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1.WSTEP

, Sterownice moga byc¢ obstugiwane przez
niewykwalifikowany personel

Sterownica EL-...-...-...-...-... spetnia wymagania norm:
PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-3:2012, PN-EN 61000-6-
1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008

Certyfikaty mozna uzyskac na stronie:
www.el-piast.com/download/

Przeznaczenie rozdzielnic:

« Centrale nawiewne i nawiewno-wywiewne
Uktady z nagrzewnicg wodna, elektryczng i gazowa
Uktady z chtodnicg wodna i bezposredniego odparowania
lub zamiennie uktady z wymiennikiem DX rewersyjnym
Uktady z odzyskiem na wymienniku obrotowym, krzyzo-
wym, uktadzie glikolowym oraz na komorze mieszania
Uktady z modutem chtodniczym CM i modutem pompy
ciepta HPM
Uktady z nawilzaczem oraz z osuszaniem termodyna-
micznym

Nagrzewnice elektryczne wyposazone we wiasny uktad
zasilania sterowane sa za pomoca sygnatu 0+10V DC oraz
zwrotnego sygnatu alarmowego (istnieje mozliwos¢ stero-
wania nagrzewnicg elektryczna poprzez wyjscie Aout1 jako
PWM 0/10VDC, wyboru dokonujemy w Menu serwisowe/
Konfiguracja/Nagrzewnica elektryczna).

Nagrzewnice gazowe wyposazone we wiasny uktad zasilania
i sterowane s3 za pomoca sygnatu 0-10VDC, start/stop oraz
zwrotnego sygnatu alarmowego.

Uktad ten jest integralng czescig wyposazenia modutu ga-
zZowego.

Chtodnice DX wyposazone we wiasny uktad zasilania ste-
rowane s3 za pomoca do dwdch sygnatéw start/stop lub
sygnatu 0-10V oraz zwrotnego sygnatu alarmowego.

Moduty chtodnicze CM i moduty pompy ciepta wyposazo-
ne we wiasny ukfad zasilania sterowane sg poprzez komu-
nikacje Modbus RS485.

W przypadku podwdjnych przepustnic na nawiewie, na
wywiewie lub na bypassie wymiennika odzysku, sitowniki
nalezy montowac na kazdej przepustnicy.
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Nawilzacze wyposazone we wiasny ukfad zasilania, ste-
rowane sg poprzez komunikacje Modbus RS485; istnieje
mozliwos$¢ sterowania 1,2 lub 3 sztuk nawilzaczy jedno-
czednie.

W uktadach z osuszaniem nagrzewnica i chtodnica za-
montowane sg wg kolejnosci 1: chtodnica, 2: nagrzew-
nica.

W uktadach z odzyskiem temperatury w przypadku pra-
cy uktadu w trybie osuszania odzysk jest wytaczany pod-
czas osuszania.

W uktadach z agregatem DX istnieje mozliwos¢ wyboru
typu wymiennika sposréd: wymiennik DX chtodzacy, wy-
miennik DX rewersyjny chtodzaco - grzejacy.

W uktadach z chtodnica wodng (bez nagrzewnicy wod-
nej, elektrycznej i gazowej), istnieje mozliwos¢ aktywacji
wymiennika wodnego H/C, jest to nagrzewnica i chtod-
nica realizowana fizycznie poprzez jeden wymiennik
z jednym zestawem sitownika i pompy obiegowej, prze-
taczenie trybu grzanie i chtodzenie nastepuje automa-
tycznie od ustawien pory roku i czujnika temperatury
zewnetrznej

Sterownik posiada wbudowany licznik czasu pracy,
licznik mierzy faktyczny czas pracy wentylatoréw i czas
zataczenia wyjscia przekaznikowego Re7, ktére moz-
na wykorzystac jako sygnat zataczenia lamp UV, menu

Tab. Nr 1 Charakterystyka sterownic wewnetrznych

licznika czasu pracy znajduje sie w menu serwisowym,
istnieje mozliwos¢ aktywacji alarmu A_UV_LampTime
informujacego o przekroczeniu czasu pracy lamp UV.
Alarm przekroczenia czasu pracy lamp UV domysinie jest
nieaktywny.

2. STANDARDY WYKONANIA

2.1 Cechy uktadu automatyki standardowej w wykonaniu we-
wnetrznym

falowniki montowane na scianie, w poblizu rozdzielnicy

EVO-S,

rozdzielnica tworzywowa EVO-S o stopniu ochrony IP65

dla silnikéw do 15 kW wiacznie,

rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP20 dla

4 silnikow do 15kW wiacznie i 6 silnikéw do 11kW wigcznie,

rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP20 dla

silnikow 18,522 kW,

rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP20 z fa-

lownikami (Danfoss) dla 4 silnikéw i odzysku do 15 kW

wigcznie.

Nazwa ;‘;Tt' N11 NW11  2NWT1 N15 NW15  2NW15 N22 NW22  2Nw22
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napiecie znamionowe izolacji (Ui) 500V
Napiecie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4kv
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krotkotrwaty wytrzymywany (lcw) 1,5kA ‘ 1,1kA ‘ 1,5kA ‘ 8kA
Koordynacja zabezpieczer zwarciowych Rozdziat 12
(zestotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia N-S
Wykonanie wewnetrzne
Stopieri ochrony 1P20 ‘ IP 65 (tworzywo), IP 20 (metal)
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC Srodowisko 2 [kl.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym - ‘ 1K07 1K09 IK10
Stopien zanieczyszczenia 3
Warunki pracy 10°C = 40°C (Srednia dobowa < +35°C)
Wy szl e | s | s | s | v | s | o | o | aven | s
Waga [kg] 3 45 53 75 57 6.2 85 16,5 20,6 32
|
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Tab. Nr2 Sterownice w wykonaniu wewn. dla 4i 6 silnikéw o mocy do 15kW wtacznie

UWAGA: Uktady nawiewne w wykonaniu wewnetrznym od
dwdch wentylatoréw wigcznie, dobierane sa wg ponizszego

Nazwa 4ANW11 4ANW15 6NW11
schematu:
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz ~dla2N11 dobieramy NW11
Napigcie znamionowe izolagji (Ui) 500V - dla 2N15 dobieramy NW15
Napiecie znamionowe udarowe - dla 2N22 dobieramy NW22
wytrzymywane (Uimp) v -dla 4N11 dobieramy 2NW11
) - - dla 4N15 dobieramy 2NW15
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12 _dla 4N22 dobiera my 2NW22
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12 - dla 5+6N11 dobieramy 4NW11
Prad znamionowy kidtkotrwaly s - dla 5+6N15 dobieramy 4NW15
wytrzymywany (lcw)
Koordynacja zabezpieczer zwarciowych Rozdziat 12
Cagstotliwosc znamionowa (fn) S0Hz 2.2 Cechy ukladu automatyki standardowej w wykonaniu
Rodzaj systemu uziemienia N-S zewnetrznym
) « falowniki serii 0J-DV w wykonaniu zewnetrznym monto-
Wykonanie wewnetrzne . - o
wane wewnatrz centrali wentylacyjnej zgodnie z instruk-
Stopier ochrony P20 cja montazu falownika,
Klasyfikacja kompatybilnosci elektro- i X + rozdzielnica tworzywowa EVO-S o stopniu ochrony IP65,
X $rodowisko 2 [kI.A] . I
magnetycznej EMC rozbudowana o grzatke elektryczng i termostat, dla silni-
Ochrona przed zewnetrznym uderze- IK kow do 15kW wiacznie,
niem mechanicznym 09 + rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP54, roz-
Stoplef zanlecyszzenia 3 budowana o grzatke elektryczna i termostat, dla silnikow
4 i 18,51 22kW
Warunki pracy 10°C=-40°C (Srednia dobowa < +35°C) « rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony P54,
Wymiary 600/600/200 | 1000/800/200 | 800/600/200 rozbudowana o grzatke elektryczng i termostat oraz z za-
Waga 7 = @ budowanymi falownikami dla czterech silnikéw do 15kW
Tab. Nr 3 Charakterystyka sterownic zewnetrznych
Nazwa N11 NW11 2NW11 N15 NW15 2NW15 N22 Nw22 2NW22
out out our our out outT ouT our out
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napigcie znamionowe izolacji (Ui) 500V
Napigcie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4KV
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany (lcw) 1.5kA ‘ 1,7kA ‘ 1,5kA ‘ 8kA
Koordynacja zabezpieczen zwarciowych Rozdziat 12
Czestotliwosc znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia -S
Wykonanie zewngtrzne
Stopien ochrony Tworzywo IP 65 (odporne na promieniowanie UV) / Metal IP54
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC $rodowisko 2 [kI.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym 1K07 1K09 1K10
Stopieri zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C + 40°C (Srednia dobowa < +35°C)
Wymiary [wys/szer/gf] [mm] 384/319 539/319 539/319 460/448 460/448 | 610/448 600/400 600/400 |  600/600
ymiary wys/szer/gtl{mm. 144 144 /144 /160 1160 /160 /200 /200 1200
Waga [kg] 47 63 82 6,3 6,8 9,1 17,9 21,2 338
|
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Tab. Nr 4 Sterownice w wykonaniu zewn. dla 4 silnikow do 15kW wtacznie i 6 silnikéw
do 1TkW wiacznie

UWAGA: Ukfady nawiewne w wykonaniu zewnetrznym od
dwdch wentylatoréw wigcznie, dobierane sa wg ponizszego
schematu:

Nazwa 4:‘6’; ! 4’;‘:,":5 6’;‘6’:1 -dla 2N11 dobieramy NW11

- dla 2N15 dobieramy NW15
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz _dla2N22 dobieramy NW22
Napiecie znamionowe izolacji (Ui) 500V -dla4N11 dobieramy 2NW11
Napiecie znamionowe udarowe m -dla4N15 dObieramy 2NW15
wytrzymywane (Uimp) - dla 4N22 dobieramy 2NW22
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12 : j:: g:gz :;_ jgg:::mz :zw:;
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krétkotrwaty
wytrzymywany (lw) 8kA
Koordynacja zabezpieczer zwarciowych Rozdziat 12
Czestotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia N-S
Wykonanie zewnetrzne
Stopieri ochrony IP54
::;ﬂﬁ;zi;:mzwbilnoéci elektro- rodowisko 2 [KLA]
Ochrona przed zewnetrznym uderze- K10
niem mechanicznym
Stopien zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C--40°C ($rednia dobowa < +35°C)
Wymiary 600/600/200 | 1000/800/250 | 800/600/250
Waga 34 55 45

Tab.Nr5 ice w wykonani z i dla 2 silnikow plus falownik odzysku 4 silnikow plus falownik odzysku, do 15kW wiacznie
NWo02-1 NW07-1 NW11-1 NW15-1 NW03-2 NW07-2 NW11-2 NW15-2
fovtrout  fovtrout  fovtrout  fivtrout  favtrout  favtrout  fivtrout f.cvtrout
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napiecie znamionowe izolaji (Ui) 500V
Napiecie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4kv
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krotkotrwaty wytrzymywany (lcw) 1,1kA 1.5kA
Koordynacja zabezpieczen zwarciowych Rozdziat 12
Czestotliwosc znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia N-S
Wykonanie zewnetrzne
Stopien ochrony 1P 54
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC $rodowisko 2 [kl.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym 1K10
Stopier zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C = 40°C ($rednia dobowa < +35°C)
Wymiary [wys/szer/gf] [mm] 800/600/300 | 800/600/300 | 800/800/300 | 800/800/300 | 800/600/300 | 800/800/300 | 1200/1000/300 | 1200/1000/300
Waga [kg] 385 50,8 68,5 69,3 59,6 67,5 1219 1227
|
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Tab. Nr 6 Sterownice w wy| i z i ikami dla 8 silnikéw plus falownik odzysku
Nazwa NW007-4 NWo1-4 NW02-4 NWo7-4 NW11-4 NWo15-4
f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.ovtrout f.cvtrout
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napiecie znamionowe izolacji (Ui) 500V
Napigcie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4kv
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany (lcw) 8,0kA
Koordynacja zabezpieczen zwarciowych Rozdziat 12
Czestotliwosc znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia N-S
Wykonanie zewngtrzne
Stopien ochrony 1P 54
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC $rodowisko 2 [kl.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym 1K10
Stopiert zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C + 40°C (Srednia dobowa < +35°C)
Wymiary [wys/szer/gt] [mm] 1000/800/300 1000/800/300 1000/1000/300 1200/1000/3000 1800/1600/400 1800/1600/400
Waga [kg] 8 758 87,6 1199 306,5 308,6
Tab. Nr 7 Sterownice w wy ju zey z i ikami dla 12 silnikow plus falownik odzysku
Nazwa NW007-6 NW001-6 NW02-6 NWo7-6 NW11-6
f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.ovtrout
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napigcie znamionowe izolacji (Ui) 500V
Napigcie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4kV
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany (lcw) 8,0kA
Koordynacja zabezpieczen zwarciowych Rozdziat 12
Czestotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia N-S
Wykonanie zewnetrzne
Stopien ochrony 1P 54
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC Srodowisko 2 [kI.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym 1K10
Stopieri zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C + 40°C ($rednia dobowa < +35°C)
Wymiary [wys/szer/gt] [mm] 800/1200/300 100/1200/300 1800/1600/400 1800/1600/400 1800/1600/300
Waga [kg] 88,5 15,7 2736 308,7 3332
L]
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2.3 Zawartos¢ rozdzielnicy EVO-S

zasilanie i sterowanie za pomoca Modbus RS485 falowni-
kéw silnikéw AC lub silnikéw wentylatoréw EBM centrali
wentylacyjnej

zasilanie i sterowanie pompy obiegowej nagrzewnicy wod-
nej (1x230VAC)

zasilanie i sterowanie za pomocg Modbus RS485 falownika
(1x230VAC) pompy wymiennika glikolowego (3x230VAC)
zasilanie i sterowanie za pomoca Modbus RS485 falownika
odzysku obrotowego (1x230VAC)

sterownik zarzadzajacy pracg uktadu automatyki
sterowanie nagrzewnicg elektryczng (sygnat 0-10VDC oraz
powrotny sygnat alarmowy), nagrzewnica elektryczna musi
by¢ wyposazona we wiasny uktad zasilania i sterowania;
(istnieje mozliwos$¢ sterowania nagrzewnica elektryczna po-
przezwyjscie Aout1 jako PWM 0/10VDC, wyboru dokonujemy
w Menu serwisowe/Konfiguracja/Nagrzewnica elektryczna)
sterowanie nagrzewnica gazowa (sygnat 0-10VDC, start/
stop oraz powrotny sygnat alarmowy), nagrzewnica ga-
zowa musi by¢ wyposazona we wiasny uktad zasilania
i sterowania

sterowanie modufem chtodniczym lub pompg ciepta
HPM/CM  (wydajnos¢, grzanie/chfodzenie za pomo-
ca komunikacji Modbus RS485), modut HPM/CM musi
by¢ wyposazony we wiasny uktad zasilania i sterowania
sterowanie chtodnicg DX (1,2 stopnie lub sygnat 0+10VDC
oraz powrotny sygnat alarmowy), chtodnica DX musi by¢
wyposazona we wiasny uktad zasilania i sterowania
zasilanie 24V i sterowanie przepustnic nawiewu, wywiewu,
recyrkulacji, odzysku krzyzowego

zasilanie 24V i sterowanie sitownikéw zaworéw nagrzewni-
cy i chtodnicy wodnej

sterowanie nawilzaczem elektrodowym - (wydajnos¢
i start za pomoca komunikacji Modbus RS485; istnieje moz-
liwosé¢ sterowania od 1 do 3 nawilzaczy parowych)

3. PIERWSZE URUCHOMIENIE

W celu wykonania pierwszego uruchomienia uktadu
nalezy:

a) zapoznac sie z niniejszg instrukcja oraz ze schematem apli-
kacji zgodnym z uktadem wentylacji lub klimatyzacji, do kto-
rego ma by¢ zastosowany uktad automatyki,

b) wykona¢ podtaczenia elektryczne wedtug schematu apli-
kacji oraz wytycznych z niniejszej instrukcji,

) sprawdzi¢ poprawnos¢ podtaczenia czujnikéw i elemen-
téw wykonawczych (sitowniki, falowniki, itd.),

d) zasili¢ sterownice i ustawic kod aplikacji w menu serwiso-
wym zgodny ze schematem aplikacji (pkt.4),

e) dokonac konfiguracji uktadu w menu serwisowym (pkt.9.4),
f) dezaktywowac tryb serwisowy,

g) w ukfadach z falownikami OJ-DV lub wentylatorami EBM
dokonac¢ nastaw adreséw (podczas tadowania adreséw wy-
konywana jest konfiguracja falownika OJ-DC lub wentylato-
ra EBM, zatem powyzsza operacje nalezy wykona¢ réwniez
na wszystkich falownikach OJ-DV lub wentylatorach EBM
podtaczanych do sterownika,

h) w uktadach z napedem OJ-DRHX odzysku obrotowego,
sterownik faczy sie z napedem na nastawach fabrycznych
(nie jest wymagane tadowanie nastaw),

i) uruchomi¢ komunikacje Modbus RTU sterownika z wen-
tylatorami EBM lub falownikami wentylatoréw nawiewu,
wywiewu, odzysku na wymienniku obrotowym lub glikolo-
wym, ukfadu chtodniczego HPM/CM, nawilzacza, (jesli wy-
stepuja), (pkt.10),

j) sprawdzi¢ poprawnos¢ wskazar oraz lokalizacji czujnikow,
k) sprawdzi¢ prace sitownikéw (korzystajgc z menu ,Menu
serwisowe/forsowanie wyjsc), przy tescie nalezy zwrécic
uwage na swobodny ruch przepustnic, petne otwarcie, pet-
ne zamknigecie sitownikow,

1) ustawi¢ czujnik wiodacy w menu ,Ustawienia/Temperatu-
ry/Czujnik wiodacy” (pkt.9.3)

m) sprawdzi¢ czy nie wystepuja alarmy, jesli sa nalezy dopro-
wadzi¢ do ich usuniecia (pkt.8.4),

n) uruchomic¢ uktad (pkt.8.1)

0) ponownie sprawdzi¢ czy nie wystepuja alarmy, jesli sg na-
lezy doprowadzi¢ do ich usuniecia (pkt.8.4)

p) wybrac¢ whasciwy jezyk menu na sterowniku.

Niezaleznie od nastaw fabrycznych sterownika nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ regulacji uktadu pod katem re-
gulacji temperatury, statego wydatku, (jesli wystepuje),
schtadzania nagrzewnicy elektrycznej, (jesli wystepuje).

Doboru nastaw regulatoréw temperatury, nawilzania, osu-
szania i stalego wydatku, nalezy wykona¢ w taki sposéb,
aby uktad doregulowywat sie mozliwie jak najszybciej
bez przeregulowania, (aby zwolni¢ reakcje uktadu nale-
zy zmniejszy¢ parametr Kp lub/i zwigkszy¢ parametr Ti).

Odpowiednio wykonany dobor nastaw regulatoréw Pl, pra-
ca centrali na wydajnosci okreslonej w karcie technicznej
centrali, odpowiedni dobdr elementéw centrali (zalecane
sterowanie analogowe kazdego z wymiennikéw ciepta /
chtodu), praca uktadu na obiekcie gdzie nie wystepuja nagte
zmiany temperatury z tytutu innych urzadzen generujacych
duza ilos¢ ciepta / chtodu, pozwalajg na uzyskanie stabilnej
regulacji temperatury.

W celu sprawdzenia aktualnej dokfadnosci regulacji tem-
peratury mozna wejs¢ do menu ,Menu serwisowe/Historia
temperatury wiodacej’, w ktérym zapisane jest ostatnie
15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej z wybranym
okresem zapisu) oraz podana jest,,Odchytka’, ktéra stanowi
maksymalna réznice aktualnej temperatury zadanej i ostat-
nich 15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej.

d 1ai
A

W przypadku nie uzysk
cesu regulacji temperatury nalezy:

sprawdzi¢ czy uklad pracuje na petnej wydajnosci (po-
rownac¢ czestotliwos¢ falownikéw wentylatoréw z czesto-
tliwoscia pracy podanej w karcie technicznej centrali lub
z danymi otrzymanymi z wynikéw pomiaréw wydajnosci),
sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania sitownikéw i uktadow ste-
rowania nagrzewnic, chtodnic, uktadéw odzysku,
sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania przepustnic,

sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu czujnikéw temperatur,
sprawdzi¢ dobor nastaw regulatoréw PI.

ego efektu pro-
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Regulator kaskadowy - rozruch uktadu nastepuje wy-
facznie z regulatorem temperatury nawiewu przez czas
okreslony w menu ,Ustawienia/Temperatury/Start regu-
lacji", a po tym czasie (w przypadku, gdy czujnik wiodacy
jest inny niz czujnik nawiewu) dotaczany jest dodatkowy
regulator temperatury wiodacej wypracowujacy nastawe
temperatury zadanej regulatora nawiewu.

Tab. Nr 8 Nastawy regulatora

Nazwa w menu: Nastawy fabryczne (zalecane)

Kp=1
Plgrzania
Ti=60s
Kp=1
Pl chtodzenia
Ti=60s
Kp=1
Pl nawiewu (limit Tmin naw, Tmax naw)
Ti=90s

Pl nawiewu regulatora moze by¢ szybsze lub wolniejsze od
Pl grzania i chtodzenia, im wolniejsze tym mniejsze oscyla-
cje przy minimalnej i maksymalnej temperaturze nawiewu,
ale wolniejsza reakcja na ograniczenie.

Parametry ograniczenia temperatury,, Tmin nawiewu’, Tmax
nawiewu” moga by¢ zblizone do nastawy temperatury za-
danej.

W przypadku braku stabilizacji przy nastawach zalecanych
mozna Ti kazdego z regulatora zwigkszy¢ o 10s (maksymal-
nie do 120s).

Brak stabilizacji uktadu, przy tak dobranych
nastawach, moze wskazywac na bfad w do-
borze wymiennikéw ciepta/chtodu, ich nie-
wlasciwa prace, brak wymaganych zgodnie z
karta doboru centrali parametréw cieplnych
wezta ciepta / chtodu.

Dobér czasu schtadzania nagrzewnicy powinien by¢ tak wy-
konany, aby nagrzewnica elektryczna nie ulegta przegrzaniu.

Kazda z aplikacji posiada mozliwo$¢ pracy wentylatorow
z regulacja statego wydatku, uruchomic¢ ten tryb mozna
w ,Menu serwisowe/Konfiguracja/Staty wydatek’, nalezy
réwniez zamontowac czujniki ci$nienia o zakresie odpowia-
dajacym wymaganiom ukfadu, na wentylatorze nawiewu
i/lub wywiewu w taki sposéb, aby pomiar ciénienia ,+" byt
przed wentylatorem, a,-" za wentylatorem, sygnat pomia-
rowy podfaczy¢ pod wejécia analogowe zgodnie z listg we/
wy (pkt.6.2) oraz skonfigurowac regulacje cisnienia korzy-
stajac z menu ,Ustawienia/Wentylatory/Regulacja wydat-
ku” oraz,Ustawienia/Regulatory/Pl staly wydatek”.

Kazda z aplikacji posiada mozliwos¢ pracy z funkcja jako-

Kazda z aplikacji posiada mozliwos¢ pracy z funkcja jakosci
powietrza zalezng od czujnika PM2.5 lub czujnika PM10.
W przypadku ztej jakosci powietrza nastepuje zatgczenie
filtra elektrostatycznego i zmniejszenie ilosci $wiezego po-
wietrza za pomoca wydajnos$ci wentylatoréw. Konfiguracji
funkgji jakosci powietrza mozna dokona¢ w menu serwiso-
wym / konfiguracja / jakos¢ powietrza.

W przypadku zmiany aplikacji pamietaj, aby
wezesniej przywrécic uktad do stanu fabrycz-
nego ,Menu serwisowe/Przywré¢ ustawienia
fabryczne”.

4. KODOWANIE STEROWNIC

Tab. Nr 9 Wielkosci sterownic w wykonaniu wewnetrznym ze sterownikami Modbus RS485
/BacNet MS-TP

Nazwa S T-Tworzywo,
Indeks rozdzielnicy EVO-S -rozmiarszafy 1 _petal
[W/s/G]

(GEVO-SNW11-1/400-T C(MPT 300/350/150 T
99000521026969 | (G EVO-S N11-1/400-T 2x12-384/319/144 T
9000521026970 | CG EVO-S NW11-1/400-T 3x12-539/319/144 T
99000521026971 | G EVO-S NW11-2/400-T 3x12-539/319/144 T
99000521026975 | (G EVO-S N15-1/400-T 2x18 - 460/448/160 T
99000521026976 | (G EVO-S NW15-1/400-T 2x18- 460/448/160 T
99000521026977 | (G EVO-S NW15-2/400-T 3x18 - 610/448/160 T
9000521017467 | (G EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M
9000521016149 | (G EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M
99000521016151 | CG_EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M
99000521026972 | (G EVO-S N22-1/400-M 600/400/200 M
99000521026973 | (G EVO-S NW22-1/400-M 600/400/200 M
9000521026974 | (G EVO-S NW22-2/400-M 600/400/200 M

Tab. Nr 10 Wielkosci sterownic w wykonaniu zewnetrznym ze sterownikami Modbus RS485
/BacNet MS-TP

llos¢ modutéw
Nazwa T-Tworzywo,

Indeks - rozmiar szafy

rozdzielnicy EVO-S
[W/S/G]

2x12 384/319/144 T

99000521026978 | (G EV0-S-N11-1/400-T OUT

9000521026979 | (G EVO-S-NW11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144 T

9000521026980 | G EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3x12 539/319/144 T

L . . s o 9000521026981 | CG EVO-S- N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T

$ci powietrza zalezng od czujnika CO2 lub czujnika LZO.

W przypadku ztej jakosci powietrza nastepuje zwiekszenie 9000521026982 | (G EVO-S-NW15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T

ilosci $wiezego powietrza za pomocg komory mieszania 9000521026983 | CG EVO-S-NW15-2/400-T OUT 318 610/448/160 T

lub wydajnosci wentylatoréw. Konfiguracji funkgji jakosci

) : , . 9000521017468 | CG EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M

powietrza mozna dokona¢ w menu serwisowym / konfigu-

racja / jakos¢ powietrza. 9000521016150 | G EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
]
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9000521016152 | C6 EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M Tab. Nr 12 Wielkosci sterownic w wykonaniu zewnetrznym ze sterownikami Modbus TCP/IP /
BacNet IP (z komunikacja Ethernet]
99000521026984 | (G EVO-S-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M { R )
7 G 1-
9900021026985 | €6 EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M Nazwa llos moduléw
hes rozdzielnicy EVO-S rommiarszafy  TworEvo,
9000521026986 | CG EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M / [W/s/G] Mahetal
9000522126390 | CG EVO-S NW02-1/400-M F.CVTR OUT 600/600/300 M 9900052102699 | CG ETH EVO-S N11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144 T
9000522126391 | CG EVO-S NW07-1/400-M F.CVTR OUT 800/600/300 M 99000521026997 | CG ETH EVO-S-NW11-1/400-T OUT 2012 384/319/144 T
9000522126392 | CG EVO-S NW11-1/400-M F.CVTR OUT 800/800/300 M 99000521026998 | CG ETH EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3x12 539/319/144 T
99000522126393 | CG EVO-S NW15-1/400-M F.CVTR OUT 800/800/300 M 9900052102699 | CG ETH EVO-S-N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
99000522126394 | CG EVO-S NW03-2/400-M F.CVTR OUT 800/600/300 M 9000521027000 | G ETH EVO-S-NW15-1/400-T OUT 2x18 460/48/160 T
99000522126395 | CG EVO-S NW07-2/400-M F.CVTR OUT 800/800/300 M 99000521027001 | (G ETH EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T
9900052212639 | (G EVO-S NW11-2/400-M F.CVTR OUT 1200/1000/300 M 99000521017470 | CG ETH EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M
- 5 - 99000521016146 -S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
9000522126397 Eg (EJ‘lIJ? SNW1S-2/400- MECVTR 1200/1000/300 M (GETHEVO / /500
99000521016148 | (G ETH EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M
99000521028582 | CG EVO-S NW007-4/400-M FCVTROUT | 1000-800-300 M
99000521027002 | (G ETH EVO-S-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M
99000521028583 | (G EVO-S NW01-4/400-M F.CVTR OUT 1000-800-300 M
99000521027003 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M
99000521028584 | (G EVO-S NW02-4/400-M F.CVIROUT | 1000-1000-300 M
99000521027004 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M
99000521028585 | CG EVO-S NW07-4/400-M F.CVIROUT | 1200-1000-300 M
99000522126398 | CG ETH EVO-S NW02-1/400-M F.CVTR OUT 600/600/300 M
99000521028586 | CG EVO-S NW11-4/400-M F.CVIROUT |  1800-1600-400 M
9900052126399 | CG ETH EVO-S NW07-1/400-M FCVTR OUT 800/600/300 M
99000521028587 | (G EVO-S NW15-4/400-M F.CVTROUT |  1800-1600-400 M
9900052126400 | CG ETH EVO-S NW11-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M
99000521028588 | CG EVO-S NW007-6/400-M FCVTROUT | 800-1200-300 M
9900052126401 | CG ETH EVO-S NW15-1/400-M ECVTR OUT 800/800/300 M
99000521028589 | (G EVO-S NWO01-6/400-M F.CVIROUT | 1000-1200-300 M
9900052126402 | CG ETH EVO-S NW03-2/400-M ECVTR OUT 800/600/300 M
9900052102859 | (G EVO-S NW02-6/400-M F.CVIROUT |  1800-1600-400 M
9900052126403 | CG ETH EVO-S NW07-2/400-M ECVTR OUT 800/800/300 M
99000521028591 | (G EVO-S NWO07-6/400-M F.CVTR OUT 1800-1600-400 M
9900052126404 | CGETHEVO-SNW11-2/400-M ECVTROUT | 1200/1000/300 M
99000521028592 | (G EVO-S NW11-6/400-M F.CVTR OUT 1800-1600-400 M
9900052126405 | CG ETHEVO-S NW15-2/400-M ECVIROUT | 1200/1000/300 M
Tab. Nr 11 Wielkosci sterownic w wykonaniu wewnetrznym ze sterownikami Modbus TCP/IP 9000521028570 | CG ETH EVO-S NW007-4/400-M ECVIROUT | 1000-800-300 M
/BacNet IP (z komunikacja Ethernet) 9000521028572 | G ETH EVO-S NWOT-4/400-M ECVIROUT | 1000-800-300 M
Nazwa llos¢ modutow - 9900521028573 | CG ETH EVO-S NW02-4/400-M ECVIROUT | 1000-1000-300 M
T rozdzielnicy EVO-S '°l;";;7;/s:]afy 99000521028574 | CGETHEVO-S NWO7-4/400-MFCVIROUT | 1200-1000-300 | M
99000521028575 | CG ETHEVO-S NW11-4/400-M ECVIROUT | 1800-1600-400 M
(G ETH EVO-S-NW11-1/400-T CMPT 300/350/150 T
99000521028576 | CG ETHEVO-S NW15-4/400-M ECVIROUT | 1800-1600-400 M
99000521026987 | (G ETH EVO-S-N11-1/400-T 2x12 384/319/144 T
99000521028577 | CG ETH EVO-S NW007-6/400-M ECVIROUT | 800-1200-300 M
9900052102698 | CG ETH EVO-S-NW11-1/400-T 3x12539/319/144 T
99000521028578 | CG ETHEVO-S NWO1-6/400-M ECVIROUT | 1000-1200-300 M
99000521026989 | CG ETH EVO-S- NW11-2/400-T 3x12 539/319/144 T
99000521028579 | CG ETH EVO-S NW02-6/400-M ECVIROUT | 1800-1600-400 M
99000521026990 | CG ETH EVO-5-N15-1/400-T 2x18 460/448/160 T
99000521028580 | CG ETH EVO-S NW07-6/400-M ECVIROUT | 1800-1600-400 M
99000521026991 | CG ETH EVO-S-NW15-1/400-T 2x18 460/448/160 T
99000521028581 | CG ETHEVO-S NW11-6/400-M FCVTROUT | 1800-1600-400 M
99000521026992 | CG ETH EVO-S-NW15-2/400-T 3x18 610/448/160 T
99000521017469 | (G ETH EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M Uwaga: Skrét F.CVTR w nazwie sterowniczy oznacza, ze w wewnatrz zamontowane s3 falow-
9900521016145 | CG ETH EVO-S-NW/15-4/400-M 1000/800/200 M nikifrmy Danfoss ub firmy Euro rives
99000521016147 | CG ETH EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M
99000521026993 | (G -ETH EVO-S-N22-1/400-M 600/400/200 M
9900052102694 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M 600/400/200 M
9900052102695 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M 600/600/200 M
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Tab. Nr 13 Kodowanie sterownic

S| 42 0 0 8 0 210 0 0 0
Kod Nazwa uktadu S| 48 | 0 oo f1w|32]0]0]0]o0
SECS Nawiewno — wywiewny S| 52 0 4 0 6320 0 0 0
RECS Nawiewno — wywiewny z odzyskiem SCS | 56 0 0 8 |16 320 0 0 0
glikolowym
S¢S | 69 1 4 0 0 0|64 |0 0 0
PRES Nawiewno — wywiewny z odzyskiem
krzyzowym wyposazonym w bypass SGl 70 0 40 jo0ojojea)j0 00
RRCS Nawiewno — wywiewny z odzyskiem S| B |1 0| 8|0 | 0|64 00 0
obrotowym s | 74 | 0 o8| olole|o0]o0]o
56 Nawiewny s | 84 | 0 4o 16|00 6|o0ololo
Tab. Nr 14 Oznaczenia funkgji w tabeli kodow i nr aplikacji sterownic 5G| 88 0 0 8 (160|640 0 0
Symbol Opis SGS | 101 1 4 0 0 | 32|64 |0 0 0
S¢S | 102 0 4 0 0 | 32|64 |0 0 0
EH Nagrzewnica elektryczna
S¢S | 105 1 0 8 0 | 32|64 |0 0 0
WH Nagrzewnica wodna
SCS | 106 0 0 8 0 | 32|64 |0 0 0
DX Chtodnica DX
S¢S | 116 0 4 0 16 | 32 | 64 | 0 0 0
WC Chtodnica wodna
SGS | 120 0 0 8 16 | 32 | 64 | 0 0 0
GM Gazowy modut grzewczy
N ) SCS | 1025 1 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
DH Osuszanie termodynamiczne
N K SCS [ 1026 | 0 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
MX Komora mieszania
3 SCS | 1029 | 1 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
HPM Modut pompy ciepta HPM
N SCS {1030 | 0 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
™ Modut chtodniczy (M
SCS | 1033 | 1 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
STM.HMDF Nawilzacz parowy
SCS | 1034 | 0 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
Tab. Nr 15 Kodowanie aplikacji automatyki scs | 1040 | 0 0 0 61 0 0 0 0 |10
Nazwa/
: SCS [ 1044 | 0 4 0 6|0 0 0 0 | 1024
Funkga 4 wH DX wc
Kod Numer SCS [ 1048 | 0 0 8 6|0 0 0 0 | 1024
SCS 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 SCS | 1057 | 1 0 0 0 210 0 0 | 1024
SCS 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0 SCGS [ 1058 | 0 0 0 0 210 0 0 | 1024
SCS 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 SCS | 1061 | 1 4 0 0 210 0 0 | 1024
SCS 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0 SCS [ 1062 | 0 4 0 0 3210 0 0 | 1024
SCS 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0 SCS | 1065 | 1 0 8 0 3200 0 0 | 1024
SCS 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0 SCS | 1066 | 0 0 8 0 32 0 0 0 | 1024
SCS 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0 S¢S | 1072 | 0 0 0 16 | 32 0 0 0 | 1024
N&Y 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0 S¢S | 1076 | 0 4 0 16 | 32 0 0 0 | 1024
S¢S | 16 0 0 0 0 16| 0 0 0 0 0 SCS | 1080 | 0 0 8 6320 0 0 | 1024
S¢S |20 0 0 4 0 16 | 0 0 0 0 0 SCS | 1093 | 1 4 0 0 0 |64 |0 0 | 1024
SCS | 24 0 0 0 8 16| 0 0 0 0 0 S [ 1094 | 0 4 0 0 0 | 64| 0 0 | 1024
S¢S | 33 1 0 0 0 0 ]3]0 0 0 0 SCS 11097 | 1 0 8 0 0 | 64| 0 0 | 1024
SCS | 34 0 2 0 0 03] 0 0 0 0 SCS [ 1098 | 0 0 8 0 0|64 |0 0 | 1024
SCGS | 36 0 0 4 0 0 ]3]0 0 0 0 SCGS [ 1108 | 0 4 0 6|0 |64 0 0 | 1024
S| 37 1 0 4 0 0]132]0 0 0 0 SG{1Mm2| o 0 8 6|0 |64 0 0 | 1024
SCS 38 0 2 4 0 0 32 0 0 0 0 SCS | 125 | 1 4 0 0 32 | 64 0 0 |1024
SCGS | 40 0 0 0 8 0320 0 0 0 S¢S | 1126 | 0 4 0 0 32640 0 | 1024
MO 1 0 0 8 0320 0 0 0 S| 1129 | 1 0 8 0 32 64| 0 0 | 1024
|
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Nazwa / SECS [ 1030 | 0 2 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
Funkda .

SECS | 1033 | 1 0 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
Kod Numer

SECS | 1034 | 0 2 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
S¢S |130 | 0 2 0 8 0 32640 0 | 1024

SECS | 1040 | 0 0 0 0 6|0 0 0 0 | 1024
SCS | 140 | 0 0 4 0 16 |32 64| 0 0 | 1024

SECS | 1044 | 0O 0 4 0 6|0 0 0 0 | 1024
SCS | 1144 | 0 0 0 8 16 | 32|64 | 0 0 | 1024

SECS | 1048 | 0O 0 0 8 16 0 0 0 0 | 1024
SECS 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 SECS | 1057 | 1 0 0 0 0 32 0 0 0 | 1024
SECS 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0 SECS | 1058 | 0 2 0 0 0 200 0 0 | 1024
SECS 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 SECS | 1061 | 1 0 4 0 0 200 0 0 | 1024
SECS 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0 SECS | 1062 | 0 2 4 0 0 210 0 0 | 1024
SECS 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0 SECS | 1065 | 1 0 0 8 0 200 0 0 | 1024
SECS 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0 SECS | 1066 | 0 2 0 8 0 200 0 0 |1024
SECS 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0 SECS | 1072 | 0 0 0 0 6320 0 0 |1024
SECS | 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0 SECS | 1076 | 0 0 4 0 6320 0 0 |1024
SEGS | 16 0 0 0 0 16 0 0 0 0 0 SECS | 1080 | 0O 0 0 8 6320 0 0 |1024
SECS | 20 0 0 4 0 16 0 0 0 0 0 SECS | 1093 | 1 0 4 0 0 0 64 0 0 |1024
SECS | 24 0 0 0 8 16 0 0 0 0 0 SECS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 64 0 0 | 1024
SECS | 33 1 0 0 0 0 32 0 0 0 0 SECS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 64 0 0 | 1024
SECS | 34 0] 2|070 03200 0]0 SECS | 1097 | 1 00| 8 0 | 0 | 64| 0 | 0 |10
SECS | 36 0 0 4 0 0 200 0 0 0 SECS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 | 1024
SECS | 37 1 0 4 0 0 200 0 0 0 SECS | 1108 | 0 0 4 0 16 0 |64 | 0 0 |1024
SECS | 38 0 2 4 0 0 200 0 0 0 SECS | 1112 | 0 0 0 8 16 0 |64 ] 0 0 | 1024
SECS | 40 0 0 0 8 0 210 0 0 0 SECS | 1125 | 1 0 4 0 0 | 32|64 |0 0 | 1024
SEGS | 41 1 0 0 8 0 210 0 0 0 SECS | 1126 | 0 2 4 0 0 | 32|64 |0 0 | 1024
SECS | 42 0 2 0 8 0 [32]0 0 0 0 SECS | 1129 | 1 0 0 8 0 | 32|64 |0 0 |1024
SECS | 48 0 0|00 |32 0|00/ 0 SECS|{ 1130 | O | 2 | 0O | 8 | O | 32| 64| 0 | 0 |1024
SECS | 52 0 0 4 0 16 | 32 0 0 0 0 SECS | 1140 | 0 0 4 0 16 | 32 | 64 0 0 |1024
SECS | 56 0 0 0 8 16 | 32 0 0 0 0 SECS | 1144 | 0 0 0 8 16 | 32 | 64 0 0 |1024
SECS | 69 1 0 4 0 0 0 |64 | 0 0 0

PRCS| 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0
SECS | 70 0 2 4 0 0 0 |64 | 0 0 0

PRCS 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
SECS | 73 1 0 0 8 0 0 |64 | 0 0 0

PRCS 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0
SECS | 74 0 2 0 8 0 0 64 0 0 0

PRCS | 16 0 0 0 0 16 0 0 0 0 0
SECS | 84 0 0 4 0 16 0 64 0 0 0

PRCS| 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0
SECS | 88 0 0 0 8 16 0 64 0 0 0

PRCS| 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0
SECS | 101 1 0 4 0 032|640 0 0

PRCS | 74 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 0
SECS | 102 0 2 4 0 0 32640 0 0

PRCS| 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0
SECS | 105 1 0 0 8 0 32640 0 0

PRCGS | 73 1 0 0 8 0 0 |64 |0 0 0
SECS | 106 0 2 0 8 0 32640 0 0

PRCS | 24 0 0 0 8 6|0 0 0 0 0
SECS | 116 0 0 4 0 16 |32 |64 0 0 0

PRCS | 88 0 0 0 8 6|0 |64 0 0 0
SECS | 120 0 0 0 8 16 | 32|64 | 0 0 0

PRCS | 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0
SECS | 1025 | 1 0 0 0 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0
SECS | 1026 | 0 2 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
SECS | 1029 | 1 0 4 0 0 0 0 0 0 | 1024 PRS | 0 0 2 4 0 0 0 ey 0 0

PRCS| 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0
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Nalwa. / STM. PRCS | 162 | 0 2 (0 0 0 |32 ]0 |128]|0 0
Ko:unl:lc:“e' DR HERIECH HMDF PRCS | 161 1 0|0 0 0 |32 |0 |128|0 0
oRes | 69 1 0 | 4 0 0 o les| 0 0 0 PRCS| 170 | O 2 |0 8 0 |32 |0 |128|0 0
oRes | 20 0 0 | 4 0 |16 o o 0 0 0 PRCS | 234 | O 2 |0 8 0 | 32|64 |128|0 0
ores | 84 0 0 | 4 0o 1161 0 el o 0 0 PRCS | 169 | 1 0|0 8 0 |32 |0 |128|0 0
oRGs | 32 o 0 | o 0 0 12| o 0 0 0 PRCS | 233 1 0|0 8 0 |32 |64 |128|0 0

PRGS | 34 0 2 | o 0 o | 32| o 0 0 0 PRCS | 166 | 0 2 | 4 0 0 |32 |0 |128|0 0

sl 33 1100 lolololslololalo PRCS| 230 | 0 [ 2 | 4| 0 |0 [32|64|128]0 |0

PRGS | 48 0 0 0 0 w13 o 0 0 0 PRCS | 165 1 0 4 0 0 | 32| 0 (1280 0

PRCS | 229 1 0 4 0 0 | 32| 64 128 0 0

PRCS | 56 0 0 8 |16 320

PRCS | 361 1 0|0 8 0 | 32|64 | 0 |256]| 0

PRCS | 40 0 0|0 8 0|32 |0 0 0 0

e | 42 0 ) o 8 0o |2 o 0 0 0 PRCS | 290 | 0 2.0 0 0|32 | 0 0 |25 | 0

ores | 106 | 0 ) | o 8 o |32 e o 0 0 PRCS | 289 | 1 0|0 0 0|32 |0 0 |25 | 0

PReS | 41 1 0 | o 8 o |3l o 0 0 0 PRCS | 298 | 0 2 |0 8 0|32 |0 0 |25 | 0

ores | 105 | 1 0 | o 8 o |32 6| o 0 0 PRCS | 362 | 0 2 |0 8 0 | 32|64 | 0 |256] 0
0 0 0 PRCS | 297 | 1 0|0 8 0|32 |0 0 |25 | 0
0 0 0

PRCS | 120 | O 0 8 | 16 | 32 | 64

PRCS | 36 0 0| 4 0 ol o 0 0 0 PRCS | 294 | 0 2 | 4 0 0|32 |0 0 |25 | 0

sl 38 1ol 21alo0lo 210lo0lo0lao PRCS| 358 | 0 [ 2 | 4| 0 |0 [32|64| 0 |256]|0

sl 102 ] o | 2 1alo o 32 lelololo PRCS| 203 | 1 | 0 | 4] 0|0 |32[0]0]|26]0

PRCS | 357 1 0 4 0 0 | 32|64 | 0 256 0

PRCS | 37 1 0 | 4 0 0|32 0 0 0 0
oRes | 101 1 0 | 4 0 0 |32 | e | 0 0 0 PRCS | 1026 | 0 2 (0 0 0 0 0 0 0 |1024
PRES | 52 0 0 | 4 o | 16130 0 0 0 PRCS | 1025 | 1 0|0 0 0 0 0 0 0 | 1024
e | 116 | o0 0 | 4 o | 16132 6| o 0 0 PRCS | 1040 | O 0|0 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024
e | 130 | 0 ) | o 0 0 0 o |8 o 0 PRCS | 1034 | 0 2 |0 8 0 0 0 0 0 | 1024
ores | 129 | 1 0 | o 0 0 0 o |18 o 0 PRCS | 1098 | 0 2 10 8 0 0 | 64| 0 0 | 1024
PRCS | 1033 | 1 0|0 8 0 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 138 | 0 2 |0 8 0 0 0 | 128 0 0
PRCS | 1097 | 1 0|0 8 0 0 | 64| 0 0 | 1024

PRCS | 202 0 2 0 8 0 0 | 64 | 128 0 0

PRCS | 1048 | 0 0 0 8 16 | 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 137 | 1 0|0 8 0 0 0 |128| 0 0

PRCGS [ 1112 | 0 0|0 8 [ 16| 0 | 64| 0 0 | 1024
PRCS | 201 1 0|0 8 0 0 |64 |128] 0 0

PRCS | 1030 | 0 2 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 134 | 0 2 | 4 0 0 0 0 | 128 0 0

PRCS | 1094 | 0 2 | 4 0 0 0 | 64| 0 0 | 1024
PRCS | 198 | 0 2 | 4 0 0 0 |64 |128] 0 0

PRCS | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 133 1 0 | 4 0 0 0 0 | 128] 0 0

PRCS | 1093 | 1 0 | 4 0 0 0 | 64| 0 0 | 1024
PRCS | 197 | 1 0 | 4 0 0 0 | 64 |128] 0 0

PRCS | 1044 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 258 | 0 2 |0 0 0 0 0 0 |25 | 0

PRCS | 1108 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 |64 ] 0 0 | 1024
PRCS | 257 | 1 0|0 0 0 0 0 0 |25 | 0

PRCS | 1058 | 0 2 10 0 0|32 |0 0 0 | 1024
PRCS | 266 | 0 210 8 0 0 0 0 |25 | 0

PRCS | 1057 | 1 0|0 0 0|32 |0 0 0 | 1024
PRCS | 330 | 0 2 10 8 0 0 | 64| 0 |25 | 0

PRCS [ 1072 | 0 0|0 0 | 16320 0 0 | 1024
PRCS | 265 | 1 0|0 8 0 0 0 0 |25 | 0

PRCS | 1066 | 0 210 8 0|32 |0 0 0 | 1024

PRCS | 329 1 0 64 256

PRCS [ 1130 | 0 2 0 8 0 | 32|64 | 0 0 | 1024

PRCS | 1065 | 1 0 0 8 0320 0 0 | 1024

PRCS | 326 | 0 2 64 256

0 0 0 0
PRCS | 262 | 0 2 4 0 0 0 0 0 |25 | 0
4 0 0 0
i 0 PRCS | 1129 | 1 0 0 8 0 | 32|64 | 0 0 | 1024

PRCS | 261 1 0

PRCS | 1080 | 0 0|0 8 | 16320 0 0 | 1024

PRCS | 325 | 1 0| 4|0 0 0 | 64| 0 |256| 0
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Nazwa/ \ PRCS| 1321 | 1 | 0 [0 | 8 | 0 |32| 0| 0 |25 102
K:"':"j:“e’ RHEHEM] M PRCS (1385 | 1 | 0 | 0 | 8 | 0 |32 |64 | 0 |25 |10
PRCS| 1144 | 0 | 0 | 0 | 8 |16 |32 | 64| 0 | 0 |10 PR 1318 | 0 | 2| #] 0] 0 ]32]0 |0 |60
orcs 102 1 o T2 Tal oo 32l o ol o lom PRCS| 1382 | 0 | 2 [ 4 | 0 | 0 | 32| 64| 0 |25 1024
wcs 128 | o T2 Tal ol o sl ol o lom PRGS| 1317 | 1 | 0 [ 4 | 0 | 0 | 32| 0 | 0 |25 102
orcs 101 13 T o Tal o 1o T2l o ol o lom PRCS| 1381 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 | 32| 64| 0 |25 1024
PRCS| 1125 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 |32|64| 0| 0 |10 sl o Tolololololololololo
PRCS| 1076 | 0 | 0 | 4 | 0 |16 |32 | 0| 0| 0 |10 msl 2 Tol2lolololololololo
PRCS| 1140 | 0 | 0 | 4 | 0 |16 |32 | 64| 0 | 0 |10 sl 1 Talololololololololo
PRCS (1154 | 0 | 2 | 0 | 0 [0 |0 | 0 |128]| 0 |10 sl 16 o lolololw]|ololololo
PRCS[1153 | 1 | 0 | 0| 0 [0 |0 | 0 |128]| 0 |10 sl 8 lolololslolololololo
PRCS| 1162 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0| 0 |128] 0 |10 sl 10 ol 2lo0ls]ololololo]o
PRCS| 1226 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0 |64 |128] 0 |10 sl 74 ol 210l s o] oles]olo]o
PRCS| 1161 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 0| 0 |128] 0 |10 sl 9 1 lololslolololololo
PRCS| 1225 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 0 |64|128] 0 |10 msl 3 1 lololslolole]olo]o
PRCS| 1158 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0| 0 |128] 0 |10 mesl 24 lolololslw]ololololo
PRCS| 1222 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0 |64|128] 0 |10 el 88 | ol olols |16 o0les|olo]o
PRCS| 1157 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 0| 0 |128] 0 |10 msl 4 Tololalololololololo
PRCS| 1221 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 0 |64|128] 0 |10 sl 6 ol 2lalololololololo
PRCS| 1282 | 0 | 2 | 0| 0 | 0 | 0| 0| 0 |25 |10 mes| 70 lol2lalololole]ololo
PRCS [ 1281 | 1 | 0 | 0 | 0 [0 | 0| 0| 0 |25 |10 sl s L1 1o lalololololaololo
PRCS| 1290 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0| 0| 0 |25 |10 sl 60 |1 ] olalolololes]olo]o
PRCS| 1354 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0 | 64| 0 |25 |10 sl 20 ol olalolw]olololo]o
PRCS| 1289 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 0| 0| 0 |25 |10 mesl 8 | ol olalolw6]oles|olo]o
PRCS| 1353 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 0 |64]| 0 |25 |10 sl 32 lolololololnlololo]o
PRCS| 1286 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0| 0| 0 |25 |10 mesl 36 Lol 2lolololnlololo]o
PRCS| 1350 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0 | 64| 0 |25 |10 mesl 33 1 lololololnlololo]o
PRCS| 1285 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 0| 0| 0 |25 |10 mesl 48 o lolololw!lolololo
PRCS| 1349 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 | 0 | 64| 0 |25 |10 el 40 o lololslolnlolololo
PRCS[1186 | 0 | 2 | 0 | 0 [ 0 32| 0 |128| 0 |10 ol 2 ol 2lols]ollololo]o
PRCS[1185 | 1 | 0 | 0| 0 | 0 32| 0 |128| 0 |10 mesl 106 | ol 2 1ol sl ollelolo]o
PRCS| 1194 | 0 | 2 [0 | 8 | 0 32| 0 [128| 0 |1024 sl a1 L1 lolols]lolnlololo]o
PRCS| 1258 | 0 | 2 [ 0| 8 | 0 | 32|64 |128| 0 |1024 mesl 105 |1 olol s ol e|olo]o
PRCS| 1193 | 1 | 0 [0 | 8 | 0 |32] 0 [128| 0 |10 mesl s6 | ol olol s 16320 0lo0]o0
PRCS 1257 | 1 | 0 [0 | 8 | 0 |32 |6 [128| 0 |1024 mesl 120 o [ olol s 1632 6] o0lo]o
PRCS| 1190 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 32| 0 |128] 0 |10 mesl 36 | ol olalolol2]lo0lololo
PRCS| 1254 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 32|64 |128] 0 |10 mesl 38 ol 2lalololnlololo]o
PRCS| 1189 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 | 32| 0 |128] 0 |10 mesl 102 ol 21alololnlelolo]o
PRCS| 1253 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 | 32|64 |128] 0 |10 mesl 37 T lolalololnlolololo
PRCS| 1314 | 0 | 2 | 0 | 0 | 0 | 32| 0 | 0 |25 |10 sl 100 1 lolalololnlelolo]o
PRCS[1313 | 1 | 0 | 0| 0 [0 [32] 0| 0 |25 |10 sl s2 1o lolalolwl)lolololo
PRCS[1322 | 0 | 2 | 0| 8 [ 0 |[32] 0| 0 |25 |10 sl 116 ol olal ol 2lelolo]o
PRCS| 1386 | 0 | 2 | 0 | 8 | 0 | 32| 64| 0 |25 |1024 mesl 130 ol 210 o]0 oo m8lolo
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Nazwa / RRCS | 1025 | 1 0 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
Funkda .
RRCS | 1040 | 0 0 0 0 6|0 0 0 0 | 1024
Kod Numer
RRGS | 129 1 0 0 0 0 0 o |18 o 0 RRCS | 1034 | 0 2 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
RRGS | 138 0 ) 0 8 0 0 o |8 o 0 RRCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 | 64| 0 0 | 1024
RRGS | 202 0 ) 0 8 0 o | e 18] o 0 RRCS | 1033 | 1 0 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
RRGS | 137 1 0 0 8 0 0 o |8 o 0 RRCS | 1097 | 1 0 0 8 0 0 | 64| 0 0 | 1024
RRCS | 1048 | 0 0 0 8 6|0 0 0 0 | 1024

RRCS | 201 1 0 0 8 0 0 | 64 |128] 0 0

e | 134 | o ) 4 0 0 0 o 11l o 0 RRCS [ 1112 | 0 0 0 8 16| 0 |64] 0 0 | 1024

wes| 198 | o | 214l oo o le 8| olo RRCS [ 1030 | 0 [ 2 | 4| o [0 [0 | 0|00 |104

RRCS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 |64 | 0 0 | 1024

RRCS | 133 1 0 | 4 0 0 0 0 | 128 0 0
wRes | 197 | 1 0 | 4 0 0 0 |6 |18 0 0 RRCS | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
Res | 258 | o ) | o 0 0 0 0 o |26 o RRCS | 1093 | 1 0 | 4 0 0 0 | 64| 0 0 | 1024
Res | 257 | 1 0 | o 0 0 0 0 0 |26 o RRCS | 1044 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024
wes | 266 | 0 ) | o 8 0 0 0 o |26 o RRCS | 1108 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 |64 ] 0 0 | 1024
s | 330 | o ) | o 8 0 o | e | o 2] o RRCS | 1058 | 0 210 0 0|32 0 0 0 | 1024
RRGs | 265 1 0 | o 8 0 0 0 o |26 o RRCS | 1057 | 1 0|0 0 0320 0 0 | 1024
RRCS | 1072 | 0 0|0 0 | 16320 0 0 | 1024

RRCS | 329 1 0 0 8 0 0 | 64| 0 |25 | 0

Rees | 262 | o ) 4 0 0 0 0 o 1261 o RRCS | 1066 | 0 2 0 8 0 |32|0 0 0 | 1024

RRCS | 326 0 2 n 0 0 0 |64 | 0 |25 0 RRCS [ 1130 | 0 2 0 8 0 | 32|64 |0 0 | 1024

RRCS | 1065 | 1 0 0 8 0320 0 0 | 1024

RRCS | 261 1 0| 4|0 0 0|0 0 |25 | 0

RRCS | 233 1 0 0 8 0 |32 |64 |128|0 0

RRCS | 1076 | 0 0 0 16|32 0 0 0 |1024

RRCS | 166 0 2 4 0 0 | 32| 0 [128]0 0

R | 325 | 1 o lalo o Lo el o l6| o RRCS | 1129 | 1 00| 8 0 |32 ]64| 0 | 0 |1024
wes | 162 | o 2 1ol o o Il o [l ol o RRCS | 1080 | 0 0 [0 | 8 [16|32| 0| 0| 0 |1024
s | 161 | 1 0o lolo 0o 13210 18| o o RRCS | 1144 | 0 0 [0 | 8 (16|32 |64| 0 | 0 |1024
wes | 170 | o ) ol s 0 132 0 18| o o RRCS | 1062 | 0 2410 0 | 32| 0| 0| 0 |1024
wes | 234 | o > ol s 0 |32 | et 18| 0| o RRCS | 1126 | 0 2 (410 0 | 32|64 | 0 | 0 |1024
s | 169 | 1 0 lols 0 132 0 18| o o RRCS | 1061 | 1 0 (4|0 0 [ 32| 0| 0| 0 |1024
RRCS | 1125 | 1 0 (4|0 0 | 32|64 | 0 | 0 |1024

4

4

RRCS | 1140 | 0 0 0 16 | 32| 64| 0 0 | 1024

RRCS | 230 0 2 4 0 0 | 32| 64 128 0 0

RRCS | 165 1 0 4 0 o | 3210 [128] o 0 RRCS | 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

RRCS | 1153 | 1 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

RRCS | 229 | 1 0 | 4 0 0 | 32|64 |128|0 0

RRCS | 290 | 0 2|0 0 0|32 |0 0 |25 | 0

0 0
RRCS | 1162 | 0 2 0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024
8 0

RRCS | 1226 | 0 2 0 0 | 64 [ 128| 0 |1024

RRCS | 289 | 1 0|0 0 0|32 |0 0 |25 | 0

wes | 208 | o ) | o 8 o |32l o o | 26| o RRCS | 1161 | 1 0|0 8 0 0 0 | 128 | 0 [1024

s | 362 | o ) | o 8 o |32 leal 026 0 RRCS | 1225 | 1 0|0 8 0 0 | 64 128 0 |1024

RRes | 207 | 1 0 | o 8 o |3l o o |26 o RRCS | 1158 | 0 2 | 4 0 0 0 0 | 128 | 0 [1024

Res | 361 1 0 | o 8 o |32 leal 0 6] 0 RRCS [ 1222 | 0 2 | 4 0 0 0 | 64 128 0 |1024

e | 204 | o ) | 4 0 o | 32| o o | 26| o RRCS | 1157 | 1 0 | 4 0 0 0 0 | 128 | 0 [1024
RRCS | 1221 | 1 0 | 4 0 0 0 | 64 128 0 |1024

RRCS | 358 0 2 4 0 0 | 32|64 | 0 |256] 0

RRGs | 203 1 0 4 0 o |3 o o | 26| o RRCS | 1282 | 0 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RRCS | 357 1 0 4 0 o |32 1es!| 026 0 RRCS | 1281 | 1 0 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RRCS|1290 | 0 | 2 | 0 | 8 | 0 | 0| 0| 0 |25 |1024
RRCS 1026 | 0 | 2 | 0 [ 0 | O 00|00 1024 RRCS| 1354 | 0 | 2 | 0 | 8 | 0 | 0 | 64| 0 |25 |1024
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Nazwa/ Rocs| 88 | o | o | 0| 8 16| 0 |6| 0|00
Funkda b
] PR Rocs| 129 | 1 [ o o] o |o|o|o[ms|o]o0
Kod Numer
RRCS [ 1289 | 1 | 0 | 0 | 8 | 0 | 0 | 0| 0 |25 1024 Res| 10| 0] 2]0)0]0]0 0 m8]0]0
RRCS 1353 | 1 | 0 | 0 | 8 | 0 | 0 |6 | 0 |25 1024 RGG| 133 | 1 |04 )0 ]0 0 0 18 0|0
RRCS 1286 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0 | 0| 0 |25 1024 ReG| 134 | 0 | 2|4 )00 0 0 18 0|0
RRCS 1350 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0 |6 | 0 |256 1024 ReG| 137 | 1|00 ) 8]0 0 0 18 0|0
Rocs| 138 | o | 2 | o |8 [o| 0|0 |m8]0]o0

RRCS | 1285 | 1 0 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1349 | 1 0 | 4 0 0 0 | 64| 0 |25 |1024 ReG | 197 | 1 0|4 0 0 | & || 5 | 0

RRCS | 1186 | 0 2 |0 0 0 | 32| 0 |128| 0 |1024 REG ) 198 | 0 3¢ 0 0 Sl N 0

RGCS | 201 1 0 0 8 0 0 | 64 | 128 0

o

RRCS | 1185 | 1 0|00 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
RRCS | 1194 | 0 2 0| 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024 ReS| 202 | 0 2|08 0 S B R 0
RRCS | 1258 | 0 2 10| 8 0 | 32| 64 [ 128 0 |1024 REG | 257 | 1 0o 0 o jojo ze 0
RRCS | 1193 | 1 0|0 | 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024 REG | 258 | 0 2)0]°0 0 ojojo gz 0
RRCS | 1257 | 1 0|0 | 8 0 | 32| 64 [ 128| 0 |1024 R | 261 ! L 0 ojojo gz o
RRCS | 1190 | 0 2 |40 0 | 32| 0 [128| 0 |1024 ReG | 262 | © 2| < 0 o jojo ze o0
RRCS | 1254 | 0 2 |40 0 | 32| 64 | 128 0 |1024 ReG | 265 | 1 008 0 o jojo ze o0
RGCS | 266 | 0 2 10| 8 0 0| 0| 0 |25]| 0

RRCS | 1189 | 1 0 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024

RRCS 1253 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32 |6 |128] 0 |04 RaG| 325 | 1 | 0|40 0 0 64]0 2 0

RRCS [ 1314 | 0 210 0 0320 0 | 256 | 1024 REG | 326 | 0 24 0 0 o |&jozey 0

RGCS | 329 1 0 0 8 0 0 | 64| 0 (256 0

RRCS | 1313 | 1 0|00 0 | 32| 0 | 0 |25 |1024
RRCS | 1322 | 0 2 10| 8 0 | 32| 0 | 0 |25 |1024 REG | 330 | 0 2/0]8 0 o j&joze) 0
RRCS | 1386 | 0 2 10| 8 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024 R | 1026 | 0 2)0]°0 0 oo jojojom
RRCS | 1321 | 1 00| 8 0 | 32| 0 | 0 |25 1024 RE | 1025 | 1 0o 0 oo jojojom
RRCS | 1385 | 1 00| 8 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024 RGG | 1040 | © 0 JOojo o0 jojo 0 o
RRCS | 1318 | 0 2 140 0320 0 | 256 | 1024 RGG | 1034 | © 2/0]8 0 0 000 |t
RRCS | 1382 | 0 2 140 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024 RS | 1098 | © 2 Il © 0 0 Joajojojion
RGCS | 1033 | 1 0| 0| 8 0 0| 0| 0 | 0 (1024

RRCS | 1317 | 1 0 4 0 0| 32]0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1381 | 1 0| 4|0 0 | 32| 64| 0 |25 |1024 R6Cs | 1097 | 1 008 0 0 Ke§ 0| 0 N

RGCS | 1048 | O 0 0 8 16| 0 0 0 0 | 1024

ReCS | 1 Tjojojojojojojojo o RGcS [ 1112 | 0 [ 0 | 0| 8 [16 | 0 |64 | 0 | 0 |1024
RS 2 J o2 ]0]0 00 0]0]0)0 RS 1030 | 0 | 2 | 4| 0| 00| o0 |00 [1004
Res) 5 |1 joj4j0jo0oj0jo0jojo o0 RGCS| 1094 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0 |64| 0| 0|10
Res) 6 | 0] 2747 0]0) )0 0]0]0 0 RGCS| 1029 | 1 | 0 | 4| 0| 0|00 | 0] 01004
Res) 9 |1 jojoj8jo0oj0j0jojo0 0 RGCS| 1093 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |0 |64| 0| 0 |10
Res) 10 J 0210 8]0 )070]0]0] 0 RGCS | 1044 | 0 | 0 | 4| 0 |16 | 0| 0 | 0|0 |104
ReCs) 16 | 0 0 0] 0 |6 )0 0]0]0 0 RGCS| 1108 | 0 | 0 | 4 | 0 | 16| 0 |64 | 0 | 0 |1024
Res) 20 | 004016 ) 0j0]0]0) 0 RGCS| 1154 | 0 | 2 | 0| 0 | 0 | 0| 0 |128] 0 |10
ReCS| 24 | 0 | 0 0] 8 16 0)0]0 0 0 RGeS [ 1153 | 1 [0 | 0| o [0 [0 | 0 [128] 0 |10
ReCs| 69 | 1 | 0 4]0 0 0 64]0 0 0 RGcs [ 1162 | 0 [ 2 | 0| 8 [0 [0 | 0 [128] 0 |10
ReCs| 70 | 0 2 /4]0 0 0 6] 0 0 0 RGCS | 1226 | 0 [ 2 | 0| 8 [ 0 | 0 |64 |128] 0 |10
RCS| 73 | 1 |0 0] 8]0 0 64|00 0 RGcs [ 1161 | 1 [ 0o | 0| 8 [0 [0 | 0 |128] 0 |10
ReCS| 74 | 0 | 2 /0] 8 0 0 64|00 0 RGCS 1225 | 1 | o | 0| 8 [ 0| 0 |64 |128] 0 [104
ReCs) 84 | 0 ] 0 4]0 16 ) 0/j6]0]0 0 RGCS| 1158 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0 | 0 |128] 0 |10
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Nazwa/
Funkda

Kod Numer

RGCS | 1222 | 0 2 0 0 0 | 64 {128 0 |1024

RGCS | 1157 | 1 0 0 0 0 0 | 128 | 0 [1024

RGCS | 1221 | 1 0 0 0 0 | 64 [ 128 | 0 |1024

RGCS | 1282 | 0 2

RGCS | 1281 | 1 0 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 1290 | 0 2 0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 1354 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

ciepta powinien by¢ wyposazony w czujnik temperatury wy-
wiewu (istnieje mozliwos¢ dezaktywacji czujnika wywiewu
w,Menu serwisowe/ Konfiguracja/ Czujnik wywiewu”).

8. Uktady mogq byc wyposazone w wentylatory z silnikami AC
sterowane falownikami lub w wentylatory EBM z silnikami EC.
9. W ukfadach z nagrzewnica elektryczng istnieje mozli-
wos¢ sterowania nagrzewnicg poprzez wyjscie Aoutl ptyn-
nie 0-10VDC lub jako PWM 0/10VDC, wyboru dokonujemy
w Menu serwisowe/Konfiguracja/Nagrzewnica elektryczna).
10. W uktadach z chfodnicqg wodnq (bez nagrzewnicy wodnej,
elektryczneji gazoweyj), istnieje mozliwosc¢ aktywacji wymienni-
ka wodnego H/C, jest to nagrzewnica i chfodnica realizowana
fizycznie poprzez jeden wymiennik z jednym zestawem sifow-

RGCS| 1289 | 1 | 0 |0 ) 8]0 )0 |0 | 0 2561024 nika i pompy obiegowej, przetqczenie trybu grzanie i chtodze-
RGCS | 1353 | 1 00| 8 0 0 | 64| 0 |25 [1024 nie nastepuje automatycznie od ustawieri pory roku i czujnika
Recs | 1286 | 0 | 2 | 4| o | o] o o o[ TMperaturyzewnetiznej
Rcs 1350 | 0 | 2 | 4| 0 | o | o |64| 0 |25 1024

UWAGA!! )
RGCS | 1285 | 1 | 0 | 4 ) 0] 0 )0 |0 |0 |25)]1024 INDYWIDUALNE SCHEMATY POLACZEN STE-
vecs 13m0 L 1 1ol al ol ol o leel olassliom ROWNICZYCH, ODPOWIADAJACYCHWYBRANEJ

4.1 Funkcje dodatkowe

UWAGA:

1. Kazdy z powyzszych uktadéw moze by¢ dodatkowo
wyposazony w filtr doktadny lub filtr elektrostatyczny
- kod aplikacji pozostaje bez zmiany, uktad wyposazony jest
w dodatkowy presostat (w menu Ustawienia/Menu serwiso-
we/Konfiguracja nalezy wybrac funkcje 152H).

2. Kazdy z powyzszych uktadéw moze by¢ dodatkowo wypo-
sazony w uktad utrzymania statej wydajnosci powietrza - kod
aplikacji pozostaje bez zmiany, uktady SCS wyposazone sq w
Jjeden przetwornik cisnienia, pozostate uktady w dwa przetwor-
niki cisnienia.

3. Kazdy z powyzszych uktadéw posiada mozliwos¢ pracy
z funkcjg jakosci powietrza zalezng od czujnika CO, lub
czujnika LZO. W przypadku ztej jakosci powietrza nastepuje
zwiekszenie ilosci $wiezego powietrza za pomoca komory
mieszania lub wydajnosci wentylatoréw. Konfiguracji funk-
¢ji jakosci powietrza mozna dokonaé w menu serwisowym /
konfiguracja / jakos¢ powietrza.

4. Kazda z powyzszych uktadéw posiada mozliwos¢ pracy
z funkcjq jakosci powietrza zaleznq od czujnika PM2.5 lub czuj-
nika PM10. W przypadku zlej jakosci powietrza nastepuje za-
tqczenie filtra elektrostatycznego i zmniejszenie ilosci Swiezego
powietrza za pomocq wydajnosci wentylatorow. Konfiguracji
funkcji jakosci powietrza mozna dokonac¢ w menu serwisowym
/ konfiguracja / jakos¢ powietrza.

5. Kazdy z powyzszych uktadoéw, jest standardowo wyposa-
zony w wyjscie cyfrowe do wspotbieznego sterowania wen-
tylatorem kanatowym.

6. Uktady HPM mogq by¢ wykonane, jako ukfady o skokowej
bqd? ptynnej regulacji wydajnosci. Pozostaje to bez wptywu na
wybdr aplikacji automatyki.

7. Ze wzgledu na algorytm sterowania i mozliwos¢ oszczed-
nosci energii, kazdy uktad nawiewny zkomorg mieszania oraz
uktad nawiewno-wywiewny z recyrkulacja i/lub odzyskiem

APLIKACJI SA ZALACZANE DO NINIEJSZE) DTR.

J
W uktadzie z filtrem doktadnym montujemy dodatkowy pre-
sostat na filtrze zgodnie z ponizszym rysunkiem, a dla filtra
elektrostatycznego, w miejsce presostatu nalez wpia¢, pota-
czone réwnolegle, styki alarmowe generatoréw.

Kierunek przeptywu powietrza
=

ALARM
1ESH

!
/

Rys. Nr 2 Dodatkowy presostat na filtrze doktadnym lub styk alarmowy filtra elektrosta-
tyanego

ryo)
i L]
YT Y TY TS

Kierunek przeplywu powietrza

24y : 24y

Rys Nr 3 Podfaczenie sygnatu z
otwarty [NO])

P filtra doktadnego (styk Ini

klimor.com
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Sterowanie pracg filtra elektrostatycznego, zezwolenie na W uktadzie wyposazonym w ukfad badania statego wydat-
prace E.ESH [styk bezpotencjatowy], alarm 1ESH [styk NOJ. ku powietrza, montujemy dodatkowe czujniki ci$nienia na
wentylatorach

Kierunek przepiywu powiefrzo

Red RES Red REO Red Réi Reb Réﬁ ReT RE7 Red REB eND VZ‘C
ALARM =
N 77
comm
AR Al B i R R

Kierunek przeptywu powiefrza

it jZ’\ESH
WES/H -
— y )

=
Rys Nr 4 Kontrola zabrudzenia filtra doktadnego lub kontrola pracy filtra elektrostatycznego L

UWAGA: W przypadku zastosowania agregatu rewersyjnego, Rys. Nr 6 Uktad statej wydajnosci powietrza
styki NO presostatéw filtréow na nawiewie nalezy potaczyc
réwnolegle (tak samo dla czesci wywiewnej).

Dotyczy réwniez filtra elektrostatycznego.

oraz podtaczamy czujniki do sterownika

ELP{{RI2-Mod)
I AIN AIN AN
s | AN Jacno | A Sl )

Sterowanie pracg lamp UV-C, zezwolenie na prace w postaci I [ | ‘ [
sygnatu napigciowego 24VAC. [ —— T

Ze wzgledu na to, ze styk Re7 moze by¢ wykorzystywany L ; N 24v
w innych rozwiazaniach, jako styk beznapieciowy, to dla - ; SHD.
sterowania lamp UVC-S, nalezy w petni wykona¢ ponizsze
potaczenia.
Il [on 1 W
Start [ Stop [ stot [ stm
H ! Hine
' ‘ Rys. Nr 7 Uklad statej wydajnosci powietrza - podtaczenie
: : Tab. Nr 16 Wspétczynniki, k" dla dysz wentylatorow
- TsetStdoy
Typ wentylatora Kfaktor Typ wentylatora K faktor
: zsilnikiem AC ikiem EC
= line RH22C 47 R3G250RR01-H1 68
. : RH25C 60 R3G280-PRO4-11 7
- RH28C 75 R3G310-AX54-21 16
: § RH31C 95 R36355-AY43-21 148
; ! Teef RH35C 121 R36400-PI92-01 188
- R RH40C 154 R3G450-PB24-01 240
) RH45C 197 R3G500-PB33-01 281
Rys. Nr 5 Podtaczenie sterowania lamp UVC-S RHS0C 22 K36630-PW04-01 438
RH56C 308 K3G710-PW06-01 545
RH63C 381 R3G250-PR17-11 76
RH71C 490 R3G280-PS10-J1 77
|
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UWAGA:

« Dodatkowo po wczesniejszym uruchomieniu wstepnym
uktadu, nalezy ustawi¢ zakres pomiarowy w czujniku
zgodny z zakresem pomiarowym w sterowniku (maksy-
malny), nastepnie uruchomic¢ uktad wentylacji i sprawdzic,
jakie cisnienie wystepuje przy wymaganej wydajnosci.
Po okresleniu wymaganego cisnienia, nalezy ustawic¢ za-
kres pomiarowy czujnika na najbardziej zblizony do cisnie-
nia zadanego (z zachowaniem 30% rezerwy na potrzeby
regulacji).

Nastepnie nalezy ustawic¢ parametry regulatora Pl uktadu
statego wydatku, tak, aby uktad stabilizowat sie jak naj-
szybciej bez przeregulowania (ustawienia/regulatory/Pl
staty wydatek).

20}
150

R3G310-B849-01 116
R3G355-PI93-01 148 o
R3G355-BC92-01 148 y‘*ﬁ
R36400-A023-68 188 |
GR25C-6IDBD.CR 60

GR3IC-ZIDDCR 95 -

GR35C-ZIDDCR A

Kontrola cisnienia w kanale
Kontrola ci$nienia w i i

Rys. Nr 8 Inne mozliwe pomiary cisnienia przy wykorzystaniu przetwornikéw w zaleznosci
od ich zamontowania

« Istnieje mozliwos¢ aktywacji funkcji statego wydatku
z przeliczeniem ci$nienia na przeptyw (tylko w ukfadach
z zamontowanymi czujnikami ci$nienia na wentylatorze)

W uktadzie z agregatem DX rewersyjnym:

g

@ I
=
el it T
iR
‘ B ke Y 2x1 SF
(83) [ B i
)i’ - ; - ; LIYY 2xi 5
e E ) FEpRE e B E B B
B E = FoEE B E R s ks
B E = EREE E E kB e B B
. B B =] BEEE B =I = £ | llpT
— il
on A1 ! lan
2ia BH 3 WA i1 [lin
- Lpe
ot 1 3 T
Rys. Nr 9 Przyktadowy uklad nawi z DX rewersyjnym

1. wykonujemy podtaczenia do sterownika sygnatu steruja-
cego 0-10VDC "YFX" jak ponizej

SO0, gBND

I S O I
A wono [ ROV AU [ REUT AET|
1

Rys. Nr 10 Podfaczenie do sterownika sygnatu sterujacego

2. wykonujemy podtaczenia do sterownika sygnatoéw start/
stop "EFX" oraz grzanie chfodzenie "H/C" jak ponizej

L EFX LTHC

1 .2 i ',f

S
82 3 g el [0
& A [ A f

Rys. Nr 11 Podtaczenie do sterownika sygnatow start/stop oraz grzania/chtodzenia
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3. wykonujemy podtaczenia do sterownika sygnatu powrot-
nego alarmowego "AFX" oraz sygnatu powrotnego defrost
"DEF" jak ponizej

2 3 4 5 ) 7 [ [
L T 1
S2vi o I
51 EzAFX 51 EzﬂEF
H— .
5]

Rys. Nr 12 Podfaczenie do sterownika sygnatéw powrotnego alarmu i defrost

W uktadach z pompami ciepta HPM lub z uktadami chtod-
niczymi CM, wystepuja dodatkowe rozdzielnice steruja-
ce CG.HPM.CM.EVO BLDC (z regulacja ptynna) i CG.HPM.
CM.EVO DIGITAL (z regulacja skokowa).

Informacje na ich temat i sposéb podfaczenia, znajduje sie
w osobnych DTR tych modutéw (modut sterujacy i sitowy w
jednej rozdzielnicy —,Rozdzielnice sterujace uktadéw chtod-
niczych CG.HPM.CM.EVO BLDC (z regulacja ptynng) i CG.
HPM.CM.EVO DIGITAL (z regulacjg skokowa)".

Na miejsce montazu czujnika powrotu wody, wybieramy ko-
lektor powrotu wody, nastepnie podtgczamy do sterownika
wg ponizszego schematu.

Czujnik jakosci powietrza montujemy na stronie wywiewu
powietrza i podtaczamy do automatyki wg ponizszego sche-
matu

Rys. Nr 14 Podtaczenie do sterownika czujnika jakosci powietrza

3

ELP11RI2L

[acw | prs [ pra [ prs [ AN Jacwo | #N | AN Tagup

I

i
P 1 S L RS
= g I
) b
.
Pl E
R
o BE |
|
.

Rys. Nr 13 Podtaczenie do sterownika sygnatow czujnika powrotu wody
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5. OPIS PRACY UKLADU

Tab. Nr 17 Funkcje ukfadéw central klimatyzacyjnych

Funkda Warunek za Opis dziatania
- ustaw tryb pracy - otwarcie przepustnic zewnetrznych
Start wentylatorow 1bieg, 2 bieg, 3 bieg, - zafaczenie silnika wentylatora nawiewu (centrale nawiewne) lub silnikw wentylatorow nawiewu i wywiewu
CZUWANIE, TIMER (centrale nawiewno-wywiewne)
- ustaw tryb pracy - pordwnanie aktualnej temperatury zmierzonej za posrednictwem czujnika wiodacego z wartoscia zadang
Opis 1bieg, 2 bieg, 3 bieg, ustawiona na sterowniku lub zadajniku oraz wysterowanie wymiennikéw ciepta/chtodu
CZUWANIE, TIMER - ograniczenie minimalnej i j temp y powietrza nawi g
Nagrzewnica - zwiekszenie przeptywu czynnika (woda lub roztwor glikolu) przez nagrzewnice wodng
wodna - uaktywnienie funkdji przeci j uktadu przy zbyt niskiej temp a ica (termostat)
AR T - ptynne zwigkszenie mocy modutu gazowego
Modut gazowy . p g . g_ . - wychtodzenie wymiennika podczas przechodzeniu z trybu praca w tryb stop ukfadu
czujnika regulagji znajduje sie . -
o - i - badanie stanu alarmowego wymiennika
2 ponizej temperatury zadanej
g Nagrzewnica - ptynne zwiekszenie mocy nagrzewnicy elektrycznej
z eIe?(tv ana - wychtodzenie nagrzewnicy podczas przechodzeniu z trybu praca w tryb stop ukfadu
g 4 - badanie przegrzania nagrzewnicy termostatem
g
g Modut pom - - zwigkszenie mocy grzania
§ denta I:]PM Py wskazuje prace ukfadu w trybie - synchronizacja wyfaczenia wentylatorow z wytaczeniem sprezarki podczas przechodzeniu z trybu praca
=S P zimowym (Ustawienia/Poraroku) | w tryb stop uktadu
g .
3:3::"3 - zwiekszenie przeptywu czynnika (woda lub roztwor glikolu) przez chodnice
jlemperaturaz 9*"’“"_199"’ ) - zalaczenie agregatu sprezark oraz zwigkszanie jego w ia lub zataczenie 1, 2 stopnia agregatu
o | Chiodnica ‘Z”J"'!‘a_ requlagiznajduje SI€ | - zastosowano blokowanie zataczenia ukfadu chtodniczego przy niskich temperaturach zewnetrznych (nastawa
g | zb posredni powyzej temp y zadanej fabryczna 13°)
é odparowaniem - minimalny czas pracy sprezarki (nawet, jezeli sygnat zataczajacy nie jest podawany) i minimalny czas przerwy
= (nawet, jezeli sygnat zafaczajacy jest podawany)
Modut pom - temperatura zewnetrzna - zwiekszenie mocy chtodzenia
denta I:]PM Py wskazuje prace ukfadu w trybie | - synchronizacja wytaczenia wentylatorow z wytaczeniem sprezarki podczas przechodzeniu z trybu praca
P letnim (Ustawienia/Pora roku) w tryb stop uktadu
s custawtybpracybieg,2 e idadu odzysku (START/STOP)
S g . bieg, 3 bieg, CZUWANIE, TIMER | o L N . 5
= 5 | Odzyskciepta o uaktywnienie funkgji przeciwzamrozeniowej ukfadu odzysku przy zgtoszeniu braku przeptywu powietrza
£33 =B A HRME] badanego presostatem (odzysk krzyzowy — przymykanie)
Ele temp. czujnika wywiewu 0 1°C YSURIZYZOWY = przymy

Komora recyrkulacyjna

ustaw tryb pracy
1bieg, 2 bieg, 3 bieg,
CZUWANIE, TIMER

- praca w sekwendji grzania
w zaleznosci od konfiguracji
centrali

- ptynna regulacja otwarcia ic powietrza za pomoca si
- stopiert ia powietrza pomieszczenia

i powi alezy od réznicy temperatury j przez czujnik wywiewu
itemperatury zadanej

- regulacja stopnia zmieszania powietrza wystepuje przed lub po requlacji urzadzen chodniczych i grzewczych

w zaleznosci od ustawienia priorytetu dla komory mieszania lub nagrzewnicy/chtodnicy

- mozliwa aktywadji funkgji d ia: w przypadku, gdy otoczenia znajdzie sie ponizej temperatury zada-
nej uktad przechodzi w sekwencje grzania, centrale z recyrkulacja pracowac beda ilodcia p e
(ustawienia fabryczne min 30% otwarcia przepustnicy powietrza zewnetrznego), a nastepnie regulator zacznie
regulowac temperature za pomoca nagrzewnicy

- mozliwos¢ nastawy recznej

- wilgotnos¢ wzgledna jest

- zafaczenie nawilzacza oraz zwiekszenie jego wysterowania

Nawilzanie v . m o
mniejsza niz zadana - sprawdzanie stanu pracy nawilzacza oraz higrostatu
- ZWi ie sygnat ia e wysterowania chiodnicy)
Osuszanie A - wil $¢ wzgledna jest - dogrzewanie nagrzewnica do temperatury wiodacej (zgodnie z requlatorem temperatury wiodacej i temperatury
el ne

wieksza niz zadana

minimalnej nawiewu),
- blokada pracy odzysku podczas osuszania

W uktadach, w ktérych wystepuje jednoczesnie komora mieszania i modut HPM,CM, modut pracuje jedynie na 3 (najwyz-
szym) biegu wentylatora, a komora mieszania pracuje na 1,2 biegu i czasem na 3 biegu wentylatora (podczas okresu przej-
sciowego i modut HPM, CM jest nieaktywny).

UWAGA ! W menu serwisowym istnieje mozliwos¢ dezaktywacji trybow pracy 2 bieg, 3 bieg, Czuwanie.
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6 OK ABLOW ANIE Tab. Nr 18 Standardowe zestawienie elementw szafy
Symbol ze
W centralach typu COMPACT okablowanie jest wykonane schematu aplikadji
wg wewnetrznych wytycznych firmy KLIMOR i opisy na
schematach aplikacji ich nie dotycza. W tych centralach QM Wytacznik gtowny
czujnik nawiewu dostarczany jest luzem z dodatkowym
przewodem od dt.10m m Lo Transformator 230/24 VAC
M
F1 Iabezpieczenie zasilania 230V transformatora
F2 _$_ Zabezpieczenie zasilacza oswietlenia centrali wentylacyjnej
FM1 Zabezpieczenie pompy obiegowej nagrzewnicy wodnej

Zabezpieczenie falownika pompy uktadu odzysku

w7 glikolowego / requlatora silnika rotora

K1 Przekaznik/stycznik pompy obiegowej nagrzewnicy
L\“ wodnej

FIM1...
- Zabezpieczenie silnika nawiewu
Rys. Nr 15 Podtaczenie do sterownika czujnika nawiewu Fim4 \i-m}-\Lml-\L- i
F2M1... el 4l Zabezpi iesilnik .
Elementy automatyki pozostatych typéw central nalezy podta- F2M4 abezpleczente sfinika wywlewu
czyc'.zgodnie ze schematem aplikacji oraz ponizszymi wytycz- Falownik wentylatora naviewu
nymi: JEE— ;
« przewody sterownicze typu LIYY, LIYCY (nie stosowac przewodow W1..4 ‘ : Falownik wentylatora wywiewu
kretka, jaki i i zasilaj YLY k i- '
typu's retka, jako sterownicze) i zasilajace typu oraz komuni U7 Regulator rotora/ Falownik pompy glikolu
kacyjne typu PROFIBUS DP typ BUS O2YS(St)CY 1x2x0,64/2,6mm
powinny by¢ podtaczone zgodnie ze schematem elektrycznym N1 - Sterownik
stosownie do wybrane; aplikacji, Termostat grzania i/lub chtodzenia szafy (wykonanie
« przekroje przewodow zostaty dobrane dla utozenia w korytku TER specjalne)
kablowym metalowym na odlegto$¢ do 10m, -
« do komunikacji zadajnika, falownika, BMS nalezy stosowa¢ prze- 6 Hlement arzei fy (wykonari ialne)
lement grzejny szafy (wykonanie specjalne)
wody typu PROFIBUS DP typ BUS 02VS(StICY 1x2x0,64/2,6mm, greejny szaly Wy ped

nie dopuszcza si¢ potozenia kabli komunikacji razem
z kablami sterowniczymi i zasilajgcymi, dla kabli komunikacji na-
lezy budowac osobne trasy kablowe,

Tab. Nr 19 Standardowa lista kablowa (typ przewodu nie dotyczy central typu EVO-S Compact)

« falowniki montowa¢ nie dalej niz 15 metréw od sterownicy, SR 5 =R
- . . . schematu P 1yt x przekrdj
- zadajnik HMI montowac nie dalej niz 100m od sterownicy, aplikadi przewodu [mm?]
« nie dopuszcza sie stosowania jednego kabla do kilku urzadzen
lub funkgji, nalezy stosowac zasade stosowania jednego kabla do STF Wspdipraca z centrala p. poz. Ly 1
jednego urzadzenia lub funkgji, s1 Zezwolenie na start (wykacznik serwisowy) LIvy 2x1
« nie dopus%cza sie stosowania kaF)Il typu skretka, jako sterownicze " e e o
do sygnatéw on/off 24V, 230V, 0+10VDC. wtémej lub wstepnej
M1 Podlqc%enle, por_npy DbIEQOW.EJ nagrzewnicy iy 315
wodnej wtdrnej lub wstepnej
M1 Sygnat zaIgczema pqmp)f obl.egowej ) vy 21
nagrzewnicy wodnej wtérnej lub wstepnej
SOF Ttl!rmostat przeciwzamrozeniowy nagrzew- vy 21
nicy wodnej wtdmej po stronie powietrza
Y2 Sitownik zaworu chodnicy wodnej LIvcy 3x1
I3 Sygnal.zapotrzeb.owanla na chtodzenie (dla LYY 21
chtodnicy wodnej)
Y3 Sitownik przepustnicy recyrkulacji LIvcy 3x1
V4 Snovynlk przepustnicy wymiennika ey 31
krzyzowego
|
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Podtaczenie zasilania przemiennika czesto- YLy/ . BUS
v7 tliwosci pompy odzysku glikolowego HO5VV-F RSP RS9U1 Sy.gnat. steruiacy .po { a!(zu B b (> 02YS(St) L)
miennika czestotliwosci odzysku obrotowego o 2,6
Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla prze- BUS
s o 1x2x0,64 L -
RSU7 miennika czestotliwosci pompy odzysku 02YS(St) Podtaczenie zasilania regulatora wymienni-
) 12,6 1 Yy 3%1,5
glikolowego (a4 ka obrotowego
A7 S).'gna/l .alarmowy od przemlennlka czesto- vy I Sitownik przepustnicy powietrza nawie- vy 31
tliwosci pompy odzysku glikolowego wanego on-off
m
M7 Podtaczenie pompy uktadu odzysku glikol. 2YSLCY 4x1,5 Sitownik przepustnicy powietrza nawie-
wanego 0--10V ey 24
EM7 Sygnat zataczenia pompy odzysku glikol. LIy 2x1 900
) Sitownik przepustnicy powietrza wywie-
LIy 3x1
oo Sygnaltalarmowy uktad chtodniczy/agregat vy 1 wanego on-off X
chtodniczy M
R N Sitownik przepustnicy powietrza wywiewa-
LIvey 3x1
o Sygnal.slerowanla | stopnia ukfadu Yy 1 1ego 0= 10VDC X
chtodniczego
R N Czujnik temperatury powietrza
o Sygnal‘slerowanla Il stopnia uktadu vy I B1 nawiewanego Liycy 2x1
chtodniczego
B2 Czujnik t t iet . Livey 2x1
Yo Sygnat sterowania 0--10VDC ukfadu LYy 31 ZUJnk temperatury powletrza wyw. X
chtodniczego B3 Czujnik temperatury zewnetrznej Liycy 2x1
AFX Sygnat alarmowy agregatu rewersyjnego Lyy 2x1 Czujnik temperatury powietrza wywiewa-
N nego za odzyskiem, detekcja oszronienia
DEF Sygnat defrost agregatu rewersyjnego Liyy 2x1 B4 stosowana zamiennie z presostatem LIvey 2x1
H/C Sygnat chtodzenie agregatu rewersyjnego LIYY 2x1 251R (opja)
EFX Sygnat start/stop agregatu rewersyjnego Livy 21 B5 Opcjonalny czujnik temperatury wiodacej Livey 2x1
EESH | Sygnatstart/stop filtra elektrostatycznego LIvy 21 B8 Czujnik powrotu wody znagrzewnicy wodnej | LIYCY 2x1
X BUSO2Y- | 1x2x0,64
bies yanatari o amp Ul Ly 24 H1 Czujnik wilgotnosci nawiewu - 2 kable: S(StcY 6
YFX Sygnat ster. 0+10VDC agregatu rewersyjnego Liycy 3x1 komunikacja — BUS, zasilanie — LIYY Y 7l
Sterowanie modutem nagrzewnicy
MOD. " BUS 02Y- 1x2x0,64
EH-M elektrycznej (sygnafOHpV, start/stop oraz Livey 5x1 0 Czujnik wilgotnosci wywiewu - 2 kable: S(sCY 16
sygnat alarmu przegrzania) komunikacja — BUS, zasilanie — LIYY
LIvY 2x1
Sterowanie modutem nagrzewnicy gazowej
MOD.GAS | (sygnat 0--10V, start/stop oraz sygnat Livcy 6x1 B18 Caujnik ci$nienia wentyl. nawiewu (opcja) Livcy 3x1
alarmu przegrzania) B19 | Czujnik ciénienia wentyl. wywiewu (opgia) | LIYCY 3x1
Podtaczenie zasilania przemiennikow A e .
101,102 | czestotliwosci lub regulatoréw silnikéw LIYY 2x1 E2) G bl T vy gy 24
ECnawiewu 1S1F Presostat roznicowy wentylatora nawiewu LIy 2x1
RSIUT, Sy.gnal.st'erujqcy po_tqc;u.RS485 dia przg— W/ 1STH Prespstat roznicowy filtra wstepnego vy 21
miennikow czestotliwosci lub regulatoréw Pkt 12 nawiewu
RS1U2 S ) HO3VV-F
silnikéw EC nawiewu . i
152H/ Presostat roznicowy filtra wtérnego
AT Sygnat alarmowy od przemiennikéw 1ESH nawiewu |ub alarm filtra elektrostatycz- Ly 2x1
u AZV czestotliwosci lub regulatoréw silnikéw LYY 2x1 nego (opcja)
ECnawiewu Presastat r6ani fltra wst
— — 251H resostat réznicowy filtra wstepnego LYy 1
Podtaczenie zasilania przemiennikéw Y/ wywiewu
201,202 s . Pkt 12
czestotliwosc wywiewu HO3VV-F . - ) i
1R Presostat r6znicowy czesci wywiewnej LYy 1
Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla prze- BUS odzysku (detekcja oszronienia)
RS201, iennikow czestotliwosci lub requl 025(st) 1x2x0,64
RS202 silnikéw ECwywiewu o 126 £5 Potwierdzenie startu — styk beznapieciowy LYY 2x1
UM Sygnat alarmowy od przemiennikéw E4 ﬁbior(zy sygnalﬁlgrmowy sk LYY 2x1
20 AZV czestotliwosci lub regulatoréw silnikéw LIYY 2x1 eznapieciowy
ECwywiewu Zadajnik HMI Advance (maksymalnie 100m) | BUSO2Y- | 1x2x064
Podtaczenie zasilania silnikow zespotu N3 dwa kable: e ne
M1, TM2 wentylatorowego nawiewu 2510y Pkt 12 Komunikacja — BUS, zasilanie LIYY LYy i1
Podfaczenie zasilania silnikow zespotu RSHPM, | Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla BUSO2Y- | 1x2x0,64
M1, 2M2 wentylatorowego wywiewu 2051y Pkt 12 M sterownikéw modutéw HPM, CM s(stcy 126
RSHUM Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla BUSO2Y- | 1x2x0,64
nawilzacza S(stey 126
L]
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Tab. Nr 20 Legenda do schematow aplikadji rozdzielnicy standardowej EVO-S

(zes¢ nawiewna

Czesé wspdlna nawiewu i wywiewu

Przepustnica komory

. . A R " Odzysk krzyzowy 0dzysk obrotowy

Przepustnica powietrza " . . mieszania, recyrkulagji

) P Filtr wstepny nawiewu Wentylator nawiewu
nawiewanego (Swiezego) o
1SH
:"f, = 3 1
- \
\ @ H\wnm|
T M !
N N ica elektryczna Modut gazowy 0dzysk glikolowy

L
)

Chtodnica wodna Chtodnica DX Nawilzacz
@i
Wymiennik modutu Wymiennik pompy
chtodniczego (M ciepta HPM

2 HPM2
FE

Przepustnica powietrza

Filtr wywiewu Wentylator nawiewu
wyrzucanego
@ 25H
yas
7
s
y3
Wymiennik modutu Wymiennik pompy
chtodniczego (M ciepta HPM
L
M1 HPM1

24
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7. OPIS ELEMENTOW STEROWNIKA

lelale jmrbntotel

Imlm1|m1n.z|n.:lm:|w|m‘m
A c A -4 A

|

Rys. Nr 16 Widok przedni sterownika

ELP11R32L-Bac+ - komunikacja z BMS poprzez BACnet MS-
-TP lub Modbus RS485 (ztacze RS485 Master)

ELP11R32L-Bac IP+ - komunikacja z BMS poprzez
BACnet IP lub Modbus TCP/IP (ztacze RJ45 karty Ethernet
wbu-dowanej w sterownik w miejscu oznaczonym na ste-
rowniku, jako ETH). Sterownik z karta ETH jest opcja. Nie ma
mozliwosci samodzielnego dotozenia karty.

1. Ztgcze HMI CON
2. Sygnalizacja komunikacji i alarmu.

a) Wejscie w podmenu lub edycje parametru.
b)Zatwierdzenie zmiany parametru.
) Przytrzymanie przez 3 sekundy otwiera menu ustawien
wyswietlacza.
4.
a) Cofniecie w zagtebieniu menu.
b) Anulowanie zmiany parametru.
<) Przytrzymanie przez 3 sekundy otwiera menu alarméw.
5. Poruszanie sie po menu. Zmiana parametrow.
6. Wyswietlanie parametréow.
Migotanie wyswietlacza oznajmia alarm.
7. Karta Ethernet (wystepuje w rozdzielnicach z symbolem
ETH).

Po dtuzszym przytrzymaniu klawisza OK (okoto 3s)
wyswietlacz przechodzi do menu ustawien wyswietlania.

klimor.com
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Opis parametrow:

Communication period - czestotliwosc z jaka wyswietlacz
komunikuje sie ze sterownikiem (domyslnie 0,5 s)
Contrast - kontrast wyswietlacza

Minimal brightness — minimalna jasnos¢ podswietlenia

Ztacze USB stuzy do wgrania aplikacji stero-
wania, w przypadku, gdy aplikacja sterownika
nie spetnia wymagan klienta skontaktuj sie
z producentem lub dostawca, istnieje moz-
liwos¢ dostosowania aplikacji do wymagan
oraz wgranie jej za pomoca dowolnego kom-

.i.\:

Maximal brightness — maksymalna jasnos¢ podswietle- putera klasy PC.
nia

Activity time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz

przygasa

After activity time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnos-
ci (nic; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw; jezeli
alarm to przechodzi do menu alarméw, a w przeciwnym
wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtéwnego).
Master bus mode - mozliwo$¢ wyboru typu komunikacji
facza Master, jako BACnet lub Modbus

Master bus com speed - predkos¢ komunikacji dla facza
Master (RS485).

BACnet Instance - numer Instangji dla tacza typu BACnet

Wyjécie z menu nastepuje po nacisnieciu klawisza C.

Funkcje karty ETH:

IP address — Ethernet card address (192.168.0.8)
Network mask - Maska podsieci (255.255.255.0)
Gateway IP - Brama domyslna (192.168.0.1)

Wyjscie z menu nastepuje po nacisnieciu klawisza C.

Zadajnik HMI Compact lub HMI Toutch Panel 4,3" lub 7"
mozna podfaczy¢ do wejscia HMI CON (znajdujacego sie
w $ciance gdrnej sterownika w okolicy ztacza USB) lub do
zlgcza RS485 Master - jezeli nie jest wykorzystywane do
przesytania informacji z systemem zarzgdzania BMS.

Istnieje mozliwos¢ jednoczesnego podiaczenia dwdch za-
dajnikéw, jeden z nich do ztgcza HMI CON, a drugi do ztacza
RS485 Master — w tym przypadku nie mozemy potaczyc
sterownika z BMS obiektu.

Zadajnik HMI Compact, posiada zworke ,simple/ext’, ktorej
rozwarcie powoduje prace zadajnika z czesciowo ukrytym
menu, funkcja ta nie pozwoli obstudze obiektu na wejscie
w ,menu serwisowe’, w ktérym dokonujemy konfiguracji
uktadu wentylacyjnego.

Menu sterownika jest zawsze widoczne w catosci.

Zadajniki dotykowe HMI Toutch Panel 4,3"" lub 7°* obstugi-
wane sg przez sterownik wyposazony w dodatkowa karte
pamieci, sterownik taki oznaczono dodatkowym symbol-
em "+" na jego etykiecie.
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7.2 Standardowe funkcje wejs¢/wyjsc sterownika

Tab. Nr 21 Lista wejs¢ cyfrowych Tab. Nr 24 Lista wyjs¢ cyfrowych

Podzas  Brak wyma-
popraw-  ganego stanu

Wyjscia cyfrowe, stan wytaczony - wyjécie ReC/ReA rozwarte, stan zataczony

Wejscia cyfrowe (Stan wejscia NC - podanie na
S ) P Re(/ReA zwarte

wejscie DIN... napigcia 24V powoduje zataczenie . X
wejéda cyfrowego) nejpracy  wywoluje Pompa nagrzewnicy wodnej

ukladu  alarmy

Pompa nagrzewnicy wodnej i chtodnicy wodnej jesli aktywowano wymiennik

Din1 | Centrala PPOZ. zwarty A_AF ] wodny H/C
i zeni - Nagrzewnica elektryczna
Tgrmostgt przeciwzamrozeniowy nagrzew awarty A_ThHW g Y
Din2 nicy wodnej Start odzysku glikolowego (gdy nie uzywana komunikacja RS485 z falowni-
i kiem odzyski
Sygnat alarmowy ukfadu sterowania mwarty A_THHE re2 iem odzysku)

nagrzewnicy elektrycznej/gazowej Start odzysku obrotowego (gdy nie uzywana komunikacja R5485 z falowni-

Din3 | Alarm agregatu chiodnicy DX rozwarty* | A_Filter kiem odzysku)
Agregat wody lodowej dla chtodnicy wodnej

Din4 | Presostat wywiewny odzysku ciepta/chtodu | rozwarty | A_SupPres Re3
Din5 | Presostatfiltra nawiewu Zwarty A_VentFC tornica DX stopier]
R . N Chtodnica DX stopieri Il
Din6 | Presostatfiltra wywiewu rozwarty | A_ExhfFilter Re4
Sygnat pora roku LATO (jesli aktywowano wymiennik wodny H/C)
Din7 | Presostat wentylatora nawiewu zwarty A_SupPres

Re5 | Przepustnice nawiewu/wywiewu

Sygnat defrost z agregatu rewersyjnego - 3
(funkga nadrzedny nad filtrem doktadnym/ warty A_Deffunc Re6 | Zezwolenie na prace filtrow elektrostatycznych
Ding | elektrostatycznym) Re7

A_Supfilter2 lub

Sygnat pracy wentylatora / Sterowanie lamp UVC-S

Presostat filtra dodatkowego/elektrostatyczne-

gonawiewu (0pc) rozwarty A_SupFlterEs Re8 | Zbiorczy sygnat alarmowy
Din9 CJ:;T ;Elgmika preilaloa W) Zwarty A_SupFC Tab. Nr 25 Lista wyjs¢ analogowych
p i Wyjscia analogowe (wyjscia sygnatowe 0--10VDC)**
Din 0 AIarT ;ZIEEJMmka wentylatora wywiewu/ mwarty A_BhRC
went. Aout1 Nagrzewnica (wodna lub elektryczna) wstepna lub wtdrna
Din11 | Alarm falownika odzysku glikolowego Zwarty A_RecFC

Aout2 Chtodnica (wodna lub freonowa wyposazona we wiasny modut zasilania)

Din12 | Wylacznik serwisowy/ zdalny start/stop ukladu | zwarty A_StopS1

Komora mieszania (10-0V), przepustnice naw/wyw (0-10V) lub Odzysk
ciepta/chtodu (krzyzowy)

Aout3

Tah. Nr 22 Lista weji¢ analogowych 0dzysk ciepta/chiodu (krzyzowy lub obrotowy, glikolowy opcjonalnie,

Aoutd edlini N RS48G5
Wyjscia analogowe (wyjscia sygnatowe 0--10VDC) Jeslinie sterujemy po )

Ain1 Czujnik ciénienia - nawiew * mozliwo$¢ negacji wejscia cyfrowego w menu ustawie-
Ain2 | Caujnikciénienia - wywiew nia/chtodnica DX

**w menu serwisowym mozliwos¢ wyboru jednego z wyjsc¢
analogowych, jako sygnat 0+10V wentylatora nawiewu

Ain3 Czujnik jakosci powietrza: (02, LZO, PM2.5, lub PM10

Tab. Nr 23 Lista czujnikéw temperatur

Czujniki Uszkodzony czujnik temperatury wywotuje
" Czujniki wilgotnosci nawiewu, wywiewu

temperatur PT1000 alarm blokujacy prace uktadu oznaczony: taczymy korzystajac z komunikacji Modbus
PT1 | Nawiew A_Tsup RS485.
PT2 | Wywiew A_Texh
PT3 | Zewnatrz A_Tout

Wywiew za odzyskiem
PT4 | (lub przed odzyskiem A_Trec

w uktadach z HPM)

Opdonslnaodoc A_Tmain (gdy PT5 wybrano jako czujnik wiodacy)
PT5 | /Powrotu wody z

] . /A_TbackWater
nagrzewnicy wodnej
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8. OBSLUGA STEROWANIA

P
Przed uruchomieniem uktadu przez uzyt-
’ ika, sterownica powinna by¢ podtaczo-
® nai ] przez uprawniony do tego
personel

8.1 Uruchomienie uktadu
Wytacznik Q1M ustawi¢ w potozenie zataczony:
»1-ON” (ROZDZIELNICA TWORZYWOWA )

»1” (ROZDZIELNICA METALOWA)

Rys. Nr 18 Whaczniki rozdzielnic

Uruchomienie pracy ukfadu nastepuje, gdy:

- nie wystepuje zaden z alarméw blokujacych prace uktadu

- jest zwarty sygnat,S1 - stop serwisowy” na wejsciu DIN12
sterownika

- jestzwarty sygnat,S1F — ppoz” na wejsciu DIN1 sterownika
oraz

« parametr ,Ustaw tryb pracy” na sterowniku lub zadajniku
jest ustawiony na opcje inna niz Stop.

Po zaniku napiecia uktad automatycznie
wraca do pracy z ustawieniami z przed za-
e niku napigcia.

8.2 Zmiana temperatury zadanej

Na sterowniku lub zadajniku w gtéwnym menu parametr
»Nastawa temperatury”.

Zmiana Trybu pracy:

Wecisnij przycisk OK, ,Stop” zacznie mruga¢, przestaw na
inny tryb i zatwierdz przyciskiem OK

Zmiana nastawy temperatury:
Wecisnij przycisk OK, ,23,9.” zacznie mruga¢, przestaw na
inng wartos¢ i zatwierdz przyciskiem OK

Stan| ukitladu
stop

el lo

| Menjul g/t [6|wnle

@T 4@

Ustaw [tryb| plrlacy
stlop

®T l@ 45,0°C

Nas|tlawal temp.

of Jo—

Zadana [temp.
0,00 |°c

el lo

Tlemp. wi[o/dalcla |

el lo

Clzujnji k| |nawli [ewu

of Ie

I o

Rys. Nr 19 Zmiana temperatury zadanej
8.3 Tryb czuwania

W celu oszczednosci energii uktad automatyki pozwala na
prace w trybie czuwania, tryb ten wybierany jest za pomo-
ca nastawy ,Tryb pracy” w menu gtéwnym sterownika lub
w programie czasowym (Timer). W zaleznosci od zapotrze-
bowania mozliwe jest nastawienie trybu czuwania tylko
dla grzania, chfodzenia lub dla grzania i chtodzenia (patrz.
pkt.9.3).

Ponizej opisano rekcje systemu podczas przetgczenia z try-
bu pracy w tryb czuwania (grzanie).

System | - uktad zatrzymany,

System Il - ukfad zataczony do pracy, nastepuje urucho-
mienie wentylatoréw oraz wymiennikéw ciepta/chtodu,
dokonuje sie regulacja temperatury wiodacej (w tym przy-
padku Tsup — nawiew) do zadanej temperatury 22°C,
System Il - uktad zatrzymany, temperatura powietrza na-
wiewanego oraz pomieszczenia zmniejsza sig,

System IV - ukfad zataczony do pracy z powodu osiggnigcia
warunkéw zatgczenia, czyli spadek temperatury wiodacej
trybu czuwania (w tym przypadku Troom — pomieszczenie)
o wartos¢ histerezy zataczenia 4°C, od wartosci zadanej trybu
czuwania TsetStdby=20°C, regulacja temperatury centrali wen-
tylacyjnej nastepuje wzgledem czujnika wiodacego (w tym
przypadku Tsup — nawiew),

System V - uktad zatrzymany z powodu osiggniecia zadanej
temperatury trybu czuwania (Troom = TsetStdby).

Dla prawidtowej pracy ukladu w trybie czuwama,
N zaleca sig
czeniowego czujnika temperatury (pnd!qczonego
’ do wejscia PT5) umieszczonego w pomieszczeniu
reprezentatywnym. Do tego celu mozna rowmez
wyl panel HMI.
temperatury nawiewu i wywiewu moga byc wtym
trybie pracy niemiarodajne.

klimor.com
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System |] UU

oo

v W

Stop Stort

Stop

Start | Stop

TmoinStdby = Troom

+24°C 1
+20°C

“ time

T S :

— TsetStday

R

Tmaoin = Tsup

+26°C 1
+22°C

" fime

+18°C +

. Tsef

Work Mode

fime

Stop Stort

Stondby

Rys. Nr 20 Realizacja pracy sterownika w trybie zuwania

8.4 Alarmy

Alarmy sygnalizowane sg poprzez miganie wyswietlacza
i Swieceniem czerwonej diody na sterowniku lub zadajni-
ku oraz zatgczonym wyjsciem przekaznikowym sterownika
Re8.

Informacje o alarmie mozna odczyta¢ z ,Menu Alarmow”.
Wejscie do menu alarméw odbywa sie poprzez przytrzy-
manie klawisza,C" przez okoto 3 sekundy. Ostatnig pozycjg
w menu alarméw jest menu ,Alarms history’, w ktérym
mozna odczytac historie alarméw (zapisana zostaje nazwa
alarmu oraz data i czas jego wystapienia).

W przypadku wystapienia alarmu blokujacego, do wzno-
wienia pracy uktadu automatyki, konieczne jest skasowa-
nie alarmu. Aby skasowa¢ alarm nalezy przejs¢ do ,Menu
Alarméw” i na wybranym alarmie przytrzymac dtuzej kla-
wisz,,OK" Jezeli zrédto alarmu nadal wystepuje to alarm sie
utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol,,*” co oznacza
ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli zrédto alarmu ustapito
badz ustapi po potwierdzeniu, alarm zostanie skasowany.
Informacja o tym alarmie, zostaje zarchiwizowana w menu
,Alarms history".

time

Tab. Nr 26 Lista alarmow

Alarmy

A_AF

Typ

Tanikajacy
lub
Blokujacy

Lista alarmow / Reakcja uktadu, postepowanie

Wspétpraca z centralg PPOZ:

Stan normalny — brak pozaru, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V
Stan alarmowy — pozar wystepuje, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24V

Reakja na stan alarmowy: uktad STOP az do ustapienia pozaru,
Ppo ustapieniu pozaru nastepuje samoczynny powrét uktadu do
stanu pracy z przed alarmu

Wejscie cyfrowe Din1

A_ThH Wair

A_;xTh HWair

Zanikajacy/ |
Blokujacy

Ochrona icy przed Zeniem za pomocy
przeciwzamrozeniowego:

Stan normalny — temperatura za nagrzewnica jest wyzsza niz nasta-
wiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Stan alarmowy — temperatura za nagrzewnica jest nizsza niz nasta-
wiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Reakgja na stan alarmowy: uktad STOP, nagrzewnica 100%, az do
wygrzania termostatu,

Po wygrzaniu termostatu alarm nalezy potwierdzi¢ w menu alarméw,
po potwierdzeniu i braku niskiej temperatury termostatu ukfad wraca
do pracy po 3 krotnym wystapieniu w ciagu godziny alarmu A_
ThHWair nastepuje zatrzymanie pracy uktadu i wyswietlenie alarmu
A_3xThHWair wymagajacego potwierdzenia.

Wejscie cyfrowe Din2
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Alarmy Typ

Zanikajacy/ |
Blokujacy

A_ThHWwater

A_3xThHWwater

Lista alarméw / Reakcja uktadu, postepowanie

Ochrona nagrzewnicy przed zamrozeniem za pomoc3 czujnika
przylgowego B8 na powrocie nagrzewnicy wodnej:

Stan normalny — temperatura z czujnika przylgowego jest wyzsza
niz nastawiona na sterowniku lub zadajniku,
Stan alarmowy — temperatura z czujnika przylgowego jest nizsza
niz nastawiona na sterowniku lub zadajniku,

Reakcja na stan alarmowy: ukfad STOP, nagrzewnica 100% az
do wzrostu tempera-tury na powrocie nagrzewnicy powyzej
zadanej, po przekroczeniu temperatury mierzonej przez czujnik
przylgowy uklad wraca do pracy, po 3 krotnym wystapieniu w
ciagu godziny alarmu A_ThHWwater nastepuje zatrzymanie pracy
ukfadu i wyswietlenie alarmu A_3xThHWwater wymagajacego
potwierdzenia.

Zanikajacy/ |
, | Blokujacy

A_3xThHE

A_ThHE,

Ochrona nagrzewnicy elektrycznej przed przegrzaniem, na to wej-
Scie podawany jest sygnat z przekaznika alarmowego modutu HE
zamontowanego w sterownicy zasilajace; i sterujacej nagrzewnice
elektryezng:

Stan normalny — temperatura nagrzewnicy jest niska,
na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Stan alarmowy — temperatura nagrzewnicy jest zbyt wysoka, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez nagrzewnicy az do
ustapienia przegrzania, po ustapieniu przegrzania alarm znika
i nastepuje praca uktadu z nagrzewnica, po 3 krotnym wysta-
pieniu w ciagu godziny alarmu A_ThHE nastepuje zatrzymanie
pracy uktadu i wyswietlenie alarmu A_3xThHE wymagajacego
potwierdzenia.

Wejscie cyfrowe Din2

A_Cold
Rec

Zanikajacy

Badanie oszronienia czesci wyw. odzysku za pomoca presostatu:

Stan normalny — nie wystepuje oszronienie, réznica ci$nieri przed
iza odzyskiem jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Stan alarmowy — wystepuje oszronienie, réznica cisnieri przed
iza odzyskiem jest powyzej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym jest sygnat 24V

Reakja na stan alarmowy: uktad pracuje, nastepuje zmniejszenie
ia odzysku, po iu alarmu nastepuje praca

ukfadu z odzyskiem, jesli wymaga tego proces regulacji tempera-

tury, jesli alarm nie ustepuje przez dtuzszy czas nalezy sprawdzic

ukiad odzysku i doprowadzi¢ go do stanu z przed alarmu

Wejscie cyfrowe Din4

Istnieje mozliwos¢ uzycia czujnika temperatury do badania oszro-

nienia, patrz Ustawienia/Menu serwisowe/Czujnik odzysku

Wejscie czujnikowe PT4

Zanikajacy/ |
Blokujacy

A_ThGAS, A_3xThGAS

Ochrona nagrzewnicy gazowej, na to wejscie podawany jest sygnat
z Znika all modutu w
sterownicy zasilajace] i sterujacej nagrzewnica gazowa:

Stan normalny — na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V
Stan alarmowy — na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez nagrzewnicy az do
ustpienia przyczyny alarmu, po ustapieniu alarm znika i nastepu-
je praca uktadu z nag i3, po 3 krotnym wystapieniu w ciagu
godziny alarmu A_ThGAS nastepuje zatrzymanie pracy ukfadu i
wyswietlenie alarmu A_3xThGAS wymagajacego potwierdzenia.
Mozliwa zmiana ustawienia NC na NO — patrz tabela w p.8.3
Wejscie cyfrowe Din2

A_Sup
Filter

Ianikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtréw czesci nawiewnej za pomoca
presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, roznica cisnier przed
iza filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu cy-
frowym nie ma sygnatu 24V

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, rdznica cinien
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlo-
ny alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
bezzwtocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centrali i moze spowodowac rozerwanie filtra, ca
w konsek ji zabrudzenie i uszkodzeni iennikow ciepta/
chtodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din5

A_DX | Zanikajacy

Wspdtpraca ze stykiem alarmowym agregatu chtodniczego:

Stan normalny — nie wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfro-
wym nie ma sygnatu 24V

Stan alarmowy — wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfrowym
jest sygnat 24V

Reakja na stan alarmowy: sygnat informacyjny
Mozliwa zmiana ustawienia NO na NC — patrz tabela w rozdz.8.3
Wejscie cyfrowe Din3

A_Ex
Filter

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtrow czesci wywiewnej za pomocg
presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, réznica ciénieri przed
i za filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu cy-
frowym nie ma sygnatu 24V

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, réznica cisnien
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje, zostaje wyswietlo-
ny alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
bezzwtocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centrali i moze spowodowac rozerwanie filtra, a
i ciepta/

w Ol ]
chtodu z winy klienta
Wejscie cyfrowe Din6

A_FX | Zanikajacy

aze stykiem wym agregatu

Stan normalny — nie wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfro-
wym nie ma sygnatu 24V

Stan alarmowy — wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfrowym
jest sygnat 24V

Reakja na stan alarmowy: sygnat informacyjny
Mozliwa zmiana ustawienia NO na NC
Wejscie cyfrowe Din3

A_Sup
Pres

Blokujacy

Badanie prawidfowej pracy wentylatora naw. za pomocg preso-
statu:

Stan normalny — po 30s od uruchomienia uktadu badane jest czy
wystepuje sprez wentylatora, roznica cisnien przed i za wentyla-
torem winna by¢ powyzej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym jest sygnat 24V

Stan alarmowy — po 30s od uruchomienia uktadu nie wystepuje
sprez wentylatora, roznica cisnieri przed i za wentylatorem jest
ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24V

Reakqja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
wentylator i okreslic przyczyne braku sprezu, po usunieciu przy-
czyny nalezy potwierdzic alarm i uruchomic ukfad

Wejscie cyfrowe Din7
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Alarmy

A_Sup
Filter2

Typ

Ianikajacy

ta alarmow / Reakdja uktadu, postepowanie

Badanie stopnia zabrudzenia filtra dokfadnego czesci nawiewnej
Za pomocg presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, réznica ciénieri przed
izafiltrem jest ponizej

nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu
W

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, réznica cinient
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Reakcja na stan alarmowy: uklad pracuje, zostaje wyswietlony
alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy bez-
zwhocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem obniza
wydatek centrali i moze spowodowac rozerwanie filtra, a w kon-
sekwendji zabrudzenie i uszkodzeni iennikéw ciepta/chtodu
zwiny klienta

Wejscie cyfrowe Din8

(Ustawienia/Menu serwisowe/Funkcja 152H ustawione na Filtr
dokfadny)

A_Sup-
Filter
ES

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtra elektrostatycznego czesci
nawiewnej:

Stan normalny — brak alarmu, na wejsciu cyfrowym nie ma sy-
gnatu 24V
Stan alarmowy — alarm filtra, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Reakcja na stan alarmowy (Ustawienia/Menu serwisowe/Filtr
elektrostatyczny --> NIE BLOKUJ):

uklad pracuje, zostaje wyswietlony alarm filtra.

W przypadku takiego alarmu nalezy bezzwtocznie wyczyscic filtr.

Reakcja na stan alarmowy (Ustawienia/Menu serwisowe/Filtr
elektrostatyczny --> BLOKU)):

uklad zatrzymany (z zachowaniem wychtodzenia nagrzewnic
gazowych, elektrycznych, agregatu DX), zostaje wyswietlony
alarm filtra.

W przypadku takiego alarmu nalezy bezzwtocznie wyczysci filtr
i potwierdzic alarm.

Wejscie cyfrowe Din8
(Ustawienia/Menu serwisowe/Funkcja 152H ustawione na Filtr
elektrostatyczny)

A_Sup
FC

Bloku-
jacy

Badanie prawidtowej pracy falownika wentylatora nawiewu za
pomoca styku alarmowego falownika lub regulatora silnika EC:

Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu nie wy-
stepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest zwarty, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Stan alarmowy — bezposrednio po uruchomieniu uktadu wyste-
puje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest rozwarty, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Reakgja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic fa-
lownik i spos6b jego podiaczenia ze sterownikiem i wentylatorem,
okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢
alarm i uruchomic uktad.

Wejscie cyfrowe Din9

UWAGA!! W przypadku zastosowania falownika 0J-DV badanie
prawidtowej pracy falownika odbywa si¢ po komunikaji Modbus,
awejscie cyfrowe Din9 jest nieaktywne

ExhFC

Bloku-
jagy

Badanie prawidtowej pracy falownika wentylatora wywiewu za
pomoca styku alarmowego falownika lub regulatora silnika EC:

Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu uktadu nie
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest zwarty,
na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Stan alarmowy — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu wyste-
puje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest rozwarty, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Reakgja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic fa-
lownik i spos6b jego podtaczenia ze sterownikiem i wentylatorem,
okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢
alarm i uruchomic ukfad

Wejscie cyfrowe Din10

UWAGA!!! W przypadku zastosowania falownika 0J-DV badanie
prawidtowej pracy falownika odbywa sie po komunikacji Modbus,
awejscie cyfrowe Din10 jest nieaktywne

RecFC

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy falownika odzysku obrotowego, gliko-
lowego za pomoca styku alarmowego falownika:

Stan normalny — nie wystepuje alarm falownika, styk alarmowy
falownika jest zwarty, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V, praca
ukfadu z odzyskiem

Stan alarmowy — wystepuje alarm falownika, styk alarmowy fa-
lownika jest rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V,
praca uktadu bez odzysku

Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez odzysku, nalezy
sprawdzi¢ falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem
i silnikiem, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny, nale-
2y potwierdzic alarm i odzysk wraca do pracy w miare zapotrzebo-
wania wynikajacego z procesu regulacji temperatury

Wejscie cyfrowe Din11

UWAGA!! W przypadku zastosowania regulatora 0J-DRHX bada-
nie jego prawidtowej pracy odbywa sie po komunikacji Modbus,
awejscie cyfrowe Din11 jest nieaktywne.

Dodatkowo, przy wspétpracy automatyki z requlatorem 0J-DRHX,
alarm potwierdzony kodem alarmu 0x330401 w: ,Menu gtowne/
Komponenty/RS485 Odzysk” wymaga resetu zasilania regulatora
w celu powrotu do pracy, po uprzednim usunieciu przyczyny alar-
mu. W przypadku wiekszych probleméw z napedem rotora, nalezy
podac pojawiajace sie kody (zapis szesnastkowy), dla szczegétowej
analizy przez serwis fabryczny.

A
StopS1

Ianikajacy

Badanie stanu wytacznika serwisowego:

Stan normalny — nie wystepuje zgtoszenie wytacznika
serwisowego, styk wytacznika jest zwarty, na wejsciu cyfrowym
jest sygnat 24V

Stan alarmowy — wystepuj ie wytacznika serwisoweg
styk wytacznika jest rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24V

Reakja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany z zachowanie funkgji
alarmowych (wygrzewanie nagrzewnicy zima), po usunieciu przy-
czyny alarm zanika samoczynnie i ukfad wraca do pracy (istnieje
mozliwos¢ wytaczenia tego alarmu i wykorzystania wejscia Din12,
jako zdalny sygnat zatrzymania / zafaczenia)

Wejscie cyfrowe Din12

Wejscia czujnikowe PT1000

T;u p

Blokujacy

Badanie p j pracy czujnika y nawiewu:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odfaczony lub uszkodzony

Reakgja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik i sposob jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢ przy-
czyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic alarm
i uruchomi ukfad

Wejscie czujnikowe PT1
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Alarmy  Typ Lista alarméw / Reakcja ukfadu, postepowanie SRR ENENY Net z ity
nym wentylatora lub regulatorem silnika EC nawiewu 2. .6:
Badanie p j pracy czujnika temp y Wywiewu: X . ’ .
Stan normalny — nie wystepuje alarm, ja poy
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony A_Com- . .| Stan alarmowy — wystepuje alarm, k ikacja nie pop
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odfaczony lub uszkodzony s"';m Zanikajacy _ ) By
A ) ) ) . Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
Texh | Blokuiacy Reakeja na stan alarmowy: uklad zatrzymany, nalezy sprawdzic falownik i sposob jego podtaczenia ze sterownikiem lub regulator sil-
czujnik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okreslic przy- nika EC nawiewu, okreslic przyczyne biedu, po usunieciu przyczyny
ayne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy
i uruchomic ukfad ) o . ¥
P Badanie p j ji sterownika wen-
Wejscie czujnikowe PT2 . X
tylatora lub regulatorem silnika EC wywiewu:
Badanie p j pracy zujnika Yy
Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony Alom |, i Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony ExhFC anikajacy
A Blokujacy ) Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic
Tout Reakqja na stan alarmowy: uklad zatrzymany, nalezy sprawdzic czujnik falownik i sposcb jego podtaczenia ze sterownikiem lub regulator
i5pos6h jego podiaczenia ze sterownikiem, okredlic przyczyne bledu, po silnika EC wywiewu, okreslié przyczyne bledu, po usunieciu przy-
usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic alarm i uruchomic uktad czyny uklad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy
Wejscie czujnikowe PT3
: : : - : Badanie prawidlowej k Kacii ka 2 falowniki
Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury wywiewu za wtdmym wentylatora lub regulatorem silnika EC wywiewu 2. ..6:
odzyskiem (jesli jest aktywny w menu serwisowe/konfiguracja/
czujnik odzysku — Temperatura): q Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
e - Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony ExhFC2 | Zanikajacy
A_ Blokuiacy | St alarmowy —wystepuje alarm, caujnik odraczony ub uszkodzony ol Reakqa na stan alarmowy: uklad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
Trec ouacy . . B falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem lub regulator
Rea.k(‘Ja.na Stf’" _alavmowy: ukl.ad zatrzyman.y,» nalezy SPT?WdZ'c silnika EC wywiewu, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przy-
czujnik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okreslic przy- czyny uklad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy
ayne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy p Jzi¢ alarm
i uruchomi ukfad Badanie prawi jk ikagji ika z falownikiem odzy-
Wejscie czujnikowe PT4 sku obrotowego lub pompy glikolu
Badanie prawidtowej pracy czujnika temy y powrotu wody Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
znagrzewnicy wodnej: :;::!‘ Zanikajagy Stan alarmowy — wystepuje alarm, ja nie pop
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic
A Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢ przy-
Thac- | Blokuj iedi i
kVIa;ter oKy Reakja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ CZY"E_ Hgdu., po usunieciu przyczyny ukfad samoczynnie wraca do
Lo Lo X i prawidtowej pracy
czujnik wiodacy i sposb jego podtaczenia ze okresli¢
przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm Badanie prawidfowej K ikagji nawilzaczem
i uruchomic uktad 1,2 lub3 (adres 10,11,12):
Wejscie czujnikowe PT5 X . o
- - - — - - Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Badanie prawidfowej pracy czujnika temp y wiodacej: A_Com- AR Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna
a q o Hum1,2,3
Stan normalny —nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony Reakqja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez requlaji nawilzacza,
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odfgczony lub uszkodzony nalezy sprawdzic nawilzacz i sposéb jego podfaczenia ze sterowni-
Tmain | B0KU2SY | Reakda na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalety sprawdzic kiem ELP.., okreSli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny uklfad
cujnik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okreslic przy- samoczynnie wraca do prawidiowej pracy
ayng H?f{”r po_usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic alarm Badanie prawidtowej komunikaji sterownika z czujnikiem wilgot-
i uruchomic uktad nosci nawiewu (czujnik o adresie 13):
Wejscie zalezne od wyboru czujnika wiodacego
Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
" - m —_— " s Zanikajacy
Badanie p j ji z wenty- ComH1 5 . L .
L . Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez regulacji wilgotnosci,
latora lub regulatorem silnika EC nawiewu: X s PP .
nalezy sprawdzic czujnik wilgotnosci i spos6b jego podfaczenia ze
Stan normalny — nie wystepuje alarm, k ikacja pog sterownikiem ELP.., okresli¢ przyczyne biedu, po usunieciu przy-
A_Com- Zanikajacy Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna czyny uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy
SupFC i . . L . A
Reakja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ Badanie prawidtowej komunikadji sterownika z czujnikiem wilgot-
falowniki sposdb jego podtaczenia ze sterownikiem lub regulator sil- nosci wywiewu (czujnik o adresie 14):
mika EC naW|ewu: okl przy(zy!lﬁ big(?u, Po usunledu przyazyy Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
ukfad samoczynnie wraca do p j pracy - N Lo
A - Stan alarmowy — wystepuje alarm, ja nie pop!
ComH2 Ianikajacy
Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez regulacji wilgotnosci,
nalezy sprawdzic czujnik wilgotnosci i sposb jego podfaczenia ze
sterownikiem ELP..., okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przy-
czyny uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy
L]
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Alarmy

Typ

ta alarmow / Reakdja uktadu, postepowanie

Badanie wystarczajaco wysokiej temperatury nawiewu:

Informacja o co najmniej jednym aktualnie wystepujacym alarmie
blokujacym prace nawilzacza 1,2 lub 3:

Stan normalny — brak alarmu nawilzacza,

Stan normalny — nie wystepuje alarm, temperatura powietrza na- “11—;'3"“ Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm nawilzacza,
wiewanego utrzymuje sie powyzej minimalnego poziomu "
A_Low Blokujacy Stan alarmowy — wystepuje alarm, temperatura powietrza nawie- Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez nawilzacza, nalezy
Temp wanego ponizej zadanego poziomu przez okreslony czas sprawdzi¢ nawilzacz i okresli¢ przyczyne awarii, po usunieciu przy-
. . ” czyny alarm zanika automatycznie
Reakgja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
wymienniki ciepta oraz poprawna prace uktadu, po usunigciu przy- Informagja o co najmniej jednym aktualnie wystepujacym alarmie
czyny nalezy potwierdzic alarm i uruchomic ukfad wylaczajacym prace nawilzacza 1,2 lub 3:
Badanie przekroczenia dozwolonego czasu pracy lamp UV: 2 Stan normalny — brak alarmu nawilzacza,
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czas pracy lamp UV nizszy :";"; Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm nawilzacza,
od limitu ustawionego w Menu Serwisowe / Licznik czasu pracy o . . . e .
N L Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez nawilzacza, nalezy
AUV /A_UV_LampTime / Limit AP " o
Lamp Ianikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm, czas pracy lamp UV wyzszy Sz naW|I.zac1|okresI|c prz.yczyng awarll po usunigau przy-
Time od limitu ustawionego w Menu Serwisowe / Licznik czasu pracy Ty alann anika VoA CNe
/A_UV_LampTime / Limit Informacja, o co najmniej jednym ostrzezeniu wystepujacym w au-
. tomatyce nawilzacza 1,2 lub 3:
Reakga na stan alarmowy: alarm informacyjny, nalezy wymienic
lampy UV, po wymianie lamp nalezy zresetowac licznik czasu pracy. s Stan normalny — brak alarmu nawilzacza,
Badanie prawidtowej komunikagji sterownika z modutem steruja- :";"; Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm nawilzacza,
cym pompa ciepta HPM, lub modutem chtodniczym CM (sterownik - ) . . - .
Carel PCO 0 adresie 6): Reakcja na stap'alarmowy{..yklad pracuje be{ nawﬂzaclza,. nalezy
sprawdzic nawilzacz i okreslic przyczyne awarii, po usunigciu przy-
Stan normalny — nie wystepuje alarm, k ikacja pop czyny alarm zanika automatycznie
H‘;_n:::aﬁ Zanikajacy Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna Sprawdzenie poprawnosci wybranego kodu:
Reakgja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez regulacji modutem . . .
HPM, CM, nalezy sprawdzic sterownik modutu HPM,CM i sposob Stan normalny — nie wystepuje alarm, mozna przej¢ do konfigura-
jego podtaczenia ze sterownikiem ELP.., okreslic przyczyne biedu, | diiuruchomienia ukladu )
po usunieciu pryczyny uklad samoczynnie wraca do prawidtowej A_Code | Zanikajacy SI_an 'ulurmawyf wystepuje a.Iam], ukad zablokowany, az do usta-
pray wienia poprawnego kodu aplikagji
Badanie prawidtowej komunikagji sterownika z modutem steruja- Reakgja na stan alarmowy: uktad zablokowany, po ustawieniu po-
cym pompa ciepta HPM, lub modutem chtodniczym CM (sterownik prawnego kodu, alarm zanika samoczynnie
Carel PCO o adresie 7): o
Emulacja wejs¢:
Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
ACom- |, | Stanalarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wejSc nie jest w try-
Hpmcwz | Zanikajacy bie emulai
Reakqja na stan alarmowy: uklad pracuje bez regulacji modutem An_ | Stan alarmowy — co najmniej jedno z wejs¢ cyfrowych, analogo-
HPM, CM, nalezy sprawdzi¢ sterownik modutu HPM,CM i sposdb Emul Zanikajacy wych, PT1000 jest w trybie emulacji
jego podiaczenia ze sterownikiem ELP..., okreslic przyczyne btedu,
po usunieciu przyczyny uktad samoczynnie wraca do prawidtowej Reakcja na stan alarmowy: sterownik nie reaguje na fizyczne zmia-
pracy ny wejscia emulowanego, uktad pracuje z wartosci z emulatora
Sygnat awarii pompy ciepta. Moze by¢ wywotany przez zadziatani Wmenu serwisowym
zabezpieczenia przecigzeniowego sprezarki lub przez alarm wyso- Forsowanie wyj$¢:
kiego cisnienia w obiegu 1 pompy ciepta przez presostat z resetem
recznym (podfaczony do sterownika chtodnictwa o adresie 6): Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wyjS¢ nie jest w try-
A_HPM - . . bie forsowania
| Zanikajacy | Stan normalny — nie wystepuje alarm Aout- || Stan alarmowy — co najmniej jedno z wyjs¢ cyfrowych, analogo-
Stan alarmowy — wystepuje alarm Force | AWKV | et w trybie forsowania
Reakdja na stan alarmowy: sprezarka pompy ciepfa zatrzymana,
okreslié przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny skasowac alarm po- Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje jednak wyjécie forsowane
przez potwierdzenie przyciskiem na presostacie wysokiego ciénienia nie reaguje na algorytm sterowania, zostaje ustawione za pomoca
- - - menu,,forsowanie wyj$¢” w menu serwisowym.
Sygnat awarii pompy ciepta. Moze by¢ wywotany przez zadziatani
zabezpieczenia przecigzeniowego sprezarki lub przez alarm wyso-
kiego cisnienia w obiegu 2 pompy ciepta przez presostat z resetem Praca w trybie forsowania lub emulacji moze
recznym (podfaczony do sterownika chtodnictwa o adresie 7): doprowadzi¢ do uszkodzenia uktadu wenty-
lacyjnego z winy uzytkownika. Zmiany wejs¢/
A_HPM Zanikaiagy Stan normalny — nie wystepuje alarm wyjsé w tr){bie forsowani'fz Iub_ emulacji moze
w2 Stan alarmowy — wystepuje alarm dokonywac tylko odpowiednio wykwalifiko-

Reakcja na stan alarmowy: sprezarka pompy ciepta zatrzymana,
okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny skasowac alarm
poprzez potwierdzenie przyciskiem na presostacie wysokiego
cisnienia

wany i przeszkolony personel, funkcja ta po-
winna by¢ wykorzystywana jedynie w celach
testowych i rozruchowych.
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9. OBSLUGA STEROWNIKA

9.1 Gtéwne menu

W menu gtéwnym oraz menu ustawierr widoczne sg ele-
menty wspotpracujace tylko i wytacznie z wybranym ty-
pem centrali wybranym w menu serwisowym.

Tab. Nr 27 Menu gtéwne

Opis

Tryb serwisowy — ukfad jest w trakcie konfiguracji, brak
mozliwosci startu uktadu, aktywne funkce ochronne wybra-
nych wymiennikéw ciepta/chtodu

Stop — ukfad jest zatrzymany, przepustnice zamkniete, wen-
tylatory nie pracuja, aktywne funkcje ochronne uktadu
Stop-awaria — ukfad jest zatrzymany, wystepuje, co naj-
mniej jeden alarm blokujacy, sprawdz liste alarméw, okres|
przyczyne awarii, po usunieciu awarii skasuj alarm blokujacy

ie wstepne —w p niskiej temp
zewnetrznej nastepuje wygrzewame wstgpne w ukladach
znagrzewnica wodng

Wygrzewanie — w ukfadach z nagrzewnicy wodnq przy
foszeniu alarmu z przec
nastepuje wygrzewanie nagrzewnicy wodnej

Schtadzanie — w ukladach z nagrzewnicy elektryczna,
gazowq i chtodnica DX lub modutem pompy (iepfa HPM/CM
lub agreg, acy

6w nastepuje po caasie wychtodzenia od zatrzymanlalpracy
urzadzen

Stan Tryb
uktadu serwisowy

Y

Praca 1,2, 3 bieg — prawidtowa praca na 1, 2 lub 3 biegu

Numeru ukfadu dla funkcji HMI Multi, ktéra umozliwia za-
1 rzadzanie wieloma uktadami EVO-S z jednego panela HMI
dotykowego

Numer
uktadu

Wybér trybu pracy centrall zadana temperatura (ZUJnlka wio-
dqcego, zadana wil ’ odczyt

i stanow pracy wentylatoréw i wymiennikow (lepfa/chiodu,
stan pracy nawilzacza, informacja o pracy sprezarek, stanie
zaworu cztero-drogowego, stanie zaworu elektromagnetycz-
nego, statusie presostatu niskiego cisnienia oraz wartosci
csnien z przetwornikéw cisnienia, odczyt z czujnikow €02,
L70, PM2.5, PM10

Umozliwia ustawienie programu czasoweego.

Doktadny opis w pod le Timer.

Parametry ukfadu sterowania. Doktadny opis w podrozdziale

Menu
gtowne

TIMER -

Ustawienia -

Menu
serwisowe

PL/EN/RU =

Umozliwia programowanie pracy wg ustaW|en programatora
czasowego. Doktadny opis w p

Wybor jezyka menu (polski/angielski/rosyjski).

9.2 Timer

W opcjach programu czasowego mozna ustawi¢ date oraz
godzine zegara czasu rzeczywistego. Gdy tryb pracy zosta-
nie ustawiony na,Timer” sterowanie bedzie realizowane we-
dtug zapisanych programoéw.

Program czasowy zawiera strefy dzienne oraz wyjatki.

Program zawiera dwa parametry:

Tryb pracy - mozliwy wybdr to Stop, 1bieg, 2 bieg, 3 bieg,
Czuwanie (w zaleznosci od wybranego Trybu Pracy w Menu
serwisowym tryby 2, 3 bieg i/lub czuwanie moga by¢ niedo-
stepne)

Nastawa temperatury - zadana temperatura

TIMER USTAW DATE
FR 03-05-11
USTAW CZAS
21:57:00
TRYB PRACY
NASTAWA TEMP
Rys. Nr 21 Menu timer
PONIEDZIALEK Nowy
STRZALKAW
PRAWO
Nowy
c
PONIEDZIALEK
Rys. Nr 22 Ustawienie trybu pracy
PONIEDZIALEK Nowy
c
STRZALKAW
PRAWO
Nowy

PONIEDZIALEK

Rys. Nr 23 Nastawa temperatury

PONIEDZIALEK
WTOREK
SRODA
CZWARTEK
PIATEK
SOBOTA
NIEDZIELA
WYJATKI

PONIEDZIALEK

CZAsOD
08:00:00

USTAW TRYB PRACY
3BIEG

ZAPISZ

CZASOD
16:00:00

USTAW TRYB PRACY
STOP

ZAPISZ

CZAS OD
08:00:00

NASTAWA TEMP.
24.0°C

ZAPISZ

CZAs OD
16:00:00

NASTAWA TEMP.
STOP

ZAPISZ
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9.3 Ustawienia
Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysInie: 1111).

Tab. Nr 28 Menu ustawier

Grupa Nazwa Domysl'n a Opis dziatania / Menu ustawien
wartos¢
Nawiew — regulacja temperatury wedtug czujnika temperatury nawiewu
Wywiew — regulacja temperatury wedtug czujnika temperatury wywiewu
Cajnikwiodacy | Nawiew HMI CON — regulacja t.emperatury wedtug cqunl!(a_ temperatury w zadajnl!(u_ HMI podtaczonym przez ztacze HMI CON
HMI RS485 — regulacja temperatury wedtug czujnika temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez zfacze RS485
PT5 — requlacja temp y wedtug czujnika temp y podtaczonego do wejscia czujnikowego PT5
Auto - regulacja temp y wedtug czujnika temp y nawiewu zimg i wywiewu latem
Tempera- Réini Funkcja wykorzystywana zaréwno przy grzaniu jak i chtodzeniu, ktdra nie pozwala na grzanie/chtodzenie, podczas gdy temperatura na
tury r;é’:'éz Dtempe- 15°C zewnatrz jest wieksza/mniejsza 0 zadang warto$¢ od temperatury czujnika wywiewnego (funkcja aktywna tylko w uktadach nawiew-
no-wywiewnych)
Startregulaci 600 Start reguladji — czas opadania zwiekszonej temperatury zadanej w ukfadach z nagrzewnica wodng oraz opéznienie zataczenia ka-
skadowego regulatora temperatury
5: égl:]t:] e 5°C Korekta temp y zadanej — nastawa zwi ia wartosci zadanej oraz temperatury minimalnej nawiewu przy starcie uktadu
Wazne dla czujnika wiodacego w trybie Autooraz dla wymiennika wodnego H/C
Auto — pora roku okreslona nie na podstawie czujnika y
Tryb pracy Auto 3 .
Zima - reczna nastawa zimowego trybu pracy
Lato — reczna nastawa letniego trybu pracy
AR Temperatura 20°C Temperatura lato — nastawa progu temperatury zewnetrznej, powyzej ktrej ukfad pracuje w trybie letnim, czujnikiem wiodacym
lato (ustawionym w tryb auto) jest czujnik wywiewu, a modut HPM/CM i wymiennik wodny H/C moze pracowa w trybie chtodzenia
} #C Histereza — nastawa histerezy dla progu,Temp.lato’, spadek temp. zew. ponizej rdznicy,Temp.lato” -, Histereza” powoduje prace ukfadu
w trybie zimowym, czujnikiem wiodacym (ustawionym w tryb auto) jest czujnik nawiewu, a modut HPM moze pracowac w trybie grzania
Regulator 1 Kp - wzmocnienie regulatora gtownego wilgotnosci
wilgotnosci 305 Ti- stata ia reg glownego wil i
Regulator 1 Kp - wzmocnienie regulatora kaskadowego wilgotnosci
nawiewu
(kaskada) 45s Ti - stata catk i I kaskad il Sci
Hmin nawiewu | 3,5g/kg Hmin nawiewu - mini ilgotnos¢ nawiewu dla regul kaskadoweg
Hmax nawiewu | 14g/kg Hmax nawiewu - ilgotnos¢ nawiewu dla requl kaskadoweg
HsetBlowAct ...g/kg HsetBlowAct - aktualna wilgotnos¢ zadana nawiewu regulatora kaskadowego
Nieczulosé 10% N»le:zuio.sc - strefa nieczutosci i (gdy wyjécia jest w zakresie (-10% ... +10%) nawilzanie i osuszanie
nie reaguje)
Czujnik wiodacy | Nawiew Czujnik wiodacy - wybor czujnika wiodacego requlaci wilgotnosci (mozliwe nastawy to nawiew / wywiew)
§ Nawilzanie Zima Nastawa trybu pracy nawilzacza - W trybie LATO/ZIMA nawilzanie jest mozliwe o kazdej porze roku, w trybie ZIMA nawilzanie moz-
Wl[glot- liwe tylko zima, w trybie NIEAKTYWNY ukfad pracuje bez funkgji nawilzacza (zalecana nastawa ZIMA)
nos¢
Limit nawilzacza 90% Nastawa maksymalnego wysterowania nawilzacza
Osuszanie Lato Nastawa trybu pracy osuszania - W trybie LATO/ZIMA osuszanie jest mozliwe o kazdej porze roku, w trybie LATO osuszanie mozliwe
tylko latem, w trybie NIEAKTYWNY uktad pracuje bez osuszania (zalecana nastawa LATO)
Limit osuszania | 90% Nastawa maksymalnego wysterowania chtodnicy w trybie osuszania
Cisnienie — nastawa ci$nienia atmosferyznego do przeliczenia wilgotnosci wzglednej [%] na bezwzgledna [g/kg]
OffsetHset — mozliwos¢ przesuniecia punktu nastawy wilgotnosci bezwzglednej
%-->g/kg - e i . 0 Py ot
OffsetHsup — mozliwosc przesuniecia punktu pomiaru i powietrza
OffsetHexh — mozliwos¢ przesuniecia punktu pomiaru wil Scib lednej powietrza wywi
Nieaktywne | RS485 —aktywacja komunikacji z nawilzaczem 1lub 1i2lub 123
RS485 10 Adres — adres w Modbus RS485 nawilzacza nr1
nawilzacz n Adres — adres w Modbus RS485 nawilzacza nr2
12 Adres — adres w Modbus RS485 nawilzacza nr3
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Grupa

Wilgot-
nos¢

Nazwa

RS485 czujnik
wilg. nawiewu

Domyslna
wartos¢

Nieaktywne

Op ia/ Menu ustawien

RS485 — aktywacja komunikadji z czujnikiem wilgotnosci nawiewu

13

Adres — adres w Modbus RS485 czujnika wilgotnosci nawiewu

RS485 czujnik
wilg. wywiewu

Nieaktywne

RS485 — aktywacja komunikadji z czujnikiem wilgotnosci wywiewu

14

Adres — adres w Modbus RS485 czujnika wilgotnosci wywiewu

Tryb
czuwania

Nastawa
temperatury

22°C

Nastawa temperatury — nastawa temperatury zadanej czujnika wiodacego trybu czuwania, (przy czym regulacja temperatury
nastepuje wg. czujnika temperatury wiodacej i nastawy temperatury z menu gtdwnego)

Czujnik wiodacy
czuwania

HMICON

Wywiew — zataczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury wywiewu

HMI CON — zataczenie ukfadu do pracy wzgledem czujnika temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez ztacze HMI CON
HMI RS485 — zataczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez zfcze RS485
PT5 — zataczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury podfaczonego do wejscia czujnikowego PTS

Czujnik wiodacy

Czujnik wiodacy — odczyt temperatury z czujnika wiodacego trybu czuwania

Aktywny dla

Grzanie
i chtodzenie

Grzanie — ukfad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania spadnie ponizej temperatury zadanej czuwania o wartos¢
histerezy czuwania

Chtodzenie — uktad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania wzrosnie powyzej temperatury zadanej czuwania o
wartosc histerezy czuwania

Grzanie i chtodzenie — uktad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania spadnie lub wzrosnie ponizej lub powyzej
temperatury zadanej czuwania o wartos¢ histerezy czuwania

Histereza
czuwania

#C

Roznica temperatur czujnika temperatury czuwania i temperatury zadanej czuwania, powyzej ktdrej uktad bedzie sie zataczat podczas
pracy w trybie czuwania.

10s

Opdznienie zataczenia - czas od uruchomienia ic do uruchomienia

30s

Opdznienie presostatu - czas od uruchomienia wentylatorow, po ktorym badane jest cisnienie na filtrach.

30s

Czas wychtodzenia - czas od przetaczenia trybu pracy ,Praca 1,2,3 bieg” w tryb pracy, Stop”i zatrzymania pracy nagrzewnicy
elektrycznej, gazowej lub/i chtodnicy DX do zatrzymania wentylatoréw.
W przypadku nagrzewnicy gazowej wprowadzi¢ nastawe wg DTR modutu gazowego.

Wentyla-
tory

Wychtodzenie

10s

Opdznienie zataczenia - czas od uruchomienia ic do uruchomienia

0s

w i pustnic - czas od zatrzymania do zatrzymania p

30s

Opdznienie presostatu - czas od uruchomienia wentylatordw po ktérym badane jest cisnienie na filtrach.

30s

Czas wychtodzenia - czas od przetaczenia trybu pracy ,Praca 1,2,3 bieg” w tryb pracy,Stop”i zatrzymania pracy nagrzewnicy
elektrycznej, gazowej lub/i chtodnicy DX do zatrzymania wentylatordw.
DIa modutu gazowego wprowadzi¢ nastawe wg DTR urzadzenia.

100%

Nawiew - wydajnosc wentylatoréw nawiewu w trakcie wychtadzania

100%

Wywiew - wydajnos¢ wentylatoréw wywiewu w trakcie wychtadzania

Regulacja
wydatku

0,1

Kp_staty wydatek — wzmocnienie regulatora statego wydatku.

30s

Ti_staty wydatek - stafa catkowania requlatora statego wydatku.

Regulacja
wydatku
nawiewu

Cisnienie zadane 1 bieg — zadana wartos( cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 1 biegu

Cisnienie zadane 2 bieg — zadana wartosc cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 2 biegu

Cisnienie zadane 3 bieg — zadana wartosc cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 3 biegu

Cisnienie pomiar — pomiar z czujnika réznicy cisnieri (aby pomiar byt whasciwy nalezy odpowiednio ustawic jego zakres pomiarowy)

Zakres czujnika ci$nienia — zakres pomiarowy czujnika rdznicy cisnien — musi by¢ zgodny z zakresem wybranym fizycznie na czujniku.

Przeptyw zadany 1 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 1 biegu (przeliczony z
ciénienia i wspétczynnika K)

Przeptyw zadany 2 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 2 biegu (przeliczony z
ciénienia i wspétczynnika K)

Przeptyw zadany 3 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 3 biegu (przeliczony z
ciénienia i wspétczynnika K)

K — wspdtczynnik wentylatora nawiewu, wymagany dla przeliczen wartosci przeptywu z cisnienia

lloé¢ went. nawiewu — obliczany sumaryczny przeptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatoréw nawiewu
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Domyslna
wartos¢

Grupa

Opis dziatania / Menu ustawien

Cisnienie zadane 1 bieg — zadana wartosc cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 1 biequ

Cisnienie zadane 2 bieg — zadana wartos( cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 2 biequ

Cisnienie zadane 3 bieg — zadana wartos( cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 3 biequ

Cisnienie pomiar — pomiar z czujnika réznicy cisnieri (aby pomiar byt whasciwy nalezy odpowiednio ustawic jego zakres pomiarowy)

Zakres czujnika cisnienia — zakres pomiarowy czujnika réznicy cinient — musi byc zgodny z zakresem wybranym fizycznie na czujniku

Regulagja N Przeptyw zadany 1 bieg — zadana wartos¢ przeplywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 1 biegu (przeliczony
wyda.tku Z ciénienia i wspotczynnika K)
wywiewu
Przeptyw zadany 2 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 2 biegu (przeliczony
zciénienia i wspétczynnika K)
Przeptyw zadany 3 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 3 biegu (przeliczony
zciénienia i wspétczynnika K)
K — wspétczynnik wentylatora wywiewu, wymagany dla przeliczen wartosci przeptywu z cisnienia
llos¢ went. nawiewu — obliczany sumaryczny przeptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatoréw wywiewu
70% iew minit ydajnosc inimalnej wydajnosdi dla pracy ze stalym wydatkiem lub wydajnosci 1 biegu w ukladzie bez statego wydatk
85% Nawiew Srednia wydajnos¢ — nastawa wydajnosci 2 biegu w ukfadzie bez statego wydatku
100% . ol wychinokichapracy ety e kb wydafooid 3 bluwukdaeberstegowycat
Min.: 0Hz Czest. min./max. naw — zakres czestotliwosci napiecia zasilajacego silnik wentylatora.
Max.:60Hz | Uwaga: Dotyczy falownikéw LG, nastawa p czestotliwosci maks. musi by¢ zgodna z nastawa parametru falownika F21
Nieaktywne | RS485 falownik nawiewu — aktywacja k ikacji z falownikiem/ ikiem EC wentylatora nawiewneg
Nieaktywne | RS485 falownik 2 nawiewu — aktywagja k ikagji z ikiem/ ikiem EC i 2
Nieaktywne | RS485 falownik 3 nawiewu — aktywacja k ikagji z ikiem/ ikiem EC i 3
Wentyla- Nieaktywne | RS485 falownik 4 nawiewu — aktywadja | ikacji z ikiem/ ikiem EC i 4
o Nieaktywne | RS485 falownik 5 nawiewu — aktywacja komunikadji z falownikiem/ sterownikiem EC wentylatora nawiewnego 5
Nieaktywne | RS485 falownik 6 nawiewu — aktywacja k ikacjiz ki ikiem EC I iewnego 6
7 Adres i iewu — adres falownik ika EC I g
22 Adres 2 — adres falownik ka EC wentylatora nawiewnego 2
23 Adres falownika 3 nawiewu — adres falownik ika EC wentylatora nawiewnego 3
RS485 24 Adres falownika 4 — adres falownik ika EC | i 4
25 Adres falownika 5 nawiewu — adres falownik ika EC wentylatora nawiewnego 5
26 Adres f ika 6 nawiewu — adres falownik ika EC i 6
70% Wywiew minimalna wydajnos$¢ — nastawa minimalnej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 1 biequ w uktadzie
bez statego wydatku
85% Wywiew srednia wydajnosc — nastawa wydajnosci 2 biegu w ukfadzie bez statego wydatku
100% Wywiew maksymalna wydajnos¢ — nastawa maksymalnej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 3 biegu w

ukfadzie bez statego wydatku

Min.: 0 Hz Czest. min./max. wyw — zakres czestotliwosci napiecia zasilajacego silnik wentylatora.

Max.:60Hz | Uwaga: Dotyczy falownikow LG, nastawa p czestotliwosci maks. musi byc zgodna z nastawa parametru falownika F21

Nieaktywne | RS485 falownik wywiewu — aktywacja | ikadji z falowniki ikiem EC wentylatora wywi

Nieaktywne | RS485 falownik 2 wywiewu — aktywacja k ikadji z falownikiem/ ikiem EC I ywiewnego 2

Nieaktywne | RS485 falownik 3 wywiewu — aktywadja k kadji z falownikiem/ kiem EC wentylatora wywiewnego 3

Nieaktywne | RS485 falownik 4 wywiewu — aktywacja k ikagji z falowniki ikiem EC wentylatora wywiewnego 4

Nieaktywne | RS485 falownik 5 wywiewu — aktywacja k ikagji z falowniki ikiem EC wentylatora wywiewnego 5

Nieaktywne | RS485 falownik 6 wywiewu — aktywacja k ikacjiz iki ikiem EC ywi q0 6

|
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Domysina

Grupa Nazwa e Opis dziatania / Menu usta
31 Adres falownika wywiewu — adres falownik ika EC wentylatora wywi
32 Adres falownika 2 wywiewu — adres falownik ika EC I ywiewnego 2
33 Adres falownika 3 wywiewu — adres falownik ika EC | ywiewnego 3
Wentyla- 34 Adres falownika 4 wywiewu — adres falownik ika EC | ywiewnego 4
tory o 35 Adres falownika 5 wywiewu — adres falownik ika EC wentyl i 5
J 7 )
36 Adres ika 6 wywiewu — adres falownil ika EC ywiewnego 6
60s Czas i ia — czas rozruchu
60s (zas zatrzymania — czas zatrzymania falownikéw wentylatorow
20% Udziat w requlacji odzysku (parametr edytowalny)
Podziat 20% Udziat w regulacji pompy ciepta - modutu HPM,CM lub agregatu rewersyjnego (parametr edytowalny)
regulagji i 20% Udziat w regulacji komory mieszania (parametr edytowalny)
% Udziat w regulacji nagrzewnicy/chtodnicy (parametr do odczytu)
1 Kp_grzania — wzmocnienie regulatora nagrzewnicy
60s Ti_grzania — stata catkowania regulatora nagrzewnicy
1 Kp_chtodzenia — wzmocnienie reulatora chtodnicy
60s Ti_chtodzenia — stafa catkowania regulatora chtodnicy
Lato/Zima PI chtodzenia — mozliwos¢ aktywadji regulatora chtodzenia tylko latem lub latem i zima
:l;gyula— - 30s Opdznienie zat It zliwosc dokonania nastawy opdzni zalazenia dla regulatora chfodzenia
1 Kp_nawiewu — wzmocnienie regulatora nawiewu (regulatora kaskadowego)
455 Ti_nawiewu - stata catkowania regulatora nawiewu (regulatora kaskadowego)
40°C Tmax — mak I p nawiewu (regul kaskadoweg
15°C Tmin — minimal p nawiewu (regulatora kaskad
. C TsetBlowAct — aktualna temperatura zadana nawiewu (regulatora kaskadowego)
4505 Rampa startu — po uruchomieniu uktadu nastepuje uruchomienie odzysku 100% z rampa opadania do aktualnego wysterowania
odzysku wynikajacego z procesu regulagji
1°C Delta T startu -wymagana roznica temperatury wywiewu i zewnetrznej dla startu odzysku
Limit ienia — limit temp y czujnika wywi go za iem (0znaczonego jako PT4/B4) ponizej ktdrego dziata funkcja
2°C przeci ieniowa i nastepuje zmniejszenie wydajnosci odzysku, standardowo do badania oszronienia odzysku uzywany jest preso-
stat oznaczony jako 2STR
i 1 Kp_zwalniania — wzmocnienie regul funkgji przeci
30s Ti_: iania - stata catk i I funkdji przeci ieniowej
20% Minimalna wydajnos¢ — nastawa minimalnej wydajnosci dla pracy falownika odzysku obrotowego
0dzysk Maksymalna wydajnosc — nastawa maksymalnej wydajnosci dla pracy falownika odzysku obrotowego
100% Wydajnos¢ — nastawa wydajnosci dla pracy falownika odzysku glikolowego
Nieaktywne | RS485 — aktywadja k ikagji z falownikiem odzysku ok qo, glikoloweg
9 Adres falownika — adres falownika odzysku obrotowego, glikolowego
Min.: 0Hz Czestotliwosc min./maks. — z zakres czestotliwosci napiecia zasilajacego silnik odzysku obrotowego, glikolowego.
485 Max.: 60 Hz Uwaga: Czestotliwos¢ maksymalna dotyczy rowniez falownika 0J-DV
mla’:( 12?(’1Tnh Min./maks. obroty — .zaykreS obrotéw silnik odzysku obrotoweqo - -
200mpm Uwaga: Dotyczy falownikéw 0J-DRHX, nastawa parametru obrotéw maks. musi by¢ zgodna z nastawa nominalna danego ukfadu odzysku
60s Czas przyspi ia — czas rozruchu fal
L]
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Grupa D;:{z‘:: Opis dziatania / Menu usta
60s (Czas zatrzymania — czas zatrzymania falownikéw
485 03s Teom — czas komunikagji z falownikiem
3s Twait — czas oczekiwania na odpowiedz w | ikacji z falowniki
Odzysk
Nieaktywna | Ochrona pompy — funkdja cyklicznego zataczenia pompy odzysku glikolowego
Ochrona
. Tdays Okres zataczenia pompy — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy odzysku glikolowego
pompy-glikol
30s (Czas zataczenia pompy — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy odzysku glikolowego
155 (Czas wygrz.100% - czas wygrzewania wstepnego ze 100% otwarcia zaworu, niezalezne od min, max T.zewn
305 (zas wygrzewania skala - czas wygrzewania wstepnego z procentowym otwarciem zaworu zaleznym od temperatury zewnetrznej
oraz od temperatury powrotu wody (jesli aktywowany jest czujnik B8)
Aktywna Rampa opadania — mozliwos¢ aktywacji / dezaktywacji funkcji rampy opadania stopnia otwarcia zaworu po wygrzewaniu wstepnym
305 (Czas opadania — po uruchomieniu ukfadu i ieniu wygrzewania nastepuje przymykanie zaworu icy od ak-
Wygrzewanie tualnego otwarcia wynikajacego ze skali temperatury zewnetrznej do otwarcia wynikajacego z sygnatu procesu requlacji temperatury
wstgpne 0°C Min T.zewn. — minimal p skali ia zaworu podczas wygrzewania wstepnego
75% Zawor min.T.zewn. — wysterowanie zaworu podczas wygrzewania wstepnego dla temperatury zewnetrznej réwnej Min T.zewn
10°C Maks T.zewn — mak I p zewnetrzna skali w ia zaworu podczas wygrzewania wstepnego
15% Zawor maks.T.zewn. — wysterowanie zaworu podczas w! ia wstef dla temp y etrznej réwnej Maks T.zewn
30s (Czas zataczenia pompy — aktywny, gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy, cykliczne zataczenie pompy nastapi przez 30s
Tems;:r?;;e’ 5°C Temp.zat.pompy — temperatura zewnetrzna ponizej ktdrej pompa obiegowa pracuje caty czas
OPOZP";:;WY“ 0s Opozn.wyt.pompy - opdéZnienie wytaczenia pompy obiegowej nagrzewnicy wodnej
Nagrzew- Min. otwarcie 10% Min. otw. zaworu — stopier minimalnego otwarcia zaworu nagrzewnicy wystepujacy na postoju i podczas pracy centrali wentylacyjnej
nicg zaworu wystepujacy przy spadku temperatury zewnetrznej ponizej parametru Temp.zat.pompy
wodna Nieaktywny | Czujnik B8 — aktywacja ochrony nagrzewnicy poprzez czujnik temperatury wody powrotnej
10°C Temp.zat.frost — aktywacja funkji ochrony Frost (przeciwzamrozenie) po stronie wody wzgledem temperatury zewnetrznej nizszej
niz ten parametr
15°C Frost - Stop — nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktorej uktad wchodzi w tryb wygrzewania (na postoju), powiazane z
alarmem blokujacym A_ThHWwater
20°C Frost - Start — nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktérej uktad wchodzi w tryb wygrzewania (podczas pracy), powiazane z
Frost woda alarmem blokujacym A_ThHWwater
25 Regulaja - Stop — nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, nastepuje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, niezalez-
nie od gtéwnego sygnatu regulacji nagrzewnicy (na postoju)
30°C Regulagja - Start — nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, nastepuje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, nieza-
leznie od gtéwnego sygnatu requlacji nagrzewnicy (podczas pracy)
1 Kp — wzmocnienie regul zadanej temp y wody p j
30s Ti — stata ¢ i I zadanej temp y wody p
Aktywna Ustaw ochrone — aktywacja / dezaktywacja funkeji ochrony pompy poprzez jej cykliczne zataczenie (fabryczna nastawa to 30 sekund
y pracy pompy co 7 dni nie pracujacej pompy)
Ochrona pompy
7days Okres przestoju — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy
30s Czas uruchomienia — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy
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wartos¢
120s Min.Czas pracy — minimalny czas pracy agregatu chtodniczego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
180s Min.Czas postoju — minimalny czas postoju agregatu chtodniczego. Wprowadzic nastawe zgodna z DTR agregatu
10°C Min.Temp. Zew. pracy — minimalna temperatura zewnetrzna przy ktdrej aktywna jest praca agregatu chtodniczego
NO Styk alarmowy — mozliwo$¢ wyboru typu styku alarmowego agregatu chtodniczego NO/NC
Chlodnica Nieaktywny | Il stopier — mozliwosc aktywadji Il stopnia chfodzenia
DX . Kaskada — mozliwos¢ aktywacji kaskadoweg ia chtodnica DX d: pniowg (1 - | stopier, 2 — Il stopieri, 3 — I Il stopier),
Nieaktywna ., . AR b
stosowac dla dwdch chodnic o réznych wydajnosciach
50% 11 stopien — mozliwo$¢ nastawy progu sygnatu requlacji przy ktérym zatacza sie Il stopieri chtodzenia
75% 11 stopien — mozliwosc nastawy progu sygnatu regulacji przy ktdrym zatacza sie ll stopien chtodzenia (tylko w kaskadzie)
UWAGA: Uktad automatyki podaje rownoczesnie sygnat 0+10VDC do sterowania chtodnica DX, przy sterowaniu sygnatem 0--10VDC funkgje,, Il stopien” i
,Kaskada” nalezy dezaktywowac.
30s Min.Czas pracy — minimalny czas pracy agregatu rewersyjnego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
30s Min.Czas postoju — minimalny czas postoju agregatu rewersyjnego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
Agregat -30°C Min.Temp. Zew. pracy — minimalna temperatura zewnetrzna przy ktdrej aktywna jest praca agregatu chfodniczego
rewer- - NO Styk alarmowy — mozliwo$¢ wyboru typu styku alarmowego agregatu chtodniczego NO/NC
syiny Odszranianie:

Brak reakgji — sygnat defrost z agregatu rewersyjnego nie wywotuje reakji ukfadu
Niski bieg — sygnat defrost z agregatu rewersyjnego wywotuje prace na nizszym biegu wentylatoréw centrali
Stop uktadu - sygnat defrost z agregatu rewersyjnego wywotuje zatrzymanie uktadu (z wychtodzeniem)

Brak reakji

Auto — komora mieszania uczestniczy w procesie regulacji temperatury

Tryb prac:
yb pracy D Reka — komora mieszania nie uczestniczy w procesie regulacji temperatury, nastawa stopnia otwarcia w menu gtéwnym sterownika

Nagrzewnica/chtodnica — w procesie requlacji temy y W trybie pracy nym komory mieszania, udziat maja kolejno:
.odzysk,

2.nagrzewnica/chtodnica,

Nagrzewnica | 3.komora mieszania

Priorytet dla
4 /chtodnica Komora mieszania - w procesie requlacji temperatury w trybie pracy automatycznym komory mieszania, udziat maja kolejno:
.odzysk,
2.komora mieszania,
KOmor 3.nagrzewnica/chtodnica
miesza- Min. swieze 30% Min. $wieze powietrze — ustalenie minimalnego otwarcia przepustnic nawiewu/wywiewu w trakcie pracy uktadu w trybie auto-
nia pow. matycznym
Maks. Swieze 100% Maks. swieze powi — ustalenie mak Inego otwarcia przepustnic nawiewu/wywiewu w trakcie pracy uktadu w trybie au-
pow. tomatycznym
Szybkie grzanie — funkcja umozliwiajaca szybkie dogrzanie ukfadu do zadanej temperatury. Gdy tryb szybkiego grzania jest aktywny
Aktywne i wystapi potrzeba uruchomienia jego dziatania przepustnice catkowicie zamykaja doptyw Swiezego powietrza do momentu osiagniecia
Szybkie grzanie 23danej temperatury. Funkcja aktywna jedynie dla uktadéw nawiewno/wywiewnych z recyrkulacja.
5°C Tlim — zadana temperatura dla funkgji szybkiego grzania
2°C Histereza temp y - Histereza y Tlim
L]
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9.4 Menu serwisowe
Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysinie: 1111).

Tab. Nr 29 Menu serwisowe

Grupa Nazwa D;:ﬁ'; Opis dziatania / Menu serwisowe
Tryb ser- _ Aktywny Aktywny — mozliwa konfiguracja uktadu, brak mozliwosci startu uktadu, funkcje ochronne wybranego uktadu aktywne
wisowy Nieaktywny — nie mozliwa konfi ja ukfadu, mozliwos¢ zataczenia uktadu
off/on — aktywne tryby pracy WYL / ZAt
off/1/2/3 — aktywne tryby pracy WYt / Thieg / 2 bieg / 3 bieg
Tyb off/1/2/3/T — aktywne tryby pracy WYL / 1bieg / 2 bieg / 3 bieg / Timer
pracy - off/on off/1/2/3/S/T — aktywne tryby pracy WYt / 1bieg / 2 bieg / 3 bieg / Czuwanie / Timer
UWAGA!! Obstuga nastaw z menu graficznego paneli dotykowych TP4,3 oraz TP7 mozliwa jest w trybie off/1/2/3/S/T, w pozostatych
trybach widoczny jest jedynie uproszczony ekran graficzny "wygaszacz"
SCS — centrale wentylacyjne nawiewne
SECS — centrale wentylacyjne nawiewno-wywiewne
Symbol SCS RGCS — centrale wentylacyjne nawit wywiewne z odzyskiem gl y
PRCS — centrale wentylacyjne nawi yWi zodzyskiem krzyzowym wyp w bypass
KOd, N RRCS — centrale wentylacyjne nawit wywiewne z odzyski y
aplikadji
Numer 0 Nastawa kodu zgodnego z kodowaniem

Badanie zgodnosci kodu, przy braku zgodnosci nie jest mozliwe uruchomienie ukfadu oraz wyswietlany jest komunikat alarmowy

Zgodnosckodu | Poprawny A Code

- Offset - mozliwosc¢ dok ia korekty punktéw pomiarowych z czujnikéw y

A_LowTemp - funkcja blokady pracy uktadu przy zbyt dtugo trwajacej pracy wentylatoréw z niska temperatura nawiewu.
Mozliwosc¢ aktywacji /dezaktywacji funkgji, nastawa min. temp. nawiewu, nastawa ienia zadziatania alarmu niskiej temp Yy

Temperatura Czujnik wywiewu:
Aktywny Aktywny — praca uktadu z czujnikiem temperatury wywiewu
Nieaktywny — praca ukfadu bez czujnika temperatury wywiewu

20s ZImiana Tset — rampa zmiany nastawy temp. zadanej (eliminacja nagtej zmiany dla ptynnego dziatania regulatoréw temperatury)

Aktywacja czujnikow wilgotnosci nawiewu, wywiewu (po aktywadji czujnikéw pojawia sie menu Ustawienia/wilgotnos¢ w ktérym
Nieaktywne | nalezy uruchomi¢ komunikacje Modbus z czujnikami wilgotnosci), istnieje mozliwos¢ aktywadji czujnikow wilgotnosci w uktadach bez
osuszania i nawilzania dla monitori il $ci.

. Rodzaj czujnikéw wilgotnosci

Caujnik EL-HT — wybor sterowania modbus RS485 czujnikami wilgotnosci EL-Piast HT
wilgotnosci HD — wyhor sterowania modbus RS485 czujnikami wilgotnosci CONEL HD
EL-HT
UWAGAM!
Czujniki wilgotnosci producenta EL-Piast posiadaja nastawe adresow za pomoca przefacznikéw DIP SWITCH na czujniku, natomiast czuj-

Konfigu-
9 niki producenta CONEL adresuije sig sterownikiem EL-PIAST z poziomu menu,,Adres czujnika wilgotnosci HD"

racja

1 Adres aktualny — nastawa adresu aktualnie ustawionego na czujniku

- Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego czujnika (patrz punkt Lista adresow)

Ustaw adres — tadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego czujnika (podczas wykonywania tej funkgji nalezy zasilac tylko
Nie jeden wybrany czujnik wilgotnosci, natomiast po tadowaniu nastaw nalezy wytaczy¢ i wiaczyc zasilanie czujnika aby nowy adres byt
aktywny !1tt)

Adres czujnika
wilgotnosci HD

Status OK — fadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
0Ok Trwa tad ie — ukfad w trakcie fadowania nastaw, przy poy
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikacji)

P
ji

ie trwa ok.2 sekund

Rodzaj czujnika - mozliwos¢ aktywadji i wyboru czujnika jakosci powietrza (02, LZ0, PM2.5, PM10

hizzkyhcy UWAGAY! Mozna uzyc tylko jeden wybrany czujnik
Jakosé Nieaktywna | Regulacja komora mieszania - mozliwos¢ aktywadji regulacji jakosci powietrza za pomoca komory mieszania
powietrza Nieaktywna | Regulacja wydajnoscia - mozliwos¢ aktywacji regulacji jakosci powietrza za pomocg wydajnosci wentylatoréw
Komora Priorytet dla - mozliwos¢ wyboru priorytetu dla komory mieszania lub wydajnosci wentylatoréw (menu widoczne jesi aktywowano
mieszania regulacje jakosci powietrza komora mieszania i wydajnoscia wentylatoréw)
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Grupa Nazwa

Jakos¢
powietrza

Domyslna
wartos¢

0,1

Opis dziatania / Menu serwisowe

Kp — wzmocnienie regulatora jakosci powietrza

90

Ti — stata catkowania requlatora jakosci powietrza

100%

Limit I - mak Ina wartos¢ wy: jakosci powietrza

750ppm

Nastawa (0, - nastawa (0, dla regulatora jakosci powietrza

50%

LZ0 - nastawa czujnika lotnych zwiazkéw organicznych dla regulatora jakosci powietrza

36 ug/m3

PM2.5 - nastawa stezenia czujnika PM2.5

60 ug/m3

PM10 - nastawa stezenia czujnika PM10

50%

Nawiew min. - minimalna wydajnos¢ wentylatoréw nawiewu przy maksymalnym stezeniu PM

50%

Wywiew min. - mini wydajnos¢ 6w wywiewu przy stezeniu PM

Zakres czujnika - konfiguracja skali sygnatu 0-10VDC czujnika jakosci powietrza

Staty wydatek

Nieaktywny

Staty wydatek — mozliwos¢ aktywadji funkgji statego wydatku

Rodzaj falownika
wentylatora
nawiew

Danfoss

Danfoss — wyhor sterowania modbus RS485 falownikami Danfoss FC51
Eura Drive — wybdr ia modbus RS485 ikami Eura Drive
EBM — wybdr sterowania modbus RS485 wentylatorami EBM

0J-DV — wybor sterowania modbus RS485 falownikami 0J-DV

ECBlue — wybdr sterowania modbus RS485 wentylatorami EC Blue

Rodzaj falownika
wentylatora
wywiew

Danfoss

Danfoss — wybor sterowania modbus RS485 falownikami Danfoss FC51
Eura Drive — wybdr ia modbus RS485 ikami Eura Drive
EBM — wybdr sterowania modbus RS485 wentylatorami EBM

0J-DV — wyhor sterowania modbus RS485 falownikami 0J-DV

ECBlue — wybdr sterowania modbus RS485 wentylatorami EC Blue

Opdznienie alarmu

30s

Opdznienie alarmu - opdznienie alarmu falownika (wejscia cyfrowe Din9, Din10)

Konfigu- | Imax naw 0J-DV

Imax naw.0J-DV - nastawa pradu znamionowego silnika wentylatora nawiewu (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika)

faga Imax wyw 0J-DV

Imax naw.0J-DV - nastawa pradu znamionowego silnika wentylatora wywiewu (zgodnie  tabliczka znamionowa silnika)

EBM adres

Adres aktualny — nastawa adresu aktualnie ustawionego na wentylatorze EBM

Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego wentylatora EBM (patrz punk Lista adreséw 10.4)

Nie

Ustaw adres —tadowanie nowego adresu do aktualnie podfaczonego wentylatora EBM (podczas wykonywania tej funkdji nalezy zasilac tylko jeden
wybrany wentylator EBM, natomiast po fadowaniu nastaw nalezy wylazy¢i wiaczy¢ zasilanie wentylatora EBM aby nowy adres byt aktywny 1)

0Ok

Status OK — tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa tadowanie — uktad w trakcie tadowania nastaw, przy j k ikagji tadowanie trwa ok.2 s
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adreséw, komunikacji)

Uwaga !!!

Status zwraca informacje po wykonaniu fadowania adresu

UWAGA!!

tadowanie nastaw wentylatora EBM nalezy wykonac dla kazdego wentylatora EBM stosowanego w uktadzie, podczas tadowania nastaw
adres aktualny wentylatora EBM musi by¢ zgodny z adresem ustawionym na urzadzeniu (domysIny adres 1).

0J-DV adres

Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego falownika 0J-DV (patrz punkt Lista adresow 10.4)

Nie

Ustaw adres — fadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego falownika 0J-DV (podczas wykonywania tej funkdji nalezy zasilac
tylko jeden wybrany falownik 0J-DV)

0Ok

Trwa tadowanie — uktad w trakcie tad ia nastaw, przy j k ji ie trwa ok.2 sekund
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikacji)

Temperatura adres docelowy - odczyt temperatury z falownika 0J-DV o adresie docelowym

UWAGA!!

Wykonanie nastawy adresu falownika 0J-DV sygnalizowane jest prawidtowym odczytem temperatury z falownika, w przypadku braku
odczytu w tym miejscu pokazana jest wartos¢ "NS"

UWAGA!!

tadowanie nastaw falownika 0J-DV nalezy wykonac dla kazdego falownika 0J-DV stosowanego w ukfadzie, podczas tadowania nastaw
adres aktualny falownika moze byc¢ dowolny.
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ECBlue

Adres aktualny — nastawa adresu aktualnie ustawionego na wentylatorze EC Blue

Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego wentylatora EC Blue (patrz tabela Ustawienia/Wentylatory/RS485)

Ustaw adres — fadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego wentylatora EC Blue (podczas wykonywania tej funkgji nalezy
zasilac tylko jeden wybrany wentylator EC Blue, natomiast po fadowaniu nastaw nalezy wytaczy¢ i whaczyc zasilanie wentylatora EC Blue

aby nowy adres byt aktywny !!ll)

0K

Status OK — tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
ie — ukfad w trakci ia nastaw, przy poprawnej komunikacji tadowanie trwa ok.2 sekund
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikacji)

Trwa b
Trwa

Nawiew 010V

Wywiew 010V

Nieaktywne

Nieaktywne

Nieaktywne — wyjscia analogowe spetniaja funkje opisane w pkt.7.2

Aout1 — na wyjsciu analogowym Aout1 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Rout2 — na wyjsciu analogowym Aout2 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Aout3 — na wyjsciu analogowym Aout3 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Aout4 — na wyjsciu analogowym Aout4 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu

Nieaktywne — wyjscia analogowe spetniaja funkje opisane w pkt.7.2

Rout1 - na wyjéciu analogowym Aout1 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Rout2 — na wyjéciu analogowym Aout2 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Rout3 — na wyjéciu analogowym Aout3 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Rout4 — na wyjéciu analogowym Aout4 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu

Konfigu- A_Cur (%Hz)

racja

Opcja uruchomienia alarmu wynikajacego z przekroczenia odchytki pomiaru pradu (na wyjsciu z falownika) i pradu obli-

czonego z charakterystyki liniowej aktualnej czestotliwosci.

A_CurAct - aktywacja alarmu

IlimMinDif - histereza réznicy pradéw (prad za maty)
IlimMaxDif - histereza roznicy pradow (prad za duzy)
Fmin - skala czestotliwosci punkt 1

Fmax - skala czgstotliwosci punkt 2

Imin - skala pradu punkt 1

Imax - skala pradu punkt 2

UWAGA!!
Aktywacja alarmu A_Cur(%Hz) zalecana w uktadach w ktérych z jednego falownika zasilono wigcej niz 1 silnik

0dzysk

0dzysk ciepta

Tryb pracy - mozliwos¢ aktywacji odzysku ciepta i chtodu

0J-RHX

Rodzaj falownika odzysku obrotowego:

Danfoss — wybdr ia modbus RS485 ikami Danfoss FC51
Eura Drive — wybdr ia modbus RS485 ikami Eura Drive
0J-DRHX — wybdr ia modbus RS485 ikiem 0J-DRHX

UWAGA!! W uktadach z falownikiem odzysku obrotowego 0J-DRHX sterownik faczy sie z falownikiem na nastawach fabrycznych, dla

falownika 0J-DRHX nie wykonujemy procedury tadowania nastaw.

0J-DV

Rodzaj falownika odzysku glikolowego:

Danfoss — wybor sterowania modbus RS485 falownikiem Danfoss F(51
Eura Drive — wybdr ia modbus RS485 falownikiem Eura Drive
0J-DV — wyhor ia modbus RS485 ikami 0J-DV

DIa falownika odzysku 0J-DV nalezy wykonac fadowanie nastaw i konfiguracje adresow falownika

Imax naw.0J-DV - nastawa pradu znamionowego silnika odzysku (zgodnie z tabliczka znamionows silnika

Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego falownika 0J-DV (patrz punkt Lista adresow 10.4)

Nie

Ustaw adres — fadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego falownika 0J-DV (podczas wykonywania tej funkdji nalezy zasila¢

tylko jeden wybrany falownik 0J-DV)

Ok

Trwa tadowanie — ukfad w trakcie tadowania nastaw, przy poprawnej komunikadji fadowanie trwa ok.2 sekund
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikadji)
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Domyslna

wartos¢

Opis dziatania / Menu serwisowe

Temperatura adres docelowy - odczyt temperatury z falownika 0J-DV o adresie docelowym

UWAGA!!
Wykonanie nastawy adresu falownika 0J-DV sygnali jest prawidtowym odczytem temp y z falownika, w przypadku braku
. °C odczytu w tym miejscu pokazana jest wartos¢ "NS"
UWAGA!!
tadowanie nastaw falownika 0J-DV nalezy wykonac dla kazdego falownika 0J-DV stosowanego w ukfadzie, podczas tadowania nastaw
adres aktualny falownika moze by¢ dowolny.
0dzysk
Czujnik odzysku:
Presostat Presostat — zabezpieczenie przed oszronieniem odzysku za pomoca presostatu umieszczonego w czesci wywiewnej odzysku
Temperatura — zabezpieczenie przed oszronieniem odzysku za pomoca czujnika temp. umieszczonego w czesci wyw. za odzyskiem
Alarm A_ColdRec:
Nieaktywn Aktywny — alarm A_ColdRec oszronienia odzysku widoczny w menu alarmow caty czas podczas trwania oszronienia,
ywny Nieaktywny — alarm A_ColdRec oszronienia odzysku nie widoczny w menu alarméw, natomiast do historii alarmow wpisywana jest
chwila wystapienia alarmu oszronienia, a na ekranie graficznym HMI widoczna ikona oszronienia podczas trwania oszronienia odzysku.
Komora Odzysk o3 " Lo
it depla Tryb pracy - mozliwos¢ aktywacji odzysku ciepta i chtodu
Wymiennik Funkja dostepna w uktadach z aktywna chtodnica wodna (bez aktywnych nagrzewnic: wodnej elektrycznej i gazowej) osuszania)
lymiennil )
wodny H/C Nieaktywny Nieaktywny - chtodnica wodna pracuje wytacznie w funkgji chtodzenia
Aktywny - nagrzewnica i chtodnica wodna reali na jednym wspél ienniku z jednym uktadem pompowo-mieszajacym
Funkja wyjécia Aout1 sterujacego nagrzewnica elektryczna:
Nagrzewrica 0-1ovbc 0-10VDC - sterowanie ptynne mocg nagrzewnicy poprzez sygnat analogow,
elektryazna p qnag ¥ POprzez syg gowy
PWM - sterowanie ptynne moca nagrzewnicy poprzez requlacje PWM 0/10VDC
Okres PWM 10s Okres PWM — okres sygnatu PWM
PWM limit 100% PWM limit - ograniczenie mocy maksymalnej nagrzewnicy sterowanej sygnatem PWM
Konfigu- Phe (%Psup) | - Liniowe ograniczenie mocy maksymalnej nagrzewnicy elektrycznej zalezne od wysterowania wentylatoréw nawiewu.
ragja
Nagrzewnica NC Stykaal y — mozliwos¢ wyboru typu styku al o nag icy gazowe (i modutu grzewczego) NO/NC (przy uzy-
gazowa ciu nagrzewnicy gazowej z modutem sterowania IS Beta nalezy przestawic z NCna NO)
0-100% — na wyjsciu analogowym sterujacym nagrzewnica gazowa Y.GAS mamy sygnat sterujacy wydajnoscia nagrzewnicy 0-100%
GasMode 0-100% Tset — na wyjsciu analogowym sterujacym nagrzewnica gazowa Y.GAS mamy sygnat napieciowy 0-10VDC o wartosci wynikajacej ze
skali temperatury zadanej.
+18°C Tzad.min. — temperatura zadana minimalna (skali wyjscia Y.GAS)
Ll +30°C Tzad.max. — temperatura zadana maksymalna (skali wyjscia Y.GAS)
sygnalu ov Umin — napiecie wyjécia Y.GAS dla Tzad min
10V Umax — napiecie wyjscia Y.GAS dla Tzad max
Opcja do wyboru w uktadach z chtodnica DX
Agregat .
chtodniczy DX | NiEakYWNY | Chtodzenie — uktad bezposredniego odp ia agregatu rewersyjnego - tylko chtodzenie
Chtodzenie/grzanie — uktad bezposredniego odp ia agregatu rewersyjnego - chtodzenie i grzanie
Priorytet grzania dla - mozliwos¢ wyboru priorytetu grzania dla agregatu rewersyjnego lub nagrzewnicy wodnej/elektrycznej (do-
myslnie priorytet grzania jest dla agregatu rewersyjnego)
Styk chtodzenie - negacja styku chtodzenie
Ag regalt - Sterowanie:
LEWErSy )Y Umin - nastawa minimalnego napiecia wyjscia 0-10VDC dla zataczonego ukfadu
Umax - nastawa maksymalnego napiecia wyjscia 0-10VDC dla zataczonego uktadu
Sygnat sterujacy - nastawa typu sygnatu 0-10VDC: min>max, max>min, Auto min>max, Auto max>min
Typ sygnatu "Auto” to liniowa zalezno$¢ odwrotna zima i latem
Automatyczny - alarm pozarowy A_AF znika natychmiast po podaniu sygnatu 24V na wejécie DIN1, uktad automatycznie wraca do
Reset PPOZ Automa- normalnej pracy
eset tyazny Reczny - aby uktad wrdcit do normalnej pracy po ustaniu przyczyny alarmu pozarowego i podaniu sygnatu 24V na wejécie DINT nalezy
w menu sterownika lub zadajnika recznie potwierdzic alarm A_AF
L]
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Domyslna
wartos¢
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A_StopS1 — rozwarcie wejscia DIN12 spowoduje zatrzymanie uktadu i wyswietlenie alarmu A_StopS1 (uzywane, gdy funkcja wejscia
DIN12 jest stop serwisowy)

ON/OFF — rozwarcie wejécia DIN12 spowoduje zatrzymanie uktadu bez wyswietlenie alarmu A_StopS1 (uzywane, gdy funkcja wejscia
DIN12 jest zdalny start/stop uktadu)

Funkcja DIN12 | A_StopS1

Filtr wtérny — podanie sygnatu 24V na wejscie DIN8 powoduje sygnalizacje brudnego filtra wtdmego poprzez alarm A_SupfFilter2
Funkga152H | Filtrwtomy | Filtr elektrostatyczny — podanie sygnatu 24V na wejscie DIN8 powoduje sygnalizacje brudnego filtra wtémego poprzez alarm A_Sup-
FilterES oraz reakcje ukfadu zgodnie z nastgpng nastawa.

Nie blokuj — alarm brudnego filtra elektrostatycznego wywotuje jedynie alarm informacyjny.
Reakqja ES Nie blokuj Blokuj — alarm brudnego filtra elektrostatycznego wywotuje alarm blokujacy prace ukfadu (wytaczenie z wychtodzeniem nagrzewnic
gazowej, elektrycznej lub agregatu chtodniczego DX).

Wyjscia Mozliwos¢ przeskalowania sygnatu wyjsciowego 0-10VDC na sygnat 2-10VDC (nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ sygnatéw z DR sitownika
Konfigu- analogowe przepustnicy, zaworu)
raga

03s Tcom — czas k ikagjiz z ikacja Modbus w trybie SLAVE

Komunikaga Twait — czas oczekiwania na w jiz z ja Modbus. Nastawa fabryczna wiasci-
3s wa dla maksymalnie 9 urzadzer z Modbus, przy wiekszej ilosci urzadzen nalezy zwiekszy¢ czas Twait zgodnie z zasada: (ilos¢ urzadzen
Modbus x Tcom) + 0,3s.

Anowind

Numer uktadu | 1 Nastawa numeru ukfadu wentylacyjnego, nazwa AHU z numerem widoczna w menu sterownika i na zadajnikach HMI

HMI Multi — mozliwos¢ aktywadji pracy wielu ukfadéw EVO-S z jednym zadajnikiem dotykowym TP4,3 lub TP7 w funkgji HMI multi,
ilos¢ iko i h z jednego zadajnika to 16szt, sterowniki i panel nalezy potaczy¢ w szeregowej topologii

RS485 wysokiej jakosci przewodem komunikacyjnym.

DIa poprawnego dziatania funkcji HMI Multi wszystkie ukfady musza posiadac ta samg wersje aplikadji uniwersalnej EVO-S.

W przypadku réznych wersji aplikadji istnieje mozliwos¢ zaméwienia wy ia aplikadji ni ych, d h tylko dla

danej serii ukfadéw z funkcja HMI Multi obstugujaca dana serie uktaddw.

HMIMULTI | Nieaktywny

(zas pracy ... h/min (zas pracy - odczyt aktualnego czasu pracy ukfadu

..h Wpisz czas pracy - mozliwo$¢ wpisania czasu pracy

Licznik Ustaw licznik
- Nie Ustaw licznik - wpisanie / resetowanie do ustawionego czasu pracy
pracy Nieaktywne | Aktywacja alarmu A_UV_LampTime, informujacego o przekroczeniu czasu pracy lamp UV
A_UV_LampT
inne

Limit - nastawa limitu czasu pracy lamp UV

18000h Uwaga: nastawa musi by¢ zgodna z wytycznymi producenta lamp

Histori . . L . . " N . . .
(EI,S,(“;T ~ Zapisane ostatnie 15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej z wybranym okresem zapisu) oraz podana jest, Odchytka” ktdra stanowi

(at‘;nry _ maksymalng roznice aktualnej temperatury zadanej i ostatnich 15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej.
wiodacej

Odazyt wejsc, wyjs¢ $¢ emuladji wejsc i ia wyjs¢ ika w trakcie
wykonywania emulacji lub forsowania zgtaszany zostaje alarm, ale uktad pracuje.

j pracy uktadu, podczas

Imien Zmiana hasta dostepu do opcji zaawansowanych. Domyslne hasto: 1111
hasto Uwaga: zagubieni ienie hasta utrate mozliwosci zmiany p 0 h.

Przywro¢ L X o,
ustawienia Przywraca wartosci poczatkowe wszystkich ustawien
domyslne

10. KOMUNIKACJA

10.1 Komunikacja RS485 Master, Modbus RTU z systemem BMS

Sterownik posiada implementacje protokotu Modbus RTU.  pomyslne parametry komunikacji:

Aby dokonac sprzegu sieciowego nalezy podtaczy¢ magi- . predkos¢ transmisji 9600 bps (mozliwo$¢ zmiany z pozio-
strale RS-485 do portu MASTER na listwie sterownika. Adres mu nabudowanego lub zewnetrznego HMI)

Modbus ustawiany jest na zworkach pod spodem sterow- . g pitow ramki

nika. « 2 bity stopu

« brak parzystosci
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Wszystkie zmienne sg 32-bitowymi wartosciami, ktére sa
przedstawiane w protokole Modbus jako Input, Coil, Hol-
ding Register lub Input Register w réznych przestrzeniach
adresowych.

Odczyt i zapis danych typu Input i Coil:

Kazda zmienna jest 32-bitowa wartoscia. Dla przyktadu
zmienna o adresie w tabeli 0x0008 udostepnia bity pod
adresami binarnymi 8¥32 ... 9*32-1 dla Input i Coil w stan-
dardzie Modbus.

Odczytizapis danych typu Holding Register i Input Register:
Zmienne w tej postaci, dla utatwienia integracji z systemami
BMS, udostepniane sg w réznych przestrzeniach adreso-
wych.
- 0x0000 ... 0x1000 - tradycyjna reprezentacja wg. informa-
¢ji ponizej
+ Multistate — wyszczegélnionym catkowitym wartosciom
zmiennej odpowiadaja opisane stany
« Decimal - 32-bitowa wartos¢ zmiennej jest traktowana
jako typ catkowity ze znakiem,
- Fixed - typ statopozycyjny w ktérym 8 najmniej znacza-
cych bitéw przeznaczone jest na czes¢ utamkowa, nato-
miast pozostate 24 bity to czes¢ catkowita ze znakiem.
Wynika z tego, ze doktadno$¢ wartosci Fixed to 1/256.
Aby przeskalowa¢ warto$¢ reprezentowang w postaci
Fixed na docelowa (wtasciwa) nalezy przemnozy¢ jg przez
1/256 = 0,00390625.
-0x1000 ... 0x2000 - zmienne formatu Fixed przedstawione,
jako wartosci catkowite z pominieciem utamka
-0x2000 ... 0x3000 — zmienne formatu Fixed przedstawione,
jako wartosci z doktadnoscia do jednego miejsca po prze-
cinku w formacie dziesietnym. Wartos¢ 20,67 przedstawiona
jest, jako 206
-0x3000 ... 0x4000 - zmienne formatu Fixed przedstawione,
jako wartosci z doktadnoscig do dwdch miejsc po przecinku
w formacie dziesietnym. Wartos¢ 20,67 przedstawiona jest,
jako 2067
-0x4000 ... 0x5000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x0000
... 0x1000, lecz zmienne sa traktowane, jako wartosci 16-bi-
towe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw nie sa uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna
z tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bito-
wym pod adresem Modbus 0x4092
-0x5000 ... 0x6000 — analogicznie jak dla przestrzeni 0x1000
... 0x2000, lecz zmienne sa traktowane, jako warto-$ci 16-bi-
towe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw nie sg uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przykladowo zmienna
z tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bito-
wym pod adresem Modbus 0x4092
- 0x6000 ... 0x7000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000
... 0x3000, lecz zmienne sa traktowane, jako wartosci 16-bi-
towe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow nie sg uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna
z tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bito-
wym pod adresem Modbus 0x4092

-0x7000 ... 0x8000 - analogicznie jak dla przestrzeni 0x2000
... 0x3000, lecz zmienne sa traktowane, jako wartosci 16-bi-
towe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw nie sg uwzgledniane.
Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przyktadowo zmienna
z tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w formacie 16-bito-
wym pod adresem Modbus 0x4092.

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie nale-
zy uzywac w przestrzeniach adresowych 0x1000 ... 0x4000
oraz 0x5000 ... 0x8000, gdyz traci si¢ najmniej znaczace 8 bi-
téw kazdej ze zmiennych.

Adresy z tabeli sg przeliczane dla protokotu Modbus

Tab. Nr 30 Przeliczanie adreséw

0x0000 ..... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 ..... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

UWAGA: nie mozna dokonac zapisu pojedynczego rejestru
16-bitowego w przestrzeniach adresowych 0x1000
0x4000. W tym wypadku nalezy zapisywac rejestry parami
komendg Preset Multiple Registers (0x10), na ktdra sktada sie
petna wartos¢ 32-bitowej zmiennej.

Oznacza to, ze adres poczatku zapisu oraz ilos¢ rejestréow musi
by liczba parzysta.
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Tab. Nr31 Zmienne Menu Gtéwnego

Adres DEC Nazwa Typ

BacNet Modbus ~Zmiennej e BacNet  Modbus
0 0 LanguageAct | Aktualnie wybrany jezyk menu sterownika 1-PL,2-EN,4-RU,8-5V,16-DE MsV Register | R
1 2 ModeOnOffTP E;tx’ {ryb pracy (dla ekeanu glownego Typ 4) - panel doty- stop, 1-start MSV | Register = RW
2 4 g?g:::.?’, LJ:E:;I inblprolilasianusiGiegolpitipareliotd reczny, 1- standby, 2 - timer MSV | Register = RW
3 6 SetGearP N:?::{Z;I;glvf;ybu recaneqo (dla ekcanu glownego yp 4) | _ v Register | RAW

0-stop, 1- praca 1bieg, 2 - praca 2 bieg,
4 8 UnitState | Stan ukfadu (aktualny) ;—»ylrca']c‘aazzl;i:igé;\_N\)Al/gyrgz;\:::;i:i:stgpne, MSV Register | R

64 - alarm blokujacy, 128 - tryb serwisowy
5 10 Q:l:\r:gl Numer ukladu 1=1 v Register | R
6 12 WorkMode | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 1) 0-stop, 1-start MsV Register | R/W
7 14 WorkMode2 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 2) 2: ;‘gré; - pracalbieg,2-praca l bieg, Msv Register | R/W
8 16 WorkMode3 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 3) 2: ;‘Zré; yir;::!’bieg, Zaciglloss; MsV Register | R/W
9 18 m‘r’ke 4 Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 4) gzi?xlv;r\-i:,’??-lt:)ri:egrl 2-pracallbieg, 4-3 bieg, Msv Register | R/W
10 20 Tset Nastawa temperatury 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
n 22 TsetActual | Zadana temperatura (uwzglednia timer i rampe startu) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
12 24 Tmain I czujnika wiod: regulacji temp y 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
13 26 B1 Temperatura nawiewu 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
14 28 B2 Temperatura wywiewu 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
15 30 B3 Temperatura zewnetrzna 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
16 32 B4 Temperatura wywiewu za odzyskiem (opcja) 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
17 34 B8 Temp y wody p jz icy wodnej 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
18 36 Hset Nastawa wilgotnosci zadanej (wzglednej) 1% = 256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
19 38 HsetB Zadana wilgotnos¢ (bezwzgledna) 1g/kg = 256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
20 40 Hmain Wilgotnosc wiodaca (wzgledna) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
2 4 HmainB Wilgotnos¢ wiodaca (bezwzgledna) 19/kg = 256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
22 44 Hsup Wilgotnos¢ nawiewu (wzgledna) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
2 46 HsupB Wilgotnos¢ nawiewu (bezwzgledna) 19/kg =256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
24 48 Hexh Wilgotnos¢ wywiewu (wzgledna) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
25 50 HexhB Wilgotnos¢ wywiewu (bezwzgledna) 19/kg =256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
26 52 PowerDeh | Sygnat osuszania 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
27 54 PowerHum | Sygnat nawilzania 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
28 56 EnHum Sygnat start/stop nawilzania 0-stop, 1-start Msv Register | R
29 58 SteamHum1 | Wydajnosc¢ pary nawilzacza 1 1(kg/h)x10=256(22%=22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R

0 - nieaktywny, 1- rozpoczecie cyklu odparowania,

2- napefnianie woda,
20 & f&m}; Setehas izacall : :::Esatrsvv;z’;i(e\;v C:I-usr[:;:::clzenia lub reczny) W Regetery IR

6 - koniec spustu wody,

7 - spust catkowity w wyniku braku

|
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Adres DEC Nazwa
5 q Opis /Zmienne Menu Gtéwnego
BacNet Modbus ZMiennej BacNet  Modbus
0- nieaktywny, 1- miekki start,
RunState- " 2 -start statej zredukowane produkgji .
3 62 Hum1 Stan nawilzacza 1 3 - stata produkgja, 4 - produkcja zredukowana, W Register | R
5,6,7 - migkki start
Bit0- alarm Mn C0il 1024 | R
Bit 1-alarm EC Coil 1025 | R
Bit 2 - alarm EC Coil 1026 | R
32 64 A1BitHum1 | Alarmy blokujace nawilzacz 1 BSV
Bit 3 - alarm EO Coil 1027 | R
Bit 4 - alarm EH Coil 1028 | R
Bit 5 - alarm EP Coil 1029 | R
Bit 0 - alarm EU Coil 1030 | R
Bit 1-alarm E3 Coil 1031 | R
33 66 A2BitHum1 | Alarmy wytaczajace nawilzacz 1 BSV
Bit 2 - alarm EF Coil 1032 | R
Bit 3 - alarm ED Coil 1033 | R
Bit 0- alarm CY Coil 1034 | R
Bit 1- alarm Ec Coil 1035 | R
34 68 A3BitHum1 | Alarmy - ostrzezenia nawilzacza 1 Bit 2 - alarm EA BSV Coil 1036 | R
Bit 3 - alarm CP Coil 1037 | R
Bit 4 - alarm (L Coil 1038 | R
35 70 SteamHum2 | Wydajnos¢ pary nawilzacza 2 1(kg/h)x10=256(22%=22*256=5632 = 0x1600) | AV Register | R
0-nieaktywny, 1- rozpoczecie cyklu odparowania,
2 -napetnianie woda,
36 7 RunStatus- | o nawiliacza2 D-cifmmas d-grallly IV Register | R
-Hum2 5 - spust wody (w celu rozciericzenia lub reczny)
6 - koniec spustu wody,
7 - spust catkowity w wyniku braku
0- nieaktywny, 1- migkki start,
RunState- o 2 - start statej zredukowanej produkgji .
& 7 Hum2 Stan nawilzacza 2 3 - stata produkja, 4 - produkja zredukowana, W Register | R
5,6,7 - migkki start
Bit 0 - alarm Mn Coil 1216 | R
Bit 1-alarm EC Coil 1217 | R
Bit 2 - alarm EC Coil 1218 | R
38 76 A2BitHum2 | Alarmy blokujace nawilzacz 2 BSV
Bit 3 - alarm EO Cil1219 | R
Bit 4 - alarm EH Coil 1220 | R
Bit 5 - alarm EP Coil 1221 | R
Bit 0 - alarm EU Coil 1222 | R
Bit 1- alarm E3 Goil 1223 | R
39 78 A2BitHum2 | Alarmy wytaczajace nawilzacz 2 BSV
Bit 2 - alarm EF Coil 1224 | R
Bit 3 - alarm ED Coil 1225 | R
Bit 0 - alarm CY Coil 1226 | R
Bit 1-alarm Ec Coil 1227 | R
40 80 A3BitHum2 | Alarmy - ostrzezenia nawilzacza 2 Bit 2 - alarm EA BSV C0il 1228 | R
Bit 3 - alarm (P Cil1229 | R
Bit4 - alarm (L Coil 1230 | R
L]
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Typ Odezyt
LR Opis /Zmienne Menu Gtéwnego Stany L [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet ~Modbus [y
f 82 SteamHum3 | Wydajnosc¢ pary nawilzacza 3 1(kg/h)x10=256(22%=22*256=5632 = 0x1600) | AV Register | R
0-nieaktywny, 1- rozpoczecie cyklu odparowania,
2-napefnianie woda,
R |a | WSES ) G nawiliaa 3 D-Giprmraly qUallly v Register | R
-Hum3 5 - spust wody (w celu rozciericzenia lub reczny)
6 - koniec spustu wody,
7 - spust catkowity w wyniku braku
0- nieaktywny, 1- miekki start,
RunState- 2 - start statej zredukowane produkji
43 86 Stan nawilzacza 3 3 - stata produkgja, v Register R
Hum3 3
4 - produkgja zredukowana,
5,6,7 - migkki start
Bit 0 - alarm Mn Coil 1408 | R
Bit 1-alarm EC Coil 1409 | R
Bit 2 - alarm EC Coil 1410 | R
4 8 A3BitHum3 | Alarmy blokujace nawilzacz 3 BSV
Bit 3 - alarm EO Coil 1411 | R
Bit 4 - alarm EH Coil 1412 | R
Bit 5 - alarm EP Coil 1413 | R
Bit 0 - alarm EU Gil414 | R
Bit 1-alarm E3 Gil415 | R
45 90 A2BitHum3 | Alarmy wytaczajace nawilzacz 3 BSV
Bit 2 - alarm EF Gil1416 | R
Bit 3 - alarm ED Gil1417 | R
Bit 0 - alarm CY Coil 1418 | R
Bit 1-alarm Ec Coil 1419 | R
46 92 A3BitHum3 | Alarmy - ostrzezenia nawilzacza 3 Bit 2 - alarm EA BSV Coil 1420 | R
Bit 3 - alarm CP Coil 1421 | R
Bit 4 - alarm (L Coil 1422 | R
47 9% 02 Czujnik €O, 1ppm = 256 (22ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
48 9% L20 Czujnik lotnych zwiazkdw organicznych 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
49 98 PM2_5 Czujnik PM2.5 Tpg/m’ = 256(22p/gm*=22*256=5632=0x1600) = AV Register | R
50 100 PM10 Czujnik PM10 pg/m’ = 256 (22g/m’=22*256=5632=0x1600) = AV Register | R
51 102 PidAirReg Sygnat zwiekszenia Swiezego powietrza 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
52 104 PowESfilter | Zasilanie filtra elektrostatycznego 0-stop, 1-start MsV Coil 1664 | R
53 106 Vent Sygnat start/stop wentylatoréw centrali 0-stop, 1-start Msv Coil 1696 | R
54 108 PwrSup Wysterowanie falownika nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
55 10 PaSup Pomiar cinienia wentylatora nawiewu 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
56 12 FlowSup Pomiar wydatku powietrza wentylatora nawiewu 1m*/h =256 (22m’/h = 22¥256 =5632=0x1600) | AV Register | R
57 114 PwrExh Wysterowanie falownika wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
58 116 PaExh Pomiar ci$nienia wentylatora wywiewu 1pa=256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
59 118 FlowExh Pomiar wydatku powietrza wentylatora wywiewu m/h =256 (22m*/h = 22%256 =5632=0x1600) | AV Register | R
60 120 Isup Prad silnika wentylatora nawiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
61 122 Fsup RS485: Czgstotliwosc falownika wentylatora nawie-wu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
62 124 RPMsup RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 1rpm =256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
& 126 Usup RS485: Napiecie wyjscm falownika lub napigcie DC silnika EC 1= 256 (22V = 22256 = 5632 = 0x1600) m Register | R
Wwentylatora nawiewu
|
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Adres DEC

BacNet Modbus

Nazwa

zmiennej

Opis /Zmienne Menu Gtéwnego

BacNet

Typ

Modbus

64 128 FaultSup RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. nawiewu | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder |~ AV Register
65 B0 omsup | R i Modbus BPZ 05— 256 229 = 224256 = 5632 = Ox1600) N Register
falownikiem wentylatora nawiewu
66 132 Isup2 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register
67 134 Fsup2 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora nawiewu 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register
68 136 RPMsup2 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 2 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register
6 |18 | Usup2 ﬁtﬁ;g;fﬁ'i‘;fﬂm‘:‘; falownika lub napiece DCINKAEC 4y, _ 56 -y — 224256 = 5632 = 0x1600) W Register
70 140 FaultSup2 RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. nawiewu2 | 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register
7 W comsuy | AP i Modbus BPZ 196 = 256 229 = 22+256 = 5632 = Ox1600) N Register
falownikiem wentylatora nawiewu 2
7 144 Isup3 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 3 1A =356 (33A = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register
3 146 Fsup3 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora nawiewu 3 1Hz = 356 (33Hz = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register
74 148 RPMsup3 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 3 1rpm =356 (33rpm =33*356 = 5633 = 0x1600) | AV Register
75 150 | Usup3 ﬁtﬁ;a’t:’a'f;;‘mf; falownika ubnapiece DCsihika EC ) _ 306 33y _ 334356 — 5633 = 0x1600) N Register
76 152 FaultSup3 | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. nawiewu 3 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register
715 Comsups | ORSRE i Modbus ELPZ 1 10q = 356 (339 = 334356 = 5633 = Ox1600) N Register
falownikiem wentylatora nawiewu 3
78 156 Isup4 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 4 1A =456 (44A = 44*456 = 5634 = 0x1600) AV Register
79 158 Fsup4 RS485: Czestotliwosc¢ falownika wentylatora nawiewu 4 1Hz = 456 (44Hz = 44¥456 = 5634 = 0x1600) L\ Register
80 160 RPMsup4 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 4 Trpm = 456 (44rpm = 44*456 = 5634 = 0x1600) | AV Register
81 162 Usupd Eg“\f;g?:t'fr‘a'en:’xi‘e‘xufi'°W“'ka lubrapigce DCsilnika 4, _ 46 a4y = 44456 = 5634 = 0x1600) N Register
82 164 FaultSup4 | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went.nawiewu 4 | 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register
83 166 | Comsupd | 45PN i Modbus BLPZ 105 = 456 (449 = 44+456 = 5634 = Ox1600) N Register
falownikiem wentylatora nawiewu 4
84 168 Isup5 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 5 1A =556 (55A = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register
85 170 Fsup5 RS485: (zestotliwosc¢ falownika wentylatora nawiewu 5 1Hz = 556 (55Hz = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register
86 172 RPMsup5 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 5 1rpm =556 (55rpm = 55*556 = 5635 = 0x1600) | AV Register
87 174 | Usups Eé‘fj;g?:t'g:a'en‘;’xiic;uf;'“W"'ka lubapigde DCsilnika 4, _ o6 (551 = 55556 = 5635 = 0x1600) N Register
88 176 FaultSup5 | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. nawiewu 5 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder |~ AV Register
© 78 Comsups | R i Modbus ELPZ 1 10q = 556 (55% = 55556 = 5635 = Ox1600) N Register
falownikiem wentylatora nawiewu 5
90 180 Isupé RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 6 1A =656 (66A = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register
91 182 Fsup6 RS485: Czestotliwosc¢ falownika wentylatora nawiewu 6 1Hz = 656 (66Hz = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register
92 184 RPMsup6 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 6 1rpm = 656 (66rpm = 66*656 = 5636 = 0x1600) | AV Register
9% 186 | Usupé Eéf;"‘;a"t';‘a'en‘;’xi?xu@"W“'ka lubapigdeDCsilnika .y, _ o< (66 = 66656 = 5636 = 0x1600) N Register
9% 188 FaultSup6 | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. nawiewu 6 | 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register
95 19 | ComSups | IR i Modbus BLPZ 06— 656 (66% = 66+656 = 5636 = Ox1600) N Register
falownikiem wentylatora nawiewu 6
96 192 lexh RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register
97 194 Fexh RS485: Czestotliwosc¢ falownika wentylatora wywiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register
|
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC

BacNet Modbus

Nazwa

zmiennej

Opis/Zmienne Menu Gtéwnego

BacNet

Typ

Modbus

98 196 RPMexh RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
9 198 | Uexh Eéf:;gf:{'sr‘:w‘“}’laj:ﬁa'°W"'ka lubapiede DCsilnika 4y, _ o56 (221 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
100 200 FaultExh RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. wywiewu | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
0w Combh | R GiModbus BPZ 05— 256 (229 = 22+256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu
102 204 lexh2 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
103 206 Fexh2 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 2 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
104 208 RPMexh2 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 2 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
05 210 | Uexh2 :{Z‘:ﬁ;ﬂ;fﬁ';x{mazfal"w"'ka Iubnapiede DCsikaEC. | 4y _ 56 2oy = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
106 212 FaultExh2 | RS485:Kod alarmu falownika lub silnika EC went. wywiewu 2 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
0 24| Combhy | PP GiModbus BPZ 06— 256 229 = 224256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu 2
108 216 lexh3 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 3 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
109 218 Fexh3 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 3 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
10 220 RPMexh3 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 3 1rpm =256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
Mo 22 Uexh3 5:;8‘; ia':;:’f‘:,';‘v‘v“i’eyﬁ;fa"’w"'ka Iub napiecie DCsiinkaEC. 1y _ 556 2y = 2%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
12 224 FaultExh3 RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. wywiewu3 | 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
M 26| Combhy | P GiModbus ELPZ 1 J0g = 256 (229 = 224256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu 3
14 28 lexh4 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 4 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
15 230 Fexh4 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 4 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
116 232 RPMexh4 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 4 rpm = 256 (22rpm =22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
7 B4 Uedd mﬁ;ﬁzfgejgxﬁfﬂownIka lub napiecie DCsiinkaEC. 1y 566 2y — 2%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
18 236 FaultExh4 | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. wywiewu 4 | 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
M9 B8 Combhd | P diModbus BLPZ 1 100 = 256 (229 = 224256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu 4
120 240 lexh5 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 5 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
21 242 Fexh5 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 5 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
122 244 RPMexh5 | RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 5 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
123 | 246 Uexhs S,Seﬁ;a'\:::’;imxﬂfa"’w"'ka lubnapieceDCsiinkatl. |y _ yc6 ooy = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
124 248 FaultExh5 RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. wywiewu 5 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
05 50 Gmbhs | P iModbus BLPZ 1 100 = 256 (229 = 224256 = 5632 = Ox1600) I Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu 5
126 252 lexh6 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 6 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
127 254 Fexh6 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 6 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
128 256 RPMexh6 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 6 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
129 | 258 Uexhe Eéf:;gf:{'sr‘:w“}’laj:"m°w"'ka lubnapiecie DCsinika | 1y _ 556 (291 = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
130 260 FaultExh6 RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. wywiewu 6 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
|
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Adres DEC
N_azwa q Opis /Zmienne Menu Gtéwnego
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus
B 6| Combhg | P GiModbus BPZ 05— 256 229 = 224256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu 6
132 264 Y1 Wysterowanie nagrzewnicy wodnej 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
133 266 M Pompa obiegowa nagrzewnicy wodnej 0-stop, 1-start MsV 4256 R
134 268 HE_GASpwr | Wysterowanie nagrzewnicy elektrycznej / gazowej 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
135 270 Y2 Wysterowanie chtodnicy wodnej 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register R
136 272 E1 Zapotrzebowanie na chtodzenie (przy nagrzewnicy wodnej) | 0-stop, 1- start MsV 4352 R
137 274 Y9 Wysterowanie chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
138 276 DXstate Wysterowanie chtodnicy DX 0-stop, 1- I stopien, 2 - Il stopieri, 3-1ill stopien | MSV Register | R
139 278 YEX Wysterowanie agregatu rewersyjnego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
140 280 DXstate Wysterowanie agregatu rewersyjnego 0-stop, 1-start, 2 - defrost, 3 - defrost MSV Register | R
141 282 H_C Tryb agregatu rewersyjnego 0- grzanie, 1- chtodzenie MSV Register | R
142 284 YRec e odzysku k l likol 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Coil4544 | R
143 286 RecState Stan odzysku krzyzowego, obrotowego, glikolowego 0-stop, 1-start, 2, 3 - odszranianie Msv Register | R
144 288 Irec RS485: Prad silnika odzysku glikolowego lub obrotowego 1A =656 (66A = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
5 290 | Frec RS485: Czg falovinika odzysku g b1 111, — 656 (66Hz = 66%656 = S636 = 0x1600) | AV Register | R
obrotowego
146 292 RPMrec RS485: Obroty silnika odzysku obrotowego (0J-DRHX) 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
W 94 Urec RS485: Napigcie wyjsciafalownika odzysku glikolowego by, _ oc ey _ g6 — 5636 = 0x1600) N Register | R
obrotowego
148 296 FaultRec oo ilslamulfalownikafodayskupgifoluiegollit 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
obrotowego
W 28| ComRec | AP munikai Modbus BLPZ | 10q = 6506 (66% = 66656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
odzysku g| go lub g
150 300 EHPMCM Sygnat start/stop do automatyki HPM/CM 0-stop, 1-start MsV Coil 4800 | R
151 302 YHPMCM Sygnat 0-100% do automatyki HPM/CM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
152 304 Y4HPM Sygnat grzanie/chtodzenie do automatyki HPM 0- grzanie, 1 - chtodzenie Msv Coil 4864 | R
153 306 CarDefrost | Sygnat defrost z automatyki HPM/CM 0- wyfaczony, 1 - zataczony Msv Coil48% | R
15000 1302 0 R caravy I RE125:yanat arzanieiciioczerie Zautomayki HeMIs e FoRor ok W e MV | Goil4928 | R
rownik o adresie 6)
15530 | Workspr | Fod89: Syonat pracy sprezarki ne z automatyi HPM/CM |y MSV | Coil4%0 R
(sterownik o adresie 6)
156 30 Worksp2 RS485: S_ygnal pra_ty sprezarki nr.2 z automatyki HPM/CM 0-stop, 1-start MSV il4992 | R
(sterownik o adresie 6)
157 314 WorksP3 RS485: Sygnal pra{(y sprezarki nr.3 z automatyki HPM/CM 0-stop, 1-start MSV il5024 | R
(sterownik o adresie 6)
158 316 Worksp4 RS485: S}'gnal praFy sprezarki nr.4 z automatyki HPM/CM 0-stop, 1 - start MSV Cil5056 | R
(sterownik o adresie 6)
159 38| Worksps | A8 Sygnal pracy sprezarki e z automatyki HPM/CM | oy MSV | Coil 5088 | R
(sterownik o adresie 6)
RS485: Sygnat presostatu niskiego ciSnienia z automatyki | - R .
1 820 Gl HPM/CM, uktad 1, sprezarki 1,2 (sterownik o adresie 6) Do, =l sy GIST0NR
RS485: Sygnat presostatu niskiego cisnienia z automatyki .
- - Coil 5152
61 2 GarlP2 HPM/CM, uktad 2, sprezarki 3,4 (sterownik o adresie 6) 0-alarm, 1- ok sy s R
RS485: Sygnat presostatu niskiego cisnienia z automatyki R R .
62 2t G HPM/CM, uktad 3, sprezarka 5 (sterownik o adresie 6) Oalaimil ok Sy @05Es | @
L]
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RS485: Czujnik niskiego cisnienia z automatyki HPM/CM, _ k9ch _cpay ]

163 326 GarlPs1 ukfad 1, sprezarki 1,2, (sterownik o adresie ) Tbar = 256 (22 bar= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
RS485: Czujnik niskiego cisnienia z automatyki HPM/CM, _  PTRA _ q

164 328 CarlPS2 uktad 2, sprezarki 34, (sterownik o adresie 6} Thar = 256 (22 bar=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
RS485: Czujnik niskiego cisnienia z automatyki HPM/CM, _ yy%9ch _ ;

165 330 CarlPS3 ukfad 3, sprezarka 5, (sterownik o adresie 6 Thar = 256 (22 bar=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
RS485: Czujnik wysokiego ciénienia z automatyki HPM/CM, _ TR _ ;

166 332 CarHPs1 uklad 1, sprezarki 1,2, (sterownik o adresie 6) 1bar =256 (22 bar=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
RS485: Czujnik wysokiego cisnienia z automatyki HPM/CM, _ yeyck _ )

167 334 CarHpPs2 uklad 2, sprezarki 3,4, (sterownik o adresie 6) 1bar =256 (22 bar=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

18 36 | Cartpsy | o0 Cauinik wysoldego ciSnienia z automatyki HPM/CM, | o 566 o) 24956 = sz = 0xi600) | AV Register | R
uktad 3, sprezarka 5, (sterownik o adresie 6)

69 338 | Thit ey el WYWIWRS) W1 _giop, 1- sart MSV | Coil 5408 | R
przypadku gdy w uktadzie nie wystepuje komora mieszania

70 340 Thisuix | o praepusthicy nawiewnej I WYWIEWNEj W yq _5c6 59, _ 22456 = 5632 = 0x1600) N Register | R
przypadku gdy w uktadzie wystepuje komora mieszania

7 342 ThrMCh Wysterowanie komory mieszania 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

172 344 FHEN Szybkie grzanie komora mieszania 0- nieaktywne, 1- aktywne Msv Register | R/W

Tab. Nr 32 Zmienne Menu Ustawienia

Adres DEC Tve
N_azwa A Opis / Zmienne Menu Ustawienia Y
BacNet Modbus ZMiennej BacNet  Modbus
. U, 1-HMICON, 2 - HMIRS485, 4 - Nawiew, .
173 346 Ch_Tmain | Wybor czujnika wiodacego 8-Wywiew, 16- PTS, 32- Auto MsV Register | R/W
174 348 EcoDiff Roznica temp. ECO 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
75 350 | StrTme | hampastartutemperaturyzadanejorazopsinieniezaficze- | 1o oo (rc 5746 — 5632 = 0x1600) N Register | RW
nia regulatora kaskadowego
176 352 TsetCor Korekta temperatury zadanej (rampa startu) 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
177 354 Season Wybar pory roku 0-Auto, 1-Zima, 2 - Lato Msv Register | R/W
78 | 356 | Tummer | |<TPerur zewnelrna powyzej kidrej uklad pracie W | 1o _pc 0o — 056 = s632=0x1600) | AV Register | RW
trybie Lato
179 358 HistSum Histereza progu temperatury lato / zima 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
Kp_desic- . . . .
180 360 ation Wzmocnienie requlatora wilgotnosci 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
Ti_desicca- . . L .
181 362 tion Stafa catkowania regulatora wilgotnosci 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
18 364 Kp_BlowH Wzmocnienie regulatora wilgotnosci zadanej nawiewu (re- 12256 (22 = 227256 = 5632 = OX1600) W Register | R
gulatora kaskadowego)
16 366 | T_Blown | uacallovaniaregultora wigotosc zadangjnawiewt (e- | 1o oo (5 57456 — 5632 — 0x1600) N Register | RAW
qulatora kaskadowego)
184 368 HminBlowB | Minimalna wilgotnos¢ nawiewu (dla regulatora kaskadowego) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
185 370 Hma- ksymalnawilgotnos¢ nawi fla regulatora kaskad 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
xBlowB
186 m Hset Aktualna wilgotnosci zadana nawiewu (dla regulatora 19 = 256 (22.°C = 22+256 = 5632 = 01600) W Register | R
BlowActB kaskadowego)
187 374 PidHist Strefa nieczutosci wyjscia regulatora wilgotnosci 1% = 256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
188 376 Ch_Hmain | Wybdr czujnika wiodacego regulacji wilgotnosci 1- nawiew, 2 - wywiew Msv Register | R/W
|
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BacNet Modbus

Nazwa
zmiennej

Opis /Zmienne Menu Gtéwnego

BacNet

Typ
Modbus

189 378 Hmode Nawilzanie podczas: 0- Nieaktywne, 1- Zima, 2 - Lato/Zima Msv Register | R/W

190 380 Hlim Limit wysterowania nawilzacza 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

191 382 Dmode Osuszanie podczas: 0- Nieaktywne, 1- Lato, 2 - Lato/Zima MsV Register | R/W

192 384 Dlim Limit wysterowania chtodnicy z tytutu osuszania 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

193 38 P CiSnienie atmosferycne (parametr potrzebny do obliczefi o occ () o~ g5 = se32=0x1600) | AV Register | R/W
wilgotnosci bezwzglednej)

194 388 OfsHsetB Offset wilgotnosci bezwzglednej zadanej 19/kg =256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W

195 390 OfsHsupB Offset wilgotnosci bezwzglednej nawiewu 19/kg =256 (22 g/kg = 22¥256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W

196 392 OfsHexhB | Offset wilgotnosci bezwzglednej wywiewu 19/kg =256 (22 g/kg = 22¥256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W

197 394 AdHum | RS485nawilzaczy (1,2 1ub3 szt) O-nieaktywny, 1-aktywny Inawilza, ey g | pay

2-aktywne 2 nawilzacze, 4 - aktywne 3 nawilzacze

198 3% HumAdr1 RS485 adres nawilzacza 1 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

199 398 HumAdr2 RS485 adres nawilzacza 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

200 400 HumAdr3 RS485 adres nawilzacza 3 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

01 402 | RSA8S_H1 unikadia RS485 z ijikiem wilgotnosc |, ueoyivwna, 1-aktywna MSV | Coil6432 | RAW
nawiewu

202 404 Adr_H1 Adres Modbus czujnika wilgotnosci nawiewu 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

203 406 RS485_H2 | Komunikacja RS485 sterownika z czujn. wilgot. wywiewu 0- nieaktywna, 1- aktywna MsV Coil 6496 | R/W

204 408 Adr_H2 Adres Modbus czujnika wilgotnosci wywiewu 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

205 410 TsetStd Nastawa temperatury trybu czuwania 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

206 412 Ch_Tstd Wybdr czujnika wiodacego trybu czuwania 1-HMICON, 2 - HMI RS485, 4 - Wywiew, 8 - PT5 MsV Register | R/W

207 414 TstdbyAct | Aktualna temperatura czujnika wiodacego trybu czuwania | 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

208 | 416 StdMode | Aktywadja trybu czuwania dla D=grElty =G, MSV Register | R/W

3 - grzanie i chtodzenie

209 18 StdHis Nastawa temperatury trybu czuwania 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

210 420 vi_t Opdznienie zataczenia went 15 = 256 (225 = 22256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W

m 422 DelThr Opdznienie wytaczenia przepustnic 15 = 256 (225 = 22256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W

212 424 PresDel Opdznienie badania stanu presostatéw sprezui filtrow 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

Cooling- Czas wychtodzenie nagrzewnicy elektrycznej, gazowej, _ oyiyek _ .

213 426 Time chlodricy DX/ 1ub modulu HPM/CM 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

214 428 SupCooling | Wydajnos¢ nawiewu - wychtodzenie 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

215 430 ExhCooling | Wydajnos¢ wywiewu - wychtodzenie 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

216 432 Kp_CP Wzmocnienie regy statego wydatku 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

27 434 Ti_CP Stafa catkowania requlatora statego wydatku wentylatoréw | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

N8 46 pasIl CiSnienie zadane 1 biegu dia pracy ze stalym wydatiem | . _ cc (o0~ 2pas6=5632=001600) | AV Register | R/W
dla nawiewu

209 438 pas2 CiSnienie zadane 2 biegu dia pracy ze statym wydatiem | . cc (e _ 2pas6=s632=001600) | AV Register | RW
dla nawiewu

20 | 40 | pasI3 (énienie zadane 3 biegu dla pracy ze staym wydatilem | _occ 50— ypass—se=onic0n) | AV Register | R/W
dla nawiewu

21 “ DPTrange Zakresl pomiarowy (zu1n.|kva cisnienia nawiewu (ustawic 1pa = 256 (22pa = 22256 = 5632 = 0x1600) W Register | RAW

Sup zgodnie z nastawa na czujniku)

W s | Rowsy | Trepbwazadanybiegudapracyzestabymwydatkiemdia | . oo s~ 204056 = s632.= 0xi600) | AV Register | R

nawiewu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
L]
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23 a6 | Rowsp | epbwazadany2biegudapracyzestaymuwydatiiemdia | o oo o)~ 20056 = se32 = oxig00) | AV Register | R
nawiewu (przeliczony z ci$nienia i wspétczynnika K)
24 g | Aowsp | reepbywzadany3biegudapracyzestaymwydatiiemda | gy o 29v256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
nawiewu (przeliczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
225 450 Ksup Wsp. K dla przeliczenia cisnienia na przeptyw czesci nawiewnej | 1= 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
6 |45 | VenSuw | Notwenbiatortw nawiewu (oblicany sumarycny repyW | 1 _ yc ) _ ypegs 5632 = 0x1600) N Register | RW
Quant nastawy i pomiaru wszystkich wentylatoréw nawiewu)
0 454 D (énienie zadane 1 biegu dla pracy ze staym wydatilem | occ 50— 56— se2=oi600) | AV Register | R/W
dla wywiewu
28 456 | PaED2 énienie zadane 2 biegu dla pracy ze stalym wydatkiem | | 0 oo0s 056 =s630=0x1600) | AV Register | RW
dla wywiewu
29 458 | PaEB3 (iénienie zadane 3 biegu dla pracy ze staym wydatilem | _occ 500 pas6—se=oni600) | AV Register | R/W
dla wywiewu
230 460 DPTrange Zakresl pomiarowy (zu;n}kya cisnienia wywiewu (ustawic 1pa = 256 (22pa = 22256 = 5632 = 0x1600) W Register | RAW
Exh zgodnie z nastawa na czujniku)
B ae | fowen | epbwzadanybiegudapracyzestaymuwydatiiemdia | oo oomm — 200056 = se32 = oxis00) | AV Register | R
wywiewu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
W ae | Rowip | epbwzadany2biegudapracyzestaymwydatiiemdia | . oo oo — 20056 = se32 = oxig00) | AV Register | R
wywiewu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
B3 ae6 | Aoy | [epbywzadany3biegudapracyzestaymuwydatiiemdia | oo~ 2gvs6 = seza=0xte00 | AV Register | R
wywiewu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
B4 468 | Kexh Wepdlcynni K dia praeliczenia diniena na preplyw 85 1 _ 55 (5 _ 22356 — 5632 = ox1600) N Register | R/W
wywiewnej
VentExh llos¢ wentylatorow wywiewu (obliczany sumaryczny prze- | . IR _ .
55 4 Quant ptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatorow wywiewu) 1=256 (2= 2256 = 5632 = 0x1600) w Register | RAW
26 47 Sup1 Minimalna wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
237 474 Sup2 Srednia wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
238 476 Sup3 Maksymalna wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
239 478 FminS Czestotliwos¢ minimalna falownika nawiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
240 480 FmaxS Czestotliwosc maksymalna falownika nawiewu 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
M 482 RSsup RS485 falownika nawiewu 0- nieaktywny, 1- aktywny MsV Coil 7712 | RIW
242 484 RSsup2 RS485 falownika nawiewu 2 0- nieaktywny, 1 - aktywny MsV Coil 7744 | R/W
2143 486 RSsup3 RS485 falownika nawiewu 3 0- nieaktywny, 1 - aktywny Msv Coil 7776 | RIW
244 488 RSsup4 RS485 falownika nawiewu 4 0- nieaktywny, 1 - aktywny Msv Coil 7808 | R/W
245 490 RSsup5 RS485 falownika nawiewu 5 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Coil 7840 | R/W
246 492 RSsup6 RS485 falownika nawiewu 6 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Coil 7872 | RIW
247 494 AdrSup RS485 falownika nawiewu 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
2148 496 AdrSup2 RS485 falownika nawiewu 2 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
249 498 AdrSup3 RS485 falownika nawiewu 3 1=1256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
250 500 AdrSup4 RS485 falownika nawiewu 4 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
251 502 AdrSup5 RS485 falownika nawiewu 5 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
252 504 AdrSup6 RS485 falownika nawiewu 6 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
253 506 Exh1 Minimalna wydajnos¢ wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
254 508 Exh2 Srednia wydajnos¢ wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
255 510 Exh3 Maksymalna wydajnos¢ wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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256 512 FminE Czestotliwos¢ minimalna falownika wywiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
257 514 FmaxE Czestotliwos¢ maksymalna falownika wywiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
258 516 Rsexh RS485 falownika wywiewu 0- nieaktywny, 1- aktywny MsV C0il 8256 | R/W
259 518 RSexh2 RS485 falownika wywiewu 2 0- nieaktywny, 1- aktywny MV (0il 8288 | R/W
260 520 RSexh3 RS485 falownika wywiewu 3 0- nieaktywny, 1 - aktywny Msv Coil 8320 | R/W
261 522 RSexh4 RS485 falownika wywiewu 4 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv (oil 8352 | R/W
262 524 RSexh5 RS485 falownika wywiewu 5 0- nieaktywny, 1 - aktywny MsV Coil 8384 | R/W
263 526 RSexh6 RS485 falownika wywiewu 6 0- nieaktywny, 1 - aktywny Msv Coil 8416 | R/W
264 528 AdrExh RS485 falownika wywiewu 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
265 530 AdrExh2 RS485 falownika wywiewu 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
266 532 AdrExh3 RS485 falownika wywiewu 3 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
267 534 AdrExh4 RS485 falownika wywiewu 4 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
268 536 AdrExh5 RS485 falownika wywiewu 5 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
269 538 AdrExh6é RS485 falownika wywiewu 6 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
270 540 TaccVent Czas przyspieszania falownikéw 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Ul 542 TdecVent (zas zatrzymywania falownikow 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
272 544 RECproc Udziat w regulacji temperatury odzysku 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
W 56| Heproc g:r’e';'am'f;‘l’l?g;;ee’;‘fe”‘"'y modutu HPA/CM ub 19 = 256 (22% = 22¥256 = 5632 = 0x1600) N Register |~ RAW
274 548 MiXproc Udziat w regulacji temperatury komory mieszania 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
275 550 h_c_proc | Udziatw requlacji temperatury nagrzewnicy/chtodnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

276 552 Kp_Heat Wzmocnienie regulatora temperatury - grzanie 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
277 554 Ti_Heat Stata catkowania requlatora temperatury - grzanie 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
278 556 Kp_Cool Wzmocnienie requlatora temperatury - chfodzenie 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
279 558 Ti_Cool Stata catkowania regulatora temperatury - chtodzenie 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
280 560 PlcoolingAct | Pl chtodzenia 0-lato, 1- lato/zima MsV C0il 8960 | R/W
281 562 DelOnPlcool | Opdznienie zataczenia Pl chtodzenia 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
282 564 Kp_Blow | Wzmocnienie regulatora min., maks. temp. nawiewu 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
283 566 Ti_Blow ts;ar:;.,nawiewu. gl inimalnej, maksymainej 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
284 568 TminBlow Minimalna temperatura nawiewu 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
285 570 TmaxBlow | Maksymalna temperatura nawiewu 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
286 572 TsetBlowAct | Aktualna temperatura zadana nawiewu dla regulatora 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

287 574 RecDown Rampa startu odzysku 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
B 56 Tk et peratura wywiewuza OdySKeM | o _y56 o = 24956 = 5632=0x1600) | A | Register | RAW
289 578 RecDeltaT | Wymagana roznica temp. wyw. i zewn. dla startu odzysku 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
290 580 KpRec \:{;:(:)c;zl;;:i regulatora zabezpieczajacego przed oszronie- 1= 256 (22.= 22256 = 5632 = 0x1600) m Register | R/W
21582 | TiRec rs‘::e‘mvz’;:;: regulatora zabezpieczajacego przed 05210~ | 0 _ 25 17— 224956 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
292 584 MinRot Minimalna wydajnos¢ odzysku obrotowego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
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293 586 MaxRot Maksymalna wydajnos¢ odzysku obrotowego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
294 588 GlicPow Wydajnos¢ odzysku glikolowego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
295 590 RSrec R$485 falownika odzysku obrotowego, glikolowego 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv C0il 9440 | R/W
296 592 AdrRec RS485 falownika odzysku obrotowego, glikolowego 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
297 594 FminRec Czestotliwos¢ min. falownika odzysku obrotowego, glikolowego | 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
298 596 FmaxRec Czestotliwos¢ maks. falownika odzysku of glikol 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
299 598 0J_RotMin | Obroty minimalne silnika odzysku obrotowego (0J-DRHX) 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
300 600 0J_RotMax | Obroty mak Ine silnika odzysku of (0J-DRHX) | 1rpm =256 (22rpm =22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
301 602 TaccRec (zas przyspieszania falownika odzysku 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
302 604 TdecRec (zas zatrzymywania falownika odzysku 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
303 606 G_Sec Aktywadja ochrony pompy odzysku glikolowego 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Coil 9696 | R/W
304 608 G_SecDP Okres przestoju pompy odzysku glikolowego 1dzieri = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
305 610 G_Secl Czas uruchomienia pompy odzysku glikolowego 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
306 612 it | CZoS Wygrzewania wstepnego ze 100% otwarda ZaWOrU, |y _ 566 o) o p0p56 = 563=0x1600) | AV Register | RW
niezalezne od min, max T.zewn
307 614 InitTscale (zas wygrzewania wstepnego z procent. otwarciem zaworu | 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
308 616 RampEn Rampa opadania 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv (0il 9856 | R/W
309 618 RampTime | Czas rampy opadania 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
310|620 | init_min | Minimaina temperatura zewngtrzna skali wysterowania | 1o _ 556 5 o0 _ 3656 = 5632 = O1600) | AV Register | R/W
zaworu podczas wygrzewania wstepnego
M 62| nitvimin | Wsterowaniezaworu podcas wygrzewania wstepnegoda | o, o6 06 _ 5peas6 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
temperatury zewnetrznej réwnej Min T.zewn.
3 624 Init_Tmax " N deflu 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
zaworu podczas wygrzewania wstepnego
33 66 | Initvimax | Wsterowaniezaworupodcas wygrzewania wstepnegoda | o, o6 o0 _ 5peas6 — 5632 = 0x1600) N Register | R/W
temperatury zewnetrznej réwnej Maks T.zewn
314 628 Tlim1 Temperatura zataczenia pompy 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
315 630 DelOffM1 Opéznienie wytaczenia pompy obieg. nagrzewnicy wodnej | 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
316 632 MinValve Minimalne otwarcie zaworu nagrzewnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
317 634 ThActive Aktywacja ochrony fagrzewnicy poprzez adinik tempera- 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Gil10144 | R/W
tury wody powrotnej
Aktywacja funkgji ochrony Frost (przeciwzamrozenie) po
318 636 Tlim2 stronie wody wzgledem temperatury zewnetrznej nizszej | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
niz ten parametr
ThSton- Nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktdrej uktad
319 638 P wchodzi w tryb wygrzewania (na postoju), powiazane z | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Frost X
alarmem blokujacym A_ThHWwater
ThStart- Nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktdrej ukfad
320 640 wehodzi w tryb wy ia (podczas pracy), powiazane z | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Frost .
alarmem blokujacym A_ThHWwater
Nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, naste-
k2 642 ThStopReg | puje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, niezaleznie | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
od gtdwnego sygnatu regulacji nagrzewnicy (na postoju)
Nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, naste-
322 644 ThStartReg | puje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, niezaleznie | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
od gtownego sygnatu regulacji nagrzewnicy (podczas pracy)
|
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33 646 KpBack Wzmocnienie regulatora temp. wody powrot. nagrzewnicy | 1= 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
324 648 TiBack Stata catkowania requlatora temp. wody powrot. nagrzew. | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
325 650 HW_Sec Aktywacja ochrony pompy nagrzewnicy wodnej 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Coil 10400 | R/W
326 652 HW_SecDP | Okres przestoju pompy nagrzewnicy wodnej 1dzieri = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
327 654 HW_SecT (zas uruchomienia pompy nagrzewnicy wodnej 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
328 656 mBreakDX | Minimalny czas postoju chtodnicy DX 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
329 658 mWorkDX Minimalny czas pracy chtodnicy DX 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
30 660 E‘;(”‘-mi"' m:‘(m'(‘m’gs::g;{a Zewnetizna powyze), KIGIej moze 1o _ ¢ 5 o — 04256 = 5632= 0x1600) | AV Register | R/W
331 662 negSSFDX | Negadja styku alarmowego chtodnicy DX 0-NO, 1-NC MSV il 10592 | R/W
332 664 Il_lilactiveDX | Aktywacja Il stopnia chtodnicy DX 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV il 10624 | R/W
333 666 (CascadeDX | Aktywagja pracy kaskadowej DX ?::L:aﬁ‘:na((:::zz-);wz) Msv Coil 10656 | R/W
334 668 listageDX Podziat procentowy dla Il stopnia chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
335 670 llistageDX | Podziat procentowy dla Il stopnia chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
336 672 mBreakFX | Minimalny czas postoju agregatu DX rewersyjnego 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
337 674 mWorkFX Minimalny czas pracy agregatu DX rewersyjnego 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
38 676 | Tout_min mT;m:i;;’gsi?Bf zewngtrzna powyzej KISrej moze | 1o _5c¢ 5 o — 72¢56 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
339 678 negAFX Negadja styku alarmowego agregatu DX rewersyjnego 0-NO, 1-NC MSV Coil 10848 | R/W
340 680 DefFunc Reakdja uktadu na sygnat defrost 0- stop uktadu, 1 - niski bieg, 2 - brak reakji MsV Register | R/W
34 682 A_M_Mix | Tryb pracy komory mieszania 0-tryb reczny, 1- tryb automatyczny MSV Gil 10912 | R/W
342 684 SetMix Nastawa komory mieszania w trybie pracy recznym 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
343 686 PrioMH Priotytet w regulacji temperatury dla 0- komory mieszania, 1- nagrzewnicy/chtodnicy | MSV il10976 | R/W
344 688 MinFresh Minimalne $wieze powietrze 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
345 690 MaxFresh Maksymalne swieze powietrze 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
346 692 TlimMCH Nastawa temp. dla trybu szybkiego grzania komorg mieszania | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
W o4 Histwcy | \astawahisterezy temperatury zadanejdla tbu stybkiego |y _ ygq oo ypras6—s63=0x1600) | AV | Register | R

grzania komora mieszania

Tab. Nr 33 Zmienne Menu Serwisowe

AdresDEC  Nazwa Typ Cdh
5 q Opis /Zmienne Menu Serwisowe
BacNet Modbus Zmiennej BacNet  Modbus
Service- . . .
348 696 Mode Tryb serwisowy 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil 11136 | R/W
Ch_Work R B 1- off/on, 2- off,1,2,3, 4 - 0ff,1,2,3,Timer, .
349 698 Mode Tryby pracy: wybor 124 nastaw trybow pracy 8-0ff1,2,3 Standby,Timer Msv Register | R/W
350 700 Type Nastawa kodu aplikacji 1-5CS, 2- SECS, 6 - RGCS, 10 - PRCS, 18- RRCS Msv Register | R/W
351 702 AplCode Nastawa kodu aplikacji 1=122=22) AV Register | R/W
Informagja o zgodnosci wpisanego kodu aplikaji z dostep- | o .
352 704 CodeOK nymi kodami opisanymi w DTR 0- niepoprawny, 1- po-prawny MSV Goil 11264 | R
353 706 | OfPTI Korekta punktu pomiaru cujnika temperatury podtaczone |y _ yg¢ (7)o — 2956 = 5632 = 041600) | AV Register | RAW
go do wejscia PT1
L]
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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LER Opis / Zmienne Menu Serwisowe Y i

BacNet Modbus Zmiennej BacNet  Modbus

Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podtaczone-

34 708 | OfsPT2 un 190=256 (22°C= 22256 = 5632 = Ox1600) | AV Register | RIW
go do wejécia PT2

355 70| OfPT3 Korekta punktu pomiaru czujika temperatury podiaczone- 1o _ 556 55 o¢ — %56 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
go do wejécia PT3

36 712 OfPT4 Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podkaone- | 1o _ oo 0 o — 94256 = s632 = 0x1600) | AV Register | RW
go do wejécia PT4

357 74 ofprs | Korektapunktu pomiaru ujnika temperatury podiacrone- |y ycq oo pras6—s632=0x1600) | AV | Register | R

go do wejécia PT5

Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podfaczone-

358 716 0OfsHMICon g0 do zlacza HMI CON

1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W

Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podfaczone-

359 8 OfsHMIRS 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W

go do zlacza MASTER RS485
360 720 LowTempAct | Alarm niskiej temp. nawiewu A_LowTemp 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil 11520 | R/W
361 722 TminSup Minimalna dopuszczalna temperatura nawiewu 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
362 724 DelTemp Opdznienie alarmu niskiej temp. nawiewu A_LowTemp 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
363 726 TexhAct Czujnik temperatury wywiewu 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil 11616 | R/W

Rampa zmiany nastawy temperatury zadanej (dotyczy

364 728 TsetChT . 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
zmiany Tset zmenu lub kalendarza)
Mozliwos¢ aktywadji odczytu z czujnika wilgotnosci na-
365 730 HsupAct wiewu (opcja wystepuje réwniez w uktadach bez regulacji | 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Coil11680 | R/W
wilgotnosci)
Mozliwos¢ aktywacji odczytu z czujnika wilgotnosci wy-
366 732 HexhAct wiewu (opcja wystepuje réwniez w uktadach bez regulacji | 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Gilmzm2 | RW
wilgotnosci)
367 734 HsensType | Wybdr typu czujnikow wilgotnosci 0-EL-HT, 1-HD Msv il 11744 | R/W
368 736 ActualAdrts | Aktualny adres czujnika wilgotnosci 1=1256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
369 738 AdrToSetHs | Docelowy adres czujnika wilgotnosci 1=256 (22 = 22%256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
ActiveCon- 5 P an o ;
370 740 fighs Aktywacja nastawy nowego adresu czujnika wilgotnosci 0- Nie, 1-Tak MSV Coil 11840 | R/W
371 74y | SN g komunikag/ fadowania nastaw czujnika wilgotnosci 0-ok komunikacia poprawnal, 1 - W trakcie MSV | Register = RW
fHs (fadowania nastaw), 2 - alarm (komunikacji)
AirReg- L 0- nieaktywny, 1- €02, 2 - LZ0, "
Coil 11904
372 744 Sensar Czujnik jakosci powietrza 4-PM25, 8-PM10 MSV oil RIW

Aktywadja funkgji regulagji jakosci powietrza komorg mie-

373 746 AirRegMix szania 0- nieaktywny, 1- aktywny MsV Gil 11936 | R/W
374 748 | AirReglent cvketx“'y’;‘tj;;:'v"k‘ji reguiaq Jakoéc powietrza wydauosda | o ooy 1 aktywny MV oloes | RAW
375 750 PrioAirReg | Priorytet w requlaji jakosci powietrza 0- komory mieszania, 1- wentylatorow Msv Coil 12000 | R/W
376 752 Kp_Air Wzmocnienie regulatora jakosci powietrza 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
377 754 Ti_Air Stata catkowania requlatora jakosci powietrza 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
378 756 LimPidAirReg | Limit wysterowania regulatora jakosci powietrza 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
379 758 Set(02 Nastawa (02 1ppm = 256 (22ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
380 760 SetlZ0 Nastawa lotnych zwiazkéw organicznych 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
381 762 SetPM2_5 | Nastawa stezenia PM2.5 119/m3=256(22g/m3=22*256=5632=0x1600) = AV Register | R/W
382 764 SetPM10 Nastawa stezenia PM10 119/m3=256(22g/m3=22*256=5632=0x1600) = AV Register | R/W
383 766 SupPMlim | Minimalna wydajnos¢ went. nawiewu (dla requlatora PM) | 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
384 768 ExhPMlim | Minimalna wydajnosc went. wywiewu (dla regulatora PM) | 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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5 q Opis / Zmienne Menu Serwisowe
BacNet Modbus Zmiennej BacNet  Modbus
385 770 UminAirReg | Dolny prog napiecia czujnika jakosci powietrza 1V =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MsV Register | R/W
386 772 UmaxAirReg | Gdrny prdg napiecia czujnika jakosci powietrza 1V =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MsV Register | R/W
387 774 ppmMin Nastawa wartosci (02 dla sygnatu OV 1ppm= 256 (22 ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) =~ MSV Register | R/W
388 776 ppmMax Nastawa wartosci (02 dla sygnatu 10V 1ppm= 256 (22 ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) =~ MSV Register | R/W
389 778 LZOmin Nastawa wartosci LZ0 dla sygnatu OV 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MsV Register | R/W
390 780 LZ0max Nastawa wartosci LZ0 dla sygnatu 10V 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MsV Register | R/W
391 782 PM2_5min | Nastawa wartosci PM2.5 dla sygnatu OV 1§g/m3=256(22u1g/m3=22*256=5632=0x1600) = MSV Register | R/W
392 784 PM2_5max | Nastawa wartosci PM2.5 dla sygnatu 10V 119/m3=256(221g/m3=22*256= 5632 = 0x1600) = MSV Register | R/W
393 786 PM10min Nastawa wartosci PM10 dla sygnatu OV 119/m3=256(2219/m3=22*256= 5632 = 0x1600) = MSV Register | R/W
394 788 PM10max | Nastawa wartosci PM10 dla sygnatu 10V 119/m3=256(22)19/m3=22*256= 5632 = 0x1600) = MSV Register | R/W
395 790 ConstPress | Aktywacja requlacji statego wydatku 0- nieak , 1-cisnienie, 2 - cisnienie/przeptyw | MSV Register | R/W
B . . . 1 - Danfoss FC51, 2 - Eura Drive, .
396 792 FaninvSup | Wybdr typu sterowania wentylatorow nawiewu 4-EBM, 8- 0J-DV, 16- EC Blue Msv Register | R/W
B . . . 1 - Danfoss F(51, 2 - Eura Drive, .
969 1938 FaninvExh | Wybdr typu sterowania wentylatorow wywiewu 4-EBM, 8- 0J-DV, 16- EC Blue Msv Register | R/W
397 794 Del_A_FC | Opdznienie alarmu falownika (wejscia cyfrowe Din9, Din10) | 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
398 796 IsupLim0J | Prad znamionowy silnikow wentylatorow nawiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
399 798 lexhLim0J | Prad znamionowy silnikow wentylatorow wywiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
400 800 ActualAdrEGB | Aktualny adres 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
401 802 AdrToSeteCB | Adres do nastawy 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Active v
402 804 ConfigECB Nastawa adresu 0:No, 1: Yes Msv CGoil12864 | R/W
Status 0: Com Ok, 1: In progress, .
403 806 ConfECB Status 2A_Com, 3:A_Com Msv Register | R/W
ActualA .
404 808 AEBM Aktualny adres EBM 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
405 810 AdrTo SetEBM | Docelowy adres EBM 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
406 812 L Aktywadja nastawy nowego adresu EBM 0- Nie, 1-Tak MsV Gil 12992 | R/W
ConfigEBM ywag y 9 !
Status - 5 - 0- ok (komunikacja poprawna), 1- W trakcie .
407 814 ConfEBM Status komunikaji / tadowania nastaw silnika EBM (fadowania nastaw),2- alarm (komunikagj) Msv Register | R/W
408 816 AdTo Set0JDV | Docelowy adres 0J DV 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
409 818 Actve Aktywacja nastawy nowego adresu 0J DV 0- Nie, 1-Tak MSV Coil 13088 | R/W
Configoipy | VWA ¥ noweg g
Status - . - 0- ok (komunikacja poprawna), 1- W trakcie .
410 820 ConfOIDV Status komunikacji / tadowania nastaw silnika 0J DV (fadowania nastaw), 2- alam (komunikagi) MsV Gil13120 | R/W
41 a0 AdrTo Te.mpera(ura wfalov'/vnlku 0J-DV, odczyt poprzez nowo usta- 19 = 256 (22.°C = 22+256 = 5632 = 01600) W Register | RAW
SetTemp wiony adres falownika
. - . 0- nieaktywne, 1- Aout1, .
412 824 Sup0_10 Sterowanie 0-10VDC falownikiem nawiewu 2-Aout2, 4- Aout3, 8 - Aoutd Msv Register | R/W
. " . 0- nieaktywne, 1- Aout1, .
413 826 Exh0_10 Sterowanie 0-10VDC falownikiem wywiewu 2-Aout2, 4- Aout3, 8 - Aoutd MsV Register | R/W
414 828 A_CurDelay | Opoznienie alarméw "A_...Cur..." 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
A_Cur Aktywacja alarmow "A_...CurSup" (pordwnanie pradu . .
- - Coil 13280
s 830 SupAct falownika z pradem wynikajacym ze skali czestotliwosci) 0- nieaktywny, 1-aktywny sV o R
L]
klimor.com 6 1




AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC

BacNet Modbus

Nazwa

zmiennej

Opis / Zmienne Menu Serwisowe

BacNet

Typ

Modbus

46 8 ";‘I':[g:;" ?nd;{'e‘é'(:‘:r:?f“ir[‘gﬁ’r'sgs' wyliconego dla alatmuza |y ¢ 00 — 227256 = 5632 = 0x1600) N Register | RAW
ar s ;‘;ﬁ;‘: f:)‘:z'i:‘;‘;’;%Ll"":ﬁ;’:gsfshvgy liconegodiaalarmuprze- |, _ 556 (300 = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
418 836 FsupMin (zestotliwos¢ minimalna - skala 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
419 838 FsupMax Czestotliwos¢ maksymalna - skala 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
420 840 IsupMin Prad minimalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
| 842 IsupMax Prad maksymalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W
QL ombermmniaromieslasety | 0N 1Sk Ly e |l
w8 ";’I(:;:?‘ 2}‘1‘,:32‘:{2;?“{'[‘;32’:;3;' wyliconego dla alaimuza |y 56 )0 = 227256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
24 84 mt’l'f" gi‘:;ﬁ:‘i:’;’rz‘;':lz,g'i_e;;t’l‘ggwyli‘z""eg"d'a AMUPTZE- | 1) _ 956 (208 = 227256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
425 850 FexhMin Czestotliwos¢ minimalna - skala 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
426 852 FexhMax Czestotliwos¢ maksymalna - skala 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
427 854 lexhMin Prad minimalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
428 856 lexhMax Prad maksymalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
429 858 RecMode Tryb pracy odzysku 1- odzysk ciepta, 3 - od-zysk ciepta i chtodu Msv Register | R/W
430 860 InvGlic Wybar typu falownika odzysku glikolowego 1- Danfoss F(51, 2 - EuraDrive, 4 - 0J-DV MV il 13760 | R/W
431 862 InvRot Wybar typu falownika odzysku obrotowego 1- Danfoss F(51, 2 - EuraDrive, 4 - 0J-DRHX MSV Gil13792 | R/W
FORE ! mo - :E: H J-DV' y sinika odzysku gikolowego da falow- | 4, _ o6 234 24256 = 5632 = 0x1600) A Regiter | RW
433 866 E::stl’rot Wyhdr zabezpieczenia szronienia odzysku 0- presostat, 1- czujnik temperatury MSV Goil 1385 | R/W
34 868 FrostAlarm | Alarm szronienia odzysku A_ColdRec 0- nieaktywny, 1- aktyw-ny MSV Coil 13888 | R/W
435 870 MixMode Tryb pracy odzysku 1-odzysk ciepta, 3 - od-zysk ciepta i chtodu MsV Register | R/W
436 872 HCwaterAct | Wymiennik wodny nagrzewnica / chtodnica 0- nieaktywny, 1- aktyw-ny MsV il 13952 | R/W
437 874 HEcontrol | Typ sterowania nagrzewnicg elektryczna (wyjscie Aout1) 0-0-100%, 1-PWM MSV Coil 13984 | R/W
438 876 PWMperiod Okres sygnatu PWM 15=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
439 878 PWMIimit | Moc maksymalna NE z requlacja PWM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
440 880 PhePventAct | Moc maks. NE zalezna od wysterowania went. nawiewu 0- nieaktywne, 1- aktywne MsV Coil 14080 | R/W
M4 882 Psup1 Wysterowanie min. wentylatora nawiewu - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
442 884 Phel Moc minimalna NE dla Psup1 - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
443 886 Psup2 Wysterowanie maks. Wentylatora nawiewu - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
444 888 Phe2 Moc maksymalna NE dla Psup2 - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
445 890 GasAl Negadja styku alarmowego nagrzewnicy gazowej 0-NC 1-NO MSV il 14240 | R/W
M6 | 892 | GASmode :{Z:‘;’g‘:;’;“wfr:'l’(‘:g'al”;:a analogovego GRS dlasterowa- | 100, 1. et MV | Gl | RW
447 894 Tsmin Temperatura zadana minimalna (skali wyjscia Y.GAS) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
48 896 Tsmax Temperatura zadana maksymalna (skali wyjscia Y.GAS) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
449 898 Umin Napiecie wyjécia Y.GAS dla Tsmin 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
450 900 Umax Napigcie wyjscia Y.GAS dla Tsmax 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
451 902 FreonUnit | Agregat freonowy 1- chtodzenie, 2 - grzanie i chtodzenie Msv Register RIW
|
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Odazyt
Bac::;es;i;bus z:iaelr‘:\:laej Opis /Zmienne Menu Serwisowe Bacliet Tprodbus [R][@ﬂ]ypis
452 904 PrioFXheat | Priorytet grzania dla 0- agregat rewersyjny, 1- nagrzewnica MSV Coil 14464 | R/W
453 906 HCmode Styk chtodzenie agregatu rewersyjnego 0-NO, T-NC Msv Coil144% | R/W
54 908 | MinV "‘2":":;:v':fs;?]';ﬁ‘a:’gi‘t';‘:i:ﬁ::g'vs;e’”""‘eg" 29892 | 3y = 256 (22V = 22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
455910 | Maw g":ﬂT:\:,":'S';’:y'fnc'(en:’y;;'gj‘ﬁ’ez:ﬁz‘:‘;;e"’Jq“"g" 301y = 256 (22V = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
456 912 YFXmode Typ sygnatu agregatu rewersyjnego gx::;m:i;a;“:xi\':;:mwmm Msv Register | R/W
457 914 FireReset Reset alarmu pozarowego A_AF - wejscie DIN1 0-reczny, 1-automatyczny MSV il 14624 | R/W
458 916 FuncDin12 | Aktywacja alarmu A_StopS1 0-on/off, 1- A_StopS1 Msv Coil 14656 | R/W
459 918 | FuncIS2H | Funkda wejscia 152H g ) E:fletey"('t’:‘oynl t'y':Z':yW'ér"y' MSV | Register | RAW
460 920 FuncES Reakja centrali na zabrudzenie filtra elektrostatycznego 0- nie blokuj, 1 - blokuj MSV Gil14720 | R/W
461 922 AoTscale Skalowanie wyjscia analogowego Aout1 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV Gil14752 | R/W
462 924 Ao2scale Skalowanie wyjscia analogowego Aout2 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" Msv Coil 14784 | R/W
463 926 Ao3scale Skalowanie wyjscia analogowego Aout3 0-"0-10vDC", 1 - "2-10VDC" MSV Coil 14816 | R/W
464 928 Aodscale Skalowanie wyjécia analogowego Aout4 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" Msv Coil 14848 | R/W
465 930 Tcom (zas komunikacji z jednym urzadzeniem 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
%6 932 | Twait %g;'l’ﬁi’s‘;’ﬁ;lg:;"x'tzg'um‘:;" wighszy niz KOWMOSC | 1. o6 (235 = 22%256 = 5632 = Ox1600) N Register | RW
167 034 ::[:J]ber \’:,a;t::l:;l;n;:;ue;‘g}?‘:{‘;ﬂ \;venrylacyjnego, nazwa widoczna 1 " Register | RAW
468 936 HMImulti Funkgja HMI multi 0- nieaktywny, 1- aktyw-ny MSV Coil 14976 | R/W
469 938 WorkTime | Aktualny czas pracy 1h =256 (22h = 22¥256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
470 940 SetTime Wpisz czas pracy 1h =256 (22h = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
47 942 SetTimeRun | Ustaw licznik czasu pracy 0-Nie, 1-Tak MSV il 15072 | R/W
m ous ?iTnUe\)I\I(a:np t\zkatzL\ln/:rcajzyaII:rrnn;uU%UVflampTime (alarm przekroczenia 0- nieaktywny, 1- aktywny NSV Gilson | RW
o3 6 %\r’“m:x :‘:ei:«‘:f;:n‘i’a’i‘zyaff‘:r’;i‘;jI‘;‘mé':%‘:lwyi""e“""yje“ M 256 (22h = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
4 o8 | MaxDiff x?“kx:’;l'l’:; :’:I':t‘;’rfl‘::::rt'wt:dr’;‘c’;m”"' iR 1°0=256 (2°C=22256=5632=0x1600) | AV | Register | R
475 950 n Historia temperatury wiodacej - pomiar 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
476 952 T Historia temperatury wiodacej - pomiar 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
477 954 K} Historia temperatury wiodacej - pomiar 3 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
478 956 T4 Historia temperatury wiodacej - pomiar 4 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
479 958 5 Historia temperatury wiodacej - pomiar 5 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
480 960 T6 Historia temperatury wiodacej - pomiar 6 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
481 962 7 Historia temperatury wiodacej - pomiar 7 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
482 964 T8 Historia temperatury wiodacej - pomiar 8 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
483 966 T Historia temperatury wiodacej - pomiar 9 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
484 968 T0 Historia temperatury wiodacej - pomiar 10 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
485 970 ™m Historia temperatury wiodacej - pomiar 11 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
486 972 T2 Historia temperatury wiodacej - pomiar 12 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
L]
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487 974 T3 Historia temperatury wiodacej - pomiar 13 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
488 976 T4 Historia temperatury wiodacej - pomiar 14 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
489 978 TS Historia temperatury wiodacej - pomiar 15 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
490 980 HistPeriod | Okres pomiaru temperatury 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
491 982 Reset Reset pomiaréw z historii temperatury wiodacej 0-wyt.1-zat. Msv Gil15712 | R/W
492 984 _DIN1 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 1 0-rozwarte, 1-zwarte MSV Gil15744 | R
493 986 _DIN2 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 2 0-rozwarte, 1-zwarte MSV Gil15776 | R
494 988 _DIN3 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 3 0-rozwarte, 1-zwarte MSV Coil 15808 | R
495 990 _DIN4 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 4 0-rozwarte, 1-zwarte MSV il 15840 | R
49 992 _DIN5 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 5 0-rozwarte, 1 - zwarte MsvV il 15872 | R
497 994 _DIN6 0Odczyt stanu wejscia cyfrowego 6 0-rozwarte, 1-zwarte MSV Coil 15904 | R
498 996 _DIN7 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 7 0-rozwarte, 1-zwarte Msv (il 15936 | R
499 998 _DIN8 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 8 0-rozwarte, 1- zwarte Msv (oil 15968 | R
500 1000 _DIN9 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 9 0-rozwarte, 1- zwarte Msv Coil16000 | R
501 1002 _DIN10 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 10 0-rozwarte, 1- zwarte MsV il 16032 | R
502 1004 _DINT1 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 11 0-rozwarte, 1- zwarte MsV Coil 16064 | R
503 1006 _DINT2 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 12 0- rozwarte, 1-zwarte Msv Coil 1609 | R
504 1008 | Ain_1 Odczyt stanu wejscia analogowego 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
505 1010 | Ain_2 Odczyt stanu wejscia analogowego 2 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
506 1012 | Ain_3 Odczyt stanu wejscia analogowego 3 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
507 1014 | PT_1 Odczyt wejscia czujnika PT1000 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
508 1016 | PT_2 Odczyt wejscia czujnika PT1000 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
509 1018 PT_3 0Odczyt wejscia czujnika PT1000 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
510 1020 PT_4 Odczyt wejscia czujnika PT1000 4 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
51 1022 PT_5 0Odczyt wejscia czujnika PT1000 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
s 1024 | HMI_Con ?qi;iy;m”ég'xa wzadajniku HMI podiacomym pOprzez. | o _ 56 oy oc— 20ps6=5632=0x1600) | AV Register | R
S13 1026 | HMIRS g‘:;z‘:%"msﬁfadaj""‘“ HMIpodiaczoympoprzez. | 1o _ yc o= 20256 =563 =0x1600) | AV Register | R
514 1028 | Rel Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 1 0-Wyt, 1-7Zat. MsV Coil 16448 | R
515 1030 | Re2 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 2 0-Wyt, 1-7Zat. Msv Coil 16480 | R
516 1032 | Re3 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 3 0-Wyt, 1-Zat. MsV Goil16512 | R
517 1034 | Red Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 4 0-Wyt, 1-Zat. Msv Coil 16544 | R
518 1036 | Re5 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 5 0-Wyt, 1-Zat. MSV il 16576 | R
519 1038 Re6 0Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 6 0-Wyt, 1-Zat. MSV Coil 16608 | R
520 1040 Re7 0Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 7 0-Wyt, 1-Zat. Msv Coil 16640 | R
521 1042 Re8 Odczyt stanu wyjécia cyfrowego 8 0-Wyt, 1-Zat. Msv Coil 16672 | R
522 1044 | A1 Odczyt stanu wyjscia analogowego 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
523 1046 A02 Odczyt stanu wyjscia analogowego 2 V=256 (22V =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
524 1048 | AO3 Odczyt stanu wyjscia analogowego 3 V=256 (22V =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
525 1050 | A04 Odczyt stanu wyjscia analogowego 4 V=256 (22V =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
|
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526 1052 | F_DIN1 Emulacja wejscia cyfrowego 1 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
527 1054 F_DIN2 Emulacja wejécia cyfrowego 2 0- brak emulacji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
528 1056 F_DIN3 Emulacja wejscia cyfrowego 3 0- brak emulagji, 1 - ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
529 1058 F_DIN4 Emulacja wejécia cyfrowego 4 0- brak emulagji, 1 - ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
530 1060 F_DIN5 Emulacja wejécia cyfrowego 5 0- brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
531 1062 F_DIN6 Emulacja wejécia cyfrowego 6 0- brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
532 1064 | F_DIN7 Emulacja wejécia cyfrowego 7 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
533 1066 | F_DIN8 Emulacja wejécia cyfrowego 8 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
534 1068 | F_DIN9 Emulacja wejécia cyfrowego 9 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
535 1070 | F_DIN10 Emulacja wejscia cyfrowego 10 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
536 1072 | F_DINTI Emulacja wejécia cyfrowego 11 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
537 1074 | F_DIN12 Emulacja wejscia cyfrowego 12 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
538 1076 Em_Ai1 Emulacja wejscia analogowego 1 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Gil17216 | R/W
539 1078 E_Ai Wartos¢ emulowana wejécia analogowego 1 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xAQ0) L\ Register | R/W
540 1080 Em_Ai2 Emulacja wejscia analogowego 2 0- nieaktywna, 1- aktywna MV il 17280 | R/W
541 1082 E_Ai2 Wartos¢ emulowana wejscia analogowego 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
542 1084 | Em_Ai3 Emulacja wejécia analogowego 3 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV il 17344 | R/W
543 1086 | E_Ai3 Wartos¢ emulowana wejscia analogowego 3 V=256 (10V = 10%256 = 2560 = 0xA00) A Register | R/W
544 1088 | Em_PT1 Emulacja wejscia czujnika PT1000 1 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV Coil 17408 | R/W
545 1090 E_PT1 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
546 1092 | Em_PT2 Emulacja wejécia czujnika PT1000 2 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV il 17472 | RIW
547 1094 | E_PT2 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
548 1096 Em_PT3 Emulacja wejscia czujnika PT1000 3 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv il17536 | R/W
549 1098 E_PT3 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
550 1100 Em_PT4 Emulacja wejécia czujnika PT1000 4 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Cail 17600 | R/W
551 1102 E_PT4 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 4 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
552 1104 | Em_PT5 Emulacja wejécia czujnika PT1000 5 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV Coil 17664 | R/W
553 1106 E_PTS Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
554 1108 | Em_Hcon ;r: legawggﬁa Gulazadnkypedecondy 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV Gil17728 | R/W
55 1110 | E_Hcon :f;};:z‘::‘M":"c‘g;"a cujnika wadajuiku podlaomm | o _ 556 0o — 256 = 632 = 0x1600) | AV Register | R/W
ss6 | T2 | Em_hs | Cmads weisda cuinikawzadaniku podaconymdo o ety una 1 aktyw-na MV il RW
Hacza RS485
ss7 | 1114 | E_Hrs ‘:’;;};’:Z":;"S‘jg;”a"a aujnika wzadgjuiku podia@omym | o _ 556 ) o — 2565632 0x1600) | AV Register | RAW
558 1116 | F_Rel Forsowanie wyjécia cyfrowego 1 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MsV Register | R/W
559 1118 F_Re2 Forsowanie wyjscia cyfrowego 2 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
560 120 F_Re3 Forsowanie wyjécia cyfrowego 3 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt., 3 - forsuj zat. MsV Register | R/W
561 n2 F_Re4 Forsowanie wyjscia cyfrowego 4 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
562 124 F_Re5 Forsowanie wyjscia cyfrowego 5 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt., 3 - forsuj zat. MsV Register | R/W
563 1126 | F_Re6 Forsowanie wyjécia cyfrowego 6 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
L]
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526 1052 | F_DIN1 Emulacja wejscia cyfrowego 1 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV Register | R/W
565 1130 | F_Re8 Forsowanie wyjécia cyfrowego 8 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
566 132 FoAO1 Forsowanie wyjscia analogowego 1 0-nieaktywne, 1- aktywne Msv il 18112 | R/W
567 134 F_AO1 Wartosc w trybie forsowania wyjécia analogowego 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
568 1136 FoAO2 Forsowanie wyjscia analogowego 2 0- nieaktywne, 1- aktywne MV il 18176 | R/W
569 138 F_A02 Wartos¢ w trybie forsowania wyjécia analogowego 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
570 1140 | FoAO3 Forsowanie wyjécia analogowego 3 0- nieaktywne, 1- aktywne MSV il 18240 | R/W
571 1142 | F_AO3 Wartos¢ w trybie forsowania wyjécia analogowego 3 V=256 (10V = 10%256 = 2560 = 0xA00) L\ Register | R/W
572 1144 | FoAO4 Forsowanie wyjécia analogowego 4 0- nieaktywne, 1- aktywne MSV il 18304 | R/W
573 1146 | F_AO4 Wartos¢ w trybie forsowania wyjécia analogowego 4 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
Tab. Nr 34 Zmienne Alarmow

0dcz
574 1148 | ResetAlarms | Kasowanie alarmow blokujacych 0- brak kasowania, 1 - kasowanie MSV il 18368 | R/W
575 1150 | A_Code Alarm btednie ustawionego kodu aplikacji 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil18400 | R
576 1152 | A_AF Alarm p.poz. 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18432 | R
577 1154 | A_StopS1 Alarm - wytaczony S1 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18464 | R
578 1156 | A_LowTemp | Alarm niskiej temperatury nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18496 | R
579 1158 A_ThHWair | Alarm termostatu przeciwzamrozeniowego 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18528 | R
580 1160 QESXThHW ?:;;?;;;’:;i::‘:\_pﬁe}:% Zl?Tvrgzelleog‘z;?;;)g (iR Ty 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18560 | R
581 162 A_ThHWiwater | Alarm niskiej temperatury wody powrotnej nagrzewnicy wodnej | 0 - brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 18592 | R

A 3ThHW Alarm niskiej temp y wody p j icy
582 1164 w;ter wodnej (3 krotne wystapienie alarmu A_ThHWwater w | 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Goil 18624 | R
ciagu godziny)
583 1166 | A_ThHE Alarm termostatu nagrzewnicy elektrycznej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18656 | R
S84 1168 | A_3WTHHE ﬂ:gﬁi’:::::‘;v";g;eﬂm;;ek"y“"ej {3 kootne wy- | ¢k alarmu, 1 - wystepuje alarm B il R
583 1166 A_ThGAS Alarm nagrzewnicy gazowej 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Coil 18656 | R
584 1168 A_3xThGAS xi:;‘g:;z:;:’;lcy czewei|Clelielp P enslamy 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV (oil 18688 | R
585 170 A_ThGAS Alarm nagrzewnicy gazowej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18720 | R
586 1172 | A_3xThGAS CJ:;;:;%;:;W caznd(Ge ey petiekkiny 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Goil18752 | R
587 174 A_DX Alarm chtodnicy freonowej 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 18784 | R
588 176 | A_FKX Alarm agregatu rewersyjnego 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18816 | R
589 1178 | A_RecFC Alarm falownika odzysku obrotowego, glikolowego 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18848 | R
590 1180 | A_ColdRec | Alarm oszronienia odzysku 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18880 | R
591 1182 | A_Supfilter | Alarm brudnego filtra nawiewu 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Goil18912 | R
592 1184 | A_Supfilter2 | Alarm brudnego filtra wtérnego nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18944 | R
593 1186 | A_SupFilterfS | Alarm brudnego filtra elektrostatycznego 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18976 | R
594 1188 A_ExhFilter | Alarm brudnego filtra wywiewu 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Coil 19008 | R
595 1190 A_SupPres | Alarm wentylatora nawiewu (badany presostatem) 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Coil 19040 | R
|
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Adres DEC Nazwa Typ
5 q Opis / Zmienne Alarméw
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus
59 1192 | A_SupFC Alarm falownika wentylatora nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19072 | R
597 1194 A_ExhFC Alarm falownika wentylatora wywiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 19104 | R
598 1196 | A_LowCurSup | Alarm zbyt matego pradu silnika went. naw. (skala A/Hz) 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19136 | R
599 1198 | A_HighCurSup | Alarm przekroczonego pradu silnika went. naw. (skala A/Hz) | 0 - brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil19168 | R
600 1200 | A_LowCurbxh | Alarm zbyt matego pradu silnika went. wyw. (skala A/Hz) 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil 19200 | R
601 1202 | A_HighCurbxh | Alarm przekroczonego pradu silnika wen. wyw. (skala A/Hz) | 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil19232 | R
602 1204 | A1_Huml oy al,a m bl°k.u 1<y nelnymlzacz. 1 ikt 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil19264 | R
w menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
603 1206 | A2_Huml Qowolny alarm Wquaan(y nay{nlzaa 1 ?dokladna informa- 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil1929%6 | R
¢jaw menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
604 1208 A3_Hum1 Dowolne'ostrzeze_n ¢ nam{lylzacza _1_ et e e 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19328 | R
menu gtéwne / wilgotnosc / nawilzacz /Alarmy
605 1210 | A1_Hum2 Dovolny aI? m MOk.u iy n?\{wlzacz‘% (dokadna informacja 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 19360 | R
w menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
606 | 1212 | A2bump | Dowolnyalamwibicalzoynawiza) (dokadnainfomada | o ) i 1 wystepujealam BY wign | R
wmenu gfowne / wilgotnosc / nawilzacz /Alarmy
607 1214 A3_Hum2 Dowolneyos(rzezeple naml][mcza 2 ?dok’fadna informacaw 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 19424 | R
menu gowne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
608 1216 A1_Hum3 Dowolny'alarm blgkujqcyrljawﬂza.(.ﬁ oot R 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 19456 | R
menu gowne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
609 1218 A2_Hum3 D_DWOIHY alarrr? wqucza_]q—cy na'\ymlzacz_B. (doktadnainform- 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 19488 | R
Gaw menu gtwne / wilgotnosc / nawilzacz /Alarmy
610 1220 | A3_Hum3 Dowolnelostvzezeple navv}[zaaa 3 .(dokladna Mg 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19520 | R
menu gtowne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
A Alarm wys. ciénienia lub wyfaczonego zabezpieczenia spre- . .
- - Coil 19552
61 122 HPMCM1 zarki modutu HPM CM (sterownik o adresie 6), sprezarki 1,2 0-brakalarmu, 1 - wystepuje alarm B o R
A Alarm wys. cisnienia lub wytaczonego zabezpieczenia spre- . .
- - Coil 19584
Gz 224 HPMCM2 zarki modutu HPM CM (sterownik o adresie 6), sprezarki 3,4 0-brakalarmu, 1 - wystepuje alarm 5 o R
A Alarm wysokiego cisnie-nia lub wytaczonego za-bezpie-
613 1226 HFMCM3 czenia sprezarki modutu HPM CM (sterow-nik o adresie 6), | 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 19616 | R
sprezarki 5
A_Com- Alarm braku komunikaji ze sterownikiem modutu HPM (M .
\_( R - Coil 19648
614 1228 HPMCM T oetena 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV ol R
615 1230 | A_ComSupFC | Alarm braku komunikagji z falownikiem nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 19680 | R
616 1232 | A_ComSupFC2 | Alarm braku komunikagji z falownikiem nawiewu 2 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19712 | R
617 1234 | A_ComSupF(3 | Alarm braku komunikagji z falownikiem nawiewu 3 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 19744 | R
618 1236 | A_ComSupFC4 | Alarm braku komunikagji z falownikiem nawiewu 4 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19776 | R
619 1238 | A_ComSupFC5 | Alarm braku komunikacji z falownikiem nawiewu 5 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 19808 | R
620 1240 | A_ComSupFC6 | Alarm braku komunikacji z falownikiem nawiewu 6 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 19840 | R
621 1242 A_ComxhFC | Alarm braku komunikacji z falownikiem wywiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19872 | R
622 1244 | A_ComExhFC2 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 2 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 19904 | R
623 1246 | A_ComExhFG | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 3 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil 19936 | R
624 1248 | A_ComExhFG4 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 4 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 19968 | R
625 1250 | A_ComExhFC5 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 5 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 20000 | R
626 1252 | A_ComExhFC6 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 6 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 20032 | R
L]
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Adres DEC Typ Odezyt
LR Opis /Zmienne Alarméw Stany L [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
627 1254 A_Com Alarm br‘aku komunikaji z falownikiem odzysku obroto- 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm By Gilwst | R
RecFC wego, glikolowego
628 1256 | A_ComHumi | Alarm braku komunikacji sterownika z nawilzaczem 1 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 2009 | R
629 1258 A_ComHum2 | Alarm braku komunikacji sterownika z nawilzaczem 2 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil20128 | R
630 1260 A_ComHum3 | Alarm braku komunikacji sterownika z nawilzaczem 3 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 20160 | R
631 1262 | A_ComH1 Al.arm b’“,"?‘ kOn'.IUI'IIkaCjI sterownika z zujnikiem 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil20192 | R
wilgotnosci nawiewu
632 1264 | A_ComH2 Al.arm bva'k.u kom_unlkaql SEEEAEED 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil2024 | R
wilgotnosci wywiewu
633 1266 | A_Tsup Alarm czujnika temperatury nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 20256 | R
634 1268 | A_Texh Alarm czujnika temperatury wywiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 20288 | R
635 1270 | A_Tout Alarm czujnika temperatury zewnetrznej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil20320 | R
636 1272 | A_Trec Alarm czujnika temperatury wywiewu za odzyskiem 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil20352 | R
637 1274 | A_TbackWater cvlzlrir:e;zujnlka temperatury wody powrotnejznagrzewnicy 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il20384 | R
638 1276 | A_Tmain Alarm czujnika temperatury wiodacej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil20416 | R
639 1278 ta_r:lj;‘)/T_ime Alarm przekroczenia czasu pracy lampy UV 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 2048 | R
640 1280 | A_InEmul Alarm emulagji wejs¢ sterownika 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 20480 | R
641 1282 | A_Outforce | Alarm forsowania wyjs¢ sterownika 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil20512 | R
642 1284 | Alarm Alarm zbiorczy 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 20544 | R
|
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10.2 Komunikacja Bacnet MS-TP z systemem BMS

Zmienne BacNet nalezy wyszuka¢ po podfaczeniu zasilone-
go sterownika oraz wprowadzeniu odpowiednich ustawien
sieci BacNet (patrz pkt.7)

10.3 Sterowanie przez strone WWW

Sterownik wyposazony zostat w mozliwos¢ sterowania po-
przez strone www. Wymaganym sprzetowo elementem jest
opcjonalna karta Ethernet widoczna ponizej:

AEFF Eééihl SREBAARRS ZEATAAAEE

Karta ETH ze ztaczem RJ45
(wystepuje w sterownicach oznaczonych ETH)

Rys. Nr 24 Wyglad sterownika z karta ETH

Aby potaczyc sie z lokalnego komputera podiaczonego bez-
posrednio kablem z karta ETH sterownika nalezy:

1. Ustawi¢ w ustawieniach karty sieciowej komputera dla
protokotu TCP4 ponizsze wartosci:

wagciwosci: Protokét internetowy w wersji 4 (1€

2
ogéne |
Przy edpawizdnie] kanfiguraci siec mozesz aubomatycznie uzyskad

niezbedne ustawieria protokefy IP. W przeciwnym wypadky musisz
uzyskat ustawienia protokoty 1P od administratora sieci,

" Uzyskaj adres TP automatycznie
% Lzyj nastepuiaceqo adresu TP

192 .168. 0 . 2

Adres IP:
Maska podsieci: 255,255,255 . 0
Brama damysina:

£ Uzyskaijadres serwera DS automatycznie

1% Ui nastepuiacych adressw serwerdw DNG: ——————————

[~ Sprawd: pray zakariczeni poprannosé
ustawiery Zaawansowane. ..

Rys. Nr 25 Ustawienia karty sieciowej komputera dla protokotu TCP4

Ereferowany serwer DNS;

Alkernatywny serwer DNS:

2. Nastepnie uruchomi¢ przegladarke internetowa
i wpisa¢ domyslny adres sterownika: 192.168.0.8.
Pokaze sie okno gdzie nalezy wpisa¢ domysiny login: ad-
min i hasto: admin

Rys. Nr 26 Okno logowania z hastami dostepu

3. Po wpisaniu loginu i hasta oraz zatwierdzeniu,,Login” uka-
ze sie ekran HMI sterownika, w ktérym mozemy dokonywac
nastaw i odczytéw petnego menu sterownika.

{27} A_Stops1
2607 11:43:49

@

100%
G
* L)
100% 0% 100%

Rys. Nr 27 Ekran startowy
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Rys. Nr 28 Ekran wizualizagji centrali (w sterownikach ELP11R32L dostepnych od wrzesnia 2018)

Stan ukiadu [unit_state)
Menu gidwne
Kalendarz

Tryb serwisowy

Ustawienia
Menu serwisowe
PLENPYC
UniApp MCKS v1.4DTR 013 V.004
2016 07 08

Rys. Nr 29 Ekran HMI

4. Sterownik posiada interfejs Ethernet, aby wiec pod-
taczy¢ sterownik bezprzewodowo z lokalng siecig bez-
przewodowa (WIFIl), nalezy zastosowa¢ dodatkowy
router. Jako punkt dostepowy skonfigurowaé lokalng
sie¢ WIFI, po czym wiaczy¢ sterownik do routera. Usta-
wienia sieciowe routera i sterownika musza by¢ zgodne.
Porty nalezy przekierowac na zewnetrzny adres routera.

HMI

A_InEm
* 07-06 08:39:42

Ponizej przyktad schematyczny na rézne sposoby po-
taczenia:
1. Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci poprzez Wi-fi

—>
-

LOKALNA SIEC WIFI
np. 10.10.10.1

Adres w sieci WIFI

10.10.10.31
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Adres domysiny Adres w podsieci

Rys. Nr 30 Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci poprzez Wi-fi

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika
ELP, czyli: 192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny route-
ra: 10.10.10.31, dzieki temu widzimy sterownik ELP
w lokalnej sieci WIFI.

Dostep do sterownika uzyskujemy poprzez
http://10.10.10.31
|
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2.Bezposrednia komunikacja ze sterownikiem przez Router

WIFI
-
*
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Adres domysiny Adres w podsieci

Rys. Nr 31 Bezposrednia k ikacja ze

przez Router WIFI

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika,
czyli: 192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny routera:
192.168.0.1, dzieki temu widzimy sterownik w lokal-
nej sieci WIFI. taczac sie z dedykowang siecig routera
mamy dostep do sterownika przez http://192.168.0.8

3.Wigczenie sterownika do lokalnej sieci WIFI z udostepnie-
niem na zewnatrz

Przekierowanie portu na gtéwnym routerze z routera WIFI
sterownika: port:80 z ip:10.10.10.31 na zewnetrzny ip:
port:80 ip: 83.100.100.1

DOSTAWCA ‘A‘
INTERNETU L " J
Staty adres IP: A4
83.100.100.1 LOKALNA SIEC WIFI
np. 10.10.10.1
Adres w sieci WIFI
10.10.10.31
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Adres domysiny Adres w podsieci

Rys. Nr 32 Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci WIFI z udostepnieniem na zewnatrz
Router z przekierowaniem portu:80 ze sterownika czyli:

192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny routera:10.10.10.31,
dzigki temu widzimy sterownik w lokalnej sieci WIFI.

Laczac sie z dowolnego potaczenia Internet mamy dostep
do sterownika przez http://83.100.100.1

10.4 Lista adresow modutéw, falownikéw, czujnikéw wilgotnosci
w rozwigzaniu EVO-S

Tab. Nr 35 Adresy modutow i elementow sterowanych po RS485 w EVO-S

Element Adres DEC Adres HEX
Modut HPM/CM 6 6
Falownik odzysku obrotowego / glikolowego 9 9
Nawilzacz nr1 10 A
Nawilzacz nr2 n B
Nawilzacz nr3 12 C
Czujnik wilgotnosci nawiewu 13 D
Czujnik wilgotnosci wywiewu 14 E
Falownik nawiewu 1 N 15
Falownik wentylatora nawiewu 2 22 16
Falownik wentylatora nawiewu 3 23 17
Falownik wentylatora nawiewu 4 24 18
Falownik wentylatora nawiewu 5 25 19
Falownik wentylatora nawiewu 6 26 1A
Falownik wentylatora wywiewu 1 3 1F
Falownik wentylatora wywiewu 2 32 20
Falownik wywiewu 3 3 21
Falownik wentylatora wywiewu 4 34 2
Falownik wentylatora wywiewu 5 35 3
Falownik wywiewu 6 36 24

klimor.com 7 1
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10.5 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC51

Adres strony www. dIa uzyskania dokumentaql technlczneJ przemiennikéw firmy Danfoss
http://drives.danfoss.pl, load/technical-d #

28 >08 20,

N

s > 3
2 g =
R85 (03
2
LAY On. | Oa | On
: &
1
N 2
Rys. Nr 33 Przyktad dla uktadu podwajny nawiew, podwajny wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy
28 >9€ o0

AlB|A B
MASTER|

Bt C on. | On. | On.

Y i :
5 8 T 5 i H
24y . 287

Rys. Nr 34 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy

Tab. Nr 36 Konfiguracja przemiennikéw Danfoss F(51 sterowanie RS485 803 | Czas oczekiwania na komunikage 100
— ) ¥ N P 5
Kod Nazwa ::::;; yo Opis 8-04 | Reakcja na brak komunikacji 2 Zatrzymanie
8-30 | Wybor protokotu komunikagji 2 Modbus RTU
1-03 | Charakterystyka momentu obrotowego 0 Staty moment
8-31 | Adres falownika w Modbus - Patrz pkt.10.4
1-20 | Znamionowa moc silnika kW Ztabliczki znam. silnika
8-32 | Szybkos¢ transmisji portu FC 2 9600
1-24 | Znamionowy prad silnika A Ztabliczki znam. silnika
8-33 | Parzystosc portu FC 3 Brak parzystosdi, 2 bity stopu
1-25 | Znamionowa predkosc silnika ..1pm 1 tabliczki znam. silnika
1-90 | Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wylaczenie awaryjne ETR UWAGA:
3-02 | Minimalna czestotliwosc zadana 0.000 Zawsze wpisujemy te wartos¢ Fz max - cze falownika dla pracy na H ! (wyni-
kajqca z regulaql ukfadu rozprowadzania powietrza). Wstgpnle nalezy wpisac czestotliwosci
3-03 | Maksymalna czgstotliwos¢ zadana Fzmax Nastawa indywidualna 7 dok il centrali.
3-17 | Zrodtowartoscizadanej 3 n Magistrala Modbus
4-12 | Minimalna czstotliwosc wyjsciowa 15.0 Zawsze wpisujemy te wartos¢
4-14 | Maks. czestotliwosc wyjsciowa Fzmax Nastawa indywidualna
4-16 | Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0
5-40 | Funkeja przekaznika 6 Praca bez alarmu
8-01 | Miejsce sterowania 0 Cyfrowe i stowo sterujace
802 | Zrodho stowasterujacego 1 FCRS485
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10.6 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z przemiennikéw Eura Drives E800

28

o0

@0

fL-Post PLC =
2V 24
Rys. Nr 35 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy
28 >80 [ I
l T
2 x4 2:d i
3 & H
i
I
75465 7585 i
I
U1 2U1 ! i
RELAY RELAY [ RELaY o | Oin._| On. | Din
A %) M LIS | AR
e = B | o 28
I [ l I |
I i
> 24 24y
Rys. Nr 36 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy
Tab. Nr 37 Konfiguracja przemiennikéw Eura Drives E800
Wartosédo F901 | Typ transmisji 2 RTU
Kod Nazwa ]
F904 | Predkos¢ transmisji 3 9600
2 Sterowanie skalarne U/f (IMVVVF)
F106 | Tryb Sterowania F905 | Czas oczekiwania na komunikacje 60 Reakgja na zanik komunikadji - zatrzymanie
6 Silniki synchr. PM (PMSVC)
F800 | Auto tuning silnika 1 Dynamiczny - zalecany
F111 | Max. czestotliwosc (Hz) Fzmax Nastawa indywidualna
PARAMETRY TYLKO DLA SILNIKOW PM
F114 | Czas przyspieszania 30 Zapobiega przeciazeniu silnika
F600 | Wybor funkgji hamowania DC 1 Hamowanie przed startem
F115 | Czaszwalniania 305 Ogranicza prad szyny DC
F602 | Skutecznos¢ hamowania DC przed 2075 Im  wieksza wartos¢, tym hamowanie
F118 | Znamionowa czgstot. pracy silnika (Hz) | Tabliczka | PowiazanazF810 startem (%) skutecznicjsze, ale nalezy pamigta aby nie
F200 | Zrédto polecenia startu 4 Klawiatura + zacisk + Modbus RS485 doszdo do przegrzania sinika.
F201 | Zrédto polecenia zatrzymania 4 Klawiatura + zacisk + Modbus RS485 F604 | Czashamowania przed startem (s) 30s
F203 | Gtéwne Zrodto czestotliwosci 10 Modbus RS485 Feo7 Antom?wany dobdr parametréw 0 wylaczone
F300 | Funkda przekaznika 5 Praca bez alarmu N
F613 | Lotnystart 0 Nieaktywny
F727 | Kontrola poszczegélnych faz wyjscio- | 1 Zabezpiecza falownik przed uruchomieniem N B N
wych przemiennika bez obciazenia lub brakiem fazy Parametry zapisywane automatycznie po auto tuningu
F753 | Rodzaj zabezp. termicznego silnika 0 Silnik standardowy F806 | Rezystancja stojana (0]
F801 | Znamionowa moc silnika -kw Tabliczka F807 | Rezystanda winika [0]
F802 | Znamionowe napiecie silnika LV Tabliczka F808 | Indukcyjnosc uptywu [mH]
F803 | Znamionowy prad silnika ...A Tabliczka F809 | Indukeyjnos¢ wzajemna [mH]
F804 | Liczba biegunow Nastawa automatyczna [120*H118/F805] Fzmax - ¢ $¢ falownika dla pracy na j wydajnosci (wyni-
7805 | Predkos¢ znamionowa silika _ob/min | Tabliczka kajaca z regulacji ukla?u rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisa¢ czgstotliwosci
2 dok ji centrall.
F810 | Czestotliwosc zasilania silnika Tabliczka | PowigzanazF118 Nastawa w menu it | ienia / v/ RS485 /€
F900 | Adres przemiennika Patrz pkt.10.4 musi by¢ minimum 0,1Hz mniejsza od Fzmax, w przeciwnym wypadku falownik moze wy-
kazywac btedy sterowania.
L]
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10.7 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposéb podtaczenia z falownikami OJ-DV i napedem OJ-DRHX

s onw
= o == P P il == !
) v 9 wu © v v : v v v ou H
2 2 2 =2 2 2 2 2 ' 2 2 =2 2 '
B @ 3 @ @ = 2 a 23 2a|
RS4B5 RS485 RS485 RS4BS ‘ RS485 RS4B5 ;
w1 2 201 202 U7 out | :
i i foPosr L o, | D | Din,
i i
Rys. Nr 37 Przyktad dla ukfadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew, odzysk obrotowy
BHD N0

BUS B|—
H—1
i

BUS B|-—d
f

< o - < o <
22 94 88 9 H
m @ @ i m @ @ E | ‘
R5485 [ ([ rsess RSBs || ! NEINE
: : HASTER | SLAVE
W1 201 ol U7 Ut |
E B EL-Plost PLC
| E
i :
Rys. Nr 38 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy
Tab. Nr 38 Podfaczenia przewodéw wentylatora 0J-DV Tab. Nr 39 Podfaczenia przewodéw regulatora 0J-DRHX odzysku obrotowego
Podtaczenie Funkgja kabla Podtaczenie Funkgja kabla
PE Uziemienie PE Uziemienie
N Zasilanie —,0" (dla falownikéw 1 fazowych) N Zasilanie —,0"
11,1213 Zasilanie- faza L Zasilanie- faza
BUSA RS 485 MODBUS A RS 485 MODBUS
BUSB RS 485 MODBUS B RS 485 MODBUS
GND ,0" dla sygnatu sterujacego GND ,0" dla sygnatu sterujacego

UWAGA!!! W uktadach z napedem OJ-DRHX odzysku obrotowego
sterownik faczy sie z napedem na nastawach fabrycznych, dla OJ-
-DRHX nie wykonujemy procedury fadowania nastaw.

W przypadku zastosowania falownika OJ-DV dla wentylatoréw ba-
danie prawidtowej pracy falownika odbywa sie po komunikacji Mo-
dbus a wejscie cyfrowe Din9, Din10 jest nieaktywne.

W przypadku zastosowania napedu OJ-DRHX dla odzysku obroto-
wego badanie prawidtowej pracy falownika odbywa sie po komuni-
kacji Modbus a wejscie cyfrowe Din11 jest nieaktywne.
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Uwagal Dla regulatordw zasilajacych silniki wymiennikow obrotowych dane elektryczne oraz minimalne i maksymalne nastawy predkosci obrotowej powinny by¢ brane
z ponizszej tabeli w zaleznosci od typu centrali i przypisanego do niej rotora.

Tab. Nr 40 Minimalne i maksymalne nastawy predkosci obrotowej napedu rotorow

Rotor Rotory kondensacyjne i higroskopijne Rotory sorbcyjne Dane techniczne
W centrali Min. predkos¢ Maks. predkos¢ Min. predkos¢ Maks. predkos¢ e . Znamionowa Prad przy maks.

obrotowa obrotowa obrotowa obrotowa mocsilnika obcigzeniu

[obr / min] [obr / min] [obr / min] [obr / min] [mm] [A]
RR5100 8 82 8 164 550 55 0,6
RR3200 1 113 1 27 760 55 06
RR 5200 1 13 1 227 760 55 0,6
RR 0300 " 113 " 21 760 55 06
RR 0400 14 143 12 240 960 55 0,6
RR 2500 17 172 12 230 150 55 0,6
RR 3500 17 172 12 230 1150 55 06
RR 0600 17 172 12 230 1150 55 0,6
RR 0700 17 166 8 177 1330 110 12
RR 5800 17 166 8 177 1330 110 12
RR 8800 17 166 8 177 1330 10 12
RR 0010 19 191 10 204 1530 110 12
RR5010 19 191 10 204 1530 110 12
RR5310 20 201 n 215 1610 110 12
RR 4410 3 25 10 200 1800 110 12
RR5610 23 225 10 200 1800 110 12
RR 0020 23 25 3 250 2250 110 12
RR0120 2 215 12 29 2150 110 12
RR 5320 23 25 3 250 2250 110 12
RR 0720 24 25 13 261 2350 110 12
RR 0230 18 177 1 212 2650 220 24
RR 0530 20 197 12 236 2950 220 24
RR 0930 18 180 " 216 2700 220 24
RR 0040 20 197 1 236 2950 220 24
RR 0050 24 237 14 284 3550 220 24
RR 0060 2% 237 14 284 3550 220 24
RR 0070 19 193 15 308 3850 690 44
RR 0090 2 218 17 348 4350 690 44
RR 0001 23 233 19 n 4650 690 44
RR0021 25 248 2 396 4950 690 44

Tab. Nr 41 Minimalne i nastawy czestotliwosci dla ikéw pomp uktadow gli ych

Minimalna czestotliwos¢ ~ Maksymalna czestotliwosc Znamionowamoc  Znamionowe obroty  Znamionowy prad

Wielkos¢ centrali
pracy silnika Fzmin. [Hz] ~ pracy silnika FZ maks. [Hz] silnika [kW] silnika [obr/min] silnika [A]

EVO 5100; EV0 3200; EVO 5200;
EVO 0300; EV0 0400; EVO 2500;
EVO 3500; EV0 0600; EVO 0700;
EV0 5800; EVO 8800; EV0 0010;
EVO0 5010; EV0 5310; EVO 4410;
EVO 5610; EV0 0020; EVO 0120;
EVO 5320; EV0 0720; EVO 0230;
EVO 0530; EV0 0930; EVO 0040;
EVO 0050; EVO 0060; EVO 0070;
EV0 0090; EVO 0001; EVO 0021

10 50 Tabliczka znamionowa pompy
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10.8 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposéb podtaczenia z silnikami EBM

I8

Rys. Nr 39 Przyktad dla ukfadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew, odzysk obrotowy

= [alelele
— ASTER | SLAVE |
U7
T = [ Ton Tow.]

Rys. Nr 40 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy

Tab. Nr 42 Podtaczenia przewodow wentylatora EBM

Nr kabla Podtaczenie Kolor kabla Funkga kabla

12 PE 6tto/zielony iemieni

3 N niebieski Zasilanie -,0"

5 L camy Zasilanie- faza

6 NC biaty 1 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
7 oM biaty 2 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
8 0-10V 6ty Wejscie analogowe

10 RSB brazowy RS485 MODBUS

1 RSA biaty RS485 MODBUS

12 GND niebieski ,0"dla sygnatu sterujacego

13 +10V czerwony Wyjscie 10V DC 10mA

Podtaczamy jedynie przewody 1, 2, 3,5, 6,7, 10, 11, 12 do odpowiednich zaciskow plytki sterujacej.
Konfiguracja sterownikéw wentylatoréw EC EBM - Tab. Nr 29
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10.9 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposéb podtaczenia z silnikami EC Blue

0 =
1. 1 .
] £ 23
s | :@ e | [ H-‘;m?; —
U1 12 2 U2 S
[(Pewar ] :WI RELAY BELAY | il
[\
i B A
T Tt
24y ¢

Rys. Nr 41 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew

> Lo
T A+ 8- [] A+]B-
FEERIESS Echmi s
U1 Moster || slave
RELAY Din§
0
RLE )
o
S 2

Rys. Nr 42 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

Tab. Nr 43 Podfaczenia przewoddw do 1 fazowego silnika EC Blue

Tab. Nr 44 Podfaczenia przewodéw do 3 fazowego silnika EC Blue

Podtaczenie  Kolor kabla Funkgja kabla
PE 16tto/zielony Uziemienie L1 Iasilanie- faza
N niebieski Zasilanie —,0" N Zasilanie -,0"
L brazowy Zasilanie- faza PE Uziemienie
1 biaty 1 Przekanik stanu silnika —zwarty -> potwier- K1:14 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
12 bialy 2 dzenie pracy K1:1 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
B brazowy B(D-) RS485 MODBUS
RS485 MODBUS
A amy A(D+) RS 485 MODBUS
GND niebieski ,0"dla sygnatu sterujacego M Wyjscie 0C
D1 Wejscie cyfrowe
UWAGA: 4] Wejécie analogowe 0-10V/PWM
Podtaczamy jedynie przewody do zaciskéw L1, N, PE, 14,11, B, A GND Odiesienie dla sygnatu sterujacego
v Wyjscie 10V DC10mA
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10.10 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z modutem HPM,CM

o0 50,
1 1 1 1 1 | 1 1 1 1 1 1 1
T o o[x x ol®m = 52 8 @ x x
= o 2|7 ¥ &|2 0 2 8 ¥ T % 8
N & Fbus il I n J BHS
WOH touT
O | bin. | Bin.
n 1 19 I
6 ale 8 m 2 4+ w e 2 & o o 2 2@
o =l > = El = o = =1 E] =] E] = El = o +
T T T T T T T T T T T T T T T T T
2 %
Rys. Nr 43 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, modut HPM/CM
10.11 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU, konfiguracja i sposéb podfaczenia z nawilzaczem BASIC
1 o
1 1 11 111 111 11
IBnyanynan 1aD i
EIESES B3 ES
f |
! CAREL PO
] | |
CUEYr el - [T 8 |
| Hede; Y 800/ UE Y8900 i e & I
[ - Ne——
T T | T T T T
20 n
1B =
Rys. Nr 44 Przyktad dla uktadu nawiew, wywiew, nawilzacz BASIC serii UEY 000, UEY 100
14 R By
I| I|J ||||| -|||i lll
| FRI LIEA R 1 e )1
cARICE rrt o
CAREL
UEE‘LW“*‘" |®. |on. | th
Marsl: UFi=703 il ik
vE " T " [ "
| MU FL .
lll!‘ ||r||'| [H] “ﬂ:lilllila ?‘||1 =||
T T TTTTT 1T 1
Rys. Nr 45 Przyktad dla uktadu nawiew, wywiew, nawilzacz BASIC serii UEY 200
UWAGA!
Sposob potaczenia komunikacji wynika bezposrednio z opisow na faczu M1 sterownika CAREL, sygnat ,Tx,Rx+" nalezy potaczy¢ z ,SLAVE A”, a sygnat , TxRx-"
z,SLAVEB”
|
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Tab. Nr 45 Podfaczenia przewodéw nawilzacza BASIC

Podfaczenie Funkcja kabla

1 Iasilanie-faza 1

L2 Iasilanie- faza 2

13 Zasilanie- faza 3

PE Uziemienie

N Zasilanie sterowania —,0"

L Iasilanie sterowania - faza
1,2 Zewrze¢
3,4 Nie podfaczamy

18,19,20 Nie podfaczamy

n RS485 B(-) MODBUS
n2 RS485 A(+) MODBUS
n3 0" dla sygnatu sterujacego

Ponizej pokazano sposéb ustawienia parametréw nawilzacza celem mozliwej wspdtpracy po komunikacji RS485.

Z ekranu gléwnego nacisnij:

«  ENTER przez 2 sek.

- wprowadz hasto 77 przy uzyciu UP i DOWN

«  potwierdz ENTER

- poruszanie po liscie parametréw odbywa sie za pomocg przyciskow UP i DOWN

«  wceluwybrania parametru naci$nij ENTER, w celu edycji uzyj UP i DOWN, nastepnie ENTER w celu zapisania parametru
lub ESC w celu powrotu do listy parametréw bez zapisania wartosci

«  ESCw celu wyjscia do ekranu podstawowego

Oraz nastaw parametry z tabeli ponizej:
Tab. Nr 46 Parametry do nastawy

Parametr  Wartos¢ Opis
A0 1 Tryb pracy proporcjonalny
8 Adres nawilzacza nr1
a 9 Adres nawilzacza nr2
10 Adres nawilzacza nr3
“ 0 Predkos¢ komunikagji (0 = 9600)
(¢} 1 Parametry komunikacji (1 = 8bitow, parzystos¢ none, bity stopu 1)
a 1 Protokét komunikacji (1= Modbus)
(€] 50 Maksymalny czas bez danych wysytanych do sterownika

Po wpisaniu parametréw nalezy wyfaczy¢ i wiaczy¢ zasilanie nawilzacza.
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Rys. Nr 46 Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewnych 11kW, 15kW, 22kW - (z op¢ja wykonania zewnetrznego)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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schemotem aplikocj
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Rys. Nr 47 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC
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Rys. Nr 48 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 1 fazowym 1x230VAC
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Rys. Nr 50 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (maks. dwa wentylatory)
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Rys. Nr 51 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 1 fazowym 1x230VAC (maks. dwa wentylatory)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

N gPE

11
e
~13

il
~E

F

XK

2N

3F
XK

Juh0OVAC

1Y

e |
t T =4 N
e Ao
| 1 — ey '
o st
Lo — B
] [=]
_ i - i H
I L = I |
- = o o
m T I B o ____1 |
1
i 8 2
|||||||||||||||||||||||||||||||| . e — - o
" | = |
®-{----------- S e /...
m | _HN |
~ — (- \ —
h - = L o e .--..B/ /
K a7 s -
| = = 1 =
S £ [
.
! |
| 1
[ |

In40QVAC

340QVAL

1%230VAL

y 1TkW, 15kW, 22kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)

ie dwa

Y

Rys. Nr 49 Schemat zasilania sterownicy dla central

klimor.com

84



imor

K

1.
L2 .

13

=2,

GND )
2400

|
i
A |
= _
| = !
| I ¥ !
_ b ._nn |
| by & |
! ot !
e LE -
_ _w%,l e _.. I H@W.Mﬁ.-._ Mr
_ T _ o
_ o3 | g
_ T 3
_t _M L =)
LT T [ ] = A &
- o oo L T e N B 1 &
iV -= SR
. s

Optlon 24V

TER
KSD20MC

85

R U T
ou1sU7
aM/MT |

'
-

!
-
T
)
als
.y /l
Ix400VALC

klimor.com



IF
K
|
jw

— ||
o, o,

F2M2
C‘:ﬁ'-ﬂ- =]
5|

Uz

g Nl ——— e - - -

| 1

F2H'] ‘_l:'! Fm:':ﬂ I'm;\‘1 +
[ L IE \DI
o
JF
X
UUE_'U: :

2N

‘:!’Krlﬂ'utu'

A\

!-I (¥a]
?jz n
-
x

j:

F1mMz2
uz

ol
|

]

¥
1F
1

—| M|
b
R
L]
-—
—

FH1

1

AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 52 Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - cztery wentylatory 11kW lub 22kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)
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Rys. Nr 53 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (cztery wentylatory 11kW lub 22kW)
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Rys. Nr 54 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 1 fazowym 1x230VAC (cztery wentylatory)
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Rys. Nr 55 Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - cztery wentylatory 15kW (z opcja wykonania zewnetrznego)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 57A Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - osiem wentylatorow do 11kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)
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Rys. Nr 57B Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - osiem wentylatoréw do 11kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)
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Rys. Nr 58A Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (osiem wentylatordw do 1kW)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 58B Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3400VAC (osiem wentylatoréw do 11kW)
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Rys. Nr 60B Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (osiem wentylatordw 15kW)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 59A Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - osiem wentylatordw 15kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)
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Rys. Nr 59B Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - osiem wentylatoréw 15kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 61A Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - dwanascie wentylatoréw do 11kW - (z op¢ja wykonania zewnetrznego)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 62A Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (dwanascie wentylatorow do 11kW)
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Rys. Nr 62B Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (dwanascie wentylatordw do 11kW)
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108




J:LL; 5.1
-y
[ERY
Nog

Imor

1534 ssojung

3d

K

A2

W

F2M4

1417

1
e

s
-1

ssolung

id

HAZT

Fous

1417

F
It

ssoluoQ

3d

HAET

Fome

1417

id

-3

HAET

F2M1

Lz
24 I

210

ot e e PE gy

2.0 L

a1

1411

109

3k DOVAC

14 00VAC

IhOOVAL

3xhORVAC
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Rys. Nr 63C Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - osiem wentylatoréw do 2,2kW - (falowniki zamontowane wewnatrz sterownicy w wykonaniu zewnetrznym)
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Rys. Nr 64A Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (osiem wentylatorow do 2,2kW)
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Rys. Nr 67C Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - dwanascie wentylatorow do 2,2kW (falowniki zamontowane wewnatrz sterownicy w wykonaniu zewnetrznym)
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Rys. Nr 68A Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (dwanascie wentylatoréw do 2,2kW )
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Rys. Nr 69A Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - dwanascie wentylatoréw od 3kW do 1TkW (falowniki zamontowane wewnatrz sterownicy w wyk. zewnetrznym)
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Rys. Nr 69C Schemat zasilania sterownicy dla central nawiewno-wywiewnych - dwanascie wentylatorow od 3kW do 11kW (falowniki zamontowane wewnatrz sterownicy w wyk. zewnetrznym)
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Rys. Nr 70B Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (dwanascie wentylatoréw od 3kW do 11kW )
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

12. PRZEKROJE KABLI ZASILAJACYCH

Tab. Nr 47 Przekroje kabli zasilajacych sterownice i falowniki silnikéw AC wentylatordw oraz zabezpieczenia

Przewdd zasilajacy sterownice
Przewod Przewod

Inamionowa  Zabezpiecze- o P (G-Ndo (G-NWdo (CG-NWdo  CG-NW do 15-4/400 (8 silnikow) (G-NW do 11-6/400
zasilajacy  zasilajacy

mocsilnika  nie falownika 22-1/400 22-1/400 22-2/400  dla CG-N do 11-4/400 (6 silnikow) (12 silnikow)

falownik silnik - " e
(1silnik) -~ (2silniki) -~ (4silnik) ~ daQiM  dlaQ2M+Q4M  dlaQIM  dlaQ2M--Q6M

[mm?]
3x230/50Hz 1x230/50Hz | 3x230/50Hz 3x400/50Hz
0,18 9610, [966**] 3x1,5 4x1,5 5%1,5 5%1,5 5%1,5 5%1,5 3x5x1,5 - -
0,37 ¢G10, [gG6*] 3x1,5 4x1,5 5%1,5 5x1,5 5x1,5 5%1,5 3x5%1,5 - -
0,75 9616, [966*] 3x15 4x1,5 5x1,5 5%2,5 5x4 5x4 3x5%25 - -

15 9625, [9G20*¥] 3%x2,5 4x1,5 5%2,5 5x4 5%10 5%6 3x5%x4 5%6 4x5%x4
2,2 9632, [9G25**] 3x2,5 4x1,5 5%2,5 5%6 5%16 5%6 3x5%6 5%6 4x5%6
3x400/50Hz
0,37 9G6 4x1,5 4x1,5 5x1,5 5x1,5 51,5 5x1,5 3x5x1,5 5%1,5 5x5%1,5
0,75 9G6 4x1,5 4x1,5 5x1,5 5%2,5 5x4 5%2,5 3x5x1,5 5%2,5 5x5%1,5
15 9610, [966*] 4x1,5 4x1,5 5x1,5 5%6 5x10 5X6 3x5%25 56 5x5%2,5
2,2[2,4%] ¢G10 4x1,5 4x1,5 5%2,5 5x10 5x16 5x10 3x5x4 5x10 5x5x4

3 9G16, [9G10%] 4x1,5 4x1,5 5x4 5%10 5%25 5%10 3x5%6 5%10 5x5x4

4 [gG109*(,;€|%16**] 4x2,5 4x1,5 5x4 5%16 5%25 5%16 3x5%10 5x16 5x5%6
55 [gG169*%SG'20**] 4x25 4x25 5x4 5x25 5%50 5%x25 3x5x10 5%25 5x5x10
75 [gGZOg*%ZGIZS**] 4x4 4x25 5%6 5%x25 5x70 5%x25 3x5x10 5%25 5x5x10
n 9632 4x6 4x4 5x10 5x35 5%95 5x35 3x5x16 5x35 5x5x16
15 4G50, [gG40%] 4x10 4x6 5%16 5%35 5x35+4x25 5%35 3x5%25 - -
18,5 4G50, [9G63**] 4x10 4x6 5x10 5x35 5%95 - - - -

22 9650, [9G63**] 4x10 46 5x16 550 5120 - - - -

*) tylko dla napeddéw z OJ-DV - falowniki o mocy 1,5 kW i 2,4 kW s zasilane napieciem 3x400V AC i dla nich obowiazuje zasada doboru prze-
wodoéw jak dla falownikéw 3-fazowych. Uzwojenia silnikow wspoétpracujacych z falownikami DV-3015 i DV-3024 nalezy podtaczy¢ w gwiazde.
*¥) tylko dla napedéw z HFI
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Tab. Nr 48 Przekroje kabli zasilajacych sterownice i silniki EC wentylatorow oraz zabezpieczenia.

Przewdd zasilajacy sterownice

Inamionowa  Zabezpiecze- z:r:“e::i (G-Ndo (G-NWdo (G-NWdo  (CG-NW do 11-4/400 (8 silnikow) (G-NW do 11-6/400
mocsilnika nie silnika EC silnik EC 11-1/400 22-1/400 22-2/400  dla CG-N do 11-4/400 (6 silnikow) (12 silnikow)
(1sinik) -~ @silniki) ~ (4silniki) ~ gagiM  dlaQ2M+Q4M  dlaQIM  dlaQ2M=Q6M
[mm?]
1x230/50Hz 3x400/50Hz
0,5 966 3x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
0,75 gG6 3x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5%1,5 2x4x1,5 - -
127 gG10 3x1,5 5%1,5 5%1,5 5%1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
15 ¢G10 3x1,5 51,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
3x400/50Hz
1,05 966 4x1,5 5x1,5 5x1,5 5%2,5 5x1,5 3x5x1,5 5%1,5 5x5%1,5
1,65 9G6 4x1,5 5x1,5 5%2,5 5x4 5%2,5 3x5%1,5 5%2,5 5x5x1,5
2,25 gG6 4x1,5 5%1,5 5x4 5%6 5x4 3x5%1,5 5x4 5x5%1,5
2,5 9G6 4x1,5 5x1,5 5x4 5%6 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5%2,5
2,68 9G6 4x1,5 5%1,5 5x4 5%10 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5%2,5
3,45 9610 41,5 5x1,5 5%6 5x10 5%6 3x5%25 5X6 5x5x2,5
5,25 9620 4x1,5 5%2,5 5%10 5x16 5%10 3x5x4 5x10 5x5x4
57 gG16 4x1,5 5x4 5x10 5%25 5x10 3x5x4 5%10 5x5x%4
9,78 9620 4x2,5 5%6 5x16 5%35 5x16 3x5x10 5x16 5x5x10
11,9 9625 4x2,5 5%6 5%25 5%x50 5%25 3x5x10 5%x25 5x5x10
Tab. Nr 49 Przekroje kabli zasilajacych ice (dotyczy sterownic ¢l h i falownikami wewnatrz).
Znamionowa moc Przewdd zasilajacy sterownice
silnika CG-NW do 15-4/400 (8 silnikow) CG-NW do 11-6/400 (12 silnikéw)
[kw] [mm?]
3x230/50Hz 3x400/50Hz
0,18 5%6 5X6
0,37 5x10 5x10
0,75 5%16 5%16
15 5%25 5x25
2,2 5%35 5%50
3x230/50Hz 3x400/50Hz
3 5%x35 5x70
4 5%50 5%90
55 5%70 5%120
75 5%95 5150
n 5%x150 5%240
15 5%185 -
|
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Tab. Nr 50 Przekroje kabli zasilajacych pompe wymiennika glikolowego

Znamionowa moc Zabezpieczenie Przewod Przewéd
silnika falownika zasilajacy falownik zasilajacy silnik Przeznaczenie
kW] [Al [mm?]
3x230/50Hz
0,18 9610, [gG6**] 3x1,5 4x15
0,37 610, [9G6*] 3x1,5 4x1,5
0,75 9616, [9G6*] 3x1,5 4x1,5 Wymiennik glikolowy
15 9625, [9620**] 3%2,5 4x15
22 632, [9625**] 3x2,5 4x1,5
3x400/50Hz
3 9616, [9G10%] 4x15 4x15
4 4620, [gG10%, gG16*] 4x25 4x1,5
Wymiennik glikolowy
55 9625, [9616%,96G20**] 4x25 4x25
75 9632, (9620, 9G25**] 4x4,0 4x25

*) tylko dla napedéw z OJ-DV
**) tylko dla napedéw z HFI

Tab. Nr 51 Przekroje kabli zasilajacych regulator wymiennika obrotowego

Zabezpieczenie Przewod Przewéd
Typ regulatora
regulatora zasilajacy regulator zasilajacy silnik Przeznaczenie
[Al [mm?]
1x230/50Hz

DRHX-1055 9G6 3%1,5 fabryczny
DRHX-1220 9G6 3x15 fabryczny Wymiennik obrotowy
DRHX-1690 ¢G10 3x1,5 fabryczny

UWAGA!!

Przekroje przewodéw dotycza izolacji PVC dobranych wg normy PN-HD 60365-
5-52:2011 dla sposobu instalacji wykonanej wg B2 i dla dtugosci do 10 m (zyty
miedziane, temp ayty 70°C, temp otoczenia 30°C w powietrzu).
Przy zachowaniu selektywnosci zabezpieczen, podane przekroje przewoddw zasi-
lajacych sterownice i falowniki beda zabezpieczone tylko przed skutkami pradow
zwarciowych.

Przy obliczaniu maks. pradu zasilajacego sterownice nalezy pamietac, ze w ukfa-
dzie moze wystepowac od jednego do czterech falownikow oraz odzysk glikolowy
lub obrotowy.

INDYWIDUALNE SCHEMATY POtACZEN STEROWNICZYCH,
ODPOWIADAJACYCH WYBRANEJ APLIKACJI SA ZAtACZANE
DO NINIEJSZEJ DTR.
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13. PANEL STERUJACY

© OFF
13.1 Panel sterujacy HMI COMPACT
13.1.1 Dane techniczne £ o
« wymiary: 86 x 86 x 19 mm HEM D/H 9
niar X O < 100%  100%
« napiecie zasilania: 24 V AC/DC +/-10% ()
+ kolorowy wyswietlacz TFT 240 x 320 px s '1:/ “;/ o
- facze komunikacyjne: RS 485 SORL Do Ok Tt

wspotpraca ze sterownikami z serii ELP
protokdt BACnet MS/TP lub Modbus

wbudowany czujnik temperatury - > e
temperatura przechowywania: -20 + 70 °C /J /J V V

stopien ochrony IP: 30

13.1.2 Opis ztacza Rys.Nr71

13.1.3 Montaz écienny

—

.6 N

0 0
Zwarka wyboru trybu Ziacze:
pracy HMI. Vac: 24 VAC/DC
GND:OV Rys.Nr73
A+ RS485
Rys.Nr72 B: - RS485

13.1.4 Schemat podtaczenia zadajnika HMI do sterownika

‘“W sterownikach z serii ELP... jest mozliwos$¢
podpiecia HMI do specjalnego ztgcza HMI CON.

o o Standardowo w kazdym sterowniku jest
]

O 24VAC VAC

T GND GND 8

1: 24 Vac x §

2: GND H _ADCCC(A 2

3 + RS485 - 8 B B =

4: - RS485 - B @ *

Rys.Nr74
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

13.1.5 Obstuga

Tab. Nr 52 Znaczenie klawiszy

- podswietlenie klawiszy
Select - wejscie w gtab menu
- przejscie do menu tek o (prz przez 3 sekundy na gtdwnym ekranie)
Next Prev - poruszanie sie po gtéwnym ekranie
- - przejscie w menu do elementu wyzej
+ - ZWi jie wartosci p w trybie edycji
v - przejscie w menu do elementu nizej
- - Zmniejszenie wartosci p w trybie edydji
Edit - rozpoczecie edycji parametru
Back - wyjscie z zagtebienia menu
- (przytrzymany przez 3 sekundy) przejscie do listy alarméw
Confirm - zatwierdzenie wartosci p
Cancel - przerwanie edydji p
Conf3s - potwierdzenie alarmu (przytrzymany przez 3 sekundy na liscie alarmow)
13.1.6 Ekrany HMI

& g .
& @ .
& %4
GLOWNE 9,
STRONY HMI %
<
s
g 3
9 5
~ Y
x, &@"’
Y &

Rys.Nr75
13.1.7 Menu HMI

Gtéwne strony HMI wystepuja w zaleznosci od typu sterow-
nika oraz jego aplikacji. S to domysine ekrany pojawiajace
sig, jako pierwsze po wigczeniu HMI. W dowolnym momen-
cie po naci$nieciu klawisza a lub ¥ nastepuje automatyczne
przejécie do edycji domysinego parametru strony (np. tem-
peratury zadanej). Zmieniona warto$¢ parametru zostanie
zatwierdzona po 3s lub po przycisnieciu klawisza OK. W tym
wypadku nastepuje przejscie do nastepnego mozliwego do
edycji parametru. Aby wycofac sie ze zmiany wartosci para-
metru nalezy nacisna¢ klawisz C w czasie 3s, zanim parametr
zostanie automatycznie zatwierdzony.
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Nastawa trybu pracy:,Stop’, , 1bieg’, , 2bieg’, ,3bieg’, ,Czuwanie”

Ekran prosty © OFF Timer"

© OFF

Nastawa temperatury zadanej

Odczyt temperatury z czujnika wiodacego

: 2 G2
0 @ 0% ‘:; Ikona odzysku

0%
@ 100% & 100% ® 0% i )
i Ikona nagrzewnicy
TEMPERATURE SET °C 22,0
Ekran graficzny i Ikona chiodnicy
© OFF
;&: Oszronienie odzysku aktywne

- Alarm zbiorczy aktywny

Wysterowanie wentylatora nawiewu [%]

Rys. Nr 76 Ikony menu gtéwnego

13.1.8 Obstuga HMI
Przejscie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie

A ) ) 450-09-2014
poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez 3 sekundy klawi-
sza OK. Jezeli sterownik do ktérego podtaczony jest HMI, nie - I
zawiera gtéwnych stron, to menu HMI jest domysinie wy- Unlt State
Swietlane po wiaczeniu urzadzenia. A|arm StOp

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione przez
sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika.

Menu zawiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr. H

Wezty sa punktami wejscia w zagtebienie menu. Parame- Maln menu
try zawierajg wartosci, ktére mozna odczytywad, a niektére
z nich réwniez modyfikowac. Wejscie w zagtebienie menu
lub przejscie do edycji parametru dokonuje sie naciskajac

klawisz OK. Nacisniecie klawisza C powoduje wycofanie sie Calendar
z zagtebienia menu lub rezygnacje z edycji parametru. L
Stan alarmowy sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta
menu HMI. Aby sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejs¢ do ~ Rys-Nr77
menu alarméw.

450-09-2014>>Alarms

13.1.9 Menu alarmoéw
Do menu alarméw mozna przejs¢ z ekranu gtéwnych stron A Stops1 I
lub z menu HMI poprzez naciéniecie i przytrzymanie przez 1255 22 14 06

3s klawisza C. Jezeli w danym momencie wystepuje alarm to
jego nazwa oraz data i czas wystapienia znajduje sie na licie.
Alarm potwierdzony dodatkowo symbolizowany jest zna- A_A F

kiem gwiazdki,*” obok daty i czasu wystapienia. .

Na koncu listy znajduje sie wezet o nazwie ,Alarms history” 122522 14_06
(historia alarmow). Historia alarméw przedstawia chronolo-
giczna liste ostatnich wystapien kazdego z alarméw. A_TO Ut

12:25.22 14-06

Rys.Nr78
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

13.1.10 Menu ustawien HMI Settings
Menu ustawienn przywotuje sie poprzez naci$niecie

i przytrzymanie przez 3s, naraz, klawiszy a i w. Mlnlmal brlghtneSS I
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time

Rys.Nr79
Tab. Nr 53 Lista ustawien
Kod Nazwa
Minimal brigh jasnosc) Moc podswietlenia gdy HMI przechodzi w tryb gotowosci
Maximal brigh Ina jasnosc) Moc podswietlenia gdy HMI jest w trybie aktywnosci
Active time (czas aktywnosci) Czas po jakim HMI przechodzi do trybu gotowosci gdy zaden klawisz nie zostat naciéniety

Zachowanie HMI po przejsciu w tryb gotowosci:

Nothing — brak reakqji (jedynie przygaszenie LCD)

After active time (Po czasie aktywnosci) Alarm Menu — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarméw.

Alarm/1*page — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarmow, gdy nie ma alarmu
HMI przechodzi do pierwszej strony (gtdwna strona lub pierwsza strona menu gt6

Tsensor offset (Offset czujnika temp.) Przesuniecie pomiaru temp y dokonywanej przez whud aujnik
Menu skin (Skérka menu) Mozliwos¢ wybrania jednego z kilku wygladow menu
Communication Settings
MACaddress Adres zadajnika HMI
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
HMI COM SETTINGS Bus mode (Tryb pracy magistrali Mozliwos¢ wyboru sposobu k ikagji ze ikiem PLC
(ustawienia zadajnika HMI) Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji szeregowej dla HMI
Com.parity Nastawa parzystosci k ikacji ze ikiem PLC
Com.stop bits Nastawa bitow stopu k ikagji ze ikiem PLC
MAC address Adres sterownika PLC
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
RS485 MASTER COM. SETTINGS Bus mode (Tryb pracy magistrali Motzliwos¢ wyboru sposobu k ikacji
(ustawienie komunkadji) Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji j
Com.parity Nastawa parzystosci k ikacji
Com.stop bits Nastawa bitow stopu k ikagji
Multi-device display Wybdr formatu wyswietlania opisu ik
MULTI-DEVICE SETTINGS
komunikagji d|§ HMI pracujacego Find device Nastawa zakresu adreséw do przeszukania w sieci.
w trybie MULTI) Przeszukiwanie sieci w celu wyszukania urzadzen.
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13.2. Panel sterujacy dotykowy HMI TP4,3™ i HMI TP7*

Rys. Nr 80 Panel HMITP 4,3" oraz HMITP 7"

13.2.1 Dane techniczne

HMITP4,3" HMITP7"
+ Napiecie zasilania: 24V AC/DC +/- 10% - Napiecie zasilania: 24 V AC/DC +/- 10%
« Pobér mocy max.: 2,5W « Pobér mocy max.: 3W
« Pobér mocy w stanie czuwania: TW « Pob6r mocy w stanie czuwania: 1,2W
« Rozdzielczo$¢ wyswietlacza: 480x272 px « Rozdzielczoé¢ wyéwietlacza: 800x480 px
« Glebia koloréw: 18 bit - Glebia koloréw: 18 bit
« Panel dotykowy: pojemnosciowy multitoutch « Panel dotykowy: pojemnosciowy multitoutch
+ tacze komunikacyjne: RS 485 « tacze komunikacyjne: RS 485
+ Wspotpraca ze sterownikami serii ELP... - Wspétpraca ze sterownikami serii ELP...
« Protokét BACnet MS/TP lub Modbus « Protokét BACnet MS/TP lub Modbus
«Wbudowany czujnik temperatury - Wbudowany czujnik temperatury
+ Temperatura pracy: +10 ... 40°C « Temperatura pracy: +10 ... 40 °C
+ Temperatura przechowywania: -20 ... 70 °C « Temperatura przechowywania: -20 ... 70 °C
+ Stopieni ochrony IP: 30 - Stopieri ochrony IP: 30
- Wymiary: 126 x 87 x 16 mm - Wymiary: 193 x 125 x 16 mm

13.2.2 Schemat podtaczenia panelu HMI TP do sterownika

HMI CON . . . o A
—_— ‘“W sterownikach z serii ELP... jest mozliwo$¢

R podpigcia HMI do specjalnego ztgcza HMI CON.

B Standardowo w kazdym sterowniku jest

obddooid Hooebeoad

Q 24VAC VAC
a GND GND &
H g
§ —A A 2
5 B OO B 3
® E=

Rys. Nr 81
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

13.2.3 Montaz nascienny

HMITP4,3"
126 mm
18 mm 90 mm -
|
£ - 4 mm
£ it %**1 £
~ L A% ‘ 1. E
) E . ‘ o
l © 9m =T
T J

Rys. Nr 82 Panel HMITP 4,3"

13.2.4 Obstuga ekranow graficznych HMI TP

HMITOUCH PANEL (TP) posiada mozliwos¢ obstugi ekranéw
graficznych (tworzonych z plikéw JPG, PNG), obstuge menu
SLIDEBAR oraz obstuge menu TEKSTOWEGO.

Na pierwszym ekranie widoczne sg gtéwne strony HMI.
Jest to menu graficzne, poruszanie sie miedzy ekranami na-
stepuje po przesunieciu ekranu w lewo lub prawo.

Menu wyboru podmenu SLIDEBAR, dostepne jest po prze-
sunieciu ekranu z goéry na dot (bedac w menu graficznym).

Z menu SLIDEBAR, dostepne sa podmenu:
MAIN MENU, CALENDAR, ALARMS, GRAPH, HMI MULTI (po
aktywacji funkcji HMI MULTI w menu serwisowym).

13.2.5 Menu HMI TP

Przejscie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie
poprzez przesuniecie ekranu gtéwnego z goéry na dot.

Jezeli sterownik, do ktérego podtaczony jest HMI nie zawiera
gtéwnych stron to menu HMI jest domysInie wyswietlane po
wiaczeniu urzadzenia.

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione przez
sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika.

Menu zawiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr.
Wezly sg punktami wejscia w zagtebienie menu.

Parametry zawierajg wartosci, ktére mozna odczytywac,
a niektére z nich réwniez modyfikowac.

Wejscie w zagtebienie menu lub przejscie do edycji parame-
tru dokonuije sie naciskajac na wybrana pozycje HMI.

Stan alarmowy sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta
menu HMI. Aby sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejs¢ do
menu alarméw.

HMITP7"

193 mm
146 mm

O HR

9 mm—»H:

23 mm

125 mm

—~—T72 mm——

Rys. Nr 83 Panel HMITP 7"

Wejscie na podmenu nastepuje po wcisnieciu ikony z odpo-
wiednim opisem podmenu.

Wyjscie z podmenu nastepuje po przesunieciu ekranu z le-
wej strony na prawa.

Panel HMI TP posiada swoje wewnetrzne ustawienia.
Aby w nie wejs¢ nalezy jednoczesnie wcisngé dowolne
3 punkty na ekranie i przytrzymac przez ok. 3s.
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Nastawa Aktualna
temperatury Data i Czas
Przycisk Tem
peratura
ON/OFF wiodaca
Tryb pracy "Manual" AN N\
(praca na wybranym up wp
biegu) rﬂ
MAN
Temperatura
0} S -
— 24°C ) 3 zewnetrzna
Tryb pracy
"Czuwanie"
CAL DOWN DOWN
N N
Tryb pracy
"Timer"
Wybdr biegu Status elementow
trybu "Manual" uktadu
Rys. Nr 84 Panel HMI
13.2.6 Obstuga HMI 450-09-2014
Przejscie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie
poprzez przesuniecie ekranu gtéwnego z géry na dot. Je- Unit state I
zeli sterownik, do ktérego podtaczony jest HMI nie zawiera
gtéwnych stron to menu HMI jest domysinie wyswietlane po Alarm Stop

wigczeniu urzadzenia.

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione przez .
sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika. Menu za- Ma|n menu
wiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr. Wezly s
punktami wejscia w zagtebienie menu. Parametry zawierajg
wartosci, ktére mozna odczytywac, a niektére z nich réwniez
modyfikowac. Wejscie w zagtebienie menu lub przejscie do Calendar
edycji parametru dokonuje sie naciskajac klawisz OK. Na-
cisniecie klawisza C powoduje wycofanie sie z zagtebienia
menu lub rezygnacje z edycji parametru. Stan alarmowy
sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta menu HMI. Aby
sprawdzic stan alarmoéw nalezy przej$¢ do menu alarméw.

Rys. Nr85

450-09-2014>>Alarms
13.2.7 Menu alarméw
Do menu alarméw mozna przejé¢ z ekranu menu SLIDEBAR A StopS'] I
nacisniecie ikony ALARMS. Jezeli w danym momencie wy- =y
stepuje alarm to jego nazwa oraz data i czas wystapienia 122522 14'06
znajduje sie na liscie. Alarm potwierdzony dodatkowo sym-

bolizowany jest znakiem gwiazdki,*” obok daty i czasu wy- A AF
stapienia. Na koncu listy znajduje sie wezet o nazwie ,Alarms B =
history” (historia alarméw). Historia alarméw przedstawia 1 2 25 . 22 1 4'06

chronologiczng liste ostatnich wystapien kazdego z alar-

mow. A_Tout
12:25.22 14-06

Rys. Nr 86
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13.2.8 Menu ustawien
Menu ustawien przywotuje sie poprzez nacisniecie ekranu trzema
palcami i przytrzymanie przez 3 sekundy. HMI Settings

Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Rys. Nr 87
Tab. Nr 54 Lista ustawien
Kod Nazwa
Minimal brigh inimalna jasnosc) Moc podswietlenia gdy HMI przechodzi w tryb gotowosci
Maximal brigh laksymalna jasnosc) Moc podéwietlenia gdy HMI jest w trybie aktywnosci
Active time (czas aktywnosci) Czas po jakim HMI przechodzi do trybu gotowosci gdy zaden klawisz nie zostat nacisniety

Zachowanie HMI po przejsciu w tryb gotowosci:

Nothing — brak reakgji (jedynie przygaszenie LCD)

After active time (Po czasie aktywnosci) Alarm Menu — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarméw.

Alarm/1* page — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarméw, gdy nie ma alarmu HMI
przechodzi do pierwszej strony (gtéwna strona lub pierwsza strona menu gh

Tsensor offset (Offset czujnika temp.) Przesuniecie pomiaru y dokonywanej przez whud aujnik

Menu skin (Skérka menu) Mozliwos¢ wybrania jednego z kilku wygladow menu

Communication Settings

MAC address Adres zadajnika HMI.
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
HMI COM SETTINGS Bus mode (Tryb pracy magistrali Motzliwos¢ wyboru sposobu k ikacji ze ikiem PLC
(ustawienia zadajnika HMI) | Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji szeregowej dla HMI
Com.parity Nastawa parzystosci k ikacji ze ikiem PLC
Com.stop bits Nastawa bitow stopu k ikagji ze ikiem PLC
MACaddress Adres sterownika PLC
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
RS485 MASTER COM. SETTINGS | Bus mode (Tryb pracy magistrali Mozliwos¢ wyboru sposobu k ikagji
(ustawienie komunkacji) | Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji
Com.parity Nastawa parzystosci k ikacji
Com.stop bits Nastawa bitow stopu k ikagji
Multi-device display Wybor formatu wyswietlania opisu
Find device Elastawla‘zakrgsu.adreso'w do przeszuk‘ania w siec[i.
Pr sieci w celu wy: urzadzen.

Po wybraniu opcji przeszukiwania sieci nalezy ustali¢ zakres adreséw /
instanji do przeszukania, a nastepnie uruchomic skaner Scan network.
Po zakorczonym przeszukiwaniu zostanie wyswietlona lista dostepnych
urzadzen.
Nalezy zaznaczyc sterowniki z ktorymi HMI ma wspétpracowac.
Gdy HMI zostanie skonfigurowany do pracy z wieloma PLC to wszyslkle
MULT' DE‘”(E SETTINGS | sterowniki z listy otrzymuja informacje o pomiarze z whudowanego czuj-
ikagji dla | nika y. Rowniez z wszystkl(h sterownikow z listy pobierany jest -
HMI pracujacego status alarmowy. Menu i / lub pierwsze strony wyswietlane s3 tylko dla ELP11RI2L UniAppEVO-5
W trybie MULTI) aktualnie wybranego sterownika z listy. B 0000 oo
UWAGA!! HMI Multi - jeden zadajnik dotykowy TP4 lub TP7 do wielu ukta-
déw wentylacyjnych mozna uzywac wqu(znle w serii uktadéw z tak sama
aplikacja EVO-S, ilos¢ i hz Jednego
zadajnika to 16szt, sterowniki i panel nalezy potaczy¢ w szeregowej topolo-
gii RS485 wysokiej jakosci przewodem komunikacyjnym.

A2ELP11R32L UniAppEVO-S

OA3ELP11R32L UniAppEV

W przypadku réznych wersji aplikacji istnieje mozliwos¢ zaméwienia wy-
konania aplikadji niestandardowych, dedykowanych tylko dla danej serii
ukfaddw z funkcja HMI Multi obstugujaca dana serig uktadow.
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14, PROTOKOL URUCHOMIENIA

DATA:

MIEJSCOWOSC:

IMIE I NAZWISKO URUCHAMIAJACEGO:

NUMER FABRYCZNY URZADZENIA:

FIRMA URUCHAMIAJACA (PIECZEC):

CZYNNOSCI INSTALACYINE (OPIS):

UWAGI:

POTWIERDZENIE WYKONANYCH CZYNNOSCI PRZEZ UZYTKOWNIKA:

PODPIS

DATA
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1. INTRODUCTION

Electric heaters equipped with their own power supply are

, The controls may be operated by unquali- controlled with 0+10V DC signal and a return alarm signal (it

fied personnel is possible to control the electric heater through the Aout1

output as PWM 0/10VDC, selection available in the Service/
Configuration/Electric heater menu).

The EL-.....m...m...~... meets the standards:

EN 61439-1:2011, EN 61439-3:2012, EN 61000-6-1:2008,
EN 61000-6-3:2008

Certificates can be obtained at
www.el-piast.com/download/

Gas heaters are equipped with their own power supply and
are controlled by 0-10VDC signal, start/stop and alarm re-
turn signal. This system is an integral part of the gas module
equipment.

Intended use of the switchboards:

The supply and supply /exhaust air handling units
Systems with water, electric and gas heaters

Systems with water cooling unit and direct evaporation
cooling or alternatively systems with a reversible freon
exchanger

Heat recovery systems on the rotary exchanger, cross-
flow exchanger, glycol system and mixing chamber
Systems with CM cooling module and HPM heat pump
module

Systems with humidifier and thermodynamic dehumid-
ification

Freon coolers equipped with their own power supply are
controlled by two start/stop 0-10V signals and alarm return
signal.

CM cooling modules and heat pump modules equipped
with their own power supply are controlled via Modbus
RS485 communication.

i o e e o

Fig. 1 Scope of operation of the control system
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If two air dampers at the air supply and air exhaust or at
the heat recovery bypass are used, please install an addi-
tional actuator, as indicated in section Installation of actu-
ators at cut-off and bypass air dampers in the AHU's OMM.

Humidifiers equipped with their own power supply are con-
trolled via Modbus RS485 communication, it is possible to
control 1, 2 or 3 humidifiers simultaneously.

In case of systems with dehumidification, the heater and the
cooler are installed in the order 1: cooler, 2: heater.

In systems with temperature recovery, the recovery is
switched off during dehumidification.

In systems with a freon unit it is possible to choose the type
of exchanger from the following: DX cooling exchanger, re-
versible freon exchanger for cooling and heating.

In systems with water cooler (without water, electric and gas
heater) it is possible to activate the H/C water exchanger, it
is a heater and cooler physically realized by one exchanger
with one actuator and circulation pump, switching of heat-
ing and cooling mode is done automatically depending on
season settings and external temperature sensor.

The controller has a built-in operating time counter, the
counter measures the actual operating time of the fans

Table No. 1 Characteristics of internal controls

and the activation time of the relay output Re7, which
can be used as a signal to switch on the UV lamps, the
operating time counter menu is located in the service
menu, there is a possibility to activate the A_UV_Lamp-
Time alarm, indicating exceeding of the UV lamps run-
ning time. The UV lamp overrun alarm is deactivated by
default.

2. EXECUTION STANDARDS

2.1 Features of the standard control system in the internal version

Wall-mounted inverters (Danfoss) near the EVO-S switch-
board,

EVO-S plastic switchboard with IP65 protection for motors
up to and including 15 kW,

EVO-S metal switchboard with IP20 protection for motors
up to and including 15kW and 6 motors up to and includ-
ing 11kW,

EVO-S metal switchboard with IP20 protection for motors
up 18,5 and 22 kW,

EVO-S metal switchboard with IP20 protection with invert-
ers (Danfoss) for 4 motors and recovery up to and including
15 kW

Name :‘Tt' N11 NW11 2NW11 N15 NW15  2NW15 N22 NW22  2NW22

Rated voltage (Un) 400V; 50Hz

Rated insulation voltage (Ui) 500V

Rated impulse withstand volt-age (Uimp) 4V

Rated current of the assembly (InA) Chapter 12

Rated current of circuits (InC) Chapter 12

Rated short-time withstand current (Icw) 1,5kA ‘ 1,1kA ‘ 1,5kA ‘ 8kA

Coordination of short-circuit protection Chapter 12

Rated frequency (fn) 50Hz

Type of earthing system ™-S

Versions: internal

Protection rating P20 ‘ 1P 65 (plastic), IP 20 (metal)

Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]

Protection against external mechanical impact - ‘ 1K07 1K09 1K10

Pollution degree 3

Working conditions 10°C = 40°C (daily average < +35°C)

Dimensions [H/W/D] mm] 300350 | 384/319 | 539/319 539/319 460/448 | 460/448 | 610/448 | 600/400 | 600/400 | 800/600
150 1144 N44 44 160 160 1160 /200 /200 /200

Weight [kg] 3 45 53 75 57 6,2 85 16,5 20,6 32

|
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Table No. 2 Controls in internal version for 4 motors up to and including 15kW and 6 motors

up toand including 11kW

NOTE: Supply, internal systems from two fans incl. are select-
ed according to the following diagram:
-for 2N11 we select NW11

Name 4ANW11 4NW15 6NW11
-for 2N15 we select NW15
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz - for 2N22 we select NW22
Rated insulation voltage (Ui) 500V -for 4N11 we select 2NW11
Rated impulse withstand voltage -for4N15 we select 2NW15
(Uimp) i g 4V - for 4N22 we select 2NW22
-for 5+6N11 we select 4ANW11
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12 _for 5-6N15 we select ANW15
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current s 2.2 Features of the standard control system in the external
(lew) version
- - ; + OJ-DV inverters are externally mounted inside the air
Coordination of short-circuit protection Chapter 12 . . _ ) . . .
handling unit according to the inverter installation in-
Rated frequency (fn) 50Hz structions,
Type of earthing system N-S « EVO-S plastic switchboard with IP65 protection extend-
- - ed with electric heater and thermostat, for motors up to
Versions: internal i i
and including 15kW,
Protection rating P20 + EVO-S metal switchboard with IP54 protection extended
. - ) with electric heater and thermostat for 18.5 and 22kW
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
motors
Protection against exteral mechanical o « EVO-S metal switchboard with IP54 protection extended
impact with electric heater and thermostat and built-in inverters
Pollution degree 3 for 4 motors up to 15kW
Working conditions 10°C++40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm] 600/600/200 | 1000/800/200 | 800/600/200
Weight [kg] 32 54 43
Table No. 3 Characteristics of external controls
Name N11 NW11 2NWT1 N15 NW15 2NW15 N22 Nw22 2NW22
ouT out ouT out out our ouT ouT ouT
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz
Rated insulation voltage (Ui) 500V
Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4kv
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current (lcw) 1,5kA ‘ 1,1kA ‘ 1,5kA ‘ 8KA
Coordination of short-circuit protection Chapter 12
Rated frequency (fn) 50Hz
Type of earthing system N-S
Versions: external
Protection rating Plastic IP 65 (UV resistant) / Metal IP54
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
Protection against external mechanical impact 1K07 1K09 1K10
Pollution degree 3
Working conditions -25°C+ 40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [HAW/D] [mm] 384/319 539319 | 539319 460/448 | 460/448 | 610/448 | 600/400 600/400 600/600
a4 N4 a4 160 160 160 /200 /200 /200
Weight [kg] 47 63 82 63 68 9,1 17,9 21,2 338
|
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Table No. 4 Controls in external version for 4 motors up to and including 15kW and 6 motors
up to and including 11kW

Name ANWT1 4NW15 6NW11
out ouT out

Rated voltage (Un) 400V; 50Hz

Rated insulation voltage (Ui) 500V

Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4KV

Rated current of the assembly (InA) Chapter 12

Rated current of circuits (InC) Chapter 12

Rated short-time withstand current (Icw) 8kA

Coordination of short-circuit protection Chapter 12

Rated frequency (fn) 50Hz

Type of earthing system N-S

Versions: internal

Protection rating IP 54

Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]

Protection against external mechanical

impact k0

Pollution degree 3

Working conditions 10°C++40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm] 600/600/200 | 1000/800/250 | 800/600/250
Weight [kg] 34 55 45

NOTE: Supply, external systems from two fans incl. are select-
ed according to the following diagram:

-for 2N11 we select NW11

- for 2N15 we select N\W15

- for 2N22 we select NW22

-for 4N11 we select 2NW11

- for 4N15 we select 2NW15

- for 4N22 we select 2NW22

-for 5+6N11 we select 4NW11

- for 5+6N15 we select ANW15

Tab. Nr 5 Contros! in external version with built-in inverters for 2 motors plus recovery inverter and 4 motors plus recovery inverter, up to and including 15kW

NWo02-1 NW07-1 NW11-1 NW15-1 NW03-2 NW07-2 NW11-2 NW15-2
fovtrout  fovtrout  fuvtrout  fvtrout  favtrout  fvtrout  fucvtrout f.cvtrout
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz
Rated insulation voltage (Ui) 500V
Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4kv
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current (Icw) 1,1kA 1,5kA
Coordination of short-circuit protection Chapter 12
Rated frequency (fn) 50Hz
Type of earthing system N-S
Versions: internal
Protection rating IP54
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
Protection against external mechanical impact 1K10
Pollution degree 3
Working conditions -25°C+40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm] 800/600/3 8 3 800/800/300 | 800/800/3 800/600/300 | 800/800/300 | 1200/1000/300 | 1200/1000/300
Weight [kq] 385 50,8 68,5 69,3 59,6 67,5 1219 122,7
|
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Tab. Nr 6 Controls in external version with built-in inverters for 8 motors plus recovery inverter

Nazwa NW007-4 NWo1-4 NW02-4 NWo7-4 NW11-4 NWo15-4
f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.ovtrout f.cvtrout
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz
Rated insulation voltage (Ui) 500V
Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4V
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current (lcw) 8,0kA
Coordination of short-circuit protection Chapter 12
Rated frequency (fn) 50Hz
Type of earthing system N-S
Versions: external
Protection rating 1P 54
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
Protection against external mechanical impact 1K10
Pollution degree 3
Working conditions -25°C+ 40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm)] 1000/800/300 1000/800/300 1000/1000/300 1200/1000/3000 1800/1600/400 1800/1600/400
Weight [kg] 8 758 87,6 1199 306,5 308,6

Tab. Nr 7 Controls in external version with built-in inverters for 12 motors plus recovery inverter

Nazwa NW007-6 NW001-6 NW02-6 NWo7-6 NW11-6
f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.cvtrout f.ovtrout
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz
Rated insulation voltage (i) 500V
Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4kV
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current (lcw) 8,0kA
Coordination of short-circuit protection Chapter 12
Rated frequency (fn) 50Hz
Type of earthing system ™-S
Versions: external
Protection rating P54
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
Protection against external mechanical impact 1K10
Pollution degree 3
Working conditions -25°C+ 40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm] 800/1200/300 100/1200/300 1800/1600/400 1800/1600/400 1800/1600/300
Weight [kg] 88,5 15,7 2736 308,7 3332
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2.3 Contents of the EVO-S switchboard

power supply and control of inverters of AC motors or EBM
fan motors of the air handling unit via Modbus RS485,
power supply and control of water heater circulation pump
(1x230VAQ),

power supply and control of the inverter (1x230VAC) of the
glycol exchanger pump via Modbus RS$485 (1x230VAC),
power supply and control of the rotary recovery inverter
(1x230VAC) via Modbus RS485,

controller managing the operation of the control system,
electric heater control (0-10VDC signal and return alarm
signal), the electric heater must be equipped with its own
power supply and control system, (it is possible to control
the electric heater through the Aout1 output as PWM
0/10VDC, selection available in the Service/Configuration/
electrical heater menu).

control of the gas heater (0-10VDC signal, start/stop and
return alarm signal), the gas heater must be equipped with
its own power supply and control system,

control of a cooling module or HPM/CM heat pump (capac-
ity, heating/cooling via Modbus RS485 communication),
the HPM/CM module must be equipped with its own sup-
ply and control system,

control of a freon cooler (1.2 degrees or 0+10VDC sig-
nal and alarm return signal), the freon cooler must be
equipped with its own power supply and control system,
24V supply and control of supply, exhaust, recirculation,
cross recovery dampers,

24V power supply and control of actuators for water heater
and cooler valves

control of the electrode humidifier - (capacity and start via
Modbus RS485 communication, 1 to 3 steam humidifiers
can be controlled).

3. FIRST START-UP

For the first start-up, it is necessary to do the following:

a) read this manual and the application diagram according
to the ventilation or air conditioning system to which the
automation system is to be fitted,

b) ensure electrical connections according to the applica-
tion diagram and the guidelines in this manual,

c) check the correct connection of sensors and executive
elements (actuators, inverters, etc.),

d) ensure power supply to the controls and set the applica-
tion code in the service menu according to the applica-
tion diagram (point 4),

e) configure the system in the service menu (point 9.4),

f) deactivate the service mode,

g) in systems with OJ-DV inverters or EBM fans, adjust the
address settings (the OJ-DC or EBM fan configuration is
performed when the addresses are loaded, so the above
operation must also be performed on all OJ-DV inverters
or EBM fans connected to the controller,

h) in systems with OJ-DRHX rotary recovery, the controller
connects to the drive at the factory settings (no setting
charge is required),

i) start the controller's Modbus RTU communication with
EBM fans on supply, exhaust exhaust, recovery inverters
on arotary or glycol exchanger, HPM/CM cooling system,
humidifier, (if any), (point 10),

j)  check the correctness of indications and location of sen-
sors,

k) check the operation of the actuators (using the "Service
menu/output forcing), pay attention to the free move-
ment of the dampers, full opening, full closing of the
actuators during the test,

I) set the lead sensor in the "Settings/Temperature/lead
sensor" menu (point 9.3)

m) check for alarms, if there are any, they need to be re-
moved (point8.4),

n) start the system (point 8.1)

0) again check for alarms, if there are any, they need to be
removed (point 8.4),

p) select correct menu language on the controller.

Regardless of the controller's factory settings, check the cor-
rectness of the system control for temperature control, con-
stant airflow, (if any), electric heater cooling, (if any).

Selection of temperature, humidification, dehumidification
and constant airflow settings should be made so that the sys-
tem adjusts itself as quickly as possible without over-regula-
tion (to slow down the system's response, parameter Kp and/
or increase parameter Ti should be decreased).

An appropriate selection of Pl regulator settings, operation
of the air handling unit on the capacity specified in the air
handling unit technical card, an appropriate selection of the
air handling unit elements (recommended analogue con-trol
of each heat / cold exchanger), operation of the system in an
object where there are no sudden temperature changes due
to other devices generating a large amount of heat / cold, al-
low to obtain a stable temperature control.

In order to check the current accuracy of the temperature
control, it is possible to enter the "Service menu/History of
the leading temperature" menu, where the last 15 measure-
ments from the leading temperature sensor with the select-
ed recording period are stored) and the "Deviation', which is
the maximum difference between the current pre-set tem-
perature and the last 15 measurements from the leading
temperature sensor, is given.

If the effect of the temperature control process is not
satisfying, it is necessary to:

check if the system is working at full capacity (compare the
frequency of fan inverters with the frequency of opera-tion
given in the technical card of the unit or with the data ob-
tained from the results of performance measurements),
check the correct operation of actuators and control systems
for heaters, coolers, recovery systems,

check the correct functioning of the dampers,

check the correct installation of the temperature sensors,
check the settings of Pl controllers.
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Cascade controller - the system starts up only with the
supply air temperature controller for the time spec-
ified in the "Settings/Temperature/Regulation start”
menu, and after that time (if the lead sensor is differ-
ent from the supply air sensor), an additional lead-
ing temperature controller is connected, working out
the set point temperature of the supply air controller

If you change the application, remember to
return the system to the factory state "Service
menu/Return to factory settings".

4. CONTROLS CODING

Table No. 8 Controller settings

Name in the menu: (Recommended) factory settings Table No. 9 Internal version sizes with Modbus RS485 / BacNet MS-TP controllers

Kkp=1 Index Name of the EVO-S Switchboard size  T-Plastic,
Heating PI - switchboard [HxWxD] (LR
fom1 (G EVO-S NW11-1/400-T CMPT 300/350/150 T
) P=
Cooling PI T 9000521026969 | CG EVO-S N11-1/400-T 2x12-384/319/144 T
1=060s
— 9000521026970 | CG EVO-S NW11-1/400-T 3x12-539/319/144 T
S, ’ P=
Supply Pl (limit Tmin int., Tmax int.) = 9000521026971 | (6 EVO-S NW11-2/400-T 3x12-539/319/144 T
1=350s
9000521026975 | (6 EVO-S N15-1/400-T 2x18 - 460/448/160 T
Supply Pl of the regulator, can be faster or slower than heat- 9900521026976 | G EVO-S NW15-1/400-T Wg-d60/adg160 | 1
ing and cooling PI, the slower the PI, the lower the oscilla-
9900052102697 | (6 EVO-S NW15-2/400-T 3x18- 610/448/160 T

tions at minimum and maximum discharge temperatures,
but the slower the response to the restriction. 9000521017467 | 6 EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M
The parameters of the temperature limit "Supply Tmin", Sup-

h 9000521016149 | CG EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M
ply Tmax" can be close to the setpoint temperature.
If there is no stability at the recommended settings, the Ti of B00SN016151 | (G_EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M
each controller can be increased by 10 s (up to a max-imum 9000521026972 | (G EVO-S N22-1/400-M 600/400/200 M
of 120's). 9900521026973 | CG EVO-S NW22-1/400-M 600/400/200 M
Lack of system stabilization at such settings 9000521026974 | (G EVO-S NW22-2/400-M 600/400/200 M
may indicate an error in selection of heat/cold
exchangers, their improper operation, lack of Table No. 10 External version sizes with Modbus RS485 / BacNet MS-TP controllers

required heat/cooling unit selection card.
Switchboard  T-Plastic,
size[HxWxD] ~ M-Metal

Index Name of the EVO-S switchboard

Selection of the heater cooling time should be made in a man- 9900521026978 | CG EVO-S-N11-1/400-T OUT wsonm | T
ner that ensures that the electric heater will not over-heat.
Each application has the possibility to operate fans with con- 9000521026979 | CG EVO-S-NW11-1/400-T OUT 12 384/319/144 T
stant airflow control, this mode can be started in "Service 9000521026980 | CG EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3412 539/319/144 T
menu/configuration/Constant airflow’, also pressure sensors 9900521026981 | CG EVO-S- N15-1/400-T OUT 218 460/448/160 T
should be mounted on the supply and/or exhaust fan in such
a way that the pressure measurement "+" is in front of the 9000521026982 | CG EVO-S-NW15-1/400-T OUT 218 460/448/160 T
fan and "-" after the fan, the measurement signal should be 9000521026983 | CG EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3418 610/448/160 T
connected to the analogue inputs in accordance with the I/0 9000521017468 | CG EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M
list (point 7.2) and configure the pressure control using the

e e ; p e pn 9000521016150 | CG EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
menu "Settings/Fans/Constant airflow" and "Settings/Regu-
lators/Pl Constant airflow". 9000521016152 | €G EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M

o - . . . 9000521026984 | (G EVO-S-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M
Each application has the possibility to work with an air quality
function depending on the CO2 or VOC sensor. In case of poor 000521026585 | CGEVO-SNW22-1/400-M OUT 6004007200 M
air quality, the amount of fresh air is increased by means of 99000521026986 | (G EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M
amixing chamber or fans' capacity. The air quality function can 9900052212639 | CG EVO-S NW02-1/400-M ECVIROUT | 600/600/300 M
be configured in the service / configuration / air quality menu.
Each application has the possibility to work with air quality 9000522126391 | (G EVO-S NW07-1/400-M FCVTROUT | 800/600/300 M
function depending on PM2.5 or PM10 sensor. In case of 9900052126392 | (G EVO-S NW11-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M
poor air quality, the electrostatic filter is switched on and the 9900522126393 | CG EVO-SNW1S-1/400-M ECVIROUT | 800/800/300 M
amount of fresh air is reduced by the efficiency of the fans.
The air quality function can be configured in the service / 9000522126394 | (G EVO-S NW03-2/400-M ECVTROUT | 800/600/300 M
configuration / air quality menu. 9900522126395 | (G EVO-S NW07-2/400-M F.CVTR OUT 800/800/300 M
L]
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9900052212639 | (G EVO-S NW11-2/400-M F.CVTR OUT 1200/1000/300 9000521027002 | (G ETH EVO-S-N22-1/400-M OUT 600/400/200
9900052126397 | (GEVO-SNW15-2/400-MECVTREDOUT | 1200/1000/300 9000521027003 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200
99000521028582 | (G EVO-S NW007-4/400-M F.CVTROUT | 1000-800-300 9000521027004 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200

99000521028583 | (G EVO-S NW01-4/400-M ECVTR OUT 1000-800-300 99000522126398 | (G ETH EVO-S NW02-1/400-M F.CVTR OUT 600/600/300

99000521028584 | (G EVO-S NW02-4/400-M ECVTR OUT 1000-1000-300 99000522126399 | (G ETH EVO-S NW07-1/400-M F.CVTR OUT 800/600/300

9900052108585 | CG EVO-S NW07-4/400-M ECVTR OUT 1200-1000-300 99000522126400 | CG ETH EVO-S NW11-1/400-M F.CVTR OUT 800/800/300

99000521028586 | CG EVO-S NW11-4/400-M ECVTR OUT 1800-1600-400 9000522126401 | (G ETH EVO-S NW15-1/400-M E.CVTR OUT 800/800/300

99000521028587 | (G EVO-S NW15-4/400-M F.CVTR OUT 1800-1600-400 9000522126402 | (G ETH EVO-S NW03-2/400-M F.CVTR OUT 800/600/300

99000521028588 | (G EVO-S NW007-6/400-M ECVTROUT | 800-1200-300 9000522126403 | (G ETH EVO-S NW07-2/400-M F.CVTR OUT 800/800/300

99000521028589 | (G EVO-S NWO01-6/400-M F.CVTR OUT 1000-1200-300 9000522126404 | (G ETH EVO -S NW11-2/400-M ECVTROUT | 1200/1000/300

99000521028590 | (G EVO-S NW02-6/400-M F.CVTR OUT 1800-1600-400 9000522126405 | (G ETH EVO-S NW15-2/400-M F.CVTR OUT 1200/1000/300

99000521028591 | (G EVO-S NW07-6/400-M ECVTR OUT 1800-1600-400 9000521028570 | (G ETH EVO-S NW007-4/400-M ECVTROUT | 1000-800-300

T I EEIIERE IR ERRCERCERRCERIERSE

99000521028592 | (G EVO-S NW11-6/400-M ECVTR OUT 1800-1600-400 9000521028572 | (G ETH EVO-S NW01-4/400-M F.CVTR OUT 1000-800-300

9000521028573 | (G ETH EVO-S NW02-4/400-M F.CVTR OUT 1000-1000-300

Table No. 11 Internal version sizes with Modbus TCP/IP / BacNet IP controllers (with Ethernet

=== | =2 |2 |2l el EElEE

communication) 9000521028574 | (G ETH EVO-S NWO7-4/400-M FCVIROUT | 1200-1000-300
i - Plasti 9000521028575 - -4/400-MF. -1600-
Index  Name of the EVO-S switchboard ?wmhboard rM P:::::I CGETHEVO-S NW11-4/400-M ECVTROUT | 1800-1600-400
size [HxW>xD] 9000521028576 | CG ETH EVO-S NW15-4/400-M ECVIROUT | 1800-1600-400
COETHEVO-SAMM-1/400 T CMPT 3007350150 T 9000521028577 | CG ETH EVO-S NWOO7-6/400-M ECVTROUT | 800-1200-300
5000521026987 | (G ETH EVO-S-A11-1/400-T 212 384319714 ! 99000521028578 | (G ETH EVO-S NW01-6/400-M ECVIROUT | 1000-1200-300
9900052102698 | CG ETH EVO-S-NW11-1/400-T 3(12539/319/144 T oSO0US21028575 | CG ETH EVO-S NWOZ-6/400-M ECVTROUT | 1800-1600400
9500052102698 | (G ETH EVO-S- NW11-2/400-1 25BN T 99000521028580 | CG ETH EVO-S NWO7-6/400-M FCVTROUT | 1800-1600-400
9000521026990 | CG ETH EVO-5-N15-1/400-T 208 d6asngo) T 9900052102881 | CG ETH EVO-S NW11-6/400-M ECVIROUT | 1800-1600-400
9000521026991 | CG ETH EVO-S-NW15-1/400-T 2018 460/448/160 T
Note: The abbreviation F.CVTRin the controls name means that Danfoss or Euro Drives inverters
9900052102699 | CG ETH EVO-S-NW15-2/400-T 3x18 610/448/160 T are mounted on the inside.
9000521017469 | (G ETH EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M Table No. 13 Controls coding
9000521016145 | CG ETH EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M Code systemname
9000521016147 | CG ETH EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M SECS Supply-Exhaust
9900052102693 | (G -ETH EVO-S-N22-1/400-M 600/400/200 M RGCS Supply-Exhaust with glycol recovery
9000521026994 | CG ETH EVO-5-NW22-1/400-M 600/400/200 M PRCS Supply-Exhaust with cross-flow recovery equipped with bypass
9000521026995 | CG ETH EVO-S-NW22-2/400-M 600/600/200 M RRCS Supply-Exhaust with rotary recovery
SCS Supply

Table No. 10 External version sizes with Modbus TCP/IP / BacNet IP controllers (with Ethernet
communication)

Table No. 14 Function identifiers in the code table and controls application number

. T-
Index Name of the EVO-Sswitchboard ~ S™itchboard o e m SYMBOL Description
size [HXWxD]

- Metal

EH Electric heater
9000521026996 | CG ETH EVO-S N11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144 T
WH Water Heater
9000521026997 | CG ETH EVO-S-NW11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144 T
DX Freon cooler
9900052102698 | CG ETH EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3x12 539/319/144 T
WC Water cooler
9000521026999 | (G ETH EVO-S-N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
GM Gas heater (Gas heating module)
9000521027000 | CG ETH EVO-S-NW15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
DH Thermodynamic dehumidification
9000521027001 | CG ETH EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T
MX Mixing chamber
99000521017470 | CG ETH EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M
HPM HPM heat pump module (or reversing unit)
9900052106146 | CG ETH EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
™ (M cooling module
9900052106148 | CG ETH EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M
STM.HMDF Steam humidifier
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Table No. 15 Coding of controls applications SC | 1125 | 1 0 4 0 0 | 32|64 |0 0 |1024
Name/ L SCS | 1126 | 0 2410 0 | 32|64 | 0 | 0 |1024
Function WH DX WC (]

CODE % SCS | 1129 | 1 0| 0| 8 0 |32 ]64| 0 | 0 |1024
S| 42 0 2|0 0 |32]07]0 S [ 1130 | 0 2 (0| 8 0 | 32|64 | 0 | 0 |1024
SCS | 48 0 0|0 63200 S¢S | 1140 | 0 0 | 4| 0 (16|32 |64| 0| 0 |1024
SGS | 52 0 8 | 16 | 32|64 0 | 0 [1024

0
0
0 SGS [ 1144 | 0 0|0
0
. SEGS | 1 1 0|0 0 0 0 0 0 0 0

0
SCS | 56 0 0|0
SGS | 69 1 0

SEGS | 2 0 2

o
=Y
=Y
o
o
o
=Y
o

S| 70 0 2 4 0 0 0 |64 | 0 0 0

SECS | 4 0 0
S| 73 1 0 0 8 0 0 |64 ] 0 0 0

ENRES
o
o
o
o
o
=
o

SEGS| 5 1 0

S| 74 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 0

SEGS| 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0

SGS | 84 0

G120 | 0 0|0 8 | 16| 32| 64| 0 0 0

0 0

SEGS | 8 0 0|0 8 0 0 0 0 0 0
SGs | 88 0 0|0 8 [ 16| 0 |64] 0 0 0

SECS | 9 1 [ 8 0 0 0 0 0 0
S¢S | 101 1 0|40 0 | 32|64 0 0 0

SECS | 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0
G102 | 0 2 | 4 0 0 | 32|64 0 0 0

SECS | 16 0 0|0 0 | 16| 0 0 0 0 0
SCS | 105 1 0|0 8 0|32 |64|0 0 0

SECS | 20 0 0| 40 160 0 0 0 0
SGS| 106 | 0 2 |0 8 0 |32 |64|0 0 0

SECS | 24 0 0|0 8 [ 16| 0 0 0 0 0
SGS| 116 | 0 0| 4 0 | 16 | 32| 64| 0 0 0

SECS | 33 1 0|0 0 0| 32|0 0 0 0

0

SECS | 34 0 2 0

SCS | 1025 | 1 0|0 0 0 0 0 0 | 1024

SECS | 36 0 0 4 0 0| 32|0 0 0 0

SCS | 1026 | 0 2 10 0 0 0 0 0 | 1024

SECS | 37 1 0 4 0 0 32| 0 0 0 0

SCS | 1029 | 1 0| 4 0 0 0 0 0 | 1024

SECS | 38 0 2 4 0 0 320 0 0 0

o|lo|o |

SCGS | 1030 | 0 2 | 4 0 0 0 0 0 | 1024

SECS | 40 0 [ 8 0320 0 0 0

SCS | 1033 | 1 0 0 8 0

o
B
B
o

1024
SECS | M1 1 0|0 8 0320 0 0 0

SCS | 1034 | 0 2 |0 8 0 0 0 0 0 | 1024 sics | a2 0 ) | o 8 o |32l o 0 0 0
SCGS | 1040 | 0 0|0 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024 sics | a8 0 0 | o o |63l o 0 0 0
SCS | 1044 | 0 0| 4 0| 16| 0 0 0 0 | 1024 sics | 52 0 0 | 4 o | 6]l o 0 0 0
SCS | 1048 | 0 0|0 8 | 16| 0 0 0 0 | 1024 sics | s6 0 0 | o g | 16|32l 0 0 0 0

SCS | 1057 | 1 0|0 0 0320 0 0 | 1024 sics | 69 1 0 | 4 0 0 o | el o 0 0

SCS | 1058 | 0 2 0 0 0320 0 0 | 1024 Sics | 70 0 ) 4 0 0 o | el o 0 0

SCS | 1061 | 1 0 4 0 0 |32]0 0 0 | 1024 sics | 73 1 0 0 8 0 o | el 0 0 0

SCS | 1062 | 0 2 4 0 0|32 0 0 0 | 1024

SECS | 74 0 210 8 0 0 (640 0 0
SCS | 1065 | 1 0|0 8 0|32 0 0 0 | 1024 sics | 84 0 o | 4 o | 6] o6l o 0 0
SCS | 1066 | 0 2 10 8 0320 0 0 | 1024 sics | 88 0 o | o s | 16| 0 6| 0 0 0
S¢S | 1072 | 0 0|0 0 | 16|32 0 0 0 | 1024 sis | 101 1 0 | 4 0 o |32 6| 0 0 0
S(S | 1076 | 0 0 | 4 0 | 16320 0 0 | 1024 sis | 102 0 ) | 4 0 o |32 e o 0 0
SCS [ 1080 | 0 0|0 8 | 16320 0 0 | 1024 sics | 105 1 0 | o 3 o |32 les| o 0 0
SCS {1093 | 1 0 | 4 0 0 0|64 | 0 0 | 1024 sics | 106 | o0 ) | o 3 o |32 les| o 0 0
SCS [ 1094 | 0 2| 4 0 0 0|64 0 0 | 1024 sis | 116 | 0 0 | 4 o | 161326l o 0 0
SCS | 1097 | 1 0|0 8 0 0|64 0 0 | 1024 sis | 120 | o 0 0 s | 161326l 0 0 0
SCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0|64 0 0 | 1024

SECS | 1025 | 1 0 0 0 0 0 0 0 0 | 1024

S¢S | 1108 | 0 0 4 0 16| 0 | 64| 0 0 | 1024 secs | 1026 | 0 B 0 0 0 0 0 0 0 |10

SECS | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024

S22 0 0 0 8 16| 0 | 64| 0 0 | 1024
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Name/ L PRGS| 6 [0 | 2|4 0|0 |0 |[O0]O0O]|O0]oO
Function
CODE  No. PRGS| 70 | 0 | 2 | 4| 0 | 0|0 |[64] 0|00
SECS|1030 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0| 0|0/ 0 |04 PRGS| 5 110 4]0 )0]0]0|0f0]0
SECS|[1033 | 1 | 0 | 0| 8| 0|0 ] 0| O] 0 1004 PRCS| 69 | 1 | 0 | 4 ) 0 | 0|0 64| 0|00
SECS|1034 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0| 0|00 |04 PRS| 20 | 0 | O | 4| 0 | 16| 0| 00|00
SECS| 1040 | 0 | O | O | 0 | 16| 0 | 0| 0| 0 |10 PRCS| 84 | 0 | O | 4| 0 | 16| 0 |64 0|00
SECS|1044 | 0 | O | 4| 0 | 16| 0 | 0| 0| 0 |10 PRS| 32 | 0 | O | O 0| 0 |32]0)0]0]0
SECS| 1048 | 0 | O | O | 8 [ 16| 0 | 0| 0O | 0 |10 PRCS| 34 | 0 | 2 |0 0| 0 |32]0)0]0]0
SECS|1057 | 1 | 0 | 0| 0 | 0 |32|0]| 0/ 0 |104 PRCS| 33 | 1 | 0 |0 ) 0| 0 |32]0)0]0]0
SECS|1058 | 0 | 2 | 0| 0 | 0 |32| 0|00 |104 PRCS| 48 | O | O | O | 0O | 16|32 0)0]0]0
SECS| 1061 | 1 | 0 [ 4| 0 | 0 |32|0| 0] 0 |104 PRCS| 40 | O | O | O | 8| 0 |32]0)0]0]0
SECS| 1062 | 0 | 2 [ 4| 0 | 0 |32|0| 0] 0 |104 PRCS| 42 | 0 | 2 | 0| 8| 0 |32]0)0]0]0
SECS| 1065 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 |32| 0| 0/ 0 |104 PRCS| 106 | O | 2 | 0 | 8 | 0 |32]64| 0|00
SECS| 1066 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 [32] 0| 0| 0 |104 PRGS | 41 1100 8|0 (32]0]0]0)0
SECS| 1072 | 0 | 0 [ 0| 0 | 1632|000 |104 PRCS| 105 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 |32[64] 0|00
SECS| 1076 | O | O | 4| 0 | 16| 32| 0| 0| 0 |104 PRCS| 56 | 0 | 0 | 0 | 8 | 16|32 0 0]|0]0
SECS| 1080 | O | O | O | 8 | 16| 32| 0| 0| 0 |104 PRCS| 120 | O | 0 | O | 8 | 16|32 64| 0| 0|0
SECS| 1093 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| O | 64| 0| 0 |104 PRCS| 36 | 0 | 0 | 4 ) 0| 0 |32]0)0]0]0
SECS| 1094 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| O |64| 0| 0 |104 PRCS| 38 | 0 | 2 | 4| 0| 0 |32]0)0]0]0
SECS| 1094 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0| 64| 0| 0 |1024 PRCS| 102 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 |32]64) 0|00
SECS[ 1097 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0| 64| 0| 0O [104 PRGS| 37 | 1 | 0 [ 4|00 |32|0|0/0]0
SECS|[ 1098 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0| 64| 0| 0O [104 PRCS| 100 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 3264|000
SECS|[ 1108 | 0 | O | 4| 0 | 16| 0 | 64| 0 | 0O |10 PRCS| 52 | 0 | O | 4| 0 | 16|32 0|00 0
SECS[1M12| 0 | 0 | 0| 8 [ 16| 0 | 64| 0 | O |104 PRCS| 116 | 0 | 0 | 4| 0 | 16|32 | 64| 0 | 0|0
SECS|[ 1125 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32]64| 0| 0 |10 PRCS| 130 | 0 | 2 | 0| 0 | 0O | 0| 0 |18]0) 0
SECS|[ 1126 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 | 32| 64| 0| 0 [104 PRCS| 129 | 1 | 0 | O | 0 | 0O | 0| 0 |18]0) 0
SECS| 1129 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 32| 64| 0 | 0 |104 PRCS| 138 | 0 | 2 | 0| 8 | 0[O0 | O |18]| 0|0
SECS[ 1130 0 | 2 | 0| 8 | 0 |32]64| 0| 0 [104 PRCS| 202 | 0 | 2 [0 | 8 [ 0| 0 |64 |18 0|0
SECS| 1140 | 0 | O | 4| 0 | 16| 32| 64| 0 | 0 [104 PRCS| 137 | 1 | 0 [ 0| 8 [ 0| 0|0 |18[0]0
SECS| 1144 | 0 | O | 0| 8 | 16| 32| 64| 0 | 0 [1024 PRCS| 201 | 1 | 0 [ O | 8 [ 0| 0 |64|18[ 0|0
PRCS| 134 | 0 | 2 [ 4| 0 [ 0| 0|0 |18[0]0
il L I S U o L U U U U PRCS| 198 | 0 | 2 [ 4| 0 [ 0| 0 |64|18[ 00
PROS| 2 |0 J2]0j0j0j0j0j0j0]0 PRCS| 133 | 1 | 0 [ 4| 0 [ 0| 0|0 |18[0]0
PRGS| 1 tjojojojojojojojoge PRCS| 197 | 1 | 0 [ 4| 0 [0 | 0 |64|128[ 00
PRO| 16 | 0| 0|0 0T 0j0j0j0)0 PRCS| 258 | 0 | 2 |0 | 0 | 0 | O | O] O |2]|0
A LI I U U A O O U B B PRGS| 257 [ 1 | 0 |0 | 0| 0| O[O/ O/|2]|¢0
PROJ 10 | 0] 2]0]8|0]0J0J0J0]JO PRCS| 266 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0|0 |0 |2]|0
PRO| 74 | 0] 2)0] 8]0 0 4]0 00 PRCS| 330 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | O [64] 0 |256] 0
PRG ) 9 1jo0joj8j0j0jojojojo PRCS| 265 [ 1 | 0 [ 0| 8 | 0| 0| 0] 0|20
PRO| 7 | 1] 00 8]0 0 6] 0 )00 PRGS| 329 [ 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0 [64] 0 |256]¢0
PRO| 24 | 0 | 0O 8160 00 0]0 PRCS| 262 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0|00 |26]|0
PRO| 88 | 0 | 0O 8 16 )0 4]0 00 PRCS| 326 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| O [64]0 |256]0
RG] 4 JoJoj4jojojojojojojo PRCS| 261 [ 1 | 0 | 4] 0| 0| 0| 0] 0/[26]0
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Name/ PRCs | 1065 | 1 | o | o | 8 | o |32 |0 | 0|0 |02
Function .
CODE No. PREs (1129 | 1 [ 0 [ o | 8 | o [32 64| 0 | 0 [1024
pres| 325 | 1 1o lalolololel ol o PRCs | 1080 | 0 | 0 | o | 8 |16 (32| 0|0 |0 |10
sl 162 1 o 2ol ol olalolml olo PRCS | 1144 | 0 | 0 | 0 | 8 |16 |32 |64 | 0 | 0 [1024
es| 161 1 1 1o ol olola|olmslolo PRes | 1062 | 0 | 2 [ 4| o | o [32] 0|0 |0 [t
sl 170l o L2 ol sl o3| olmslolo PRCS | 1126 | 0 | 2 | 4| o | o [32 |64 | 0 | 0 [1024
sl 28 012 ol sl ol el olo PRes | 1061 | 1 | 0 | 4| o | o [32] 0|0 |0 |10
sl 169 1 1 1o lolslola|olmslolo PRES | 1125 | 1 | 0 | 4| o | o [32 64| 0| 0 [1024
sl 23 1 110 ol slols el olo PRes | 1076 | 0 | 0 | 4| o |16 (32| 0| 0|0 |10
el 166 1 o L2 12l ololslolmslolo PRES| 1140 | 0 | 0 | 4| o |16 |32 64| 0 | 0 [1024
PRGS| 230 | 0 | 2 | 4| 0o | o |32 |6|128] 00 PRS| 1154 | 0 | 2 |0 0| 0 |18 1024
el 165 1 1 1o lalololslolmslolo PRCS| 1153 | 1 | 0 | 0 0| o |18 1024
PRCS| 229 | 1 | 0 | 4| 0 | 0|32 |6 |18 0] 0 PRGS 162 0 | 2 |0

0
0
0 0 | 128 | 0 |1024
0
0

0 0
0 0
8 0
PRCS | 1226 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 128
8 0
8 0
0 0

PRCs| 290 | 0 | 2 | o | o |0 |32] 0] 0|20 0
orcs | 280 111 o Lol ol o a2l oo ol o PRES| 1161 1 | 0 | 0 0| o |8 1024
ores | 298 1o 12 ol el o a2l ool o PRES| 1225 | 1 | 0 | o 0 | 64 |18 o |10
orcs| 362 | o 12 ol sl o lalel o ol o PRES | 1158 | 0 | 2 | 4 0| o |18 o |10
orisl 207 1l o Lol el o lalololmsl o PRes| 1222 | o | 2 | 4| o | o | o |64 |128] 0 [102
orcs | 361 L1l o 1ol el o lamlel ool o pRes| 1157 | 1 | o | 4| o | o | o] o |128] 0 [102

PRes | 1221 | 1 | 0 | 4| o | o | o |64 |128| 0 [1024

PRCS| 294 | 0 2 | 4 0 0320 0 |25 | 0

PRCS | 1282 | 0 2 0 0 0 0 | 256 | 1024

PRCS| 358 | 0 2| 4 0 0 | 32|64 | 0 |256] 0
0 PRCS | 1281 | 1 0|0

PRCS| 293 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 [32] 0] 0|26 0| 0 | 0 |25 |1024

PRCS | 1290 | 0 2 0 0 0 0 | 256 | 1024

PRCS | 357 1 0 4 0 0 | 32|64 | 0 |256] 0

PRCS | 1026 | 0 2 0 0 0 0 0 0 0 | 1024

0 0
0 0
8 0
PRCS | 1354 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
8 0
8 0
0 0

PRes| 1025 | 1 | o | o | oo o] o] o o |02 PRG 1289 | 1 | 0 |0 00| 0 [yl
PRCS 1040 | 0 | 0 | 0| 0 | 16| 0 | 0| 0| 0 1024 PRG|MWS3 | 1 |00 0 e ° S
PRCS[ 1034 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0| o] oo 024 PRG | 1286 | 0 | 2 | 4 00 |0 Ry
orcs |1l 0 12 ol sl ol olelolo i pRes| 1350 | o | 2 | 4 | o | o | o | 64| o |25 102
ocs |11 1o lolslololololo i PRCS| 1285 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 0| 0| 0 |25 1024
ocs |17 L1 1 o lo sl ol olelolo lim PRCS| 1349 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 0 | 64| 0 |25 1024
ocs | 100e 1 0 1o Lol sl olololo lm PRCS| 1186 | 0 | 2 | 0| 0 | 0 | 32| 0 |128| 0 |04
ocs |zl o 1o Lol s w6l olel ol o liom PRCS| 1185 | 1 | 0 | 0| 0 | 0 | 32| 0 |128] 0 1024

Pres | 1030 | o 2 | 4 0 0 0 0 0 o |10 PRCS | 1194 | 0 2 |0 8 0 | 32| 0 |128| 0 |1024

PRes | 1094 | o 2 | 4 0 0 o les! 0 o |10 PRCS | 1258 | 0 2 |0 8 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
PRes | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 o |10 PRCS | 1193 | 1 0|0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRGS | 1093 | 1 0| 4 0 0 o |6 | o 0 | 1024 PRCS | 1257 | 1 0|0 8 0 | 32| 64 [128| 0 |1024
PRCS | 1044 | 0 0| a4 % | 0 0 0 1024 PRCS | 1190 | 0 2 | 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRes | 1108 | 0 0| a4 610 6] 0 1024 PRCS | 1254 | 0 2 | 4 0 0 | 32| 64 128 0 |1024

PRCS | 1189 | 1 0 | 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024

PRCS | 1058 | 0 2 0

PRCS | 1253 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 |128| 0 |1024

PRCS | 1057 | 1 1024

0
0
0| 32|0 0 0 | 1024
0
0

PRCS | 1314 | 0 2 0 0 0320 0 | 256 | 1024

PRCS | 1072 | 0 1024

0ol o 0 0 |10 PRCS | 1313 | 1 0 0 0 0320 0 | 256 | 1024

PRCS | 1066 | 0 2 0

o
w|w|o|o|o|e|e
o
b
o
o

PRCS | 1322 | 0 2 0 8 0| 32|0 0 | 256 | 1024

PRCS | 1130 | 0 2 0 0 | 32|64 0 0 | 1024
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Name/ RRCS| 101 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 [32]|6 | 0|00
Function :

| RRCS| 52 | 0 | O | 4| 0 |16 |32]0/|0]0]0
PRCS| 1386 | O | 2 | O | 8 | 0 | 32|64 | 0 |25 |1024 RRCS| 116 | 0 J O [ 4]0 632 ]68] 0 0]0
PRCS| 1321 1 | 0 | O | 8 | 0 |32] 0 | 0 |25 |104 RRG|] 130 | 0 |20 0] 0]0O]0 M 0]0
PRCS| 1385 | 1 | O | O | 8 | O | 32|64 | 0 |25 |1024 ol T L A T A L o B
PRCS| 1318 | O | 2 | 4 | 0 | 0 |32 ] 0 | 0 |25 |1024 RRG| 138 | 0 | 2]0 8]0 ]0]0 MO0
PRCS| 1382 | O | 2 | 4 | 0 | O | 32|64 | 0 |25 |1024 RRG| 202 | 0 | 2|0 8|00 &4 O]0
PRCS| 1317 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32] 0 | 0 |25 |104 RRO| "7 |1 |00 8000 MO0
PRCS| 1381 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 32| 64| 0 |25 |1024 RROG| 201 |1 |00 8OO e BIO]0
RRCS| 134 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0|0 |18|0]0

RRCS| 0 0|0 jO0o 0| 0[O0 O0]O0]|O0]0O RRCS| 198 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 | 0 |64 [128)] 0O
RRCS | 2 02000 0|00 0]0 RRCS| 133 | 1 | 0 | 4| 0| 0| 0] 0 |18|0]0
RRCS | 1 T 000000 0|00 RRCS| 197 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0 |64 |18 010
RRCS| 16 | 0 | 0 | O] O | 16| 0] 0| 0|0]0 RRCS| 258 | O | 2 | 0| O | O | O] 0| O0/|26]¢0
RRCS | 8 0 00| 8 )0 ) 0]0]0)0]0 RRCS| 257 | 1 | 0 | 0| 0O | 0| O] 0| 0/[26]0
RRCS| 10 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| O] 0| 0|O0]0O RRCS| 266 | O | 2 | 0 | 8 | 0| 0| 0| 0 |256] 0
RRCS| 74 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| O |64 0|0 |0 RRCS| 330 | O | 2 | 0| 8 | 0| O |64 |0 |256] 0
RRCGS | 9 100 80| 0|0 000 RRCS| 265 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0] 0|0 /|[26]0
RRCS | 73 1T ]0 (0| 8]0 |0]|64] 000 RRCS| 329 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0|64/ 0 [256]0
RRCS| 24 | 0 | 0 | O | 8 | 16| 0] 0| 0|0]0 RRCS| 262 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0] 0|0 /|[26]0
RRCS| 88 | 0 | 0 | 0| 8 | 16| 0 |64 |0 | 0| O RRCS| 326 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0 |64 |0 |256]0
RRCS | 4 00 | 4]0 )0 )00 0)0]0 RRCS| 261 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0] 0| 0/|26]0
RRCS| 6 0 |2 4]0 )0 ) 0]0]0)0]0 RRCS| 325 | 1 | 0 | 4| 0| 0| 0 |64|0|256]0
RRCS| 70 | 0 | 2 | 4] 0 | 0| O ]64| 0|00 RRCS| 162 | 0 | 2 | 0| 0 | 0 |32]0 |18 010
RRCS| 5 T/0 40000 0|00 RRCS| 161 | 1 | 0 | 0| 0 | 0 |32]0 |18 010
RRCS| 69 | 1 | 0 | 4] 0 | 0| O0]64| 0|00 RRCS| 170 | 0 | 2 | 0 | 8 | 0 |32] 0 |18 0|0
RRCS| 20 | 0 | 0 | 4] 0 | 16| 0] 0| 0|0]0 RRCS| 234 | O | 2 | 0 | 8 | 0 | 32|64 |18 010
RRCS| 84 | 0 | 0 | 4| 0 | 16| 0 64| 0|00 RRCS| 169 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 |32] 0 |18| 010
RRGS| 32 | 0 | 0 | 0| O | 0O |32]0/0|0]0 RRCS| 233 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 |32]64 128|010
RRCS| 34 | 0 | 2 | 0] 0 [0 32 0]0]0]0 RRCS| 166 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 [32] 0 |18/ 00
RRCS | 33 1T]0(0| 0] 0 |32]0]0/f 0|0 RRCS| 230 | O | 2 | 4| 0 | 0 |32]64 |18/ 000
RRCS| 48 | 0 | O | 0| 0 | 16|32 0] 00 0 RRCS| 165 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32] 0 |128] 010
RRCS| 40 | 0 | O | 0| 8| 0 [32]0]0]0) 0 RRCS| 229 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 32|64 |18 010
RRCS| 42 | 0 | 2 | 0| 8| 0 [32]0]0]0 0 RRCS| 290 | O | 2 | O | 0 | 0 |32] 0| 0 |256]0
RRCS| 106 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 [32]64| 0| 0|0 RRCS| 289 | 1 | 0 | O | 0 | 0 |32] 0| 0/26]0
RRCS| 41 | 1 | 0 | 0| 8| 0 [32]0]0]0) 0 RRCS| 298 | O | 2 | 0 | 8 | 0 |32] 0| 0 |256]0
RRCS| 105 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 |32]64| 0|0 |0 RRCS| 362 | O | 2 | 0 | 8 | 0 | 32|64 |0 |256] 0
RRCS| 56 | 0 | 0 | 0| 8 | 16(32]| 00|00 RRGS| 297 | 1 | 0 | O | 8 | 0 |32] 0| 0/[256]¢0
RRCS| 120 | 0 | O | 0 | 8 | 16 |32 |64 | 0O | 0| O RRCS| 361 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 [32]64 |0 [256]0
RRCS| 36 | 0 | 0 | 4 0 | 0 [32]00|0]0 RRCS| 294 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 [32] 0|0 [26]0
RRCS| 38 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 [32]00|0]0 RRCS| 358 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 |32]|64| 0 [256] 0
RRCS| 102 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 |32]64| 0|0 |0 RRCS| 293 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 [32] 00260
RRCS| 37 | 1 | 0 | 4 ) 0| 0|32]0)0]0]0 RRCS| 357 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32|64|0|256]0
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Name/ RRCS | 1281 | 1 0|00 0 | 0| 0| 0 |25 |1024
Function DH HPM M .
CODE  No. RRCS | 1290 | 0 | 2 | 0 | 8 0 | 0| 0| 0 |25 |1024
RRs 11026 | o | 2 1o o ol ol o] of o [102 RRCS | 1354 | 0 | 2 | 0 | 8 0 | 0 | 64| 0 |25 |1024
RRCS | 1025 | 1 olololololol ol o 1024 RRCS | 1289 | 1 0|0 8 0 | 0| 0| 0 |25 |1024
RRGS | 1040 | 0 | 0o | 0| o | 6] 0] 0o o o |104 RRCS | 1353 | 1 0|0 8 0 | 0 | 64| 0 |25 |1024
RRes 11034 0o | 2 o 8] ool o] ol o [104 RRCS | 1286 | 0 | 2 | 4 | 0 0 | 0| 0| 0 |25 |1024
RRS 11098 | o | 2 | o | 8 | o | o |e6s| 0| 0 |104 RRCS | 1350 | 0 | 2 | 4 | 0 0 | 0 | 64| 0 |25 |1024
weesl103] 1 ool sl ol olol ol ol RRCS| 1285 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 | 0 | 0 | 0 |25 |10
weesl1007 ] 1 ool s ol oles] ol o0 RRCS | 1349 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 | 0 | 64| 0 |25 |1024
RRCS | 1048 | 0 0 0 8 610 0 0 0 104 RRCS | 1186 | 0 2 0 0 0 32| 0 | 128] 0 [1024
RRs 111121 0 | o | o | 8 | 16| 0 6| 0 0 [100 RRCS | 1185 | 1 0 | 0| 0 [0 |32]|0|128|0 |1024
RRes 11030 o | 2 14| o] ool o] ol o [100 RRCS| 1194 | 0 | 2 | 0 | 8 | 0 | 32| 0 |128| 0 |1024
RRGs | 1094 o | 2 | 4| o] o o l6| ol 0 [102 RRCS | 1258 | 0 | 2 | O | 8 | 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
RRCS | 1029 | 1 olalololol ol ol o |10 RRCS | 1193 | 1 0 [0 | 8 | 0 32| 0 128 0 |1024
RRCS | 1093 | 1 ol a4l o olo el ol o |1024 RRCS | 1257 | 1 0 | 0| 8 | 0 | 32|64 ) 128 0 |1024
RRGS | 1044 0 | 0| 4| 0o 16| 0] 0] 0ol 0 [100 RRCS| 1190 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 | 32| 0 |128| 0 |1024
RRes 111081 o | o | 4| o | 16| 0 6| 0| 0 [100 RRCS | 1254 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
RRCS | 1058 | © 2 0 0 0o l32]o0 0 0 | 104 RRCS | 1189 | 1 0| 4|0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
RRCS | 1057 | 1 0 0 0 013210 0 0 | 1024 RRCS | 1253 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
wresl102] o [ ol ol ol 2l ol ol olios RRCS| 1314 | 0 | 2 | 0 | 0 | 0 | 32| 0 | 0 |25 1024

RRCS | 1313 | 1 0 0 2|0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1066 | 0 2 |0 8 0320 0 0 | 1024

RRCS | 1322 | 0 2 0 3210 0 | 256 | 1024

RRCS | 1130 | 0 2 |0 8 0 |32 ]64|0 0 | 1024

RRCS | 1386 | 0 32 | 64 | 0 |25 |1024

RRCS | 1065 | 1 0 0 8 0320 0 0 | 1024

RRCS | 1129 | 1 | 0 [ o | 8 | 0 |32 |64 | 0| 0 |10 32| 0 | 0 |25 |1024

2
RRCS | 1321 | 1 [
0

RRCS | 1385 | 1 0 8 0 | 32 | 64 | 0 |25 |1024

RRCS | 1080 | 0 0 0 8 16|32 |0 0 0 | 1024

RRCS | 1318 | 0 2 | 4 0 0320 0 | 256 | 1024

RRCS | 1144 0|0 8 | 16| 32| 64| 0 0 | 1024

RRCS | 1382 | 0 2 | 4 0 0 | 32 | 64 | 0 |25 |1024

0
RRCS | 1062 | 0 2
0

RRCS | 1317 | 1 0 4 0 0320 0 | 256 | 1024

RRCS | 1126 0 0|32 |64 0 0 | 1024

RRCS | 1381 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024

RRCS | 1125 | 1 0 0 0|32 |64 0 0 | 1024

RGCS | 1 1 0|0 0 0 0 0 0 0 0

4
4

RRCS | 1061 1 0 4 0 0 200 0 0 | 1024
4
4

RRCS | 1076 | 0 0

RGCS | 2 0 2 |0 0 0 0 0 0 0 0

RRCS | 1140 | 0 0 4 0 16 | 32| 64| 0 0 | 1024 s | s 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0

RRCS | 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 rees| 6 0 ) 4 0 0 0 0 0 0 0

RRCS | 1153 | 1 0 0 0 0 0 0 | 128 0 |1024 rees| o 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0

RRCS | 1162 | 0 2 0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024 Rees | 10 0 ) 0 8 0 0 0 0 0 0

RRS| 1226 | 0 |2 | 0|8 )0 |0 |64[728| 0 1024 Racs| 16 | o |0 | oo || o]o]o]o0]o0
RRGs (1161 | 1 | 0 [0 | 8 | o | 0| o |18 0 |10 resl 20 1 ol olal o lw6lololololo
RRes (1225 | 1 | o [ 0| 8 | o | o |64 |18 0 |10 res| 22 1 0 1o ol s l16lololololo
RRes (1158 | o | 2 [ 4| o | o | o | o |18 0 |10 recsl @ 111 o2l olololelololo
RRes (1222 | o | 2 [ 4| o | o | o |6t |18 0 |10 wesl 70 1o 1212l ol olo lelololo
RRes (1157 | 1 | o [ 4| o | o | o] o |18 0 [0 wesl 13 1110 ol sl ololelololo
RRes (1221 1 | o [ 4| o | o | o |6 |18 0 |10 wesl 78 1o 12 1o s lololelololo
RRCs [ 1282 | o | 2 [0 | o | o | o | o o 256|104
S
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Name/ RGCS | 1226 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 128 0 [1024
Function .

CODE  No. RGCS | 1161 | 1 0 0 8 0 0 0 | 128 0 [1024
Recs | 84 0 0 4 0 16 o el o 0 0 RGCS | 1225 | 1 0 0 8 0 0 | 64 | 128 | 0 [1024
rees | 88 0 0 0 8 16 o el o 0 0 RGCS | 1158 | 0 2 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024
RGeS | 129 1 0 0 0 0 0 o |18l o 0 RG(S| 1222 | 0 2 4 0 0 0 | 64 | 128 0 [1024
RGeS | 130 0 ) 0 0 0 0 0 |18l o 0 RGCS | 1157 | 1 0 4 0 0 0 0 |128| 0 |1024
RGCS | 1221 1 0 4 0 0 0 | 64 | 128 | 0 [1024

RGCS | 133 1 0 4

-
-
-
-
S
-
-

RGCS | 134 0 2 4 RGCS | 1282 | © 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

-
-
-
-
g
-
-

rees | 137 1 0 0 RGCS | 1281 | 1 0 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 138 0 ) 0 RGCS | 1290 | © 2 0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 1354 | 0 2 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

RGCS | 197 | 1 0

RGCS | 1289 | 1 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 198 | 0 2

RGCS | 201 1 [

8

0 8

RGCS | 1353 | 1 0|0 8
2 0

o
o
=
>
=)
o|lo|lo|lo|le
=

0
0
0 0 | 64 | 0 | 256 |1024
0
0

o |o|w|xw|o|o|w |

R6es | 202 0 ) 0 0 & | 128 0 RGCS | 1286 | 0 4 0 0 0 | 256 | 1024
RGeS | 257 1 0 0 0 0 o | 26| o RG(S| 1350 | 0 2 4 0 0 64 | 0 | 256 | 1024
RGeS | 258 0 ) 0 0 0 o 26| o RGCS | 1285 | 1 0 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
Rees | 261 1 0 4 0 0 0 0 0 | 26| o RGCS | 1349 | 1 0 4 0 0 0 64 | 0 | 256 | 1024
Recs| 262 | 0 | 2 | 4 ) 0 [0 ] 00 )0 |2 0 4,1 Additional function
RGCS| 265 | 1 | 0 | 0 0| 0| 0] 0 |256]| 0
RGCS | 266 0 2 0 0 0 0 |25 | 0 NOTE: . .

1. Each of the above systems can be additionally equipped
ReCs| 325 | 1 | 0 | 4 0 640 ]256] 0 with a fine filter or an electrostatic filter - the application
RGCS| 326 | 0 | 2 | 4 0 | 64| 0 |256] 0 code remains unchanged, the system is equipped with an

additional pressure switch (in the Settings menu/Service
menu/Configuration select 152H function).

0 ] 64) 0 ]256] 0 2. Each of the above mentioned systems can be additionally
ol 0| o o |104 equipped with a constant air efficiency maintenance system
- the application code remains unchanged, SCS systems are
equipped with one pressure transmitter, the remaining sys-

RGCS | 329 1 0|0

RGCS | 330 | 0 2 0

RGCS | 1026 | 0 2 0

o |o|w|xw|o|o|w |

0
0
0
0 0 | 64| 0 |256| 0
0
0
0

RGCS | 1025 | 1 0|0 0 0 0 0 | 1024

ReCS| 1040 | 0 | 0 | 0 0 16| 0 ) 0] 0| 0 1024 tems with two pressure transmitters.
RGCS| 1034 | 0 | 2 [ 0| 8 | 0| 0] 0| 0| 0 |104 3. Each of the above systems has the possibility to work with
recs| 1008 | o | 21 0] 8] o o el ol o0 the air quality function depending on the CO2 or VOCs
sensor. In case of poor air quality, the amount of fresh air is
RaCS|1033 | 1 |0 0|8 )0 0 0 0 0 fto24 increased by means of a mixing chamber or fans' capacity.
RGCS | 1097 | 1 0[o0] 8 0| o |6 | 0| 0 [1004 The air quality function can be configured in the service /
necs | 1048 | 0 | o ol sl olol ol ol configuration / air quality menu.
4. Each of the above systems has the possibility to work with
ReCsj1m2 | 0 | 0 )08 16| 0]6) 0| 0024 the air quality function depending on the PM2.5 or PM10
RGCS| 1030 | O | 2 | 4| 0| 0| 0] 0| 0| 0|10 sensor. In case of poor air quality, the electrostatic filter is
s 1008 o | 214l ol ololelololions switched on and the amount of fresh air is reduced by the effi-
ciency of the fans. The air quality function can be configured in
RaGs|1029 | 1 | 0 | 4)0 )0 ]0 0 0 0 t0n the service / configuration / air quality menu.
RGCS| 1093 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0 |64| 0 | 0 |1024 5. Each of the above systems is equipped with a digital out-

put for simultaneous control of the duct fan as standard.
6. HPM systems can be made as stepping or stepless capacity con-
trol systems. This does not affect the choice of controls application.
RGCS | 1154 | 0 | 2 | 0| O | 0 | 0 | O [128| 0 |1024 7. Due to the control algorithm and the possibility of energy
saving, each supply air system with mixing chamber and sup-
ply-exhaust air system with recirculation and/or heat recovery
should be equipped with an exhaust air temperature sensor (it

RGCS | 1044 | 0 0 4 0 16 | 0 0 0 0 | 1024

RGCS | 1108 | 0 0 4 0 16| 0 | 64| 0 0 | 1024

RGCS | 1153 | 1 0|0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

RGCS | 1162 | 0 2 0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024

1 62 klimor.com



Klimor

is possible to deactivate the extract air temperature sensor in
the "Service menu/configuration/exhaust air sensor").

8. Systems can be equipped with AC motors controlled by in-
verters or fans with EC motors.

9. In systems with electric heater it is possible to control
the heater through output Aout1 smoothly 0-10VDC or as
PWM 0/10VDC, selection available in "Service menu/Con-
figuration/Electric heater").

10. In systems with water cooler (without water, electric and
gas heater) it is possible to activate the H/C water exchang-
er, itis a heater and cooler physically realized by one exchang-
er with one set of actuator and circulation pump, switching of
heating and cooling mode is done automatically depending on
season settings and external temperature sensor.

ATTENTION!!!

INDIVIDUAL CONTROL CONNECTION DIA-
GRAMS, CORRESPONDING TO THE SELECTED
APPLICATION ARE ATTACHED TO THIS OMM

In a system with a fine filter, an additional pressure switch
is mounted on the filter as shown in the figure below, and
for the electrostatic filter, the parallel alarm contacts of the
generators must be connected in place of the pressure
switch.

airflow direction

]

ALARM
1ESH

!

airflow direction

Fig. 2 Additional pressure switch on fine filter or electrostatic filter alarm contact

2%y i 2%y

i :Z’WSZH

1S2H

Fig. 3 Connection of signal from additional fine filter switch (normally open contact [NO])

Control of electrostatic filter operation, E.ESH permission
[potential-free contact], alarm 1ESH [NO contact].

O O Y B B
CPOWER |

? <7
comm

I R

DN | DN | DN | DIN [ DIN | DI
[ [N [ %

i j2EsH
ESH

Fig.4 Fine filter pollution control or electrostatic filter operation control

NOTE: If a reversible unit is used, the NO contacts of the fil-
ter pressure switches on the supply air should be connect-
ed in parallel (the same for the exhaust part). It also applies
to the electrostatic filter.

Control of the UVC-S lamps, enabling operation in the form
of a 24VDC voltage signal.

As the Re7 contact can be used in other solutions as a volt-
age free contact, the following connections must be fully
made for the control of the UVC-S lamps.

I 000 v v

Stort Stop Stop

~Hne

TsetStdby

fine

T Tset

Fig.5 Control of the UVC-S lamps
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In a system equipped with a constant airflow test system, we
install additional pressure sensors on the fans according to

the following drawing
&)
airflow direction . 1
By
-+
/
airflow direction
Fig. 8 Other possible pressure with depending on their i
Tab. No 16 K-factors for fan nozless
Fan type with Kfactor Fan type with kfactor
ACmotor ECmotor
RH22C 47 R3G250RR01-H1 68
. ) RH25C 60 R3G280-PRO4-11 7
Fig. 6 Consant aiflow sytem RH25C 75 R3G310-AX54-21 116
RH31C 95 R3G355-AY43-21 148
and we connect the sensors to the controller as follows
RH35C 11 R3G400-P192-01 188
ELPTIRIZ '""}l RH40C 154 R3G450-PB24-01 240
ST A Jaow] A [ AN Jacw | RH45C 197 R3G500-PB33-01 81
1 2
[ | [ RH50C 252 K3G630-PW04-01 438
' H RH56C 308 K3G710-PW06-01 545
bemeeeeen : : RH63C 381 R36250-PR17-11 76
: : 26V RH71C 490 R3G280-PS10-J1 77
' ' GND
R3G310-BB49-01 116
R3G355-P193-01 148
R3G355-B(92-01 148
R3G400-AQ23-68 188
GR25C-6ID.BD.CR 60
GR31C-ZID.DC.CR 95
GR35C-ZID.DC.CR 121
Rys. Nr 7 Constant airflow system - connection NOTE:

In addition, after initial start-up of the system, set the measur-
ing range in the sensor according to the measuring range in
the controller (maximum), then start the ventilation system
and check what pressure occurs at the required capacity.
After determining the required pressure, set the measuring
range of the sensor to the one closest to the set pressure
(with 30% reserve for regulation).

Then set the parameters of the Pl regulator of the constant
airflow system so that the system stabilises as quickly as
possible without over-regulation (settings/regulators/Pl con-
stant airflow).

It is possible to activate the constant airflow function with
pressure to flow conversion (only in systems with pressure
sensors installed on the fan).
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In combination with a reversible DX unit
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Fig. 9 Example of supply air system with reversible freon exchanger

1. Make connections to the 0-10VDC "YFX" control signal
controller:

BND 5,

| || ||
e P e ]
1

Fig. 10 Connection of control signal to the controler

3. Make connections to the controller of alarm return signal
"AFX" and defrost return signal "DEF":

2. Make connections to the controller for start/stop signals
"EFX" and heating cooling "H/C":

Fig. 11 Connection of start/stop and heating/cooling signals to the controller

DN | O | OIN | O | DI | DIN | OIN | O ol
3 5 6 7 8 iC
1T 17 T 1
24V I o 28V
j1_izAFX iy EanF

— —
Fig. 12 Connection of retur allarm and defrost signal to the controller

In systems with HPM heat pumps or CM cooling systems,
there are additional control panels CG.HPM.CM.EVO BLDC
(with stepless control) and CG.HPM.CM.EVO DIGITAL (with
step control).

For information on these and how to connect them, please

refer to the separate OMMs of these modules (control and
power module in one switchboard - "Control panels for
cooling systems CG.HPM.CM.EVO BLDC (stepless control)
and CG.HPM.CM.EVO DIGITAL (step control)".

In the place of installation of the water return sensor, select
the water return collector, then connect it, to the controller

klimor.com
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I Y

ELP1IRIZL
[achp ] p1a [pre [ p7s [ AN Jaewo ] AN | AN Taenp

Fig. 13 Connection of the return water sensor to the controller

The air quality sensor is mounted on the air extraction side
and connected to the controller

o)+

- - —=—i

3
;

Fig. 14 Connection of the air quality sensor to the controller
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5. SYSTEM OPERATION DESCRIPTION

Table 17 Functions of air handling units

Function

jon of the operation

Fan start-up

- set the mode of operation
1level, 2 level, 3 level,
STAND-BY, Timer

- opening of external dampers
- switching on the supply fan motor (supply AHUs) or supply and exhaust fan motors (supply-exhaust AHUs)

Heat/cool recovery

Energy recovery systems

1 level, 2 level, 3 level,
STAND-BY, Timer

- external temperature lower

/ higher than the extract air
sensor temperature by the Delta
T parameter in the recovery
settings

- set the mode of operation - comparison of the current temperature measured by the lead sensor with the setpoint set on the controller or
Description 1 level, 2 level, 3 level, referencing unit and control of heat/cold exchangers
STAND-BY, Timer - limitation of the minimum and maximum supply air temperature
Water Heater -increase the flow of the medium (water or glycol solution) through the water heater
- activating the anti-freeze function of the system at too low a temperature behind the heater (thermostat)
- the temperature from the - step!ess increase of the pnwer_oftlje gas heater )
Gas heater . . - cooling of the heater when switching from operating mode to system stop mode
main control sensor is below the
o N - heater alarm test
g setpoint e
_ E - stepless increase of the power of the electric heater
‘E Electric heater - cooling of the heater when switching from operating mode to system stop mode
S - heater overheating test with a thermostat
o
= - the outside temperature indi- - increase in heating power
S HPM heat pump IR - . .
=% module cates system operation in winter - synchronisation of fan shutdown when switching from operation to system stop mode
5 mode (Settings/season)
Water cooler - increase the flow of the medium (water or glycol solution) through the cooler
- the temp from the
main control sensoris above the | - switching on the 1st, 2nd stage of the compressor unit
2 | oXCooler setpoint temperature - the cooling system is locked at low outside temperatures (factory setting 13°C)
s - minimum operating time of the compressor (even if the switching signal is not given) and minimum break
e time (even if the switching signal is given)
HPMheatpump | - the outside temperature indi- . . .
. - increase in cooling power
module or (M cates system operation in summer - e .
S N - synchronisation of fan shutdown when switching from operation to system stop mode
coolingmodule | mode (Settings/season)
- set the mode of operation

- activation of the recovery system (START/STOP)
- activating the anti-freeze function of the recovery system when reporting a lack of air flow tested with a pres-
sure switch (cross recovery - closing, rotary recovery - slowing down, glycol recovery - reducing pump capacity)

Recirculation chamber

- set the mode of operation
1level, 2 level, 3 level,
STAND-BY, Timer

- working in a heating sequence
depending on the AHUs
configuration

- stepless adjustment of air dampers opening by means of actuators

- The degree of mixing of the air extracted from the room with the supply air

depends on the temperature difference measured by the extract air sensor and the set point temperature.

- the regulation of the air mixing ratio occurs before or after the regulation of the cooling and heating equipment
depending on the priority setting for the mixing chamber or heater/cooler

- possible activation of the reheating function: if the ambient temperature is below the pre-set temperature, the system
switches to the heating sequence, the units with recirculation will operate with a minimum amount of fresh air (factory
settings min. 30% opening of the outside air damper) and then the controller will start to regulate the temp

with the heater

-manual adjustment

Humidification

- the relative humidity is lower
than the set value

- switching on the humidifier and increasing its control
- checking the operation of the humidifier and the hygrostat

Thermodynamic dehumidification

- the relative humidity is higher
than the set value

- increase in the dehumidification signal (increase in radiator control)

- heating up to the leading temperature with the heater (according to the leading temperature controller and minimum
supply temperature),

- blockage of recovery operation during dehumidification

In systems where there is a mixing chamber and HPM,CM module at the same time, the HPM,CM module works only in 3rd level of the fan
and the mixing chamber works in 1st, 2nd level and sometimes in 3rd level of the fan (while there is a transition period and HPM, CM module

is inactive).

ATTENTION!! In the service menu it is possible to deactivate the 2nd, 3rd level, Standby mode.
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6. WIRING Table No 18 Standard switchboard elements ist

SYMBOL FROM THE
APPLICATION DIAGRAM

In COMPACT type control units the cabling is made according to
internal guidelines of KLIMOR company and the descriptions on

DESCRIPTION

application diagrams do not apply to them. In these units, the air
supply sensor is supplied loose with an additional 10 m long cable. am Main switch
m % 230/24 VAC transformer
3l 230V transformer power supply protection
F2 -$- Air handling unit lighting power supply protection
M1 Protection of the water heater circulating pump
M7 Protection of the pump inverter in glycol recovery
system / rotor regulator
12||£
KM1 Relay/contact of the water heater circulation pump
ul
Fig. 15 Supply temperature sensor FIMI... Supply motor protection
FIM4 el
The automation components of the other units types, must F2M1... olelol .
be connected according to the application diagram and the F2M4 Xhaust motor protection
following guidelines: W Sunoly fan invert
« control cables type LIYY, LIYCY (do not use twisted-pair ca- ‘ upply fan inverter
bles as control cables) and power supply cables type YLY and 1.4 ‘ iF Exhaust fan inverter
communication cables type PROFIBUS DP type BUS O2YS(St) — k) -
CY 1x2x0.64/2.6mm should be connected according to the w7 Rotor regulator/ Glycol pump inverter
wiring diagram according to the selected application, N1 - Controller
« The cable cross sections have been selected for installation - - -
in a metal cable tray at a distance of up to 10m, TER E Therrpc)lsl;a\for heating and/or cooling the switchboard
« For communication between the controller, inverter and (specialdesign)
BMS, use a cable type PROFIBUS DP type BUS O2YS(St)CY =
1Xx2x0.64/2.6 mm. 4] Switchboard heating element (special design)
« It is not allowed to lay communication cables together

with control and power cables, separate cable routes must
be built for communication cables,

« mount the inverters no more than 15 metres from the controls, Table No. 19 Standard cable list (does not apply to EVO-S Compact)
« mount the HMI controller no further than 100m from the Symbol Number of
controls, from the Cable strands x
i . icati Descripti i
« For communication between controller, inverters, BMS, ’:{‘"‘a"“" escription e aoss ‘“‘Z"“"
it is not permitted to use one cable for several devices or ELdn i
functions, the principle of using one cable for one device SIF Cooperation with the fire protection unit LIy 21
gr fu nction must be appI'EC?' . S1 Permission for start (service disconnect) Liyy 2x1
- itis not allowed to use twisted-pair cables as control ca-
bles for 24V, 230V, 0+10VDC on/off signals. Y1 Water heater valve actuator Livey 3x1
Ml Connection of the water heater circulating iy 315
pump
M1 S}gnal Fo switch on the water heater LYy 1
circulation pump
SF Antlfree?et.hermostat of the water heater vy 1
on the air side
Y2 Water cooler valve actuator LIvcy 3x1
E1 Cooling request signal (for water cooler) LYy 2x1
Y3 Recirculation damper actuator LIycy 3x1
Y4 Cross-flower damper actuator LIycy 3x1
Power supply connection for glycol recovery Yiy/ .
by pump frequency inverter HO5VV-F R
|
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Number of i
» pe—— 9U1 Power supplylctnnemon of the 9U rotary iy %15
Description cross sec-tion recovery regulator
diagram [mm2] Supply damper actuator on-off LIy 3x1
m
RSU7 Control signal via RS485 connection for the 0252(550 1x2x0,64 Supply damper actuator 0=-10V on-off Livey 3x1
glycol recovery pump frequency inverter o 126 Exhaust damper actuator on-off LIvy 3x1
M
i Exhaust damper actuator 0+10VDC on-off Livey 3x1
A7 I[Alarm 5|gnle fro‘m the glycol recovery pump Yy 21 P
requency inverter B1 Supply temperature sensor Livey 2x1
M7 Glycol recovery system pump connection 2YSLCY 4x1,5 B Exhaust temperature sensor Livey 2%1
EM7 Glycol recovery pump signal on vy ol B3 Outdoor temperature sensor LIycy 2x1
S5F Alarm signal cooling system/cooling unit LIy 2x1 External temperature sensor behind the re-
X1 Level | control signal of the cooling system LIvy 21 B4 covery, frost detection used interchangeably | LIYCY 2x1
with the 2S1R pressure switch (optional)
X2 Level Il control signal of the cooling system LYy 21
B5 Optional leading temperature sensor LIycy 2x1
Y9 Control signal 0+-10VDC of the cooling system LIvcy 3x1
B8 Water return sensor from water heater LIvcy 2x1
AFX Alarm signal of the reversing unit LIy 2x1
» BUS 02YS- 1X2x
DEF Defrost signal of the reversing unit LIyy 2x1 H Supply humidity sensor - 2 cables: commu- (stcy 0,64/26
nication - BUS, power supply - LIYY
H/C Signal cooling of the reversing unit Liyy X1 LIYY 2x1
EFX Start/stop signal of the reversing unit LYY 2x1 - BUS 02Y5- X2
W Exhaust humidity sensor - 2 cables: commu- (stycy 0,64/2,6
EESH Start/stop signal of electrostatic filter LIvy 2x1 nication - BUS, power supply - LIYY Y G
X
UVGS Start/stop signal of UV lamps Liyy 21
B18 Supply fan pressure sensor (optional) LIycy 3x1
YEX Control signal 0-10VDC of the reversing unit Livey 3x1
B19 Exhaust fan pressure sensor (optional) Liycy 3x1
MoD Control of the electric heater module —
fy | (©=10Vsignal, start/stop and overheating LIycy 5x1 820 Exhaust ar quality sensors Livey 3x1
alarm signal) . . R
177 E;fpf:;;r;::l pressure switch for the LYy 1
MOD.GAS Control of the gas heater quule (0719V SO | vy 61
nal, start/stop and overheating alarm signal) - Differential pressure switch for the supply 0 o
Power supply connection for frequency (7 ) pre filter
w1102 | . Point 12
inverters or supply ECmotor controllers HOSVV-F 1S2H/ | Differential pressure switch for secondary ™ 1
sl R485 control signal via RS485 connection BUS 1o 1ESH filter or electrostatic filter alarm (optional)
| forfrequency inverters or supply ECmotor | 02YS(St) Differential pressure switch for the exhaust
RS1U2 0.64/2,6 2TH Ly 1
controllers (4] filter
1UAT, | Alarm signal from frequency inverters or Differential itch for the exh.
' LYY 2x1 ifferential pressure switch for the exhaust
1UA2 supply ECmotors' controllers LR part of recovery (frost detection) Ly >1
RS485 control signal via RS485 connection £5 Confirmation of start - volt-free contact LIYy 2x1
; LY/ ;
201,202 | for frequency inverters or supply EC motor HO3WV-F Point 12
controllers - E4 Collective alarm signal - volt-free contact NO Liyy 2x1
psayr, | 5485 controlsignal via RS485 connection BUS . HMI Advance controller (maximum 100m) B”§ OE‘V’S' 1><Z<0,64
" | forfrequency inverters or exhaust ECmotor | 02YS(St) N3 two cables: Communication - BUS, power 0 £
RS202 0,64/2,6
controllers (44 supply LIYY LIYY 2x1
2UA1, | Alarmssignal from frequency inverters or vy 21 RSHPM, | Control signal via RS485 connection for HPM | BUS02Ys- | 1x2x0,64
2UA2 exhaust EC motors' controllers ™ module controllers, (M (stcy 6
Power supply connection for the motors of o Control signal via RS485 connection for the | BUS02Ys- | 1x2x0,64
M the supply fan unit Ay g2 R humidifier (scY 126
M1, 2M2 Power supply :onn_edlon for the motors of 2¥SLCY Point 12
the exhaust fan unit
Control signal via R5485 connection for B 1X2x
RS9U1 U . 02¥5(St)
rotary recovery frequency inverter o 0,64/2,6
L]
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Table No. 20 Legend for application diagrams of the EVO-S standard switchboard:

AIR Supply PART

Supply air damper

(freshair) Supply pre-filter Supply fan

151H

Water Heater Electric heater

A oF
] T
T

T

Water cooler Freon cooler

S

a

Ih @i
if (COMMON PART - SUPPLY AND EXHAUST

i [ T— [ omomwmwons |

exchanger (M Mixing chamber damper,

L recirculation
M1 HPM1
1
15 H|h&k\b\%\|
. \ T

AIR Exhaust PART

. Glycol recover
Exhaust air da_mper Exhaust filter Exhaust fan ! !
(exhaust air)

Cross-flow recovery Rotary recovery

25H

wasnsd =)

Cooling module
exchanger (M

|E| M2 HPM2
[
|
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7. DESCRIPTION OF CONTROLLER ELEMENTS

D ey vuey B s e el I e

EL-Piast pLc

Fig. No. 16 Front view of the controller

ELP11R32L-Bac+ - communication with BMS via BACnet
MS-TP or Modbus RS485 (RS485 master interface)

ELP11R32L-Bac IP+ - communication with BMS via IP
BACnet or Modbus TCP/IP (RJ45 port of the Ethernet card
embedded in the controller at the location marked on the
controller as ETH). The controller with ETH card is optional.
It is not possible to add the card on your own.

1. HMI Connector CON
2. Communication and alarm signaling
3.
a) Entering the sub-menu or editing a parameter
b) Parameter change confirmation
¢) Holding down for 3 seconds opens the display settings
menu.
4.
a) Back in the menu.
b) Cancelling a parameter change.
¢) Holding down for 3 seconds opens the alarms menu.
5. Navigating through the menu. Change parameters.
6. a) Display of parameters.
b) The flickering of the display indicates an
7. Ethernet card (available in the switchboard with ETH
symbol)
After holding the OK key for a long time (about 3 sec-
onds), the display switches to the display setting menu.

klimor.com 1 7 1



OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL

AUTOMATION AND CONTROL SYSTEM FOR UNITS EVO-S; EVO-S COMPACT

Description of parameters:

Communication period - frequency with which the dis-
play communicates with the controller (0.5 s by default)
Contrast - display contrast

Minimal brightness — minimal display brightness
Maximal brightness — maximal display brightness
Activity time - activity time after which the display dims
After activity time — what should happen after activity
time (nothing; if there is an alarm, it enters the alarm menu;
if there is an alarm it enters the alarm menu, otherwise it
goes to the first tab of the main menu).

Master bus mode - possibility to select the type of Master
connection communication, as BACnet or Modbus.

Master bus com speed - communication speed for Master
connection (RS485).

BACnet Instance - Instance number for a BACnet type con-
nection

Exit the menu by pressing C.
ETH card functions:

IP address - Ethernet card address (192.168.0.8)
Network mask - Subnet mask (255.255.255.0)
Gateway IP - Default gateway (192.168.0.1)

Exit the menu by pressing C.

The controller HMI Compact or HMI Toutch Panel 4,3 or 7
can be connected to the HMI CON port (located in the top
panel of the controller near the USB port) or to the RS485
Master port - if it is not used to transmit information with
the BMS management system. It is possible to connect two
controllers simultaneously, one of them to the HMI CON
port and the other to the RS485 Master port - in this case we
cannot connect the controller from the BMS of the object.

The controller HMI Compact is equipped with a "simple/
ext" jumper, its opening causes the controller to work with
a partially hidden menu, this function will not allow the op-
erator to enter the "service menu', where we configure the
ventilation system.

The controller menu is always visible in its entirety.

Touch-screen controllers HMI Toutch Panel 4,3" or 7°* HMI
are operated by a controller equipped with an additional
memory card, such a controller is marked with an additional
"+" symbol on its label.

.; .

The USB connector is used to upload the con-
troller application, if the application of the
controller does not meet the requirements
of the ¢ contact the facturer or
supplier, itis possible to adapt the application
to the requirements and upload it using any
PC class computer.
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7.1 Example of controller input/output connection

s

24
WAC

GHD

RELAY OUT
2Ly
7

Din

Oin
“OFF* "ON*

RELAY OUT
230V
ELP11R32-VH HOD

s

PLC
0-10VDC IN

GND
2V

EL-Piast

S T R e L K e B B A R P
|

0-10vDC oUT
[ pri ] prz Jaowo [ prs [pm [ pms [ AN ]

Fig. No. 17 Example of connecting devices to the controller
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7.2 Standard functions of controller input/output connection Table No. 24 List of digital outputs

. - | outputs, status off - ReC/ReA output open, status on - Re(/ReA output
Table No. 21 List of digital inputs

shorted
al inputs (Input status NC- input DIN... Wieh “.'e (i re‘qulred Water heater pump
voltage of 24V causes activation of the PSS | GRS Rel | Water heater and water cooler pump if H/C water exchanger is activated
P, working present, alarms
digital input) . Electric heater
properly are triggered
Dinl | FIRE PROTECTION unit shorted AAF iSSt::]Ilthsgelél)(ol recovery (when RS485 communication with recovery inverter
. Re2

Water heater anti-freeze thermostat shorted A_ThHW Start of rotary recovery (when RS485 communication with recovery inverter
Din2 ; i is not used)

Alarm signal of the electric/gas heater shorted A_ThHE

control system - Chiller for water cooler

e
Din3 | DX cooler unit alarm open* A_Filter DX cooler stage |
Dind 'E:cl:llis’tpressure switch for heat/cooling open A_SupPres Red DX cooler stage Il
y Season signal SUMMER (if H/C water exchanger is activated)

Din5 | Supplyfilter pressure switch open A_VentFC Res | Supply/exhaust ar dampers
Din6 | Exhaust filter pressure switch open A_ExhFilter Re6 | Permission to operate electrostatic filers
Dz Euephyfon pressueshikd) S ASupPres Re7 | Fan operation signal/ Control of UVC-S lamp

Defrost signal from the reversing unit (supe- . .
s tir functon o the fne/electrostatic fiter) shorted A_DefFunc Re8 | Collective alarm signal

in
Additional/electrostatic supply air filter open A_SupfFilter2 or Table No. 25 List of analogue outputs

pressure switch (optional) A_SupfFilterES

Din9 | Supplyfan inverter/fan EC EBM alarm shorted A_SupFC L OETHIE G palontput]

Din10 | Exhaust fan inverter/fan alarm EC EBM shorted A_ExhFC 0 ;?Jzie()w aterElecricorgas beatersqulppedwithiG oxjpowe sipely
out1

Din11 | Glycolrecovery inverter alarm shorted A_RecFC Water heater and cooler (if H/C water exchanger s activated)

Din12 | Service switch/remotestart/stop switch shorted A_Stops1 Aout2 | Cooler (water or freon cooler equipped with its own power supply module)

Table No. 22 Lt of analogue inputs Aout3 Mixing chamber (10-0V), supply/exhaust air dampers (0-10V)

) L Heat/cold recovery (cross-flow or rotary, glycol optional if not controlled
Analogue inputs (0+-10VDCsignal inputs) Aoutd via RS485)

Ain1 Pressure sensor - supply

* digital input can be negated in the settings menu/DX
Ain2 Pressure sensor - exhaust

cooler
Ain3 Air quality sensor C02, VOCs, PM2.5, or PM10 **in the service menu, one of the analogue outputs can be

selected as a 0+10V signal for the supply air fan
Table No. 23 List of temperature sensors

A defective temperature sensor triggers a

Temperature sensors PT1000
blocking alarm marked:

ATTENTION!!! Supply and exhaust air humi-

PT1 | Supply A_Tsup dity sensors are combined using Modbus
— RS485 communication.

PT2 | Exhaust A_Texh

PT3 | Outdoor A_Tout

P14 Exhaust behind recovery A_Trec

(optional)

Optional leading / Water
PT5 | return from the water
heater

A_Tmain (when PT5 is selected as the lead
sensor) / A_TbackWater
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8. CONTROL OPERATION

Before the system is activated by the user,
the controls shall be connected and checked
by authorized personnel.

8.1 Starting the system
Set the Q1M switch to the position “on”:
»1-ON” (PLASTIC SWITCHBOARD)

»1” (METAL SWITCHBOARD)

Fig. 18 Switchboard switches

The system is started when:

no alarms are present to block the system's operation

the signal "S1 - service stop" at the DIN12 input of the con-
troller is shorted

the signal "STF - fire prot!" at the DIN1 input of the controller
is shorted and

The parameter "Set operating mode" on the controller is set
to an option other than Stop.

NOTE: After a power failure, the system automatically
returns to operation with the settings from before the
power failure.

8.2 Set point temperature change

On the controller in the main menu, the parameter "Tem-
perature set point".

Changing the operating mode: Press the OK button,
"Stop" will start blinking, switch to another mode and con-
firm with OK.

Changing the temperature setting:
Press OK button "23,9.." will start blinking, set to another
value and confirm with OK.

| Sltlan [ulkta/du |

Ustaw [tryb| prlacy
stop

®T l@ 45,0°C

Nastlawa| temp.

®T l@ 5,0°C

| Zlaldlainla [t]e mpl. |

Fig. 19 Changing the set point temperature
8.3 Standby mode

In order to save energy, the control system allows to work
in standby mode, this mode is selected by the "Operation
mode" setting in the main menu of the controller or in the
time program (Timer). Depending on demand, it is possible
to set standby mode for heating, cooling or heating and
cooling only (see point 9.3).

Thefollowing describes the system operation when switch-
ing from operation mode to standby mode (heating).

System | - system stopped,

System Il - the system is switched on for operation, the
fans and heat/cold exchangers are switched on, the lead-
ing temperature is controlled (in this case Tsup - supply) to
a preset temperature of 22°C,

System Il - system stopped, supply air temperature and
room temperature is reduced,

System IV - the system is switched on due to reaching ac-
tivation conditions, i.e. a decrease of the leading tempera-
ture of the standby mode (in this case Troom - room) by the
value of the activation hysteresis 4°C, from the preset value
of the standby mode TsetStdby = 20°C, the air handling unit
temperature control takes place in relation to the leading
sensor (in this case Tsup - supply),

System V - system stopped due to reaching the preset
standby temperature (Troom = TsetStdby).

NOTE:

For proper operation of the system in standby
mode, it is recommended to use an additional
room temperature sensor (connected to PT5 input)
located in arepresentative room. An HMI panel can
also be used for this purpose. The indications of
the supply and exhaust temperature sensors can
be unreliable in this operating mode.
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systen A | 1[I aan IRV W
Stop | Start Stop | Start | Stop
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Fig. 20 Performance of the controller in standby mode e
Table 26 List of alarms
8.4 Alarms AI
Alarms arms System responce, procedure
type
Alarms are signaled by blinking of the display and lighting e
of the red diode on the controller and the activated relay Cooperation with ire rotection unit
output ofthe Re8 controller. . N Normal state - no fire, there is 24V signal on the digital input
Information about the alarm can be found in the "Alarms Alarm state - fire is present, there is no 24V signal on the digital
menu". The alarm menu is accessed by holding down the Disappear-| input
"C" key for about 3 seconds. The last item in alarm menu A_AF ing/
is "Alarms history" menu, where you can find the history of Blocking | Reaction to the alarm state: STOP system until the fire disappears,
| h fth ! I dthed dti £ i after the fire is extinguished, the system automatically returns to
alarms (the name of the alarm and the date and time of its the operating state from before the alarm
occurrence).
Digital input Din1
If a blocking alarm occurs, the alarm must be cleared to re- i ] o ]
sume operation of the control system. To delete the alarm Protection of the heater against freezing with an anti-freeze
p 4 . ’ thermostat
go to the "Alarm Menu" and hold down the "OK" key for
a longer time on the selected alarm. If the alarm source Normal state - the temperature behind the heater is higher than
is still present, the alarm will be maintained and the "*" thetemperature set on the thermostat,
symbol will appear next to its description, which means thereisa 24V signal on the digitalinput )
Alarm state - the temperature behind the heater is lower than the
that the alarm has been confirmed. If the alarm source has A ThH- N temperature seton the thermostt,
disappeared or will disappear after confirmation, the alarm Wair "?sg/“" thereis no 24V signal on the digital input
will be deleted. Information about this alarm is archived in A_3xTh- Blockin
the "Alarms history" menu. HWair 9 Response to the alarm state: STOP system, 100% heater, until
the thermostat is warmed up, after the thermostat has warmed
up, the alarm must be confirmed in the alarm menu, after confir-
mation and absence of a low temperature of the thermostat the
system returns to operation after the A_ThHHWair alarm has oc-
curred 3timesin one hour, the system stops and the A_3xThHWair
alarm needs to be confirmed.
Digital input Din2
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A_Cold
Rec

Disap-
pearing

Frosting test of the recovery exhaust part with a pressure switch:

Normal state - there is no frosting, the pressure difference before
and behind the recovery is below the preset value on the pressure
switch, there is no 24V signal on the digital input.

Alarm state - there is frosting, the pressure difference before and
behind the recovery is above the preset pressure, there is 24V signal
on the digital input

Reaction to the alarm state: the system is in operation, the recovery
control is reduced, after the alarm has disappeared, the system is
in operation with the recovery, if the temperature control process
requires it, if the alarm does not go away for a longer period of time
the recovery system should be checked and brought to the state
from before the alarm.

Digital input Din4

Itis possible to use the temperature sensor for the frosting test, see
Settings/Service Menu/Recovery Sensor

Sensor input PT4

A_Sup
Filter

Disap-
pearing

Testing of the pollution level of the supply filters with a pressure
switch:

Normal state - dirt level is acceptable, pressure difference before
and behind the filter is below the preset value, there is no 24V
signal on the digital input.

Alarm state - dirt level is unacceptable, the pressure difference be-
fore and behind the filter is above the preset pressure switch, there
isa 24V signal on the digital input

Reaction to the alarm state: the system is working, an alarm of a
dirty filter is displayed, in case of such an alarm it is necessary to
replace the filter with a new one immediately, working with a dirty
filter lowers the AHU's airflow and may cause the filter to break,
which in turn may cause dirt and damage to heat/cooling exchang-
ers due to the customer's fault.

Digital input Din5

A_Ex
Filter

Disap-
pearing

Testing of the pollution level of the exhaust filters with a pressure
switch:

Normal state - dirt level is acceptable, pressure difference before
and behind the filter is below the preset value, there is no 24V
signal on the digital input.

Alarm state - dirt level is unacceptable, the pressure difference be-
fore and behind the filter is above the preset pressure switch, there
isa 24V signal on the digital input

Reaction to the alarm state: the system is working, an alarm of
adirty filter is displayed, in case of such an alarm it is necessary to
replace the filter with a new one immediately, working with a dirty
filter lowers the AHU's airflow and may cause the filter to break,
which in turn may cause dirt and damage to heat/cooling exchang-
ers due to the customer's fault.

Digital input Din6

A_Sup
Pres

Blocking

Testing the correct operation of the supply fan with a pressure
switch:

Normal state - after 30 seconds from starting the system, it is tested
if there is a fan compression, the pressure difference before and
after the fan should be above the set one on the pressure switch,
there is a 24V signal on the digital input.

Alarm state - after 30 seconds from starting the system there is no
fan compression, pressure difference before and after the fan is be-
low the preset pressure, there is no 24V signal on the digital input.

Reaction to an alarm state: system stopped, check the fan and de-
termine the cause of lack of compression, after removing the cause,
confirm the alarm and start the system

Digital input Din7

Alarms Hiers System responce, procedure
Protection of the heater against freezing by means of a B8 rebate sensor
on the return of the water heater
Normal state — the temperature from the rebate sensor is higher than set
AT on the controller or task,
et Disap- Alarm state — the temperature from the rebate sensor is lower than the
A_3ThH- | pearing/ temperature set on the controller or set
W )

R [Becing Response to the alarm state: STOP system, 100% heater until the tem-
perature rises on the retum of the heater above the set, after exceeding
the temperature measured by the sensor, the rebate system returns to
work, after an alam occurs 3 times within an hour A_ThHWwater the
system stops and the alarm is displayed A_3xThHWwater requiring
Protection of the electric heater against overheating, a signal is given to
this input from the alarm relay of the HE module installed in the power
supply and control unit of the electric heater:

Normal state - heater temperature is low, there is 24V signal on the
digital input
Disap- | Alarm state - heater temperature is too high, there is no 24V signal on
A_ThHE, | pearing/ | the digital input
A_3XThHE | Blocking
Response to the alarm state: the system operates without a heater until
the over-heating stops,
After the overheating has disappeared, the alarm disappears and the
system with the heater operates, after the alarm A_ThHE has occurred 3
times in one hour, the system stops operating and the alarm A_3xThHE
needs to be confirmed.
Digital input Din2
Protection of the gas heater, the signal from the alarm relay of the gas
module installed in the supply and control unit of the gas heater is given
tothisinput:
Normal state - there s no 24V signal on the digital input
A_ThGAS, Dlsgp- Alarm state - there is 24V signal on the digital input
A 3aTh- pearing/
= Blocking | Reaction tothe alarm state: the system operates without the heater until
as the cause of the alarm disappears, the alarm disappears and the system
operates with the heater, after the alarm has occurred 3 times during
the A_ThGAS alarm hour, the system stops and the A_3xThGAS alarm
is displayed which requires confirmation.
Itis possible to change the NC setting to NO - see table on page 61
Digital input Din2
Cooperation with the chiller alarm contact:
Normal state - no chiller alarm, no 24V signal on the digital input
" Alarm state - there s chiller alarm, there is a 24V signal on the digital
Disap- |.
A_DX N input
pearing
Response to the alarm state: information signal
Itis possible to change the NO setting to NC- see table on page 61
Digital input Din3
Cooperation with the alarm contact of the reversing unit:
Normal state - no chiller alarm, no 24V signal on the digital input
AKX Disap- | Alarm state - there s chiller alarm, there is a 24V signal on the digital input
- pearing
Response to the alarm state: information signal
Itis possible to change the NO setting to NC - see table on page 61
Digital input Din3
L]
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Alarms Testing the correct operation of the exhaust fan inverter with an
gl type System responce, procedure alarm contact of the inverter or the EC motor controller:

Testing of the pollution level of the supply fine filters with a pres-
g P PPy P Normal state - immediately after starting the system there is no

sureswitc: inverter alarm, the inverter alarm contact is shorted, there is 24V
Normal state - dirt level s acceptable, pressure difference before signal on the digital input

and behind the filter is below the Alarm state - immediately after starting the system there is an
preset value, there is no 24V signal on the digital input.there is 24V inverter alarm,. the inverter alarm contact is open, there is no 24V
signal on the digital input A_ExhFC |Blocking signal on the digital input

Alarm state - dirt level is unacceptable, the pressure difference be-

.| fore and behind the filteris above the preset pressure switch, there Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter and
ASup | Disap- | ooy signal on the digi-tal input its connection to the controller and the fan, determine the cause
Filter2 pearing of the error, after removing the cause, confirm the alarm and start

Reaction to the alarm state: the system is working, an alarm of a the system

dirty filter is displayed, in case of such an alarm it is necessary to Digital input Din10

replace the filter with a new one immediately, working with a dirty ATTENTION!

filter lowers the AHU's airflow and may cause the filter to break, If the 0J-DV inverter is used, the correct operation of the inverter is
which in turn may cause dirt and damage to heat/cooling exchang- tested after Modbus communication and digital input Din9 s inactive
ers due to the customer's fault. Testing the correct operation of the rotary inverter, glycol recovery
Digital input Din8 inverter with the alarm contact of the inverter:

(Settings/Service menu/Function 152H set to Fine Filter)

Electrostatic filter alarm of the supply part: Normal state - there is no inverter alarm, the inverter alarm contact
Normal state - no alarm, there is no 24V signal No alarms on the ;;T]Or’:::‘;::];re is 24V signal on the digita nput, system operation
digitalinput . . . - Alarm state - inverter alarm is present, inverter alarm contact is
:‘::LT clalegthee B analm lherelsa2Vsioralbontedgital open, there is no 24V signal on the digital input, system operation

A_RecFC | Blocking | without recovery
Reaction to the alarm state (Settings/Server/Menu/Electrostatic

filter --> DO NOT BLOCK): Reaction to the alarm condition: the system operates without
A Sup- Disap- o recovery, check the inverter and the way it is connected to the con-
FiTterIE'S pearing | the system works, an alarm for the filter is displayed. troller and motor, determine the cause of the error, after removing

In the event of such an alarm, clean the filter immediately, the cause, the alarm must be confirmed and the recovery returns to

Reaction to the alarm state (Settings/Server/Menu/Electrostatic operation as required by the temperature control process.

filter —> BLOCK): Digital input Din11

The system is stopped (while maintaining cooling of gas, electric Testing the status of the service disconnect:

and freon heaters), an alarm of a filter is displayed.

In case of such an alarm, clean the filter and confirm the alarm. Normal state - no service disconnect notification, the switch contact

Digital input Ding ) o is shorted, there is 24V signal on the digital input.

(Setings/Service menu/Function 152H set to Electrostatic ilter) Alarm state - there is service disconnect notification, the switch

Testing the correct operation of the supply fan inverter with an contact is open, there is no 24V signal on the digital input.

alarm contact of the inverter or the EC motor controller: Di

_ isapear- ) . . .

Normal sllale - ir:mediately Tfter starting lhehsyslzm ':here is n\(; Stops1 ing f:::::: :Eet:; :;a:]r: iLTeH:::eiyiS:ezi,:St:rt)op;]fi:rm::r::;?nzli'hn;

inverter alarm, the inverter alarm contact is shorted, there is 24! g

signal on the digital input cause, thg alarm disappears automatically and the system returns

Alarm state - immediately after starting the system there is an to operation

inverter alarm, the inverter alarm contact is open, there is no 24V L o .
A_Sup | signal on the digital input (it is possible to §wnch (h.IS alarm off and use the Din12 input as a
FC Blocking ) remote stop / switch-on signal)

Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter and Digital input Din12

its connection to the controller and the fan, determine the cause
of the error, after removing the cause, confirm the alarm and start

the system Testing the correct operation of the supply temperature sensor:
Digital input Din9

ATTENTION!! Normal state - no alarm, sensor connected

If the 0J-DV inverter is used, the correct operation of the inverter is Alarm condition - alarm s present, sensor disconnected or defective
tested after Modbus communication and digital input Din9 s inactive A_Tsup Block-

ing | Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause of
the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Sensorinput PT1
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Alarms

A_Texh

Alarms

Block-
ing

System responce, procedure

Testing the correct operation of the exhaust temperature sensor:

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm is present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause of
the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Sensor input PT2

A_Com-
SupFQ2
.6

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with the fan
secondary inverter or the supply air EC motor controller 2...6:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter
and the way it is connected to the controller or the supply air
EC motor controller, determine the cause of the error, after re-
moving the cause the system automatically returns to normal
operation.

A_Tout

Block-
ing

Testing the correct operation of the outdoor temperature sensor:

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm s present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause of
the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Sensor input PT3

A_Com
ExhFC

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with the fan
inverter or the exhaust air EC motor controller:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the invert-
er and the way it is connected to the controller or the exhaust
air EC motor controller, determine the cause of the error, after
removing the cause the system automatically returns to normal
operation.

A_Trec

Block-
ing

Testing the correct operation of the exhaust air temperature sen-
sor after recovery (if active in the service menu/configuration/
recovery sensor - Temperature):

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm is present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause
of the error, after removing the cause, confirm the alarm and
start the system
Sensor input PT4

A_Com
ExhFC2
w6

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with the fan
secondary inverter or the exhaust air EC motor controller 2...6:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the invert-
er and the way it is connected to the controller or the exhaust
air EC motor controller, determine the cause of the error, after
removing the cause the system automatically returns to normal
operation.

Thack-
Water

Block-
ing

Testing the correct operation of the water return temperature
sensor from the water heater:

Normal state - no alarm, sensor connected

Mlarm condition - alarm is present, sensor disconnected or
defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause
of the error, after removing the cause, confirm the alarm and
start the system
Sensor input PT5

A_Com
RecFC

Disap-
pearing

Testing the correct communication between the controller and
the rotary recovery inverter or glycol pump

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the invert-
er and the way it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause the system automat-
ically returns to normal operation.

'I'r;ain

A_Com-
SupFC

Block-
ing

Disap-
pearing

Testing the correct operation of the lead temperature sensor:

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm s present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the lead
sensor and how it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause, confirm the alarm
and start the system

Input dependent on lead sensor selection

Different Alarms

Testing the correct communication of the controller with the fan
inverter or the supply air EC motor controller:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter
and the way it is connected to the controller or the supply air
EC motor controller, determine the cause of the error, after re-
moving the cause the system automatically returns to normal
operation.

A_Com
Hum1,2,3

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with humid-
ifier 1,2 or 3 (address 10,11,12):

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: the system operates without humid-
ifier adjustment, check the humidifier and how it is connected
to the ELP... controller, determine the cause of the error, after
removing the cause the system automatically returns to normal
operation

klimor.com

ComH1

Disap-
pearing

Testing the correct communication between the controller and
the supply air humidity sensor (sensor with address 13):

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: the system operates without
humidity control, check the humidity sensor and the way it is
connected to the ELP controller..., determine the cause of the
error, after removing the cause the system automatically returns
to normal operation
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Alarms Heat pump failure signal. It can be triggered by activation of the
Rlarms type System responce, procedure compressor overload protection or by a high pressure alarm in
circuit 2 of the heat pump via a pressure switch with manual
reset (connected to the cooling controller at address 7):

Testing the correct communication between the controller and
the exhaust air humidity sensor (sensor with address 14):

A_HPM | Disap- | Normalstate - noalarm

Normal state - no alarm, communication is correct h 5
w2 pearing | Alarm state - alarm is present

A Disap- Alarm state - alarm is present, communication is not correct

ComH2 | pearing | Reaction to the alarm state: the system operates without
humidity control, check the humidity sensor and the way it is
connected to the ELP controller..., determine the cause of the
error, after removing the cause the system automatically returns
to normal operation

Testing a sufficiently high supply temperature:

Reaction to the alarm state: heat pump compressor stopped,
determine the cause of the error, after removing the cause,
cancel the alarm by acknowledging with the button on the high
pressure switch.

Information on at least one currently occurring alarm which
blocks the operation of humidifier 1,2 or 3:

Normal state - no alarm, supply air temperature is kept at a minimum A_ Disap- Normalstate - no Il1|{m|d|ﬁer algrm,
Jevel Hum pearing Alarm state - humidifier alarm is present
. . 1,23 N .
A_Low BI_Ock- Alarm state - an a|arm i present, supply air temperature below the Reaction to the alarm state: the system operates without a hu-
Temp ing preset level for a specified time midifier, check the humidifier and determine the cause of failure,

after removing the cause the alarm disappears automatically
Information on at least one currently occurring alarm which
disables the operation of humidifier 1,2 or 3:

Reaction to the alarm state: system stopped, check the heat exchang-
ers and correct operation of the system, after removing the cause,
confirm the alarm and start the system

Checking for exceeding the allowed operating time of UV lamps: A2_ Normal state - no humidifier alarm,

Disap- - N
Normal state - no alarm occurs, UV lamp run time is lower than the :‘ ';"; pearing Alarm state - humidifier alarm i present
AW limit set in Service Menu / Running Timer / A_UV_LampTime / Limit o Reaction to the alarm state: the system operates without a hu-
—— | Disap- | Alarmstate-alarm occurs, UV lamp operating time is higher than the midifier, check the humidifier and determine the cause of failure,
Lamp- N i . N 3 . ) y
Time | Peaing Ilml_t set in the Service menu / Running Timer / A_UV_LampTime / after removing the cause the alarm disappears automatically
Limit Information on at least one warning in the automatic humidifier
Response to alarm state: information alarm, replace UV lamps, after 1.20r3:
replacing the lamps the operating time counter has to be reset A3_ Disan- Normal state - no humidifier alarm,
Testing the correct communication between the controller and the Hum _D Alarm state - humidifier alarm is present
HPM heat pump control module, or the C(M cooling module (Carel PCO 123 pearing . .
controlle with address 6): Re.aFtlon to the alarm s.ta.te: the system qperates without a hu-
midifier, check the humidifier and determine the cause of failure,
A Com Normal state - no alarm, communication is correct after removing the cause the alarm disappears automatically
H_PM- Disa.p— Alarm state - alarm is present, communication is not correct Checking the correctness of the selected code:
1 pearing Reaction to the alarm state: the system operates without HPM,CM Normal state - no alarm, you can proceed with configuration and
module adjustment, check the HPM,CM module controller and how start the system
it is connected to the ELP controller..., determine the cause of the A Code Disap- | Alarm state — an alarm is present, the system is blocked until
error, after removing the cause, the system automatically returns to - pearing | the correct application code is set (codes are given in point 4 of
normal operation this manual)
Testing the correct communication between the controller and the . . .
HPM heat purp control module, o the CM cooling module (Cael PCO Reaction to the a!arm state: the system is Ioclfed, the alarm dis-
controllr with address 7): appear§ automatl.callv when the correct code is set.
Emulation of the inputs:
A_Com- 3 Normalstate-noalflrm, communicatiop islcorl.ed Normal state - no alarm, none of the inputs are in emulation
HPM- Dlsalp- Alarm state - alarm is present, communication is not correct mode ' P
w2 pearing Reaction to the alarm state: the system operates without HPM,CM Aln_ Disap- | Alarm state - at least one of the digital, analogue inputs, PT1000
module adjustment, check the HPM,CM module controller and how Emul pearing | isin the emulation mode

it is connected to the ELP controller..., determine the cause of the
error, after removing the cause, the system automatically returns to
normal operation

Heat pump failure signal. It can be triggered by activation of the

Reaction to the alarm state: the controller does not react to phys-
ical changes of the emulated input, the system works with the
value from the emulator in the service menu.

compressor overload protection or by a high pressure alarm in Outputfordng:
circuit 1 of the heat pump via a pressure switch with manual Normal state - no alarm, none of the outputs are in forcing mode
reset (connected to the cooling controller at address 6): AMlarm state - at least one of the digital, analogue outputs is in the

A_Out- | Disap- i
A_HPM | Disap- | Normal state - no alarm Force PEari‘;g forcing mode
w1 pearing | Alarm state - alarm is present

Reaction to the alarm state: the system is working but the forced

Reaction to the alarm state: heat pump compressor stopped, output does not react to the control algorithm, it is set using the
determine the cause of the error, after removing the cause, "forcing outputs" menu in the service menu.

cancel the alarm by acknowledging with the button on the high

pressure switch. Operation in forcing or emulation mode can lead to

damage to the ventilation system through the user's
fault. Input/output changes in forcing or emulation
mode may only be made by appropriately qualified and
trained personnel; this function should only be used for
testing and start-up purposes.
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9. CONTROLLER OPERATION

9.1 Main menu

In the main menu and in the settings menu, you can see
the elements that only work with the selected AHU type
selected in the service menu.

Table 27 Main menu

Default Hane Description

value
Service mode — the system s in the process of configuration, no
possibility tostart the system, active protective functions of selected
heat/cooling exchangers

Stop - the system is stopped, the dampers are closed, the fans are
not running, the protective functions of the system are active
Stop-failure - the system is stopped, there is at least one blocking
alarm, check the list of alarms, determine the cause of the failure,
after removing the failure, lear the blocking alarm

System q I ing - in the case of low outside temp ingis
status Service mode performed in systems with water heater

Warming up - in systems with a water heater, when an alarm
is reported from the anti-freeze thermostat, the water heater is
warmed up.

Cooling - in systems with electric heater, gas heater and freon
cooler or HPM/CM heat pump module or reversing unit, the fans
are stopped after the cooling time from stopping the electric heater
and/or freon cooler

QOperation 1,2,3 level - correct operationin 1,2 or 3 fan level

Layout Layout number for the HMI Multi function, which allows you to
number manage multiple EVO_S from a single HMI touch panel

Selection of the operating mode of the AHU, preset tempera-
ture of the lead sensor, preset humidity, reading of tempera-
tures, humidity and operating states of fans and heat/cold ex-
changers, operating state of the humidifier, information about
the operation of the compressors, state of the four-way valve,
state of the electromagnetic valve, state of the low pressure
switch and pressure values from pressure transmitters reading
from (02, VOCs, PM2.5, PM10 sensors
TIMER Allows you to set a time program. See subsection 9.2 Timer
for details.
Allows you to program the work according to the timer
settings. See subsection 9.3 Settings for details.

Main menu =

Settings -

Service
menu
PL/EN/RU =

- Allows you to configure the ventilation system.

Select the menu language (Polish/English/Russian).

9.2 Timer

You can set the date and time of the real time clock in the
time settings. When the operating mode is set to "Timer",
control will be carried out according to the stored programs.
The time program contains day zones and exceptions.

The program cc two par st

Operation mode - possible selections are Stop, 1 level, 2 le-
vel, 3 level, Standby (depending on the selected Mode of ope-
ration in the Service Menu, modes 2, 3 level and/or standby
may not be available)

Temperature setpoint - setpoint temperature

TIMER SET DATE
FR 03-05-11

SET TIME
21:57:00

OPERATION MODE

TEMP. SETTING

Fig. 21 Menu Timer

MONDAY NEW

NEW

MONDAY

Fig. 22 Setting the operating mode

ok
MONDAY NEW
c

NEW

MONDAY

Fig. 23 Setting the temperature

MONDAY

TUESDAY

WEDNESDAY

THURSDAY

FRIDAY
SATURDAY

SUNDAY

WYJATKI

MONDAY

TIME FROM
08:00:00

OPERATION MODE
3BIEG

SAVE

“ TIMEFROM

16:00:00

OPERATION MODE
STOP

SAVE

“ TIMEFROM
08:00:00

TEMP. SETTING
24.0°C

SAVE

ok

TIME FROM
16:00:00

TEMP. SETTING
STOP

SAVE
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9.3 Settings
Access to these settings is password protected (default: 1111).
Table 28 Settings menu
Delault Description/Setting menu
value
Supply - temperature control according to supply air temperature sensor
Exhaust - temperature control according to exhaust air temperature sensor
Lead sensor Sunpl HMI CON - temperature control according to the temperature sensor in the HMI controller connected via the HMI CON connector
PPy HMIRS485 - temperature control according to the temperature sensor in the HMI controller connected via RS485 connector
PT5 - temperature control according to the temperature sensor connected to sensor input PT5
T Auto - temperature control according to supply air temperature sensor in winter and exhaust air temperature in summer
empera-
ture Eco temperature 15% Afunction used for both heating and cooling that does not allow for heating/cooling while the outside temperature is higher/lower
difference than the exhaust sensor temperature (function only active in supply-exhaust air systems)
Start of 6005 Start of regulation - time of decrease of the increased preset temperature in systems with water heater and delay of cascade tempera-
regulation ture controller activation
i:::’eﬂ?;:‘emp‘ 5°C Correction of setpoint temperature - increase of setpoint and minimum supply temperature at system start
Important for the lead sensor in Auto mode and for the H/C water exchanger
y Auto - time of year determined automatically by the outdoor temperature sensor
Operation mode | Auto . X X 5
Winter - manual setting for winter operation mode
Summer - manual setting for summer operation mode
Season Summer 20°C Summer temp - outdoor temp threshold setting, above which the system operates in summer mode, the leading sensor
temperature (set to auto mode) is the exhaust sensor and the HPM/CM module and H/C water exchanger can operate in cooling mode
Hysteresis - hysteresis setting for «Temp.summer» threshold,
- 4°C the drop of outside temperature below the difference «Summer temperature» - «Hysteresis» causes the system to operate in winter
mode, the leading sensor (set to auto mode) is the supply air sensor and the HPM module can operate in heating mode
Humidity 1 Kp - main humidity requlator amplification
regulaltor 30s Ti- integration constant of the main humidity requlator
Supply regulator | 1 Kp - cascade humidity requlator amplification
(cascade) 455 Ti - integration constant of the cascade humidity regulator
Hmin supply 3,5g/kg Hmin supply - minimum supply air humidity for the cascade controller
Hmax supply 149/kg Hmax supply - maxi supply air humidity for the cascade controller
HsetBlowAct .. g/kg HsetBlowAct - current humidity setpoint for the cascade controller
o Insensitivity - the insensitivity zone of the humidity requlator (when the requlator outputs are within the range (-10%... +10%)
Insensitivity 10% P A,
humidification and dehumidification do not react)
Lead sensor Supply Lead sensor - selection of the lead sensor for humidity control (possible settings are supply/exhaust)
Humidifier operating mode setting - In the mode SUMMER/WINTER humidification is possible at any time of the year, in the mode
Humidification | Winter WINTER humidification is possible only in winter, in the mode INACTIVE the system operates without humidifier function (recommended
setting WINTER)
Humidity — N 5 —
Humidifier limit | 90% Maximal setpoint of the humidifier
Dehumidifi- Dehumidifier operating mode setting - In the mode SUMMER/WINTER dehumidification is possible at any time of the year, in the
N Summer mode SUMMER dehumidification is possible only in summer, in the mode INACTIVE the system operates without dehumidification
cation N
(recommended setting SUMMER)
:?;:: midifier 90% Maximal setpoint for the cooler in dehumidification mode.
Pressure - atmospheric pressure setpoint to convert relative humidity [%] to absolute [g/kg].
%> g/k . OffsetHset - possibility to shift the absolute humidity setpoint
9 OffsetHsup - possibility to shift the absolute supply air humidity measurement point
OffsetHexh - possibility to shift the absolute exhaust air humidity measurement point
inactive RS485 - activation of communication with humidifier 1or 7and 2 or 7and 2 and 3
RS485 10 Address - address in Modbus RS485 of humidifier No. 1
Humidifier n Address - address in Modbus RS485 of humidifier No. 2
12 Address - address in Modbus RS485 of humidifier No. 3
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value
RS485 Supply inactive RS485 - activation of communication with the supply humidity sensor
air humidity
sensor 13 Address - address in Modbus RS485 of supply humidity sensor
Humidity
RS485 Exhaust | inactive RS485 - activation of communication with the exhaust humidity sensor
air humidity
IR 14 Address - address in Modbus RS485 of exhaust humidity sensor
Temperature 2 Temperature setpoint - setpoint temperature of the lead sensor of the standby mode (with temperature control according to the lead
setpoint sensor and temperature setpoint from the main menu)
Exhaust - activation of the system in relation to the exhaust temperature sensor
HMI CON - switching on the system for operation in relation to the temperature sensor
Standby lead HMI CON in the HMI controller connected via the HMI CON connector
sensor HMIRS485 - switching on the system for operation in relation to the temperature sensor
in the HMI controller connected via the RS485 connector
PT5 - switching on the system to work in relation to the temperature sensor connected to the sensor input PT5
Lead sensor .C Lead sensor - temperature reading from the lead sensor of the standby mode
Heating - the system will start when the temperature of the lead sensor drops below the preset standby temperature by the value of
Standby standby hysteresis
mode Active for Heatingand | Cooling - the system will start when the temperature of the lead sensor increases above the preset standby temperature by the value
cooling of standby hysteresis
Heating and cooling - the system will start when the temperature of the lead sensor drops or increases below or above the preset standby
temperature by the value of standby hysteresis
#C Difference between the temp of the standby temp sensor and the preset standby temperature, above which the system will
switch on during operation in the standby mode
Hysteresis of the | 105 Switch-on delay - time from start of dampers to start of fans.
standbymode | 395 Pressure switch delay - the time from starting the fans after which the pressure on the filters is tested.
305 Cooling down time - time from switching the «1,2,3 level» operating mode to the «Stop» operating mode and stopping the electric, gas
and/or DX heater to stopping the fans. For the gas heater, enter the setting according to the OMM of the gas module.
10s Switch on delay - time from start of dampers to start of fans.
0s Damper switch off delay - time from stopping the fan to stopping the damper.
30s Pressure switch delay - the time from starting the fans after which the pressure on the filters s tested.
Cooling 305 Cooling down time - time from switching the «1,2,3 level» operating mode to the «Stop» operating mode and stopping the electric, gas
and/or freon heater to stopping the fans. For the gas heater, enter the setting according to the OMM of the gas module.
100% Supply - efficiency of the supply fans during cooling down
100% Exhaust - efficiency of the exhaust fans during cooling down
Airflow 0.1 Kp_ constant airflow - amplification of the constant airflow regulator
regulation 305 Ti_ constant airflow - constant integration of the constant airflow regulator
Setpoint pressure 1 level - setpoint pressure in the supply part for operation in 1 level
Fans Setpoint pressure 2 level - setpoint pressure in the supply part for operation in 2 level
Setpoint pressure 3 level - setpoint pressure in the supply part for operation in 3 level
Pressure measurement - measurement from the differential pressure sensor (in order for the measurement to be correct, the measuring
range of the sensor must be set accordingly)
Supply airflow The range of the pressure sensor - the measuring range of the differential pressure sensor - must correspond to the range selected phys-
regulation - ically on the sensor.
Airflow setpoint 1 level - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 1 level (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 2 level - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 2 level (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 3 level - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 3 level (converted from pressure and K factor)
K- supply fan factor, required for the conversion of airflow from the pressure
Number of supply fans - calculated ive setup and flow of all supply fans
L]
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Description/Setting menu

Fans

Exhaust airflow

Setpoint pressure 1level - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 1 level

Setpoint pressure 2 level - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 2 level

Setpoint pressure 3 level - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 3 level

Pressure measurement - measurement from the differential pressure sensor (in order for the measurement to be correct, the measuring
range of the sensor must be set accordingly)

The range of the pressure sensor - the measuring range of the differential pressure sensor - must correspond to the range selected
physically on the sensor.

regulation
’ Airflow setpoint 1 level - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 1 level (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 2 level - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 2 level (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 3 level - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 3 level (converted from pressure and K factor)
K - exhaust fan factor, required for the conversion of airflow from the pressure
Number of exhaust fans - calculated cumulative setup and measurement flow of all exhaust fans
70% Supply minimum flow rate - minimum flow rate setpoint for constant flow rate or 1 level in a system without constant flow rate
85% Supply medium flow rate — flow rate setpoint 2 level in a system without constant flow rate
100% Supply maximum flow rate - maximum flow rate setpoint for constant flow rate or 3 level in a system without constant flow rate
Min.: 0 Hz Supply frequency min./max. - frequency range of the fan motor supply voltage.
Max.:60Hz | Note: Applies to LG inverters, the parameter setting of the maximum frequency must match the parameter setting of the F21 inverter.
inactive RS485 supply inverter - activation of communication with the supply fan ECinverter/controller
inactive RS485 supply inverter 2 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 2
inactive RS485 supply inverter 3 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 3
inactive RS485 supply inverter 4 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 4
inactive RS485 supply inverter 5 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 5
inactive RS485 supply inverter 6 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 6
2 Supply fan inverter address - address of the supply fan ECinverter/controller
2 Supply fan inverter address 2 - address of the supply fan ECinverter/controller 2
3 Supply fan inverter address 3 - address of the supply fan ECinverter/controller 3
24 Supply fan inverter address 4 - address of the supply fan ECinverter/controller 4
25 Supply fan inverter address 5 - address of the supply fan ECinverter/controller 5
Re485 26 Supply fan inverter address 6 - address of the supply fan ECinverter/controller 6
70% Exhaust minimum flow rate - minimum flow rate setpoint for constant flow rate or 1 level in a system without constant flow rate
85% Exhaust medium flow rate — flow rate setpoint 2 level in a system without constant flow rate
100% Exhaust maximum flow rate - maximum flow rate setpoint for constant flow rate or 3 level in a system without constant flow rate
Min.: 0 Hz Exhaust frequency min./max. - frequency range of the fan motor supply voltage.
Max.:60Hz | Note: Applies to LG inverters, the parameter setting of the maximum frequency must match the parameter setting of the F21 inverter.
inactive RS485 Exhaust inverter - activation of communication with the exhaust fan ECinverter/controller
inactive RS485 exhaust inverter 2 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 2
inactive RS485 exhaust inverter 3 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 3
inactive RS485 exhaust inverter 4 - activation of ication with exhaust fan inverter/ EC controller 4
inactive RS485 exhaust inverter 5 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 5
inactive RS485 exhaust inverter 6 - activation of ication with exhaust fan inverter/ EC controller 6
31 Exhaust fan inverter address - address of the exhaust fan ECinverter/controller
32 Exhaust fan inverter address 2 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 2
3 Exhaust fan inverter address 3 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 3
34 Exhaust fan inverter address 4 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 4
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35 Exhaust fan inverter address 5 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 5
Fans REAgS 36 Exhaust fan inverter address 6 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 6

60s Acceleration time - start time of fan inverters
60s Stopping time - stopping time for fan inverters
20% Participation in recovery regulation (editable parameter)

Regulation 20% Participation in the regulation of the heat pump - HPM module, CM or reversing unit (parameter editable)

division ’ 20% Participation in mixing chamber regulation (editable parameter)
% Participation in heater/cooler regulation (read only)
1 Kp_heating - heater regulator amplification
60s Ti_heating - integration constant of the heater regulator
1 Kp_cooling - radiator requlator amplification
60s Ti_cooling - integration constant of the radiator regulator
Lato/Zima Pl cooling - possibility to activate the cooling requlator only in summer or summer and winter

Regulators - 305 Delayed switch on delay - possibility to set the delayed switch-on delay for the cooling regulator
1 Kp_fill - supply regulator amplification (cascade controller)
455 Ti-supply - integration constant of the supply air regulator (cascade controller)
40°C Tmax - maximum supply air temperature (cascade controller)
15°C Tmin - minimum supply air temperature (cascade controller)
. C TsetBlowAct - current setpoint temperature of the supply air (cascade controller)
4505 Starting ramp - after starting the system, 100% recovery is started with the ramp falling down to the current setting of recovery resulting

from the regulation process.
1°C Delta T start - required difference between exhaust and outside temperature for recovery start
2¢ Frost limit - temperature limit of the exhaust sensor behind the recovery (indicated as PT4/B4) below which the antifrost function opera-
tes and the recovery efficiency is reduced, a 251R pressure switch is used as standard for the recovery frost test.
- 1 Kp_release - amplification of the antifreeze function regulator
30s Ti_release - integration constant of the antifreeze function controller
20% Minimum flow rate - minimum flow rate setting for rotary recovery inverter operation
. Maximum flow rate - maximum flow rate setting for rotary recovery inverter operation

100 Flow rate - flow rate setting for glycol recovery inverter operation

Recovery inactive RS485 - activation of communication with the rotary, glycol recovery inverter
9 Inverter address — address of the rotary, glycol recovery
Min.: 0 Hz Frequency min./max. - frequency range of the voltage supply to the rotary, glycol recovery motor.
Max.:60Hz | Note: Note: The maximum frequency also applies to the 0J-DV inverter
Min::Trpm | Min/Max. RPM - RPM recovery engine range

RS485 Max.:2500r | Note: Applicable to 0J-DRHX inverters, the max. speed setting must correspond to the nominal setting of the respective recovery system
400 rpm
60s Acceleration time - start time for inverters
60s Stopping time - stopping time for inverters
03s Tcom - communication time with the inverter
3s Twait - response time for communication with the inverter
L]
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inactive Pump protection - cyclic activation function of glycol recovery pump
Glycol pum
Recovery p);oteftionp 7days Pump activation period - active when glycol recovery pump protection function is active
30s Pump start time - active when glycol recovery pump protection function is active
155 100% preheat time - preheat time with 100% valve opening, independent of min, max T.out.
308 Preheat time scale - preheat time with percentage valve opening depending on the outside temperature and water return temperature
(if sensor B8 is activated)
Active Falling ramp - possibility of activating / deactivating the function of the falling ramp of the valve opening level after preheating
308 Falling time - after starting the system and preheating, the heater valve is being closed from the current opening resulting from the
. external temperature scale to the opening resulting from the temperature regulation process signal.
Preheating
0°C Min T.out. - minimum outside temperature of the valve scale during preheating
75% Min.T.out. valve - valve setting during preheating for an outside temperature of Min T.out.
10°C Max T.out. - minimum outside temperature of the valve scale during preheating
15% Max T.out. valve - valve setting during preheating for an outside temperature of Max T.out.
30s (zas zataczenia pompy — aktywny, gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy, cykliczne zataczenie pompy nastapi przez 30s
Pump start 5°C Pump start temp - the outside temp below which the circulation pump is constantly operating
temperature
De:;ﬁ:go%lvj:p 0s Pump off delay - Delay for switching off the water heater circuit pump
Minimum valve 10% Min. valve opening - the heater's valve minimum opening degree occurring at standstill and during air handling unit operation, occurring
Water opening when the outside temperature drops below the parameter Pump start temperature
heater
Inactive B8 Sensor - activation of heater protection by return water temperature sensor
10° Frost start temperature - activation of the Frost (anti-freeze) protection function on the water side with an outside temperature lower
than this parameter
15 Frost - Stop — return temperature threshold setting below which the system enters into a warm-up mode (at standstill), linked to the
A_ThHHWwater blocking alarm
" Frost - Start — return temperature threshold setting below which the system enters into a warm-up mode (during operation), linked to
20°C .
Frost water the A_ThHHWwater blocking alarm
25 Regulation - Stop - heater water return temperature setting, the valve opens at low temperature, regardless of the main heater control
signal (at standstill).
30°C Regulation - Start - heater water return temperature setting, the valve opens at low temperature, regardless of the main heater control
signal (during operation).
1 Kp - amplification of the return water temperature setpoint controller
Ti - integration constant of the setpoint return water temperature controller
Active Set protection - activate / deactivate the pump protection function by switching it on reqularly (factory setting is 30 seconds of pump
Pump operation every 7 days when the pump is not running)
protection Tdays Downtime period - active when pump protection function is active
30s Pump start time - active when pump protection function is active
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120s Min. operating time - minimum chiller operating time. Enter the setting according to the OMM of the chiller
180s Min. standstill time - minimum chiller standstill time. Enter the setting according to the OMM of the chiller
10°C Min.Temp. Out.Operation - minimum outside temperature at which the chiller is active
NO Alarm contact - selectable type of NO/NC chiller alarm contact
DX Cooler ) Inactive Il stage - possibility to activate Il stage of cooling
(freon) inactive Cascade - the possibility of activating the cascade control of a two-stage freon cooler (1- I stage, 2 - Il stage, 3 - 1 and Il stage), to be used
for two coolers with different air flow rates
50% Il stage - possibility of setting the threshold of the control signal at which the Il stage of cooling is activated
75% 11l stage - possibility of setting the threshold of the control signal at which the Il stage of cooling is activated (only in cascade)
NOTE: The control system simultaneously provides a 0+10VDC signal to control a freon cooler, when controlling the 0+-10VDC signal the "Il stage" and
"Cascade" functions should be deactivated.
30s Min. operating time - minimum reversing unit operating time. Enter the setting according to the OMM of the unit
30s Min. standstill time - minimum standstill time of the reversing unit. Enter the setting according to the OMM of the unit
-30°C Min.Temp. Out.Operation - minimum outside temperature at which the chiller is active
Reversing
unit - NO Alarm contact - selectable type of NO/NC chiller alarm contact
Defrosting:
N No reaction - the defrost signal from the reversing unit does not trigger a system reaction
No reaction N N . N .
Low level - defrost signal from the reversing unit causes operation on the lower level of the unit fans
System stop - defrost signal from the reversing unit causes system stopping (with cooling down)
Auto - the mixing chamber takes part in the temperature control process
Operation mode | Auto Hand - the mixing chamber does not take part in the temperature control process, the opening stage is set in the main menu of the
controller
Heater/cooler - in the process of temperature control in the auto mode of operation of the mixing chamber, following parts are involved
in the order:
1. recovery,
2. heater/cooler,
Priority for Heater/ 3. mixing chamber
y cooler Mixing chamber - in the process of temperature control in the auto mode of operation of the mixing chamber, following parts are involved
in the order:
Mixing 1. recovery,
chamber 2. mixing chamber
3. heater/cooler
Min. freshair | 30% Min. fresh air - setting the minimum opening of supply/exhaust air dampers in auto mode
Max. freshair | 100% Max. fresh air - setting the maximum opening of supply/exhaust air dampers in auto mode
Fast heating - a function which enables quick heating up of the system to the set temperature. When the fast heating mode is active and
Active the system needs to be activated, the dampers completely close the fresh air supply until the desired temperature is reached. The function
Fast heating is only active for supply/exhaust systems with recirculation.
5°C Tlim - desired temperature for fast heating function
2°C Temperature hysteresis - Temperature hysteresis Tlim
L]
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9.4 Service menu
Access to these settings is password protected (default: 1111)..

Tab. Nr 29 Service menu

Group Name LEfouit Description / Service menu

value

Service . Active Active - possible configuration of the system, no possibility of starting the system, protective functions of the selected system active
mode Inactive - not possible to configure the system, possibility to switch on the system

off/on — active operating modes OFF/ON
off/1/2/3 — active operating modes OFF / 1 level / 2 level / 3 level
off/1/2/3/T— active operating modes OFF / 1 level / 2 level / 3 level / Timer

Operation - off/on off/1/2/3/5/T— active operating modes OFF / 1 level / 2 level / 3 level / stand-by / Timer

mode

ATTENTION!!! The settings from the graphic menu of the TP4.3 and TP7 touch panels can be operated in the off/1/2/3/S/T mode, in the
other modes only the simplified graphic screen " screensaver " is visible.

SCS - supply AH units

SECS - supply-exhaust AH units

Symbol Ny RGCS - supply-exhaust AH units with glycol recovery

Appli- PRCS - supply-exhaust AH units with cross-flow recovery equipped with bypass
cation RRCS - supply-exhaust AH units with rotary recovery

code

No. 0 Setting the code according to the coding

Code compa-

tibilty Correct Testing for code compatibility, in the event of incompatibility, the system cannot be started and an alarm message A_Code is displayed

- Offset - possibility to correct points from sensors

A_LowTemp - function of blocking the system in case of too long operation of fans with low discharge temperature.
Possibility of activating / deactivating the function, setting the minimum supply air temp setting the low alarm delay.

Temperature Exhaust sensor:
Aktywny Active - system operation with exhaust temperature sensor
Inactive - system operation without exhaust temperature sensor

Tset change - ramp for change of preset temperature setting (elimination of sudden change for smooth operation of temperature con-

20 trollers)

Activation of supply, exhaust and room humidity sensors (after the sen-sors are activated, the Settings/Humidity menu appears, where
- Mod-bus communication with humidity sensors should be started), it is possible to activate humidity sensors in systems without dehu-
midify-ing and humidifying for humidity monitoring.

- Type of humidity sensors
Humidity sensor EL-HT — selection of modbus RS485 control with humidity sensors EL-Piast HT
HD - selection of modbus RS485 control with humidity sensors CONEL HD

ATTENTION!!! The manufacturer's EL-Piast humidity sensors have an address setting which can be changed using the DIP SWITCH swi-

Configu- tches on the sensor, while the CONEL sensors are addressed by the EL-PIAST controller from the "HD humidity sensor address" menu.
ration

1 Current address - setting the address currently set on the sensor

- Target address — setting the address required for the sensor (see Address list 10.4)

HD humidity Set address - loading the new address to the currently connected sensor (while performing this function, only one selected humidity
sensor address sensor should be powered, while after loading the settings, the sensor should be switched off and on so that the new address is active!!!!).

Status OK - loading settings was successful
0Ok Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

Sensor type - possibility to activate and select (02, LZ0 , PM2.5, PM10 air quality sensor

[atie ATTENTION! Only one selected sensor can be used

inactive Mixing chamber control - possibility to activate air quality control with the mixing chamber

Air quality inactive Fan control - the possibility to activate air quality control with fans

Mixing Priority for - possibility to select priority for the mixing chamber or fans (menu visible if air quality control of the mixing chamber and
chamber fans is activated)

0.1 Kp - icrease of the air quality control system
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Air quality

90

Ti - Integration constant of the air quality control system

100%

Control system limit - maximum control value of the air quality controller

750ppm

(02 setting - C02 setting for air quality control system

50%

VOC - VOC sensor setting for the air quality controller

36 pg/m3

PM2.5 - sensor concentration setting PM2.5

60 ug/m3

PM10 - sensor concentration setting PM10

50%

Min. supply - minimum efficiency of the supply fans at maximum PM concentration

50%

Min. exhaust - minimum efficiency of the exhaust fans at maximum PM concentration

Sensor range - signal scale configuration 0-10VDC air quality sensor

Constant airflow

Inactive

Constant airflow — possibility of activating the constant airflow function

Supply fan
inverter type

Danfoss

Danfoss - selection of RS485 modbus control with Danfoss FC51 inverters
Eura Drive - selection of RS485 modbus control with Eura Drive inverters
EBM - choice of modbus RS485 control with EBM fans

0J-DV - selection of RS485 modbus control with 0J-DV inverters

ECBlue - modbus RS485 control selection for EC Blue fans

Exhaust fan
inverter type

Danfoss

Danfoss - selection of R5485 modbus control with Danfoss FC51 inverters
Eura Drive - selection of RS485 modbus control with Eura Drive inverters
EBM - choice of modbus RS485 control with EBM fans

0J-DV - selection of RS485 modbus control with 0J-DV inverters

ECBlue - modbus RS485 control selection for EC Blue fans

Alarm delay

Alarm delay - inverter alarm delay (din9, din10 digital inputs)

Imax supply

Configu-
0DV

ration

Imax supply 0J-DV - setting of the supply fan motor current rating (as per motor nameplate)

Imax exhaust
0DV

Imax supply 0J-DV - setting of the exhaust fan motor current rating (as per motor nameplate)

EBM adres

Current address - setting the address currently set on the EBM fan

Target address — setting the address required for the EBM fan (see Address list 10.4)

Set address - loading a new address to the currently connected EBM fan (while performing this function, only one selected EBM fan
should be supplied, and after loading the settings, turn the power supply of the EBM fan off and on for the new address to be active!!!t).

Ok

Status OK - loading settings was successful
Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

ATTENTION ! The status returns information after the address is loaded

ATTENTION!!! Loading the EBM fan settings must be done for each EBM fan used in the system, while loading the settings, the current
EBM fan address must match the address set on the unit (default address 1).

0J-DV adres

Target address - setting the required address for the 0J-DV inverter (see Address list 10.4)

Set address - loading a new address to the currently connected 0J-DV inverter (only one selected 0J-DV inverter must be powered when
this function is on)

Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

Temperature target address - temperature reading from the 0J-DV inverter with target address

ATTENTION!!! If the address setting of the 0J-DV inverter is completed, it is indicated by a correct reading of the temperature from the
inverter; if no reading is available, the value "NS" is shown here.

ATTENTION!!! The settings of the 0J-DV inverter must be performed for each 0J-DV inverter used in the system; the current address of
the inverter can be freely chosen when the settings are loaded.
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247 Current address - setting the address currently set on the EC Blue fan

- Target address — setting the address required for the EC Blue fan (see table Settings/Fans/RS485)

Set address - loading a new address to the currently connected EC Blue fan (while performing this function, only one selected EC Blue
ECBlue No fan should be supplied, and after loading the settings, turn the power supply of the EC Blue fan off and on for the new address to be
activellll).

Status OK - loading settings was successful
0K Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

Inactive — the analogue outputs fulfil the functions described in point7.2

Aout1 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout1 analogue output
Supply 010V | inactive Aout2 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout2 analogue output
Aout3 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout3 analogue output
Aout4 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout4 analogue output

Inactive — the analogue outputs fulfil the functions described in point7.2

Aout1 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout1 analogue output
inactive Aout2 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout2 analogue output
Aout3 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout3 analogue output
Aout4 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout4 analogue output

SExhaustupply
010V

Option of activating alarms resulting from exceeding the current measurement deviation (at the inverter output) and the current calcu-
lated from the linear characteristics of the current frequency.

A_CurAct - alarm activation

llimMinDif - differential current hysteresis (current too low)
llimMaxDif - differential current hysteresis (current too high)
Fmin - frequency scale point 1

Fmax - frequency scale point 2

Imin - current scale point 1

Imax - current scale point 2

A_Cur (%Hz) -

Configu-
ration ATTENTION!! Alarm activation A_Cur(%Hz) recommended for systems with more than 1 motor supplied from one inverter

Heat

Operati de - possibility of activating heat and cold
recovery peration mode - possibility of activating heat and cold recovery

Type of rotary recovery inverter

Danfoss - selection of RS485 modbus control with Danfoss FC51 inverters
Eura Drive - selection of RS485 modbus control withEura Drive inverters
0J-DRHX 0J-DRHX - selection of RS485 modbus control with 0J-DRHX inverter

ATTENTION!!! I systems with the 0J-DRHX rotary recovery inverter, the controller connects to the inverter at the factory settings, for the
0J-DRHX inverter we do not perform the procedure of loading the settings.

Type of glycol recovery inverter

Danfoss - selection of RS485 modbus control with Danfoss FC51 inverters
0J-DV Eura Drive - selection of R5485 modbus control withEura Drive inverters
0J-DV - selection of RS485 modbus control with 0J-DV inverters

Recovery For the 0J-DV recovery inverter, you need to load the settings and configure the inverter addresses

A Imax supply 0J-DV - setting of the recovery motor current rating (as per motor nameplate)

- Target address - setting the required address for the 0J-DV inverter (see Address list 10.4)

Set address - loading a new address to the currently connected 0J-DV inverter (only one selected 0J-DV inverter must be powered when

No this function is on)

Loadings in progress - the system s loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.

Ok y ’ " P
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

Temperature target address - temperature reading from the 0J-DV inverter with target address

ATTENTION!!! If the address setting of the 0J-DV inverter is completed, it is indicated by a correct reading of the temperature from the
W inverter; if no reading is available, the value "NS" is shown here.

ATTENTION!!! The settings of the 0J-DV inverter must be performed for each 0J-DV inverter used in the system; the current address of
the inverter can be freely chosen when the settings are loaded.
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Default
value

Description / Service menu

Recovery

Pressure
switch

Recovery sensor
Pressure switch - protection against freezing of recovery by means of a pressure switch placed in the recovery exhaust part
Temperature - protection against frosting of the recovery using a temperature sensor located in the exhaust part behind the recovery

Inactive

Alarm A_ColdRec:

Active - A_ColdRec recovery frosting alarm visible in the alarm menu for the entire duration of frosting,

Inactive - the A_ColdRec recovery frosting alarm is not visible in the alarm menu, but the moment of the frosting alarm is recorded in the
alarm history, and the HMI graphic screen shows the frosting icon during recovery frosting.

Mixing chamber

Heat recovery

Operation mode - possibility of activating heat and cold recovery

Water exchan-
ger H/C

Inactive

Function available in systems with active water cooler (without active heaters: water, electric and gas):

Inactive - water cooler only works in the cooling function
Active - water heater and cooler on one common exchanger with one pump and mixing system

Electric heater

0-10VDC

Aout1 output function controlling the electric heater:

0-10VDC - smooth control of the heater power through an analogue signal
PWM - smooth control of the heater power by 0/10VDC PWM regulation

PWM period

10s

PWM period - period of the PWM signal

PWM limit

100%

PWM limit - limit of the maximum power of the heater controlled by the PWM signal

Phe (%Psup)

Linear limitation of the maximum power of the electric heater depending on the control of supply fans.

Gas heater

Alarm contact - selectable type of NO/NC gas heater (gas heater module) alarm contact (when using a gas heater with IS Beta control
module, switch from NC to NO)

GasMode

0-100%

0-100% — on the analog output which controls the Y.GAS heater there is a signal controlling the efficiency of the heater 0-100%
Tset — on the analog output which controls the Y.GAS gas heater there is a 0-10VDC voltage signal of the value resulting from the set
temperature scale.

Configu-
ration

Signal scaling

+18°C

Tset.min. - Minimum setpoint temperature (output scale Y.GAS)

+30°C

Tset.max. - maximum setpoint temperature (output scale Y.GAS)

ov

Umin - output voltage Y.GAS for Tset min

0v

Umax - output voltage Y.GAS for Tset max.

DX unit

Inactive

Optional in systems with a DX cooler

Cooling - direct evaporation system of the reversing unit - cooling only
Cooling / heating - Direct evaporation system of the reversing unit - Cooling and heating

Reversing unit

Heating priority for - selectable heating priority for the reversible unit or water/electric heater (default heating priority s for the reversible unit)
Cooling contact - negation of the cooling contact

Control:

Umin - setting of minimum output voltage 0-10VDC for the connected system

Umax - setting of maximum output voltage 0-10VDC for the connected system

Control signal - 0-10VDC signal type setting: min>max, max>min, Auto min>max, Auto max>min

The signal type "Auto” is a linear relationship different in winter and summer

Anty fire system
reset

Automatic

Automatic - fire alarm A_AF disappears immediately after the 24V signal is given to the DIN1 input, the system automatically returns
to normal operation

Manual - in order for the system to return to normal operation after the cause of the fire alarm has ceased and the 24V signal has been
given to the DINT input, the alarm should be manually confirmed in the controller or task menu A_AF

DIN12 Function

A_StopS1

A_StopS1 - opening the DIN12input will stop the system and display an alarm A_StopS1 (used when the DIN12 input function s service stop)
ON/OFF - opening the DIN12 input will stop the system without an alarm A_StopS1 (used when the DIN12 input function is the remote
start/stop of the system)

152H Function

Secondary
filter

Secondary filter - when 24V signal is given to DIN input, dirty secondary filter is signaled by alarm A_SupFilter2.
Electrostatic filter - passing a 24V signal to the DIN8 input signals a dirty secondary filter through the A_SupFilterES alarm and the system
reaction according to the next setting.

ES Reaction

Do not block

Do not block - the dirty electrostatic filter alarm triggers an informational alarm only,
Block - the dirty electrostatic filter alarm causes an alarm blocking the system operation (switching off with cooling of gas, electric or freon heaters).

Analogue

Possibility of scaling the output signal 0-10VDC to 2-10VDC (check the compatibility of signals in the OMM of actuator damper, valve)
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AUTOMATION AND CONTROL SYSTEM FOR UNITS EVO-S; EVO-S COMPACT
OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL

Lefault Description / Service menu
value
03s Tcom — time of communication with device with Modbus communication in SLAVE mode
Communication 3 Twait - response time for communication with the inverter device with Modbus communication Factory default setting for up to 9 devices with
Modbus communication, with more devices the Twait time must be increased acorrding to the rule (number of Modbus devices x Tcom) +0.3s.
Layout number | 1 Ventilation system number setting, AHU name with number visible in the controller menu and on the HMI transmitters
HMI Multi - the possibility of activating the operation of many EVO-S systems with one TP4,3 or TP7 touch referencing device in the HMI
multi function, the maximum number of controllers operated from one referencing device is 16pcs, the controllers and the panel should
be connected in the serial topology RS485 with a high quality communication cable.
HMIMULTI Inactive For proper operation of HMI Multi function all systems must have the same version of universal application EVO-S.
In case of different versions of the application, it is possible to order custom applications, dedicated only for a given series of circuits with
the HMI Multi function supporting a given series of circuits.
) Leadi"f i . The last 15 from the lead temy sensor with the selected recording period) and the "Deviation" which is the maxi-
::::::’; munm difference between the current setpoint temp and the last 15 from the lead temperature sensor are stored.
Running time ... H/min Running time - readout of the current running time of the system
..H Enter operating time - possibility of entering the running time
Set counter
No Set counter - entering / resetting to the set running time
Runnin
Timerg Activation of the A_UV_LampTime alarm, indicating exceeding of the UV lamps running time
| Inactive Note: when lamps are present in the configuration of the control panel, it is necessary to activate the parameter in order to maintain
A_UV_LampTi- the control of lamp life
me
18000h Limit - UV lamps running time limit setting
Note: the setting must be in accordance with the lamp manufacturer's guidelines
. . R Reading of inputs, outputs of the controller, possibility of emulating inputs and forcing outputs of the controller during normal operation
of the system, while performing emulation or forcing an alarm is reported, but the system is working.
Change Change password for access to advanced options. Default password: 1111
password Note: if you lose or forget your password, you will not be able to change the advanced parameters.
Restore
the default Restores all settings to their original values.
settings
10. COMMUNICATION R$485 MASTER, MODBUS Read and write data of the Input and Coil type:
RTU Each variable is a 32-bit value. For example, a variable with

an address in table 0x0008 provides bits under binary ad-

o . -dresses 8*32 ... 9¥32-1 for Modbus Input and Coil.
10.1 Communication RS485 Master, Modbus RTU with the BMS sys-

tem

The controller has implementations of Modbus RTU proto-
col. In order to perform network coupling it is necessary to
connect RS-485 buses to the MASTER port on the control-
ler bar. Modbus address is set on jumpers underneath the
controller.
Default communication parameters:
« transmission rate of 9600 bps (can be changed from the

built-in or external HMI)
« 8 bits of frame
- 2 stop bits
« Lack of parity

Read and write data of the Holding Register and Input Re-
gister type:
The variables in this form are available in different address areas for
easy integration into BMS systems.
- 0x0000 ... 0x1000 - traditional representation according to informa-
tion below

« Multistate - the listed integer values of the variable correspond

to the described states

Decimal - 32-bit value of the variable is treated as an integer
type with character,

Fixed - a fixed type in which the 8 least significant bits are in-
tended for a fractional part, while the remaining 24 bits are the
total part with a symbol. Therefore, the accuracy of Fixed value
is 1/256. To scale the value represented by Fixed to the target
(proper) value, multiply it by 1/256 = 0.00390625.

-0x1000 ... 0x2000 - Fixed format variables presented as integer values
without fraction

All variables are 32-bit values that are represented in the
Modbus protocol as Input, Coil, Holding Register or Input
Reg-ister in different address spaces.
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- 0x2000 ... 0x3000 - Fixed format variables presented as values
to one decimal place in the decimal format. The value of 20.67 is
shown as 206

- 0x3000 ... 0x4000 - Fixed format variables presented as values
to two decimal places in the decimal format. The value of 20.67 is
shown as 2067

- 0x4000 ... 0x5000 - similar to the area 0x0000 ... 0x1000, but the
variables are treated as 16-bit values. This means that older 16 bits
are not taken into account. Addresses should be divided by two. For
example, the table variable with address 0x0124 is available in 16-
bit format at Modbus 0x4092

- 0x5000 ... 0x6000 - similar to the area 0x1000 ... 0x2000, but the
variables are treated as 16-bit values. This means that older 16 bits
are not taken into account. Addresses should be divided by two. For
example, the table variable with address 0x0124 is available in 16-
bit format at Modbus 0x4092

- 0x6000 ... 0x7000 - similar to the area 0x2000 ... 0x3000, but the
variables are treated as 16-bit values. This means that older 16 bits
are not taken into account. Addresses should be divided by two. For
example, the table variable with address 0x0124 is available in 16-
bit format at Modbus 0x4092

- 0x7000 ... 0x8000 - similar to the area 0x2000 ... 0x3000, but the
variables are treated as 16-bit values. This means that older 16 bits
are not taken into account. Addresses should be divided by two. For
example, the table variable with address 0x0124 is available in 16-
bit format at Modbus 0x4092

Table 31 Main Menu Variables

DECAddress  yayiable

name

Description / Main Menu Variables

BacNet Modbus

Variables in the Multistate and Decimal representation should not
be used in address areas 0x1000 ... 0x4000 and 0x5000 ... 0x8000
because the least significant 8 bits of each variable are lost.

The addresses in the table are converted for the Modbus
protocol:

Table 30 Address conversion

Address range Calculation of address

0x0000 ..... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ..... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 . ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

NOTE:

A single 16-bit register cannot be saved in address areas 0x1000 ... 0x4000. In this
caseitis necessary to save registers in pairs with the Preset Multiple Registers (0x10)
command, which consists of the full value of a 32-bit variable. This means, that the
address of the beginning of record and the number of registers must be an even
number.

0 0 LanguageAct | Currently selected menu language of the controller
1 2 ModeOnOffTP | Set operating mode (for Type 4 home screen) - touch panel
ModeStd- .
2 4 CalGearTP Set operating mode (for Type 4 home screen) - touch panel
3 6 SetGearTP Manual mode setting (for Type 4 home screen) - touch panel
4 8 UnitState System status (current)
AHUnumber
5 10 Actual Layout number
6 12 WorkMode1 | Set operating mode (for Type 1 home screen)
7 14 WorkMode2 | Set operating mode (for Type 2 home screen)
8 16 WorkMode3 | Set operating mode (for Type 3 home screen)
9 18 WorkMode4 | Set operating mode (for Type 4 home screen)

Type
States
BacNet  Modbus
1-PL,2-EN,4-RU,8-5V,16- DE Msv Register | R
0-stop, 1-start Msv Register | R/W
0-manual, 1- standby, 2 - timer MsV Register | R/W
1=1 v Register | R/W
0-stop, 1- st gear, 2 - 2nd gear, 4 - 3rd gear,
8- preheating, 16 - cooling, 32 - warming up, MSV Register | R
64 - locking alarm, 128 - service mode
1=1 v Register | R
0-stop, 1-start Msv Register | R/W

0 -stop, 1- operation 1st gear,

2 - operation 2nd gear, 4 - 3rd gear Msv Register - R/W

0-stop, 1- operation 1st gear,

2 - operation 2nd gear, 4 - 3rd gear, 8 - timer iy Regeiey IR

0-stop, 1- operation 1st gear, 2 - operation 2nd

gear, 4 - 3rd gear, 8 - standby, 16 - timer Msv Register - R/W

10 20 Tset Temperature setpoint 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

1" 2 TsetActual Setpoint temperature (includes calendar and start ramp) 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

12 24 Tmain of the lead sensor for temp control 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

13 26 B1 Supply temperature 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

14 28 B2 Exhaust temperature 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

15 30 B3 Outdoor temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
L]
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]
e Description / Main Menu Variables States T | s /\f\lvzi;e
16 32 B4 Exhaust air temperature behind recovery (optional) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
17 34 B8 Temperatures of the return water from the water heater 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
18 36 Hset Setpoint humidity (relative) 1% =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
19 38 HsetB Set humidity (absolute) 1g/kg =256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
20 40 Hmain Leading humidity (relative) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
21 2 HmainB Leading humidity (absolute) 1g/kg =256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
22 4 Hsup Supply humidity (relative) 1% = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
2 46 HsupB Supply humidity (absolute) 1g/kg = 256 (229/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
24 48 Hexh Exhaust humidity (relative) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
25 50 HexhB Exhaust humidity (absolute) 1g/kg = 256 (229/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
26 52 PowerDeh Dehumidification signal 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
27 54 PowerHum | Humidification signal 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
28 56 EnHum Start/stop humidification signal 0-stop, 1-start Msv Register | R
29 58 SteamHum1 | Humidifier vapour efficiency 1 1(kg/h) x 10 = 256 (22%= 22*256=5632=0x1600) = AV Register | R
0-inactive, 1 - start of the evaporation cycle,
30 60 f:;:‘sl}; Humidifier status 1 52 -:rlahl:g[;: :t:i::i:ler:';r;?::z:;)aﬂon' jlataine v Register | R
6-end of the drain, 7 - full drain due to lack
0-inactive, 1- soft start,
W e i,V 1
5,6,7 - soft start
Bit 0 - alarm Mn Coil 1024 | R
Bit 1-alarm EC Coil 1025 | R
Bit 2 - alarm EC Coil 1026 | R
32 64 A1BitHum1 | Alarms blocking the humidifier 1 BSV
Bit 3 - alarm EO Coil 1027 | R
Bit 4 - alarm EH Coil 1028 | R
Bit 5 - alarm EP Coil 1029 | R
Bit 0 - alarm EU Coil 1030 | R
Bit 1-alarm E3 Coil 1031 | R
33 66 A2BitHum1 | Alarms disabling the humidifier 1 BSV
Bit 2 - alarm EF Coil 1032 | R
Bit 3 - alarm ED Coil 1033 | R
Bit 0 - alarm CY Coil 1034 | R
Bit 1-alarm Ec Coil 1035 | R
34 68 A3BitHum1 | Alarms - humidifier warnings 1 Bit 2 - alarm EA BSV Coil 1036 | R
Bit 3 - alarm (P Coil 1037 | R
Bit 4 - alarm CL Coil 1038 | R
35 70 SteamHum2 | Humidifier vapour efficiency 2 1(kg/h) x 10 = 256 (22%=22*256=5632=0x1600) | AV Register | R
0-inactive, 1- start of the evaporation cycle,
36 72 f:s’;ISJIZ Humidifier status 2 ; :::F:(zl:m a::;’ 2;[:‘;?12(:'?0"' iacainat v Register | R
6 - end of the drain, 7 - full drain due to lack
RunState- 0-inactive, 1- soft start, 2 - reduced constant pro-
37 74 Hum2 Humidifier state 2 dudion}tart} - constant production, 4 - reduced v Register | R
production, 5,6,7 - soft start
|
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DECAddress  Variable Description / Main Menu Variables States DB R;Vaﬂig]
BacNet Modbus name BacNet  Modbus w
Bit 0 - alarm Mn Coil 1216 | R
Bit 1-alarm EC Coil 1217 | R
Bit 2 - alarm EC Coil 1218 | R
38 76 A2BitHum2 | Alarms blocking the humidifier 2 BSV
Bit 3 - alarm EO Coil 1219 | R
Bit 4 - alarm EH Coil 1220 | R
Bit 5 - alarm EP Coil 1221 | R
Bit 0 - alarm EU Coil 1222 | R
Bit 1-alarm E3 Coil 1223 | R
39 78 A2BitHum2 | Alarms disabling the humidifier 2 BSV
Bit 2 - alarm EF Coil1224 | R
Bit 3 - alarm ED Coil 1225 | R
Bit 0 - alarm CY Coil 1226 | R
Bit 1-alarm Ec Coil 1227 | R
40 80 A3BitHum2 | Alarms - humidifier wamnings 2 Bit2-alarm EA BSV C0il 1228 | R
Bit 3 - alarm CP Coil 1229 | R
Bit 4-alarm (L Coil 1230 | R
4 82 SteamHum3 | Humidifier vapour efficiency 3 1(kg/h) x 10 = 256 (22%=22*256=5632=0x1600) | AV Register | R
0- inactive, 1- start of the evaporation cycle,
o s M e sats3 iy (‘f';'r‘zl‘l': pod ;;‘;’L‘;’S"“" -danhiy Regiser | R
6 - end of the drain, 7 - full drain due to lack
0- inactive, 1 - soft start,
B s i, M 0
5,6,7 - soft start
Bit 0 - alarm Mn Coil 1408 | R
Bit 1 - alarm EC Coil 1409 | R
Bit 2 - alarm EC Coil 1470 | R
4 88 A3BitHum3 | Alarms blocking the humidifier 3 BSV
Bit 3 - alarm EO Coil 1411 | R
Bit 4 - alarm EH Coil 1412 | R
Bit 5 - alarm EP Coil 1413 | R
Bit 0 - alarm EU Coil 1414 | R
Bit 1-alarm E3 Coil 1415 | R
45 90 A2BitHum3 | Alarms disabling the humidifier 3 BSV
Bit 2 - alarm EF Coil 1416 | R
Bit 3 - alarm ED Coil 1417 | R
Bit 0 - alarm CY Coil 1418 | R
Bit 1-alarm Ec Coil 1419 | R
46 92 A3BitHum3 | Alarms - humidifier warnings 3 Bit 2 - alarm EA BSV Coil 1420 | R
Bit 3 - alarm CP Coil 1421 | R
Bit 4 - alarm (L Coil 1422 | R
47 9% 02 (02 sensor 1ppm = 256 (22ppm = 22*256 = 5632 =0x1600) | AV Register | R
48 9% L20 Volatile organic compound sensor 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
49 98 PM2_5 PM2.5 sensor 1pg/m3 =256 (22g/m3=22*256=5632=0x1600) | AV Register | R
50 100 | PM10 PM10 sensor 1pg/m3 =256 (22ug/m3=22*256=5632=0x1600) | AV Register | R
L]
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]
et T T Description / Main Menu Variables States T | s /\f\lvzi;e
51 102 | PidAirReg Signal to increase fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) 1\ Register | R
52 104 | PowESfilter | Electrostatic filter supply 0-stop, 1-start MSV Coil 1664 | R
53 106 | Vent Start/stop signal of air handling unit fans 0-stop, 1-start Msv Coil 1696 | R
54 108 | PwrSup Supply inverter setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
55 110 | PaSup Supply fan pressure measurement 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
56 12 FlowSup Supply fan air flow rate measurement Tm3/h =256 (22m3/h = 22*256 =5632=0x1600) | AV Register | R
57 14 | Pwrkxh Exhaust inverter setting 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
58 16 | Pakxh Exhaust fan pressure measurement 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
59 18 FlowExh Exhaust fan air flow rate measurement Tm3/h =256 (22m3/h = 22*256 =5632=0x1600) | AV Register | R
60 120 | Isup Supply fan motor current 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
61 122 | Fsup RS485: Frequency of the supply fan inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
62 124 | RPMsup RS485: Supply EC fan motor speed 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
@ 126 | Usup f::;sy é'gvf‘;:‘:z:':f”' voltage or DC motor voltage ofthe 1,5 ¢ 5y _ 54956 = 5632 = ox1600) N Register | R
64 128 | FaultSup RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
65 | 130 | ComSup :zﬁi p(p‘i;':; Eg"’::'t'::ka‘"’" between Modbus ELP controllr | o0 _ o6 (2205 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
66 132 | lsup2 RS485: Supply fan motor current 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
67 134 | Fsup2 RS485: Frequency of the supply fan inverter 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
68 136 | RPMsup2 RS485: Supply EC fan motor speed 2 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
6 | 138 | Usup2 ?::slsy é’é"f::e’;gf;fgt voltage orDCmotorvoltageofthe |, _ »c¢ 7y — 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
70 140 | FaultSup2 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 2 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
7N Comsup2 (Rj:g;l:'a':;‘smw';:r'“la;;:'r':e’f;‘"““ Modbus ELP 19 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
72 144 | lsup3 RS485: Supply fan motor current 3 1A =356 (33A =33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
B 146 | Fsup3 RS485: Frequency of the supply fan inverter 3 1Hz = 356 (33Hz = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
74 148 | RPMsup3 RS485: Supply EC fan motor speed 3 1rpm =356 (33rpm = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
75150 | Usup3 ?j;:li é’é":ﬁ;g:’;’;‘ voltage or DC motor voltage of the V=356 (33V = 33*356 = 5633 = 0x1600) N Register | R
76 152 | FaultSup3 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 3 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
7154 | ComSup3 s:jif‘ pcrfl;'f;: ?:v";’::r";‘aﬁ“" between Modbus ELP contoller | 6. _ 36 (3305 — 337356 = 5633 = 0x1600) N Register | R
78 156 | lsup4 RS485: Supply fan motor current 4 1A =456 (44A = 44*456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
79 158 | Fsup4 RS485: Frequency of the supply fan inverter 4 1Hz = 456 (44Hz = 44*456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
80 160 | RPMsup4 RS485: Supply EC fan motor speed 4 Trpm =456 (44rpm = 44*456 = 5634 = 0x1600) | AV Register | R
81 162 | Usupd ?3:’?; é’é"é’ﬁ\g:’;ﬂ‘ voltage or DCmotorvoltage ofthe |, _ ¢ 4y — 44456 = 5634 = 0x1600) N Register | R
82 164 | FaultSup4 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 4 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
8 166 | ComSupé f::izlli':’a’:‘dzml’;#::f;l‘::{:f;wee" ModbusELP 19 = 456 (44% = 44456 = 5634 = 0x1600) N Regisr | R
84 168 | lsup5 RS485: Supply fan motor current 5 1A =556 (55A = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
85 170 | Fsup5 RS485: Frequency of the supply fan inverter 5 THz = 556 (55Hz = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
|
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DEC Address 5 Type Read [R]
VEEHE Description / Main Menu Variables States ) /Write

BacNet Modbus  name BacNet Modbus [y

86 172 | RPMsup5 RS485: Supply EC fan motor speed 5 Trpm = 556 (55rpm = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R

87 74 Usups RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 102556 (55V = 55%556 = 5635 = 0x1600) N Register | R
supply EC fan motor 5

88 176 | FaultSup5 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 5 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R

© |78 Comsups | oo Correct communication between Modbus ELP 19 = 556 (5% = 55¥556 = 5635 = 0x1600) N Register | R
controller and supply fan inverter 5

90 180 | lsup6 RS485: Supply fan motor current 6 1A =656 (66A = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R

91 182 | Fsup6 RS485: Frequency of the supply fan inverter 6 THz =656 (66Hz = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R

92 184 | RPMsup6 RS485: Supply EC fan motor speed 6 Trpm = 656 (66rpm = 66*656 = 5636 = 0x1600) | AV Register | R

% 16 Usup6 RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1V = 656 (66V = 66656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
supply EC fan motor 6

94 188 | FaultSup6 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 6 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R

0 19 | ComSupé RS485: Correct fommunl(anon between Modbus ELP controller 19% = 656 (66% = 66656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
and supply fan inverter 6

96 192 lexh RS485: Exhaust fan motor current TA =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

97 194 | Fexh RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

98 196 | RPMexh RS485: Exhaust EC fan motor speed 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

9% 198 | Uexh RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1V = 256 (221 = 22256 = 5632 = 0x1600) W Register | R
exhaust EC fan motor

100 200 FaultExh RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R

0 202 | Comph | R85 Correct communication between Modbus ELP 19 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 01600) N Register | R
controller and exhaust fan inverter

102 204 lexh2 RS485: Exhaust fan motor current 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

103 | 206 | Fexh2 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R

104 | 208 | RPMexh2 RS485: Exhaust EC fan motor speed 2 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

105 210 Uexh2 RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1= 256 (22V = 22°256 = 5632 = 0x1600) W Register | R
exhaust EC fan motor 2

106 | 212 | FaultExh2 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 2 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R

107 214 | Combxh2 RS485: Correct cpmmunlcatwn between Modbus ELP controller 10 = 256 (22% = 227256 = 5632 = 0x1600) W Register | R
and exhaust fan inverter 2

108 216 lexh3 RS485: Exhaust fan motor current 3 1A =256 (22A = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

109 | 218 | Fexh3 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 3 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

110 | 220 | RPMexh3 RS485: Exhaust EC fan motor speed 3 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R

M2 | e Ro485: Inverter outputvoltage or DC motor voltage ofthe 1y _ 56 -y _ 54956 - 5632 = 0x1600) N Register | R
exhaust EC fan motor 3

12 24 FaultExh3 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 3 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R

M 26 | Combhy | oo Correct ommunication between Modbus ELP 19 = 256 (229 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
controller and exhaust fan inverter 3

14 228 lexh4 RS485: Exhaust fan motor current 4 TA =256 (22A = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

15 | 230 | Fexhd RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 4 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

116 232 RPMexh4 RS485: Exhaust EC fan motor speed 4 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

N7 B4 | Uexhd RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1V =256 (22V = 22#256 = 5632 = 01600) N Register | R
exhaust EC fan motor 4

18 236 FaultExh4 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 4 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R

L]
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19 | 28 | Comexhd fj:ﬁzni‘:::;‘::gL“S“"f‘;fllr']"v:z::"fe" Modbus ELP 19h.= 256 (22% = 22°256 = 5632 = x1600) N Registr | R
120 | 240 | lexhS RS485: Exhaust fan motor current 5 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
121 242 | Fexh5 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 5 THz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
122 | 244 | RPMexh5 RS485: Exhaust EC fan motor speed 5 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
13 26 | Uexhs Zf::j;t";‘éef::'n‘:::g:’;V“'mg" orDCmotorvaltage ofthe | 1y _ 55 (v = 227256 = 5632 = 0x1600) I Register | R
124 | 248 | FaultExh5 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 5 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
125 250 | ComExhs c"::ﬁzni‘::s;'e‘:gu"‘g;";;ff{'}‘i’;xi:‘”s’ee" Modous ELP 19 = 256 (229 = 22256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
126 252 lexh6 RS485: Exhaust fan motor current 6 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
127 | 254 | Fexh6 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 6 THz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
128 | 256 | RPMexh6 RS485: Exhaust EC fan motor speed 6 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 =0x1600) | AV Register | R
129 258 | Uexhe Sﬁ::;t"éf;;;’;;:g:‘;"""age orDCmotorvoltageofthe | _ 5o 57y — 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
130 | 260 | FaultExh6 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 6 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
B | 262 | Combxhs CR::?MIi‘:’a’:;‘::;:um;:';f::"l:x::gee" Modbus ELP 1% =256 (22% = 22256 = 5632 = O1600) W Regiter | R
132 264 Y1 Water heater setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
133 266 M Water heater circulation pump 0-stop, 1-start MsV 4256 R
134 | 268 | HE_GASpwr | Electric/gas heater setting 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
135 0270 Y2 Water cooler setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R
136 272 E1 Cooling demand (with water heater) 0-stop, 1-start Msv 4352 R
137 274 Y9 Freon cooler setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
138 276 DXstate Freon cooler setting 0-stop, 1-1level,2-1llevel, 3-1and Il level MsV Register | R
139 | 278 | YKX Reverse unit setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
140 280 DXstate Reverse unit setting 0-stop, 1- start, 2 - defrost, 3 - defrost MsV Register | R
M 282 | HC Reverse unit mode 0- heating, 1- cooling Msv Register | R
142 | 284 | YRec Cross-flow, rotary, glycol recovery setting 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Coil 4544 | R
143 | 286 | RecState Cross-flow, rotary, glycol recovery state 0-stop, 1-start, 2, 3 - defrost Msv Register | R
144 288 | lrec RS485: Glycol or rotary recovery motor current 1A =656 (66A = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
145 | 290 | Frec RS485: Frequency of the glycol or rotary recovery inverter 1Hz = 656 (66Hz = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
146 292 RPMrec RS485: Rotary recovery engine speed (0J-DRHX) rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
147 | 294 | Urec RS485: Glycol or rotary recovery inverter output voltage 1V =656 (66V = 66656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
148 | 296 | FaultRec RS485: Alarm code for a glycol or rotary recovery inverter 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
149 298 ComRec fgf‘:ﬁfylli?;’:;t‘;"e";'l';::l'?r‘:g{‘a':;‘r‘e”;ev’;:;fn:‘,":;:r“‘ B 10p = 656 (66% = 66656 = 5636 = 0x1600) N Regisr | R
150 | 300 | EHPMCM Start/stop signal for HPM/CM control system 0-stop, 1-start Msv Coil 4800 | R
151 302 | YHPMC(M 0-100% signal for HPM/CM control system 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
152 | 304 | Y4HPM Heating/cooling signal for HPM control system 0- heating, 1- cooling Msv Coil 4864 | R
153 | 306 | CarDefrost Defrost signal from HPM/CM control system 0-off, 1-on Msv Coil 4896 | R
|
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DECAddress  yariable Type Read [R]

T Description / Main Menu Variables States /Write
BacNet  Modbus BacNet Modbus  [W]

54| 308 | Cardwv RS485: Heatlpg/coollng signal from HPM control system 0- heating, 1 - ooling sV Gil498 | R
(controller with address 6)

155310 WorksPl RS485: Operation signal ofcf)mpressor no.1 from HPM/CM 0-stop,1-start MSV Coil4960 | R
control system (controller with address 6)

156|312 | Worksp2 RS485: Operation signal ofcf)mpressor no.2 from HPM/CM 0-stop,1-start MsV il4992 | R
control system (controller with address 6)

1571314 | Worksp3 RS485: Operation signal of :f)mpressor no.3 from HPM/CM 0-stop,1-start MsV Coil5024 | R
control system (controller with address 6)

158|316 | WorksPa RS485: Operation signal of (Qmpressor no.4 from HPM/CM 0-stop, 1 - start sV il50s6 | R
control system (controller with address 6)

159|318 Workss RS485: Operation signal of (gmpressor no.5 from HPM/CM 0-stop,1-start MsV Coil5088 | R
control system (controller with address 6)

60320 | Carlpl RS485: Low pressure switch signal from HPM/(M control 0-alarm, 1- ok MsV Gils120 | R
system, system 1, compressors 1,2 (controller with address 6)

6132 i RS485: Low pressure switch signal from HPM/(M control 0-alarm, 1- ok MSV Gils152 | R
system, system 2, compressors 3,4 (controller with address 6)

16 324 e RS485: Low pressure switch signal from HPM{(M control 0-alarm, 1 - ok sV Gils1s | R
system, system 3, compressor 5 (controller with address 6)

163326 CarlPST RS485: Low pressure sensor from HPW/CM control system, 1y oc () par 4956 5630 = 0x1600) | AV Register | R
system 1, compressors 1,2 (controller with address 6)

164 | 328 | CarlPS2 RS485: Low pressure sensar flom HPW/CM control system, | oo ) por 066630 =0x1600) | AV Register | R
system 2, compressors 3,4 (controller with address 6)

165 | 330 | CarlPS3 RS485: Low pressure sensor from HPW/CM control system, | - o 1) par 29256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
system 3, compressor 5 (controller with address 6)

166 | 332 | Cartps | To485:High pressuresensor flom HPM/CM contrlsystem, | 4o o6 s b gpeass = se2 = oxieon) | AV Register | R
system 1, compressors 1,2 (controller with address 6)

67 334 P2 RS485: High pressure sensor from HPM/_(M control system, Thar = 256 (22 bar= 22°256 = 5632 = 0x1600) W Register | R
system 2, compressors 3,4 (controller with address 6)

168 336 | Carbpsy | Tos85:High pressuresensor flom HPM/CM controlsystem, o oo6 o b pess—sea—ouigon) | AV | Register | R
system 3, compressor 5 (controller with address 6)

169 338 Thiot Setting ﬂ!e supply, exhaust damper if there is no mix-ing 0-stop, 1 - start NSV Cil5408 | R
chamber in the system

W |op |mme | e R R 19 = 256 (22% = 22¥256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
chamber in the system

171 | 342 | ThiMCh Setting the mixing chamber 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

172 | 344 | FHEn Fast heating with the mixing chamber 0- inactive, 1- active Msv Register | R/W

Table 32 Variable Settings Menu

DECAddress  Variable Type Read [R]
Description / Variables Settings Menu States /Write

BacNet Modbus  name BacNet  Modbus

1-HMICON, 2 - HMIRS485, 4 - Supply, 8 - Exhaust,
16- PT5, 32 - Auto

174 348 EcoDiff ECO temp. difference 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

173 | 346 | Ch_Tmain Selection of the lead sensor Msv Register | R/W

Setpoint temperature start ramp and cascade controller

175 350 StartTime N 1s= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
activation delay

176 352 TsetCor Setpoint temperature correction (start ramp) 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

177 354 Season Season selection 0- Auto, 1-Winter, 2 - Summer Msv Register | R/W
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178 | 356 | Tsummer gs::;:’:;’:g:”‘“’e above which the ystem operatesin | yoc _ye ) oc= 2086 =5632=01600) | A | Register | RW
179 | 358 | HistSum Hysteresis of the summer/winter temperature threshold 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
180 | 360 fapﬁe’i" Humidity controller amplification 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
181 362 Iiag:::ﬂc- Integration constant of the humidity requlator 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
182 | 364 | Kp_BlowH | Supply humidity requlator amplification (cascade controller) | 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
183 366 Ti_BlowH 'r‘;;eugl:::’("ca‘:c":;:"c;z{:‘;T:r‘)‘pp'y humidity setpoint 1= 256 (225 = 224256 = 5632 = 01600) w Register | RW
184 368 HminBlowB | Minimum supply air humidity (for the cascade controller) 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
185 370 HmaxBlowB | Maximum supply air humidity (for the cascade controller) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
186 | 372 :/f:fslo Current setpoint supply humidity (for cascade controller) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
187 | 374 | PidHist Insensitivity zone of the humidity regulator output 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
188 | 376 | Ch_Hmain | Selection of the lead sensor for humidity control 1-supply, 2 - exhaust Msv Register | R/W
189 378 Hmode Humidification during: 0- Inactive, 1- Winter, 2 - Summer/Winter Msv Register | R/W
190 380 Hlim Humidifier control limit 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
191 382 Dmode Dehumidification during: 0- Inactive, 1- Summer , 2 - Summer/Winter Msv Register | R/W
192 384 Dlim Cooler control limit for dehumidification 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
193 |38 | P :;:LT:?:E::;‘T::;;“ (parameter needed o calculate 1hPa =256 (22°C= 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
194 | 388 | OfsHsetB Absolute setpoint humidity offset 1g/kg =256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
195 390 | OfsHsupB Absolute supply humidity offset 19/kg =256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
196 | 392 | OfsHexhB Absolute exhaust humidity offset 19/kg =256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
0- inactive, 1 - active 1 humidifier,
197 394 ActHum RS485 humidifiers (1,2 or 3 ps) 2 - active 2 humidifiers, Msv Register | R/W
4- active 3 humidifiers
198 | 3% HumAdr1 RS485 humidifier address 1 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
199 398 HumAdr2 RS485 humidifier address 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
200 400 HumAdr3 RS485 humidifier address 3 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
201 402 RS485_H1 RS485 communication of the controller with the air humidity sensor | 0 - inactive, 1 - active Msv Coil 6432 | R/W
202 | 404 | Adr_H1 Modbus address of supply humidity sensor 1=256(22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
3 406 | Rsass_ ﬁf‘ﬁi‘t‘;’:emn‘s‘:’i““"“ of the contrllerwith the xhaust | i1 i, 1 - actve NSV | Coil6496 | RAW
204 | 408 Adr_H2 Modbus address of exhaust humidity sensor =256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
205 | 410 | TsetStd Standby temperature setting 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AN Register | R/W
206 412 Ch_Tstd Selection of the lead sen-sor in the stand-by mode 1-HMICON, 2 - HMI RS485, 4 - Exhaust, 8 - PT5 MSV Register | R/W
207 | 414 | TstdbyAct Current temperature of the lead sensor in stand-by mode 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
208 | 416 | StdMode Stand-by mode activation for: 1- heating, 2 - cooling, 3 - heating and cooling Msv Register | R/W
209 | 418 | StdHis Standby temperature setting 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
210 420 vi_t Delay of the fans' switch-on in relation to the damp-ers 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
m 422 | DelThr Delayed of the dampers shutdown 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
212 | 424 | PresDel Delay in testing the status of pressure switches and filters 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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Description / Variables Settings Menu States /Write
BacNet Modbus name BacNet Modbus W]
M| M6 | CoolingTime E‘r":;,’wc"&:’;::j:'mc heate, gasheaterfeoncoolerand/ 1 _ 56 15 = 2+256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
214 | 428 | SupCooling | Supplyairflow rate - cooling 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
215 | 430 | ExhCooling | Exhaust airflow rate - cooling 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
216 432 Kp_CP Constant fan airflow controller amplification 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
217 434 Ti_CP Integration constant of fan constant airflow rate controller 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
218 | 436 | PaSZi Setpoint pressure of 1 gear for supply constant airflow rate 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
219 | 438 | PaS2 Setpoint pressure of 2 gear for supply constant airflow rate 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
220 | 440 | PasZ3 Setpoint pressure of 3 gear for supply constant airflow rate 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
| DP Measurlnq range of the supply pressure sensor (set according 1pa= 256 (22pa = 22°256 = 5632 = 01600) W Register | R
TrangeSup | to the setting on the sensor)
m | s | sy | Setpointaiiowratein ] gearforconstantsupplyaiflow |y 566 omah = 224256 = 5632-0¢1600) | AV Register | R
(converted from pressure and K factor)
W | M6 | FHowsl zz‘r’:]":r‘:;'zl"mrf'a’li ?)“’f"’ constantairlow (converted 4 ) o6 omajh = 224256 = 5632=01600) | AV | Register | R
24 | ag | Flows | ctpointairiowratein3 gearforconstantsupplyaiiow |y o6 oomah — 0056 — 5630-011600) | AV | Register | R
(converted from pressure and K factor)
225 | 450 | Ksup Kfactorfor conversion of pressure into supply air flow 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
2 | 452 VentSup Number of supply fans (calculated cumulative airflow and 12256 (22 = 22°256 = 5632 = OX1600) N Register | R/
Quant measurement of all the supply fans)
227 | 454 | PaEZl Setpoint pressure of 1 gear for exhaust constant airflow rate 1pa= 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
228 | 456 | PaEZ2 Setpoint pressure of 2 gear for exhaust constant airflow rate 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
229 | 458 | PaEZ3 Setpoint pressure of 3 gear for exhaust constant airflow rate 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
DPTrange Measuring range of the exhaust pressure sensor (set _ e .
230 460 Exh according tothe stting on the sensor) 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
B 46 | powen | Setontaiflowratein gearforconstanteshaustairion |y o omam = 29%256 = s632=0x1600) | AV Register | R
(converted from pressure and K factor)
2 | a6 | Fowip | Setpontaiflowratein2gearforconstanteshaustairiow |y g o = 29%256 = s632=0x1600) | AV Register | R
(converted from pressure and K factor)
23 a6 | Rz | ctomtaiflowratein3 gearforconstanteshaustairlon |y ocq oman —onse—s632-0c1600) AV | Register | R
(converted from pressure and K factor)
234 | 468 Kexh K factor for conversion of pressure into exhaust air flow 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
235 470 Vent Number of exhaust fans (calculated cumulative setup and 12256 (22 = 227256 = 5632 = 0x1600) W Register | RW
ExhQuant measurement flow of all exhaust fans)
236 | 472 | Supl Minimum supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
237 | 474 Sup2 Average supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
238 | 476 | Sup3 Maximum supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
239 | 478 | FminS Minimum frequency of the supply inverter 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
240 | 480 | FmaxS Maximum frequency of the supply inverter 1Hz =256 (22Hz = 22¥256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
241 482 RSsup RS485 supply inverter 0-inactive, 1- active Msv Coil 7712 | RIW
242 | 484 | RSsup2 RS485 supply inverter 2 0-inactive, 1- active Msv Coil 7744 | R/W
243 | 486 | RSsup3 RS485 supply inverter 3 0-inactive, 1- active Msv Coil 7776 | R/W
244 | 488 | RSsup4 RS485 supply inverter 4 0-inactive, 1-active Msv Coil 7808 | R/W
245 | 490 | RSsup5 RS485 supply inverter 5 0-inactive, 1- active Msv Coil 7840 | R/W
|
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246 | 492 | RSsup6 RS485 supply inverter 6 0-inactive, 1-active Msv Coil 7872 | RIW
247 | 494 | AdrSup RS485 supply inverter 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
248 | 496 | AdrSup2 RS485 supply inverter 2 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
249 | 498 | AdrSup3 RS485 supply inverter 3 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
250 500 AdrSup4 RS485 supply inverter 4 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
251 | 502 | AdrSup5 RS485 supply inverter 5 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
252 | 504 | AdrSup6é RS485 supply inverter 6 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
253 506 Exh1 Minimum exhaust airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
254 508 Exh2 Average exhaust airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
255 510 Exh3 Maximum exhaust airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
25 | 512 FminE Minimum frequency of the exhaust inverter 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
257 | 514 | FmaxE Maximum frequency of the exhaust inverter 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
258 516 Rsexh RS485 Exhaust inverter 0- inactive, 1- active Msv Coil 8256 | R/W
259 518 RSexh2 RS485 Exhaust inverter 2 0 - inactive, 1- active Msv (oil 8288 | R/W
260 | 520 | RSexh3 RS485 Exhaust inverter 3 0-inactive, 1-active MV (0il 8320 | R/W
261 | 522 | RSexh4 RS485 Exhaust inverter 4 0-inactive, 1- active MV Coil 8352 | R/W
262 524 RSexh5 RS485 Exhaust inverter 5 0 - inactive, 1 - active Msv (oil 8384 | R/W
263 526 RSexh6 RS485 Exhaust inverter 6 0-inactive, 1 - active Msv Coil 8416 | R/W
264 | 528 AdrExh RS485 Exhaust inverter 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
265 530 AdrExh2 RS485 Exhaust inverter 2 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
266 | 532 | AdrExh3 RS485 Exhaust inverter 3 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
267 | 534 | AdrExh4 RS485 Exhaust inverter 4 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
268 536 AdrExh5 RS485 Exhaust inverter 5 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
269 538 AdrExh6 RS485 Exhaust inverter 6 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
270 540 TaccVent Inverter acceleration time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
271 | 542 | TdecVent Inverter stopping time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
272 | 544 | RECproc Participation in recovery temperature control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
73| 546 HPproc Z?'rgcl':;:‘;"ui:n‘empem”re control o the HPW/CMmodule | o, _ 5 (2205 — 227256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
274 | 548 | MiXproc Participation in mixing chamber temperature control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
275 550 h_c_proc Participation in heater/cooler temperature control 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
276 | 552 | Kp_Heat Temperature controller amplification - heating 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
277 | 554 | Ti_Heat Integration constant of temperature controller - heating 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
278 | 556 | Kp_Cool Temperature controller amplification - Cooling 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
279 | 558 | Ti_Cool Integration constant of temperature controller - Cooling 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
280 | 560 | PlcoolingAct | Cooling Pl 0- Summer , 1- Summer/Winter Msv Coil 8960 | R/W
281 | 562 | DelOnPlcool | Delayed start of cooling PI 5= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
282 | 564 | Kp_Blow Min. and max. supply temperature controller amplification 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
283 | 566 | Ti_Blow Eﬁgfr:fu“':‘zz:;:ﬂ::'"'"""”"‘ and maximum supply 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
284 | 568 | TminBlow Minimum supply temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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285 570 | Maxi supply temp 1°C=256 (22 °C =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
286 | 572 | TsetBlowAct | Currentsupply temp setpoint fortype "2" controller | 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
287 | 574 | RecDown Recovery Start Ramp 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
288 | 576 | TiimRec m::gr)n permitted exhaust temperature behind recovery | 1o _ 556 (5 o¢ — %56 = 5632 = 0x1600) N Register | RAW
289 | 578 | RecDeltal f:?;'::g;'::ey';’;‘; between exhaust and outside temperatl- | 1o _ yc¢ (5 o¢ — %56 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
290 | 580 | KpRec Recovery frost protection regulator amplification 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
291 | 582 | TiRec Integration constant of recovery frost protection regulator 5= 256 (225 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W
292 | 584 | MinRot Minimum rotary recovery efficiency 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
293 | 586 | MaxRot Maximum rotary recovery efficiency 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
294 | 588 | GlicPow Glycol recovery efficiency 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
295 | 590 | RSrec RS485 rotary, glycol recovery inverter 0-inactive, 1-active Msv Coil 9440 | R/W
296 | 592 | AdrRec RS485 rotary, glycol recovery inverter 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
297 | 594 | FminRec Minimum frequency of rotary, glycol recovery inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
298 | 596 | FmaxRec Maximum frequency of rotary, glycol recovery inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
299 | 598 | OJ_RotMin | Minimal rotary recovery engine speed (0J-DRHX) rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
300 | 600 | OJ_RotMax | Maximal rotary recovery maximal engine speed (OJ-DRHX) Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
301 602 TaccRec Recovery inverter acceleration time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
302 | 604 | TdecRec Recovery inverter stopping time 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
303 | 606 | G_Sec Activation of glycol recovery pump protection 0-inactive, 1- active MsV Coil 9696 | R/W
304 | 608 | G_SecDP Glycol recovery pump standstill period Tdzien = 256 (22dni = 22%256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
305 | 610 | G_Sed Starting time of the glycol recovery pump 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
306 612 | InitT100 :f:er:‘a;';":u"tv"h T R el 190 = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = (x1600) N Register | RW
307 | 614 | InitTscale Preheat time with percentage valve opening 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
308 | 616 | RampEn Falling ramp 0-inactive, 1-active Msv Coil 9856 | R/W
309 | 618 | RampTime | Falling ramp time 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
310 620 | Init_Tmin m:'}::'a‘:i':g"u“ide lenpentiebittevahesatetunng 1°C = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
M 60 | itvimin | Vaveseting during preheating foran outside temperature | 4o, _ 56 5200 _ 5v256 — 5637 = 0x1600) N Register | RAW
of Min T.out.
312 | 624 | Init_Tmax mg;:‘g"”“ide lenpeiesiibeniesaieduing 19C.= 256 (22.°C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
33626 | nitvimax | (oM settng during preheating foran outsde temperature | 1o, o6 00 _ 57%2s6 — 5632 = 0x1600) N Register | R/W
of Max T.out.
314 628 | Tliml Pump start temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
315 | 630 | DelOffM1 Delay for switching off the water heater circuit pump 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
316 | 632 | MinValve Minimum heater valve opening 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
317 | 634 | ThbActive Activation of heater protection by retum water temperature sensor | 0 - inactive, 1- active Msv Coil 10144 | R/W
8 | 636 | Tim2 Jctiaton of e Fm.fa"ﬁ’fieeze) pmm"fl']'a;”,':‘d"’" O | o _gg6 2o =20 256 =563 =0x1600) | AU Regittr | RW
|
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BacNet Modbus name BacNet Modbus W]
Return temperature threshold setting below which the sys-
319 638 ThStopFrost | tem enters into a warm-up mode (at standstill), linked to the | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
A_ThHHWwater blocking alarm
Return temperature threshold setting below which the sys-
320 640 | ThStartFrost | tem enters into a warm-up mode (during operation), linked | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
to the A_ThHWwater blocking alarm
Heater water return temperature setting, the valve opens at
321 642 | ThStopReg | low temperature, regardless of the main heater control signal | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
(at standstill).
Heater water return temperature setting, the valve opens at
322 | 644 | ThbStartReg | low temperature, regardless of the main heater control signal = 1°C=256 (22 °C =22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
(during operation).
323 | 646 | KpBack Heater return water temperature controller amplification 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
324 | 648 | TiBack tant of heater return water troll 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
325 | 650 | HW_Sec Activation of water heater pump protection 0-inactive, 1- active MsV Coil 10400 | R/W
326 652 HW_SecDP | Water heater pump standstill period dzien = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
327 | 654 | HW_Sec Water heater pump starting time 5= 256 (225 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
328 656 mBreakDX Minimum freon cooler standstill time 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
329 | 658 | mWorkDX Minimum operating time of a DX cooler 5= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
30 | 660 Tout_min- | Minimum outside temperature above which the DX cooler 19 = 256 (22 °C = 224256 = 5632 = 0x1600) m Register | R
DX can operate
331 | 662 | negSSFDX Negation of DX cooler alarm contact 0-NO, 1-NC MSV Coil 10592 | R/W
332 664 Il_lllactiveDX | Activation of the Il stage of the DX cooler 0 - inactive, 1 - active Msv Coil 10624 | R/W
333 666 (ascadeDX Activation of DX cooler cascade operation 0-inactive (1->2), 1 - active (1->2->1+2) Msv Coil 10656 | R/W
334 | 668 | listageDX Percentage distribution for the Il stage of the DX cooler 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
335 | 670 | llistageDX Percentage distribution for the Ill stage of the DX cooler 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
336 672 mBreakFX Minimum standstill time of the reversible DX unit 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
337 | 674 | mWorkFX Minimum operating time of the reversing DX unit 5= 256 (225 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
138 | 6% | Toutmin | Minimumoutside temperature above which the DXcooler |y _ycc o) o _ opwps6— 5637 = 0x1600) N Register | R/W
can operate
339 | 678 | negAFX Negation of the alarm contact of the reversible DX unit (1) :E MSV Coil 10848 | R/W
0 - System stop,
340 | 680 | Deffunc System response to defrost signal 1-Low gear, Msv Register | R/W
2-No reaction
341 | 682 | A_M_Mix | Mixing chamber operation mode ?:amlj::ual, MSV Gil10912 | R/W
342 | 684 | SetMix Mixing chamber setting in manual mode 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
343 | 686 | PrioMH Priotity in temperature control for 0- mixing chamber, Msv Coil 10976 | R/W
1- heater/cooler
344 688 MinFresh Minimum fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
345 | 690 | MaxFresh Maximum fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
346 | 692 | TlimMCH Temperature setting for fast heating mode with mixing chamber | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
347 | 604 | Hisc | Scuing of the setpoint temperature hysteress for fast 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
heating mode with the mixing chamber
|
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Table 33 Variable Service Menu

DECAddress  Variable Type
Description / Variables Servivce Menu States
BacNet Modbus name BacNet Modbus
348 696 ServiceMode | Service mode 0 - inactive, 1- active MsV Gil 11136 | R/W
Ch_ . . . " 1-off/on, 2- off,1,2,3, .

349 698 WorkMode Operating modes: select 1of 4 operating mode settings 4-off1,2,3Timer, 8- off1,23, Standby,Timer Msv Register | R/W

350 | 700 | Type Setting the application code 1-5CS, 2 - SECS, 6 - RGCS, 10 - PRCS, 18 - RRCS Msv Register | R/W

351 | 702 | AplCode Setting the application code 1=1(22=22) L\ Register | R/W
Information about the compatibility of the inserted applica- p R "

B2 e KoceOk tion code with the available codes described in the OMM Ozincomect 1z comect M5y G ||

353 | 706 | OfPTI Correction of the measurement pointofthe temperature 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
sensor connected to input PT1

354 | 708 | OfsPT2 e ey e er Chaintfthelenpentiie 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
sensor connected to input PT2

35 |70 ofpry | Comectionofthe measurementpointof thetempeature | jor_yc o — 56 =5632=061600) AV | Register | RW
sensor connected to input PT3

356 | 712 | OfsPT4 e RSt ppeatuy 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
sensor connected to input PT4

357 714 OfPTS Corection of the measurement paint of the temperature 190.= 256 (22 °C = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
sensor connected to input PT5

sl i el senciieneasurement pointoliictemperature 190.= 256 (22 °C = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
sensor connected to the HMI CON connector
Correction of the measurement point of the temperature or _ o _ Yykoch _ .

359 | 718 | OfsHMIRS sensor connected to the MASTER RS485 connector 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

360 | 720 | LowTempAct Low supply temperature alarm A_LowTemp 0-inactive, 1 - active Msv il 11520 | R/W

361 722 | TminSup Minimum permitted supply temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W

362 | 724 | DelTemp Alarm delay for low supply temperature A_LowTemp 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W

363 726 TexhAct Exhaust temperature sensor 0 - inactive, 1 - active MsV Coil 11616 | R/W

364 728 | TetChl et temperature setpoint change ramp (applies toTsetchange | 1. _ o (57 5puage — 5635 — oy1600) N Register | R/W
from menu or calendar)

365 | 730 | HsupAct Possibity ?f acnvatlng the.readmg frorp the SUPW humidity 0-inactive, 1- active Msv il 11680 | R/W
sensor (option also available in systems without humidity control)

366 | 732 | HexhAct RGeS (R iSRRI || o e e MSV | il | RAW
sensor (option also available in systems without humidity control)

367 | 734 | HsensType | Selection of humidity sensor type 0-EL-HT, 1-HD MSV Goil 11744 | R/W

368 736 ActualAdrHs | Current humidity sensor address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

369 | 738 | AdrToSetHs | Target humidity sensor address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

370 740 ActiveConfigHs | Activation of the new humidity sensor address setting 0-No, 1-Yes MSV (oil 11840 | R/W

n Yo Status Communication / loading status of the humidity sensor settings 0- Ok. ((orrecF communication), 1-In ng.ress Msv Register | R/W

ConfHs (loading settings), 2 - alarm (communication)

372 744 AirRegSensor | Air quality sensor 0-inactive, 1- €02, 2 - LZ0, 4- PM2.5, 8 - PM10 Msv Coil 11904 | R/W

373 | 746 | AirRegMix | Activationoftheairquality control function with the mixing chamber | 0 - inactive, 1- active MSV Gil 11936 | R/W

374 | 748 | AirRegVent | Activation of the air quality control function with air fans 0-inactive, 1 - active Msv Coil 11968 | R/W

375 | 750 | PrioAirReg Priotity in air quality regulation for 0-mixing chamber, 1 - fans Msv Coil 12000 | R/W

376 752 Kp_Air Increase of the air quality control system 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

377 | 754 | Ti_Air Integration constant of the air quality control system 5= 256 (225 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W

378 | 756 | LimPidAitReg | Limit of air quality control level 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

|
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379 | 758 | Set(02 (02 setting 1ppm = 256 (22ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
380 | 760 | SetlZ0 Volatile organic compound setting 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
381 762 | SetPM2_5 PM2.5 concentration setting 1ug/m3=256(221g/m3=22*256=5632=0x1600) | AV Register | R/W
382 | 764 | SetPM10 PM10 concentration setting 1ug/m3=256(221g/m3=22*256=5632=0x1600) | AV Register | R/W
383 | 766 | SupPMlim Minimum capacity of the supply fan (for PM controller) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
384 | 768 | ExhPMlim Minimum capacity of the exhaust fan (for PM controller) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
385 | 770 | UminAirReg | Lower voltage threshold of the air quality sensor V=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) Msv Register | R/W
386 | 772 | UmaxAirReg | Upper voltage threshold of the air quality sensor 1V =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) Msv Register | R/W
387 | 774 | ppmMin €02 value setting for OV signal 1ppm = 256 (22 ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | MSV Register | R/W
388 | 776 | ppmMax €02 value setting for 10V signal 1ppm = 256 (22 ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | MSV Register | R/W
389 | 778 | LZ0min LZ0 value setting for 0V signal 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) Msv Register | R/W
390 | 780 | LZOmax LZ0 value setting for 10V signal 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MsV Register | R/W
391 782 | PM2_5min | PM2.5 value setting for OV signal 1pg/m3=256(229/m3=22*256=5632=0x1600) = MSV Register | R/W
392 | 784 | PM2_S5max | PM2.5value setting for 10V signal 1pg/m3=256 (221g/m3=22*256=5632=0x1600) = MSV Register | R/W
393 | 786 | PM10min PM10 value setting for 0V signal 1§g/m3=256(229/m3=22*256=5632= 0x1600) = MSV Register | R/W
394 | 788 | PM10max PM10 value setting for 10V signal 1§g/m3=256(2219/m3=22*256=5632=0x1600) =~ MSV Register | R/W
395 | 790 | ConstPress | Activation of constant fan airflow rate control 0- Inactive, 1 - pressure, 2 - pressure/airflow MsV Register | R/W
396 | 792 FanlnvSup | Selection of supply fan control type ;gjmgssi £(5E1( él;:iura Diive g EB, Msv Register | R/W
969 | 1938 | FanlnvExh | Selection of exhaust fan control type ;g?nl)fzsi 2(5;( élhim Drive, 4- EBM, MSV | Register = RW
397 | 794 | Del_A_FC Inverter alarm delay (digital inputs Din9, Din10) 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
398 | 796 | lsupLimOJ Rated current of supply fan motors 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
399 798 lexhLim0J Rated current of exhaust fan motors 1A =256 (22A = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
400 | 800 | ActualAdiE(B | Actual adress 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
401 802 AdrToSetECB | Adress to set 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
402 804 | ActiveConfigE(B | Set adress 0:No, 1: Yes MsV Coil 12864 | R/W
403 806 StatusConfECB | Status 0: Com Ok, 1: In progress, 2: A_Com, 3:A_Com Msv Register | R/W
404 | 808 | ActualAdrEBM | EBM current address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
405 | 810 | AdMoSettBM | EBM Target address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
406 | 812 | ActiveConfigiBM | Activation of EBM new address setting 0-No, 1-Yes MSV Gil 12992 | R/W
407 | 814 E::;JESBM Communication / loading status of the EBM motor settings 8‘;:(;’gcgosr;:itn;zr;j;l?:ilzar::’?g‘;;r;]':ﬂ';z:gf:; Msv Register | R/W
408 816 AdToSet0)DV | 0J DV Target address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
409 818 | ActiveConfig0JDV| Activation of 0J DV new address setting 0-No, 1-Yes MsV Coil 13088 | R/W
40 | 820 ?ftg};;(on— Communication / loading status of the 0J DV motor settings (()Ic;:dkirgcgjosrer;:itn;osr)ljr;tl:ilgar:;o?()c;;;nlzn?z:g:)e:)s MSV Gil 13120 | R/W
PR ;\:ﬂssa- ::v";ft:a:zfm's"s the O-DV inverter, reading via newly set | 1. _ 55 ) o¢ = 29#56 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
412 | 824 | Sup0_10 0-10VDC control of the supply inverter 0-inactive, T- Aout1, 2 - Aout2, 4 - Aout3, 8 - Aout4 | MSV Register | R/W
413 826 Exh0_10 0-10VDC control of the exhaust inverter 0-inactive, 1- Aout1, 2 - Aout2, 4 - Aout3, 8 - Aoutd | MSV Register | R/W
414 828 A_CurDelay | "A_...Cur.."” Alarm delay 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]
el e ion / Variables Servivce Menu States E /\{vvrvi;e
05 B0t thanen esing o e eeny sy O 13 Bkl
M6 | 832 ;‘I‘:é:;" E’:r":r:f’a':a‘:fr;hf\j:;z::gu?d calclated curtentfor the low |1, _ o6 91 = 22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
a7 g ;‘;‘)’(E‘;‘ E’:r"rz:i"a"l;2:",;?;?;:5‘:;“":"“"”'md cnentfortheoter- ¢ ()h =22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
418 | 836 | FsupMin Minimum frequency - scale THz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) 1\ Register | R/W
419 | 838 | FsupMax Maximum frequency - scale THz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
420 | 840 | IsupMin Minimum current - scale 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
m 842 IsupMax Maximum current - scale TA =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
e Gl G 0,1 i
w6 m&:;" ?:r"r':;”a’:a‘:fn:hzjngrg:h"d calclated curtentfor the low |1, _ o6 )01 = 22+256 = 5632 = 0x1600) v Register | R/W
2| g :;’;:E'I’f" E:x?’:;"a’:;fr;h;’_"ﬁg’;gg;"d alclated curtent forthe over | 4 _ ¢ )0 = 22256 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
425 | 850 | FexhMin Minimum frequency - scale 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
426 | 852 | FexhMax Maximum frequency - scale 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
427 854 lexhMin Minimum current - scale TA =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
428 856 lexhMax Maximum current - scale 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
429 | 858 | RecMode Recovery operation mode 1-heat recovery, 3 - heat and cold recovery Msv Register | R/W
430 | 860 | InvGlic Selection of the type of glycol recovery inverter 1-Danfoss F(51, 2 - EuraDrive, 4 - 0J-DV MV Cail 13760 | R/W
431 862 InvRot Selection of the type of rotary recovery inverter 1-Danfoss F(51, 2 - EuraDrive, 4 - 0J-DRHX MsV Gil 13792 | R/W
432 | 864 | IrotLimQJDV | Rated current of glycol recovery engine for 0J-DV inverter 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register RIW
433 | 866 | RecFrostProt | Selection of the recovery frost protection 0- pressure switch, 1- temperature sensor MSV Coil 13856 | R/W
434 868 FrostAlarm Frost recovery alarm A_ColdRec 0 - inactive, 1- active MsV Coil 13888 | R/W
435 | 870 | MixMode Recovery operation mode 1- heat recovery, 3 - heat and cold recovery Msv Register | R/W
436 87 HCwaterAct | Water heat exchanger heater / cooler 0-inactive, 1-active MSV il 13952 | R/W
437 874 HEcontrol Type of electric heater control (output Aout1) 0-0-100%, 1-PWM MsV il 13984 | R/W
438 | 876 | PWMperiod = PWMsignal period 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
439 878 PWMIimit NE maximum power with PWM control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
440 | 880 | PhePventAct | NEmaximum power depending on the control of the supply fans | 0-inactive, 1- active MsV Coil 14080 | R/W
a4 882 | Psupl Min. control of the supply fan - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
442 | 884 | Phel NE minimum power for Psup1 - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
443 | 886 | Psup2 Max. control of the supply fan - scale 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W
444 | 888 | Phe2 NE maximum power for Psup2 - scale 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
445 1 890 | GasAl Negation of gas heater alarm contact 0-NC, 1-NO MSV il 14240 | R/W
M6 892 | GAsmode is:f;;il‘l’i’;;’fl:‘tegf:s"ﬁ:l’;:ype ofthe analog outputYGASfor | o 0 10006 1 eet MV il | RW
447 894 Tsmin Minimum setpoint temperature (output scale Y.GAS) 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
448 896 Tsmax Maximum setpoint temperature (output scale Y.GAS) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
449 | 898 | Umin Y.GAS output voltage for Tsmin V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
450 | 900 | Umax Y.GAS output voltage for Tsmax 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
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451 | 902 | FreonUnit Freon unit 1- cooling, 2 - heating and cooling Msv Register | R/W
452 | 904 | PrioFXheat | Heating priority for 0-reversing unit, 1 - heater MSV Coil 14464 | R/W
453 | 906 | HCmode Contact cooling of the reversing unit 0-NO,1-NC MSV Coil 14496 | R/W
454 908 | MinV :ﬂ;’:z}:’;;::‘;:m'y‘:gc :I :r:n;”s':rl'l‘)" dreiie 1V =256 (22V = 22#256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
55 910 | Maxv :ﬁ::';’l‘:;“u‘:::'(’;‘;:y':ag\f ::::‘;:::‘II')" Isignal ofthe 1= 256 (22V = 22°256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
456 | 912 | YFXmode Reverse unit signal type g?&:;u?ﬁi;a:ixj\ﬂ:ma»mm Msv Register | R/W
457 914 FireReset Fire alarm reset A_AF - DIN1 input 0-manual, 1- automatic MsV Coil 14624 | R/W
458 916 FuncDin12 Alarm activation A_StopS1 0-on/off, 1- A_StopS1 MsV Coil 14656 | R/W
459 | 918 | Func1S2H Input function 152H 0-inactive, 1 - secondary filter, 2 - electrostatic filter | MSV Register | R/W
460 920 FuncES AHU response to dirt level on the electrostatic filter 0-don't block, 1- block MsV il 14720 | R/W
461 | 922 | Aolscale Analogue output scaling Aout1 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV il 14752 | R/W
462 | 924 | Aolscale Analogue output scaling Aout2 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV Coil 14784 | R/W
463 | 926 | Ao3scale Analogue output scaling Aout3 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" Msv Coil 14816 | R/W
464 | 928 | Aodscale Analogue output scaling Aout4 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" Msv Coil 14848 | R/W
465 | 930 | Tcom Time of communication with one device 15=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
466 | 932 | Twait g?;‘:;“r:';';?:sse':‘mmggI:T‘fn(;:m;;:a“ amultiple 1 _ 256 (225 = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
467 | 934 | AHUnumber Zszt::tti;: ;ﬁtlepznnel:?bersemng, name visible in the menu 1 v Register | AW
468 936 HMImulti HMI Multi function 0 - inactive, 1- active MsV Coil 14976 | R/W
469 938 WorkTime Current working time Th=256 (22h = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
470 940 SetTime Enter working time Th=256 (22h = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
vl 942 SetTimeRun | Set running time counter 0-No, 1-Yes MsV Coil 15072 | R/W
o ?I;nue‘z';'"p :\i:‘t’ﬂ:‘rsg‘a';:rfnf)uua’""“me alamUYlamp Cretating N et MV Gilsios | RAW
43 | 9% | Umaxime fg::;:y‘e';“e fimit above which the UVlamps overun alarm - _ »c¢ (51 — 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
474 | 948 | MaxDiff m:’:::p’:;t’; ‘;:;r:et;:tfe‘zzf;gert';':ne;"’:;if:l‘:?ss; and o0 = 256 (22°C = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
475 195 T Leading temperature history - measurement 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R
476 1952 T2 Leading temperature history - measurement 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
477 1954 | T3 Leading temperature history - measurement 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
478 | 956 | T4 Leading temperature history - measurement 4 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
479 1958 | T5 Leading temperature history - measurement 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
480 | 960 | T6 Leading temperature history - measurement 6 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
481 9% |19 Leading temperature history - measurement 9 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
482 | 9%4 | T8 Leading temperature history - measurement 8 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
483 196 | T9 Leading temperature history - measurement 9 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
484 | 968 | T10 Leading temperature history - measurement 10 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
485 970 | TN Leading temperature history - measurement 11 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
486 972 | T2 Leading temperature history - measurement 12 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
|
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487 974 | 113 Leading temperature history - measurement 13 1°C=256 (22 °C =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
488 | 976 | T4 Leading temperature history - measurement 14 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
489 | 978 | T15 Leading temperature history - measurement 15 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
490 | 980 | HistPeriod Temperature measurement period 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
491 982 Reset Reset of from the leading temp history | 0-off1-on Msv il 15712 | R/W
492 | 984 | _DIN1 Digital input status reading 1 0-open, 1-shorted MsV il 15744 | R
493 | 986 | _DIN2 Digital input status reading 2 0-open, 1-shorted MSV Gil15776 | R
494 988 | _DIN3 Digital input status reading 3 0-open, 1-shorted MsV il 15808 | R
495 1990 | _DIN4 Digital input status reading 4 0-open, 1-shorted MSV Coil15840 | R
496 | 992 | _DINS Digital input status reading 5 0-open, 1-shorted MSV Gil 15872 | R
497 | 994 | _DIN6 Digital input status reading 6 0-open, 1-shorted MSV Gil 15904 | R
498 | 996 | _DIN7 Digital input status reading 7 0-open, 1-shorted MSV Gil15936 | R
499 | 998 | _DIN8 Digital input status reading 8 0-open, 1-shorted MSV Coil 15968 | R
500 | 1000 | _DIN9 Digital input status reading 9 0-open, 1-shorted Msv Coil 16000 | R
501 1002 | _DIN10 Digital input status reading 10 0-open, 1-shorted Msv (il 16032 | R
502 | 1004 | _DIN11 Digital input status reading 11 0-open, 1-shorted MSV Coil 16064 | R
503 1006 | _DINT2 Digital input status reading 12 0-open, 1-shorted MsV Coil 1609 | R
504 1008 | Ain_1 Analogue input status reading 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
505 | 1010 | Ain_2 Analogue input status reading 2 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
506 | 1012 | Ain_3 Analogue input status reading 3 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
507 | 1014 | PT_1 PT1000 Sensor input reading 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
508 | 1016 | PT_2 PT1000 Sensor input reading 2 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
509 1018 | PT_3 PT1000 Sensor input reading 3 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
510 1020 | PT_4 PT1000 Sensor input reading 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
nm 1022 | PT_5 PT1000 Sensor input reading 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
512 | 1024 | HMI_Con Sensor reading in the HMI controller connected via HMI CON 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
513 1026 | HMI_RS Sensor reading in the HMI controller connected via RS485 Master | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
514 | 1028 | Rel Digital output status reading 1 0-off, 1-on MSV CGoil 16448 | R
515 | 1030 | Re2 Digital output status reading 2 0-off, 1-on MSV Coil 16480 | R
516 | 1032 | Re3 Digital output status reading 3 0-off, 1-on MSV Gil16512 | R
517 | 1034 | Re4 Digital output status reading 4 0-off, 1-on MSV Coil 16544 | R
518 | 1036 | ReS Digital output status reading 5 0-off, 1-on MSV Gil16576 | R
519 | 1038 | Re6 Digital output status reading 6 0-off, 1-on MSV Coil 16608 | R
520 | 1040 @ Re7 Digital output status reading 7 0-off, 1-on Msv Coil 16640 | R
521 1042 | Re8 Digital output status reading 8 0-off, 1-on Msv Coil 16672 | R
522 1044 | AO1 Analogue output status reading 1 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R
523 1046 | A02 Analogue output status reading 2 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
524 | 1048 | AO3 Analogue output status reading 3 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
525 | 1050 | AO4 Analogue output status reading 4 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
526 | 1052 | F_DIN1 Digital input emulation 1 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
527 | 1054 | F_DIN2 Digital input emulation 2 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
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528 | 1056 | F_DIN3 Digital input emulation 3 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
529 | 1058 | F_DIN4 Digital input emulation 4 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
530 | 1060 | F_DINS Digital input emulation 5 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
531 1062 | F_DIN6 Digital input emulation 6 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
532 1064 | F_DIN7 Digital input emulation 7 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted MsV Register | R/W
533 1066 | F_DIN8 Digital input emulation 8 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
534 1068 | F_DIN9 Digital input emulation 9 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MsV Register | R/W
535 1070 | F_DIN10 Digital input emulation 10 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MsvV Register | R/W
53 | 1072 | F_DINT1 Digital input emulation 11 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
537 | 1074 | F_DIN12 Digital input emulation 12 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
538 1076 | Em_Ail Analogue input emulation 1 0-inactive, 1- active MsV il 17216 | R/W
539 | 1078 | E_Ail Analogue input emulated value 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
540 1080 | Em_Ai2 Analogue input emulation 2 0 - inactive, 1- active MSV il 17280 | R/W
541 1082 | E_Ai2 Analogue input emulated value 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
542 1084 | Em_A3 Analogue input emulation 3 0-inactive, 1-active MSV Coil 17344 | R/W
543 1086 | E_Ai3 Analogue input emulated value 3 1V'=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
544 1088 | Em_PT1 PT1000 Sensor input emulation 1 0-inactive, 1- active MSV Coil 17408 | R/W
545 1090 | E_PT1 PT1000 Sensor input emulated value 1 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
546 1092 | Em_PT2 PT1000 Sensor input emulation 2 0 - inactive, 1- active MSV il 17472 | R/W
547 1094 | E_PT2 PT1000 Sensor input emulated value 2 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
548 1096 | Em_PT3 PT1000 Sensor input emulation 3 0-inactive, 1 - active MSV Coil 17536 | R/W
549 | 1098 | E_PT3 PT1000 Sensor input emulated value 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
550 1100 | Em_PT4 PT1000 Sensor input emulation 4 0 - inactive, 1 - active Msv Coil 17600 | R/W
551 1102 | E_PT4 PT1000 Sensor input emulated value 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
552 1104 | Em_PT5 PT1000 Sensor input emulation 5 0 - inactive, 1 - active MsV Coil 17664 | R/W
553 1106 | E_PTS PT1000 Sensor input emulated value 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
554 | 1108 | Em_Hoon m”ml"c"o‘;:::ni't‘;‘r" mput nthe contrllr comected © i, e, 1. ctve MV | Gl | RW
555 | 1110 | E_Heon m‘mﬁgs'ﬁnﬁzx sensor in the controller comnected 0 | 1o _ yg6 9 e — 29456 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
556 | 1112 Em_Hrs f&”&;ﬂg? ("Jn‘::(:s:“‘" input in the controler comnected (0 | 5 .. 45 1 active MV s | RW
557 1114 | E_His m”;;ﬁsgt':eg;rhe sensor n the controller connected t0. | 1o _ o567 o — 54256 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
558 | 1116 | F_Rel Digital output forcing 1 0-no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on MsV Register | R/W
559 | 1118 | F_Re2 Digital output forcing 2 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
560 | 1120 | F_Re3 Digital output forcing 3 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
561 1122 | F_Re4 Digital output forcing 4 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
562 | 1124 | F_Re5 Digital output forcing 5 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
563 1126 | F_Re6 Digital output forcing 6 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
564 | 1128 | F_Re7 Digital output forcing 7 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
565 | 1130 | F_Re8 Digital output forcing 8 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
|
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566 | 1132 | FoAO1 Analogue output forcing 1 0-inactive, 1-active MSV il 18112 | R/W
567 | 1134 | F_AO1 Value in the forcing mode of analogue output 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) L\ Register | R/W
568 | 1136 | FoA02 Analogue output forcing 2 0-inactive, 1- active MSV il 18176 | R/W
569 | 1138 | F_A02 Value in the forcing mode of analogue output 2 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) A Register | R/W
570 1140 | FoAO3 Analogue output forcing 3 0 - inactive, 1-active MsV il 18240 | R/W
571 1142 | F_AO3 Value in the forcing mode of analogue output 3 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) .\ Register | R/W
572 | 1144 | FoAO4 Analogue output forcing 4 0-inactive, 1- active MSV Goil 18304 | R/W
573 1146 | F_AO4 Value in the forcing mode of analogue output 4 1V'=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
Table 34 Variable Alarms
DEC Address Variable Type
adietl o]l name Description / Variables Alarms States T | s
574 | 1148 | ResetAlarms | Deleting blocking alarms 0-no deletion, 1- deletion MSV il 18368 | R/W
575 | 1150 | A_Code Alarm for incorrectly set application code 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil 18400 | R
576 1152 | A_AF Fire alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Goil 18432 | R
577 1154 | A_StopS1 Alarm - off S1 0-no alarm, 1-alarm present BV Coil 18464 | R
578 | 1156 | A_LowTemp | Low supply temperature alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV Coil 18496 | R
579 1158 | A_ThHWair | Antifreeze thermostat alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18528 | R
580 1160 gi?}xThHW arintt}i]fir:zzneet::‘:zostat alarm (3 occurences of A_ThHWair alarm 0-no alarm, 1- alarm present By ilteso | R
581 162 ‘l:;tT:'HW Low return water temperature alarm of the water heater 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil 18592 | R
e A Lol ot b 8.1 s W
583 | 1166 | A_ThHE Electric heater thermostat alarm 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18656 | R
584 1168 | A_3xThHE ::::;i;l};;ai;e;tl:ehrx;tat alarnGloccurencesoPARIEHWaIY 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil 18688 | R
585 1170 | A_ThGAS Gas heater alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV il 18720 | R
586 1172 | A_3xThGAS g;z :s;:r alarmBlocarences o ARTh AWl falampiithin 0-no alarm, 1- alarm present BV il 18752 | R
587 1174 | A_DX Freon cooler alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil 18784 | R
588 1176 | A_FX Reverse unit alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV il 18816 | R
589 | 1178 | A_RecFC Rotary, glycol recovery inverter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18848 | R
590 1180 | A_ColdRec Recovery frost alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18880 | R
591 1182 | A_SupFilter | Dirty supply filter alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV il 18912 | R
592 | 1184 | A_Supfilter2 | Dirty supply secondary filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV il 18944 | R
593 1186 | A_SupFilterES | Dirty electrostatic filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV il 18976 | R
594 1188 | A_ExhFilter | Dirty exhaust filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 19008 | R
595 | 1190 | A_SupPres | Supply fanalarm (tested with a pressure switch) 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil19040 | R
596 | 1192 | A_SupFC Supply fan inverter alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil19072 | R
597 1194 | A_ExhFC Exhaust fan inverter alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV Goil19104 | R
598 | 1196 | A_LowCurSup | Low current supply fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil19136 | R
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599 | 1198 | A_HighCursup | High current supply fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1-alarm present BV Gil19168 | R
600 1200 | A_LowCurixh | Low current exhaust fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1-alarm present BV il 19200 | R
601 1202 | A_HighCurExh | High current exhaust fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil19232 | R
Any alarm blocking the humidifier 1 (see main menu / humi- ’
602 1204 | A1_Hum1 dity / humidifer / Alarms for details 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 19264 | R
Any alarm disabling the humidifier 1 (see main menu / humi-
603 1206 | A2_Hum1l dity / humidifier/ Alarms for detals 0-noalarm, 1- alarm present BV Cil19296 | R
G0 2o R DY i I Aoty e Ceslainlmenutdbumicity L e e e e BY wilgs | R
humidifier / Alarms for details
Any alarm blocking the humidifier 2 (see main menu / humi- ’
- - (oil 19360
605 1210 | A1_Hum2 dity / humidifier / Alarms fordetails 0-noalarm, 1- alarm present BV oil R
Any alarm disabling the humidifier 2 (see main menu / humi- "
- - (oil 19392
606 1212 | A2_Hum2 dity / humidifier / Alarms for detals 0-noalarm, 1- alarm present BV oil R
607 1214 | A3_Hum2 Any .W,ammg of humldlﬁer.z (see main menu / humidity / 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil 19424 | R
humidifier / Alarms for details
Any alarm blocking the humidifier 3 (see main menu / humi- _
- - (oil 19456
608 | 1216 | A1_Hum3 dity / humidifier / Alarms for detals 0-no alarm, 1- alarm present BV o R
Any alarm disabling the humidifier 3 (see main menu / humi- _
- - Coil 19
609 1218 | A2_Hum3 dity / bumidifier / Alarms for detals 0-no alarm, 1-alarm present BV 0il 19488 | R
60 | | mpme || CCE G S (R e GRS WY | 6 et -t BY G150 | R
humidifier / Alarms for details
611 1222 | A_sme High pressure alanrlllordlls?bled compressor protection of HPM 0-noalarm, 1 - alarm present By Giloss2 | R
(M module with address 6), comp 12
61 1224 A_HPMOM2 High pressure alarm ordl.sabled compressor protection of HPM 02 o alarm} 1= alarm present BY Gil1osss | R
(M module with address 6), comp 34
613 1226 A_HPMOM3 High pressure alarm ordl.sahled compressor protection of HPM 0-no alarm, 1- alarm present By wioes | R
(M module with address 6), comp 5
A_Com- Alarm for no communication with the HPM (M module con-
614 1228 | Lovcw troller (controller with address 6) 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil 19648 | R
615 1230 | A_ComSupFC | Alarm for no communication with the supply inverter 0-noalarm, 1- alarm present BV il 19680 | R
615 1230 2;::2“ : Alarm for no communication with the supply inverter 0-noalarm, 1- alarm present BV il 19680 | R
616 | 1232 | A_ComSupFC2 | Alarm for no communication with the supply inverter 2 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil19712 | R
617 1234 | A_ComSupFG3 | Alarm for no communication with the intake inverter 3 0-no alarm, 1- alarm present BV Goil 19744 | R
618 1236 | A_ComSupFc4 | Alarm for no communication with the intake inverter 4 0-no alarm, 1-alarm present BV il 19776 | R
619 | 1238 | A_ComSupfFC5 | Alarm for no communication with the supply inverter 5 0-no alarm, 1- alarm present BV il 19808 | R
620 | 1240 | A_ComSupFc6 | Alarm for no communication with the supply inverter 6 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 19840 | R
621 1242 | A_ComExhFC | Alarm for no communication with the exhaust inverter 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 19872 | R
622 1244 | A_ComExhfC2 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 2 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 19904 | R
623 1246 | A_ComExhF(3 | Alarm for no communication with the outlet inverter 3 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 19936 | R
624 1248 | A_ComExhFC4 | Alarm for no communication with the outlet inverter 4 0-noalarm, 1- alarm present BV il 199%68 | R
625 1250 | A_ComExhFCS | Alarm for no communication with the exhaust inverter 5 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 20000 | R
626 1252 | A_ComExhFC6 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 6 0-noalarm, 1- alarm present BV il 20032 | R
627 | 1254 | A_ComRecFC | Alarm forno communication with the rotary, glycol recovery inverter | 0-no alarm, 1- alarm present BV il 20064 | R
628 1256 | A_ComHum1 | Alarm for no communication between controller and humidifier 1 | 0-no alarm, 1- alarm present BV il 2009 | R
629 1258 | A_ComHum2 | Alarm for no communication between controller and humidifier2 | 0-no alarm, 1-alarm present BV il 20128 | R
|
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630 1260 A_Com- AIarrln for no communication between controller and 0-noalarm, 1 - alarm present By Gl | R
Hum3 humidifier 3

631 | 1262 | ALGomiy | Alamforno communication between the controllerandthe | o |\ o\ 4o esent B i R

supply humidity sensor
62 1260 A_ComH2 Alarm for no ‘co.mmunlcatlon between the controller and the 0-no alarm, 1- alarm present By Ginzs | R
exhaust humidity sensor

633 1266 | A_Tsup Supply temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV (il 20256 | R

634 1268 | A_Texh exhaust temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 20288 | R

635 1270 | A_Tout Outdoor temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV il20320 | R

636 1272 | A_Trec Alarm of exhaust temperature sensor behind recovery 0-noalarm, 1- alarm present BV il 20352 | R

637 1274 | A_TbackWater | Return water temperature sensor alarm from water heater 0-noalarm, 1- alarm present BV il 20384 | R

638 | 1276 | A_Tmain Leading temperature sensor alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Goil 20416 | R
A_UV_ L :

639 | 1278 n UV lamp operating time overrun alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV il 20448 | R
LampTime

640 1280 | A_InEmul Controller input emulation alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV il 20480 | R

641 1282 | A_OutForce | Controller output forcing alarm 0-noalarm, 1-alarm present BV Gil20512 | R

642 1284 | Alarm Collective alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV il 20544 | R

L]
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10.2 Communication BacNet MS-TP with the BMS system 2. Then start your web browser and enter the default
Search for BacNet variables after connecting a powered con- controller address: 192.168.0.8
troller and adjusting the BacNet network (see section 7) A window will appear where you should enter the de-

fault login: admin and password: admin
10.3 Control via web page

The controller is equipped with a possibility to control it
through a website. The hardware required is an optional
Ethernet card visible below:

KLIMOR

Fig. 26 Login window with access passwords

ETH card with RJ45 con-nector 3. After entering the login and password and confirming the
(occurs in controls marked ETH) "Login", the controller's HMI screen will appear, in which we

can make settings and readings of the full controller menu.
Fig. 24 Design of controller with ETH card

To connect from a local computer directly connected by ca-
ble to the ETH card of the controller you need to:

{27} A_StopS1
2607 11:43:49

1. Set the following values in the network card settings of o
the computer for TCP4 protocol:

i: Protokét internetowy w wersji 4 (TCI 2lx

Ogéine

Przy odpowiednie] konfigurac sieci mozesz aukomatyeznie Uzyskad a
niezbedne ustawienia protokotu TP, W preecivnym wypadku musisz
uzyskat ustawienia protokohu TP od administratora sieci,

100%
€ Uzyskaj adres TP autgmatycanie
@ [y nastepujacego adresutpy | @
Adres IP: [tz 162, 0 . 2 = )]
Masks podsiscii [2s5 255 . 255 . 0 | 100% 0% 100%
Brama damysina: .

£ Uzyshajadres serwera DS automabycznie

Fig. 27 Start screen
—f% Uzyj nastepujacych adressw serwerdw DMS ——————————————

Breferowany serwer DNS: L
Alternatywny server DHS: S

r Sprawdz pray zakorczeniu poprawnosd
ustawier Zaawansowane. ..

Fig. 25 Computer network card settings for TCP4 protocol
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* 07-06 08:39:42

Fig. 28 Visualization screen of the control panel (in ELP11R32L + controllers available from September 2018)

Stan ukladu (unit_state)
Menu gidwne
Kalendarz

Tryb serwisowy

Ustawienia
Menu serwisowe
PLENPYC
UniApp MCKS ¥1.4DTR 013 V.004
2016 07 08

Fig. 29 HMI screen

4. The controller has an Ethernet interface, so to connect
the controller to a wireless local area network (WIFI), an
additional router should be used. Configure the local WIFI
network as an access point and then connect the control-
-ler to the router. The network settings of the router and the
controller must be compatible. Ports must be forwarded to
an external router address.

Below is a schematic example of how to establish a con-
nection in different ways:
1. Integration of the controller into the local network via

Wi-fi
L d
A 4
LOCAL WIFINETWORK
np. 10.10.10.1
Address in WIFI network

10.10.10.31

PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Default address Subnet address

Fig. 30 Integration of the controller into the local network via Wi-fi

Router with port forwarding: 80 from the ELP controller,
that is: 192.168.0.8:80 to external address of the router:
10.10.10.31, so we see the ELP controller in the local WIFI
network. The controller is accessed via http://10.10.10.31

klimor.com
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2. Direct communication with the controller via WIFI Router 10.4 List of addresses of modules, inverters, humidity sensors in

the version EVO-S
L 4

Table 35 Addresses of modules and components controlled by R5485 in EVO-S

Element DECAddress  HEX Address
PLC ROUTER HPM/CM Module 6 6
Rotary / glycol recovery inverter 9 9

192.168.0.8 192.168.0.1

Default address Subnet address Humidifier No.1 10 A
Humidifier No.2 n B
Fig. 31 Direct communication with the controller via WIF| Router Humidifier No3 2 c
Router with port forwarding: 80 from the controller, SUppy Uity senson B D
that is: 192.168.0.8:80 to external address of the router: Exhaust humidity sensor “ £

192.168.0.1, so we see the controller in the local WIFI
network. By connecting to the router's dedicated ne-

Supply fan inverter 1 2 15
twork we can access the controller via http://192.168.0.8 -
Supply fan inverter 2 22 16
3. Connecting the controller to a local WIFI network with Supply fan inverter 3 il il
external access Supply fan inverter 4 24 18
Supply fan inverter 5 25 19
Port forwarding on the main router from the WIFI router of the Supply fan inverter 6 % 1A
Fontroller: port:80 from ip:10.10.10.31 to external ip: port:80 Exhaust fan inverter 1 N "
ip: 83.100.100.1
Exhaust fan inverter 2 32 2
A Exhaust fan inverter 3 33 21
INTERNET A Exhaust fan inverter 4 34 2
PROVIDER -
FIXED IP ADDRESS L 4 Exhaust fan inverter 5 35 23
83.100.100.1 LOCAL WIFI NETWORK e 3% 2%
np. 10.10.10.1
Address in WIFI network
10.10.10.31
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1
Default address Subnet address
Fig. 32 Connecting the controller to a local WIFI network with external access
A router with port forwarding:80 from the controller:
192.168.0.8:80 to the external address of the router:
10.10.10.31, so we can see the controller in the local WIFI
network.
Connecting from any Internet connection we can access
the controller via http://83.100.100.1
|
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10.5 RS485 Slave, Modbus RTU communication from Danfoss FC51 converters

Website address for technical documentation on Danfoss converters

http://drives.danfoss.pl/download/technical-d ion/#
2 > 08 #0524

L EENREELEE R EERGT

8&. qu gml gnz ,g“‘ 8 &85

ks (03

W1 w2

ROAY FLAY On. | Do | Dn

|’_1‘ 1
) B LS
I |

e Y

Fig. 33 Example for double supply, double exhaust, rotary or glycol recovery

28 >80 o0
s 2 g s 3 g
2 2 ||
AlB|A
PELAY RELAY fL-pest C On. | Oin. | Oin.
5 & 5 s'-g

Fig. 34 Example for single supply, single exhaust, rotary or glycol recovery

Table 36 Configuration of Danfoss FC51 converters RS485 control 802 | Source of control word 1 FCRS485
Code Name e Description 803 | Waiting time for ication | 10.0 .
value
1-03 | Torque characterstcs 0 Constant torgue 8-04 | Reaction to lack of communication | 2 Stop
1-20 | Rated motor power kW From the motor nameplate 20 ;ﬁli;::ln pfcommurlcation 3 BTl Medbus
1-24 | Rated motor current LA From the motor 431 | Inverter address in Modbus . See 104
1-25 | Rat locit From the mot late
5 | Rated motor velocity pm rom the motor nameplate 832 | FCporttransmission speed 3 9600
1-90 | Thermal motor protection 4 ETR emergency shutdown 533 | Parityof the FCport 3 No party, 2 stop bits
3-02 | Minimum setpoint frequency 0.000 Always enter this value
3-03 | Maximum setpoint frequency Fzmax | Individual settings NOTE: . i . . .
Fz max - frequency of the inverter for operation at maximum fan efficiency (resulting from
3-17 | Setpointsource 3 n Modbus air distribution system
412 | Minimum output frequency 15.0 Always enter this value Itis necessary to enter the frequencies from the unit's documentation first.
4-14 | Maximum output frequency Fzmax | Individual settings
4-16 | Output current limit 150.0
5-40 | Relay function 6 Alarm-free operation
8-01 | Control point 0 Digital and control word
L]
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10.6 RS485 Slave, Modbus RTU communication from Eura Drives E800 converters

28 >80 80 521
! I ; I | If""l";;’ﬂ
2 X (B x4 2 X (B x4 2 wgl
! LR
' |
RS485 RS485 RS485 RS485 ‘: RS485 #54t5 |1
|
U1 102 201 | [2u2 [l U7 || 9uT |
| | a-post PLC
RELAY RELAY RELAY RELAY_ || o[ RELAY PELAY | Oin. Oin.
T2 T2 T2 T2 2l
I U V! I ! [ o | e
= .-Pl .-PF .-kkl .—Pkl‘r |Qg%1
CTT O
240 247
Fig. 35 Example for double supply, double exhaust, rotary or glycol recovery
28 <] o
I i
R Er i
3 i |
i
| i
75485 RSLES i 1
|
U1 201 | ;
H 1| E-Piost PLC
RELAY RELAY 1| RELAY RELAY 1 Din. On.. | Din.
i i
/ ) \
) <A i e =4
I Ee s | 28
I I j I |
24 24Y
Fig. 36 Example for single supply, single exhaust, rotary or glycol recovery
Table 37 Configuration of Eura Drives E800 converters F901 | Type of transmission 2 RTU
Setpoint F904 | Transmission speed 3 9600
Cod
o4 Name value
F905 | Waiting time for communication 60 Reaction to communication loss - stop
2 U/f scalar control (IMVVVF)
F106 | Control Mode F800 | Motor autotuning 1 Dynamic - recommended
6 PM synchronous motors (PMSVC)
PARAMETERS FOR PM MOTORS ONLY
F111 | Max. frequency (Hz) Fzmax Individual settings
F600 | Selecting the DC braking function 1 braking before start
F114 | Acceleration time 30s. prevents motor overload
F602 | DCbraking effectivness before start (%) | 20+75 The higher the value, the more effective
F115 | Deceleration time 30s limits the DC bus current the braking, but it should be remembered
F118 | Rated motor frequency (Hz) Plate related to F810 that there s no overheating of he engine.
F200 | Startcommand source 4 Keyboard + clamp + Modbus RS485 F604 | Braking time before tart (s) 305
F201 | Stop command source 4 Keyboard + clamp + Modbus RS485 FE07 | Automatic  selection of dynamic | 0 Disabled
parameters
F203 | Main frequency source 10 Modbus RS485 - -
F613 | Fying start 0 Inactive
F300 | Relay function 5 Alarm-free operation N )
Parameters saved automatically after autotuning
F727 | The control of theindivi 1 i i N
of the converter phaselessstartup. F806 | Stator resistance [Q]
F753 | Typeofthermal motor protection 0 Standard motor F807 | Rotor resistance [0]
F801 | Ratedmotorpower W Plte F808 | Leakage inductance [mH]
F802 | Rated motor voltage oo Plate F809 | Mutual inductance [mH]
F803 | Rated motor current A Plate NOTE:
— " Fz max - frequency of the inverter for operation at maximum fan efficiency (resulting from
F804 | Number of the poles Automatic setting [120*H118/F805] air distribution system Tt It is necessary to enter the frequencies from the unit's
F805 | Rated motor velocity .Ipm. Plate doc ion first.
F810 | Motor poversupply frequency Plate elated o F118 NOTE: Setting in the controller menu ngngs / Fans / RS485 / Maximum frequency must be
at least 0.1 Hz less than Fzma, otherwise the inverter may show control errors.
F900 | Converter address See 10.4
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10.7 RS485 slave communication, Modbus RTU and connection to
0J-DVinverters

oy ow
- @ -« @ - o - - o0 - o
%% [ %) wvi v w v v [l
2 =2 2 2 2 2 2 2 2 =2 2 2
RS485 RS485 RS48s RS485 RS485 RS485 AEIRL

MASTER| SLAVE

EL-Pust PLE Uin. | Din. | Din.
11

W fz | faun | Javz |

Fig. 37 Example for double supply, double exhaust, rotary recovery

BND GO
< m < m ‘ « @ < m :
[ v v B v wu v v H
22 23 H == 5 35 I
@ @ a @ ! m o @ @ i | ‘
RSI85 RSt85 ¢ estes RSiEs || | K1
: : MASTER| SLAVE
{0y 201 olou7 Ut |
5 | EL-Plost PLC
| E
| i
| E
i 1
T |
Fig. 38 Example for single supply, single exhaust, rotary recovery
Table 38 Connection of the 0J-DV fan wires Table 39 Wiring connections of the 0J-DRHX rotary recovery controller
Connection Cable function Connection Cable function
PE Protective earth PE Protective earth
N Power supply - "0" (for 1-phase inverters) N Power supply —,0"
L1123 Power supply - phase L Power supply - phase
BUSA RS 485 MODBUS A RS 485 MODBUS
BUSB RS 485 MODBUS B RS 485 MODBUS
GND “0" for the control signal GND “0" for the control signal

ATTENTION!!! In systems with 0J-DRHX rotary recovery the controller connects to the drive
on factory settings, for 0J-DRHX we do not perform the procedure of charging the settings.
If the 0J-DV inverter is used for fans, the correct operation of the inverter is For fans tested
after Modbus communication and digital input Din9, Din10 is inactive. If the 0J-DRHX drive
is used for rotary recovery, the correct operation of the inverter is Rotary recovery tested after
Modbus communication and digital input Din11 s inactive.
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Note! For controllers supplying rotary exchanger motors, electrical data and minimum and maximum speed settings should be taken from
the table below, depending on the type of control unit and the rotor assigned to it.

Table 40 Minimum and maximum rotor drive speed settings

Condensing and hygroscopic rotors Sorption rotors Technical data
Rotorin AHU Minimum Maximum Minimum Maximum Rotor dimmension Rated motor Currentat
rotation speed rotation speed rotation speed rotation speed power maximum load

[rpm] [rpm] [rpm] [rpm] [mm] [A]
RR5100 8 82 8 164 550 55 0,6
RR 3200 1 113 1 27 760 55 06
RR 5200 1 113 1 27 760 55 0,6
RR0300 1 113 " 21 760 55 06
RR 0400 14 143 12 240 960 55 0,6
RR 2500 17 172 12 230 150 55 0,6
RR 3500 17 172 12 230 1150 55 0,6
RR 0600 17 172 12 230 150 55 0,6
RR 0700 17 166 8 177 1330 110 12
RR 5800 17 166 8 177 1330 110 12
RR 8800 17 166 8 177 1330 10 12
RR 0010 19 191 10 204 1530 110 12
RR5010 19 191 10 204 1530 110 12
RR5310 20 201 n 215 1610 110 12
RR 4410 23 225 10 200 1800 110 12
RR5610 23 225 10 200 1800 110 12
RR 0020 23 25 3 250 2250 110 12
RR0120 2 215 12 29 2150 110 12
RR 5320 23 25 3 250 2250 110 12
RR 0720 24 25 13 261 2350 110 12
RR 0230 18 177 1 212 2650 220 24
RR0530 20 197 12 236 2950 220 24
RR 0930 18 180 1 216 2700 220 24
RR 0040 20 197 1 236 2950 220 24
RR 0050 24 237 14 284 3550 220 24
RR 0060 2% 237 14 284 3550 220 24
RR 0070 19 193 15 308 3850 690 44
RR 0090 2 218 17 348 4350 690 44
RR 0001 3 233 19 n 4650 690 44
RR0021 25 248 2 396 4950 690 44

Table 41 Minimum and maximum frequency settings for glycol system pump inverters

Minimum motor frequency ~ Maximum motor frequency  Rated engine power Rated motor Rated motor

Wielkos¢ centrali
Fzmin [Hz] Fzmax [Hz] [kw] rotation [rpm] current [A]

EVO 5100; EV0 3200; EVO 5200;
EVO 0300; EV0 0400; EVO 2500;
EVO 3500; EV0 0600; EVO 0700;
EV0 5800; EVO 8800; EV0 0010;
EVO0 5010; EV0 5310; EVO 4410;
EVO 5610; EV0 0020; EVO 0120;
EVO 5320; EV0 0720; EVO 0230;
EVO 0530; EV0 0930; EVO 0040;
EVO 0050; EVO 0060; EVO 0070;
EV0 0090; EV0 0001; EVO 0021

10 50 Pump name plate
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10.8 RS485 slave communication, Modbus RTU and connection to EBM motors

S s,

EBM
ERM
L

%ﬂ

LBH
k ~]

Tz &

Bus B

[ FL | [ i | s | R
1 wz 0 | iz 17 U1

ey
LAY PELAY

ircalrma B i e o[ on

PELAY RELAY
', : r4 C‘M
E i T,lg
24 . 144
Fig. 39 Example for double supply, double exhaust, rotary recovery
1
=
8 H
i [
I | ] B
— MASTER] SLavE |
U7
] St N TS

wy

Fig. 40 Example for single supply, single exhaust, rotary recovery

Table 42 EBM fan cable connections

Cable no. Connection Cable colour Cable function

12 PE yellow/green Protective earth

3 N blue Power supply —,0"

5 L black Power supply - phase

6 NC white 1 Motor condition relay — open failure
7 oM white 2 Motor condition relay — open failure
8. 0-10V yellow Analogue input

10 RSB brown RS485 MODBUS

1 RSA white RS 485 MODBUS

12 GND blue “0" for the control signal

13 +10V red Input 10V DC 10mA

Only connect the wires 1,2,3,5,6,7,10,11,12 to the respective clamps of the control board.
Configuration of the fan controllers EC EBM tab. 29
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10.9 RS485 slave communication, Modbus RTU and connection to EC Blue motors

o0 0o,
|
O-Rest AL
ey s
Fig. 41 Example for double supply, double exhaust
[T0] 50,
e
7 { \. 7E‘ji
=l !a[ :l B
Rsies P;oﬂ; ;5.57 B-Post ALL
201 o
RELAY [ons ]
A
" u
~c1 G
L 28Y 24y

Fig. 42 Example for single supply, single exhaust

Table 44 Wirring connection for 3-phase EC Blue motors

Connection Cable function

Table 43 Wirring connection for 1-phase EC Blue motors

Connection  Cable colours Cable function
PE yellow/green Protective earth L1 Power supply - phase
N blue Power supply —,0" N Power supply —,0"
L brown Power supply - phase PE Protective earth
1 white 1 Motor status relay — shorted > K1:14 Motor status relay — opened failure
12 white 2 confirmation of aperation K1:11 Motor status relay — opened failure
B brown B(D-) RS485 MODBUS
R$485 MODBUS
A black A(D+) RS 485 MODBUS
GND blue “0" for the control signal M 0Coutput
D1 Digital input
E1 Analogue input 0-10V/PWM
We only connect the wires to the L1, N, PE, 14, 11, B, A terminals
GND Reference for control signal
v Output 10V DC10mA

222
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10.10 Communication R5485 Slave, Modbus RTU with the module HPM,CM

2] o0,
1 I L1 L L1 L1 I L1
x x m x x
2 2 g|%F § 8|8 6 8|%|8 § 8| 7 § 8 L
n J4 Fhus n I n Jb BMS LIE ES L]
sTeR] s |
0 (o BL-Fost PLL [or Ton. [0 |
D | Oin. | Bin.
n 12 9 |
o 2|l 8 o 2 + v 9 2 & @ @ 2 8 |&
"} 0 Bl =) =l = 8 = 32 =2 = =] 35 2 =2 8 +
T T T T T T T T T T T T T T T T T
Hy 24y

Fig. 43 Example for single supply, single exhaust, the HPM/CM module

10.11 Communication RS485 Slave, Modbus RTU, configuration and connection to the humidifier BASIC

i %1
[ [ Li i L1 [ —'[
IFERR] W iR} , K lIF II 14r |1 111
:H I—||-| |—||— HpJ L.j F—._;
f .
i CAREL —— L
[ = ] k|
| UE"T an
| croli e ] | L TR
|
| Hodel: UET 1690/ LE Y100 i i |_| I
[ 1l
| ™ LT mm'clu =
ill':i |—1|=JEI ETl 1]2]3]ajsia)t |—|-?—| |
T T TT | TT T TTT TT
. P
L] L. Y
Fig. 44 Example for supply, exhaust, BASIC humidifier series UEY 000, UEY 100
14 8L By
I| ||J ||||| Illli I|I
N Fa Rl i 12" 2]
caeaensy et Ee B
i e
CAREL . | N
AN
cnatmaller = Th El-Fest G |3 [on | i ]
ol 1 LR ] T
Harel- [F¥03 _l\ |—|‘
ue Wy ™ " s U o ]
| MHIH2 B R
!II:‘ |I=I|'I H] Ih1I=IEItFEI« ?‘|I1 =I|
T T LI R
e

Fig. 45 Example for supply, exhaust, BASIC humidifier series UEY 200
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NOTE: The way of connecting the communication re-
sults directly from the descriptions on the M1 connec-
tor of the CAREL controller, the signal "Tx,Rx+" should
be connected to "SLAVE A" and the signal "TxRx-" to
"SLAVE B".

Table 45 BASIC Humidifier cable connections

Connection Cable function

L1 Power supply - phase 1
12 Power supply - phase 2
13 Power supply - phase 3
PE Protective earth
N Power supply of the control —,0”
L Power supply control - phase
1,2 Shorten
3,4 Don't connect
18,19,20 Don't connect
m RS485 B(-) MODBUS
n2 RS485 A(+) MODBUS
13 “0" for the control signal

The following shows how to set the parameters of the humidi-
fier for possible cooperation after R5485 communica-tion.

On the home screen press:

ENTER for 2 seconds.

Enter password 77 using UP and DOWN

Confirm with ENTER

navigation through the parameter list using the UP and
DOWN buttons

to select a parameter, press ENTER, use UP and DOWN to
edit, then ENTER to save the parameter or ESC to return to
the parameter list without saving the value

ESC to exit the basic screen

And set the parameters from the table below:

Table 46 Parameters to be set

Parameter HE ® Description
be set

A0 1 Proportional mode of operation

8 Address of humidifier No. 1
a 9 Address of humidifier No. 2

10 Address of humidifier No. 3
“ 0 Communication speed (0 = 9600)
(€] 1 Communication parameters (1= 8 bits, parity - none, stop bits 1)
a 1 Communication protocol (1= Modbus)
@ 50 Maximum time without data sent to the controller

After entering the parameters, turn the power supply of the humidifier off and on.
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Fig. 46 Power supply scheme for supply air handling units 11kW, 15kW, 22kW (outdoor design optional)

226



imor

K

11

A =]
o ) = GW
== o o

| w

1 = -

1

1 M +

1 —_

[ o =

! 2

_ iy -

I s

_ .

i

|

1

|

1

O

|

1 by e e e e e e e e e e e e e e e m e m e m e —————— ———
b

=

' [

| B3

. —

|

.

|

1

|

|

|

|

|

i

|

1

|

1

|

1

| R e T

| ' =

_ . = =t
' = &

I !
: =!

o8 =y
-

| ' m m

Lo "
! 1

Lo :
| =] '

_ 1 L =

\ i =g .

| i 8 '

\ ! v "

| ! :

TR

|

Optlon

227

klimor.com



AUTOMATION AND CONTROL SYSTEM FOR UNITS EVO-S; EVO-S COMPACT
OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL
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Fig. 47 Power supply diagram for 3-phase inverters 3x400VAC
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Fig. 48 Power supply diagram for 1-phase inverters 1x230VAC
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Fig. 50 Power supply diagram for 3-phase inverters 3400VAC (max. two fans)
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Fig. 53 Power supply diagram for 3-phase inverters 3400VAC (four fans 11kW or 22kW)
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Fig. 57B Power supply diagram for S/E air handling units - eight fans below 11kW (outdoor design optional )
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NOTE: Main switches in the switchboard.
Fig. 59B Power supply diagram for S/E air handling units - eight fans 15kW (outdoor design optional )
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