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1.WSTEP

, Sterownice moga byc¢ obstugiwane przez
niewykwalifikowany personel

Sterownica EL-...-...-...-...-... spetnia wymagania norm:
PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-3:2012, PN-EN 61000-6-
1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008

Certyfikaty mozna uzyskac na stronie:
www.el-piast.com/download/

Przeznaczenie rozdzielnic:

« Centrale nawiewne i nawiewno-wywiewne
Uktady z nagrzewnicg wodna, elektryczng i gazowa
Uktady z chtodnicg wodna i bezposredniego odparowania
lub zamiennie uktady z wymiennikiem DX rewersyjnym
Uktady z odzyskiem na wymienniku obrotowym, krzyzo-
wym, uktadzie glikolowym oraz na komorze mieszania
Uktady z modutem chtodniczym CM i modutem pompy
ciepta HPM
Uktady z nawilzaczem oraz z osuszaniem termodyna-
micznym

Nagrzewnice elektryczne wyposazone we wiasny uktad
zasilania sterowane sa za pomoca sygnatu 0+10V DC oraz
zwrotnego sygnatu alarmowego (istnieje mozliwos¢ stero-
wania nagrzewnicg elektryczna poprzez wyjscie Aout1 jako
PWM 0/10VDC, wyboru dokonujemy w Menu serwisowe/
Konfiguracja/Nagrzewnica elektryczna).

Nagrzewnice gazowe wyposazone we wiasny uktad zasilania
i sterowane s3 za pomoca sygnatu 0-10VDC, start/stop oraz
zwrotnego sygnatu alarmowego.

Uktad ten jest integralng czescig wyposazenia modutu ga-
zZowego.

Chtodnice DX wyposazone we wiasny uktad zasilania ste-
rowane s3 za pomoca do dwdch sygnatéw start/stop lub
sygnatu 0-10V oraz zwrotnego sygnatu alarmowego.

Moduty chtodnicze CM i moduty pompy ciepta wyposazo-
ne we wiasny ukfad zasilania sterowane sg poprzez komu-
nikacje Modbus RS485.

W przypadku podwdjnych przepustnic na nawiewie, na
wywiewie lub na bypassie wymiennika odzysku, sitowniki
nalezy montowac na kazdej przepustnicy.
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Nawilzacze wyposazone we wiasny ukfad zasilania, ste- 2. STANDARDY WYKONANIA

rowane sg poprzez komunikacje Modbus RS485; istnieje

mozliwos¢ sterowania 1,2 lub 3 sztuk nawilzaczy jedno- 2.1 Cechy uktadu automatyki standardowej w wykonaniu we-

W dkladach i ica i chiodni wnetrznym

ukiadach z osuszamejm lneﬂngrzewnlcall chtodnica za- - falowniki (Danfoss) montowane na scianie, w poblizu roz-
montowane sg wg kolejnosci 1: chtodnica, 2: nagrzew- dzielnicy EVO-S,
nica. '

rozdzielnica tworzywowa EVO-S o stopniu ochrony IP65
dla silnikéw do 15 kW wiacznie,
rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP20 dla 4

W uktadach z odzyskiem temperatury w przypadku pra-
cy uktadu w trybie osuszania odzysk jest wytaczany pod-
€zas osuszania. . L, silnikow do 15kW wigcznie i 6 silnikow do 11kW wigcznie,
W ukfadach z agregatem DX istnieje mozliwos¢ wyboru rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP20 dla
typu wymiennika sposréd: wymiennik DX chtodzacy, wy- silnikéw 18,5 1 22 kW,

miennik DX rewersyjny chtodzaco - grzejacy.

W uktadach z nagrzewnica i chtodnicg wodna (bez funk-
cji osuszania) istnieje mozliwo$¢ aktywacji wymiennika
wodnego H/C, jest to nagrzewnica i chtodnica realizowa-
na fizycznie poprzez jeden wymiennik z jednym zesta-
wem sitownika i pompy obiegowej, przetaczenie trybu
grzanie i chfodzenie nastepuje automatycznie od usta-
wien pory roku i czujnika temperatury zewnetrznej

rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP20 z
falownikami (Danfoss) dla 4 silnikéw i odzysku do 15 kW
wigcznie.

Tab. Nr 1 Charakterystyka sterownic wewnetrznych

Nazwa (p‘;':‘t N1T  NWIT  2NWI1  NI5  NWIS  2NWIS N2 NW22  2NW22
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napiecie znamionowe izoladji (Ui) 500V
Napiecie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4kV
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany (lcw) 1.5kA ‘ 1,1kA ‘ 1.5kA ‘ 8kA
Koordynacja zabezpieczen zwarciowych Rozdziat 12
(Czestotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia TN-S
Wykonanie wewnetrzne
Stopien ochrony 1P20 ‘ 1P 65 (tworzywo), IP 20 (metal)
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC $rodowisko 2 [kl.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym - ‘ 1K07 1K09 1K10
Stopiert zanieczyszczenia 3
Warunki pracy 10°C = 40°C (srednia dobowa < +35°C)
oy s o
Waga [kg] 3 45 53 75 57 6,2 85 16,5 20,6 32
|
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Tab. Nr2 Sterownice w wykonaniu wewn. dla 4i 6 silnikéw o mocy do 15kW wtacznie

UWAGA: Uktady nawiewne w wykonaniu wewnetrznym od
dwdch wentylatoréw wigcznie, dobierane sa wg ponizszego

Nazwa 4ANW11 4ANW15 6NW11
schematu:
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz ~dla2N11 dobieramy NW11
Napigcie znamionowe izolagji (Ui) 500V - dla 2N15 dobieramy NW15
Napiecie znamionowe udarowe - dla 2N22 dobieramy NW22
wytrzymywane (Uimp) v -dla 4N11 dobieramy 2NW11
) - - dla 4N15 dobieramy 2NW15
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12 _dla 4N22 dobiera my 2NW22
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12 - dla 5+6N11 dobieramy 4NW11
Prad znamionowy kidtkotrwaly s - dla 5+6N15 dobieramy 4NW15
wytrzymywany (lcw)
Koordynacja zabezpieczer zwarciowych Rozdziat 12
Cagstotliwosc znamionowa (fn) S0Hz 2.2 Cechy ukladu automatyki standardowej w wykonaniu
Rodzaj systemu uziemienia N-S zewnetrznym
) « falowniki serii 0J-DV w wykonaniu zewnetrznym monto-
Wykonanie wewnetrzne ) o A .
wane wewnatrz centrali wentylacyjnej zgodnie z instruk-
Stopier ochrony P20 cja montazu falownika,
Klasyfikacja kompatybilnosci elektro- i X + rozdzielnica tworzywowa EVO-S o stopniu ochrony IP65,
X $rodowisko 2 [kI.A] . I
magnetycznej EMC rozbudowana o grzatke elektryczng i termostat, dla silni-
Ochrona przed zewnetrznym uderze- IK kow do 15kW wiacznie,
niem mechanicznym 09 + rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony IP54, roz-
Stoplef zanlecyszzenia 3 budowana o grzatke elektryczna i termostat, dla silnikow
4 i 18,51 22kW
Warunki pracy 10°C=-40°C (Srednia dobowa < +35°C) « rozdzielnica metalowa EVO-S o stopniu ochrony P54,
Wymiary 600/600/200 | 1000/800/200 | 800/600/200 rozbudowana o grzatke elektryczng i termostat oraz z za-
Waga 7 = @ budowanymi falownikami dla czterech silnikéw do 15kW
Tab. Nr 3 Charakterystyka sterownic zewnetrznych
Nazwa N11 NW11 2NW11 N15 NW15 2NW15 N22 Nw22 2NW22
out out our our out outT ouT our out
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napigcie znamionowe izolacji (Ui) 500V
Napigcie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4V
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany (lcw) 1.5kA ‘ 1,7kA ‘ 1,5kA ‘ 8kA
Koordynacja zabezpieczen zwarciowych Rozdziat 12
Czestotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia -S
Wykonanie zewngtrzne
Stopien ochrony Tworzywo IP 65 (odporne na promieniowanie UV) / Metal IP54
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC $rodowisko 2 [kI.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym 1K07 1K09 1K10
Stopieri zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C+ 40°C (Srednia dobowa < +35°C)
Wymiary [wys/szer/gf] (mm] 384/319 539/319 539/319 460/448 460/448 | 610/448 | 600/400 | 600/400 | 600/600
ymiary wys/szer/g 144 144 44 /160 /160 /160 /200 /200 1200
Waga [kg] 47 63 82 63 68 9,1 17,9 21,2 338
|
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Tab. Nr 4 Sterownice w wykonaniu zewn. dla 4 silnikow do 15kW wtacznie i 6 silnikéw
do 1TkW wiacznie

UWAGA: Ukfady nawiewne w wykonaniu zewnetrznym od
dwdch wentylatoréw wigcznie, dobierane sa wg ponizszego
schematu:

Nazwa 4':3: ! 4';‘:}:5 6’;‘:::1 -dla2N11 dobieramy NW11

- dla 2N15 dobieramy NW15
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz - dla 2N22 dobieramy NW22
Napigcie znamionowe izolagji (Ui) 500V -dla4N11 dobieramy 2NW11
Napiecie znamionowe udarowe Y ) j:a 4NT5 dObieramy 2NW15
wytrzymywane (Uimp) - dla 4N22 dobieramy 2NW22

- dla 5+6N11 dobieramy 4NW11
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12 _dla5=6N15 dobieramy ANW15
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krétkotrwaty
wytrzymywany (Icw) 8kA
Koordynacja zabezpieczer zwarciowych Rozdziat 12
Czestotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia N-S
Wykonanie zewnetrzne
Stopieri ochrony IP54
::;ﬂi;ﬁi:}’m’zwb""““ elektro- Srodowisko 2 [KLA]
OFhrona przedI zewnetrznym uderze- K10
niem mechanicznym
Stopien zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C=-40°C (Srednia dobowa < +35°C)
Wymiary 600/600/200 | 1000/800/250 | 800/600/250
Waga 34 55 45

Tab.Nr5 ice w wyl i z i dla 2 silnikow plus falownik odzysku 4 silnikow plus falownik odzysku, do 15kW wiacznie
NW02-1 NW07-1 NW11-1 NW15-1 NW03-2 NW07-2 NW11-2 NW15-2
fovtrout fovtrout fovtrout  fevtrout  fivtrout  ficvtrout f.cvtrout f.cvtr out
Napiecie znamionowe (Un) 400V; 50Hz
Napiecie znamionowe izolacji (Ui) 500V
Napiecie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4V
Prad znamionowy zestawu (InA) Rozdziat 12
Prad znamionowy obwodu (InC) Rozdziat 12
Prad znamionowy krotkotrwaty wytrzymywany (lcw) 1,TkA 1.5kA
Koordynacja zabezpieczeri zwarciowych Rozdziat 12
(zestotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemienia N-S
Wykonanie zewnetrzne
Stopieri ochrony P54
Klasyfikacja kompatybilnosci elektromagnetycznej EMC $rodowisko 2 [kl.A]
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mechanicznym 1K10
Stopien zanieczyszczenia 3
Warunki pracy -25°C = 40°C ($rednia dobowa < +35°C)
Wymiary [wys/szer/gt] [mm] 800/600/300 | 800/600/300 | 800/800/300 | 800/800/300 | 800/600/300 | 800/800/300 | 1200/1000/300 | 1200/1000/300
Waga [kg] 385 50,8 68,5 69,3 59,6 67,5 1219 122,7
|
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2.3 Zawartos¢ rozdzielnicy EVO-S

zasilanie i sterowanie za pomoca Modbus RS485 falowni-
kéw silnikéw AC lub silnikéw wentylatoréw EBM centrali
wentylacyjnej

zasilanie i sterowanie pompy obiegowej nagrzewnicy wod-
nej (1x230VAC)

zasilanie i sterowanie za pomocg Modbus RS485 falownika
(1x230VAC) pompy wymiennika glikolowego (3x230VAC)
zasilanie i sterowanie za pomoca Modbus RS485 falownika
odzysku obrotowego (1x230VAC)

sterownik zarzadzajacy pracg uktadu automatyki
sterowanie nagrzewnicg elektryczng (sygnat 0-10VDC oraz
powrotny sygnat alarmowy), nagrzewnica elektryczna musi
by¢ wyposazona we wiasny uktad zasilania i sterowania;
(istnieje mozliwos¢ sterowania nagrzewnica elektryczng po-
przezwyjscie Aout1 jako PWM 0/10VDC, wyboru dokonujemy
w Menu serwisowe/Konfiguracja/Nagrzewnica elektryczna)
sterowanie nagrzewnicg gazowa (sygnat 0-10VDC, start/
stop oraz powrotny sygnat alarmowy), nagrzewnica ga-
zowa musi by¢ wyposazona we wiasny ukfad zasilania
i sterowania

sterowanie modufem chtodniczym lub pompg ciepta
HPM/CM  (wydajnos$¢, grzanie/chfodzenie za pomo-
ca komunikacji Modbus RS485), modut HPM/CM musi
by¢ wyposazony we wiasny uktad zasilania i sterowania
sterowanie chtodnicg DX (1,2 stopnie lub sygnat 0+10VDC
oraz powrotny sygnat alarmowy), chtodnica DX musi by¢
wyposazona we wiasny uktad zasilania i sterowania
zasilanie 24VAC i sterowanie przepustnic nawiewu, wywie-
wu, recyrkulacji, odzysku krzyzowego

zasilanie 24VAC i sterowanie sitownikéw zaworéw nagrzew-
nicy i chtodnicy wodnej

sterowanie nawilzaczem elektrodowym - (wydajnos¢
i start za pomocg komunikacji Modbus RS485; istnieje moz-
liwosé¢ sterowania od 1 do 3 nawilzaczy parowych)

3. PIERWSZE URUCHOMIENIE

W celu wykonania pierwszego uruchomienia uktadu
nalezy:

a) zapoznac sie z niniejszg instrukcja oraz ze schematem apli-
kacji zgodnym z uktadem wentylacji lub klimatyzacji, do kto-
rego ma by¢ zastosowany ukfad automatyki,

b) wykona¢ podtaczenia elektryczne wedtug schematu apli-
kacji oraz wytycznych z niniejszej instrukcji,

c) sprawdzi¢ poprawnos¢ podtaczenia czujnikéw i elemen-
téw wykonawczych (sitowniki, falowniki, itd.),

d) zasili¢ sterownice i ustawi¢ kod aplikacji w menu serwiso-
wym zgodny ze schematem aplikacji (pkt.4),

e) dokona¢ konfiguracji uktadu w menu serwisowym
(pkt.9.4),

f) dezaktywowac tryb serwisowy,

g) uruchomi¢ komunikacje Modbus RTU sterownika
z wentylatorami EBM lub falownikami wentylatoréw nawie-
wu, wywiewu, odzysku na wymienniku obrotowym lub gli-
kolowym, uktadu chtodniczego HPM/CM, nawilzacza, (jesli
wystepuja), (pkt.10),

h) w uktadach z falownikami OJ-DV lub wentylatorami EBM
dokonac¢ nastaw adreséw (podczas tadowania adreséw wy-
konywana jest konfiguracja falownika OJ-DC lub wentylato-
ra EBM, zatem powyzsza operacje nalezy wykona¢ réwniez
na wszystkich falownikach OJ-DV lub wentylatorach EBM
podtaczanych do sterownika,

i) sprawdzi¢ poprawno$¢ wskazan oraz lokalizacji czujnikéw,
j) sprawdzi¢ prace sitownikéw (korzystajac z menu ,Menu
serwisowe/forsowanie wyjsc), przy tescie nalezy zwrocic
uwage na swobodny ruch przepustnic, petne otwarcie, pet-
ne zamkniecie sitownikow,

k) ustawi¢ czujnik wiodacy w menu,Ustawienia/Temperatu-
ry/Czujnik wiodacy” (pkt.9.3)

1) sprawdzi¢ czy nie wystepuja alarmy, jesli sa nalezy dopro-
wadzi¢ do ich usuniecia (pkt.8.4),

m) uruchomic ukfad (pkt.8.1)

n) ponownie sprawdzi¢ czy nie wystepujg alarmy, jesli sg na-
lezy doprowadzi¢ do ich usuniecia (pkt.8.4)

o) wybrac¢ wiasciwy jezyk menu na sterowniku.

Niezaleznie od nastaw fabrycznych sterownika nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ regulacji uktadu pod katem re-
gulacji temperatury, statego wydatku, (jesli wystepuje),
schtadzania nagrzewnicy elektrycznej, (jedli wystepuje).

Doboru nastaw regulatoréw temperatury, nawilzania, osu-
szania i stalego wydatku, nalezy wykona¢ w taki sposéb,
aby uktad doregulowywat sie mozliwie jak najszybciej
bez przeregulowania, (aby zwolni¢ reakcje ukfadu nale-
zy zmniejszy¢ parametr Kp lub/i zwigkszy¢ parametr Ti).

Odpowiednio wykonany dobér nastaw regulatoréw Pl, pra-
ca centrali na wydajnosci okreslonej w karcie technicznej
centrali, odpowiedni dobdr elementéw centrali (zalecane
sterowanie analogowe kazdego z wymiennikéw ciepta /
chtodu), praca uktadu na obiekcie gdzie nie wystepuja nagte
zmiany temperatury z tytutu innych urzadzen generujacych
duza ilos¢ ciepta / chtodu, pozwalajg na uzyskanie stabilnej
regulacji temperatury.

W celu sprawdzenia aktualnej doktadnosci regulacji tem-
peratury mozna wejs¢ do menu ,Menu serwisowe/Historia
temperatury wiodacej’, w ktérym zapisane jest ostatnie 15
pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej z wybranym
okresem zapisu) oraz podana jest,,Odchytka’, ktéra stanowi
maksymalna réznice aktualnej temperatury zadanej i ostat-
nich 15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej.

W przypadku nie uzyskania zadowalajacego efektu pro-
cesu regulacji temperatury nalezy:

sprawdzi¢ czy uklad pracuje na peinej wydajnosci (po-
rownac¢ czestotliwos¢ falownikéw wentylatoréw z czesto-
tliwoscia pracy podanej w karcie technicznej centrali lub
z danymi otrzymanymi z wynikéw pomiaréw wydajnosci),
sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania sitownikéw i uktadéw ste-
rowania nagrzewnic, chtodnic, uktadéw odzysku,
sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania przepustnic,

sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu czujnikdw temperatur,
sprawdzi¢ dobdr nastaw regulatoréw Pl.
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

Regulator kaskadowy - rozruch uktadu nastepuje wy-
facznie z regulatorem temperatury nawiewu przez czas
okreslony w menu ,Ustawienia/Temperatury/Start
regulacji’, a po tym czasie (w przypadku, gdy czujnik
wiodacy jest inny niz czujnik nawiewu) dotaczany jest
dodatkowy regulator temperatury wiodacej wypracowu-
jacy nastawe temperatury zadanej regulatora nawiewu.

Tab. Nr 6 Nastawy regulatora

Nazwa w menu: Nastawy fabryczne (zalecane)

Kp=1
Pl grzania

Ti=60s

Kp=1
Pl chtodzenia

Ti=60s

Kp=1
Pl nawiewu (limit Tmin naw, Tmax naw)

Ti=90s

Pl nawiewu regulatora moze by¢ szybsze lub wolniejsze od
Pl grzania i chtodzenia, im wolniejsze tym mniejsze oscyla-
cje przy minimalnej i maksymalnej temperaturze nawiewu,
ale wolniejsza reakcja na ograniczenie.

Parametry ograniczenia temperatury ,Tmin nawiewu’, Tmax
nawiewu” moga by¢ zblizone do nastawy temperatury za-
danej.

W przypadku braku stabilizacji przy nastawach zalecanych
mozna Ti kazdego z regulatora zwigkszy¢ o 10s (maksymal-
nie do 120s).

4. KODOWANIE STEROWNIC

Tab. Nr 7 Wielkosci sterownic w wykonaniu wewnetrznym ze sterownikami Modbus RS485
/BacNet MS-TP

Nazwa ooy T-Tworzywo,
Indeks rozdzielnicy EVO-S - rozmiar szafy M- Metal
[W/5/G]

(G EVO-S NW11-1/400-T CMPT 300/350/150 T
99000521026969 | (G EVO-S N11-1/400-T 2x12-384/319/144 T
99000521026970 | (G EVO-S NW11-1/400-T 3x12-539/319/144 T
99000521026971 | (G EVO-S NW11-2/400-T 3x12-539/319/144 T
99000521026975 | (G EVO-S N15-1/400-T 2x18 - 460/448/160 T
99000521026976 | (G EVO-S NW15-1/400-T 2x18- 460/448/160 T
99000521026977 | (G EVO-S NW15-2/400-T 3x18 - 610/448/160 T
99000521017467 | (G EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M
9900052106149 | (G EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M
99000521016151 | CG_EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M
99000521026972 | (G EVO-S N22-1/400-M 600/400/200 M
99000521026973 | (G EVO-S NW22-1/400-M 600/400/200 M
99000521026974 (GEVO-SNW22-2/400-M 600/400/200 M

Tab. Nr 8 Wielkosci sterownic w wykonaniu zewnetrznym ze sterownikami Modbus RS485
/BacNet MS-TP
llos¢ modutow
Nazwa 0
- rozmiar szafy
[W/5/G]

rozdzielnicy EVO-S

9000521026978 | (G EVO-S-N11-1/400-T OUT 2012 384/319/144 T
Brak stabllizacjl ukladu, przy tak dobranych 9900521026979 | CG EVO-S-NW11-1/400-T 0UT w2sonm | T
nastawach, moze wskazywac na btad w do-
borze wymiennikéw ciepta/chtodu, ich nie- 9000521026980 | (G EVO-S-NW11-2/400-T OUT 302539319144 | T
wiasciwa prace, brak wy h zg z
karta doboru centrali parametréw cieplnych 9000521026981 | CG EVO-S- N15-1/400-T OUT 2418 460/448/160 T
wezta ciepta / chtodu.

9000521026982 | CG EVO-S-NW15-1/400-T OUT 218 460/448/160 T
Dobér czasu schtadzania nagrzewnicy powinien by¢ tak wy- 9000521026983 | (G EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T
konany, aby nagrzewnica elektryczna nie ulegta przegrzaniu. 9900521017468 | C6 EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M
. I . e . 9000521016150 | CG EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
Kazda z aplikacji posiada mozliwo$¢ pracy wentylatorow
z requlacja stalego wydatku, uruchomi¢ ten tryb mozna 9000521016152 | CG EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M
w ,Menu serwisowe/Konfiguracja/Staty wydatek’, nalezy 9000521026984 | (G EVO-S-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M
réwniez zamontowac czujniki ci$nienia o zakresie odpowia- 9000521026985 | €6 EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M
dajacym wymaganiom ukfadu, na wentylatorze nawiewu
) - X . S 9000521026986 | €6 EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M
i/lub wywiewu w taki sposéb, aby pomiar ci$nienia ,+" byt
przed wentylatorem, a -, za wentylatorem, sygnat pomia- 9000522126390 | CG EVO-S NW02-1/400-M ECVTROUT | 600/600/300 M
rowy podfaczy¢ pod wejscia analogowe zgodnie z lista we/ 99000522126391 | CG EVO-S NWO7-1/400-M ECVTROUT | 800/600/300 M
wy (pkt.6.2) oraz skonfigurowac regulacje cisnienia korzy-
. — X 9000522126392 | 6 EVO-S NW11-1/400-M FCVIROUT | 800/800/300 M
stajac z menu ,Ustawienia/Wentylatory/Regulacja wydat-
ku” oraz,,Ustawienia/Regulatory/PI staly wydatek” 9000522126393 | (6 EVO-S NW15-1/400-M FCVIROUT | 800/800/300 M
9000522126394 | (6 EVO-S NW03-2/400-M FCVIROUT | 800/600/300 M
W przypadku zmiany aplikacji pamietaj, aby 9900522126395 | CG EVO-S NWO7-2/400-M ECVTROUT | 800/800/300 M
wezesniej przywrécic uktad do stanu fabrycz-
nego ,Menu serwisowe/Przywré¢ ustawienia 9900052212639 | C6 EVO-S NW11-2/400-MECVTR OUT | 1200/1000/300 M
fabryczne”.
son00s22126397 | O EVO-S NWIS-2/400-MECVTR 1200/1000/300 M
EDOUT
|
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Tab. Nr 9 Wielkosci sterownic w wykonaniu wewnetrznym ze sterownikami Modbus TCP/IP / Tab. Nr 11 Kodowanie sterownic
BacNet IP (z komunikacja Ethernet) Kod Nazwa uktadu
llos¢ modutow - X N
Indek Nazwa T T-Tworzywo, SECS Nawiewno — wywiewny
. rozdzielnicy EVO-S foz M- Metal - - -
W/S/6] RGCS Nawiewno — wywiewny z odzyskiem
(G ETH EVO-S-NW11-1/400-T glkolowym
CMPT 300/350/150 T PRCS Nawiewno — wywiewny z odzyskiem
krzyzowym wyposazonym w bypass
99000521026987 | (G ETH EV0-S-N11-1/400-T 2x12 384/319/144 T yowym wyp i ila
RRCS Nawiewno — wywiewny z odzyskiem
99000521026988 | (G ETH EVO-S-NW11-1/400-T 3x12539/319/144 T obrotowym
99000521026989 | CG ETH EVO-S- NW11-2/400-T 3x12 539/319/144 T SCS Nawiewny
99000521026990 | (G ETH EVO-S-N15-1/400-T 2x18 460/448/160 T
9900521026991 | C6 ETH EVO-S-NW15-1/400-T 218 460/448/160 T Tab. Nr 12 Oznaczenia funkeji w tabeli koddw i nr aplikacji sterownic
9900521026992 | (G ETHEVO-S-NW15-2/400T | 3418 610/448/160 T Symbol Opis
99000521017469 | (G ETH EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M EH Nagrzewnica elektryczna
99000521016145 | (G ETH EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M WH Nagrzewnica wodna
99000521016147 | (G ETH EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M DX Chtodnica DX
99000521026993 | (G -ETH EVO-S-N22-1/400-M 600/400/200 M wc Chtodnica wodna
99000521026994 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M 600/400/200 M GM Gazowy modut grzewczy
99000521026995 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M 600/600/200 M DH Osuszanie termodynamiczne
MX Komora mieszania
Tab. Nr 10 Wielkosci sterownic w wykonani 7 ikami Modbus TCP/IP /
BacNet IP (z komunikacja Ethernet) HPM Moduf pompy ciepta HPM
_— loéé modutéw - 1- ™ Modut chtodniczy (M
Indeks . rozmiarszafy  TWorzywo, STM.HMDF Nawilzacz parowy
rozdzielnicy EVO-S W/s/6] M-Metal
9000521026996 | (G ETH EVO-S N11-1/400-T OUT 2012 384/319/144 T Tab. Nr 13 Kodowanie aplikagji automatyki
9000521026997 | (G ETH EVO-S-NW11-1/400-T OUT 212 384/319/144 T Nazwa/
Funkcja EH WH DX WC
9000521026998 | (G ETH EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3x12 539/319/144 T
Kod Numer
9000521026999 | (G ETH EVO-S-N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
9000521027000 | (G ETH EVO-S-NW15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
SCS 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
9000521027001 | (G ETH EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T
SCS 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521017470 | (G ETH EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M
S¢S 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521016146 | (G ETH EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
S¢S 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521016148 | (G ETH EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M
SGS 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0
99000521027002 | (G ETH EVO-5-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M
SCS 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0
99000521027003 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M
SCS 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0
99000521027004 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M
SCS 16 0 0 0 0 6|0 0 0 0 0
99000522126398 | CG ETH EVO-S NW02-1/400-M FCVTR OUT 600/600/300 M
S¢S | 20 0 0 4 0 16 0 0 0 0 0
99000522126399 | CG ETH EVO-S NW07-1/400-M FCVTR OUT 800/600/300 M
SCS 24 0 0 0 8 16 0 0 0 0 0
9900052212640 | G ETHEVO-S NW11-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M
SCS 33 1 0 0 0 0 32 0 0 0 0
99000522126401 | CG ETH EVO-S NW15-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M
SCS 34 0 2 0 0 0 32 0 0 0 0
99000522126402 | G ETH EVO-S NW03-2/400-M FCVTR OUT 800/600/300 M
S¢S | 36 0 0 4 0 0|32 |0 0 0 0
99000522126403 | G ETH EVO-S NW07-2/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M
S¢S | 37 1 0 4 0 032 |0 0 0 0
99000522126404 | (G ETH EVO -S NW11-2/400-M FCVTR OUT 1200/1000/300 M
S¢S | 38 0 2 4 0 0320 0 0 0
99000522126405 | CG ETH EVO-S NW15-2/400-M FCVTR OUT 1200/1000/300 M
S¢S | 40 0 0 0 8 0320 0 0 0
Uwaga: Skrot F.CVTR w nazwie sterowniczy oznacza, Ze w wewnatrz zamontowane s3 falow- S¢S | M 1 0 0 8 0 ]3]0 0 0 0
niki firmy Danfoss lub firmy Euro Drives
L]
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Nazwa/ SCS | 1126 | 0 | 2 | 4| 0 |0 |32 |6 | 0|0 |l024
Ko:"":‘i;r SGs | 1129 1 | 0o | o | 8 |0 |32 |6 | 0| 0 |02
scs 130 0 | 2 [0 | 8 | 0o |32]6 |00 |04
o oo o el oo scs [1140 | 0 | o [ 4| 0 | 16|32 |6 |0 | 0 |l024
b e R S I e e ooy B R R It SCS | 1144 | 0 | 0 | 0| 8 [ 16|32 |64 | 0 | 0 |l024
ss | 56 | oo |o| 8 [16]|32|0f[0]0]0 sis| 1 |1 [o]oflo]o|ofo]oflo]o
scs| 60 | 1| 0|4 0| 0|06 0|00 sis| 2 o2 0oflo]o|ofofolo]o
ss| 70 | 0| 2|40 |o|o|e|o]o]o0 ses| 4 | oo 4lo]o|ofo]olo]o
ss| 7|1 |ofo|8|0o|o|e|o0o|o0]|o0 Sics| 5 | 1| o400 |ofo]o]o0]|o0
ss| 74 | 0|2 0|8 |0|o0o|e6|o0o|o0]|o0 SEcs| 6 | 0| 2[4 0|0 |ofo]o]o0]|o0
S| 8 | 0| 0| 4|0 [16]| 0 |6|[0]0]|0 sics| 8 | o | o |o| 8|0 |ofo|o]|o0]|o0
scs| 8 | 0| 0| 0| 8 |16] 0|64 0|00 sics| 9 | 1| oo 8o |ololo]|o0]|o0
scs {100 | 1 [ 0| 4] 0|0 |32]6| 0|00 Ssecs| 10 | 0| 20| 8| o0|o0ofo]ofo]o0
scs | 102 0| 2| 4]0 |0 |32]6|0]|0]0 Scs| 16 | 0 | 0 0|0 |6|0|0o]o0o|0]o0
scs [ 105 | 1 [ 0| o] 8|0 |32]6| 0|00 SEcs| 20 | 0 | 0 | 4|0 |6 0|0o]o0o|0]o0
scs | 106 | 0| 20| 8|0 |32]6| 0|00 Secs| 24 | 0| 0|0 |8 |16 0|0o]o0o|0]o0
scs | 116 | 0 | 0| 4| 0 |16]32]6| 0|00 ses| 33 | 1[0 ]o|o|o|32|0o]oflo]o0
scs | 120 0 | 0| 0| 8 |16]32]6| 0|00 SECS| 34 | 0| 2] 0] 0|0 |32[0]0]|0]|0
S |1025 | 1 [ 0| 0| 0| 0| 0] 0] 0] 0 |104 SEGS| 36 | 0 | 0 | 4| 00 |32)0]0]0) 0
SCS 1026 0 | 2| 0| 0| 0| 0] 0| 0] 0 |104 SEGS| 37 | 1 0 [ 4] 00 320|000
SCS 11029 1 | 0| 4| 0| 0| 0] 0| 0| 0 |104 SECS| 38 | 0 | 2 4| 00 |32)0]0]0) 0
SCS 11030 0 | 2 | 4| 0| 0| 0] 0| 0] 0 |104 SECS| 40 | 0 | 0 | 0| 8 |0 |32 0|00 0
S5 {1033 1 | oo | 8| o0of o]0 | 0|0 |04 SES| 4 |1 0080 R)0]0]0 0
scs (1034 0 | 20| 8| 0] o0]| 00| o0 |04 SEGS| 42 0] 20 8]0 ) 32]0]0]0 0
scs (1040 | 0 | 0| 0| 0 |16] 0| 0| 0|0 |04 SECS| 48 00006 32]0]0]0 0
scs (10844 0 | 0| 4| 0 |16] 0| 0| 0|0 |04 SES| 52 | 0 |0 4]0 16)32)0]0)0)0
scs (1048 0 | 0| 0| 8 |16] 0| 0| 0|0 |04 SES| 56 | 0 | 0 0] 8 16132 )0]0) 0 0
scs {1057 1 [ 0| o] oo |32] 0|00 |04 SEG| 69 | 1 |0 4]0 00 64|00 0
S¢S {1058 0 | 2 [ 0| 0| o f32]0| 0] 0 |04 SEG| 70 | 0 |2 4]0 00 64|00 0
scs {1061 1 | 0| 4| 0| o |32]0]| 0] 0 |10 SES| B 100 8]0 )0 64 0]0 0
scs {1062 0 | 2| 4| 0|0 |32]| 0|00 |04 SECS| 74 | 0] 210 8]0 )0)64]0]0 0
scs (1065 | 1| 0| o] 8|0 |32]| 0|00 |04 SECS| 84 | 0] 04106 )0 64 0] 0 0
scs (1066 | 0 | 2| 0| 8 | 0o |32]| 0| 0|0 |04 SECS| 88 | 0] 0 0] 8|6 )0 64] 0] 0 0
scs {1072 0 | 0| o] 0o |16]32] 0|00 |04 SECSj 101 1] 0400 32]64]0]0 0
Scs (1076 | 0 | 0 | 4| 0 |16[32] 0| 0|0 |04 SECS 102 0 )2 4]0 )0 32]64]0 )0 0
Scs | 1080 | 0 | 0 | 0| 8 [16]32| 0| 0|0 |l024 SECS) 105 | 1 0 0] 8]0 32]64]0) 0 0
S5 [1093 | 1 | 0 | 4| 0| 0| 0|6 |0 |0 |02 SEG| 106 | 0 | 2 ]0) 8]0 ]32]6)0]0 0
S5 |1094| 0 | 2| 4| 0| 0| 0|6 | 0| 0 |02 SEG| 116 | 0 | 0 | 4]0 16 32 )64] 0 0 0
scs (1097 | 1 [ 0| o] 8| 0] o0 |6| 0|0 |04 SEG| 120 | 0 | 0 0] 8 16 32 )64] 0 0 0
ss 1008 012 0l 80l o lel ol olom SECS | 1025 | 1| 0 [0 | 0| 0|0 |0 |00 |10
Ss|1108 | o | 0 | 4| 0 [16] 0 |6 | 0| 0 |02 SECS | 1026 | 0 | 2 | 0 ) 0|0 0|0 |00 1024
ss[1m2] 0| oo 8 16| 0 |6| 0|0 1004 SEG| 1029 | 1] 0 | 4) 00 0 0O 0O 0 |r024
S| 1125 | 1 | 0 | 4| 0|0 |32|6 | 0| 0 |02 HG |00 0 [ 2 4]0 |0 JO0JO]O]O [l
I
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Nazwa/ PRCS | 70 0 2 |40 0 0 | 64
Funkdja
Kod Numer

PRGS| 5 1 0

PRCS | 69 1 0 0 0 0 | 64

SECS | 1033 | 1 0|0 8 0 0 0 0 0 | 1024

4
4

PRCS | 20 0 0| 4

SECS | 1034 | 0 2 10| 8 0 | 0| 0| 0| 0 |1024 .
0

0

PRCS | 84 0 0 0 | 16| 0 | 64

SECS | 1040 | O 0 0 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 32 0 0

SECS | 1044 | O 0 4 0 16 | 0 0 0 0 | 1024

o

=

o

o
c|lo|o|leo|o|e|e
c|lo|o|le|ole|e
c|lo|o|leo|o|e|e

PRCS | 34 0 2
SECS | 1048 | 0 0 0 8 16 | 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 33 1 0 0 0 0320 0 0 0
SECS | 1057 | 1 0 0 0 0 ]3]0 0 0 | 1024

PRCS | 48 0 0 0 0 6320 0 0 0
SECS | 1058 | 0 2

o
o

PRCS | 40 0 0 0 8 0 132|0 0 0 0
SECS | 1061 | 1

PRCS | 42 0 2 0

ENNES

PRCS | 106 | 0 2 0

0
SECS | 1062 | 0 2
SECS | 1065 | 1 0

o
o
o
w
[
o
o
o
S
IN]
=

PRCS | 41 1

SECS | 1066 | 0 2 |0 8 0320 0 0 | 1024

PRCS | 105 1
SECS | 1072 | 0 0|0 0 |16 |32]|0 0 0 | 1024

SECS | 1076 | 0 0 | 4 0 | 16|30 0 0 | 1024

PRCS | 120 0
SECS | 1080 | 0 0 0 8 6 |32]0 0 0 | 1024

0
0
PRCS | 56 0 (]
0
0

PRCS | 36 0
SECS | 1093 | 1 0 4 0 0 0 | 64| 0 0 | 1024

SECS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 |64] 0 0 | 1024

PRCS | 102 0 2

4

PRCS | 38 0 2 4 0 0 32 0 0 0 0
4
4

SECS | 1094 | 0 2 | 4 0 0 0| 64| 0 0 | 1024

PRCS | 37 1 0 0 0 32|0 0 0 0
SECS | 1097 | 1 0|0 8 0 0| 64| 0 0 | 1024

PRCS | 101 1 0| 4|0 0 | 32|64 0 0 0
SECS| 1098 | 0 2 |0 8 0 0 (64| 0 0 | 1024

PRCS | 52 0 0 | 4|0 16|30 0 0 0
SECS | 1108 | 0 0 | 4 0 | 16| 0|64 ] 0 0 | 1024

PRCS| 116 | 0 0 | 4 0 | 16 | 32| 64| 0 0 0
SES | 1Mm2 | 0 0|0 8 | 16| 0|64 0 0 | 1024

PRCS| 130 | 0 2 |0 0 0 0 0 |18 0 0
SEGS | 1125 | 1 0| 4 0 0| 3264 0 0 | 1024

PRCS | 129 1 0|0 0 0 0 0 |18 0 0
SECS | 1126 | 0 2| 4 0 0| 3264 0 0 | 1024

PRCS | 138 | 0 2|0 8 0 0 0 |18 0 0
SECS | 1129 | 1 0] 0 8 0| 3264 0 0 | 1024

PRCS | 202 0 2 0 8 0 0 | 64 128 0 0
SECS | 1130 | 0 2 0 8 0| 32]64| 0 0 | 1024

PRCS | 137 1 0 0 8 0 0 0 (18] 0 0
SECS | 1140 | 0 0 4 0 16 (32|64 |0 0 | 1024

PRCS | 201 1 0 0 8 0 0 | 64 |128| 0 0
SECS | 1144 | 0 0 0 8 16| 32| 64| 0 0 [1024

PRCS | 134 | 0 2 | 4 0 0 0 0 |18 0 0

PRCS| O 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 198 0 2 4 0 0 0 | 64 128 0 0
PRCS| 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 133 1 0 4 0 0 0 0 |18 0 0
PRCS| 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 197 1 0 4 0 0 0 | 64 128 0 0
PRCS| 16 0 0 0 0 16| 0 0 0 0 0 PRCS | 258 0 2 0 0 0 0 0 0 |25 | 0
PRCS| 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0 PRCS | 257 1 0 0 0 0 0 0 0 |25 | 0
PRCS | 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0 PRCS | 266 0 2 0 8 0 0 0 0 |25 | 0
PRCS | 74 0 2 0 8 0 0|64 0 0 0 PRCS | 330 0 2 0 8 0 0 | 64| 0 |25 | 0
PRCS| 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0 PRCS | 265 1 0 0 8 0 0 0 0 |25 | 0
PRCS | 73 1 0 0 8 0 0|64 0 0 0 PRCS | 329 1 0 0 8 0 0 | 64| 0 [256| 0
PRCS | 24 0 0 0 8 6|0 0 0 0 0 PRCS | 262 0 2 4 0 0 0 0 0 | 25| 0
PRCS | 88 0 0 0 8 16| 0| 64| 0 0 0 PRCS | 326 0 2 4 0 0 0 | 64| 0 | 25| 0
PRCS| 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 261 1 0 4 0 0 0 0 0 | 25| 0
PRCS| 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 325 1 0 4 0 0 0 | 64| 0 |256| 0

]
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Nazwa / PR (1129 | 1 | 0 | o | 8 | o [32]6 | 0| 0 |04
Eunkda PRCS (1080 | 0 | 0 | 0 | 8 |16 (32| 0 | 0 | 0 |10
Kod Numer

PRCS (1144 | 0 | 0 | 0 | 8 |16 32|64 | 0 | 0 |1024
PRCGS| 162 | 0 | 2 | 0| 0| 0|32 |0 |18 00

PRCS (1062 | 0 | 2 | 4 [ 0 |0 [32] 0|00 |04
PRCS| 161 | 1 | o | o | o | o [32] 0 |18 00

PRCGS[1126 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 [32 |6 | 0| 0 |10
PRGS| 170 | 0 | 2 | o | 8 | 0o 32| 0 |128] 00

PRCS (1061 | 1 | 0 | 4 [ 0 |0 [32] 0|00 |04
PRCS| 234 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 |32 |64 |128] 00

PRGS[1125 | 1 | 0 | 4| 0 |0 [32]6 | 0| 0 |10

PRCS | 169 1 0 0 8 0 32| 0 (1280 0

PRCS | 1076 | 0 0 4 0 6320 0 0 | 1024
PRCS | 233 1 0 0 8 0 | 32|64 (1280 0

PRCS | 1140 | © 0 4 0 16 | 32 | 64| 0 0 | 1024

PRCS | 1158 | 0 2 0 0 | 128 1024

PRCS | 362 0 2 0 0 | 32|64] 0 |25]| 0

PRCS | 166 | 0 2 | 4 0 0 | 32| 0 128|0 0
PRCS | 1154 | 0 2|0 0 0 0 0 |128| 0 |1024
PRCS| 230 | 0 2 | 4 0 0 | 32|64 1280 0
PRCS | 1153 | 1 0|0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 165 1 0 | 4 0 0 | 32| 0 128|0 0
PRCS | 1162 | 0 2|0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 229 1 0 | 4 0 0 | 32|64 1280 0
PRCS | 1226 | 0 2|0 8 0 0 | 64 [128| 0 |1024
PRCS | 290 | © 2 0 0 0| 32|0 0 |25 | 0
PRCS | 1161 | 1 0|0 8 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 289 1 0|0 0 0 32|0 0 |25 | 0
PRCS | 1225 | 1 0|0 8 0 | 64 [ 128| 0 |1024
PRCS | 298 | 0 2 0 8 0 32|0 0 |25 | 0
4 0 0
8
4 0 0

PRCS | 1222 | © 2 0 | 64 [ 128 1024

PRCS | 297 1 0 0 8 0 ]3]0 0 |256| 0

PRCS | 1157 | 1 0 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

PRCS | 361 1 0 0 8 0 | 32|64 ] 0 |256| 0

PRCS | 1221 1 0 4 0 0 0 | 64 | 128 | 0 [1024

PRCS| 294 | 0 2 410 0 32|0 0 |25 | 0

PRCS | 1282 | 0 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

PRCS | 358 | 0 2 | 4]0 0 | 32|64 ] 0 |256| 0

PRCS | 1281 | 1 0|0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 293 1 0| 4 0 0320 0 | 256 0

PRCS | 1290 | 0 2 0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 357 1 0| 4 0 0 | 32|64 | 0 |256] 0

PRCS | 1354 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
PRCS | 1026 | 0 2 |0 0 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1289 | 1 0|0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 1025 | 1 0|0 0 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1353 | 1 [ 8 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
PRCS| 1040 | 0 0|0 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1286 | 0 2| 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS| 1034 | 0 2 |0 8 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1350 | 0 2| 4 0 0 0 | 64 | 0 |25 |1024

PRCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 |64 ] 0 0 | 1024

PRCS | 1285 | 1 0 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 1033 | 1 0 0 8 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1349 | 1 0 4 0 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

PRCS | 1097 | 1 0|0 8 0 0| 64| 0 0 | 1024

PRCS | 1186 | 0 2 0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1048 | 0 0|0 8§ | 16| 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1185 | 1 0|0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |7024
PRGS | 1112 | 0 0|0 8 | 16| 0 | 64| 0 0 | 1024

PRCS | 1194 | 0 2 0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS| 1030 | 0 2 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1258 | 0 2 0 8 0 | 32| 64 128 0 |1024
PRCS | 1094 | 0 2 | 4 0 0 0| 64| 0 0 | 1024

PRCGS | 1193 | 1 0|0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1257 | 1 0|0 8 0 | 32| 64 [128| 0 |1024
PRCS | 1093 | 1 0 | 4 0 0 0 |64 0 0 | 1024

PRCS | 1190 | © 2 | 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1044 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1254 | 0 2 | 4 0 0 | 32| 64 | 128 1024
PRCS | 1108 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 |64 ] 0 0 | 1024

PRCS | 1189 | 1 0 | 4 0 0 | 32| 0 |128 1024

PRCS | 1058 | 0 2 0 0 032 |0 0 0 | 1024

o |o |

PRCS | 1253 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 | 128 1024

PRCS | 1057 | 1 0 0 0 0 ]3]0 0 0 | 1024

PRCS | 1314 | 0 2 0 0 0320 0 | 256 | 1024

PRCS | 1072 | 0 [ 0 | 16320 0 0 | 1024

PRCS | 1313 | 1 0|0 0 0|32 |0 0 | 256 | 1024
PRCS | 1066 | 0 2 0 8 0| 32|0 0 0 | 1024

PRCS | 1322 | 0 210 8 0320 0 | 256 | 1024
PRCS | 1130 | 0 2 0 8 0 | 32|64 0 0 | 1024

PRCS | 1386 | 0 2|0 8 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024
PRCS | 1065 | 1 0|0 8 0| 32|0 0 0 | 1024
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Nazwa / RRES| 52 | 0 4016320000
Eunkda RRCS | 116 | 0 4 0|16 326|000
Kod Numer

RRCS | 130 | 0 0| oo oo |ms| 0o
PRes | 1321 | 1 [ 0 [ o | 8 | o [32] 0 | 0 |25 1024

RRCS | 129 | 1 0| oo oo |ms| oo
PRCS | 1385 | 1 | 0 | 0 | 8 | 0 [ 32|64 | 0 |25 1024

RRCS | 138 | 0 0| 8| o oo |ms| oo
PRCS | 1318 | 0 | 2 | 4| o | o [32] 0 | o |25 |1024

RRCS | 202 | 0 0| 8| o006 |18 0]0
PRCS | 1382 | 0 | 2 | 4| o | o [ 32|64 | 0 |25 |1024

RRCS | 137 | 1 0| 8| o |00 ms|o]o
RS | 1317 | 1 [ 0 | 4| o | o [32] 0| 0 |25 1024

RRCS | 201 | 1 0| 8| oo |6 |18 0]0
PRCS | 1381 | 1 | 0 | 4| o | o [ 32|64 | 0 |25 |1024

RRCS | 134 | 0 4| 0o |0 om0
RRes| o | oo |ofoflolololololo RRCS | 198 | 0 4| 0|00 |6 |18 0]0
Res| 2 | o2 o oflolololololo RRCS | 133 | 1 4| 0|0 |o|o|ms| 0o
Res| 1 | 1 ]ofofoflolololololo RRCS | 197 | 1 4| 0| o006 |18 0]0
RRes| 16 | 0 | 0 | oo |16| 0|00 0]o0 RRCS | 258 | 0 0| oo o] o020
RRes| 8 | 0|0 o8 |olololol|o]o RRCS | 257 | 1 0| oo o000
RRs| 10 | o | 2 o8 |olololo]ol]o RRCS | 266 | 0 0| 8| oo o020
RRes| 74 | 0 | 2 |0 8| o] o|e| 0|00 RRCS | 330 | 0 0| 8| 0|0 |6| 0260
RRes| 9 | 1o |ofs8|olololololo RRCS | 265 | 1 0| 8| o |00 0|20
RRes| 73 | 1 |0 | o8 |o|ole|o]o0]o0 RRCS | 320 | 1 0| 8| oo |6| 0260
RRcs| 24 | 0 |0 | o8 |t6| 0] 0] 0] 0]o0 RRCS | 262 | 0 4 0o |00 0|20
RRCs| 88 | 0 | 0 | 0| 8 | 16| 0|6 | 0|00 RRCS | 326 | 0 4 0| oo |6| 0|60
Res| 4 | oo 4loflolololololo RRCS | 261 | 1 A I T N T T I3 )
Res| 6 | 0o 2 4[oflololololo]o RRCS | 325 | 1 4| 0|00 |6| 0|60
RRs| 70 | 0o | 2 | 4o |o|o|6|o0o]o0]o0 RRCS | 162 | 0 oo o|3|o|m8o0]o0
Res| 5 | 1o 4loflololololo]o RRCS | 161 | 1 oo o|3]|o|m8o]o
RRCS| 69 | 1 | 0 | 4| oo o|e|o0]o0]|o0 RRCS | 170 | 0 o s |o|3|o|m8o]o
RRs| 20 | 0o | 0| 4o |16 o0o]o]o]o]o0 RRCS | 234 | 0 o 8| o |3 |6 |18 0]o0
RRCS| 84 | 0 | 0 | 4| 0 |16| 06| 0|00 RRCS | 169 | 1 o 8| o|32|o0|ms oo
RRes| 32 | 0| 0| oo |o|32]0]o0]o0]o0 RRCS | 233 | 1 o 8| o|32|e|180]o0
RRes| 34 [ o | 2o oo |32loflolo]o RRCS | 166 | 0 4 0| o320 1800
RRes| 33 [ 1 | oo oo |32loflololo RRCS | 230 | 0 4| 0| 0326|128 00
RRes| 48 | o | o | oo |6|320fo|o]o0 RRCS | 165 | 1 a0 o |32]o0 |2 0]o0
RRes| 40 [ o | oo | 8| o3 0fo|o]o0 RRCS | 229 | 1 4| 0|0 326|128 00
RRes| 42 [ o | 2o 8| o |32|0fo|o]o0 RRCS | 290 | 0 oo o|32| 00|20
RRes| 106 | o | 2 | o | 8 | o |32 6| 0|00 RRCS | 289 | 1 0| oo 3200|260
RRes| 41 [ 1 | oo |8 | o |32|o0fo|olo RRCS | 298 | 0 0| 8|0 3200|260
RRes| 105 [ 1 | o | o | 8 | o |32 6|0 |00 RRCS | 362 | 0 0| 8|0 |32|6| 0 |26|0
RRCS| 56 | 0 | 0 | 0| 8 |16 |32] 0] 0|00 RRCS | 207 | 1 0| 8| o320 0|20
RRCS| 120 | 0 | 0 | 0 | 8 | 16|32 64| 0] 00 RRCS | 361 | 1 0| 8| o326 | 0 |26]0
RRes| 36 | 0 | 0 | 4| 0|0 |32]0]o0]0]o0 RRCS | 204 | 0 4 0| o320 0|20
RRes| 38 | 0 | 2 | 4o |o|32]o0]o0o]o0]o0 RRCS | 358 | 0 4 0| o326 | 0|26 0
RRes| 102 | 0 | 2 | 4| oo |32]6]o0o]o0]o0 RRCS | 203 | 1 4 0| o320 0|20
RRes| 37 | 1 | o | 4o fol3]o]o]o]o0 RRCS | 357 | 1 4| 0| o326 | 0 |26] 0
RRes| 101 | 1 | 0 | 4| 0|0 |32]6] 0|00

I
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Nazwa / RRCS | 1282 | 0 | 2 | 0| o | o | 0| 0| o |256]104
Funkga DHRHEMIRCHY RRCS | 1281 | 1 | 0 | 0| 0o | 0| 0| 0| 0 |256]104
Kod Numer

RRCS| 1200 [ 0 | 2 | 0| 8 | o |0 | 0| 0 |2 |104
RRCS| 1026 [ 0 | 2 | 0| 0o | oo | 0| 0] o0 [104

RRCS| 1354 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0 | 64| 0 |25 1024
RRGS| 1025 [ 1 | 0 | 0] o | oo |0 0] o |04

RRCS | 1289 | 1 | 0 | 0 | 8 | o | 0 | 0| 0 |25 |104
RRCS| 1040 | 0 | 0 | 0| 0 | 16| 0| 0| 0] 0 |10

RRCS| 1353 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 0 | 64| 0 |25 |10
RRGS| 1034 | 0 | 2 | 0| 8 | oo | 0| 0] o0 |10

RRCS | 1286 | 0 | 2 | 4 | 0 | o | 0 | 0| 0 |25 104

RRCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 | 1024

RRCS | 1350 | 0 2 4 0 0 0 | 64| 0 |25 |1024
RRCS | 1033 | 1 0 0 8 0 0 0 0 0 | 1024

RRCS | 1285 | 1 0 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1097 | 1 0|0 8 0 0 |64 0 0 | 1024

RRCS | 1349 | 1 0 | 4 0 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024
RRCS | 1048 | 0 0|0 8 | 16| 0 0 0 0 | 1024

RRCS | 1186 | 0 2|0 0 0 | 32| 0 [ 128 0 |1024
RRCS | 1112 | 0 0|0 8 [ 16| 0 | 64| 0 0 | 1024

RRCS | 1185 | 1 0|0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
RRCS | 1030 | © 2| 4 0 0 0 0 0 0 | 1024

RRCS | 1194 | 0 2|0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
RRCS | 1094 | 0 2| 4 0 0 0|64 0 0 | 1024

RRCS | 1258 | 0 2|0 8 0 | 32| 64 [128| 0 |1024
RRCS | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024

RRCS | 1193 | 1 0|0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
RRCS | 1093 | 1 0 | 4 0 0 0|64 0 0 | 1024

RRCS | 1257 | 1 [ 8 0 | 32| 64 128 0 |1024
RRCS | 1044 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024

RRCS | 1190 | © 2| 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024

RRCS | 1108 | 0 0 4 0 16| 0 | 64| 0 0 | 1024

RRCS | 1254 | 0 2 4 0 0 | 32| 64 128 0 |1024

RRCS | 1058 | 0 2 0 0 0 ]3]0 0 0 | 1024

RRCS | 1189 | 1 0 4 0 0 | 32| 0 (128 0 |1024

RRCS | 1057 | 1 0|0 0 0| 32|0 0 0 | 1024

RRCS | 1253 | 1 0 | 4 0 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
RRCS | 1072 | 0 0|0 0 | 16320 0 0 | 1024

RRCS | 1314 | 0 2 0 0 0| 32|0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1066 | 0 2 0 8 0| 32|0 0 0 | 1024

RRCS | 1313 | 1 [ 0 0 32|0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1130 | 0 2|0 8 0 | 32|64 0 0 | 1024

RRCS | 1322 | 0 2 0 8 0| 32|0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1065 | 1 0|0 8 0| 32|0 0 0 | 1024

RRCS | 1386 | 0 2 0 8 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024
RRCS [ 1129 | 1 0|0 8 0 | 32|64 0 0 | 1024

RRCS | 1321 | 1 [ 8 0| 32|0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1080 | 0 0|0 8 | 16| 32| 0 0 0 | 1024

RRCS | 1385 | 1 0|0 8 0 | 32| 64| 0 |25 |1024
RRCS | 1144 | 0 0|0 8 | 16| 32| 64| 0 0 | 1024

RRCS | 1318 | 0 2 0 01 32|0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1062 | 0 2 4 0 0 32| 0 0 0 | 1024

RRCS | 1126 | 0 2 4 0 0 | 32|64 | 0 0 | 1024

4
RRCS | 1382 | 0 2 4 0 0 32 | 64 0 | 256 | 1024
4

RRCS | 1317 | 1 0 0 0 ]3]0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1061 | 1 0 4 0 0320 0 0 | 1024

RRCS | 1381 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024

RRCS | 1125 | 1 0 4 0 0 | 32|64 | 0 0 | 1024

RRCS | 1076 | 0 0 4 0 16|32 |0 0 0 | 1024 RGCS 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1140 | 0 0 4 0 16|32 |64| 0 0 | 1024 RGCS| 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS| 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1153 | 1 0 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS| 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1162 | 0 2 0 8 0 0 0 | 128 | 0 [1024 RGCS| 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1226 | 0 2 0 8 0 0 | 64 [ 128 | 0 |1024 RGCS | 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1161 | 1 0 0 8 0 0 0 | 128 0 |1024 RGCS | 16 0 0 0 0 6| 0 0 0 0 0
RRCS | 1225 | 1 0 0 8 0 0 | 64 [128| 0 |1024 RGCS | 20 0 0 4 0 6 | 0 0 0 0 0
RRCS | 1158 | 0 2 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS | 24 0 0 0 8 6|0 0 0 0 0
RRCS | 1222 | © 2 4 0 0 0 | 64 | 128 0 [1024 RGCS | 69 1 0 4 0 0 0| 64| 0 0 0
RRCS | 1157 | 1 0 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS | 70 0 2 4 0 0 0 |64 ] 0 0 0
RRCS | 1221 1 0 4 0 0 0 | 64 | 128 0 [1024 RGCS | 73 1 0 0 8 0 0 |64 | 0 0 0
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Nazwa / Racs 1162 | 0 | 2 | o | 8 | o |0 o |128] 0 |10
Funkga RS [1226 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0|6 |128] 0 |1024
Kod Numer

Racs [ 1161 | 1 | o | o | 8 | 0|0 | o 18] 0 |04
Res| 74 | 0o | 2o 8| o o0|e| 0|00

Racs[1225 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0|6 |128] 0 |10
Racs| 8 | 0 | 0 | 4|0 |6]0]|6a| 0] 00

RS [ 1158 | 0 | 2 | 4 [ 0 | 0| 0|0 |128] 0 |04
Racs| 88 | 0 | 0 | 0| 8 |16|0]|6a| 0] 00

RS [ 1222 0 | 2 | 4 0| 0| 0|6 |128] 0 |10
Racs| 129 | 1 | o | o o | oo o |18 0]o0

Raes [ 1157 | 1 | o | 4 0o | o |00 18] 0 |04

RGCS | 130 0 2 0 0 0 0 0 [128] 0 0

RGCS | 1221 | 1 0 4 0 0 0 | 64 [128| 0 |1024
RGCS | 133 1 0 4 0 0 0 0 [128] 0 0

RGCS | 1282 | © 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 134 0 2 4 0 0 | 128

RGCS | 1281 | 1 0 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
RGCS | 137 1 0 0

RGCS | 1290 | 0 2 0 0 0 0 | 256 | 1024

RG(S | 138 | 0 2|0

RGCS | 1354 | 0 2 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

RGCS | 197 1 0

RGCS | 1289 | 1 0 0 0 | 256 | 1024

4
RGCS | 198 0 2 4 0 | 64 | 128

0 | 64 | 0 |25 |1024

RGCS | 201 1 0|0 0 | 64 128 0 0

0
RGCS | 1353 | 1 0|0
2

0

0

0

0 0 | 64 | 128

0

0
RGCS | 1286 | 0 0 0 0 | 256 | 1024
RGCS | 202 | 0 2 0 0 0 | 64 128 0 0

o|lo|lo|lo|lo|e

0 | 64 | 0 |25 |1024
RGCS | 257 1 0 0 0 0 0 0 0 |25 | 0

4
RG(S| 1350 | 0 2 4
4

RGCS | 1285 | 1 0

=Y
=Y
o
o
o

256 | 1024
RGCS | 258 0 2 0 0 0 0 0 0 |25 | 0

RGCS | 1349 | 1 0 4 0 0 0 | 64 | 0 |25 |1024

RGCS| 261 | 1 | 0 | 4| 0| 0| 0] 0| 0/|26]0

RGCS| 262 | 0 | 2 | 4| 0| 0| 0| 0| 0 |256]0 UWAGA:

rees| 265 1 110 lol sl olol ol o o 1. Kazd}/ z powyzszych uktaddéw moze by¢ dodatkowo
wyposazony w filtr doktadny lub filtr elektrostatyczny

ReCs| 266 | 0 | 2 | 0] 8 ) 0 )0 0] 0|26]0 - kod aplikacji pozostaje bez zmiany, uktad wyposazony

RGCS | 325 | 1 ol 4 0] o o0 |e | o02]|0 jest w dodatkowy presostat (w menu Ustawienia/Menu

el 326 | o L2l al ol ololel ozl o serW|§owe/Konﬁgurac1a nale’zy W)fbrac’ funkcje 1S2H).
2. Kazdy z powyzszych uktadéw moze by¢ dodatkowo wy-

ReCS| 329 | 1 | 0 | 0] 8] 0] 0]64] 0 256 0 posazony w ukfad utrzymania statej wydajnosci powietrza

RGGS| 330 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0 |64| 0 |256] 0 - kod aplikacji pozostaje bez zmiany, uktady SCS wyposa-

zone sg w jeden przetwornik ci$nienia, pozostate uktady w
dwa przetworniki ci$nienia.
3. Kazdy z powyzszych ukfadéw, jest standardowo wypo-
RGCS| 1040 | 0 | 0 | 0| 0 [ 16| 0] 0] 0| 0 |10 sazony w wyjscie cyfrowe do wspétbieznego stero-wania
wentylatorem kanatowym.

RGCS | 1026 | 0 2 0 0 0 0 0 0 0 | 1024

RGCS | 1025 | 1 0 0 0 0 0 0 0 0 | 1024

PG w4 0j2]0)810)0]0]0]0] WA 4. Uktady HPM moga by¢ wykonane, jako uktady o skoko-

ReCS| 1098 | 0 | 2 ] 0| 8 | 0| 0 64] 0| 0 1024 wej badz ptynnej regulacji wydajnosci. Pozostaje to bez

RGCS | 1033 | 1 o0 80| 0] 0] 0| 0 [104 wptywu na wybor aplikacji automatyki.

sl 1007 1 Lol ol 8l 0l o lealol om0 5. Ze wzgledu na algorytm sterowania i mozliwos¢
oszczednosci energii, kazdy uktad nawiewny z komorg

ReCS| 1048 | 0 | 0 | 0| 8 16| 0 ) 0] 0] 0 1024 mieszania oraz uktad nawiewno wywiewny z recyrkulacja i/

RGCS| 1112 | 0 | 0 | 0| 8 | 16| 0 | 64 0 | 1024 lub odzyskiem ciepta powinien by¢ wyposazony w czujnik

temperatury wywiewu (istnieje mozliwos¢ dezaktywacji
czujnika wywiewu w,Menu serwisowe/ Konfiguracja/ Czuj-

0
RGCS | 1030 | 0 2 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
0

RGCS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 | 64 0 | 1024 nik wywiewu”).
RGCS| 1029 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0] 0| 0| 0 |104 6. Uktady moga by¢ wyposazone w wentylatory z silnikami
s 1008 | 1 1o lalolololel ol ol A(; sterowane falownikami lub w wentylatory EBM z silnika-
mi EC.
RGCS| 1044 | 0 | O | 4| 0 [ 16| 0 | 0| 0 | 0 |1024
e By

RGCS | 1108 | 0 O | 4|0 16| 0 |64] 0 0 | 1024

UWAGA!! .

INDYWIDUALNE SCHEMATY POLACZEN STE-
ROWNICZYCH, ODPOWIADAJACYCHWYBRANEJ
APLIKACJI SA ZALACZANE DO NINIEJSZE) DTR.

RGCS | 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

RGCS | 1153 | 1 0|0 0 0 0 0 | 128 0 |1024
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

7.W uktadach z nagrzewnicg elektryczng istnieje mozliwos¢
sterowania nagrzewnicg poprzez wyjscie Aoutl ptynnie
0-10VDC lub jako PWM 0/10VDC, wyboru dokonujemy w
Menu serwisowe/Konfiguracja/Nagrzewnica elektryczna).

8. W uktadach z nagrzewnicg i chtodnica wodng (bez funk-
cji osuszania) istnieje mozliwos¢ aktywacji wymiennika
wodnego H/C, jest to nagrzewnica i chtodnica realizowana
fizycznie poprzez jeden wymiennik z jednym ze-stawem
sitownika i pompy obiegowej, przefaczenie trybu grzanie i
chtodzenie nastepuje automatycznie od ustawien pory roku
i czujnika temperatury zewnetrznej

W uktadzie z filtrem doktadnym montujemy dodatkowy pre-
sostat na filtrze zgodnie z ponizszym rysunkiem, a dla filtra
elektrostatycznego, w miejsce presostatu nalez wpia¢, pota-
czone réwnolegle, styki alarmowe generatoréw.

Kierunek przeplywu powietrzo  Kigrunek przepiywu powietrza

Rys. Nr 2 Dodatkowy presostat na filtrze doktadnym lub styk alarmowy filtra elektrosta-
tyaznego

Sterowanie praca filtra elektrostatycznego, zezwolenie na

: Iy

I ‘ DIN | ‘ DIN ‘ OIN [ DIN ‘ DIN [ DN [ DIN
§ 6 1 8 g 10 11 12
o o
0 > ZHVAC . 24YAC

E‘\ EZ’WSZH

1S2H

—

Rys Nr 3 Podtaczenie sygnatu z dodatkowego presostatu filtra doktadnego (styk normalnie
otwarty [NOJ)

prace EESH [styk bezpotenjatowy], alarm 1ESH [styk NOI.

T O O
R;1 | Ré{ | RRZ l Réz | R:G | Rea l R;l ‘ HEl | RRS | Rai | R;S l Rés l R:? R67 | n;a | Rsﬂ I ono | 2F
[__POWER |

PLC

ALARM
o

24VAL i 24V4L

Rys Nr 4 Kontrola zabrudzenia filtra doktadnego lub kontrola pracy filtra elektrostatycznego

klimor.com
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W ukfadzie wyposazonym w uktad badania statego wydatku
powietrza montujemy dodatkowe czujniki ci$nienia na wen-
tylatorach.

Kierunek przepiywu powieirzo

<=

M

Kierunek przeptywu powietrza

[

|—7—'—| L

Rys. Nr 5 Ukfad statej wydajnosci powietrza

oraz wykonujemy podtaczamy czujniki do sterownika

ELP1fRI2-Hod)
1s [ AN Tacn] AN T AN Tugw |

Rys. Nr 6 Uktad statej wydajnosci powietrza - podfaczenie

#

B
;

[Kontrola cisnienia w kanale
Kontrola ci$nienia w

Rys. Nr 7 Inne mozliwe pomiary cisnienia przy wykorzystaniu przetwornikéw w zaleznosci od

ich zamontowania

UWAGA:

- Dodatkowo po wcze$niejszym uruchomieniu wstepnym
uktadu, nalezy ustawi¢ zakres pomiarowy w czujniku
zgodny z zakresem pomiarowym w sterowniku (maksy-
malny), nastepnie uruchomic¢ uktad wentylacji i sprawdzi¢,
jakie cisnienie wystepuje przy wymaganej wydajnosci.
Po okresleniu wymaganego ci$nienia, nalezy ustawic zakres
pomiarowy czujnika na najbardziej zblizony do cisnienia
zadanego (z zachowaniem 30% rezerwy na potrzeby regu-
laji).

Nastepnie nalezy ustawi¢ parametry regulatora Pl uktadu
statego wydatku, tak, aby uktad stabilizowat sie jak najszyb-
ciej bez przeregulowania (ustawienia/regulatory/Pl staty
wydatek).

Istnieje mozliwos¢ aktywacji funkji statego wydatku z prze-
liczeniem cisnienia na przeptyw (tylko w ukfadach zzamon-
towanymi czujnikami ci$nienia na wentylatorze)

klimor.com
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W uktadzie z agregatem DX rewersyjnym:

USEiL i Sttt

[rounoun] —E

-
F@Wé@@m

E B uvvaa .o
, E .‘
B < [5 | vy ze 2
i i = = B = | B

or 3 5 B E B E B Elle
) 1 11 3

5 i Hets o — < e
ke 111 e
o T— il o B

Rys. Nr 8 Uktad nawiewny z wymiennikiem fr

y!

wykonujemy podtgczenia do sterownika sygnatu sterujace-
go 0-10VDC "YFX" jak ponizej

| 1 1 1 1 |
B TacNp | AQU [ ADU [ ADU [ ATU |

Rys. Nr 9 Podtaczenie do sterownika sygnatu sterujacego

wykonujemy podfaczenia do sterownika sygnatu powrotne-
go alarmowego "AFX" oraz sygnatu powrotnego defrost "DEF"
jak ponizej

wykonujemy podtaczenia do sterownika sygnatéw start/stop
"EFX" oraz grzanie chtodzenie "H/C" jak ponizej

Rys. Nr 10 Podtaczenie do sterownika sygnatow start/stop oraz grzania/chtodzenia

DN | DN | DIN | OIN | DIN | DIN | DIN | DIN | 0N
2 3 4 5 8 7 8 ) g
b o
26V o [ g 24V

L AFRX L DEF

2 .

AFX DEF

/I— _r"f_l—

Rys. Nr 11 Podfaczenie do sterownika sygnatéw powrotnego alarmu i defrost

W ukfadach z pompami ciepta HPM lub z uktadami chtod-
niczymi CM, wystepuja dodatkowe rozdzielnice steruja-
ce CG.HPM.CM.EVO BLDC (z regulacja ptynna) i CG.HPM.
CM.EVO DIGITAL (z regulacjg skokowa). Informacje na ich

temat i sposob podtaczenia, znajduje sie w osobnych DTR
tych modutéw (modut sterujacy i sitowy w jednej rozdzielni-
cy - ,Rozdzielnice sterujace uktadéw chtodniczych CG.HPM.
CM.EVO BLDC (z regulacjg ptynng) i CG.HPM.CM.EVO DIGI-
TAL (z regulacja skokowa)".

18

klimor.com



Klimor

5. OPIS PRACY UKLADU

Tab. Nr 14 Funkdje ukfadéw central klimatyzacyjnych

Funkda Warunek za Opis dziatania
- ustaw tryb pracy - otwarcie przepustnic zewnetrznych
Start wentylatorow 1bieg, 2 bieg, 3 bieg, - zafaczenie silnika wentylatora nawiewu (centrale nawiewne) lub silnikw wentylatorow nawiewu i wywiewu
CZUWANIE, TIMER (centrale nawiewno wywiewne)
- ustaw tryb pracy - poréwnanie aktualnej temperatury zmierzonej za posrednictwem czujnika wiodacego z wartoscia zadana
Opis 1bieg, 2 bieg, 3 bieg, ustawiona na sterowniku lub zadajniku oraz wysterowanie wymiennikéw ciepta/chtodu
CZUWANIE, TIMER - ograniczenie minimalnej i j temp y powietrza nawi g
Nagrzewnica - zwiekszenie przeptywu czynnika (woda lub roztwor glikolu) przez nagrzewnice wodng
wodna - uaktywnienie funkdji przeci j uktadu przy zbyt niskiej temp a ica (termostat)
AR T - plynne zwigkszenie mocy modutu gazowego
Modut gazowy . p g . g_ . - wychtodzenie wymiennika podczas przechodzeniu z trybu praca w tryb stop ukfadu
czujnika regulagji znajduje sie . -
- i - badanie stanu alarmowego wymiennika
2 ponizej temperatury zadanej
g Nagrzewnica - ptynne zwiekszenie mocy nagrzewnicy elektrycznej
- eIe?(tv ana - wychtodzenie nagrzewnicy podczas przechodzeniu z trybu praca w tryb stop ukfadu
.g 4 - badanie przegrzania nagrzewnicy termostatem
é - - zwiekszenie mocy grzania
5] Modut pompy . 5 - . ) . - .
= epta KM wskazuje prace uktadu w trybie - synchronizacja wyfaczenia wentylatorow z wytaczeniem sprezarki podczas przechodzeniu z trybu praca
é P zimowym (Ustawienia/Poraroku) | w tryb stop uktadu
S
g
g .
3:3::"3 - zwigkszenie przeptywu czynnika (woda lub roztwor glikolu) przez chtodnice
- temperatura z gfwnego - zalaczenie agregatu sprezark oraz zwiekszanie jego w ia lub zataczenie 1, 2 stopnia agregatu
« | Chiodnica czujnika reguladji znajduje sie sprezarkowego
S | 2bezpoiredni powyiej temp y zadanej - blok iie zataczenia ukfadu chtodniczego przy niskich temperaturach zewnetrznych (nastawa
2 od| a;owaniem fabryazna 13°0
= a - minimalny czas pracy sprezarki (nawet, jezeli sygnat zataczajacy nie jest podawany) i minimalny czas przerwy
(nawet, jezeli sygnat zafaczajacy jest podawany)
Modut pom - temperatura zewnetrzna - zwiekszenie mocy chtodzenia
denta I:]PMV wskazuje prace ukfadu w trybie | - synchronizacja wytaczenia wentylatorow z wytaczeniem sprezarki podczas przechodzeniu z trybu praca
P letnim (Ustawienia/Pora roku) w tryb stop uktadu
s custawtybpracy1bieg,2 e idadu odzysku (START/STOP)
S g . bieg, 3 bieg, CZUWANIE, TIMER . L N . 5
= 5 | Odzyskciepta o - uaktywnienie funkdji przeciwzamrozeniowej uktadu odzysku przy zgtoszeniu braku przeptywu powietrza
£:2 - temp. zewnetrzna mniejsza od badanego presostatem (odzysk krzyzowy — przymykanie)
El temp. czujnika wywiewu 0 1°C 9P YSKRIZYZOWY = przymy

Komora recyrkulacyjna

ustaw tryb pracy
1bieg, 2 bieg, 3 bieg,
CZUWANIE, TIMER

- praca w sekwendji grzania
w zaleznosci od konfiguracji
centrali

- ptynna regulacja otwarcia ic powietrza za pomoca si
- stopiert ia powietrza pomieszczenia

i powi alezy od réznicy temperatury j przez czujnik wywiewu
itemperatury zadanej

- regulacja stopnia zmieszania powietrza wystepuje przed lub po requlacji urzadzen chodniczych i grzewczych

w zaleznosci od ustawienia priorytetu dla komory mieszania lub nagrzewnicy/chtodnicy

- mozliwa aktywadji funkgji d ia: w przypadku, gdy otoczenia znajdzie sie ponizej temperatury zada-
nej uktad przechodzi w sekwencje grzania, centrale z recyrkulacja pracowac beda ilosciap e
(ustawienia fabryczne min 30% otwarcia przepustnicy powietrza zewnetrznego), a nastepnie regulator zacznie
regulowac temperature za pomoca nagrzewnicy

- mozliwos¢ nastawy recznej

- wilgotnos¢ wzgledna jest

- zafaczenie nawilzacza oraz zwiekszenie jego wysterowania

Nawilzanie v . m o
mniejsza niz zadana - sprawdzanie stanu pracy nawilzacza oraz higrostatu
- ZWi ie sygnat ia jie wysterowania chiodnicy)
Osuszanie P - wil $¢ wzgledna jest - dogrzewanie nagrzewnica do temperatury wiodacej (zgodnie z requlatorem temperatury wiodacej i temperatury
el ne

wieksza niz zadana

minimalnej nawiewu),
- blokada pracy odzysku podczas osuszania

W ukfadach, w ktérych wystepuje jednoczesnie komora mieszania i modut HPM,CM, modut pracuje jedynie na 3 (najwyz-
szym) biegu wentylatora, a komora mieszania pracuje na 1,2 biegu i czasem na 3 biegu wentylatora (podczas okresu przej-
sciowego i modut HPM, CM jest nieaktywny).

UWAGA ! W menu serwisowym istnieje mozliwos¢ dezaktywacji trybow pracy 2 bieg, 3 bieg, Czuwanie.

klimor.com

19



DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

6. OKABLOWANIE

Elementy automatyki nalezy podiaczy¢ zgodnie ze
schematem aplikacji oraz ponizszymi wytycznymi:

Tab. Nr 16 Standardowa lista kablowa

Symbol ze
schematu

aplikagi

Ty
przewodu

Liczha
2yt x przekroj
[mm?]

« przewody sterownicze typu LIYY, LIYCY (nie stosowac STF Wspdtpraca z centralg p. poz. LIy 1
przewodéw typu skretka, jako sterownicze) i zasilajace S1 Zezwolenie na start (wyfacznik serwisowy) LYy i1
typu YLY oraz komunikacyjne typu PROFIBUS DP typ BUS — - -
02YS(SHCY 1x2x0,64/2,6mm powinny byé podiaczone ) | e it wer |
zgodnie ze schematem elektrycznym stosownie do wy- L 1
branej aplikacji, M Podlqa_enie por_npy obiegow?j nagrzewnicy iy s

- przekroje przewodéw zostaty dobrane dla utozenia w wodnej wifmej ub wstepnej
korytku kablowym metalowym na odlegtos¢ do 10m, Sygnat zataczenia pompy obiegowej

. . . . . EM1 A Pt A . LIy x1

« do komunikacji zadajnika, falownika, BMS nalezy sto- nagrzewnicy wodnej wtornej lub wstepnej
sowac przewody typu PROFIBUS DP typ BUS O2YS(St)CY SOF Termostat przeciwzamrozeniowy nagrzew- vy -
1%x2x0,64/2,6mm, nicy wodnej wtdrnej po stronie powietrza

+ nie dOp‘fSZCZB sl p°"‘,’z_e”'a. k_abl' 'fom“”'ka_q' razem Y2 Sitownik zaworu chtodnicy wodnej LYY 3
z kablami sterowniczymi i zasilajacymi, dla kabli komuni-
kacji nalezy budowac osobne trasy kablowe, Bl Syg"a*_lap""zeb_"wa"'a na ctodzenie (dla vy 1

« falowniki montowac nie dalej niz 15 metréw od sterownicy, chtodnicy wodnej

« zadajnik HMI montowac nie dalej niz 100m od sterownicy, Y3 Sitownik przepustnicy recyrkulagji Liycy 3x1

- nie dop’uszcza sie ﬁtosowgnla Jednego kabla do kilku Stownik przepustnicy wymiennika
urzadzen lub funkgji, nalezy stosowa¢ zasade stosowa- Y| yowego Livey x
nia jednego kabla do jednego urzadzenia lub funkgji, — -

« nie dopuszcza sie stosowania kabli typu skretka, jako ste- u7 pod N otk ety iy Pkt 11
nie _ p e ) yP etka, j tliwosci pompy odzysku glikolowego HOSVV-F
rownicze do sygnatéw on/off 24V, 230V, 0+10VDC.

Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla prze- BUS
RSU7 miennika czestotliwosci pompy odzysku 02YS(St) Tx2x0,64
Tab. Nr 15 Standardowe zestawienie elementow szafy " \ pompy oczy 12,6
glikolowego Y
Symhol ze Opis o Sygnat alarmowy od przemiennika czesto- o -
schematu aplikagji tliwosci pompy odzysku glikolowego
QM Wylacznik gtowny wy | Podlaceenie pompy ukladu odzysku WY | 4xs
glikolowego
m Transformator 230/24VAC gp || SPEEEhm e D vy 1
glikolowego
F1 Iabezpieczenie zasilania 230V transformatora i
p S5F Sz'grzial.alarmowy uktad chtodniczy/agregat LYy 21
F2 _J'_ Iabezpieczenie zasilacza oswietlenia centrali wentylacyjnej chiodniczy
o . . i ! Sygnat sterowania | stopnia ukfadu
FM1 Zab bi d
‘abezpieczenie pompy obiegowej nagrzewnicy wodnej X1 chlodniczego Ly 21
Zabezpieczenie falownika pompy uktadu odzysku K .
7 glikolowego / falownika silnika rotora 2 Sygna‘.stemwanla Hstopnia ukladu LYy X1
chtodniczego
K 12‘“ Przekainik/stycznik pompy obiegowej nagrzewnicy Syanatst {2 0-10VDC ukfad
e wodnej Yo ygnat terowania 0= uktadu ey I
chtodniczego
FIM1... . L . .
FIM4 j-"-!rm L Zabezpieczenie silnika nawiewu AFX Sygnat alarmowy agregatu rewersyjnego LIy 2x1
DEF Sygnat defrost agregatu rewersyjnego LYY 2x1
FaM1. oo Iabezpieczenie silnika wywiewu N N
Fam4 H/C Sygnat chtodzenie agregatu rewersyjnego LYy 2x1
1.4 " Falownik wentylatora nawiewu EFX Sygnat start/stop agregatu rewersyjnego LIy 2x1
1.4 ‘ i Falownik wentylatora wywiewu YiX Sygnat sterowania 0+ 10VDC agregatu LYy 31
e ¥ rewersyjnego
9U1/U7 Falownik rotora/pompy glikolu
Yo Sygnat sterowania 0+-10VDC uktadu LYy 31
N1 - Sterownik chtodniczego
TER Termostat grzania i/lub chtodzenia szafy (wykonanie Mop, | Sterowanie modutem nagrzewnicy
specjalne) EH-Ni elektrycznej (sygnat 010V, start/stop oraz LIycy 5%1
sygnat alarmu przegrzania)
61 Element grzejny szafy (wykonanie specjalne) Sterowanie modutem nagrzewnicy gazowej
MOD.GAS | (sygnat0-+10V, start/stop oraz sygnat LIvey 6x1
alarmu przegrzania)
I
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Podtaczenie zasilania przemiennikéw B19 Czujnik cisnienia wentylat wywiewu (opcja) LIycy 3x1
101,102 | czestotliwosci lub regulatordw silnikéw LYy 2x1 . K
ECnawiewu 151F Presostat réznicowy wentylatora nawiewu Lyy 2x1
Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla prze- 1STH Pres?stat réznicowy filtra wstepnego Ly 2x1
RS1U1, ennikow ¢ JiwosciIub requl LY/ PRt 1T nawiewu
RS1U2 Do o HO3VV-F . i
silnikow EC nawiewu Presostat réznicowy filtra wtdrnego
o2y nawiewu |ub alarm filtra elektrostatycz- LIy 2x1
UM Sygnat alarmowy od przemiennikéw 1ESH ! (wu X u) —
v AZl czestotliwosci lub regulatoréw silnikéw LYY 2x1 nego {opga
ECnawiewu 6zni
251H ‘F”vr;;zset‘;lu roznicowy filtra wstepnego vy 1
201,202 Podlqczénlelz§5|lan!a przemiennikéw YL/ Pkt 11 — —
aestotliwosc wywiewu HO3VV-F 1R Presostat rdznicowy czesci wywiewnej LY 1
Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla prze- BUS iy SR tek o s o enia)
RS201, S S i 1x2x0,64
¢ ilub 02Y5(St) £5 Potwierdzenie startu — styk beznapieciowy LYY 2x1
RS202 P, ) 126
silnikéw EC wywiewu (44
£ Zbiorczy sygnat alarmowy — styk LYY 1
JUAT Sygnat alarmowy od przemiennikow beznapieciowy NO X
20 A2l czestotliwosci lub regulatorow silnikow LIYY 2x1
ECwywiewu Zadajnik HMI Advance (maksymalnie 100m) | BUSO2Y- | 1x2x0,64
y! S(sticy 16
. N3 dwa kable: ’
1,102 Podtaczenie zasilania s!lnlkow zespotu ¥LCY P Komunikaja — BUS, zasilanie LIYY vy %
wentylatorowego nawiewu
Podlaczenie zasilania silniks h RSHPM, | Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla BUSO2Y- | 1x2x0,64
M1, 2My | Focraczenie zasiiania stinlkow zespolu MY | ke M| sterownikéw modutow HPM, CM Sistcy 6
wentylatorowego wywiewu
it steruj faczu RS485 dI -
Sygnat sterujacy po taczu RS485 dla BUS | oop RSHUM fég:ifi;:;’””‘y polazu R548; dia Bsuégg PO
RS9U1 przemiennika czestotliwosci odzysku 02YS(St) n 6l
obrotowego (e} !
Podfaczenie zasilania przemiennika czesto- Y/ Tab. Nr 17 Legenda do schematdw aplikaji rozdzielnicy standardowej EVO-S
Ll S Pkt 11
tliwosci wymiennika obrotowego 9U HO3VV-F
(ze$¢ nawiewna
Sygnat alarmowy od przemiennika czesto-
9UA1 AU LIy 2x1 i i
tliwosci wymiennika obrotowego 9U HEZTEIE lzg\n‘?/ileeiter;; Filtr wstepny nawiewu Wentylator nawiewu
M1 Podtaczenie silnika odzysku obrotowego 2YSLCY Pkt 11 1SH
?;;]vg;:( liynr_zzfpfus'mlcy powietrza nawie- vy 31 ol
m — — ; @
waon\ne/;:)k éyzeg‘;nstmcy powietrza nawie- ey 31 N A
Sitownik przepustnicy powietrza wywie- vy 31
wanego on-off .
M Nagrzewnica elektryczna Modut gazowy
Sitownik przepustnicy powietrza wywiewa-
nego 0+-10VDC Ly 2l
Bl Czujplktemperatury powietrza ey 21
nawiewanego '@ .
B CZUJI’!Ik temperatury powietrza Ley 21 I .
wywiewanego TT 15 BETA
B3 Czujnik temperatury zewnetrznej LIycy 2x1 !
Caujnik temperatury powietrza wywiewa- Chtodnica wodna Chtodnica DX Nawilzacz
B4 negoza odzysklgm, ‘detekcja oszronienia uvey 21 -
stosowana zamiennie z presostatem T
251R (opcja)
BS Opcjonalny czujnik temperatury wiodacej LIycy 2x1 Hi
BUSO2Y- | 1x2x0,64 i %
Czujnik wilgotnosci nawiewu - 2 kable: S(StCY 1.6 ) >
Hi komunikacja — BUS, zasilanie — LIYY L ﬁ h m =
LYY 1
BUSO2Y- | 1x2x0,64
W2 Czujnik wilgotnosci wywiewu - 2 kable: S(StCY 1.6
komunikacja — BUS, zasilanie — LIYY
LYY x
B18 Czujnik cisnienia wentyl. nawiewu (opcja) Livey 3x1
L]
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chtodniczego (M ciepta HPM §
Przepustnica komory Odzysk krzyi O
L mieszania, recyrkulacji sk iazyzowy ysi obrotowy
M1 HPM1

B

| —

7
1 T

(zes¢ wywiewna

i i 0dzysk glikoloy -
SRR Filtr wywiewu Wentylator nawiewu ysKgikolowy
wyrzucanego

: &
m 25'H l
/a "\

z % y

: " I

a3
Wymiennik modutu Wymiennik pompy

chtodniczego (M ciepta HPM
™2 HPM2

AFfEFe ‘5”&%“

s Ale mnl.nm'mulmufmul IRa!rmﬂ|R.2|R-2|h:‘n-:|nuinu!ans
A A c A c A c A

EL-Piast pLc

Rys. Nr 12 Widok przedni sterownika
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7. OPIS ELEMENTOW STEROWNIKA

ELP11R32L-Bac+ - komunikacja z BMS poprzez BACnet
MS-TP lub Modbus RS485 (ztacze RS485 Master)

ELP11R32L-Bac IP+ - komunikacja z BMS poprzez
BACnet IP lub Modbus TCP/IP (ztacze RJ45 karty Ethernet
wbu-dowanej w sterownik w miejscu oznaczonym na ste-
rowniku, jako ETH). Sterownik z karta ETH jest opcja. Nie ma
mozliwosci samodzielnego dotozenia karty.

1. Ztacze HMI CON
2. Sygnalizacja komunikacji i alarmu.

a) Wejscie w podmenu lub edycje parametru.
b)Zatwierdzenie zmiany parametru.
¢) Przytrzymanie przez 3 sekundy otwiera menu ustawien
wyswietlacza.
4.
a) Cofniecie w zagtebieniu menu.
b) Anulowanie zmiany parametru.
<) Przytrzymanie przez 3 sekundy otwiera menu alarméw.
5. Poruszanie sie po menu. Zmiana parametréw.
6. Wyswietlanie parametréw.
Migotanie wyswietlacza oznajmia alarm.
7. Karta Ethernet (wystepuje w rozdzielnicach z symbolem
ETH).

Po dtuzszym przytrzymaniu klawisza OK (okoto 3s)
wyswietlacz przechodzi do menu ustawiern wyswietla-
nia.

Opis parametrow:

Communication period - czestotliwos¢ z jakg wyswietlacz
komunikuje sie ze sterownikiem (domyslnie 0,5 s)
Contrast - kontrast wyswietlacza

Minimal brightness — minimalna jasnos¢ podswietlenia
Maximal brightness — maksymalna jasnos¢ podswietle-
nia

Activity time - czas aktywnosci, po ktérym wyswietlacz
przygasa

After activity time - co ma sie dzia¢ po czasie aktywnos-
ci (nic; jezeli alarm to przechodzi do menu alarméw; jezeli
alarm to przechodzi do menu alarmdw, a w przeciwnym
wypadku przechodzi do pierwszej karty menu gtéwnego).
Master bus mode - mozliwo$¢ wyboru typu komunikacji
tacza Master, jako BACnet lub Modbus

Master bus com speed - predko$¢ komunikacji dla tacza
Master (RS485).

BACnet Instance — numer Instangji dla tacza typu BACnet

Wyjécie z menu nastepuje po nacisnieciu klawisza C.

Funkcje karty ETH:
IP address - Ethernet card address (192.168.0.8)

Network mask - Maska podsieci (255.255.255.0)
Gateway IP - Brama domyslna (192.168.0.1)

Wyjscie z menu nastepuje po nacisnieciu klawisza C.

Zadajnik HMI Compact lub HMI Toutch Panel 4,3" lub 7"
mozna podtaczy¢ do wejscia HMI CON (znajdujacego sie
w $ciance gérnej sterownika w okolicy ztacza USB) lub do
ztacza RS485 Master - jezeli nie jest wykorzystywane do
przesytania informacji z systemem zarzadzania BMS.

Istnieje mozliwos¢ jednoczesnego podtaczenia dwoch za-
dajnikéw, jeden z nich do ztgcza HMI CON, a drugi do ztacza
RS485 Master — w tym przypadku nie mozemy potaczy¢
sterownika z BMS obiektu.

Zadajnik HMI Compact, posiada zworke ,simple/ext’, ktérej
rozwarcie powoduje prace zadajnika z cze$ciowo ukrytym
menu, funkcja ta nie pozwoli obstudze obiektu na wejscie
w ,menu serwisowe’, w ktérym dokonujemy konfiguracji
uktadu wentylacyjnego.

Menu sterownika jest zawsze widoczne w catosci.

Zadajniki dotykowe HMI Toutch Panel 4,3™ lub 7™ obstugi-

wane sg przez sterownik wyposazony w dodatkowa karte

pamieci, sterownik taki oznaczono dodatkowym symbol-
m "+" na jego etykiecie.

Ztacze USB stuzy do wgrania aplikacji stero-
wania, w przypadku, gdy aplikacja sterownika
nie spetnia wymagan klienta skontaktuj sie
z producentem lub dostawcy, istnieje moz-
liwos¢ d ia aplikacji do wymagan
oraz wgranie jej za pomoca dowolnego kom-
puteraklasy PC.

klimor.com
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7.1 Przyktadowe podtaczenie wejs¢/wyjsc sterownika

|

‘IRillRelIH:2|HEI|R:!lR'l:‘ﬁlRiilﬂ?|ﬂ:5|ﬂé‘5|ﬂ:&|ﬂaﬂ|Ri?|RE?|Ri!IHEQ|GND O

-

>,

Din

Oin

=
_C’
o
-
=1

ELP{iR32-VH HOD

RELAY DUT
200
[ [ o]
|

0-10VDC N

LT3

EL-Piast

0-10v0C oUT

|Pr1|9r:[nm|m|9n|ms|"l-'"|
|

Rys. Nr 13 Podtaczanie urzadzeri do sterownika
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7.2 Standardowe funkcje wejs¢/wyjsc sterownika

Tab. Nr 18 Lista wejs¢ cyfrowych

Wejsdia cyfrowe (Stan wejscia NC- podanie LRSS | BRI
na wejscie DIN... napiecia 24VAC powoduje popraw-ganego .stanu
Y30 nejpracy wywotuje
zalaczenie wejscia cyfrowego)
ukladu  alarmy
Din1 | Centrala PPOZ. warty A_AF
Tgrmostat przeciwzamrozeniowy nagrzew- awarty A_ThHW
nicy wodnej
Din2 -
Sygnat ala.rmowy ukladu(sterowarfla Tarty A_ThHE
nagrzewnicy elektrycznej/gazowej
Din3 | Alarm agregatu chodnicy DX rozwarty* | A_Filter
Din4 | Presostat wywiewny odzysku ciepta/chodu | rozwarty | A_SupPres
Din5 | Presostat filtra nawiewu Zwarty A_VentFC
Din6 | Presostatfiltra wywiewu rozwarty | A_ExhfFilter
Din7 | Presostat wentylatora nawiewu Zwarty A_SupPres
Sygnat defrost z agregatu rewersyjnego
(funkeja nadrzedny nad filtrem doktadnym/ warty A_ DefFunc
Ding | elektrostatycznym)
Presostat filtra dodatkowego/elektrostatyczne- A_SupFilter2 lub
) N Zwarty N
go nawiewu (opgja) A_SupFilterES
" Alarm falownika wentylatora nawiewu/
Din9 wentEC EBM Zwarty A_SupFC
" Alarm falownika wentylatora wywiewu/
Din10 went. ECEBM Zwarty A_ExhFC
Din 1 Algrm falownika odzysku obrotowego, warty A_ReckC
glikolowego
Din12 | Wylacznik serwisowy/ zdalny start/stop uktadu | zwarty A_StopS1

Tab. Nr 19 Lista wejs¢ analogowych

Wyjscia analogowe (wyjscia sygnatowe 0--10VDC)

Ain1

Czujnik cisnienia - nawiew

Ain2

Czujnik cisnienia - wywiew

Tab. Nr 20 Lista czujnikéw temperatur

Czujniki Uszkodzony czujnik temperatury wywotuje
temperatur PT1000 alarm blokujacy prace uktadu oznaczony:
PT1 | Nawiew A_Tsup
P12 | Wywiew A_Texh
P13 | Zewnatrz A_Tout
Wywiew za odzyskiem
PT4 | (lubprzed odzyskiem A_Trec
w ukfadach z HPM)
PT5 | Opcjonalna wiodaca A_Tmain (gdy PT5 wybrano jako czujnik wiodacy)

Tab. Nr 21 Lista wyjsc cyfrowych

a cyfrowe, stan wylaczony -

ie ReC/ReA rozwarte, stan zataczony

wyjscie ReC/ReA zwarte

Pompa nagrzewnicy wodnej

Pompa nagrzewnicy wodnej i chtodnicy wodnej jesli aktywowano wymiennik

Rel | odny HiC
Nagrzewnica elektryczna
Start odzysku glikolowego (gdy nie uzywana komunikacja RS485 z falowni-
kiem odzysku)
Re2
Start odzysku obrotowego (gdy nie uzywana komunikacja RS485 z falowni-
kiem odzysku)
- Agregat wody lodowej dla chtodnicy wodnej
e
Chtodnica DX stopieri |
Red Chtodnica DX stopieri Il
e
Sygnat pora roku LATO (jesli aktywowano wymiennik wodny H/C)
Re5 | Przepustnice nawiewu/wywiewu
Re6 | Zezwolenie na prace filtrow elektrostatycznych
Re7 | Sygnat pracy wentylatora
Re8 | Zbiorczy sygnat alarmowy

Tab. Nr 22 Lista wyjs¢ analogowych

Wyjscia analogowe (wyjscia sygnatowe 0--10VDC)**

Aout1 Nagrzewnica (wodna lub elektryczna) wstepna lub wtdrna
Aout2 Chtodnica (wodna lub freonowa wyposazona we wiasny modut zasilania)
Komora mieszania (10-0V), przepustnice naw/wyw (0-10V) lub Odzysk
Aout3 ) i
ciepta/chtodu (krzyzowy)
Aoutd Odzysk ciepta/chtodu (krzyzowy lub obrotowy, glikolowy opcjonalnie,

jesli nie sterujemy po RS485)

* mozliwo$¢ negacji wejscia cyfrowego w menu ustawie-
nia/chtodnica DX
** w menu serwisowym mozliwo$¢ wyboru jednego z wyjsc¢
analogowych, jako sygnat 0+10V wentylatora nawiewu

Czujniki wilgotnosci nawiewu, wywiewu
taczymy korzystajac z komunikacji Modbus
RS485.
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8. OBSLUGA STEROWANIA

Przed uruchomieniem ukltadu przez uzyt-
’ kownika, sterownica powinna by¢ podtaczo-
s na i sprawd przez uprawniony do tego
personel.

8.1 Uruchomienie uktadu
Wytacznik Q1M ustawi¢ w potozenie zataczony:
»1-ON” (ROZDZIELNICA TWORZYWOWA )

Rys. Nr 14 Wiyczniki rozdzielnic

kiad

Uruchomienie pracy epuje, gdy:

- nie wystepuje zaden z alarméw blokujacych prace uktadu

« jest zwarty sygnat,S1 - stop serwisowy” na wejsciu DIN12
sterownika

- jestzwarty sygnat,S1F — ppoz” na wejsciu DIN1 sterownika
oraz

« parametr ,Ustaw tryb pracy” na sterowniku lub zadajniku
jest ustawiony na opcje inng niz Stop.

Po zaniku napiecia uktad automatycznie
wraca do pracy z ustawieniami z przed za-
[} niku napiecia.

8.2 Zmiana temperatury zadanej

Na sterowniku lub zadajniku w gtéwnym menu parametr
»Nastawa temperatury”.

Zmiana Trybu pracy:

Wecidnij przycisk OK, ,Stop” zacznie mruga¢, przestaw na
inny tryb i zatwierdz przyciskiem OK

Zmiana nastawy temperatury:
Wecisnij przycisk OK, ,23,9.” zacznie mrugaé, przestaw na
inng wartos¢ i zatwierdz przyciskiem OK

Stan| uktadu
Stop

el lo

| Menu g/t 6wne

@T J.'@

Ustaw [tryb pracy
stop

®T l@ 45,0°C

Nlas|t awal tlempl| |

elte

~N
0
a
o
Bl
0
@
2
=

Rys. Nr 15 Zmiana temperatury zadanej
8.3 Tryb czuwania

W celu oszczednosci energii uktad automatyki pozwala na
prace w trybie czuwania, tryb ten wybierany jest za pomo-
ca nastawy ,Tryb pracy” w menu gtéwnym sterownika lub
w programie czasowym (Timer). W zaleznosci od zapotrze-
bowania mozliwe jest nastawienie trybu czuwania tylko
dla grzania, chfodzenia lub dla grzania i chtodzenia (patrz.
pkt.9.3).

Ponizej opisano rekcje systemu podczas przetgczenia z try-
bu pracy w tryb czuwania (grzanie).

System I - uktad zatrzymany,

System Il - ukfad zataczony do pracy, nastepuje urucho-
mienie wentylatoréw oraz wymiennikéw ciepta/chtodu,
dokonuje sie regulacja temperatury wiodacej (w tym przy-
padku Tsup — nawiew) do zadanej temperatury 22°C,
System Il - uktad zatrzymany, temperatura powietrza na-
wiewanego oraz pomieszczenia zmniejsza sig,

System IV - ukfad zataczony do pracy z powodu osiggnigcia
warunkéw zatgczenia, czyli spadek temperatury wiodacej
trybu czuwania (w tym przypadku Troom — pomieszczenie)
o wartos¢ histerezy zataczenia 4°C, od wartosci zadanej trybu
czuwania TsetStdby=20°C, regulacja temperatury centrali wen-
tylacyjnej nastepuje wzgledem czujnika wiodacego (w tym
przypadku Tsup — nawiew),

System V - ukfad zatrzymany z powodu osiggniecia zadanej
temperatury trybu czuwania (Troom = TsetStdby).

Dla prawidtowej pracy uktadu w trybie czuwania,

zaleca sie g
czeniowego czujnika p y (podtaczonego
’ do wejscia PT5) umieszczonego w pomieszczeniu

reprezentatywnym. Do tego celu mozna réwniez
wykorzysta¢ panel HMI. Wskazania czujnikéw
temperatury nawiewu i wywiewu moga by¢ w tym
trybie pracy niemiarodajne.
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System

aon

Stop | Start | Stop | Start | Stop
: : ' “ Hime
H ! :
TmainStdby = Troom : : :
+24°C 1 ; : :
+20°C : . . — TsetStdby
+16°C - :
: : “ fime
! i
Tmoin = Tsup : i
: i
+26°C 1 : :
+22°C : ; Teet
+18°C E '
i )
: fime
Work Mode :
Stop Stort Stop Stondby -
time
Rys. Nr 16 Realizacja pracy sterownika w trybie czuwania
Tab. Nr 23 Lista alarmow
8.4 Alarmy
Alarmy Typ Lista alarméw / Reakcja ukfadu, postepowanie
Alarmy sygnalizowane sa poprzez miganie wyswietlacza i ]
$wieceniem czerwonej diody na sterowniku lub zadajniku Wspétpraca z centrala PPOZ
oraz zafaczonym wyjiciem przekaznikowym sterownika Stan normalny — brak pozaru, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
Re8. Stan alarmowy — pozar wystepuje, na wejsciu cyfrowym nie ma
. . . , — A_AF Blokujacy sygnahu 24VAC
Informacje o alarmie mozna odczyta¢ z ,Menu Alarmoéw”.
Wejicie do menu alarméw odbywa sie poprzez przytrzy- Reakgja na stan alarmowy: uktad STOP az do ustapienia pozaru, po
manie klawisza,,C" przez okoto 3 sekundy. Ostatnia pozycja ustapieniu pozaru nastepuje samoczynny powrot ukfadu do stanu
e ; . ) pracy z przed alarmu
w menu aIarm(?w jest menu ,,’Alarms history’, w ktérym Wefice yfrowe Din1
mozna odczytac historie alarméw (zapisana zostaje nazwa
alarmu oraz data i czas jego wystapienia).
L . Ochrona icy przed a pomocq
W przypadku wystapienia alarmu blokujacego, do wzno- przeciwzamroze-niowego
wienia pracy uktadu automatyki, konieczne jest skasowa-
nie alarmu. Aby skasowa¢ alarm nalezy przejs¢ do ,Menu Stan normalny — temperatura za nagrzewnica jest wyzszaniz nasta-
Alarméw” i na wybranym alarmie przytrzyma¢ diuzej kla- wiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
. T N . Stan alarmowy — temperatura za nagrzewnic jest nizsza niz nasta-
wisz,,OK" Jezeli zrédto alarmu nadal wystepuje to alarm sie A_ThH ; A o :
A o R ” Wair wiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC
utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol,,*” co oznacza N
ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli zrédto alarmu ustapito Ao | kR Reakqa na stan alarmowy: ukfad STOP, nagrzewnica 100%, az do
badz ustapi po potwierdzeniu, alarm zostanie skasowany. HWair wygrzania termostatu,
Informacja o tym alarmie, zostaje zarchiwizowana w menu po wygrzaniu termostatu alarm nalezy potwierdzi¢ w menu alarmow,
Alarms history”. pop iu i braku niskiej y ukfad wraca
" ’ do pracy po 3 krotnym wystapieniu w ciagu godziny alarmu A_
ThHWair nastepuje zatrzymanie pracy uktadu i wyswietlenie alarmu
A_3xThHWair wymagajacego potwierdzenia.
Wejscie cyfrowe Din2
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Alarmy

A_ThHE,
A_3«ThHE

Typ

Ianikajacy

ta alarmow / Reakdja uktadu, postepowanie

Ochrona nagrzewnicy elektrycznej przed przegrzaniem, na to
wejscie podawany jest sygnat z przekaznika alarmowego modutu HE
zamontowanego w sterownicy zasilajacej i sterujacej nagrzewnice
elektryczng:

Stan normalny — temperatura nagrzewnicy jest niska,

na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy — temperatura nagrzewnicy jest zbyt wysoka, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Reakgja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez nagrzewnicy az do
ustapienia przegrzania,

po ustapieniu przegrzania alarm znika  nastepuje praca ukfadu
znagrzewnica, po 3 krotnym wystapieniu w ciagu godziny alarmu
A_ThHE nastepuje zatrzymanie pracy ukfadu i wyswietlenie alarmu
A_3xThHE wymagajacego potwierdzenia.

Wejscie cyfrowe Din2

A_Cold
Rec

Zanikajacy

Badanie oszronienia czesci wyw. odzysku za pomoca presostatu:

Stan normalny — nie wystepuje oszronienie, réznica cisnier przed
iza odzyskiem jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy — wystepuje oszronienie, rznica cisnieri przed

iza odzyskiem jest powyzej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym jest sygnat 24VAC

Reakja na stan alarmowy: uktad pracuje, nastepuje zmniejszenie
wysterowania odzysku, po ustapieniu alarmu nastepuje praca ukfadu
zodzyskiem, jesli wymaga tego proces requlacji temperatury, jesli
alarm nie ustepuje przez dhuzszy czas nalezy sprawdzic ukfad odzysku i
doprowadzic go do stanu z przed alarmu

Wejscie cyfrowe Din4

Istnieje mozliwos¢ uzycia czujnika temperatury do badania oszronienia,
patrz Ustawienia/Menu serwisowe/Czujnik odzysku

Wejscie czujnikowe PT4

A_ThGAS,
A_3xTh-
GAS

Zanikajacy
Blokujacy

(Ochrona nagrzewnicy gazowej, na to wejscie podawany jest sygnat
zprzekaznika alarmowego modutu gazowego zamontowanego w
sterownicy zasilajacej i sterujacej nagrzewnica gazowa:

Stan normalny — na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC
Stan alarmowy — na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Reakgja na stan alarmowy: uktad pracuje bez nagrzewnicy az do usta-
pienia przyczyny alarmu, po ustapieniu alarm znika i nastepuje praca
uktaduz po 3 krotnym wystapieniu w ciagu godziny
alarmu A_ThGAS nastepuje zatrzymanie pracy ukfadu i wyswietlenie
alarmu A_3xThGAS wymagajacego potwierdzenia.

Mozliwa zmiana ustawienia NCna NO — patrz tabela w p.8.3

Wejscie cyfrowe Din2

A_DX

Zanikajacy

zestykiem agregatu chfodniczego:

Stan normalny — nie wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfrowym
nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy — wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfrowym
jest sygnat 24VAC

Reakja na stan alarmowy: sygnat informacyjny
Motzliwa zmiana ustawienia NO na NC — patrz tabela w rozdz.8.3
Wejscie cyfrowe Din3

A_Sup
Filter

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtrow czesci nawiewnej za pomocg
presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, réznica cisnier przed
i za filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, réznica cisniert
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Reakgja na stan alarmowy: uklad pracuje, zostaje wyswietlony
alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
bezzwiocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centralii moze spowodowac rozerwanie filtra, ca
w konsekwencji zabrudzenie i uszkodzeni 6w ciepta/
chtodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din5

AKX

Zanikajacy

Wspéh agregatu

zestykiem ala

Stan normalny — nie wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfrowym
nie ma sygna-tu 24VAC

Stan alarmowy — wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfrowym
jest sygnat 24VAC

Reakdja na stan alarmowy: sygnat informacyjny
Motzliwa zmiana ustawienia NO na NC — patrz tabela str.67
Wejscie cyfrowe Din3

A_Ex
Filter

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtrow czesci wywiewnej za pomocg
presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, réznica cisnien przed
iza filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, réznica cisniert
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC

Reakgja na stan alarmowy: ukfad pracuje, zostaje wyswietlony alarm
brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy bezzwlocznie
wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem obniza wydatek
centralii moze spowodowac rozerwanie filtra, a w konsekwendji za-
brudzenie i uszkodzenie wymiennikéw ciepta/chtodu z winy klienta
Wejscie cyfrowe Din6

A_Sup
Pres

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy wentylatora naw. za pomoca
presostatu:

Stan normalny — po 30s od uruchomienia uktadu badane jest czy
wystepuje sprez wentylatora, réznica cisnieni przed i za wentyla-
torem winna byc powyzej nastawionej na presostacie, na wejsciu
cyfrowym jest sygnat 24VAC

Stan alarmowy — po 30s od uruchomienia ukfadu nie wystepuje
sprez wentylatora, réznica cisnieri przed i za wentylatorem jest
ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24VAC

Reakga na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic wen-
tylatori okreslic przyczyne braku sprezu, po usunieciu przyczyny nalezy
potwierdzic alarm i uruchomi¢ ukfad

Wejscie cyfrowe Din7
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Alarmy Typ Lista alarméw / Reakcja uktadu, postepowanie Badanie prawidfowej pracy falownika wentylatora wywiewu za
pomoca styku alarmowego falownika lub regulatora silnika EC:
Badanie stopnia ia filtra doktadnego czesci nawiewnej
Za pomocg presostatu: Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu nie
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest zwarty,
Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, rdznica cisnieri przed na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
i za filtrem jest ponizej Stan alarmowy — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu wyste-
nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma :;m Blokujacy | puje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest rozwarty, na
sygnatu 24VAC wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC
Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, rdznica cisnien
A sup przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na Reakgja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic fa-
Fiterz | Z2Mka20y | wejéciu cyfrowym jest sygnat 24VAC lownik i sposéb jego podiaczenia ze sterownikiem i wentylatorem,
okreslic przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢
Reakgja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlony alarm alarm i uruchomic uktad
brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy bezzwlocznie Wejscie cyfrowe Din10
wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem obniza wydatek
centrali i moze spowodowac rozerwanie filtra, a w konsekwencji za- Badanie prawidtowe] pracy falownika odzysku obrotowego,
brudzenie i uszkodzenie wymiennikéw ciepta/chtodu z winy Klienta glikolowego za pomoc styku alarmowego falownika:
Wejscie cyfrowe Din8 . 5 .
(Ustawienia/Menu serwisowe/Funkcja 152H ustawione na Filtr Stan ""_”"‘_""y i wystgplfjlgalarm falowmka, stykalarmowy
dokfadny) falownika jest zwarty,»na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC,
praca uktadu z odzyskiem
Badanie stopnia zabrudzenia filtra elektrostatycznego czesci Stan alarmowy — wystepuje alarm falownika, styk alarmowy
nawiewnej za pomocg presostatu: A Blokujacy falownika jest rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu
RecFC 24VAC, praca ukfadu bez odzysku
Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, réznica cisnieri przed
iza filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu Reakcja na stan alarmowy: uktad pracuje bez odzysku, nalezy
cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC sprawdzic falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem i
Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, rdznica ci$niert silnikiem, okreslic przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny, nalezy
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na potwierdzic alarm i odzysk wraca do pracy w miare zapotrzehowa-
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC nia wynikajacego z procesu requlacji temperatury
Wejscie cyfrowe Din11
Reakgja na stan alarmowy (( ia/Menu Filtr
elektrostatyczny --> NIE BLOKUJ): Badanie stanu wytacznika serwisowego:
uklad pracuje, zostaje wyswietlony alarm brudnego filtra. . . . .
A_sup | Zanikajacy | W przypadku takiego alarmu nalezy bezwlocznie wymienic iltr Stan normalny — nie wystepue zgtoszenie wylgcznika
FiltrES | Blokujacy | nanowy, praca z brudnym filtrem obniza wydatek centrali. Moze serwisowego, styk wytacznika jest zwarty, na wejéciu cyfrowym
spowodowac rozerwanie filtra, a w konsekwencji zabrudzenie i Jest sygnat 24VAC
uszkodzenie wymiennikow ciepta/chiodu z winy klienta Stan alarmowy — wystepuj ie wylacznika serwisowego,
styk wytacznika jest rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma
Reakcja na stan alarmowy (Ustawienia/Menu seriwsowe/Filtr A_StopS1| Zanikajacy | sygnatu 24VAC
elektrostatyczny --> BLOKUJ):
ukfad zatrzymany (z zachowaniem wychtodzenia nagrzewnic Reakja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany z zachowanie funkgji
gazowych, elektrycznych, agregatu DX), zostaje wyswietlony alarmowych (wygrzewanie nagrzewnicy zima), po usunieciu przy-
alarm brudnego filtra, czyny alarm zanika samoczynnie i uktad wraca do pracy (istnieje
W przypadku takiego alarmu nalezy bezzwtocznie wymienic filtr mozliwos¢ wylaczenia tego alarmu i wykorzystania wejscia Din12,
na nowy i potwierdzic alarm. jako zdalny sygnat zatrzymania / zataczenia)
Wejscie cyfrowe Din8 Wejscie cyfrowe Din12
(Ustawienia/Menu serwisowe/Funkgja 152H ustawione na Filtr
elektrostatyczny)
Badanie prawidtowej pracy falownika wentylatora nawiewu za
pomoca styku alarmowego falownika lub regulatora silnika EC:
Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu nie
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest zwarty,
na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24VAC
Asup Stan alarmowy — bezposrednio po uruchomieniu uktadu wyste-
T Blokujacy | puje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest rozwarty, na
wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24VAC
Reakgja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic fa-
lownik i sposob jego podtaczenia ze sterownikiem i wentylatorem,
okreslic przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic
alarm i uruchomic ukfad.
Wejscie cyfrowe Din9
L]
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Alarmy

A_Tsup

Typ

Blokujacy

Lista alarméw / Reakja uktadu, postepowanie

Wejscia czujnikowe PT1000

Badanie p j pracy czujnika temp y Nawiewu:
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik pocfaczony

Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony

Reakja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic czujnik
i sposob jego podfaczenia ze sterownikiem, okreslic przyczyne btedu, po
usunigciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomic ukfad

Wejscie zujnikowe PT1

A_Texh

Blokujacy

Badanie prawidftowej pracy czujnika temperatury wywiewu:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podfaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony

Reakga na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ czujnik
isposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okreslic przyczyne btedu, po
usunigciu przyczyny nalezy potwierdzic alarm i uruchomic ukfad

Wejscie zujnikowe PT2

A_Tout

Blokujacy

Badanie j pracy czujnika temp y

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony

Reakdja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ czujnik
isposob jego podfaczenia ze sterownikiem, okreslic przyczyne btedu, po
usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic alarm i uruchomic ukfad
Wejscie czujnikowe PT3

A_Trec

Blokujacy

Badanie p j pracy zujnika temp y wywiewu za
odzyskiem (jesli jest aktywny w menu serwisowe/konfiguracja/czujnik
odzysku —Temperatura):

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik poctaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony

Reakgja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic czujnik
i sposob jego podfaczenia ze sterownikiem, okreslic przyczyne btedu, po
usunigciu przyczyny nalezy potwierdzic alarm i uruchomic ukfad

Wejscie zujnikowe PT4

Tmain

A_Com-
SupFC

Blokujacy

Tanikajacy

Badanie j pracy czujnika y wiodacej:
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
Stan alarmowy —wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony

Reakga na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzic czujnik
i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okreslic przyczyne btedu, po
usunieciu przyczyny nalezy potwierdzic alarm i uruchomic ukfad

Wejscie zalezne od wyboru czujnika wiodacego

Badanie prawi j ji ika z
wentylatora lub regulatorem silnika EC nawiewu:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, k ikacja pop
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna

Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposéb jego podfaczenia ze sterownikiem lub regulator sil-
nika EC nawiewu, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny

uktad samoczynnie wraca do p j pracy

A_Com-
SupFQ2
w6

Zanikajacy

Badanie prawi ji ika z
wtdrmnym wentylatora lub requlatorem silnika EC nawiewu 2....6:

puje alarm, ikacja
puje alarm,

Stan normalny — nie wy
Stan alarmowy — wy:

ja nie p

Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposéb jego podfaczenia ze sterownikiem lub regulator sil-
nika EC nawiewu, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny

uktad samoczynnie wraca do p j pracy

A_Com
ExhFC

Tanikajacy

T
)

Badanie p
wentylatora lub regulatorem silnika EC wywiewu:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna

Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem lub regulator
silnika EC wywiewu, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przy-
czyny uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy

A_Com
ExhFQ2
b

Zanikajacy

Badanie prawi j K ikacji ikaz

)

wtdrnym wentylatora lub regulatorem silnika EC wywiewu 2....6:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, k ikacja nie p

Reakqja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem lub regulator
silnika EC wywiewu, okresli¢ przyczyne bedu, po usunieciu przy-
czyny uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy

A_Com
RecFC

Zanikajacy

Badanie p j ji ikaz
odzysku obrotowego lub pompy glikolu

Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, k ikacja nie p

Reakqja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okreslic przy-
czyne btedu, po usunieciu przyczyny uktad samoczynnie wraca do
prawidfowej pracy

A_Com-
Hum1,2,3

Zanikajacy

Badanie prawidtowej komunikadji sterownika nawilzaczem 1,2
lub3 (adres 10,11,12):

Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, k ja nie p

Reakqja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez requlacji nawilzacza,
nalezy sprawdzi¢ nawilzacz i sposéb jego podfaczenia ze sterowni-
kiem ELP..., okresli¢ przyczyne btedu, po usunigciu przyczyny uktad
samoczynnie wraca do prawidtowej pracy

A_ComH1

Ianikajacy

Badanie prawidtowej komunikagji sterownika z czujnikiem
wilgotnosci nawiewu (czujnik o adresie 13):

Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna

Reakqja na stan alarmowy: uktad pracuje bez regulacji wilgotnosci,
nalezy sprawdzi¢ czujnik wilgotnosci i sposob jego podtaczenia ze
sterownikiem ELP..., okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przy-
czyny uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy
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Badanie prawidfowej komunikacji sterownika z czujnikiem Informacja o co najmniej jednym aktualnie wystepujacym alarmie
wilgotnosci wywiewu (czujnik o adresie 14): blokujacym prace nawilzacza 1,2 lub 3:
Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna AT Stan normalny — brak alarmu nawilzacza,
_ A Lo _ Zanika _ N e
A_comhz| Zankaigy Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna 123 | fnikaig | Stan alarmowy —wystepuje alarm nawilzacza,
Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez regulacji wilgotnosci, Reakeja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez nawilzacza, nalezy
nalezy sprawdzic czujnik wilgotnosci i spos6b jego podfaczenia ze sprawdzi¢ nawilzacz i okresli¢ przyczyne awarii, po usunigciu przy-
sterownikiem ELP..., okresli¢ przyczyne bledu, po usunieciu przy- czyny alarm zanika automatycznie
yny uklad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy Informacja o co najmniej jednym aktualnie wystepujacym alarmie
Badanie wystarczajaco wysokiej temperatury nawiewu: wylaczajacym prace nawilzacza 1,2 lub 3:
Stan normalny — nie wystepuje alarm, temperatura powietrza A2_ Stan normalny — brak alarmu nawilzacza,
i trzymuje sig powyzej minimalnego pozi Hum Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm nawilzacza,
Alow | oo Stan alarmowy — wystepuje alarm, temperatura powietrza nawiewane- 123 ) . . .
Temp oKujacy go ponizej zadanego poziomu przez okreslony czas Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez nawilzacza, nalezy
sprawdzic nawilzacz i okresli¢ przyczyne awarii, po usunigciu przy-
Reakdja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ wymien- azyny alarm zanika automatycznie
niki ciepta oraz poprawna prace ukfadu, po usunieciu przyczyny nalezy Informagja, 0 co najmniej jednym ostrzezeniu wystepujacym w
potwierdzic alarm i uruchomic uktad automatyce nawilzacza 1,2 lub 3:
Badanie prawidtowej komunikagji sterownika zmodutem sterujacym N
pompa ciepta HPM, lub modutem chtodniczym CM (sterownik Carel A3_ Stan normalny — brak alarmu nawilzacza,
PC0 0 adresie ): Hum Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm nawilzacza,
: 123
Stannormalny — nie wystepue alamm, komunikacja poprawna Reakcja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez nawilzacza, nalezy
H‘;ﬁ:& Zanikiacy | Stan alarmowy —wystepuje alarm, komunikaia e poprawna sprawdzic nawﬂlza(z i okreslic pr%yczyng awarii, po usunieciu przy-
czyny alarm zanika automatycznie
Reakeja na stan alarmowy: uklad pracuje bez regulacji modutem HPM, Sprawdzenie poprawnosci wybranego kodu:
(M, nalezy sprawdzi¢ sterownik modutu HPM,CM i sposdb jego podta-
enia ze sterownikiem ELP.., okresli¢ przyczyne biedu, po usunieciu Stan normalny — nie wystepuje alarm, mozna przejs¢ do konfigu-
przyazyny ukfad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy ragji i uruchomienia uktadu
Badanie prawidtowej komunikadii sterownika zmodutem sterujacym A_Code | Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm, ukfad zablokowany, az do
pompa ciepta HPM, lub modutem chtodniczym CM (sterownik Carel ustawienia poprawnego kodu aplikadji
POoadrese7): Reakja na stan al y: ukfad po ieniu po-
Stan normalny — nie wystepuje alarm, ikacja pof prawnego kodu, alarm zanika samoczynnie
:;'::":'2 Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna Emulacja wejs¢:
Reakgja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez requlacji modutem HPM, Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wej$ nie jest w
(M, nalezy sprawdzi¢ sterownik modutu HPM,CM i sposdb jego podta- trybie emulacji
enia ze sterownikiem ELP.., okresli¢ przyczyne bledu, po usunieciu Ain_ | oo | Stanalarmowy — co najmniej jedno z wejsé cyfrowych, analogo-
przyczyny uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy Emul Y wych, PT1000 jest w trybie emulagji
Sygna’f.a wanl.pompy.u-e pl_aA il \./vy\n./otany (AR Reakja na stan alarmowy: sterownik nie reaguje na fizyczne zmia-
zabezpieczenia przecigzeniowego sprezarki lub przez alarm wyso- . . s
T . ! ny wejscia emulowanego, ukfad pracuje z wartoscia z emulatora w
kiego cisnienia w obiequ 1 pompy ciepfa przez presostat z resetem menu serwisowym
recznym (podtaczony do sterownika chtodnictwa o adresie 6): y
Forsowanie wyjs¢:
AHPM | i Stan normalny — nie wystepuje alarm
™ RY | tan alarmowy —wystepuje alarm Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wyj$¢ nie jest w
trybie forsowania
Reakcja na stan alarmowy: sprezarka pompy ciepta zatrzymana, A_Out- Stan alarmowy — co najmniej jedno z wyjs¢ cyfrowych, analogo-
okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny skasowac alarm Force Zanikajacy wych jest w trybie forsowania
poprzez potwierdzenie przyciskiem na presostacie wysokiego
ci$nienia Reakgja na stan alarmowy: ukfad pracuje jednak wyjscie forsowane
Syqnat awarii pompy ciepta. Moze by¢ wywolany przez zadziafanie nie reaguje na algorytm sterowania, zostaje ustawione za pomocq
zabezpieczenia przeciazeniowego sprezarki lub przez alarm wyso- menu,forsowanie wyjSCw menu serwisowym.
kiego cisnienia w obiegu 2 pompy ciepta przez presostat z resetem
recznym (podfaczony do sterownika chtodnictwa o adresie 7):
Praca w trybie forsowania lub emulacji moze
AHPM | Stan normalny — nie wystepuje alarm dop[owadzi:’ _do u§zkodzeu_1ia uqudu wenty-
w2 | By | o dlarmowy — wystepuje alarm lacyjnego z winy uzytkownika. Zmiany wejsc/
wyjs¢ w trybie forsowania lub emulacji moze
. S . dokonywac tylko odpowiednio wy-kwalifiko-
Reaklc!al na stan alarmowy: sprgzarkg pompy ciepta zatrzymana, wany i przeszkolony personel, funkeja ta po-
okreslic przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny skasowac alarm winna byé wykorzystywana jedynie w celach
poprzez potwierdzenie przyciskiem na presostacie wysokiego testowych i rozruchowych.
cisnienia
L]
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9. OBSLUGA STEROWNIKA

9.1 Gtéwne menu

W menu gtéwnym oraz menu ustawierr widoczne sg ele-
menty wspotpracujace tylko i wylacznie z wybranym ty-
pem centrali wybranym w menu serwisowym.

Tab. Nr 24 Menu gtéwne

Nazwa Opis.

Tryb serwisowy — ukad jest w trakcie konfiguradji, brak mozliwo-
4 startu uktadu, aktywne funkdje ochronne wybranych wymien-
nikéw ciepta/chtodu

Stop — ukfad jest zatrzymany, przepustnice zamkniete, wentyla-
tory nie pracuja, aktywne funkgje ochronne uktadu

Stop-awaria — ukfad jest zatrzymany, wystepuje, co najmniej
jeden alarm blokujacy, sprawd? liste alarméw, okres| przyczyne
awarii, po usunieciu awarii skasuj alarm blokujacy

Wygrzewanie wstepne — w przypadku niskiej temperatury
Stan Tryb | zewnetrznej nastgpuje wygrzewanie wstepne w ukladach z na-
ukladu | serwisowy |9Zewnicawodng

ie — w ukfadach z iy wodnq przy zgto-
szeniu alarmu 7 termostatu przeciwzamrozeniowego nastepuje
wygrzewanie nagrzewnicy wodnej

chfadzanie — w ukladach z elektryzng, gazowq i
dﬂodnlcq DX lub modmem pompy ciepta HPM/CM lub agregatem
nastepuje po zasie

wycNodzenia od zatnymania pra(y urzadzen

Praca 1,2, 3 bieg — prawidtowa praca na 1, 2 lub 3 biegu wen-
tylatorow
Wybor trybu pracy centrall zadana temperatura czu;mka wio-
dacego, zadana wilg odczyt ii
stanow pracy wenlylalorow i wymlenmkow clep{a/chlodu
- stan pracy nawilzacza, informacja o pracy sprezarek, stanie

zaworu czterod stanie zaworu elek
nego, statusie presoslatu niskiego cisnienia oraz wartosci
cisnier z przetwornikéw cisnienia
TIMER 3 Umozliwia ustawienie programu czasowego.

Doktadny opis w pod le Timer.

Parametry ukfadu ia. Dokfadny opis w

Menu
gtéwne

I

Ustawienia =

Menu Umotzliwia programowanie pracy wg ustawieri programatora
serwisowe czasowego. Doktadny opis w podrozdziale Ustawienia.

PL/EN/RU = Wybor jezyka menu (polski/angielski/rosyjski).

9.2 Timer

W opcjach programu czasowego mozna ustawi¢ date oraz
godzine zegara czasu rzeczywistego. Gdy tryb pracy zosta-
nie ustawiony na,Timer” sterowanie bedzie realizowane we-
dtug zapisanych programow.

Program czasowy zawiera strefy dzienne oraz wyjatki.

Program zawiera dwa parametry:

Tryb pracy - mozliwy wybor to Stop, 1bieg, 2 bieg, 3 bieg,
Czuwanie (w zaleznosci od wybranego Trybu Pracy w Menu
serwisowym tryby 2, 3 bieg i/lub czuwanie moga by¢ niedo-
stepne)

Nastawa temperatury - zadana temperatura

TIMER

Rys. Nr 17 Menu timer

PONIEDZIALEK

PONIEDZIALEK

USTAW DATE
FR03-05-11

USTAW CZAS
21:57:00

TRYB PRACY

NASTAWA TEMP

Nowy

STRZALKAW

Nowy

Rys. Nr 18 Ustawienie trybu pracy

PONIEDZIALEK

PONIEDZIALEK

Nowy

STRZALKAW
PRAWO

Nowy

Rys. Nr 19 Nastawa temperatury

PONIEDZIALEK

WTOREK

SRODA

CZWARTEK

PIATEK

SOBOTA

NIEDZIELA

WYJATKI

PONIEDZIALEK

CZASOD
08:00:00

USTAW TRYB PRACY
3BIEG

ZAPISZ

CZAsOD
16:00:00

USTAW TRYB PRACY
STOP

ZAPISZ

CZAs OD
08:00:00

NASTAWA TEMP.
24.0°C
ZAPISZ

CZAS OD
16:00:00

NASTAWA TEMP.
STOP

ZAPISZ
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9.3 Ustawienia

Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysinie: 1111).

Tab. Nr 25 Menu ustawier
Grupa Nazwa SnTAD Opis dziatania / Menu ustawien
wartos¢
Nawiew — regulacja temp y wedtug czujnika temy y nawiewu
Wywiew —regulacja temp y wedtug czujnika temp y wywiewu
Cauinik wiodacy | Nawiew HMI CON — regulagja temperatury wedtug czujnika temperatury w zadajniku HMI podiazonym przez zigcze HMI CON
) o HMI RS485 — regulacja temperatury wedtug czujnika temperatury w zadajniku HMI podfaczonym przez ztacze RS485
PT5 — requlacja temp y wedtug czujnika temp y podtaczonego do wejscia czujnikowego PTS
Auto —regulacja temp 'y wedtug czujnika temp y nawiewu zima i wywiewu latem
Tempera- Réini Funkcja wykorzystywana zaréwno przy grzaniu jak i chtodzeniu, ktdra nie pozwala na grzanie/chtodzenie, podczas gdy temperatura na
tury ra%’:'éi;empe' 15°C zewnatrz jest wigksza/mniejsza o zadang wartosc od temperatury czujnika wywiewnego (funkcja aktywna tylko w uktadach nawiew-
no-wywiewnych)
Startregulaci 6005 Start regulagji — zas opadania zwigkszonej temperatury zadanej w ukfadach z wodng oraz op zalyczenia
regulatora temperatury
Korekta temp. 5oC Korekt danei o Ceoaant] e e uklad
Zadane] orekta temperatury zadanej — nastawa zwiekszenia wartosci zadanej oraz temperatury minimalnej nawiewu przy starcie uktadu
Wazne dla czujnika wiodacego w trybie Autooraz dla wymennika wodnego H/C
Tryb pracy Auto Auto — pora roku okveslo_na automatycznie na podstawie czujnika temperatury zewnetrznej
Zima — reczna nastawa zimowego trybu pracy
Lato — reczna nastawa letniego trybu pracy
Pora roku ; S . . . L
Temperatura 20°C Temperatura lato — nastawa progu temperatury zewnetrznej, powyzej ktdrej uktad pracuje w trybie letnim, czujnikiem wiodacym
lato (ustawionym w tryb auto) jest czujnik wywiewu, a modut HPM/CM i wymiennik wodny H/C moze pracowac w trybie chtodzenia
3 4 Histereza — nastawa histerezy dla progu,Temp.lato’, spadek temp. zew. ponizej roznicy ,Temp.lato” —, Histereza” powoduje prace ukfadu
w trybie zimowym, czujnikiem wiodacym (ustawionym w tryb auto) jest czujnik nawiewu, a modut HPM moze pracowac w trybie grzania
Regulator 1 Kp - wzmocnienie regulatora gtéwnego wilgotnosci
wilgotnosci 305 Ti- stata cafk . | gléwnego wil 'i
Regulator 1 Kp - wzmocnienie regulatora kaskadowego wilgotnosci
nawiewu
(kaskada) 455 Ti - stata catk ia regul kaskadowego wil Sci
Hmin nawiewu | 3,5g/kg Hmin nawiewu - minimalna wilgotnos¢ nawiewu dla regulatora kaskadowego
Hmaxnawiewu | 14g/kg Hmax nawiewu - i $¢nawiewu dla kaskadoweg
HsetBlowAct ... g/kg HsetBlowAct - aktualna wil $¢ zadana nawiewu regul kaskadoweg
Nieczutosé 10% N_le:zuloIS( - strefa nieczutosci regulatora wilgotnosci (gdy wyjscia regulatora jest w zakresie (-10% ... +10%) nawilzanie i osuszanie
nie reaguje)
Czujnik wiodacy | Nawiew Czujnik wiodacy - wybor czujnika wiodacego regulacji wilgotnosci (mozliwe nastawy to nawiew / wywiew)
i Nawilzanie Zima Nastawa trybu pracy nawilzacza - W trybie LATO/ZIMA nawilzanie jest mozliwe o kazdej porze roku, w trybie ZIMA nawilzanie mozliwe tylko zima,
Wi 'ﬂ"t' wtrybie NIEAKTYWNY uklad pracuje bez funkji nawilzacza (zalecana nastawa ZIMA)
nos¢
Limit nawilzacza 90% Nastawa maksymalnego wysterowania nawilzacza
Osuszanie o Nastawa trybu pracy osuszania - W trybie LATO/ZIMA osuszanie jest mozliwe o kazdej porze roku, w trybie LATO osuszanie mozliwe tylko
latem, w trybie NIEAKTYWNY ukfad pracuje bez osuszania (zalecana nastawa LATO)
Limit osuszania | 90% Nastawa maksymalnego wysterowania chtodnicy w trybie osuszania
Cisnienie — nastawa cisnienia atmosferycznego do przeliczenia wilgotnosci wzglednej [%] na bezwzgledna [g/kg]
OffsetHset — mozliwosc przesuniecia punktu nastawy wilgotnosci bezwzglednej
%-->g/kg - —" c P tih lodnoi
OffsetHsup — mozliwos¢ przesunigcia punktu pomiaru i p
OffsetHexh — mozliwosc przesuniecia punktu pomiaru wil Sci b lednej powietrza wywi
Nieaktywne | RS485 — aktywacja komunikagji z nawilzaczem 11ub 1i2lub 1i2i3
RS485 10 Adres — adres w Modbus RS485 nawilzacza nr1
nawilzacz n Adres — adres w Modbus RS485 nawilzacza nr2
12 Adres — adres w Modbus RS485 nawilzacza nr3
L]
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Opis dziatania / Menu ustawien

RS485 czujnik Nieaktywne | RS485 — aktywacja komunikacji z czujnikiem wilgotnosci nawiewu
Wilgot- wilg. nawiewu | 43 Adres - adres w Modbus RS485 czujnika wilgotnosci nawiewu
nos¢ RS485 czujnik Nieaktywne | RS485 — aktywacja komunikagji z czujnikiem wilgotnosci wywiewu
wilg. wywiewu | 14 Adres - adres w Modbus RS485 czujnika wilgotnosci wywiewu
Nastawa 22 Nastawa temperatury — nastawa temperatury zadanej czujnika wiodacego trybu czuwania, (przy czym regulacja temperatury
temperatury nastepuje wg. czujnika temperatury wiodacej i nastawy temperatury z menu gtownego)
Wywiew — zafaczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury wywiewu
Czujnik wiodacy HMI CON HMI CON - zataczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez ztacze HMI CON
czuwania HMI RS485 — zataczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury w zadajniku HMI podfaczonym przez ztacze RS485
PT5 — zatczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury podfaczonego do wejscia czujnikowego PT5
Czujnik wiodacy | ...°C Czujnik wiodacy — odczyt temy y z czujnika wiodacego trybu czuwania
Grzanie — ukfad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania spadnie ponizej temperatury zadanej czuwania o wartos¢
histerezy czuwania
Tryb Aktywny dla Grzanie Chtodzenie — uktad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania wzrosnie powyzej temperatury zadanej czuwania o
uwania ywny ichtodzenie | wartosc histerezy czuwania
Grzanie i chtodzenie — uktad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania spadnie lub wzrosnie ponizej lub powyzej
temperatury zadanej czuwania o wartos¢ histerezy czuwania
#c Roznica temp czujnika temp y czuwania i temp y zadanej czuwania, powyzej ktdrej uktad bedzie sie zataczat podczas
pracy w trybie czuwania.
10s Opdznienie zataczenia - czas od uruchomienia przepustnic do uruchomienia wentylatoréw.
Histereza
zuwania 30s Opdznienie presostatu - czas od uruchomienia wentylatordw, po ktorym badane jest cisnienie na filtrach.
Czas wychtodzenia - czas od przetaczenia trybu pracy ,Praca 1,2,3 bieg” w tryb pracy,Stop”i zatrzymania pracy nagrzewnicy
30s elektrycznej, gazowej lub/i chtodnicy DX do zatrzymania wentylatorow.
W przypadku nagrzewnicy gazowej wprowadzi¢ nastawe wg DTR modutu gazowego.
10s Opdznienie zataczenia - czas od uruchomienia przepustnic do uruchomienia wentylatoréw.
0s Opdznienie wylaczenia przepustnic - czas od zatrzymania wentylatora do zatrzymania przepustnic.
305 Opdznienie presostatu - czas od uruchomienia wentylatorow po ktorym badane jest cinienie na filtrach.
Wychtodzenie Czas wychtodzenia - czas od przefaczenia trybu pracy ,Praca 1,2,3 bieg” w tryb pracy, Stop”i zatrzymania pracy nagrzewnicy
30s elektrycznej, gazowej lub/i chtodnicy DX do zatrzymania wentylatoréw.
DIa modutu gazowego wprowadzi¢ nastawe wg DTR urzadzenia.
100% Nawiew - wydajnosc wentylatorow nawiewu w trakcie wychtadzania
100% Wywiew - wydajnos¢ wentylatorow wywiewu w trakcie wychtadzania
Reguladia 0,1 Kp_staty wydatek — wzmocnienie regulatora statego wydatku.
wydatku 305 Ti_staty wydatek — stafa catkowania regulatora statego wydatku.
Went Cisnienie zadane 1 bieg — zadana wartos¢ cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 1 biegu
fentyla-
tory Cisnienie zadane 2 bieg — zadana wartosc cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 2 biequ
Cisnienie zadane 3 bieg — zadana wartosc cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 3 biequ
Cisnienie pomiar — pomiar z czujnika réznicy cisnieri (aby pomiar byt whasciwy nalezy odpowiednio ustawic jego zakres pomiarowy)
Zakres czujnika ci$nienia — zakres pomiarowy czujnika roznicy cisnien — musi by¢ zgodny z zakresem wybranym fizycznie na czujniku.
Regulagja , Przeptyw zadany 1 bieg — zadana wartos¢ przeplywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 1 biegu (przeliczony z
wyd.atku ciénienia i wspétczynnika K)
nawiewu

Przeptyw zadany 2 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 2 biegu (przeliczony z
cisnienia i wspétczynnika K)

Przeptyw zadany 3 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 3 biegu (przeliczony z
ciénienia i wspétczynnika K)

K — wspdtczynnik wentylatora nawiewu, wymagany dla przeliczen wartosci przeptywu z cisnienia

llo$¢ went. nawiewu — obliczany sumaryczny przeptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatoréw nawiewu
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Cisnienie zadane 1 bieg — zadana wartos¢ cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 1 biegu
Cisnienie zadane 2 bieg — zadana wartos( cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 2 biequ
Cisnienie zadane 3 bieg — zadana wartos( cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 3 biequ
Cinienie pomiar — pomiar z czujnika réznicy cisnieri (aby pomiar byt whasciwy nalezy odpowiednio ustawic jego zakres pomiarowy)
Zakres czujnika cisnienia — zakres pomiarowy czujnika réznicy cisnie — musi byc zgodny z zakresem wybranym fizycznie na czujniku
Regulagja , Przeptyw zadany 1 bieg — zadana wartos¢ przeplywu powietrza panujacego w czgsci wywiewnej dla pracy na 1 biegu (przeliczony
wyda.tku Zciénienia i wspotczynnika K)
wywiewu
Przeptyw zadany 2 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 2 biegu (przeliczony
zci$nienia i wspotczynnika K)
Przeptyw zadany 3 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 3 biegu (przeliczony
zciénienia i wspétczynnika K)
K — wspdtczynnik wentylatora wywiewu, wymagany dla przeliczer wartosci przeptywu z cisnienia
Ilo$¢ went. nawiewu — obliczany sumaryczny przeptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatoréw wywiewu
70% ydajnose inimalnj wyjnosd dapracy el ) ynoéd 1biequw jebezstaego it
85% Nawiew srednia wydajnos¢ — nastawa wydajnosci 2 biequ w uktadzie bez statego wydatku
100% o y ) ok 3big jebezstaegowat
Min.: 0 Hz Czest. min./max. naw — zakres czesto.napiecia zasilajaceqo silnik wentylatora.
Max.:60Hz | Uwaga: Dotyczy falownikéw LG, nastawa p czestotliwosci maks. musi by¢ zgodna z nastawa parametru falownika F21
Nieaktywne | RS485 falownik nawiewu — aktywacja k ikagji z falownikiem/ ikiem EC wentylatora nawiewnego
Nieaktywne | RS485 falownik 2 nawiewu — aktywacja k ikacji z falownikiem/ ikiem EC [ i 2
Nieaktywne | RS485 falownik 3 nawiewu — aktywagja k ikagji z falownikiem/ ikiem EC | i 3
Wentyla- Nieaktywne | RS485 falownik 4 nawiewu — aktywacja komunikagji z ikiem/ ikiem EC i 4
o Nieaktywne | RS485 falownik 5 nawiewu — aktywagja k ikagji z ikiem/ ikiem EC i 5
Nieaktywne | RS485 falownik 6 nawiewu — aktywacja k ikadji z ikiem/ ikiem EC i 6
21 Adres i iewu — adres falownik ika EC wentylatora nawiewnego
2 Adres ika 2 nawiewu — adres falownika/sterownika EC wentylatora nawiewnego 2
23 Adres ika 3 nawiewu — adres falownik ika EC wentylatora nawi 3
RS485 24 Adres ika 4 nawiewu — adres falownik ika EC wentylatora nawi 4
25 Adres ika 5 nawiewu — adres falownik ika EC wentylatora nawi 5
26 Adres falownika 6 nawiewu — adres falownik ika EC wentylatora nawi 6
70% Wywiew minimalna wydajnos¢ — nastawa minimalnej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 1 biegu w ukfadzie
bez statego wydatku
85% Wywiew srednia wydajnosc — nastawa wydajnosci 2 biequ w uktadzie bez statego wydatku
100% Wywiew maksymalna wydajnos¢ — nastawa maksymalnej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 3 biegu w
uktadzie bez statego wydatku
Min.: 0 Hz Czest. min./max. wyw — zakres czestotliwosci napiecia zasilajacego silnik wentylatora.
Max.:60Hz | Uwaga: Dotyczy ikow LG, nastawa p [¢ iwosci maks. musi by¢ zgodna z nastawa parametru falownika F21
Nieaktywne | RS485 falownik wywiewu — aktywacja komunikacji z falownikiem/ sterownikiem EC wentylatora wywiewnego
Nieaktywne | RS485 falownik 2 wywiewu — aktywacja komunikagji z falownikiem/ sterownikiem EC wentylatora wywiewnego 2
Nieaktywne | RS485 falownik 3 wywiewu — aktywacja k ikacjiz ikiem/ ikiem EC I ywi 3
Nieaktywne | RS485 falownik 4 wywiewu — aktywacja k ikagji z ikiem/ ikiem EC I ywiewnego 4
Nieaktywne | RS485 falownik 5 wywiewu — aktywadja k ikagji z falowniki ikiem EC | ywiewnego 5
Nieaktywne | RS485 falownik 6 wywiewu — aktywacja k ikagji z falowniki ikiem EC [ ywiewnego 6
L]
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31 Adres falownika wywiewu — adres falownika/sterownika EC wentylatora wywiewnego
32 Adres ika 2 wywiewu — adres falownika/sterownika EC wi wywiewnego 2
33 Adres falownika 3 wywiewu — adres falownik ika EC I ywi 3
Wentyla- 34 Adres falownika 4 wywiewu — adres falownik ika EC | ywiewnego 4
tory R 35 Adres falownika 5 wywiewu — adres falownik ika EC | ywiewnego 5
36 Adres falownika 6 wywiewu — adres falownik ika EC [ ywiewnego 6
60s Czas przyspieszania — czas rozruchu falownikéw wentylatorow
60s (Czas zatrzymania — czas zatrzymania falownikow wentylatorow
20% Udziat w requlacji odzysku (parametr edytowalny)
Podziat 20% Udziat w regulacji pompy ciepta - modutu HPM,CM lub agregatu rewersyjnego (parametr edytowalny)
regulagji ’ 20% Udziat w regulacji komory mieszania (parametr edytowalny)
% Udziat w regulacji nagrzewnicy/chtodnicy (parametr do odczytu)
1 Kp_grzania — wzmocnienie regulatora nagrzewnicy
60s Ti_grzania — stata catkowania regulatora nagrzewnicy
1 Kp_chtodzenia — wzmocnienie reulatora chtodnicy
60s Ti_chtodzenia — stafa catkowania regulatora chtodnicy
Lato/Zima PI chtodzenia — mozliwosc aktywadji reulatora chtodzenia tylko latem lub latem i zimg
foergyula» - 30s Opéznienie zaf: i 2liwosc dokonania nastawy opdzni zafaczenia dla regulatora chiodzenia
1 Kp_nawiewu — wzmocnienie regul nawiewu I kaskad
455 Ti_nawi — stafa c: I I nawiewu kaskadoweg
40°C Tmax — D nawiewu I kaskadoweg
15°C Tmin — minimalna temperatura nawiewu (regulatora kaskadowego)
C TsetBlowAct — aktualna temperatura zadana nawiewu (regulatora kaskadowego)
4505 Rampa startu — po uruchomieniu ukl.adu nastepuje uruchomienie odzysku 100% z rampg opadania do aktualnego wysterowania
odzysku wynikajacego z procesu requlacji
1°C Delta T startu -wymagana roznica temperatury wywiewu i zewnetrznej dla startu odzysku
Limit ienia — limit temy y czujnika wywi za odzyskiem (0znaczonego jako PT4/B4) ponizej ktdrego dziata funkcja
2°C przeci ieniowa i nastepuje zmniejszenie wydajnosci odzysku, standardowo do badania oszronienia odzysku uzywany jest preso-
stat oznaczony jako 251R
i 1 Kp_zwalniania — wzmocnienie regulatora funkdji przeci
30s Ti_zwalniania - stata catk i latora funkgji przeci j
20% Minimalna wydajnos¢ — nastawa minimalnej wydajnosci dla pracy falownika odzysku obrotowego
Odzysk 0% Maksymalna wydajnosc — nastawa maksymalnej wydajnosci dla pracy falownika odzysku obrotowego
Wydajnos¢ — nastawa wydajnosci dla pracy falownika odzysku glikolowego
Nieaktywne | RS485 — aktywacja komunikadji z falownikiem odzysku obrotowego, glikolowego
9 Adres falownika — adres falownika odzysku obrotowego, glikolowego
Min.: 0Hz Czestotliwosc min./maks. naw/wyw — zakres czestotliwosci napiecia zasilajacego silnik odzysku obrotowego, glikolowego. Uwaga:
Max.: 60 Hz Dotyczy falownikow LG, nastawa p czestotliwosci maks. musi by¢ zgodna z nastawa parametru falownika F21
485 605 Czas przyspieszania — czas rozruchu falownikow
60s (Czas zatrzymania — czas zatrzymania falownikow
03s Tecom — czas komunikagji z falownikiem
3s Twait — czas oczekiwania na odpowiedz w komunikacji z falownikiem
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Nieaktywna | Ochrona pompy — funkgja cyklicznego zataczenia pompy odzysku glikolowego
Ochrona
Odzysk pompy-glikol 7days Okres zataczenia pompy — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy odzysku glikolowego
30s (Czas zataczenia pompy — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy odzysku glikolowego
155 Czas wygrz.100% - czas wygrzewania wstepnego ze 100% otwarcia zaworu, niezalezne od min, max T.zewn
305 (Czas wygrzewania skala - czas wygrzewania wstepneqo z procentowym otwarciem zaworu zaleznym od temperatury zewnetrznej
oraz od temperatury powrotu wody (jesli aktywowany jest czujnik B8)
Aktywna Rampa opadania — mozliwos¢ aktywacji / dezaktywacji funkcji rampy opadania stopnia otwarcia zaworu po wygrzewaniu wstepnym
305 Czas opadania — po uruchomieniu ukfadu i apieniu wygrzewania wstep nastepuje przymykanie zaworu nagrzewnicy od ak-
Wygrzewanie tualnego otwarcia wynikajacego ze skali temperatury zewnetrznej do otwarcia wynikajacego z sygnatu procesu regulacji temperatury
wstgpne 0°C Min T.zewn. — minimalna temperatura zewnetrzna skali wysterowania zaworu podczas wygrzewania wstepnego
75% Zawor min.T.zewn. — wysterowanie zaworu podczas wygrzewania wstep dla temp y j réwnej Min T.zewn
10°C Maks T.zewn — p 3 skaliw ia zaworu podczas w p
15% Zawor maks.T.zewn. — wysterowanie zaworu podczas wygrzewania wstepnego dla temperatury zewnetrznej réwnej Maks T.zewn
30s Czas zataczenia pompy — aktywny, gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy, cykliczne zataczenie pompy nastapi przez 305
Te:;;';:r?;;e- 5°C Temp.zat.pompy — temperatura zewnetrzna ponizej ktérej pompa obiegowa pracuje caly czas
OPOZ;;:;WY" 0s Opozn.wyt.pompy - opdéZnienie wytaczenia pompy obiegowej nagrzewnicy wodnej
Nagrzew- Min. otwarcie 10% Min. otw. zaworu — stopier minimalnego otwarcia zaworu nagrzewnicy wystepujacy na postoju i podczas pracy centrali wentylacyjnej
nicg zaworu wystepujacy przy spadku temperatury zewnetrznej ponizej parametru Temp.zat.pompy
wodna Nieaktywny | Czujnik B8 — aktywacja ochrony nagrzewnicy poprzez czujnik temperatury wody powrotnej
10°C Temp.zat.frost — aktywacja funkeji ochrony Frost (przeci zenie) po stronie wody wzgled y Zewnetrznej nizszej
niz ten parametr
15 Frost - Stop — nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktérej uktad wchodzi w tryb wygrzewania (na postoju), powiazane z
alarmem blokujacym A_ThHWwater
20°C Frost - Start — nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktorej uktad wchodzi w tryb wygrzewania (podczas pracy), powiazane z
Frost woda alarmem blokujacym A_ThHWwater
25 Regulagja - Stop — nastawa temp yp j wody icy, nastepuje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, niezalez-
nie od gtéwnego sygnatu regulacji nagrzewnicy (na postoju)
30°C Regulagja - Start — nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, nastepuje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, nieza-
leznie od gtdwnego sygnatu regulacji nagrzewnicy (podczas pracy)
1 Kp — wzmocnienie regulatora zadanej temperatury wody powrotnej
30s Ti — stata catk ia regul zadanej temp y wody p j
Aktywna Ustaw ochrone — aktywacja / dezaktywacja funkeji ochrony pompy poprzez jej cykliczne zataczenie (fabryczna nastawa to 30 sekund
y pracy pompy co 7 dni nie pracujacej pompy)
Ochrona pompy ) - -
7days Okres przestoju — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy
30s Czas uruchomienia — aktywny gdy aktywna jest funkja ochrony pompy
L]
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120s Min.Czas pracy — minimalny czas pracy agregatu chtodniczego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
180s Min.Czas postoju — minimalny czas postoju agregatu chtodniczego. Wprowadzic nastawe zgodng z DTR agregatu
10°C Min.Temp. Zew. pracy — minimalna temperatura zewnetrzna przy ktdrej aktywna jest praca agregatu chtodniczego
NO Styk alarmowy — mozliwos¢ wyboru typu styku alarmowego agregatu chtodniczego NO/NC
Chlodnica ) Nieaktywny | Il stopieni — mozliwos¢ aktywadji Il stopnia chfodzenia
DX ) Kaskada — mozliwos¢ aktywacji kaskad ia chtodnica DX d pniowg (1 - I stopier, 2 — Il stopieri, 3 — i Il stopier),
Nieaktywna , . AR N
stosowac dla dwdch chtodnic o réznych wydajnosciach
50% 11 stopier — mozliwos¢ nastawy progu sygnatu requlacji przy ktdrym zatacza sie Il stopieri chtodzenia
75% 11l stopieri — mozliwos¢ nastawy progu sygnatu regulacji przy ktérym zatacza sie lll stopieri chodzenia (tylko w kaskadzie)
UWAGA: Ukfad automatyki podaje réwnoczesnie sygnat 0+10VDC do sterowania chtodnica DX, przy sterowaniu sygnatem 0--10VDC funkgje, I stopien”i
,Kaskada" nalezy dezaktywowac.
30s Min.Czas pracy — minimalny czas pracy agregatu rewersyjnego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
30s Min.Czas postoju — minimalny czas postoju agregatu rewersyjnego. Wprowadzic nastawe zgodna z DTR agregatu
Agregat -30°C Min.Temp. Zew. pracy — minimalna temperatura zewnetrzna przy ktorej aktywna jest praca agregatu chtodniczego
rewer- - NO Styk alarmowy — mozliwos¢ wyboru typu styku alarmowego agregatu chtodniczego NO/NC
syjn
oy Odszranianie:
" Brak reakdji — sygnat defrost z agregatu rewersyjnego nie wywotuje reakdji ukfadu
Brak reakji . N . - . ) .
Niski bieg — sygnat defrost z agregatu rewersyjnego wywotuje prace na nizszym biegu wentylatoréw centrali
Stop uktadu - sygnat defrost z agregatu rewersyjnego wywotuje zatrzymanie uktadu (z wychtodzeniem)
Auto — komora mieszania uczestniczy w procesie regulacji temperatury
Tryb pracy Auto P 5 - - 5 . ) .
Reka — komora mieszania nie uczestniczy w procesie regulacji temperatury, nastawa stopnia otwarcia w menu gtownym sterownika
Nagrzewnica/chtodnica — w procesie requlacji temperatury w trybie pracy automatycznym komory mieszania, udziat maja kolejno:
1.0dzysk,
2.nagrzewnica/chtodnica,
: Nagrzewnica | 3.komora mieszania
Priorytet dla ) " N ) N . N o
/chtodnica Komora mieszania - w procesie regulacji temperatury w trybie pracy automatycznym komory mieszania, udziat maja kolejno:
1.0dzysk,
2.komora mieszania,
Komora 3.nagrzewnica/chtodnica
miesza- Min. $wieze Min. $wieze powietrze — ustalenie minimalnego otwarcia przepustnic nawiewu/wywiewu w trakcie pracy uktadu w trybie auto-
nia 30% mat
pow. ycznym
Maks. $wieze 100% Maks. swieze powi — ustalenie go otwarcia przepustnic nawiewu/wywiewu w trakcie pracy ukfadu w trybie au-
pow. . tomatycznym
Szybkie grzanie — funkcja umozliwiajaca szybkie dogrzanie ukfadu do zadanej temperatury. Gdy tryb szybkiego grzania jest aktywny
Aktywne i wystapi potrzeba uruchomienia jego dziatania przepustnice catkowicie zamykaja doptyw Swiezego powietrza do momentu osiagniecia
Szybkie grzanie 73danej temperatury. Funkcja aktywna jedynie dla uktadéw nawiewno/wywiewnych z recyrkulacja.
5°C Tlim — z3dana temperatura dla funkdji szybkiego grzania
2°C Histereza temp y — Histereza temp y Tlim
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9.4 Menu serwisowe
Dostep do tych ustawien chroniony jest hastem (domysinie: 1111).

Tab. Nr 26 Menu serwisowe

Grupa

Tryb ser-
wisowy

Nazwa

Domyslna
wartos¢

Aktywny

Opis dziatania / Menu serwisowe

Aktywny — mozliwa konfiguracja ukfadu, brak mozliwosci startu ukfadu, funkcje ochronne wybranego uktadu aktywne
Nieaktywny — nie mozliwa konfiguracja ukfadu, mozliwosc zataczenia uktadu

Tryb
pracy

off/on

off/on — aktywne tryby pracy WYL / ZAt

off/1/2/3 — aktywne tryby pracy WYt / Thieg / 2 bieg / 3 bieg

off/1/2/3/T — aktywne tryby pracy WYL / 1bieg / 2 bieg / 3 bieg / Timer
off/1/2/3/S/T — aktywne tryby pracy WY+ / 1bieg / 2 bieg / 3 bieg / Czuwanie / Timer

UWAGA!! Obstuga nastaw z menu graficznego paneli dotykowych TP4,3 oraz TP7 mozliwa jest w trybie off/1/2/3/S/T, w pozostatych
trybach widoczny jest jedynie uproszczony ekran graficzny "wygaszacz"

Typ
centrali

Typ

S¢S

SCS — centrale wentylacyjne nawiewne
SECS — centrale wentylacyjne nawiewno-wywiewne
RGCS — centrale wentylacyjne nawit wywiewne z odzyskiem gli y

PRCS — centrale wentylacyjne nawi yWi z iem krzyzowym

RRCS — centrale wentylacyjne nawit wywiewne z y

w bypass

Kod aplikagji

Nastawa kodu zgodnego z kodowaniem

Zgodnosc¢ kodu

Poprawny

Badanie zgodnosci kodu, przy braku zgodnosci nie jest mozliwe uruchomienie ukfadu oraz wyswi jest i y
A_Code

Konfigu-
raga

klimor.com

Temperatura

Offset - mozliwos¢ dokonania korekty punktow pomiarowych z czujnikow temperatury

A_LowTemp - funkcja blokady pracy ukfadu przy zbyt dtugo trwajacej pracy wentylatoréw z niska temperatura nawiewu.
Mozliwosc¢ aktywacji /dezaktywacji funkgji, nastawa min. temp. nawiewu, nastawa opéznienia zadziatania alarmu niskiej temperatury

Aktywny

Czujnik wywiewu:
Aktywny — praca uktadu z czujnikiem temperatury wywiewu
Nieaktywny — praca ukfadu bez czujnika temperatury wywiewu

205

ZImiana Tset — rampa zmiany nastawy temp. zadanej (eliminacja nagtej zmiany dla ptynnego dziatania regulatorow temperatury)

Czyjnik
wilgotnosci

Nieaktywne

Aktywacja czujnikow wilgotnosci nawiewu, wywiewu (po aktywadji czujnikéw pojawia sie menu Ustawienia/wilgotnos¢ w ktérym
nalezy uruchomi¢ komunikacje Modbus z czujnikami wilgotnosci), istnieje mozliwos¢ aktywadji czujnikéw wilgotnosci w uktadach bez
osuszania i nawilzania dla monitori il S

EL-HT

Rodzaj czujnikéw wilgotnosci
EL-HT — wybar sterowania modbus RS485 czujnikami wilgotnosci EL-Piast HT
HD — wyhor sterowania modbus RS485 czujnikami wilgotnosci CONEL HD

UWAGAM
Czujniki wilgotnosci producenta EL-Piast posiadaja nastawe adreséw za pomoca przefacznikéw DIP SWITCH na czujniku, natomiast czuj-
niki producenta CONEL adresuje si¢ sterownikiem EL-PIAST z poziomu menu,,Adres czujnika wilgotnosci HD"

Adres czujnika
wilgotnosci HD

Adres aktualny — nastawa adresu aktualnie ustawionego na czujniku

Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego czujnika (patrz punkt Lista adresow)

Nie

Ustaw adres — fadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego czujnika (podczas wykonywania tej funkgji nalezy zasilac tylko
jeden wybrany czujnik wilgotnosci, natomiast po tadowaniu nastaw nalezy wytaczy¢ i whaczy( zasilanie czujnika aby nowy adres byt
aktywny !1ll)

Ok

Status OK — tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa fadowanie — uktad w trakcie tadowania nastaw, przy poprawnej komunikacji tadowanie trwa ok.2 sekund
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikacji)

Staty wydatek

Nieaktywny

Staty wydatek — mozliwos¢ aktywadji funkeji statego wydatku

Rodzaj
falownikéw
wentylatorow

Danfoss

Danfoss — wybor sterowania modbus RS485 falownikami Danfoss F(51
Eura Drive — wybdr sterowania modbus RS485 falownikami Eura Drive
EBM — wybor sterowania modbus RS485 wentylatorami EBM

0J-DV — wybér sterowania modbus RS485 falownikami 0J-DV

Imax naw 0J-DV

Imax naw.0J-DV - nastawa pradu znamionowego silnika wentylatora nawiewu (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika)

Imax wyw 0J-DV

Imax naw.0J-DV - nastawa pradu znamionowego silnika wentylatora wywiewu (zgodnie z tabliczka znamionowa silnika)
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Domyslna
wartos¢

Opis dziatania / Menu serwisowe

1 Adres aktualny — nastawa adresu aktualnie ustawionego na wentylatorze EBM

= Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego wentylatora EBM (patrz punkt Lista adresow 10.4)

Ustaw adres — fadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego EBM (podczas wykonywania tej funkgji nalezy zasilac
Nie tylko jeden wybrany wentylator EBM, natomiast po tadowaniu nastaw nalezy wytaczy¢ i wiaczyc zasilanie wentylatora EBM aby nowy
adres byt aktywny !111)

Status OK — tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
EBM adres Trwa tad jie — uktad w trakcie fadowania nastaw, przy pop j k ikacji fad
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikacji)

ie trwa ok.2s

Uwaga !!!

Ok Status zwraca informacje po wykonaniu fadowania adresu

UWAGA!!
tadowanie nastaw wentylatora EBM nalezy wykonac dla kazdego wentylatora EBM stosowanego w uktadzie, podczas tadowania nastaw
adres aktualny wentylatora EBM musi by¢ zgodny z adresem ustawionym na urzadzeniu (domysiny adres 1).

- Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego falownika 0J-DV (patrz punkt Lista adresow 10.4)

Ustaw adres — fadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego falownika 0J-DV (podczas wykonywania tej funkji nalezy zasila¢

e tylko jeden wybrany falownik 0J-DV)

Fad I it b

Trwa tad ie — ukfad w trakci ia nastaw, przy pog j ji ie trwa ok.2 sekund
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikacji)

0Ok

0J-DV adres Temperatura adres docelowy - odczyt temperatury z falownika 0J-DV o adresie docelowym

UWAGA!!
Wykonanie nastawy adresu falownika 0J-DV sygnali jest prawidtowym odczytem temp y z falownika, w przypadku braku
. odczytu w tym miejscu pokazana jest wartos¢ "NS"

UWAGA!!
tadowanie nastaw falownika 0J-DV nalezy wykonac dla kazdego falownika 0J-DV stosowanego w ukfadzie, podczas tadowania nastaw
Konfigu- adres aktualny falownika moze by¢ dowolny.

raga Nieaktywne — wyjicia analogowe spetniaja funkcje opisane w pkt.7.2

Rout1 — na wyjsciu analogowym Aout1 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Nawiew 010V | Nieaktywne | Aout2 — na wyjsciu analogowym Aout2 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Rout3 — na wyjsciu analogowym Aout3 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Rout4 — na wyjsciu analogowym Aout4 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu

Nieaktywne — wyjscia analogowe spetniaja funkje opisane w pkt.7.2

Rout1 - na wyjsciu analogowym Aout1 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Wywiew 010V | Nieaktywne | Aout2 — na wyjsciu analogowym Aout2 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Rout3 — na wyjsciu analogowym Aout3 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Rout4 — na wyjsciu analogowym Aout4 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu

Opcja uruchomienia alarmu wynikaj z ia odchytki pomiaru pradu (na wyjsciu z falownika) i pradu obli-

czonego z charakterystyki liniowej aktualnej czestotliwosci.

A_CurAct - aktywacja alarmu

IlimMinDif - histereza réznicy pradéw (prad za maty)
IlimMaxDif - histereza réznicy pradéw (prad za duzy)
A_Cur (%Hz) - Fmin - skala czestotliwosci punkt 1

Fmax - skala czestotliwosci punkt 2

Imin - skala pradu punkt 1

Imax - skala pradu punkt 2

UWAGA!!
Aktywacja alarmu A_Cur(%Hz) zalecana w ukfadach w ktdrych z jednego falownika zasilono wiecej niz 1 silnik
gga;k Tryb pracy - mozliwos¢ aktywacji odzysku ciepta i chtodu
Rodzaj falownika odzysku obrotowego, glikolowego:
0Odzysk Danfoss Danfoss — wybor ia modbus RS485 ikami Danfoss F(51
Eura Drive — wybor ia modbus RS485 falownikami Eura Drive
0J-DV — wybor ia modbus RS485 ikami 0J-DV
A Imax naw.0J-DV - nastawa pradu znamionowego silnika odzysku (zgodnie z tabliczka znamionows silnika)
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Grupa

Domyslna
wartos¢

Opis dziatania / Menu serwisowe

Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego falownika 0J-DV (patrz punk Lista adreséw 10.4)

Ustaw adres — fadowanie nowego adresu do aktualnie podfaczonego falownika 0J-DV (podczas wykonywania tej funkdji nalezy zasilac

Nie tylko jeden wybrany falownik 0J-DV)
Trwa fadowanie — ukfad w trakcie fadowania nastaw, przy poprawnej komunikacji fadowanie trwa ok.2 sekund
Ok ) . . P
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adreséw, komunikadji)
Temperatura adres docelowy - odczyt temperatury z falownika 0J-DV o adresie docelowym
UWAGA!!
Wykonanie nastawy adresu falownika 0J-DV sygnali jest prawidtowym odczytem temp y z falownika, w przypadku braku
.C odczytu w tym miejscu pokazana jest wartosc "NS"
0Odzysk
UWAGA!!
tadowanie nastaw falownika 0J-DV nalezy wykonac dla kazdego falownika 0J-DV stosowanego w ukfadzie, podczas tadowania nastaw
adres aktualny falownika moze by¢ dowolny.
Czujnik odzysku:
Presostat Presostat — zabezpieczenie przed oszronieniem odzysku za pomoca presostatu umieszczonego w czesci wywiewnej odzysku
Temperatura — zabezpieczenie przed oszronieniem odzysku za pomoca czujnika temp. umieszczonego w czesci wyw. za odzyskiem
Alarm A_ColdRec:
. Aktywny — alarm A_ColdRec oszronienia odzysku widoczny w menu alarmow caty czas podczas trwania oszronienia,
Nieaktywny . L L . N - Lo .
Nieaktywny — alarm A_(ColdRec oszronienia odzysku nie widoczny w menu alarmow, natomiast do historii alarmow wpisywana jest
chwila wystapienia alarmu oszronienia, a na ekranie graficznym HMI widoczna ikona oszronienia podczas trwania oszronienia odzysku.
Komora 0Odzysk P " B
mieszania depla Tryb pracy - mozliwos¢ aktywadji odzysku ciepta i chtodu
Funkeja dostepna w uktadach z nagrzewnica i chtodnica wodna (bez osuszania)
Wymiennik feak
wodny H/C Nieaktywny Nieaktywny - nagrzewnica i chtodnica wodna posiadajg indywidualne wymienniki
Aktywny - nagrzewnica i chtodnica wodna reali na jednym wspél ienniku z jednym uktadem pompowo mieszajacym
Konfigu- Funkja wyjécia Aout1 sterujacego nagrzewnica elektryczna:
raga Nagrzewnica 0-10VDC ) i
elektryczna 0-10VDC — sterowanie ptynne mocg nagrzewnicy poprzez sygnat analogowy
PWM — sterowanie ptynne moca nagrzewnicy poprzez requlacje PWM 0/10VDC
Okres PWM 10s Okres PWM — okres sygnatu PWM
PWM limit 100% PWM limit - ograniczenie mocy maksymalnej nagrzewnicy sterowanej sygnatem PWM
Phe (%Psup) | - Liniowe ograniczenie mocy maksymalnej nagrzewnicy elektrycznej zalezne od wysterowania wentylatorow nawiewu.
Nagrzewnica NC Styk alarmowy — mozliwos¢ wyboru typu styku al g icy gazowej (g modutu grzewczego) NO/NC (przy uzy-
gazowa ciu nagrzewnicy gazowej z modutem sterowania IS Beta nalezy przestawic z NCna NO)
0-100% — na wyjsciu analogowym sterujacym nagrzewnica gazowa Y.GAS mamy sygnat sterujacy wydajnoscia nagrzewnicy 0-100%
GasMode 0-100% Tset — na wyjsciu analogowym sterujacym nagrzewnica gazowg Y.GAS mamy sygnat napieciowy 0-10VDC o wartosci wynikajacej ze
skali temperatury zadanej.
+18°C Tzad.min. — temperatura zadana minimalna (skali wyjscia Y.GAS)
Skalowanie +30°C Tzad.max. — temperatura zadana maksymalna (skali wyjscia Y.GAS)
D ov Umin — napiecie wyjécia Y.GAS dla Tzad min
0V Umax — napiecie wyjscia Y.GAS dla Tzad max
Opcja do wyboru w uktadach z chtodnica DX
Agregat Nieak
chtodniczy DX eaktyWny | Chtodzenie - uklad posredni ip ia agregatu rewersyjneqo - tylko chfodzenie
Chtodzenie/grzanie — ukfad t dniego odp ia agregatu rewersyjnego - chtodzenie i grzanie
- Styk chtodzenie - negacja styku chtodzenie
Sterowanie:
Agregat Umin - nastawa minimalnego napigcia wyjscia 0-10VDC dla zataczonego uktadu
rewersyjny Umax - nastawa maksymalnego napiecia wyjscia 0-10VDC dla zataczonego uktadu
Sygnat sterujacy - nastawa typu sygnatu 0-10VDC: min>max, max>min, Auto min>max, Auto max>min
Typ sygnatu "Auto” to liniowa zaleznos¢ odwrotna zimg i latem
L]
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Domyslna
wartos¢

Grupa

Opis dziatania / Menu serwisowe

A_StopS1 — rozwarcie wejscia DIN12 spowoduje zatrzymanie uktadu i wyswietlenie alarmu A_StopS1 (uzywane, gdy funkcja wejscia
. DIN12 jest stop serwisowy)
FunkgaDIN12 | A_Stops1 ON/OFF — rozwarcie wejécia DIN12 spowoduje zatrzymanie uktadu bez wyswietlenie alarmu A_StopS1 (uzywane, gdy funkcja wejscia
DIN12 jest zdalny start/stop uktadu)
Filtr wtérny — podanie sygnatu 24V na wejscie DIN8 powoduje sygnalizacje brudnego filtra wtdrego poprzez alarm A_SupfFilter2
Funkga152H | Filtrwtomy | Filtr elektrostatyczny — podanie sygnatu 24V na wejscie DIN8 powoduje sygnalizacje brudnego filtra wtémego poprzez alarm A_Sup-
FilterES oraz reakcje uktadu zgodnie z nastepna nastawa.
Konfigu- Nie blokuj — alarm brudnego filtra elektrostatycznego wywotuje jedynie alarm informacyjny.
s Reakcja ES Nie blokuj Blokuj — alarm brudnego filtra elektrostatycznego wywotuje alarm blokujacy prace ukfadu (wytaczenie z wychtodzeniem nagrzewnic
racja
gazowej, elektrycznej lub agregatu chtodniczego DX).
Wyjscia : Mozliwos¢ przeskalowania sygnatu wyjsciowego 0-10VDC na sygnat 2-10VDC (nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ sygnatéw z DR sitownika
analogowe przepustnicy, zaworu)
03s Tcom — czas k ikacji z urzadzeniem z k ikacja Modbus w trybie SLAVE
Komunikacja Twait — czas oczekiwania na odpowiedz w k ikagji z falowniki adzeniem z k ikacja Modbus. Nastawa fabryczna wiasci-
3s wa dla maksymalnie 9 urzadzen z Modbus, przy wiekszej ilosci urzadzen nalezy zwiekszy¢ czas Twait zgodnie z zasada: (ilos¢ urzadzen
Modbus x Tcom) + 0,3s.
Historia
tempe- B Zapisane ostatnie 15 pomiaréw z czujnika temp 'y wiodacej z wybranym okresem zapisu) oraz podana jest, Odchytka” ktdra stanowi
ratury N maksymalng rdznice aktualnej temperatury zadanej i ostatnich 15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej.
wiodacej
. . _ Odazyt wejsc, wyjs¢ zliwos¢ emulaji wejsc i ia wyjs¢ ika w trakcie Inej pracy uktadu, podczas
wykonywania emuladji lub forsowania zgtaszany zostaje alarm, ale uktad pracuje.
Imieri ZImiana hasta dostepu do opcji zaawansowanych. Domysine hasto: 1111
hasto Uwaga: zagubieni ienie hasta spowoduje utrate mozliwosci zmiany p 0 h.
Przywré¢
us ta.- Przywraca wartosci poczatkowe wszystkich ustawieri
wienia
domysine
10. KOMUNIKACJA
10.1 Komunikacja RS485 Master, Modbus RTU z systemem BMS Odczyt i zapis danych typu Holding Register i Input Register :
Sterownik posiada implementacje protokotu Modbus RTU.  Zmienne w tej postaci, dla ulatwienia integracji z systemami
Aby dokona¢ sprzegu sieciowego nalezy podtaczy¢ magi- ~ BMS, udostepniane sg w réznych przestrzeniach adresowych.
strale RS-485 do portu MASTER na listwie sterownika. Adres - 0x0000 ... 0x1000 - tradycyjna reprezentacja wg informacji
Modbus ustawiany jest na zworkach pod spodem sterowni- ~ PONizej
Kka. + Multistate — wyszczegdlnionym catkowitym wartosciom
Domysine parametry komunikacji: zmiennej odpowiadajg opisane stany
« predkos¢ transmisji 9600 bps (mozliwos¢ zmiany z pozio- « Decimal - 32-bitowa wartos¢ zmiennej jest traktowana jako
mu nabudowanego lub zewnetrznego HMI) typ catkowity ze znakiem,
- 8 bitow ramki « Fixed - typ statopozycyjny w ktérym 8 najmniej znaczacych
« 2 bity stopu bitéw przeznaczone jest na cze$¢ utamkows, na-tomiast
- brak parzystosci pozostate 24 bity to cze$¢ catkowita ze znakiem. Wynika z
tego, ze doktadno$¢ wartosci Fixed to 1/256. Aby przeskalo-
Wszystkie zmienne sa 32-bitowymi wartosciami ktére sa wac wartosc reprezentowana w postaci Fixed na docelowa
przedstawiane w protokole Modbus jako Input, Coil, Hol- (whasciwa) nalezy przemnozy¢ ja przez 1/256 = 0,00390625.
ding Register lub Input Register w réznych przestrzeniach ~ *  0x1000 ... 0x2000 - zmienne formatu Fixed przedstawio-
adresowych. ne, jako wartosci catkowite z pominigciem utamka
« 0x2000 ... 0x3000 — zmienne formatu Fixed przedstawio-
Odczyt i zapis danych typu Input i Coil: ne, jako wartosci z doktadnoscig do jednego miejsca
Kazda zmienna jest 32-bitowa wartoscia. Dla przyktadu po przecinku w formacie dziesigtnym. Wartos¢ 20,67
zmienna o adresie w tabeli 0x0008 udostepnia bity pod przedstawiona jest, jako 206
adresami binarnymi 8*32 ... 932-1 dla Input i Coil w stan- = 0x3000 ... 0x4000 - zmienne formatu Fixed przedsta-
dardzie Modbus. wione, jako wartosci z doktadnoscia do dwdch miejsc
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po przecinku w formacie dziesietnym. Wartos¢ 20,67
przedstawiona jest, jako 2067

«  0x4000 ... 0x5000 - analogicznie jak dla przestrzeni
0x0000 ... 0x1000, lecz zmienne sa traktowane, jako
wartosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitow
nie s3 uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez
dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124
jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

« 0x5000 ... 0x6000 - analogicznie jak dla przestrzeni
0x1000 ... 0x2000, lecz zmienne sa traktowane, jako
war-tosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw
nie s3 uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez
dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124
jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

«  0x6000 ... 0x7000 - analogicznie jak dla przestrzeni
0x2000 ... 0x3000, lecz zmienne s3 traktowane, jako
war-toéci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw
nie s3 uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez
dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124
jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

« 0x7000 ... 0x8000 - analogicznie jak dla przestrzeni
0x2000 ... 0x3000, lecz zmienne s3 traktowane, jako
war-tosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw
nie s3 uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez
dwa. Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124
jest dostepna w formacie 16-bitowym pod adresem
Modbus 0x4092

Tab. Nr 28 Zmienne Menu Gtéwnego

Adres DEC Nazwa

Opis / Zmienne Menu Gtownego

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie nalezy
uzywac w przestrzeniach adresowych 0x1000 ... 0x4000 oraz
0x5000 ... 0x8000, gdyz traci sie najmniej znaczace 8 bitow
kazdej ze zmiennych.

Adresy z tabeli sa przeliczane dla protokotu Modbus w naste-
pujacy sposob:

Tab. Nr 27 Przeliczanie adreséw

Przestrzeri adresowa Obliczanie adresu

0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

UWAGA: nie mozna dokonan zapisu pojedynczego rejestru
16-bitowego w przestrzeniach adresowych 0x1000
0x4000. W tym wypadku nalezy zapisywac rejestry parami
komenda Preset Multiple Registers (0x10), na ktora sktada sie
petna warto$c 32-bitowej zmiennej.

Oznacza to, ze adres poczatku zapisu oraz ilo$¢ rejestréw musi
by¢ liczba parzysta.

BacNet Modbus Zmiennej BacNet  Modbus
0 0 LanguageAct | Aktualnie wybrany jezyk menu sterownika 1-PL2-EN,4-RU, 8-SV Msv Register | R
1 ) ModeOn Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 4) - panel 0-stop, 1 - start SV Register | RAW
ffTP dotykowy
ModeStd Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 4) - panel R R i .
2 4 GallevellP | dotykowy 0-reczny, 1-standby, 2 - timer Msv Register | R/W
3 6 SetlevelTP Nastawa biegu trybu recznego (dla ekranu gfownego Typ 1=1 m Register | RAW
4) - panel dotykowy
0-stop, 1-praca 1 bieg,
2-praca 2 bieg, 4 - praca 3 bieg,
4 8 UnitState Stan uktadu (aktualny) ? 6 Wﬁ;ﬁ:ﬁ’:’:f ‘;’;t_ear;’rzewa"ie Msv Register | R
64 - alarm blokujacy,
128 - tryb serwisowy
5 10 WorkMode1 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 1) 0-stop, 1-start MV Register | R/W
6 12 WorkMode2 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 2) g ;trl;’; 1| I-b’;?gczl-bslebgi'e 7 MSV Register | R/W
7 14 WorkMode3 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 3) g;‘;’; 1||-b’;?gtil-bslebgi'e 4,8- timer MsV Register | R/W
8 16 WorkModed4 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 4) g:izz;;r;isr?;a»lt?rlneg; 2-pracallbieg, 4-3bieg, | y\cy Register | R/W
9 18 Tset Nastawa temperatury 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
L]
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Odczyt
Bachet Modbus Zmiennej Opis/ Zmienne Menu Gléwnego Stany e | o [R][/\AZIa]pis
10 20 TsetActual | Zadana temperatura (uwzglednia kalendarz i rampe startu) | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
n 22 Tmain T czujnika wiodk regulacji temp y 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
12 24 B1 Temperatura nawiewu 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
13 26 B2 Temperatura wywiewu 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
14 28 B3 Temperatura zewnetrzna 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
15 30 B4 Temperatura wywiewu za odzyskiem (opcja) 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
16 32 B8 Temperatury wody powrotnej z nagrzewnicy wodnej 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
17 34 Hset Nastawa wilgotnosci zadaniej (wzglednej) 1% = 256 (22 °C = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
18 36 HsetB Zadana wilgotnos¢ (bezwzgledna) 19/kg =256 (229/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) = AV Register | R
19 38 Hmain Wilgotnosc wiodaca (wzgledna) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
20 40 HmainB Wilgotnosc wiodaca (bezwzgledna) 19/kg =256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) = AV Register | R
il 42 Hsup Wilgotnosc nawiewu (wzgledna) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
2 44 HsupB Wilgotnosc nawiewu (bezwzgledna) 1g/kg = 256 (229/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
23 46 Hexh Wilgotnosc wywiewu (wzgledna) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
24 48 HexhB Wilgotnosc wywiewu (bezwzgledna) 1g/kg = 256 (229/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
25 50 PowerDeh | Sygnat osuszania 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
26 52 PowerHum | Sygnat nawilzania 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
27 54 EnHum Sygnat start/stop nawilzania 0-stop, 1-start Msv Register | R
28 56 SteamHum1 | Wydajnosc pary nawilzacza 1 1(kg/h) x 10 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
0- nieaktywny, 1- rozpoczecie cyklu odparowania,
2- napetnianie woda, 3 - odparowanie,
» %8 21':{5:;]-1 Status nawilzacza 1 2 EEE:: C\/Ft;dy (w celu rozciericzenia lub reczny) v Register | R
6 - koniec spustu wody,
7 - spust catowity w wyniku braku
0- nieaktywny, 1- migkki start,
e i o nuerrve LI ORL
5,6,7 - migkki start
Bit 0 - alarm Mn Coil 992 R
Bit 1- alarm EC Coil 993 R
Bit 2 - alarm EC Coil 994 R
3 62 A1BitHum1 | Alarmy blokujace nawilzacz 1 BSV
Bit 3 - alarm EO Coil 995 R
Bit4-alarm EH Coil 996 R
Bit 5 - alarm EP Coil 997 R
Bit 0 - alarm EU Coil 998 R
Bit 1-alarm E3 il 999 R
32 64 A2BitHum1 | Alarmy wyfaczajace nawilzacz 1 BSV
Bit 2 - alarm EF Gil1000 | R
Bit 3 - alarm ED Gil001 | R
Bit 0-alarm CY Gil1002 | R
Bit 1-alarm Ec Gil1003 | R
33 66 A3BitHum1 | Alarmy - ostrzezenia nawilzacza 1 Bit 2 - alarm EA BSV Coil 1004 | R
Bit 3 - alarm (P Gil1005 | R
Bit4-alarm (L il 1006 | R
|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
A q Opis/Z ne Menu Gtéwnego Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
34 68 SteamHum2 | Wydajnosc¢ pary nawilzacza 2 1(kg/h) x 10 =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
0- nieaktywny, 1- rozpoczecie cyklu odparowania,
2-napetnianie woda, 3 - odparowanie,
RunSta- L. 4-spust AF, .
3 o tusHum2 Status nawilzaca 2 5- spust wody (w celu rozciericzenia lub reczny) W Register | R
6 - koniec spustu wody,
7 - spust catowity w wyniku braku
0- nieaktywny, 1- miekki start,
RunState- . 2 -start statej zredukowane produkji .
B Z Hum2 Seraiacey 3 - stata produkqja, 4 - produkcja zredukowana, N gy | @
5,6,7 - migkki start
Bit 0 - alarm Mn Gil1184 | R
Bit 1-alarm EC Gil 1185 | R
Bit 2 - alarm EC Gil1186 | R
37 74 A2BitHum2 | Alarmy blokujace nawilzacz 2 BSV
Bit 3 - alarm EO Gil11g7 | R
Bit 4 - alarm EH Gil1188 | R
Bit 5 - alarm EP Gil1189 | R
Bit 0 - alarm EU Gl | R
Bit 1-alarm E3 Gilmg | R
38 76 A2BitHum2 | Alarmy wytaczajace nawilzacz 2 BSV
Bit 2 - alarm EF Gine | R
Bit 3 - alarm ED Gil1193 | R
Bit 0-alarm CY Gil 1194 | R
Bit 1-alarm Ec Gil1195 | R
39 78 A3BitHum2 | Alarmy - ostrzezenia nawilzacza 2 Bit2-alarm EA BSV Gil11% | R
Bit 3 - alarm CP Gilmg7 | R
Bit 4-alarm (L Gil1198 | R
40 80 SteamHum3 | Wydajnosc¢ pary nawilzacza 3 1(kg/h) x 10 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
0- nieaktywny, 1- rozpoczecie cyklu odparowania,
2-napetnianie woda, 3 - odparowanie,
RunSta- L 4-spust AF, .
H 8 tusHum3 Status nawilzaca 3 5- spust wody (w celu rozciericzenia lub reczny) W Register | R
6 - koniec spustu wody,
7 - spust catowity w wyniku braku
0- nieaktywny, 1- migkki start,
RunState- . 2 -start statej zredukowane produkgji .
e &l Hum3 ST EED2 3 - stata produkja, 4 - produkja zredukowana, N iRy | @
5,6,7 - migkki start
Bit 0 - alarm Mn Gil1376 | R
Bit 1-alarm EC Gil1377 | R
Bit 2 - alarm EC Gil1378 | R
3] 86 A3BitHum3 | Alarmy blokujace nawilzacz 3 BSV
Bit 3 - alarm EO Gil1379 | R
Bit4-alarm EH Gil1380 | R
Bit 5 - alarm EP Gil1381 | R
Bit 0 - alarm EU Gil1382 | R
Bit 1-alarm E3 Gil1383 | R
4 88 A2BitHum3 | Alarmy wytaczajace nawilzacz 3 Bit 2 - alarm EF BSV Gil1384 | R
Bit 3 - alarm ED Gil1385 | R
Bit 0 - alarm CY Gil1386 | R
L]
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
Opis /Zmienne Menu Gtéwnego Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet ~Modbus [y
Bit 1-alarm Ec Gil1387 | R
Bit 2- alarm EA Gil1388 | R
45 90 A3BitHum3 | Alarmy - ostrzezenia nawilzacza 3 BSV
Bit 3 - alarm CP Gil1389 | R
Bit4-alarm (L Gil13% | R
46 92 Vent Sygnat start/stop wentylatoréw centrali 0-stop, 1-start Msv Gil1472 | R
47 9% PwrSup Wysterowanie falownika nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
48 9% PaSup Pomiar ci$nienia wentylatora nawiewu 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
. . . 1m3/h = 256 (22m3/h = 22%256 = )
49 % FlowSup Pomiar wydatku powietrza wentylatora nawiewu 5632=0¢1600) AV Register | R
50 100 PwrExh Wysterowanie falownika wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
51 102 PaExh Pomiar ci$nienia wentylatora wywiewu 1pa=256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
. . . 1m3/h =256 (22m3/h = 22*256 = ;
52 104 FlowExh Pomiar wydatku powietrza wentylatora wywiewu 5632=0¢1600) AV Register | R
53 106 Isup Prad silnika wentylatora nawiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
54 108 Fsup RS485: Czgstotliwosc falownika wentylatora nawiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
55 110 RPMsup RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 1rpm =256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
56 m Usup RS485: Napiecie wyj.saa falownika lub napiecie DCsilnika 1V = 256 (22V = 224256 = 5632 = 0x1600) m Register | R
ECwentylatora nawiewu
57 14 FaultSup RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went. nawiewu | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
8|16 | omsup | PP gielbs ELPZ 1 J0g = 256 (229 = 22256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora nawiewu
59 118 Isup2 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
60 120 Fsup2 RS485: Czestotliwosc¢ falownika wentylatora nawiewu 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
61 122 RPMsup2 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 2 rpm = 256 (22rpm =22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
0 1% Usup2 RS485: Napiecie walsma falownika lub napigcie DCsilnika 1V = 256 (221 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
EC wentylatora nawiewu 2
63 126 FaultSup2 | RS485:Kod alarmu falownika lub silnika EC went. nawiewu2 | 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
6 |18 | Comsupy | PR LTS BLPZ 1 100 = 256 (229 = 22256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora nawiewu 2
65 130 Isup3 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 3 1A =356 (33A = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
66 132 Fsup3 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora nawiewu 3 1Hz = 356 (33Hz = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
67 134 RPMsup3 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 3 1rpm =356 (33rpm = 33*356 = 5633 = 0x1600) | AV Register | R
68 136 | Usup3 Ro485: Napiecie wyjscia falownika lub napiecie DCsilika 3y _ 356 (33 _ 330356 — 5633 — ox1600) N Register | R
EC wentylatora nawiewu 3
69 138 FaultSup3 RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went nawiewu3 | 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
0 M| omsups | RSP Modb BLPZ 1 00— 356 339 = 334356 = 5633 = Ox1600) I Register | R
falownikiem wentylatora nawiewu 3
n 142 Isup4 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 4 1A =456 (44A = 44*456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
72 144 Fsup4 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora nawiewu 4 1Hz = 456 (44Hz = 44¥456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
73 146 RPMsup4 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 4 1rpm = 456 (44rpm = 44*456 = 5634 = 0x1600) | AV Register | R
7 148 Usupé RS485: Napiecie wyj.sqa falownika lub napigcie DC silnika 1V = 456 (44V = 44%456 = 5634 = 0x1600) W Register | R
EC wentylatora nawiewu 4
75 150 FaultSup4 | RS485:Kod alarmu falownika lub silnika EC went nawiewu4 | 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
6 152 | Comsups | PP s ELPZ 1 10g = 456 (449 = 44456 = 5634 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora nawiewu 4
|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
A q Opis/Zmienne Menu Gtéwnego Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
77 154 Isup5 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 5 1A =556 (55A = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
78 156 Fsup5 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora nawiewu 5 1Hz = 556 (55Hz = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
79 158 RPMsup5 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 5 1rpm =556 (55rpm = 55*556 = 5635 = 0x1600) | AV Register | R
80 160 | Usups Eé“vf;g‘::";‘:n‘;’xifx:?"W"'k" lubnapigde DCsilnika 4y, _ o6 (551 = 557556 = 5635 = 0x1600) N Register | R
81 162 FaultSup5 | RS485: Kod alarmu fal. lub silnika EC went nawiewu 5 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
8 66 | Comsups | o85O iiodbus BPZ 104 — 556 (550 = 55+556 = 5635 = 0x1600) N Register | R
falownikiem wentylatora nawiewu 5
83 166 Isupé RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 6 1A =656 (66A = 66656 = 5636 = 0x1600) A Register | R
84 168 Fsup6 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora nawiewu 6 1Hz = 656 (66Hz = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
85 170 RPMsup6 RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 6 rpm = 656 (66rpm = 66*656 = 5636 = 0x1600) | AV Register | R
8 172 | Usupé Eé“j;t"y?a"t';‘a'en‘gxiﬁuﬁ'"W"'ka lubrapigceDCsilnika 4, _ 6c6 (66 = 66656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
87 174 FaultSup6 | RS485: Kod alarmu fal. lub silnika EC went nawiewu 6 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
8 6 | Comsups | TA85:Pop et ELPZ 106 — 656 (66% = 66+656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
falownikiem wentylatora nawiewu 6
89 178 lexh RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
90 180 Fexh RS485: Czestotliwos¢ falownika wentylatora wywiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
91 182 RPMexh RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu rpm = 256 (22rpm =22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
%2 184 | Uexh ng;g?aptfr‘fw";fi::f"’W"'ka lubnapiecie DCsinika | 1y _ 56 (251 = 227256 = 5632 = x1600) I Register | R
93 186 FaultExh RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went wywiewu | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
W mbh | R IETS ELPZ 1196 = 256 (229 = 224256 = 5632.= Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu
95 190 lexh2 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
9% 192 Fexh2 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
97 194 RPMexh2 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 2 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
9% 19 | Uexh2 Eé“:;ﬁ:":r‘a'ew‘“}’laﬁﬂ"w"'ka lubnapigde DCsilnka 4, _ 256 (221 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
99 198 FaultExh2 RS485: Kod alarmu fal. lub silnika EC wentwywiewu 2 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
0 00 | Combhz | %R pidas ELPZ 1 100 = 256 (229 = 224256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu 2
101 202 lexh3 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 3 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
102 204 Fexh3 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 3 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R
103 206 RPMexh3 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 3 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
104 208 | Uexh3 ng;g?a”t'fr‘a'ew‘w:@ffw"'ka lubrapigce DCsilnika 4, _ 256 (221 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
105 210 FaultExh3 | RS485:Kod alarmu falownika lub silnika EC went wywiewu3 | 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
06 2 Combdiz | PN polbs BLPZ 1 100 = 256 (220 = 224256 = 5632 = Ox1600) n Register | R
falownikiem wentylatora wywiewu 3
107 214 lexhd RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 4 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
108 216 Fexhd RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 4 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
109 218 RPMexh4 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 4 1rpm =256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
1M |20 Uexhd Eéﬁ:;g?::g::w“}’lasixﬂow"'k" lubnapiecie DCsinika | 1y _ 556 (251 = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
|
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Odczyt
Bachet Modbus Zmiennej Opis /Zmienne Menu Gtéwnego Stany e | o [R][/MZla]pis
m 222 FaultExh4 | RS485:Kod alarmu falownika lub silnika EC went wywiewu4 | 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
M2 24 | Combxhd fR:I‘:fvsr;i'kierm wem'yll;m v;;w;;x:ib”s KaELPZ 00— 256 (2206 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
13 226 lexh5 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 5 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
14 228 Fexh5 RS485: Czestotliwos¢ falownika wentylatora wywiewu 5 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
1ns 230 RPMexh5 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 5 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
M6 | 22 Uexhs Eéf:ngfa”t'fr‘a'ew";aﬁfs'“w"'ka lubnapiecie DCsinika | 1y _ 56 (291 = 227256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
1n7 234 FaultExh5 RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went wywiewu 5 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
18 236 | ComExhs Zslﬁi'kiém wem;l'am v;;ww:‘;bus BPZ 05— 256 (2296 = 227256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
19 238 lexh6 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 6 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
120 240 Fexh6 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 6 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
121 242 RPMexh6 RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 6 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
12 M U6 Eé“vi’:n:;:"sr‘a'ew";‘\"’;:ﬁaﬁ'°w"'ka lubnapigce DCsilnika 4, _ 256 (271 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
123 246 FaultExh6 RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC went wywiewu 6 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
124 48 | Combxh6 zslszr;iiiem went;l;tora w';w;x:‘ébus BPZ 05— 256 (229 = 22+256 = 5632 = Ox1600) N Register | R
125 250 Yi Wysterowanie nagrzewnicy wodnej 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
126 252 M1 Pompa obiegowa nagrzewnicy wodnej 0-stop, 1-start Msv 4032 R
127 254 HE_GASpwr | Wysterowanie nagrzewnicy elektrycznej / gazowej 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
128 256 Y2 Wysterowanie chtodnicy wodnej 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
129 258 E1 Zapotrzebowanie na chtodzenie (przy nagrzewnicy wodnej) | 0-stop, 1- start MSV 4128 R
130 260 Y9 Wysterowanie chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
131 262 DXstate Wysterowanie chtodnicy DX 0-stop, 1-Istopien, 2 - Il stopieri, 3-1ill stopien | MSV Register | R
132 264 YRX Wysterowanie agregatu rewersyjnego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
133 266 DXstate Wysterowanie agregatu rewersyjnego 0-stop, 1- start, 2 - defrost, 3 - defrost Msv Register | R
134 268 H_C Tryb agregatu rewersyjnego 0-grzanie, 1- chtodzenie Msv Register | R
135 270 YRec dzysku krzyz L glikoloweg 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Gil4320 | R
136 272 RecState Stan odzysku krzyzowego, obrotowego, glikolowego 0-stop, 1-start, 2, 3 - odszranianie Msv Register | R
137 274 Irec RS485: Prad silnika odzysku glikolowego lub obrotowego 1A =656 (66A = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
138 | 276 | Frec z;fxmieg“ séfalownika odzysku glikolowegolub |, occ coy — 667656 = 5636 =0x1600) | AV Register | R
139 278 | Ure ﬁfsggx&ig; wyjsca falownika odzysku glkolowego 1y _ ccc ey geves6 — 5636 = 0x1600) N Register | R
140 280 FaultRec Ezﬁix:::hrmu elownlkaodzyskugiifolowegolul 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
W w ComRec | PN . dzy;l; ki Mﬁj‘:)b”f aELPZ | 100 _ 66 (6% = 66656 = 5636 = Ox1600) N Register | R
142 284 EHPMCM Sygnat start/stop do automatyki HPM/CM 0-stop, 1-start MSV Gil4544 | R
143 286 YHPMCM Sygnat 0-100% do automatyki HPM/CM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
144 288 Y4HPM Sygnat grzanie/chtodzenie do automatyki HPM 0- grzanie, 1 - chtodzenie MSV Coil 4608 | R
145 290 CarDefrost | Sygnat defrost z automatyki HPM/CM 0- wytaczony, 1- zataczony MSV Coil4640 | R
|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
A q Opis/Zmienne Menu Gtéwnego Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
146 292 Cardwy RS48§: Sygnaiigrzame/chlodzeme z automatyki HPM (ste- 0- grzanie, 1 - chiodzenie MSV w4 | R
rownik o adresie 6)
1w 294 WorksP1 RS485: S?'gnal pra.(y sprezarki nr.1 z automatyki HPM/CM 0-stop, 1-start SV wige | R
(sterownik o adresie 6)
148 296 WorksP2 RS485: S?'gnal praA(y sprezarki nr.2 z automatyki HPM/CM 0-stop, 1-start MsV wilans | R
(sterownik o adresie 6)
W9 298 Workspy | P85 Sygnat pracy sprezarki ne3 z automatyki HPM/CM stop, 1-start MSV | Gila7es | R
(sterownik o adresie 6)
150 300 WorksP4 RS485: S;/gnal pra_cy sprezarki nr.4 z automatyki HPM/CM 0-stop, 1 - start MSV &ED R
(sterownik o adresie 6)
151 302 Worksps | Fo485: Sygnal pracy sprezarkd nr.5 2 automatyki HPM/CM |-, stop, 1-start MsV Gil432 | R
(sterownik o adresie 6)
RS485: Sygnat presostatu niskiego cisnienia z automatyki .
- - Coil 4864
=2 e il HPM/CM, ukiad 1, sprezarki 1,2 (sterownik o adresie 6) Gaalarmllok M5y o R
RS485: Sygnat presostatu niskiego cisnienia z automatyki .
R - Coil 4896
133 306 GarlP2 HPM/CM, uktad 2, sprezarki 3,4 (sterownik o adresie 6) 0-alarm, 1- ok sy o R
RS485: Sygnat presostatu niskiego cisnienia z automatyki .
R - Coil 4928
& S Gtk HPM/CM, uktad 3, sprezarka 5 (sterownik o adresie 6) Do, =l M5y o 8
155 30 Calpst | o485 Caunik niskiego cisnienia z automatyhi HPM/CM, 3 o6 o) b 23256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
ukfad 1, sprezarki 1,2, (sterownik o adresie 6)
RS485: Czujnik niskiego ci$nienia z automatyki HPM/CM, _  CPIPIA R ;
156 312 (CarlPS2 ukfad 2, spretarki 34, {sterownlk o adresie 6) 1bar =256 (22 bar=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
53U Calpsy | o485 Caunik niskiego diSnienia 2 automatybi HPM/CM, o6 o b 23256 — 5632 = 0xic00) | AV Register | R
ukfad 3, sprezarka 5, (sterownik o adresie 6)
RS485: Czujnik wysokiego cisnienia z automatyki HPM/CM, _ TR ;
158 316 CarHPS1 ukdad 1, sprearki 12, (terownik o adresie 6 1bar = 256 (22 bar= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
RS485: Czujnik wysokiego ciénienia z automatyki HPM/CM, _ y%ycs _ _ ]
159 318 (CarHPS2 ukfad 2, sprezarki 3.4, (sterownik o adrese 6) Thar = 256 (22 bar=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
160 320 Carhps3 RS485: (qun.lk wysokiego asr.uenla z aytomatykl HPM/CM, Thar = 256 (22 bar= 22°256 = 5632 = 0x1600) W Register | R
ukfad 3, sprezarka 5, (sterownik o adresie 6)
161 32 Thot 9 TWyWIRNEW g o, 1 - start MSV | isiz | R
przypadku, gdy w uktadzie nie wystepuje komora mieszania
1 2 o B et anie P pstmicy nawicAne) N iescl 19 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
przypadku, gdy w ukfadzie wystepuje komora mieszania
163 326 ThrMch Wysterowanie komory mieszania 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
164 328 FHER Szybkie grzanie komora mieszania 0- nieaktywne, 1- aktyw-ne MsV Register | R/W

Tab. Nr 29 Zmienne Menu Ustawienia

Adres DEC Nazwa Typ
A q Opis / Zmienne Menu Ustawienia
BacNet Modbus Zmiennej BacNet  Modbus
. PR, 1-HMICON, 2 - HMI RS485, 4 - Nawiew, .
165 330 Ch_Tmain | Wybdr czujnika wiodacego 8-Wywiew, 16 PTS, 32- Auto MsV Register | R/W
166 332 EcoDiff Réznica temp.ECO 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
' .
167 | 334 StartTime | \ampastartutemperatury zadanejoraz TG | 15 = 256 (225 = 22°256 = 5632 = x1600) N Register | R/W
nia regulatora kaskadowego

168 336 TsetCor Korekta temperatury zadanej (rampa startu) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

169 338 Season Wybdr pory roku 0- Auto, 1-Zima, 2 - Lato Msv Register | R/W

170 340 | Tsummer If;‘l;ip:[:;‘;” zewnetrzna powyzej Kiorej udad pracie W 1o _ 56 5 o0 — 30656 = s632= Ox1600) | AV Register | RAW
|
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Odczyt
Bachet Modbus Zmiennej Opis/ Zmienne Menu Ustawienia Stany e | o [R][/MZla]pis
7 342 HistSum Histereza progu temperatury lato / zima 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
172 344 Kp_desiccation | Wzmocnienie regulatora wilgotnosci 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
173 346 Ti_desiccation | Stata catkowania regulatora wilgotnosci 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
174 | 348 | Kp_BlowH ‘(“":;’l‘j‘l’::jf::;;g:::’e’;o‘;'i'g‘“""g‘i zadanej nawiewu 1=256 (22 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
75350 | TiBlowH f::;ﬁ;‘m::fa;?x':g‘:)’a wilgotnosci zadanejnawiewt | 1. g6 55— 7+256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
176 352 HminBlowB | Minimalna wilgotnos¢ nawiewu (dla requlatora kaskadowego) | 1°C= 256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
177 354 t wilgotnos¢ nawiewu (dla regulatora kaskad 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
178 | 356 | HsetBlowhdB | Aualhawigotnoidzadananawiewy (daregulatora kaslad 190=256 (22°C= 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
179 358 PidHist Strefa nieczutosci wyjscia requlatora wilgotnosci 1% =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
180 360 Ch_Hmain | Wybor czujnika wiodacego requlacji wilgotnosci 1- nawiew, 2 - wywiew Msv Register | R/W
181 362 Hmode Nawilzanie podczas: 0- Nieaktywne, 1-Zima, 2 - Lato/Zima Msv Register | R/W
182 364 Hlim Limit wysterowania nawilzacza 1% = 256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
183 366 Dmode Osuszanie podczas: 0- Nieaktywne, 1- Lato, 2 - Lato/Zima Msv Register | R/W
184 368 Dlim Limit wysterowania chtodnicy z tytutu osuszania 1% = 256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
15 30 P 3;’;’:{:2 ;‘I::;\f;g:;;ﬁe(sarame" potrzebny dooblicen | o, g6 (22°C = 224256 = 5632 =0x1600) | AV Register | R/W
186 372 OfsHsetB Offset wilgotnosci bezwzglednej zadanej 1g/kg =256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
187 374 OfsHsupB | Offset wilgotnosci bezwzglednej nawiewu 1g/kg =256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
188 376 OfsHexhB | Offset wilgotnosci bezwzglednej wywiewu 19/kg = 256 (22 g/kg = 22¥256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
18 | 378 | AdHum | Rs4gS nawilzaczy (1,21ub3sz1) gxmma lm*z’:gewzy ;;r;a:i:sa:{awnzaae MSV | Register | RAW
190 380 HumAdr1 RS485 adres nawilzacza 1 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
191 382 HumAdr2 RS485 adres nawilzacza 2 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
192 384 HumAdr3 RS485 adres nawilzacza 3 1=1256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
193 386 RS485_H1 | Komunikacja RS485 sterownika z czujnikiem wilg. nawiewu | 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV Gil6176 | R/W
194 388 Adr_H1 Adres Modbus czujnika wilgotnosci nawiewu 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
195 390 RS485_H2 | Komunikacja RS485 sterownika z czujnikiem wilg. wywiewu | 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Coil 6240 | R/W
19 392 Adr_H2 Adres Modbus czujnika wilgotnosci wywiewu 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
197 394 TsetStd Nastawa temperatury trybu czuwania 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
198 396 Ch_Tstd Wybdr czujnika wiodacego trybu czuwania 1-HMICON, 2 - HMIRS485, 4 - Wywiew, 8 - PT5 MsV Register | R/W
199 398 TstdbyAct | Aktualna temperatura czujnika wiodacego trybu czuwania | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
200 400 StdMode Aktywagja trybu czuwania dla 1-grzanie, 2 - chtodzenie, 3 - grzanie i chodzenie | MSV Register | R/W
201 402 StdHis Nastawa temperatury trybu czuwania 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
202 404 vi_t Opdznienie zataczenia went wzgledem przepustnic 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
203 406 DelThr Opéznienie wytaczenia przepustnic 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
204 408 PresDel Opdznienie badania stanu presostatéw sprezui filtrow 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
205 | 410 %’r:'e'"g f;:; dwnz':;g’;lzj';i’:ggzl;:’u';’yﬂ‘;':’;"ya"ej gazowe, 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
206 412 SupCooling | Wydajnos¢ nawiewu - wychtodzenie 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
207 414 ExhCooling | Wydajnos¢ wywiewu - wychtodzenie 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
208 416 Kp_CP Wzmocnienie requlatora statego wydatku wentylatorow 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
5 O klimor.com



Klimor

Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
A q Opis / Zmienne Menu Ustawienia Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
209 418 Ti_CP Stata catkowania regulatora statego wydatku wentyatorow | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
200 40 | Pz Ciniene zadane 1 biegu dia pracy zestatymwydathiem | - occ 500 99656 =s632=0x1600) | AV Register | R/W
dla nawiewu
M 42 a2 Cisnienie zadane 2 biegu dla pracy zestatym wydathiem 0 _ o6 (e~ 21256 =5632=0c1600) | AV Register | R/W
dla nawiewu
M a4 a3 CiSnienie zadane 3 biegu dla racy zestatym wydathiem | o _ o6 (0~ 21256 =5632=001600) | AV Register | R/W
dla nawiewu
DPTrange- | Zakres pomiarowy czujnika cisnienia nawiewu (ustawic .
213 426 . . 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
-Sup zgodnie z nastawa na czujniku)
N4 a8 | Fowsp | [repbwzadany biegudia pracyzestamwydatiem |y oo s - 220956 = se3a=0x1600) | AV Register | R
dla nawiewu (przeliczony z ciénienia i wspdtczynnika K)
N5 a0 | fowsy | repbvzadany2biegudia pracyzestamwydatiem o oo omam - 20056 = se3a=0x1600) | AV Register | R
dla nawiewu (przeliczony  ciénienia i wspdtczynnika K)
N6 4| fows | reepbwzadany3biegudia pracyzestamwydatiem |y oo s - 220056 = se3a=0x1600) | AV Register | R
dla nawiewu (przeliczony z ci$nienia i wspdtczynnika K)
217 434 Ksup Wspotezynnik K dla przelizenia disnieni hyw e 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
VentSu llos¢  wentylatorow nawiewu (obliczany sumaryczny
218 436 U P przeptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatorow | 1= 256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
nawiewu)
N9 488 Pl CiSnienie 2adane 1 biegu dia pracy ze stalym wydathiem | occr00 5256 = se32=Oxt600) | AV Register | R/W
dla wywiewu
20 | 440 | PaED2 (i fane 2biegudlap iym wydatiiem diawy Tpa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
2 442 Patz3 G dane 3 biegu dla pracy ze statym { y 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
m m DPTran- Zakres_ pomiarowy czujn.lk.a cisnienia wywiewu (ustawi¢ 1pa= 256 (22pa = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | RAW
-geExh zgodnie z nastawa na czujniku)
2 w6 fowen | Tepbvwzadany1biequdiapracyzestalymwydatkiemdia |y o6 ooman = 29256 s632= 001600 | AV Register | R
wywiewu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
24 ag | foweny | [epbvzadany2biegudapracyzestaymwydatkiemdia | oo s - 224056 = se3a=0x1600) | AV Register | R
wywiewu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
05 40 | fowen | [epbvzadany3biegudapracyzestamuwydatkiemdia | o oo omam - 224056 = sesa=0xi600) | AV Register | R
wywiewu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
26 | 452 Kexh Wspotez K dlaprzelizenia ciénieniana przeplyw zeswywiewnej | 1= 256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
Ven- llos¢ wentylatoréw wywiewu (obliczany sumaryczny prze- | . ko _ .
o 4 tExhQu-ant | plyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatorow wywiewu) 1=256/22.=22"256 = 5632 = 0x1600) W Register | R
28 456 Sup1 Minimalna wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
229 458 Sup2 Srednia wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
230 460 Sup3 Maksymalna wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
21 462 FminS Czestotliwos¢ minimalna falownika nawiewu 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
232 464 FmaxS$ Czestotliwosc maksymalna falownika nawiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
233 466 RSsup RS485 falownika nawiewu 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Coil 7456 | R/W
234 468 RSsup2 RS485 falownika nawiewu 2 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Coil 7488 | R/W
235 470 RSsup3 RS485 falownika nawiewu 3 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Gil7520 | R/W
236 472 RSsup4 RS485 falownika nawiewu 4 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil7552 | R/W
237 474 RSsup5 RS485 falownika nawiewu 5 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV il 7584 | R/W
238 476 RSsup6 RS485 falownika nawiewu 6 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil 7616 | R/W
239 478 AdrSup RS485 falownika nawiewu 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
240 480 AdrSup2 RS485 falownika nawiewu 2 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
Bachet Modbus Zmiennej Opis/ Zmienne Menu Ustawienia Stany e | o [R][/MZla]pis
yz| 482 AdrSup3 R$485 falownika nawiewu 3 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
242 484 AdrSup4 RS485 falownika nawiewu 4 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
243 486 AdrSup5 RS485 falownika nawiewu 5 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
244 488 AdrSup6 RS485 falownika nawiewu 6 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
245 490 Exh1 Minimalna wydajnos¢ wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
246 492 Exh2 Srednia wydajnos¢ wy-wiewu 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
247 494 Exh3 Maksymalna wydajnos¢ wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
2148 496 FminE Czestotliwos¢ minimalna falownika wywiewu 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
249 498 FmaxE Czestotliwosc maksymalna falownika wywiewu 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
250 500 Rsexh RS485 falownika wywiewu 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Coil 8000 | R/W
251 502 RSexh2 RS485 falownika wywiewu 2 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil8032 | R/W
252 504 RSexh3 RS485 falownika wywiewu 3 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Coil 8064 | R/W
253 506 RSexh4 RS485 falownika wywiewu 4 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Coil80% | R/W
254 508 RSexh5 RS485 falownika wywiewu 5 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil8128 | R/W
255 510 RSexh6 RS485 falownika wywiewu 6 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Coil 8160 | R/W
256 512 AdrExh RS485 falownika wywiewu 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
257 514 AdrExh2 RS485 falownika wywiewu 2 1=256 (22 = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
258 516 AdrExh3 RS485 falownika wywiewu 3 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
259 518 AdrExh4 RS485 falownika wywiewu 4 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
260 520 AdrExh5 RS485 falownika wywiewu 5 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
261 522 AdrExh6 RS485 falownika wywiewu 6 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
262 524 TaccVent (zas przyspieszania falownikow 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
263 526 TdecVent (zas zatrzymywania falownikéw 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
264 528 RECproc Udziat w requlacji temperatury odzysku 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
25 530 | HPproc g;z;*a‘:‘:";%‘v‘l‘:s(;,;;i';"fem”'y modutu HPW/CM ub 19 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
266 532 MiXproc Udziat w regulacji temperatury komory mieszania 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
267 534 h_c_proc | Udziat w regulacji temperatury nagrzewnicy/chtodnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
268 536 Kp_Heat Wzmocnienie regulatora temperatury - grzanie 1=256 (22 = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
269 538 Ti_Heat Stafa catkowania regulatora temperatury - grzanie 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
270 540 Kp_Cool Wzmocnienie regulatora temperatury - chfodzenie 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
27 542 Ti_Cool Stata catkowania regulatora temperatury - chtodzenie 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
272 544 PlcoolingAct | Pl chtodzenia 0-lato, 1- lato/zima MSV il 8704 | R/W
m 546 DelOnPlcool | Opdznienie zataczenia Pl chtodzenia 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
274 548 Kp_Blow Wzmocnienie regulatora min., maks. temp. Nawiewu 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
275 550 Ti_Blow Stata catkowania requlatora min., maks. temp. Nawiewu 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
276 552 TminBlow | Minimalna temperatura nawiewu 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
271 554 TmaxBlow | Maksymalna temperatura nawiewu 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
278 556 TsetBlowAct | Aktualna temp. zadana nawiewu dla regulatora 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
279 558 RecDown Rampa startu odzysku 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
280 560 TlimRec Min. dozwolona temp. wywiewu za odzyskiem (szronienie) | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
A q Opis / Zmienne Menu Ustawienia Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
281 562 RecDeltaT | Wymagana roznica temp.wyw i zewn. dla startu odzysku 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
2% s64 KpRec WImocnlenle regulatora zabezpieczajacego przed oszronie- 12256 (22 = 22°256 = 5632 = OX1600) W Register | R
niem odzysku
283 566 | TiRec Stata calkowania regulatora zabezpiecajacego praed 0520 | 3. o6 3¢ 7256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
nieniem odzysku
284 568 MinRot ydajnos¢ odzysku ok 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
285 570 MaxRot ydajnos¢ odzysku ob g 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
286 572 GlicPow Wydajnos¢ odzysku glikolowego 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
287 574 RSrec RS485 falownika odzysku obrotowego, glikolowego 0- nieaktywny, 1 - aktywny MSV Gil9184 | R/W
288 576 AdrRec R$485 falownika odzysku obrotowego, glikolowego 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
289 578 FminRec Czestot. min. falownika odzysku obrotowego, glikolowego | 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
290 580 FmaxRec Czestot. maks. falownika odzysku obrotoweqo, glikolowego | 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
291 582 TaccRec Czas przyspieszania falownika odzysku 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
292 584 TdecRec (zas zatrzymywania falownika odzysku 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
293 586 G_Sec Aktywacja ochrony pompy odzysku glikolowego 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV Gil9376 | R/W
294 588 G_SecDP Okres przestoju pompy odzysku glikolowego 1dzieri = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
295 590 G_SecT Czas uruchomienia pompy odzysku glikolowego 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
2 | 592 | nirop | U2 Wygrzewania wstepnego ze 100% otwarda ZWOr, | o yce (o) o — 294956 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
niezalezne od min, max T.zewn
297 594 InitTscale (zas wygrzewania wstepnego z procent. otwarciem zaworu | 1s = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
298 59 RampEn Rampa opadania 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV il9536 | R/W
299 598 RampTime | Czas rampy opadania 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
300 | 600 | Init_Tmin b gD ) 1°C = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
zaworu podczas wygrzewania wstepnego
301 602 | Initvimin | VWsterowaniezaworu podczas wygrzewania wstgpnegoda | o, o6 06 _ 5peas — 5632 = 0x1600) N Register | R/W
temperatury zewnetrznej réwnej Min T.zewn
300 604 | Init_Tmay | Maksymalna temperatura zewngtizna skall wysterowania | 1o o6 oo _gpas6—se3a=0x1600) | AV | Registr | RAW
zaworu podczas wygrzewania wstepnego
303 606 | Initvimax | VWsterowaniezaworupodczas wygrzewania wstgpnegoda | o, ooc o _ 5peas6 — 5632 = 0x1600) N Register | R/W
temperatury zewnetrznej réwnej Maks T.zewn
304 608 Tlim1 Temperatura zataczenia pompy 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
305 610 DelOffM1 Opdznienie wytaczenia pompy obieg. nagrzewnicy wodnej | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
306 612 MinValve Mini otwarcie zaworu icy 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
307 614 ThActive Atywacja °‘“T°“V nagrzewnicy poprzez. ik temp. 0-nieaktywna, 1- aktywna Msv Goil9824 | R/W
wody powrotnej
Aktywacja funkdji ochrony Frost (przeciwzamrozenie) po
308 616 Tlim2 stronie wody wzgledem temperatury zewnetrznej nizszej | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
niz ten parametr
ThSton- Nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktdrej ukfad
309 618 P wchodzi w tryb wygrzewania (na postoju), powiazane z | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Frost X
alarmem blokujacym A_ThHWwater
ThStart- Nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktdrej uktad
310 620 wchodzi w tryb wygrzewania (podczas pracy), powigzanez | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Frost H
alarmem blokujacym A_ThHWwater
Nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, naste-
M 622 ThStopReg | puje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, niezaleznie | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
od gtéwnego sygnatu requlacji nagrzewnicy (na postoju)
|
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
Bachet Modbus Zmiennej Opis / Zmienne Menu Ustawienia Stany e | o [R][/MZla]pis
Nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, naste-
312 624 ThStartReg | puje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, niezaleznie | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
od gtownego sygnatu regulacji nagrzewnicy (podczas pracy)
313 626 KpBack Wzmocnienie regulatora temp. wody p j icy | 1=256(22=22"256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
314 628 TiBack Stafa catkowania regulatora temp. wody powrotnej nagrzewnicy | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
315 630 HW_Sec Aktywacja ochrony pompy nagrzewnicy wodnej 0-nieaktywna, 1- aktywna Msv Coil 10080 | R/W
316 632 HW_SecDP | Okres przestoju pompy nagrzewnicy wodnej 1dzieri = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
317 634 HW_SecT | Czas uruchomienia pompy nagrzewnicy wodnej 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
318 636 mBreakDX | Minimalny czas postoju chtodnicy DX 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
319 638 mWorkDX | Minimalny czas pracy chtodnicy DX 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
30 640 | Tout_mindX m:‘(m:i;ﬁ:gsm‘;{a zewnetrzna powyzej KIOTe) Moze | 1o _5¢ o) o pmp56—5630=0x1600) | AV Register | R/W
32 642 negS5FDX | Negadja styku alarmowego chtodnicy DX 0-NO, 1-NC MSV Gil10272 | R/W
322 644 Il_lactiveDX | Aktywacja Il stopnia chtodnicy DX 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil10304 | R/W
33 646 CascadeDX | Aktywadja pracy kaskadowej chtodnicy DX [1) Zﬁzm‘a’ma ([11:22 )’>1 ) MsV @il10336 | RIW
324 648 listageDX Podziat procentowy dla Il stopnia chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
325 650 llistageDX | Podziat procentowy dla lll stopnia chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
326 652 mBreakFX | Minimalny czas postoju agregatu DX rewersyjnego 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
327 654 mWorkFX Minimalny czas pracy agregatu DX rewersyjnego 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
38 65 | Tout_min :‘)’:T(m:im’:::g’; zewngtrzna powyzej KOTejmoze o _ o6 ) o — 9y%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
329 658 negAFX Negadja styku alarmowego agregatu DX rewersyjnego 0-NO, 1-NC MSV Gil10528 | R/W
330 660 DefFunc Reakdja uktadu na sygnat defrost 0- stop uktadu, 1 - niski bieg, 2 - brak reakji MsV Register | R/W
331 662 A_M_Mix | Tryb pracy komory mieszania ?:gﬁ ;eu(tzorx;tyczny MsV %292 RIW
332 664 SetMix Nastawa komory mieszania w trybie pracy recznym 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
333 666 PrioMH Priotytet w requlacji temperatury dla 0- komory mieszania, 1- nagrzewnicy/chtodnicy | MSV il 10656 | R/W
334 668 MinFresh Minimalne $wieze powietrze 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
335 670 MaxFresh Maksymalne Swieze powietrze 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
336 672 TlimMCH Nastawa temp. dla trybu szybkiego grzania komorg mieszania | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
37 674 HistMCH gf;:::’;l:;‘;’:z izesrz"a';ei;a‘“’y zadanejdiatybuszybkiego | 1o _ oce (2)o( = 294256 = 5632 =01600) | AV | Register | RAW

Tab. Nr 30 Zmienne Menu Serwisowe

Adres DEC

BacNet Modbus

Nazwa
zmiennej

Opis / Zmienne Menu Serwisowe

Typ
BacNet

Modbus

338 676 ServiceMode | Tryb serwisowy 0- nieaktywny, 1 - aktyw-ny MsV (il 10816 | R/W
Ch_ - . 1- off/on, 2- 0ff,1,2,3, 4 - 0ff,1,2,3,Timer, .
339 678 WorkMode Tryby pracy: wybdr 124 nastaw tryhow pracy 8-off1,2,3,Standby,Timer Msv Register | R/W
340 680 Type Nastawa kodu aplikacji 1-5CS, 2- SECS, 6 - RGCS, 10 - PRCS, 18 - RRCS MsV Register | R/W
34 682 AplCode Nastawa kodu aplikacji 1=1(22=22) AV Register | R/W
Informacja o zgodnosci wpisanego kodu aplikaji z . .
- - i
342 684 CodeOK dostepnymi kodami opisanymi w DTR 0- niepoprawny, 1- poprawny Msv Goil10944 | R
|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
A q Opis / Zmienne Menu Serwisowe Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
343 s | ofpr | Norelapunktupomiancujnika temperatury podtaao- e _oo6 e gpse—sea=0x1600) | AV Registr | RAW
nego do wejscia PT1
W4 688 | ORPT2 Korekta punktu pomiaru czujnik temperatury podkacao- | o _ ycq ) o — 056 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
nego do wejscia PT2
35 60 | ofprs | KoreMapunktupomiaru cuinika temperatury podlacio- |y _ ygq 0y o = 0pmas6=5632=0x1600) | AV | Register | R
nego do wejscia PT3
36 692 | OfPT4 Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podiaczo- | 1o _ yc¢ 0 o = 29#56 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
nego do wejscia PT4
47 694 | OfsPTS Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podlaczo- | 1o _ yc6 0o = 2p#256 = 632 = 0x1600) | AV Register | RW
nego do wejscia PT5
38 696 | OfHMiCon | ‘oriapunktu pomian cujnia temperatury podaqone- | 1oc _ ooy oc = 2p#s6=5632=0x1600) | AV | Register | RW
go do ztacza HMI CON
39 68 | Ouhwps | Forekiapunku pomian Gujnia temperatury podaqone- | 1oc _ yq6 1y o~ 2p2s6=5632=0x1600) | AV | Register | RAW
g0 do zlacza MASTER R5485 = = == 9
350 700 LowTempAct | Alarm niskiej temp.nawiewu A_LowTemp 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV Gil11200 | R/W
351 702 TminSup Minimalna dopuszczalna temperatura nawiewu 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
352 704 DelTemp Opdznienie alarmu niskiej temp.nawiewu A_LowTemp 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
353 706 TexhAct Czujnik temperatury wywiewu 0- nieaktywny, 1- aktyw-ny MSV Gil1129 | R/W
354 | 708 | Teetcny | ampazmiany nastawy temperatury zadanej (dotyczy 15.= 256 (225 = 22°256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
zmiany Tset zmenu lub kalendarza)
Mozliwos¢ aktywagji odczytu z czujnika wilgotnosci na-
355 710 HsupAct wiewu (opcja wystepuje rowniez w uktadach bez regulacji | 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV Gil11360 | R/W
wilgotnosci)
Mozliwos¢ aktywacji odczytu z czujnika wilgotnosci wy-
35 n HexhAct wiewu (opcja wystepuje réwniez w uktadach bez regulacji | 0- nieaktywna, 1- aktywna Msv Gil113%2 | R/W
wilgotnosci)
357 n4 HsensType | Wybdr typu czujnikéw wilgotnosci 0-EL-HT, 1-HD Msv Gil11424 | R/W
358 716 ActualAdrHs | Aktualny adres czujnika wilgotnosci 1=1256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
359 718 AdrToSetHs | Docelowy adres czujnika wilgotnosci 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
360 720 AdiveConfighs | Aktywacja nastawy nowego adresu czujnika wilgotnosci 0- Nie, 1-Tak MSV Gil11520 | R/W
. _— . - 0- ok (komunikacja po-prawna),
361 m StatusCon St.a tus k°f".“ nikadi/ adowania nastaw czujnika 1-W trakcie (fadowania nastaw), Msv Register | R/W
fHs wilgotnosci P~
2- alarm (komunikacji)
. " B 0- nieaktywna, 1 - ci$nie-nie, .
362 724 ConstPress | Aktywadja regulacji statego wydatku wentylatorow 2- ciénienie/praeplyw MsV Register | R/W
363 726 Wybér typu I 1-Danfoss FC51, 2 - Eura Drive, 4- EBM, 8-0J-DV | MSV Register | R/W
364 728 IsupLim0J | Prad znamionowy silnikw wentylatorow nawiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
365 730 lexhLim0J | Prad znamionowy silnikow wentylatorow wywiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
366 732 AcwalAdtBM | Aktualny adres EBM 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
367 734 AdToSetEBM | Docelowy adres EBM 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
368 736 2;}';;(0"- Aktywacja nastawy nowego adresu EBM 0-Nie, 1-Tak MSV Gil11776 | R/W
SatusCon- 0- ok (komunikacja po-prawna),
369 738 BV Status komunikacji / tadowania nastaw silnika EBM 1-W trakcie (fadowania nastaw), MSV Register | R/W
2-alarm (komunikacji)
AdrToSe- ]
370 740 IV Docelowy adres 0J DV 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
ActiveCon- 3 . .
3N 74 fi-gOIDV Aktywacja nastawy nowego adresu 0J DV 0- Nie, 1-Tak MSV Gil11872 | R/W
|
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
Bachet Modbus Zmiennej Opis/ Zmienne Menu Serwisowe Stany e | o [R][/MZla]pis
StatusCon- 0- ok (komunikacja po-prawna),
3n 744 foIv Status komunikacji / tadowania nastaw silnika 0J DV 1-W trakcie (fadowania nastaw), MsV Gil11904 | R/W
2- alarm (komunikacji)
W 6 ?:S;SE“ L:Es;?;;";‘l:af'jo‘”x:‘ltaoj')v odayt poprzeznowo 1°0=256 (2°C=22°256=5632=0x1600) | AV | Register = RAW
374 748 Sup0_10 Sterowanie 0-10VDC falownikiem nawiewu 2: ;f:gy;v n;(,]lt—“Aouﬂ, Zaleiz Msv Register | R/W
375 750 Exh0_10 Sterowanie 0-10VDC falownikiem wywiewu 2: ;:f:g}': ":(’]:t;ADUtl' 2-hout2, Msv Register | R/W
376 752 A_CurDelay = Opoznienie alarméw "A_...Cur..." 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
s A e oy it ey -
378 756 ";‘I’:;:;“ &‘:ﬁ:;g‘;ggfuﬂsxg:m'Wy"“""eg" dlaalamuza | o o6 (2an = 22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | RAW
379 | 758 '&‘;’;b’? g:’z‘:;(yr:)kfzf::s éﬂf’;‘i’;gﬁ mﬂ;ﬁmg" dia alarmu 1A= 256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
380 760 FsupMin Czestotliwos¢ minimalna - skala 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
381 762 FsupMax Czestotliwosc maksymalna - skala 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
382 764 IsupMin Prad minimalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
383 766 IsupMax Prad maksymalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
W Tl Ko pore i oy - SR
8770 IA:T:;:? &‘:ﬁ{:ﬁ:‘;:’q’:ﬂ”ﬁ“ﬂ:"ﬁ:’e&i"”y"‘m"eg" dlaalarmuza 506 (22A = 224256 = 5632 = x1600) N Register | R/W
386 | T2 ";’;2;';' gig:(yr:)k:z:’;‘;’:: r;':;",,':j&;i"(:]gyh',i,‘z""eg" dlaalamu ) 96 (200 = 22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
387 774 FexhMin Czestotliwosc minimalna - skala 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
388 776 FexhMax (zestotliwos¢ maksy-malna - skala 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
389 778 lexhMin Prad minimalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
390 780 lexhMax Prad maksymalny - skala 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
391 782 RecMode Tryb pracy odzysku 1-odzysk ciepta, 3 - odzysk ciepta i chtodu MsV Register | R/W
392 784 InvRec Wybér typu falownika odzysku obrotowego, glikolowego 1- Danfoss FC51, 2 - EuraDrive, 4 - 0J-DV MSV Gil12544 | R/W
393 786 IrecLim0J Prad znamionowy silnika odzysku 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
394 788 RecFrostProt | Wybdr zabezpieczenia szronienia odzysku 0- presostat, 1 - czujnik temperatury MSV Goil 12608 | R/W
395 790 FrostAlarm | Alarm szronienia odzy-sku A_ColdRec 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Coil12640 | R/W
3% 792 MixMode Tryb pracy odzysku 1-odzysk ciepta, 3 - odzysk ciepta i chodu Msv Register | R/W
397 7% HCwaterAct | Wymiennik wodny na-grzewnica / chtodnica 0- nieaktywny, 1- aktywny Msv Gil12704 | R/W
398 7% HEcontrol Typ sterowania na-grzewnica elektryczna (wyjscie Aout1) 0-0-100%, 1-PWM Msv Gil12736 | R/W
399 798 PWMperiod | Okres sygnatu PWM 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
400 800 PWMIimit | Moc maksymalna NE z requlacja PWM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W
401 802 PhePventAct | Moc maksymalna NE zalezna od iawent.nawiewu | 0-nieaktywne, 1-aktywne MsV Gil12832 | R/W
402 804 Psup1 Wysterowanie min. Wen-tylatora nawiewu - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
403 806 Phel Moc minimalna NE dla Psup1 - skala 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
404 808 Psup2 Wysterowanie maks. Wentylatora nawiewu - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
405 810 Phe2 Moc maksymalna NE dla Psup2 - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
Bachet Modbus _Zmiennej Opis/ Zmienne Menu Serwisowe Stany Fu [R][/MZla]pis
406 812 GasAl Negacja styku alarmowego nagrzewnicy gazowej 0-NC 1-NO MSV Gil12992 | R/W
W 84| Ghsmode | WDOrPufunkdiwyisciaanalogowegoY.GAS dla 0-0-100%, 1- Tt MV ol RAW

sterowania nagrzewnica gazowa
408 816 Tsmin Temperatura zadana minimalna (skali wyjscia Y.GAS) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
409 818 Tsmax Temperatura zadana maksymalna (skali wyjécia Y.GAS) 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
410 820 Umin Napiecie wyjscia Y.GAS dla Tsmin 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
am 822 Umax Napigcie wyjscia Y.GAS dla Tsmax 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
412 824 FreonUnit | Agregat chtodniczy DX 1- chtodzenie, 2 - grzanie i chtodzenie MsV Register | R/W
413 826 HCmode Styk chtodzenie agregatu rewersyjnego 0-NO, 1-NC MSV Gil13216 | R/W
a4 88 | Minv 22":'2:::;;1‘;‘:}‘5:’:f:t';‘l'l’:ﬁ:jﬁ'vs)te””q‘eg" 201893 |y = 256 (22V = 227256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
45 80 | Maxv ';A:ttzT:x:;;;:y';"(en:’,y)lg;'gj":ez:\yfs';?;v‘;er"’q‘e” 201 | Jy = 256 (22V = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
416 | 832 YRXmode | Typsygnatu agregatu rewersyjnego 2 TJ?;:L?;:“}?a»min’ A-LIDEIRIES || gy Register | R/W
a7 834 FuncDin12 | Aktywaqja alarmu A_StopS1 0- on/off, 1- A_StopS1 MSV Gil13344 | R/W
M8 86 | FndS2H | Funkgawejsda152H g : 2:::3;‘(’::&1 t’y':l:yw""’"y' MSV | Register | RAW
49 838 FuncES Reakja centrali na zabrudzenie filtra elektosta-tycznego 0- nie blokuj, 1- blokuj Msv Coil 13408 | R/W
420 840 AoTscale Skalowanie wyjécia analogowego Aout1 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" Msv Goil13440 | R/W
1 842 Ao2scale Skalowanie wyjscia analogowego Aout2 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV Gil13412 | RIW
422 844 Ao3scale Skalowanie wyjscia analogowego Aout3 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV il 13504 | R/W
423 846 Aodscale Skalowanie wyjscia analogowego Aout4 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV il 13536 | R/W
424 848 Tcom (zas komunikaji z jednym urzadzeniem 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
95 850 | Twat %Z;P;fgs‘”(’m;‘[;’z’::'xk;;; f]‘:fifa"(’jifwkkszy miZKOWMOSE |1 556 (225 = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
26 852 | Maxiff xx‘;i’r':l'l':; :’;:t‘;’rfl‘ﬁ:’{'vkv'l23’2(";’“”“ adan)] 190=256 (22°C = 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
427 854 mn Historia temperatury wiodacej - pomiar 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
428 856 T Historia temperatury wiodacej - pomiar 2 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
429 858 1K} Historia temperatury wiodacej - pomiar 3 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
430 860 T4 Historia temperatury wiodacej - pomiar 4 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
431 862 T5 Historia temperatury wiodacej - pomiar 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
432 864 T6 Historia temperatury wiodacej - pomiar 6 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
433 866 7 Historia temperatury wiodacej - pomiar 7 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
434 868 8 Historia temperatury wiodacej - pomiar 8 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
435 870 T Historia temperatury wiodacej - pomiar 9 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
436 872 T0 Historia temperatury wiodacej - pomiar 10 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
37 874 ™m Historia temperatury wiodacej - pomiar 11 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
438 876 T2 Historia temperatury wiodacej - pomiar 12 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
439 878 T3 Historia temperatury wiodacej - pomiar 13 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
440 880 T4 Historia temperatury wiodacej - pomiar 14 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
441 882 s Historia temperatury wiodacej - pomiar 15 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
L]
klimor.com 5 7



AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Odayt
Bachet Modbus Zmiennej Opis/ Zmienne Menu Serwisowe Stany e | o [R][/\AZIa]pis
442 884 HistPeriod | Okres pomiaru temperatury 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
M43 886 Reset Reset pomiardw z historii temperatury wiodacej 0-wyh 1-zat. MSV Gil14176 | R/W
444 888 _DINT Odczyt stanu wejscia cyfrowego 1 0-rozwarte, 1- zwarte Msv il 14208 | R
445 890 _DIN2 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 2 0-rozwarte, 1- zwarte Msv Gil14240 | R
446 892 _DIN3 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 3 0-rozwarte, 1-zwarte MSV Gil4272 | R
47 894 _DIN4 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 4 0-rozwarte, 1- zwarte MSV Gil14304 | R
448 896 _DIN5 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 5 0- rozwarte, 1-zwarte MsV Gil14336 | R
49 898 _DIN6 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 6 0-rozwarte, 1-zwarte MSV Gil14368 | R
450 900 _DIN7 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 7 0- rozwarte, 1-zwarte MSV Goil 14400 | R
451 902 _DIN8 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 8 0- rozwarte, 1-zwarte MSV Gil1432 | R
452 904 _DIN9 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 9 0-rozwarte, 1-zwarte Msv Coil 14464 | R
453 906 _DIN10 0Odczyt stanu wejscia cyfrowego 10 0- rozwarte, 1-zwarte MSV Goil144% | R
454 908 _DINT1 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 11 0-rozwarte, 1- zwarte Msv Goil14528 | R
455 910 _DIN12 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 12 0-rozwarte, 1- zwarte Msv Coil 14560 | R
456 912 Ain_1 Odczyt stanu wejscia analogowego 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
457 914 Ain_2 Odczyt stanu wejscia analogowego 2 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
458 916 Ain_3 Odczyt stanu wejscia analogowego 3 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
459 918 PT_1 Odczyt wejscia czujnika PT1000 1 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
460 920 PT_2 Odczyt wejscia czujnika PT1000 2 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
461 922 PT_3 Odczyt wejscia czujnika PT1000 3 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
462 924 PT_4 Odczyt wejscia czujnika PT1000 4 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
463 926 PT_S Odczyt wejscia czujnika PT1000 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
4% 928 | HMI_Con &i;ﬁym‘égﬁa aadaiky Ml podiaconynpopize: 19C.= 256 (22 °C = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
465 930 | HMIRS &‘:ﬁ?’éﬁg‘&:sﬁfadaj"ik” HMI podiaczonym poprzez 19C.= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
466 932 Rel Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 1 0-Wyt, 1-Zat. Msv Gil14912 | R
467 934 Re2 Odczyt stanu wyjécia cyfrowego 2 0-Wyt, 1-Zat. Msv CGoil 14944 | R
468 936 Re3 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 3 0-Wyt, 1-Zat. MSV il 14976 | R
469 938 Re4 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 4 0-Wyt, 1-Zat. MSV Goil15008 | R
470 940 Re5 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 5 0-Wyt, 1-Zat. MSV Gil15040 | R
47 942 Re6 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 6 0-Wyt, 1-Zat. MSV Gil15o72 | R
472 944 Re7 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 7 0-Wyt, 1-Zat. MSV Gil15104 | R
473 946 Re8 0Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 8 0-Wyt, 1-Zat. MSV Gil15136 | R
474 948 A01 0Odczyt stanu wyjscia analogowego 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
475 950 A02 0Odczyt stanu wyjscia analogowego 2 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
476 952 A03 0Odczyt stanu wyjscia analogowego 3 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
4771 954 A04 Odczyt stanu wyjécia analogowego 4 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
o8 |95 | FDINT | Emulagawesca cyffowegol 2: 5;:;2‘;:1‘ -G MSV | Register | RAW
479 | 958 | F_DIN2 Emulacja wejscia cyfrowego 2 [3) :::;Tvljl:rctg \1- ustaw rozwarte, MSV | Register = R/W

|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt
A q Opis / Zmienne Menu Serwisowe Stany [R] /Zapis
BacNet Modbus Zmiennej BacNet Modbus [y
480 90 | FDIN3 | Emulagawejsciacyffowego3 g: :::;Txm -, MSV | Register | RW
481 962 | FDING  Emulagawejscacyfrowegod [3): ':::‘;T;:?e' 1-ustaw rozwart, MSV | Register | RW
482 964 F_DIN5S Emulacja wejécia cyfrowego 5 [3) : 2:;;?\:‘[:3 b -CEETIEE Msv Register | R/W
483 966 F_DIN6 Emulacja wejécia cyfrowego 6 [3]: :;::;T\::z 1 ustaw Tozwarte, MsV Register | R/W
484 968 F_DIN7 Emulacja wejécia cyfrowego 7 g: g::\:T\:J/:?eI b=, MSV Register | R/W
485 970 F_DINS Emulacja wejscia cyfrowego 8 2 :;::‘:T:,:?; 1 - ustaw rozwarte, MSV Register | R/W
486 | 972 | F_DIN9 Emulacja wejscia cyfrowego 9 [3) E;i:vj?vl::?; bI-CEETR MSV | Register = R/W
o 0- brak emulagji, 1 - ustaw rozwarte, .
487 974 F_DIN10 Emulacja wejscia cyfrowego 10 3 - ustaw zwarte MsV Register | R/W
488 9% | FDINIT | Emulagawejscia cyfrowego 11 2: ::::Tvl;:?; - MSV | Register | RAW
489 978 | FDIN12 | Emulacawejiciacyfrowego 12 g: :::;Tv‘;:?e' 1-ustaw rozwart, MSV | Register | RW
490 980 Em_Ai1 Emulacja wejécia analogowego 1 0- nieaktywna, 1- aktywna MSV Goil 15680 | R/W
491 982 E_Ail Wartos¢ emulowana wejécia analogowego 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
492 984 Em_Ai2 Emulacja wejécia analogowego 2 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV Goil15744 | R/W
493 986 E_Ai2 Wartos¢ emulowana wejscia analogowego 2 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
494 988 Em_Ai3 Emulacja wejécia analogowego 3 0- nieaktywna, 1- aktyw-na Msv Coil 15808 | R/W
495 990 E_A3 Wartos¢ emulowana wejscia analogowego 3 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
496 992 Em_PT1 Emulacja wejscia czujnika PT1000 1 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV il 15872 | R/W
497 994 E_PT1 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
498 996 Em_PT2 Emulacja wejécia czujni-ka PT1000 2 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV Gil15936 | R/W
499 998 E_PT2 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 2 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
500 1000 | Em_PT3 Emulacja wejécia czujnika PT1000 3 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV Coil 16000 | R/W
501 1002 E_PT3 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 3 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
502 1004 | Em_PT4 Emulacja wejécia czujnika PT1000 4 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV Coil 16064 | R/W
503 1006 E_PT4 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
504 1008 Em_PT5 Emulacja wejscia czujnika PT1000 5 0- nieaktywna, 1 - aktyw-na Msv Coil16128 | R/W
505 1010 E_PT5 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 5 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
506 1012 Em_Hcon E;: (\;I::mggﬁla Gulikalvzcalnlki pdiicorde 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MSV Gil16192 | R/W
507 1014 | E_Hcon ‘gf;}:(‘z‘::‘h::"(‘g;"a cuinika wazadajniku podaomm | oc _ 55 7)o = 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RAW
Emulacja wejscia czujni-ka w zadajniku podta-czonym do . .
508 1016 Em_Hrs daca R48s 0- nieaktywna, 1- aktyw-na MsV il 1625 | R/W
S09 | 1018 | E_Hrs ‘gf;:;::;‘s‘fgswa"a cujnika wadajniku podiaomm | o _ 55 0o — 256 = S632 = 0x1600) | AV Register |~ R/W
510 1020 | F_Rel Forsowanie wyjscia cyfrowego 1 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MsV Register | R/W
51 1022 | F_Re2 Forsowanie wyjscia cyfrowego 2 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MsV Register | R/W
|
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Adres DEC Nazwa Typ Odazyt [R]/
Opis/ Zmienne Menu Serwisowe Stany Zapis (W]
BacNet Modbus Zmienne, BacNet  Modbus
512 1024 | F_Re3 Forsowanie wyjscia cyfrowego 3 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MsV Register | R/W
513 1026 | F_Re4 Forsowanie wyjécia cyfrowego 4 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MsV Register | R/W
514 1028 | F_Re5 Forsowanie wyjscia cyfrowego 5 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
515 1030 F_Re6 Forsowanie wyjécia cyfrowego 6 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
516 1032 F_Re7 Forsowanie wyjécia cyfrowego 7 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt., 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
517 1034 F_Re8 Forsowanie wyjscia cyfrowego 8 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. Msv Register | R/W
518 1036 | FoAO1 Forsowanie wyjécia analogowego 1 0- nieaktywne, 1- aktyw-ne MSV Gil16576 | R/W
519 1038 | F_AO1 Wartos¢ w trybie forsowania wyjécia analogowego 1 V=256 (10V = 10%256 = 2560 = 0xA00) A\ Register | R/W
520 1040 | FoAO2 Forsowanie wyjécia analogowego 2 0- nieaktywne, 1- aktyw-ne MSV Goil 16640 | R/W
521 1042 | F_AO2 Wartos¢ w trybie forsowania wyjécia analogowego 2 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
522 1044 | FoAO3 Forsowanie wyjécia analogowego 3 0- nieaktywne, 1- aktyw-ne MSV Coil 16704 | R/W
523 1046 | F_AO3 Wartos¢ w trybie forsowania wyjécia analogowego 3 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
524 1048 | FoAO4 Forsowanie wyjécia analogowego 4 0- nieaktywne, 1- aktyw-ne MSV Goil 16768 | R/W
525 1050 F_A04 Wartos¢ w trybie forsowania wyjécia analogowego 4 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
s26 052 e Device address 1= 256 (10 = 10256 = 2560 = 0xA00) N Register | RW
0-2k4
1-4k8
2-9k6
3-14k4
4-19k2 .
527 1054 DCS Com.speed 5.28K8 AV Register | R/W
6-38k4
7-57k6
8-76k8
9-115k2
528 1056 | DCP Parity 0-none, 1-even, 2-odd AV Register | R/W
529 1058 DCSt Stop bits 0-1stop bit, 1- 2 stop bits AV Register | R/W
530 1060 ADDR Variable address [DEC] 1=256 (10 =10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
0- nieaktywne, 1- dig coil 1, 2 - dig coil 4,
Read 4-dig coil 8, 8 - dig input 1,16 - dig input 4,
531 1062 - Read Modbus 32-diginput 8, 64 - register 1, 128 - register 4, AV Register | R/W
RS485 h -
256 - register 8, 512 - inputreg 1,
1024 - input req 4, 2048 - input reg 8
532 1064 PLread Read packets lost 1% = 256 (10% = 10%256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
533 1066 | DigReaded | Read Digital 1=256 (10 = 10%256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
534 1068 | AnRead Read Analog 1=256 (10 = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
Wit 0- nieaktywne, 1- dig coil 1,2 - dig coil 4,
rite_ ) s . : .
535 1070 | g 485, acty Write Modbus 4- dig coil 8, 8- register 1,16 - register 4, AV Register | R/W
32-register 8
536 1072 PLwrite Write packets lost 1% = 256 (10% = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
537 1074 SetDigital | Write Digital 1=256 (10 =10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
538 1076 SetAnalog | Write Analog DEC 1=256 (10 = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
|
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Tab. Nr 31 Zmienne Alarméw

Adres DEC

BacNet Modbus

Nazwa

zmiennej

Opis / Zmienne Alarmow

BacNet

Typ

Modbus

539 1078 | ResetAlarms | Kasowanie alarmow blokujacych 0- brak kasowania, 1 - kasowanie MSV il 17248 | R/W
540 1080 | A_Code Alarm btednie ustawionego kodu aplikacji 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil 17280 | R
541 1082 | A_AF Alarm p.poz. 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17312 | R
542 1084 | A_StopS1 | Alarm - wytaczony S1 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil 17344 | R
543 1086 | A_LowTemp | Alarm niskiej temperatury nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17376 | R
544 1088 | A_ThHWair = Alarm termostatu przeciwzamrozeniowego 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 17408 | R
| Alarm termostatu przeciwzamrozeniowego (3 krotne wy- . .
545 1090 A_3xThHWair - L . 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 17440 | R
stapienie alarmu A_ThHWair w ciagu godziny)
546 1092 A_ThHWiwater | Alarm niskiej temp. wody powrotnej nagrzewnicy wodnej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17412 | R
A T Alarm niskiej y wody p y
547 1094 w;':r wodnej (3 krotne wystapienie alarmu A_ThHWwater w | 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV CGil17504 | R
ciagu godziny)
548 1096 A_ThHE Alarm termostatu nagrzewnicy elektrycznej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17536 | R
549 1098 | A_3xThHE AIarrp sermostatu ne!grzewmcy elekirycanej (3 krotne wy- 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 17568 | R
stapienie alarmu w ciagu godziny)
550 1100 | A_ThGAS | Alarm nagrzewnicy gazowej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 17600 | R
551 1102 | A_3xThGAS A'af"‘ nagrzgwmcy gazowej (3 kotne wystapienie alarmu 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil 17632 | R
w ciagu godziny)
552 1104 | A_DX Alarm chtodnicy DX 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 17664 | R
553 1106 | A_FX Alarm agregatu rewersyjnego 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 1769 | R
554 1108 | A_RecFC Alarm falownika odzysku obrotowego, glikolowego 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17728 | R
555 1110 A_ColdRec | Alarm oszronienia odzysku 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17760 | R
556 1 ‘I;thl:p- Alarm brudnego filtra nawiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17792 | R
557 114 A_Supfilter2 | Alarm brudnego filtra wtérnego nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17824 | R
558 116 A_SupfilterS | Alarm brudnego filtra elektrostatycznego 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 17856 | R
559 1118 | A_ExhFilter | Alarm brudnego filtra wywiewu 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il17888 | R
560 1120 | A_SupPres | Alarm wentylatora nawiewu (badany presostatem) 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17920 | R
561 1122 | A_SupFC Alarm falownika wentylatora nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17952 | R
562 1124 | A_ExhFC Alarm falownika wentylatora wywiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil17984 | R
A_LowCu- Alarm zbyt matego pradu silnika wentylatora nawiewu . .
| R R Coil 180
563 1126 Sup (skala AVHz) 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV 0il 18016 | R
A_HighCu- Alarm przekroczonego pradu silnika wentylatora nawiewu | . . ;
564 1128 & (skala A/H2) 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18048 | R
565 1130 A_LowCurExh Alarm byt matego pradu silnika wentylatora wywiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18080 | R
(skala A/Hz)
A_HighCu- Alarm przekroczonego pradu silnika wentylatora wywiewu |- : . ;
566 132 B (skala A/Hz) 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil18112 | R
567 134 A1_Hum1 Dowolny alf:rm blok_ujqcy n?\ymlzacz. 1 (doktadna informacja 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18144 | R
w menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
568 | 1136 | A2 wum | Dowolnyalamwyicajag nawilzac 1 (dokladnainfor- | o o - wsstenuie alarm BY Gil1176 | R
macjaw menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
569 138 A3_Hum1 Dowolnelostrzezeple nawl!zaaa 1 .(dokladna informacja w 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18208 | R
menu gtéwne / wilgotnosc / nawilzacz /Alarmy
570 1140 | A1_Hum2 oy alla m blokyjqcy nainlmlzacz} ki U 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil18240 | R
w menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
L]
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Adres DEC Nazwa Typ Odazyt [R]/
Opis / Zmienne Alarméw Stany Zapis (W]
BacNet Modbus ZMiennej BacNet  Modbus
57 1142 | A2_Hum2 Dowplny alarm WEJ‘Q(ZBJQCY nawﬂ@a 2 (dlo‘kiadna infor- 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV Gil18272 | R
maca w menu gtdwne / wilgotnosc / nawilzacz /Alarmy
572 | 1 | 3pumy | Doelneostrzeienie nawitiaa 2 (dokladnain-fomadaw | o o) ot 1 wystepuje alam BY wiligs | R
menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
573 1146 A1_Hum3 Dowolny alarm bIOk,qu(y nif\rmlzacz‘% (dokdadna informacja 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV (il 18336 | R
w menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
574 1148 | A2_Hum3 Dowolny im w‘yiqczajqq nawnl@a 9 (dlo.kladna o 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 18368 | R
maca w menu gtéwne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
575 1150 | A3_Hum3 Dowolnelostrzezeple naw|!zaaa 3 Fdokladna informaga w 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV CGoil18400 | R
menu gtowne / wilgotnos¢ / nawilzacz /Alarmy
A Alarm wysokiego cisnienia lub wytaczonego zabezpieczenia . .
- - Coil 18432
T iER HPMCM1 sprezarki modutu HPM CM (sterownik o adresie 6), sprezarki 1,2 Qubikclmuligwyeicpuledlam By o 8
A Alarm wysokiego ciénienia lub wyfaczonego zabezpieczenia . .
- - Coil 18464
2 1154 HPMCM2 sprezarki modutu HPM CM (sterownik o adresie 6), sprezarki 3,4 0-brakalarmu, 1 - wystepuje alarm BY o R
A Alarm wysokiego ciénienia lub wyfaczonego zabezpieczenia . .
- - Coil 18496
o8 1) HPMCM3 sprezarki modutu HPM CM (sterownik o adresie 6), sprezarki 5 Dbzl Ul ko ealn &y o R
A_Com- Alarm braku komunikacji ze sterownikiem modutu HPM (M . .
o - - Coil 18528
579 1158 HoMaM (sterownik o adresie ) 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV oil R
580 1160 | A_ComSupfC | Alarm braku komunikagji z falownikiem nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18560 | R
581 1162 | A_ComSupfQ | Alarm braku komunikacji z falownikiem nawiewu 2 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil18592 | R
582 1164 | A_ComSupf3 | Alarm braku komunikagji z falownikiem nawiewu 3 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18624 | R
583 1166 A_ComSupFc4 | Alarm braku komunikacji z falownikiem nawiewu 4 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18656 | R
584 1168 A_ComSupfGs | Alarm braku komunikacji z falownikiem nawiewu 5 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV (oil 18688 | R
585 170 A_ComSupfC6 | Alarm braku komunikacji z falownikiem nawiewu 6 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18720 | R
586 n7n A_ComxhFC | Alarm braku komunikacji z falownikiem wywiewu 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 18752 | R
587 174 A_ComExhFC2 | Alarm braku komunikacji z falownikiem wywiewu 2 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18784 | R
588 1176 | A_ComBhF3 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 3 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 18816 | R
589 1178 | A_ComBxhFC4 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 4 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18848 | R
590 1180 | A_ComxhFC5 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 5 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18880 | R
591 1182 | A_ComExhFC6 | Alarm braku komunikagji z falownikiem wywiewu 6 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil18912 | R
592 1184 | A_ComRecFC A br‘a Lol et et ts- 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18944 | R
wego, glikolowego
593 1186 A_ComHum1 | Alarm braku komunikacji sterownika z nawilzaczem 1 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 18976 | R
5% 1188 A_ComHum2 | Alarm braku komunikacji sterownika z nawilzaczem 2 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 19008 | R
595 1190 A_ComHum3 | Alarm braku komunikacji sterownika z nawilzaczem 3 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Coil 19040 | R
5 | | i |AEmEEDEESEEo BN | 6t g B i | R
nosci nawiewu
597 1194 A_ComH2 Alalrr'n bralfu komunikadji sterownika z czujnidem wilgot- 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19104 | R
nosci wywiewu
598 1196 | A_Tsup Alarm czujnika temperatury nawiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil 19136 | R
599 1198 | A_Texh Alarm czujnika temperatury wywiewu 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil 19168 | R
600 1200 | A_Tout Alarm czujnika temperatury zewnetrznej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19200 | R
601 1202 | A_Trec Alarm czujnika temperatury wywiewu za odzyskiem 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19232 | R
602 1204 :V_VZ::: i Alarm czujnika temp. wody powrotnej z nagrzewnicy wodnej | 0 - brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV il 19264 | R
603 1206 | A_Tmain Alarm czujnika temperatury wiodacej 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil1929%6 | R
604 1208 | A_InEmul | Alarm emulagji wej$¢ sterownika 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19328 | R
|
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Adres DEC Nazwa Typ Odezyt [R]/
A q Opis / Zmienne Alarméw Zapis (W]
BacNet Modbus ZMiennej BacNet  Modbus
605 1210 ?;?:F Alarm forsowania wyj$¢ sterownika 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV il 19360 | R
606 1212 Alarm Alarm zbiorczy 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV Gil19392 | R
10.2 Komunikacja Bacnet MS-TP z systemem BMS
Zmienne BacNet nalezy wyszuka¢ po podfaczeniu zasilone- 2. Nastepnie uruchomi¢ przegladarke internetowa
go sterownika oraz wprowadzeniu odpowiednich ustawien i wpisa¢ domyslny adres sterownika: 192.168.0.8.
sieci BacNet (patrz pkt.6) Pokaze sie okno gdzie nalezy wpisa¢ domysiny login: ad-

min i hasto: admin
10.3 Sterowanie przez strone WWW
Sterownik wyposazony zostat w mozliwos$¢ sterowania po-
przez strone www. Wymaganym sprzetowo elementem jest
opcjonalna karta Ethernet widoczna ponizej:

Rys. Nr 22 Okno logowania z hastami dostepu

3. Po wpisaniu loginu i hasta oraz zatwierdzeniu,Login” uka-
ze sie ekran HMI sterownika, w ktérym mozemy dokonywac
nastaw i odczytéw petnego menu sterownika.

Karta ETH ze zkyczem RJ45
(wystepuje w sterownicach oznaczonych ETH)

Rys. Nr 20 Wyglad sterownika z karta ETH

Aby potaczy¢ sie z lokalnego komp podiac go bez- LI (2} &_stopS1 m
posrednio kablem z karta ETH sterownika nalezy: EOLe

1. Ustawi¢ w ustawieniach karty sieciowej komputera dla *
protokotu TCP4 ponizsze wartosci:

Protokat internetowy wwersii 4 ( |

géine |

@

100%

" Uzyskaj adres 1P autgmatycanie @

Przy adpawiedniej kanfiguracjl sieci mozesz automatycznie uzyskad
niezbedne ustawieria protokofy TP, W praecivnym wypadky musis2
uzyska ustanienia protokoty P od administratora sieci,

% {gvinastepuigcego adresu Ip
Acres [tz 8. 0 2 ® #
Masks podsieci [255 205 25 0 100% 0% 100%
Brama domy<ina: —

| Uzyshajadres serwera DS automabyczrie

(% Uzyj nastepujacych adrestw serwerdw DNS:

Ereferowany serwer DNS: L
Alcernatywny serwer DNS: N

r Sprawdz pray zakoriczeniu popravnost
ustawiery Zaawansowane. ..

Rys. Nr 21 Ustawienia karty sieciowej komputera dla protokotu TCP4

Rys. Nr 23 Ekran startowy
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MP

CENTRALA

Tempermsa sewoniina a0 naprzemicy

Rys. Nr 24 Ekran wizualizagji centrali (w sterownikach ELP11R32L dostepnych od wrzesnia 2018)

Stan ukladu [unit_state) Tryb serwisowy

Menu giéwne
Kalendarz
Ustawienia
Menu serwisowe
PLENPYC
UniApp MCKS v1.4DTR 013 V.004
2016 07 08

Rys. Nr 25 Ekran HMI

4. Sterownik posiada interfejs Ethernet, aby wiec pod-
faczy¢ sterownik bezprzewodowo z lokalng siecig bez-
przewodowa (WIFI), nalezy zastosowa¢ dodatkowy
router. Jako punkt dostepowy skonfigurowaé lokalng
sie¢ WIFI, po czym wiaczy¢ sterownik do routera. Usta-
wienia sieciowe routera i sterownika musza by¢ zgodne.
Porty nalezy przekierowac na zewnetrzny adres routera.

A_InEm
* 07-06 08:39:42

Ponizej przyktad schematyczny na rézne sposoby po-
taczenia:
1. Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci poprzez Wi-fi

—>
>

LOKALNA SIEC WIFI
np.10.10.10.1

Adres w sieci WIFI

10.10.10.31
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Adres domysiny Adres w podsieci

Rys. Nr 26 Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci poprzez Wi-fi

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika
ELP, czyli: 192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny route-
ra: 10.10.10.31, dzieki temu widzimy sterownik ELP
w lokalnej sieci WIFI. Dostep do sterownika uzyskujemy po-
przez http://10.10.10.31
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2.Bezposrednia komunikacja ze sterownikiem przez Router

WIFI
-
*
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Adres domysiny Adres w podsieci

Rys. Nr 27 Bezposrednia k ikacja ze

przez Router WIFI

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika,
czyli: 192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny routera:
192.168.0.1, dzieki temu widzimy sterownik w lokal-
nej sieci WIFI. taczac sie z dedykowang siecig routera
mamy dostep do sterownika przez http://192.168.0.8

3.Wigczenie sterownika do lokalnej sieci WIFI z udostepnie-
niem na zewnatrz

Przekierowanie portu na gtéwnym routerze z routera WIFI
strownika: port:80 z ip:10.10.10.31 na zewnetrzny ip:
port:80 ip: 83.100.100.1

DOSTAWCA ‘A‘
INTERNETU L " J
Staty adres IP: A4
83.100.100.1 LOKALNA SIEC WIFI
np. 10.10.10.1
Adres w sieci WIFI
10.10.10.31
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Adres domysiny Adres w podsieci

Rys. Nr 28 Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci WIFI z udostepnieniem na zewnatrz
Router z przekierowaniem portu:80 ze sterownika czyli:

192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny routera:10.10.10.31,
dzigki temu widzimy sterownik w lokalnej sieci WIFI.

Laczac sie z dowolnego potaczenia Internet mamy dostep
do sterownika przez http://83.100.100.1

10.4 Lista adresow modutéw, falownikéw, czujnikéw wilgotnosci
w rozwigzaniu EVO-S

Tab. Nr 32 Adresy modutow i elementdw sterowanych po RS485 w EVO-S

Element Adres DEC Adres HEX
Modut HPM/CM 6 6
Falownik odzysku obrotowego / glikolowego 9 9
Nawilzacz nr1 10 A
Nawilzacz nr2 n B
Nawilzacz nr3 12 C
Czujnik wilgotnosci nawiewu 13 D
Czujnik wilgotnosci wywiewu 14 E
Falownik nawiewu 1 N 15
Falownik wentylatora nawiewu 2 22 16
Falownik wentylatora nawiewu 3 23 17
Falownik wentylatora nawiewu 4 24 18
Falownik wentylatora nawiewu 5 25 19
Falownik wentylatora nawiewu 6 26 1A
Falownik wentylatora wywiewu 1 3 1F
Falownik wentylatora wywiewu 2 32 20
Falownik wywiewu 3 3 21
Falownik wentylatora wywiewu 4 34 2
Falownik wentylatora wywiewu 5 35 3
Falownik wywiewu 6 36 24
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10.5 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC51

Adres strony www. dla uzyskania dokumentacji technicznej przemiennikéw firmy Danfoss
http://drives.danfoss.pl/download/technical-d ion/#

28 GND GO 1
NIRRNEANEN |
Tz &= o Tz [Eaa =2 [T 2
R BEEE S B3 e B =3 |58
Sa = |z = 2a = |2 a = e = [2a =
5 E] E] 5 5 5
RS485 RS485 R$485 RS485
U1 U2 u7 9u1
EL—Pinst PLC n
RELAT RELAY Din_ | Din._ | Oin
- -
Eeg lzsg
2UVAC 240AC
Rys. Nr 29 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy
25 >80 BND
5 3 9 = B 3
2o = 2 o =
RS4BS R5483
W1
TELAT E--Piost PLC oin. | oin.. | Oin.
24WAC 24YAC
Rys. Nr 30 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy
Tab.Nr33 ja iennikéw Danfoss FC51 e RS485 8-03 | Czasoczekiwania na komunikacje 10.0
W ™ N e N
Kod Nazwa na:mwyo op 8-0- Reakgja na brak komunikagji 2 Zatrzymanie
8-30 | Wybor protokotu komunikagji 2 Modbus RTU
1-03 | Charakterystyka mom. obrotowego 0 Staty moment
8-31 | Adres falownika w Modbus - Patrz pkt.10.4
1-20 | Znamionowa moc silnika kW 1 tabliczki znam. silnika
8-32 | Szybkos¢ transmisji portu FC 2 9600
1-24 | Inamionowy prad silnika A 1 tabliczki znam. silnika
8-33 | Parzystosc portu FC 3 Brak parzystosdi, 2 bity stopu
1-25 | Znamionowa predkosc silnika ..1pm 1 tabliczki znam. silnika
1-90 | Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wylaczenie awaryjne ETR UWAGA:
302 | Minimalna crestotliwosé zadana 0000 Zawsze wpistjemy te wartoé¢ lemax—czgsto.t.llwosdalowmka dla pracy na.maksymalnej \{vydajnf)sq wventyylamra (.wynylj
kajaca z requlacji ukfadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac czestotliwosci
3-03 | Maksymalna czgstotliwos¢ zadana Fzmax Nastawa indywidualna 7 dok il centrali.
317 | Zrédto wartoscizadanej 3 n Magistrala Modbus
4-12 | Minimalna czstotliwosc wyjsciowa 15.0 Zawsze wpisujemy te wartos¢
4-14 | Maks. czestotliwosc wyjsciowa Fzmax Nastawa indywidualna
4-16 | Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0
5-40 | Funkeja przekaznika 6 Praca bez alarmu
8-01 | Miejsce sterowania 0 Cyfrowe i stowo sterujace
8-02 | Zrodto stowa sterujacego 1 FCRS485
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10.6 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z przemiennikéw Eura Drives E800

28 >80 80 524
Fia B %o giq (B
RS485 RS485 RS485 RS485
1 2 201 202
EL-Post PLC
RELAY RELAY RELAY RELAY Din.. | Din.. Ulln.
5 5 5 Y
= = 2 & = £ = =8 4
24VAC 2UVAL .
Rys. Nr 31 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwajny wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy
28 >0 o,
e B
ASAEE FEAA5
U1 2U1
TELAT FELAT fororae [oa. [ on. [ on. |
= —
28 15y
I I
20vaC 2uvaC
Rys. Nr 32 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy
Tab. Nr 34 Konfiguracja przemiennikéw Eura Drives E800 F802 | Znamionowe napiecie silnika v Tabliczka
Kod Nazwa Win:s'(dn op F803 | Znamionowy prad silnika ..A Tabliczka
nastawy
F804 | Liczba biegunéw Nastawa automatyczna [120H118/F805]
F106 | Tryb Sterowania 6 silniki synchr. PM (PMSVC) ~
F805 | Predkosc znamionowa silnika ..obr/min | Tabliczka
F111 | Max. czgstotliwos¢ (Hz) Fzmax Nastawa indywidualna
F810 | Czestotliwosc zasilania silnika Tabliczka | powigzanazF118
F114 | Czas przyspieszania 30s. zapobiega przeciazeniu silnika
F900 | Adres przemiennika Patrz pkt.10.4
F115 | Czaszwalniania 30s ogranicza prad szyny DC
F901 | Typ transmisji 2 RTU
F118 | Znami.czestot. pracy silnika (Hz) Tabliczka | powigzanazF810 —
F904 | Predkos¢ transmisji 3 9600
F200 | Zrédto polecenia startu 4 Klawiatura + zacisk + Modbus RS485
. F905 | Czas oczekiwania na komunikacje 60 Reakgja na zanik komunikacji -
F201 | Zrddto polecenia zatrzymania 4 Klawiatura + zacisk + Modbus RS485 zatrzymanie
F203 | Gtowne Zrodto czestotliwosc 10 Modbus RS485 F800 | Autotuning silnika 1 dynamiczny - zalecany
F300 | Funkdja przekaznika 5 Praca bez alarmu Parametry zapisywane automatycznie po autotuningu
F600 | Wybdrfunkeji hamowania DC 1 hamowanie przed startem F806 | Rezystandja stojana [Q]
F602 | Skutecznosc hamowania DC przed 2075 Im wigksza wartos¢, tym hamowanie F807 | Rezystancja wirnika []
startem (%) skuteczniejsze, ale nalezy pamigtac, aby P P ———
i i silni Indukcyjnos¢ uptywu [ml
F604 | Czas hamowania przed startem (s) 30s plecuzosopzeozaiatiiad
F809 | Indukcyjnosc wzajemna [mH]
F607 | Autom. dobor param. dynamicznych 0 wylaczone
F613 | Lotny start 0 nieaktywny fz max - azestol falownika dla pracy na wycanosa W.em,ylamra (.Wyn,l-.
kajaca z requlacji uktadu rozprowadzania powietrza). Wstepnie nalezy wpisac czestotliwosci
F727 | Kontrola poszczegdlnych faz 1 zabezpiecza falownik przed uruchomie- 2 dokumentadji centrali.
wyjsciowych przemiennika niem bez pobciazenia lub brakiem fazy Nastawa w menu ika | ienia / ylatory / RS485 / Czestotliwos¢ mak I
F753 | Rodzaj zabezp. termicznego silnika 0 silnik standardowy musi by¢ minimum 0,1Hz mniejsza od Fzmax, w przeciwnym wypadku falownik moze wy-
F801 | Znamionowa moc silnika kW Tabliczka Kazywacbledy sterowania.
L]
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10.7 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposéb podtaczenia z falownikami OJ-DV

S .
= o = == == M= =] !
v v v Q wu @ % ' v v v v H
2 2 2 2 2 2 2 2 ' 2 2 2 2 '
M @ o @ o @ o @ ] M @ M @ H | I
i H
RS485 [ RS4BS RS4BS | |Crseas RSiBs | ! Alefa]s
: : MASTER| SLAVE
1 2 201 202 HloUT7 ou1 | ¢
3 foposr L 0. | O [ Din.
| :
| i
S
Rys. Nr 33 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwajny wywiew, odzysk obrotowy
>80 s,
< @ < a == < o '
v v v v ] v wu i
55 55 (= S35
M @ o @ ' m a m @ E | J
RSAS RSLE5 ! [MRseas RSLES || NEENE
: : MASTER| SLAVE
W1 201 HU7 Ut ||
| | EL-Plast PLC "
! ' Din..
: : |
i E
: i
Rys. Nr 34 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy
Tab. Nr 35 Podtaczenia przewodéw wentylatora 0J-DV
Podtaczenie Funkda kabla
PE Uziemienie
N Zasilanie —,0" (dla falownikéw 1 fazowych)
L1,12,13 Zasilanie- faza
BUSA RS 485 MODBUS
BUSB RS 485 MODBUS
GND ,0"dla sygnatu sterujacego
UWAGA:
Nalezy zewrze¢ wejscia Din9 i 10 do potencjatu 24VAC
|
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10.8 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposéb podtaczenia z silnikami EBM

GhO GHD
N R ‘
= e — e T 2 o 9
o Eeg T8 Y =88 g
= 2a = |2a= 2
—| S =] 5 ‘
= 4
RS485 RS485 RS485 BlA|B
202 U7 Ellg
EL-Pinst PLC
RELAY RELAY RELAY Din.. | Oin.. | Din.
rh Y -3
=l sog |29
o T e ] rIIrT
- 24VAC 24VAC
Rys. Nr 35 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew, odzysk obrotowy
GO GHD

LB IC5

EBM
GNI

EL—Pinst PLC

Din.. | Din.. | Oin.

., 24YAC WAL

Rys. Nr 36 Przykfad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy
Tab. Nr 36 Podtaczenia przewodow wentylatora EBM

Nr kabla Podtacze Kolor kabla Funkdja kabla

12 PE 16tto/zielony Uziemienie

3 N niebieski Zasilanie —,0"

5 L camy Zasilanie- faza

6 NC biaty 1 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
7 oM biaty 2 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
8 0-10V 06ty Wejscie analogowe

10 RSB brazowy RS485 MODBUS

1 RSA biaty RS485 MODBUS

12 GND niebieski ,0"dla sygnatu sterujacego

3 +10V czerwony Wyjscie 10V DC 10mA

Podtaczamy jedynie przewody 1, 2, 3,5, 6,7, 10, 11, 12 do odpowiednich zaciskéw plytki sterujacej.
Konfiguracja sterownikéw wentylatoréw EC EBM - Tab. Nr 26
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Uwagal Dla przetwornikow czestotliwosci zasilajacych silniki wymiennikow obrotowych dane silnika oraz minimalne i maksymalne nastawy czestotliwosci powinny by¢
brane z ponizszej tabeli w zaleznosci od typu rotora.

Tab. Nr 37 Mini i nastawy czestotliwosci dla ikéw rotoréw
Symbolrotora Minimalna czestotliwos¢ ~ Maksymalna czestotliwosc Inamionowamoc  Znamionowe obroty  Znamionowy prad
pracyssilnika Fzmin. [Hz] ~ pracy silnika FZ maks. [Hz] silnika [kW] silnika [obr/min] silnika [A]
RR 5100 15 28 0,06 24 04
RR3200 15 35 0,06 214 0,4
RR 5200 15 35 0,06 214 04
RR 0300 15 35 0,06 214 04
RR 0400 15 50 0,06 214 0,4
RR 2500 15 50 0,06 214 04
RR 3500 15 50 0,06 214 04
RR 0600 15 50 0,06 214 04
RR 0700 15 50 0,12 170 06
RR 5800 15 50 0,12 170 0,6
RR 8800 15 50 0,12 170 06
RR 0010 15 55 0,12 170 06
RR5010 15 55 0,12 170 06
RR 5310 15 45 0,12 170 0,6
RR 4410 15 52 0,19 170 0,83
RR5610 15 52 0,19 170 0,83
RR0020 15 60 0,19 170 0,83
RR0120 15 60 0,19 170 0,83
RR 5320 15 60 0,19 170 0,83
RR0720 15 49 0,19 170 0,83
RR0230 15 51 037 140 2,1
RR0530 15 50 0,37 140 21
RR 0930 15 50 0,37 140 21
RR 0040 15 50 037 140 21
RR 0050 15 50 0,37 140 21
RR 0060 15 50 037 140 2,1
RR0070 15 50 0,75 200 32
RR 0090 15 50 0,75 200 32
RR 0001 15 50 0,75 200 32
RR0021 15 50 0,75 200 32
Tab. Nr 38 Minimalne i nastawy czestotliwosci dla ikéw pomp uktadow glikolowych

Minimalna czestotliwos¢ ~ Maksymalna czestotliwosc ZInamionowamoc  Znamionowe obroty  Znamionowy prad

Wielkos¢ centrali
pracyssilnika Fzmin. [Hz]  pracy silnika FZ maks. [Hz] silnika [kW] silnika [obr/min] silnika [A]

EVO 5100; EVO 3200; EVO 5200;
EVO 0300; EVO 0400; EVO 2500;
EVO 3500; EVO 0600; EVO 0700;
EV0 5800; EVO 8800; EVO 0010;
EV0 5010; EVO 5310; EVO 4410;
EVO 5610; EVO 0020; EVO 0120;
EV0 5320; EV0 0720; EV0 0230;
EV0 0530; EVO 0930; EVO 0040;
EV0 0050; EVO 0060; EVO 0070;
EV0 0090; EVO 0001; EVO 0021

10 50 Tabliczka znamionowa pompy
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10.9 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z modutem HPM,CM

lS

50

| I L L | 1 L I 1 L

= g x x g[m ] ®x x @

g ¢ g|%F § 8|8 8 8|5|8 8 8| 7 § 8
n J4 Fous Pl i Jb BMS
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¢ 8l 8 m 2 4 v 2 2 & g o 2 2|&

"} 0 > =) =l =] (-] =] =) S5 a8 =] 35 2 =] (=] +
T T T T T T T — T

oy

1y

Rys. Nr 37 Przykfad dla ukfadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, modut HPM/CM

10.10 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU, konfiguracja i sposdb podtaczenia z nawilzaczem BASIC

BND .,

| 1
2] 2|1 |z ij2 1 201 I I
LmJ Lan LM“J Lm‘J LM?J T B 3 T B P
2a =2 a = |
E] E]
% 5485 RSLES A BlAJR
MASTER| SLAVE |
U E Y U1 201
cantralter RECAY ]| [ RELAY EL-Pust AL Tin,
Model: UEY#000/UEY+100 fun thares 61
- -
’7“‘—| |—mz—‘ W"WIW ﬁuwz*‘ ’—m—| e 5 g |58 5
1]z alz] Tz Ta] [afz]a]s]s]e[7] 1]z
T T T T ‘ T T T 1T T 11 T T
26VAC 26VAC a3
310 >-20 LRSS
Rys. Nr 38 Przykfad dla uktadu nawiew, wywiew, nawilzacz BASIC serii UEY 000, UEY 100
15 580 BN,
1 11 | | |
2[4 21 EIEE 3] 2 [ I T
LmJ |—an |—m|J \—NHJ |—H?J o B B[[= B F
S a =2 o =
CAREL mRsr.as uns‘as *l‘ “3 Lo L
— A
MASTER
U E Y U1 201
controller RELAT PELAT FlL—Post PLT Din_ | 0in_ | Din_
Madel: UEY+200 M thores |
- -
B 1z . uz M- s 85|81
] [mamizwa]
E2—| ||1‘2||“1‘2|1‘|||1|2‘3|A|5|6‘7||’—12—| | ‘
T T T T T T T T TT T T
30 5 28VAC VA
o0 B0 [T

Rys. Nr 39 Przyktad dla ukfadu nawiew, wywiew, nawilzacz BASIC serii UEY 200
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

UWAGA!

Sposéb potaczenia komunikacji wynika bezposrednio z
opiséw na faczu M1 sterownika CAREL, sygnat , Tx,Rx+"
nalezy potaczy¢z ,SLAVE A”, a sygnat , TxRx-, z ,SLAVE B”

Tab. Nr 39 Podtaczenia przewodow nawilzacza BASIC

Podfaczenie Funkja kabla

1 Iasilanie-faza 1

12 Zasilanie- faza 2

13 Zasilanie- faza 3

PE Uziemienie

N Zasilanie sterowania —,0"

L Iasilanie sterowania - faza
1,2 Zewrze¢
3,4 Nie podfaczamy

18,19,20 Nie podfaczamy

n RS485 B(-) MODBUS
n2 RS485 A(+) MODBUS
n3 ,0" dla sygnatu sterujacego

Ponizej pokazano sposéb ustawienia parametréw nawilzacza

celem mozliwej wspétpracy po komunikacji RS485.

Z ekranu gléwnego nacisnij:

«  ENTER przez 2 sek.

«  wprowadz hasto 77 przy uzyciu UP i DOWN

«  potwierdz ENTER

«  poruszanie po liscie parametréw odbywa sie za pomoca
przyciskow UP i DOWN

«  wcelu wybrania parametru nacisnij ENTER, w celu edycji
uzyj UP i DOWN, nastepnie ENTER w celu zapisania pa-
rametru lub ESC w celu powrotu do listy parametrow
bez zapisania wartosci

«  ESCw celu wyjscia do ekranu podstawowego

Oraz nastaw parametry z tabeli ponizej:

Tab. Nr 40 Parametry do nastawy

Parametr  Wartos¢ Opis
Ao 1 Tryb pracy proporcjonalny
8 Adres nawilzacza nr1
a 9 Adres nawilzacza nr2
10 Adres nawilzacza nr3
“ 0 Predkos¢ komunikacji (0 = 9600)
(¢ 1 Parametry komunikagji (1 = 8bitéw, parzystos¢ none, bity stopu 1)
a 1 Protokét komunikagji (1= Modbus)
@ 50 Maksymalny czas bez danych wysytanych do sterownika
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11. SCHEMATY SIEOWE DLA APLIKACJI

6ND  (TEeeeaaeeeee

@\ @ _
vl 24VAC [[EEETeTETEeeeae)|
° QM FimM FM1
2 | = = CBA
AW EHTH
(9]
@ @ @ (o

Podtaczye zgodnie ze
sthemotem oplikoc]

Jb0OVAC

‘LH‘W‘W |PE
w

3A0OVAC

1x230VAC

Teceeeccseereeeseess e e e e EE) |

PE([EBQQB

N(\moommm@omomoezoaaomowemaomoom@oz@om‘\]

Rys. Nr 40 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC

GND Haezaoaeezaa‘l

olo]@ ,
@@@@ uvAC|EE e v e eE]

FiMi FT
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=
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Q
N
S
S
S
\
S

Podtaczyc zgodnie ze
schemotem aplikocj

L1 L2 13

INOOVAC "

)

2022022 a

Rys. Nr 41 Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 1 fazowym 1x230VAC
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

13

14
e

NS

W1

3x400VAC

Ix400OVAC

THZ30VAC

Rys. Nr 42 Schemat zasilania dla central nawiewnych 11kW, 15kW, 22kW - (z op¢ja wykonania zewnetrznego)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
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1230VAL

y 11kW, 15kW, 22kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)

InG0OVAC

ie dwa

Ixb0OVAL

Rys. Nr 43 Schemat zasilania dla central
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 44 Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3<400VAC (maks. dwa wentylatory)
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Rys. Nr 45 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 1fazowym 1x230VAC (maks. dwa wentylatory)
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Rys. Nr 46 Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (cztery wentylatory 11KW lub 22kW)
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Rys. Nr 47 Schemat zasilania dla falownikéw z zasilaniem 1 fazowym 1x230VAC (cztery wentylatory)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 48 Schemat zasilania dla central nawiewno-wywiewnych - cztery wentylatory 11kW lub 22kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys. Nr 49 Schemat zasilania dla central
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Pamiqezye 2qoane 7e
sthematen oplikacj
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FIM1 FiM2 F2M1 FaM2

Rys. Nr 50 Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (cztery wentylatory 15kW)
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Rys. Nr 51A Schemat zasilania dla falownikow z zasilaniem 3 fazowym 3x400VAC (osiem wentylatordw do 11kW)
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

&1 L1

42 412

e T
290 >N N
e L —— — - >~ -—-—-—- Fi—F®-—-——- LB

04M J:%I

R
5 6

111213 P
Ix400VAC P
3L 3L Do
73z 3Lz 2 Do
33 » - RN Do
03N N :* N B R e i
J:Xﬁ—\l—\ FZH‘IW Fzmz\gi?s}igi o
o Raall oal ol g ol o ! H '
o EEE e BEE L e
11213 | Lo o] o o o i
I40OVAC S’Z ;j; i
201 - 202 - 203 —HE
)/u_j;.u\w]'PE Ay"vj W1IPE Jyj_‘gt‘li PE
| 3t1\ ) Mz | 3,1\, | a3 | 3[‘1\, )
N N/ N
JnbDOVAC 3x400VAC Ix400VAC

UWAGA:

Wytgcznki glowne w szafie. No elewacj lampki
sygnalizacy jne: ZASILANE, PRACA, AWARIA.

Rys. Nr 55B Schemat zasilania dla central nawi ywi

ych - dwanascie

6w do11kW - (z opcja wykonania zewnetrznego)

—| |

204

}u 'mjtii PE
Moy

Mi | 34, )

Ix400VAC

96

klimor.com



6L1
5L2
6L3

F

574
2
)

Imor
F2M

3 R R i1 —s

D

JF
s

F2M
2U5

511
502 2
513 2

ik
1

s

*>~———— | g LR

JF
K

1U5

5

L1L2 L3
3x400VAC
-+
L1zt
3x400VALC

(]
AY
3

6L

5L7)
. 63
E

3.85
3RS

N
el
AsM _}:
5L1
=
SL3
Q5M _Pzzflhr

97

O Pt - E

3x400VAC

IS
|
N

3x400VAC

34 O0VAL

x4 0QVAL

klimor.com



AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

12. PRZEKROJE KABLI ZASILAJACYCH

Tab. Nr 41 Przekroje kabli zasilajacych sterownice i falowniki silnikéw AC wentylatordw oraz zabezpieczenia

Przewdd zasilajacy sterownice

Inamionowa  Zabezpiecse-  |77eW9d  Preewdd G-Ndo CG-NWdo CG-NWdo CG-NWdo 15-4/400 (8 silnikow) (G'm’:‘i:l:;‘;i::w

mocsilnika  niefalownika 2SNV Zaslaqy L a0 2227400 dlaC6N do 11-47400 6 silnikow)

falownik silnik
(1silnik)  (2silniki) (4 silniki)

dla Q1M dla@2M+Q4M  dlaQIM  dlaQ2M--Q6M

[mm?]
3x230/50Hz 1x230/50Hz | 3x230/50Hz 3x400/50Hz
0,18 9610, [gG6**] 3x1,5 4x1,5 5%1,5 5x1,5 5x1,5 5%1,5 3x5%x1,5 - -
0,37 9610, [966*] 3x1,5 4x1,5 5x1,5 5x1,5 5%1,5 5x1,5 3x5x1,5 - -
0,75 9G16, [gG6*] 3x1,5 4x1,5 5x1,5 5%2,5 5x4 5x4 3x5%25 - -

15 9625, [9G20**] 3x2,5 4x1,5 5%2,5 5x4 5%10 5%6 3x5x4 5%6 4x5x4
2,2 9632, [9625*%] 3x25 4x1,5 5%2,5 5%6 5x16 5%6 3x5x%6 5%6 4x5%6
3x400/50Hz
0,37 966 4x1,5 4x1,5 51,5 51,5 5%1,5 5x1,5 3x5x1,5 5%1,5 5x5x1,5
0,75 9G6 4x1,5 4x1,5 5%1,5 5%2,5 5x4 5%2,5 3x5%1,5 5%2,5 5x5%1,5
15 9G10, [gG6*] 41,5 41,5 5%x1,5 5%6 5%10 5%6 3x5%2,5 5%6 5x5%2,5

2,2[2,4%] ¢G10 4x1,5 4x1,5 5%2,5 5%10 5%16 5%10 3x5x4 5%10 5x5x4
3 4616, [9G10%] 4x1,5 4x1,5 5x4 5x10 5x25 5x10 3x5x%6 5x10 5x5x4
4 lg61 09*6321 o | P25 4x15 5%4 5%16 5%25 5%16 3x5x10 5%16 5X5%6
55 9625, 4x25 4x25 5x4 5%x25 5%50 5%x25 3x5x10 5%25 5x5x10
’ [9616*, 9620**] ! "
75 9632, 4x4 4x25 5%6 5%x25 5x70 5%x25 3x5x10 5%25 5x5x10
- [9620%, 9G25*] g
n 9632 4x6 4x4 5%10 535 5%95 535 3x5%16 5x35 5x5%x16
15 9650, [G40%] 4x10 4x6 5%16 5%35 5%35+4x25 5%35 3x5%25 - -
18,5 9650, [9G63**] 4x10 4%6 5%10 5%35 5%95 - - - -
22 9650, [9G63**] 4x10 4x6 5%16 5%50 5%120 - - - -

*) tylko dla napeddéw z OJ-DV - falowniki o mocy 1,5 kW i 2,4 kW sg zasilane napieciem 3x400V AC i dla nich obowigzuje zasada doboru prze-
wodow jak dla falownikéw 3-fazowych. Uzwojenia silnikow wspétpracujacych z falownikami DV-3015 i DV-3024 nalezy podtaczy¢ w gwiazde.
**) tylko dla napedéw z HFI

1 OO klimor.com
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Tab. Nr 42 Przekroje kabli zasilajacych sterownice i silniki EC wentylatoréw oraz zabezpieczenia

Przewdd zasilajacy sterownice

(G-NW do 11-6/400
(12 silnikow)

Znamionowa  Zabezpiecze- PI’Z.EV.JOd G-Ndo CG-NWdo CGNWdo CG-NW do11-4/400 (8 silnikow)
mocsilnika  niesilnikaEC  PSIIYac0 222400 da CG-Ndo11-4/400 (6 silnikéw)

silnik EC
(1silnik)  (2silniki) (4 silniki)
dlaQIM dlaQ2M+-Q4M  dlaQIM  dla Q2M+-Q6M

1x230/50Hz 3x400/50Hz
0,5 gG6 3x1,5 5%1,5 5%1,5 5%1,5 5%1,5 2x4x1,5 - -
0,75 966 3x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
1,27 ¢G10 3x1,5 5%1,5 5%1,5 5x1,5 5%1,5 2x4x1,5 N -
15 9610 3x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 2x4x15 - -
3x400/50Hz
1,05 qG6 4x1,5 5x1,5 5x1,5 5%2,5 5x1,5 3x5%1,5 51,5 5x5%1,5
1,65 9G6 41,5 5x1,5 5%2,5 5x4 5%2,5 3x5x1,5 5%2,5 5x5x15
2,25 9G6 4x1,5 5x1,5 5x4 5%6 5x4 3x5%1,5 5x4 5x5x1,5
25 qG6 4x1,5 5%1,5 5x4 5%6 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5%2,5
2,68 9G6 4x1,5 5x1,5 5x4 5x10 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5x2,5
3,45 ¢G10 4x1,5 5%1,5 5%6 5%10 5%6 3x5%2,5 5%6 5x5%2,5
525 9620 4x1,5 5%2,5 5x10 5%16 5x10 3x5x4 5%10 5x5%4
57 9616 4x1,5 5x4 5%10 5%25 5x10 3x5x4 5x10 5x5x4
9,78 9620 4X2,5 5%6 5%16 5x35 5%x16 3x5%10 5%16 5x5x10
11,9 9625 4x25 5%6 5%25 5%50 5%25 3x5x10 5%x25 5x5x10

Tab. Nr 43 Przekroje kabli zasilajacych pompe wymiennika glikolowego i silnika wymiennika obrotowego

Znamionowa moc Zabezpieczenie Przewdd Przewdd
silnika falownika zasilajacy falownik zasilajacy silnik Przeznaczenie
[kw] [A] [mm?]
3x230/50Hz
0,18 9G10, [gG6**] 3x1,5 4x1,5
Wymiennik obrotowy i glikolowy

0,37 9610, [gG6*] 3x1,5 41,5

0,75 gG16, [9G6*] 3x15 415

15 9625, [9G20%¥] 3%2,5 4x1,5 Wymiennik glikolowy

2.2 632, [9625**] 32,5 415

3x400/50Hz
3 4616, [gG10¥] 4x1,5 4x1,5
4 620, [gG10*, gG16**] 4x2,5 41,5
Wymiennik glikolowy

55 9625, [9616%, 9G20**] 4x25 4x2,5

75 632, [9620*, gG25*] 44,0 425
*) tylko dla napedéw z OJ-DV
**) tylko dla napedéw z HFI
UWAGA!!
Przekroje przewoddw dotycza izolacji PVC dobranych wg normy PN-HD 60365-5-52:2011 dla sposobu instalacji wykonanej wg B2 i dla dtugosci do 10 m (zyty miedziane,

p 2yly 70°C, temp otoczenia 30°C w powietrzu). Przy zachowaniu selektywnosci zabezpieczeri, podane przekroje przewodow zasilajacych sterownice i

falowniki beda zabezpieczone tylko przed skutkami pradéw zwarciowych.

Przy obliczaniu maks. pradu zasilajacego sterownice nalezy pamigtac, ze w ukfadzie moze wystepowac od jednego do czterech falownikéw oraz odzysk glikolowy lub
obrotowy.

INDYWIDUALNE SCHEMATY POLACZEN STEROWNICZYCH, ODPOWIADAJACYCH WYBRANEJ APLIKACJI SA ZALACZNE DO
NINIEJSZE) DTR.

klimor.com 1 01



AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

13. PANEL STERUJACY
© OFF

13.1 Panel sterujacy HMI ADVANCED
13.1.1 Dane techniczne &

« wymiary: 86 x 86 x 19 mm

« napiecie zasilania: 24 V AC/DC +/-10%
kolorowy wyswietlacz TFT 240 x 320 px ® ©
facze komunikacyjne: RS 485 100 % 026 0% 100
wspotpraca ze sterownikami z serii ELP
protokdt BACnet MS/TP lub Modbus
wbudowany czujnik temperatury = ~ E
temperatura przechowywania: -20 + 70 °C /J /J V O

stopien ochrony IP: 30

HPM "H"
@ | 100%  100%
Ed

Rys.Nr>/
13.1.2 Opis ztacza

13.1.3 Montaz $cienny

—
NI )
Lﬁ 60
f
O O
Zworka wyboru trybu Zigcze:
racy HMI Vac: 24 VAC/DC
pracy GND OV Rys. Nr 59
A+ RS485
B: - RS485
Rys.Nr58

13.1.4 Schemat podtaczenia zadajnika HMI do sterownika

= ‘ |W sterownikach z serii ELP... jest mozliwos$¢

R podpiecia HMI do specjalnego ztgcza HMI CON.

BEEEEEEEE EEEEEEEEE @ﬂﬂﬂﬂiiii Standardowo w kazdym sterowniku jest
==
| ]

O 24VAC VAC °

T GND GND ©
1 x g
: S A A h°)
z § D000 2
. o) =
4: »n T

Rys. Nr 60

13.1.5 Obstuga
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Tab. Nr 44 Znaczenie klawiszy
- podswietlenie klawiszy
Select - wejscie w gab menu
- przejscie do menu tek o (przytrzymany przez 3 sekundy na gtléwnym ekranie)
Next Prev -p jie sie po gtownym ekranie
a - przejscie w menu do elementu wyzej
+ - zwigkszenie wartosci w trybie edygji
- - przejscie w menu do elementu nizej
- - Zmniejszenie wartosci p w trybie edygji
Edit - rozpoczecie edydji f
- wyjécie z zagtebienia menu
Back T .
- (przytrzymany przez 3 sekundy) przejscie do listy alarméw
Confirm - Zatwil ie wartosci
Cancel - przerwanie edydji p
Conf3s - potwi ie alarmu (przytrzymany przez 3 sekundy na liscie alarméw)

13.1.6 Ekrany HMI

& g
& o <,
. 2,
GLOWNE %,
STRONY HMI %
€
5
g 3
9 S
~ >
X, &Q"
Sy &

Rys. Nr61
13.1.7 Menu HMI

Gtoéwne strony HMI wystepuja w zaleznosci od typu sterow-
nika oraz jego aplikacji. Sa to domysine ekrany pojawiajace
sig, jako pierwsze po wigczeniu HMI. W dowolnym momen-
cie po nacisnieciu klawisza a lub ¥ nastepuje automatyczne
przejscie do edycji domyslnego parametru strony (np. tem-
peratury zadanej). Zmieniona warto$¢ parametru zostanie
zatwierdzona po 3s lub po przycisnieciu klawisza OK. W tym
wypadku nastepuje przejscie do nastepnego mozliwego do
edycji parametru. Aby wycofac sie ze zmiany wartosci para-
metru nalezy nacisna¢ klawisz C w czasie 3s, zanim parametr
zostanie automatycznie zatwierdzony.

klimor.com 1 03



DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

AUTOMATYKA | STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-S; EVO-S COMPACT

Ekran prosty © OFF

Nastawa trybu pracy:,Stop’, , 1bieg’,,, 2bieg’, ,3bieg’, ,Czuwanie”
[/ Timer"

@ OFF

Nastawa temperatury zadanej

TRY

Odczyt temperatury z czujnika wiodacego

20 - 3
@ 0% -

Ikona odzysku

© 0%

@ 100% & 100% T

TEMPERATURE SET °C 22,0

Ikona nagrzewnicy

Ekran graficzny X

Ikona chtodnicy

© OFF ;%:

Oszronienie odzysku aktywne

Alarm zbiorczy aktywny

Wysterowanie wentylatora nawiewu [%]

Rys. Nr 62 lkony menu gfdwnego

13.1.8 Obstuga HMI

Przejscie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie
poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez 3 sekundy klawi-
sza OK. Jezeli sterownik do ktérego podtaczony jest HMI, nie
zawiera gtéwnych stron, to menu HMI jest domysinie wy-
Swietlane po wigczeniu urzadzenia.

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione przez
sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika.

Menu zawiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr.
Wezty sa punktami wejscia w zagtebienie menu. Parametry
zawieraja wartosci, ktére mozna odczytywa¢, a niektére z
nich réwniez modyfikowaé. Wejscie w zagtebienie menu
lub przejscie do edycji parametru dokonuje sie naciskajac
klawisz OK. Naci$niecie klawisza C powoduje wycofanie sie z
zagtebienia menu lub rezygnacje z edycji parametru.

Stan alarmowy sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta
menu HMI. Aby sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejs¢ do
menu alarméw.

13.1.9 Menu alarméw

Do menu alarméw mozna przejs¢ z ekranu gtéwnych stron
lub z menu HMI poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez
3s klawisza C. Jezeli w danym momencie wystepuje alarm to
jego nazwa oraz data i czas wystapienia znajduje sie na liscie.
Alarm potwierdzony dodatkowo symbolizowany jest zna-
kiem gwiazdki,*” obok daty i czasu wystapienia.

Na koncu listy znajduje sie wezet o nazwie ,Alarms history”
(historia alarmow). Historia alarméw przedstawia chronolo-
giczng liste ostatnich wystapien kazdego z alarméw.

450-09-2014

Unit state |
Alarm stop

Main menu

Calendar

Rys.Nr63

450-09-2014>>Alarms
A_StopS1 |
12:25.22 14-06

A_AF
12:25.22 14-06

A_Tout
12:25.22 14-06

Rys. Nr 64
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13.1.10 Menu ustawien HMI Settlngs
Menu ustawiert przywotuje sie poprzez nacisniecie e .
i przytrzymanie przez 3s, naraz, klawiszy & i v. M |n|ma| bl'lghtneSS I
10 %
Maximal brightness
100 %
s s Active time
30s
Tab. Nr 45 Lista ustawien
Kod Nazwa
Minimal brigh jasnosc) Mocp ia gdy HMI przechodzi w tryb gotowosci
Maximal brigh Mak Ina jasnosc) Moc podswietlenia gdy HMI jest w trybie aktywnosci
Active time (czas aktywnosci) Czas po jakim HMI przechodzi do trybu gotowosci gdy zaden klawisz nie zostat naciéniety
Zachowanie HMI po przejsciu w tryb gotowosci:
Nothing — brak reakgji (jedynie przygaszenie LCD)
After active time (Po czasie aktywnosci) Alarm Menu — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarméw.
Alarm/1*page — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarmow, gdy nie ma alarmu
HMI przechodzi do pierwszej strony (gfdwna strona lub pierwsza strona menu gh
Tsensor offset (Offset czujnika temp.) Przesuniecie pomiaru temp y dokonywanej przez whud aujnik
Menu skin (Skérka menu) Mozliwos¢ wybrania jednego z kilku wygladow menu
Communication Settings
MACaddress Adres zadajnika HMI
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
HMI COM SETTINGS Bus mode (Tryb pracy li Mozliwo$¢ wyboru sposobu k ikacji ze PLC
(ustawienia zadajnika HMI) Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji szeregowej dla HMI
Com.parity Nastawa parzystosci k jize ikiem PLC
Com.stop bits Nastawa bitow stopu k ikagji ze ikiem PLC
MAC address Adres sterownika PLC
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
RS485 MASTER COM. SETTINGS Bus mode (Tryb pracy li Mozliwos¢ wyboru sposobu k ikacji
(ustawienie komunkacji) Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji szeregowej
Com.parity Nastawa parzystosci k ikacji
Com.stop bits Nastawa bitow stopu | ikagji
Multi-device display Wybdr formatu wyswietlania opisu ik
MULTI-DEVICE SETTINGS (
komunikagji dla. HMI pracujacego Find device Nastawa zakresu adreséw do przeszukania w sieci.
w trybie MULTI) Przeszukiwanie sieci w celu wyszukania urzadzen.
|
klimor.com 1 05
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13.2. Panel sterujacy dotykowy HMI TP4,3™ i HMI TP7*

Rys. Nr 66 Panel HMI TP 4,3" oraz HMI TP 7"

13.2.1 Dane techniczne

HMITP4,3" HMI TP7”
+ Napiecie zasilania: 24V AC/DC +/- 10% - Napiecie zasilania: 24 V AC/DC +/- 10%
« Pobér mocy max.: 2,5W « Pobér mocy max.: 3W
« Pobér mocy w stanie czuwania: TW « Pob6r mocy w stanie czuwania: 1,2W
« Rozdzielczo$¢ wyswietlacza: 480x272 px « Rozdzielczoé¢ wyéwietlacza: 800x480 px
« Glebia koloréw: 18 bit « Glebia koloréw: 18 bit
« Panel dotykowy: pojemnosciowy multitoutch « Panel dotykowy: pojemnosciowy multitoutch
+ tacze komunikacyjne: RS 485 « tacze komunikacyjne: RS 485
+ Wspotpraca ze sterownikami serii ELP... « Wspdtpraca ze sterownikami serii ELP...
« Protokét BACnet MS/TP lub Modbus « Protokét BACnet MS/TP lub Modbus
«Wbudowany czujnik temperatury - Wbudowany czujnik temperatury
+ Temperatura pracy: +10 ... 40°C - Temperatura pracy: +10 ... 40 °C
+ Temperatura przechowywania: -20 ... 70 °C « Temperatura przechowywania: -20 ... 70 °C
+ Stopieri ochrony IP: 30 - Stopieri ochrony IP: 30
- Wymiary: 126 x 87 x 16 mm «Wymiary: 193 x 125 x 16 mm

13.2.2 Schemat podtaczenia panelu HMI TP do sterownika

HMI CON
— ‘“W sterownikach z serii ELP... jest moZliwo$¢
R podpiecia HMI do specjalnego ztgcza HMI CON.
Eooioidy hoodobi Eohedim | | Standardowo w kazdym sterowniku jest
O 24VAC VAC
T GND GND 8
1: 24 Vac x g
2: GND H _A;CCC:A 2
3: + RS485 - 8 B B s
4: - RS485- B ® T

Rys. Nr 67
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13.2.3 Montaz nascienny

HMITP4,3"
126 mm———
18 mm 90 mm -

|

£ - 4 mm

£ it # I E

~ L ‘ - 1. E

) E . ‘ o

‘ © 9m =

! T /

Rys. Nr 68 Panel HMITP 4,3"

13.2.4 Obstuga ekranow graficznych HMI TP

HMITOUCH PANEL (TP) posiada mozliwos¢ obstugi ekranéw
graficznych (tworzonych z plikéw JPG, PNG), obstuge menu
SLIDEBAR oraz obstuge menu TEKSTOWEGO.

Na pierwszym ekranie widoczne sg gtéwne strony HMI.
Jest to menu graficzne, poruszanie sie miedzy ekranami na-
stepuje po przesunieciu ekranu w lewo lub prawo.

Menu wyboru podmenu SLIDEBAR, dostepne jest po prze-
sunieciu ekranu z goéry na dot (bedac w menu graficznym).

Z menu SLIDEBAR, dostepne sg podmenu:
MAIN MENU, CALENDAR, ALARMS, GRAPH.

13.2.5 Menu HMI TP

Przejscie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie
poprzez przesuniecie ekranu gtéwnego z gory na dot.

Jezeli sterownik, do ktérego podtaczony jest HMI nie zawiera
gtéwnych stron to menu HMI jest domysinie wyswietlane po
wigczeniu urzadzenia.

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione przez
sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika.

Menu zawiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr.
Wezly sg punktami wejscia w zagtebienie menu.

Parametry zawieraja wartosci, ktére mozna odczytywad, a
niektdre z nich réwniez modyfikowac.

Wejscie w zagtebienie menu lub przejicie do edycji parame-
tru dokonuje si¢ naciskajac na wybrang pozycje HMI.

Stan alarmowy sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta
menu HMI. Aby sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejsé¢ do
menu alarméw.

HMITP7"

193 mm
23 mm 146 mm

) HRG

I

9 mm-~

mm

125 mm
19

—~—72 mm——

Rys. Nr 69 Panel HMITP 7"

Wejicie na podmenu nastepuje po wcisnieciu ikony z odpo-
wiednim opisem podmenu.

Wyjécie z podmenu nastepuje po przesunigeciu ekranu z le-
wej strony na prawa.

Panel HMI TP posiada swoje wewnetrzne ustawienia.
Aby w nie wejs¢ nalezy jednoczesnie wcisna¢ dowolne 3
punkty na ekranie i przytrzymac przez ok. 3s.

klimor.com
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Nastawa
temperatury

Przycisk
ON/OFF

Tryb pracy "Manual" 2N
(praca na wybranym up
biegu) '/ﬂ
MAN
0} o .
= 24°C I3
Tryb pracy
"Czuwanie"
CAL DOWN DOWN
N N
Tryb pracy
"Timer"
Wybdr biegu

trybu "Manual"

Rys. Nr 70 Panel HMI

13.2.6 Obstuga HMI

Przejscie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie
poprzez przesuniecie ekranu gtéwnego z géry na doét. Je-
zeli sterownik, do ktérego podtaczony jest HMI nie zawiera
gtéwnych stron to menu HMI jest domysinie wyswietlane po
wigczeniu urzadzenia.

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione przez
sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika. Menu za-
wiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr. Wezly s
punktami wejscia w zagtebienie menu. Parametry zawierajg
wartosci, ktére mozna odczytywad, a niektére z nich réwniez
modyfikowaé. Wejscie w zagtebienie menu lub przejscie do
edycji parametru dokonuje sie naciskajac klawisz OK. Na-
ci$niecie klawisza C powoduje wycofanie sie z zagtebienia
menu lub rezygnacje z edycji parametru. Stan alarmowy
sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta menu HMI. Aby
sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejs¢ do menu alarmoéw.

13.2.7 Menu alarmoéw

Do menu alarméw mozna przejs¢ z ekranu menu SLIDEBAR
nacisniecie ikony ALARMS. Jezeli w danym momencie wy-
stepuje alarm to jego nazwa oraz data i czas wystapienia
znajduje sie na liscie. Alarm potwierdzony dodatkowo sym-
bolizowany jest znakiem gwiazdki ,*” obok daty i czasu wy-
stapienia. Na koncu listy znajduje sie wezet o nazwie ,Alarms
history” (historia alarméw). Historia alarméw przedstawia
chronologiczng liste ostatnich wystapien kazdego z alar-
mow.

Aktualna
Data i Czas

Status elementow
uktadu

Temperatura
wiodaca

Temperatura
zewnetrzna

450-08-2014

Unit state
Alarm stop

Main menu

Calendar

Rys.Nr 71

450-09-2014>>Alarms

A_StopS1
12:25.22 14-06

A_AF
12:25.22 14-06

A_Tout
12:25.22 14-06

Rys.Nr72
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13.2.8 Menu ustawien

Menu ustawien przywotuje sie poprzez nacisniecie ekranu trzema

palcami i przytrzymanie przez 3 sekundy.

HMI Settings

Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Rys.Nr73
Tab. Nr 46 Lista ustawieri
Kod Nazwa
Minimal brigh inimalna jasnosc) Moc podswietlenia gdy HMI przechodzi w tryb gotowosci
Maximal brightness (Maksymalna jasnos¢) Moc podswietlenia gdy HMI jest w trybie aktywnosci

Active time (czas aktywnosci)

Czas po jakim HMI przechodzi do trybu gotowosci gdy zaden klawisz nie zostat nacisniety

After active time (Po czasie aktywnosci)

Zachowanie HMI po przejsciu w tryb gotowosci:

Nothing — brak reakgji (jedynie przygaszenie LCD)

Alarm Menu — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarméw.

Alarm/1*page — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarmow, gdy nie ma alarmu
HMI przechodzi do pierwszej strony (gfdwna strona lub pierwsza strona menu gh

Tsensor offset (Offset czujnika temp.)

Przesuniecie pomiaru y dokonywanej przez whud aujnik

Menu skin (Skorka menu)

Mozliwos¢ wybrania jednego z kilku wygladow menu

Communication Settings

MACaddress Adres zadajnika HMI.
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
HMI COM SETTINGS Bus mode (Tryb pracy Mozliwos¢ wyboru sposobu k ikacji ze stel PLC
(ustawienia zadajnika HMI) Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji szeregowej dla HMI
Com.parity Nastawa p Sci k ikacji ze ikiem PLC
Com.stop bits Nastawa bitow stopu k kadji ze ikiem PLC
MACaddress Adres sterownika PLC
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
RS485 MASTER COM. SETTINGS | Bus mode (Tryb pracy li Mozliwos¢ wyboru sposobu k ikacji
(ustawienie komunkacji) Com speed (Predkos¢ transmisji HMI) | Nastawa predkosci transmisji
Com.parity Nastawa parzystosci k ikacji
Com.stop bits Nastawa bitow stopu k ikagji
Multi-device display Wybdr formatu ietlania opisu
MULTI-DEVICE SETTINGS (
komunikacji dlav HMI pracujacego Find device Nastawa zakresu adresow do przeszukania w sieci.
w trybie MULTI) Przeszukiwanie sieci w celu wyszukania urzadzen.
L]
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14, PROTOKOL URUCHOMIENIA

DATA: MIEJSCOWOSC:

IMIE I NAZWISKO URUCHAMIAJACEGO:

NUMER FABRYCZNY URZADZENIA:

FIRMA URUCHAMIAJACA (PIECZEC):

CZYNNOSCI INSTALACYINE (OPIS):

UWAGI:

POTWIERDZENIE WYKONANYCH CZYNNOSCI PRZEZ UZYTKOWNIKA:

PODPIS DATA
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1. INTRODUCTION

, The controls may be operated by unquali-
fied personnel

The EL-.....m...m...~... meets the standards:

PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-3:2012, PN-EN 61000-6-
1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008

Certificates can be obtained at
www.el-piast.com/download/

Intended use of the switchboards:

The supply and supply /exhaust air handling units
Systems with water, electric and gas heaters

Systems with water cooling unit and direct evaporation
cooling or alternatively systems with a reversible freon
exchanger

Heat recovery systems on the rotary exchanger, cross-
flow exchanger, glycol system and mixing chamber
Systems with CM cooling module and HPM heat pump
module

Systems with humidifier and thermodynamic dehumid-
ification

Electric heaters equipped with their own power supply are
controlled with 0+10V DC signal and a return alarm signal
(it is possible to control the electric heater through the
Aout1 output as PWM 0/10VDC, selection available in the
Service/Configuration/Electric heater menu).

Gas heaters are equipped with their own power supply and
are controlled by 0-10VDC signal, start/stop and alarm re-
turn signal. This system is an integral part of the gas module
equipment.

Freon coolers equipped with their own power supply are
controlled by two start/stop 0-10V signals and alarm return
signal.

CM cooling modules and heat pump modules equipped
with their own power supply are controlled via Modbus
RS485 communication.

i o e e o

Fig. 1 Scope of operation of the control system

klimor.com
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If two air dampers at the air supply and air exhaust or at
the heat recovery bypass are used, please install an ad-
ditional actuator, as indicated in section Installation of
actuators at cut-off and bypass air dampers in the AHU's
OMM.

Humidifiers equipped with their own power supply are
controlled via Modbus RS485 communication, it is possi-
ble to control 1, 2 or 3 humidifiers simultaneously.

In case of systems with dehumidification, the heater and
the cooler are installed in the order 1: cooler, 2: heater.

In systems with temperature recovery, the recovery is
switched off during dehumidification.

In systems with a freon unit it is possible to choose
the type of exchanger from the following: DX cooling
exchanger, reversible freon exchanger for cooling and
heating.

In systems with water heater and cooler (without dehu-
midification function) it is possible to activate the H/C
water exchanger, it is a heater and cooler physically real-

Table No. 1 Characteristics of internal controls

Com-

ized by one exchanger with one actuator and circulation
pump, switching of heating and cooling mode is done
automatically depending on season settings and exter-
nal temperature sensor.

2. EXECUTION STANDARDS

2.1 Features of the standard control system in the internal ver-
sion

Wall-mounted inverters (Danfoss) near the EVO-S switch-

board,

EVO-S plastic switchboard with IP65 protection for motors

up to and including 15 kW,

EVO-S metal switchboard with IP20 protection for motors

up to and including 15kW and 6 motors up to and includ-

ing 11kW,

EVO-S metal switchboard with IP20 protection for motors

up 18,5 and 22 kW,

EVO-S metal switchboard with IP20 protection with invert-

ers (Danfoss) for 4 motors and recovery up to and includ-

ing 15 kW

Name pact N11 NW11 2NW11 N15 NW15  2NW15 N22 NW22  2NW22

Rated voltage (Un) 400V; 50Hz

Rated insulation voltage (Ui) 500V

Rated impulse withstand volt-age (Uimp) 4V

Rated current of the assembly (InA) Chapter 12

Rated current of circuits (InC) Chapter 12

Rated short-time withstand current (Icw) 1,5kA ‘ 1,1kA ‘ 1,5kA ‘ 8kA

Coordination of short-circuit protection Chapter 12

Rated frequency (fn) 50Hz

Type of earthing system ™N-S

Versions: internal

Protection rating P20 ‘ 1P 65 (plastic), IP 20 (metal)

Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]

Protection against external mechanical impact - ‘ 1K07 1K09 1K10

Pollution degree 3

Working conditions 10°C = 40°C (daily average < +35°C)

Dimensions [H/W/D] [mm] 300350 | 384/319 | 539/319 539/319 460/448 460/448 | 610/448 | 600/400 | 600/400 | 800/600
150 144 Nna4 N4 160 160 1160 /200 /200 /200

Weight [kg] 3 45 53 75 57 6,2 85 16,5 20,6 32

|
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Table No. 2 Controls in internal version for 4 motors up to and including 15kW and 6 motors

up toand including 11kW

NOTE: Supply, internal systems from two fans incl. are select-
ed according to the following diagram:
-for 2N11 we select NW11

Name 4ANW11 4NW15 6NW11
- for 2N15 we select NW15
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz - for 2N22 we select NW22
Rated insulation voltage (Ui) 500V -for 4N11 we select 2NW11
Rated impulse withstand voltage -for 4N15 we select 2NW15
(Uimp) i g 4V - for 4N22 we select 2NW22
-for 5+6N11 we select 4NW11
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12 _for 5-6N15 we select ANW15
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current s 2.2 Features of the standard control system in the external
(lew) version
- - ; « OJ-DV inverters are externally mounted inside the air
Coordination of short-circuit protection Chapter 12 . ) , ) . ) .
handling unit according to the inverter installation in-
Rated frequency (fn) 50Hz structions,
Type of earthing system N-S » EVO-S plastic switchboard with IP65 protection extended
- - with electric heater and thermostat, for motors up to and
Versions: internal X .
including 15kW,
Protection rating P20 + EVO-S metal switchboard with IP54 protection extended
. - ) with electric heater and thermostat for 18.5 and 22kW
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
motors
Protection against exteral mechanical o « EVO-S metal switchboard with IP54 protection extended
impact with electric heater and thermostat and built-in inverters
Pollution degree 3 for 4 motors up to 15kW
Working conditions 10°C++40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm] 600/600/200 | 1000/800/200 | 800/600/200
Weight [kg] 32 54 43
Table No. 3 Characteristics of external controls
Name N11 NW11 2NWT1 N15 NW15 2NW15 N22 Nw22 2NW22
ouT out ouT out out our ouT ouT ouT
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz
Rated insulation voltage (Ui) 500V
Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4kv
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current (lcw) 1,5kA ‘ 1,1kA ‘ 1,5kA ‘ 8KA
Coordination of short-circuit protection Chapter 12
Rated frequency (fn) 50Hz
Type of earthing system N-S
Versions: external
Protection rating Plastic IP 65 (UV resistant) / Metal IP54
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
Protection against external mechanical impact 1K07 1K09 1K10
Pollution degree 3
Working conditions -25°C+ 40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [HAW/D] [mm] 384/319 539319 | 539319 460/448 | 460/448 | 610/448 | 600/400 600/400 600/600
a4 N4 a4 160 160 160 /200 /200 /200
Weight [kg] 47 63 82 63 68 9,1 17,9 21,2 338
|
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Table No. 4 Controls in external version for 4 motors up to and including 15kW and 6 motors

up to and including 11kW

ed according to the following diagram:
-for 2N11 we select NW11

Name 42‘:"’:1 4’;‘:::5 6’;‘:::1 -for 2N15 we select N\W15

- for 2N22 we select NW22
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz ~for 4N11 we select 2NW11
Rated insulation voltage (Ui) 500V - for 4N15 we select 2NW15
Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4KV : :2: ‘S‘E‘;%] ;/Ylevjzljgltezc't\lx\ll\lzjﬂ 1
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12 ~for 5+6N15 we select ANW15
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current (Icw) 8kA
Coordination of short-circuit protection Chapter 12
Rated frequency (fn) 50Hz
Type of earthing system TN-S
Versions: internal
Protection rating IP54

Electromagnetic compatibility (EMC)

environment 2 [class A]

Protection against external mechanical
impact

IK10

Pollution degree

3

Working conditions 10°C++40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm] 600/600/200 | 1000/800/250 | 800/600/250
Weight [kg] 34 55 45

Tab. Nr 5 Control in external version with built-in inverters for 2 motors plus recovery inverter and 4 motors plus recovery inverter, up to and including 15kW

NOTE: Supply, external systems from two fans incl. are select-

NWo02-1 NW07-1 NW11-1 NW15-1 NW03-2 NW07-2 NW11-2 NW15-2
fovtrout  fovtrout  fuvtrout  fvtrout  favtrout  fvtrout  fucvtrout f.cvtrout
Rated voltage (Un) 400V; 50Hz
Rated insulation voltage (Ui) 500V
Rated impulse withstand voltage (Uimp) 4kv
Rated current of the assembly (InA) Chapter 12
Rated current of circuits (InC) Chapter 12
Rated short-time withstand current (Icw) 1,1kA 1,5kA
Coordination of short-circuit protection Chapter 12
Rated frequency (fn) 50Hz
Type of earthing system N-S
Versions: internal
Protection rating IP54
Electromagnetic compatibility (EMC) environment 2 [class A]
Protection against external mechanical impact 1K10
Pollution degree 3
Working conditions -25°C+40°C (daily average < +35°C)
Dimensions [H/W/D] [mm] 800/600/3 8 3 800/800/300 | 800/800/3 800/600/300 | 800/800/300 | 1200/1000/300 | 1200/1000/300
Weight [kq] 385 50,8 68,5 69,3 59,6 67,5 1219 122,7
|
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2.3 Contents of the EVO-S switchboard or EBM fans connected to the controller,

« power supply and control of inverters of AC motors or EBM i)  check the correctness of indications and location of sen-
fan motors of the air handling unit via Modbus RS485, sors,

« power supply and control of water heater circulation pump  j) check the operation of the actuators (using the "Service
(1x230VAQ), menu/output forcing), pay attention to the free move-

« power supply and control of the inverter (1x230VAC) of the ment of the dampers, full opening, full closing of the ac-
glycol exchanger pump via Modbus RS$485 (1x230VAC), tuators during the test,

« power supply and control of the rotary recovery inverter k) set the lead sensor in the "Settings/Temperature/lead
(1x230VAC) via Modbus RS485, sensor" menu (point9.3)

- controller managing the operation of the control system, I) check for alarms, if there are any, they need to be re-

« electric heater control (0-10VDC signal and return alarm moved (point8.4),

signal), the electric heater must be equipped with its own ~ m) start the system (point8.1)

power supply and control system, (it is possible to con-  n) again check for alarms, if there are any, they need to be
trol the electric heater through the Aout1 output as PWM removed (point8.4),

0/10VDC, selection available in the Service/Configuration/ o) select correct menu language on the controller.
electrical heater menu).

control of the gas heater (0-10VDC signal, start/stop and re-

turn alarm signal), the gas heater must be equipped withits ~ Regardless of the controller's factory settings, check the cor-
own power supply and control system, rectness of the system control for temperature control, con-
control of a cooling module or HPM/CM heat pump (capaci-  stant airflow, (if any), electric heater cooling, (if any).

ty, heating/cooling via Modbus R$485 communication), the

HPM/CM module must be equipped with its own supply  Selection of temperature, humidification, dehumidification
and control system, and constant airflow settings should be made so that the sys-
control of a freon cooler (1.2 degrees or 0+-10VDC signal ~ tem adjusts itself as quickly as possible without over-regula-
and alarm return signal), the freon cooler must be equipped  tion (to slow down the system's response, parameter Kp and/

with its own power supply and control system, or increase parameter Ti should be decreased).
« 24VAC supply and control of supply, exhaust, recirculation,
cross recovery dampers, An appropriate selection of Pl regulator settings, operation of
« 24VAC power supply and control of actuators for water  the air handling unit on the capacity specified in the air han-
heater and cooler valves dling unit technical card, an appropriate selection of the air

control of the electrode humidifier - (capacity and start via  handling unit elements (recommended analogue con-trol of
Modbus RS485 communication, 1 to 3 steam humidifiers  each heat/ cold exchanger), operation of the system in an ob-

can be controlled). ject where there are no sudden temperature changes due to
other devices generating a large amount of heat / cold, allow
3. FIRST START-UP to obtain a stable temperature control.

In order to check the current accuracy of the temperature
control, it is possible to enter the "Service menu/History of
the leading temperature" menu, where the last 15 measure-
ments from the leading temperature sensor with the se-lect-
ed recording period are stored) and the "Deviation', which is
the maximum difference between the current preset temper-
ature and the last 15 measurements from the leading temper-
ature sensor, is given.

For the first start-up, it is necessary to do the following:

a) read this manual and the application diagram according
to the ventilation or air conditioning system to which the
automation system is to be fitted,

b) ensure electrical connections according to the applica-
tion diagram and the guidelines in this manual,

c) check the correct connection of sensors and executive
elements (actuators, inverters, etc.),

d) ensure power supply to the controls and set the appli-
cation code in the service menu according to the appli-
ca-tion diagram (point 4),

e) configure the system in the service menu (point9.4),

f) deactivate the service mode,

g) uStart the controller's Modbus RTU communication with
EBM fans or supply, exhaust, recovery inverters on a ro-
tary or glycol exchanger, HPM/CM cooling system, hu-
midifier, (if any), (point 10),

h) in systems with OJ-DV inverters or EBM fans, adjust the
address settings (the OJ-DC or EBM fan configuration is
performed when the addresses are loaded, so the above
operation must also be performed on all OJ-DV in-verters

If the effect of the temperature control process is not sat-
isfying, it is necessary to:

check if the system is working at full capacity (compare the
frequency of fan inverters with the frequency of opera-tion
given in the technical card of the unit or with the data ob-
tained from the results of performance measurements),
check the correct operation of actuators and control systems
for heaters, coolers, recovery systems,

check the correct functioning of the dampers,

check the correct installation of the temperature sensors,
check the settings of Pl controllers.

klimor.com 1 1 9
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AUTOMATION AND CONTROL SYSTEM FOR UNITS EVO-S; EVO-S COMPACT

Cascade controller - the system starts up only with
the supply air temperature controller for the time spec-
ified in the "Settings/Temperature/Regulation start”
menu, and after that time (if the lead sensor is differ-

4. CONTROLS CODING

Table No. 7 Internal version sizes with Modbus RS485 / BacNet MS-TP controllers

ent from the supply air sensor), an additional lead- Index BHGnEs SIS c TM'P;:S?CI'
. . . i - Metal
ing temperature controller is connected, working out gitdiicard W
the setpoint temperature of the supply air controller (G EVO-S NW11-1/400-T CMPT 300/350/150 T
9000521026969 | C6 EVO-S N11-1/400-T x12-384/319/144 T
Table No. 6 Controller settings
9000521026970 | (G EVO-S NW11-1/400-T 3X12-539/319/144 T
Rl Beconpendebiacenseitn 99000521026971 | (G EVO-S NW11-2/400-T 312-539/319/144 T
‘ Kp=1 9000521026975 | (G EVO-S N15-1/400-T 218 - 460/448/160 T
Heating PI
Ti =605 9000521026976 | CG EVO-S NW15-1/400-T 2418- 460/448/160 T
Kp=1 9000521026977 | CG EVO-S NW15-2/400-T 3x18 - 610/448/160 T
Cooling P!
Ti=60s 9000521017467 | CG EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M
o . Kp=1 9000521016149 | CG EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M
Supply P! (limit Tmin int., Tmax int.)
9000521016151 | (G_EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M
9000521026972 | CG EVO-S N22-1/400-M 600/400/200 M
Supply PI of the regulator, can be faster or slower than
heating and cooling PI, the slower the PI, the lower the os- P0ON0265T3 | CGEVO-SNWZ-1/400-M 60074007200 "
cil-lations at minimum and maximum discharge tempera- 9000521026974 | (GEVO-S NW22-2/400-M 600/400/200 M

tures, but the slower the response to the restriction.

The parameters of the temperature limit "Supply Tmin',
Supply Tmax" can be close to the setpoint temperature.

If there is no stability at the recommended settings, the Ti
of each controller can be increased by 10 s (up to a max-im-
umof 120s).

Lack of system stabilization at such settings
may indicate an error in selection of heat/cold
exchangers, their improper operation, lack of
required heat/cooling unit selection card.

Selection of the heater cooling time should be made in a man-
ner that ensures that the electric heater will not over-heat.

Each application has the possibility to operate fans with
constant airflow control, this mode can be started in "Service
menu/configuration/Constant airflow", also pressure sensors
should be mounted on the supply and/or exhaust fan in
such a way that the pressure measurement "+" is in front of
the fan and "-" after the fan, the measurement signal should
be connected to the analogue inputs in accordance with the
1/0 list (point 7.2) and configure the pressure control using
the menu "Settings/Fans/Constant airflow" and "Settings/
Regulators/PI Constant airflow".

If you change the application, remember to
return the system to the factory state "Service
menu/Return to factory settings".

Table No. 8 Outdoor version sizes with Modbus RS485 / BacNet MS-TP controllers

120

Index Name of the EVO-S switchboard ST | TGE
size [HxWxD] ~ M-Metal
9000521026978 | CG EVO-S-N11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144 T
9000521026979 | (G EVO-S-NW11-1/400-T OUT 212 384/319/144 T
9000521026980 | CG EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3x12 539/319/144 T
99000521026981 | (G EVO-S- N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
9000521026982 | (6 EVO-S-NW15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
9000521026983 | (G EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T
9000521017468 | (G EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M
99000521016150 | (G EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
99000521016152 | (G EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M
99000521026984 | (G EVO-S-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M
99000521026985 | (G EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M
99000521026986 | (G EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M
9900052126390 | (G EVO-S NW02-1/400-M F.CVTROUT | 600/600/300 M
99000522126391 | (G EVO-S NWO7-1/400-M F.CVTROUT | 800/600/300 M
99000522126392 | (G EVO-SNW11-1/400-M F.CVTROUT | 800/800/300 M
9900052126393 | (G EVO-S NW15-1/400-M F.CVTROUT | 800/800/300 M
9000522126394 | (6 EVO-S NW03-2/400-M ECVTROUT | 800/600/300 M
9000522126395 | (G EVO-S NW07-2/400-M ECVTROUT | 800/800/300 M
9900052212639 | (G EVO-S NW11-2/400-M ECVIROUT | 1200/1000/300 M
son0s22126397 | 0 EVO-S NWIS-2/400-MECVTR 1200/1000/300 M
EDOUT
|
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Table No. 9 Internal version sizes with Modbus TCP/IP / BacNet IP controllers (with Ethernet

Table No. 11 Controls coding

Index Name.of the EVO-S Switchboard T- -Plastic, §ECs Supply-Bxhaust
switchboard [HxWxD] Lt
CGETHEVO-SNWT1-1/400TCMPT | 300/350/150 T ReGs Supply-Exhaust with glycol recovery
9900521026987 | CG ETH EVO-S-N11-1/400-T 2012 384319184 T PRCS Z:sl";{)eix:lalt’;‘b‘;’:ahs:"’“ﬂ°w recovery
99000521026988 | (G ETH EVO-S-NW11-1/400-T 3x12539/319/144 T RRCS Supply-Exhaust with rotary recovery
99000521026989 | CG ETH EVO-S- NW11-2/400-T 3x12 539/319/144 T SCs Supply
99000521026990 | (G ETH EVO-S-N15-1/400-T 2x18 460/448/160 T
9900521026991 | CG ETH EVO-S-NW15-1/400T 218 460/448/160 T Table No. 6 Function identifiers in the code table and controls application number
99000521026992 | CG ETH EVO-S-NW15-2/400-T 3x18 610/448/160 T
99000521017469 | G ETH EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M EH Electric heater
99000521016145 | (G ETH EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M WH Water Heater
99000521016147 | (G ETH EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M DX Freon cooler
99000521026993 | (G -ETH EVO-S-N22-1/400-M 600/400/200 M WC Water cooler
9900521026994 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M 600/400/200 M GM Gas heater (Gas heating module)
9900521026995 | CG ETH EVO-S-NW22-2/400-M 600/600/200 M DH Thermodynamic dehumidification
MX Mixing chamber
Table No. 10 Outdoor version sizes with Modbus TCP/IP / BacNet IP controllers (with Ethernet
communication) HPM HPM heat pump module (or reversing unit)
n ™ (M cooling module
Index Name of the EVO-S switchboard sizzYlllt?x’:;;d STMHMDF Steam humidifier
9900052102699 | (G ETH EVO-S N11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144
Table No. 7 Coding of controls applications
9000521026997 | (G ETH EVO-S-NW11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144
9000521026998 | (G ETH EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3x12 539/319/144 T Function EH WH DX WC
9000521026999 | (G ETH EVO-S-N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T KOD  No.
9900521027000 | CG ETH EVO-S-NW15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T 0 0 0 0 0
99000521027001 | CG ETH EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T S¢S 2 0 2 (0|0 0 00|00 /|0
99000521017470 | (G ETH EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M SCS 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521016146 | (G ETH EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M SCS 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521016148 | (G ETH EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M Ny 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521027002 | (G ETH EVO-5-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M SCS 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0
99000521027003 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M SCS 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0
99000521027004 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M SCS 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0
99000522126398 | CG ETH EVO-S NW02-1/400-M FCVTR OUT 600/600/300 M S¢S | 16 0|0 [O0] 0|16 [O0|O0[O0]|O0]0O
99000522126399 | CG ETHEVO-S NW07-1/400-M FCVTR OUT 800/600/300 M S¢S | 20 0|0 [ 4]0 |00 [0]|0]0
9900052212640 | G ETHEVO-S NW11-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M SGS | 24 0|0 |08 |16|]0]|O0|0]O0]|0O
99000522126401 | CG ETH EVO-S NW15-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M S| 33 1 0|00 0 |32[0]0]0]O0
9900052126402 | (G ETH EVO-S NW03-2/400-M F.CVTR OUT 800/600/300 M S¢S | 34 0 2 0 0 0320 0 0 0
99000522126403 | (G ETH EVO-S NW07-2/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M NY 36 0 0 4 0 0 32 0 0 0 0
99000522126404 | G ETH EVO -S NW11-2/400-M FCVTR OUT 1200/1000/300 M Ny 37 1 0 4 0 0 32 0 0 0 0
99000522126405 | CG ETH EVO-S NW15-2/400-M FCVTR OUT 1200/1000/300 M SCS | 38 0| 2 |4]0]0|32|0|0]0]0
Note: The abbreviation F.CVTR in the controls name means that Danfoss or Euro Drives invert- bl 0 00 8 L 0 0 0
ers are mounted on the inside. G| M ! 008 o f3jojojo o
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Name / Scs 126 | 0 | 2 | 4| 0| 0 326 | 0| 0 024
Function ;
D] o s | 1m29 | 1| 0 |0 | 8| 0 32|60 | 0 102
0 o ol o s | 1130 | 0 | 2 | 0| 8| 0 32|64 | 0| 0 1024
sl olo lololwlinlololols S {1140 | 0 | 0 | 4| 0 | 16|32 6| 0|0 104
sl 2o lolalolwlialolololo S| 1144 | 0 | 0 | 0| 8 | 163264 0| 0 1024
Scs| 56 | 0|0 |0| 8|16 |32]0]0]0]0 sis] 1 |1 ]ololololololololo
ss| 69 | 1 {040 o0o|o0o|e|o0]0]o0 sis| 2 ol 21lolololololololo
ss| 70 | o 2|4 00| o0|6|0]0]o0 sis| 4 | o olalololololololo
ss| 3| 1 {ofo| 8 |[o|o|e|o0o]0]|o0 sis| 5 | 1] olalololololololo
ss| 74 [ 0|2 0|8 0 06|00 0|0 sics| 6 | o] 2140 o lololololo
Scs| 84 | 0|0 | 4| 0[16]|0 6| 0|00 sics| 8 | o] o lols|olololololo
scs| 88 | 0| 0| 0| 8 [16| 0 |6| 0|00 sis| 9 | 1] 0o lolslolololololo
ss |10 | 1[0 | 4] 0|0 |3R]6| 0|00 sis| 10 | o 210l8 olololololo
scs[ 102 0| 2|40 0 |32]6|0]0]o0 secs| 16 | 0] o lolo w6lololololo
SGjts | 1]0j0] 8]0 32]64)0]0])0 SEs| 20 | 0 | 0| 4|0 [16|0]0]|0|0]|0
S| 106 | 02 0] 8]0 32]64)0]0]0 SEs| 24 | 0| 0|0 |8 [16|0]0]|0|0]|0
ss| 116 | 0 | 0| 4| 0 [16|32]6| 0|00 sics| 33 | 1] o0 lololollolololo
scs| 120 0| 0|0 8 [16|32]6|0]0]0 ses| 3¢ | 0| 2 0 o]o|32|0]o0|o]o0
scs {1025 1 [ 00| 0| o0| 0| o0]| 0|0 |00 SES| 36 | 0| 0 | 4| 0|0 [32|0]0|0]|0
scs {1026 0 [ 2 {0 0| 0| 0| 0| 0|0 |10 SEcs| 37 | 1| 0| 4|00 [32|0]0 0|0
scs {1029 1| 0| 4| 0| 0| 0| 0| 0|0 |00 SEcs| 38 | 0| 24|00 [32|0]0 0|0
scs {1030 0 | 24| 0| 0| o| 0| 0|0 |00 Secs| 40 [ 0 | oo |8 |0 |32|0|0|o0]o0
scs (1033 1 [ oo 8| o0| 0| o]| 0|0 |04 SEs| 41 | 1| 00|80 [32|0]0|0]|0
scs (1034 0 | 20| 8 [ 0| 0| 0| o0]| 0 |10 SEs| 42 | 0| 20| 8|0 [32|0]0|0]|0
scs {1040 | 0 [ 0 [ 0| 0 [ 16| 0| 0| 0|0 |10 Secs| 48 [ 0 | 0 |0 |0 |6 32|00 0|0
Scs {1084 | 0 [ 0 [ 4| 0 [ 16| 0| 0| 0|0 |10 SEs| 52 [ 0| 0 |40 |6 32|00 0|0
Scs (1048 | 0 [ 0 [0 | 8 [ 16| 0| 0| 0| 0 |10 SECs| 56 | 0 | 0 | 0| 8 |16 |32|0 0|00
scs {1057 1| o | o] 0|0 |32]0]| 0|0 |00 SECS| 69 [ 1| 0 | 40| 0|0 |e|0|o0|0
scs (1058 0 | 2 {0 0| 0|32]0]| 0|0 |00 SEs| 70 [ 0| 2 |4 0|0 |0 |e|o0o|o0|o0
scs {1061 1| 0| 4| 0| 0 |32]0]| 0|0 |00 SES| 73 [ 1| oo | 8| 0|0 e|0o|o0|o0
s 1062| 0 | 2| 4| 0|0 |32] 000|104 SEs| 74 [ 0| 2 0| 8| 0|0 e|0|o0|o0
Scs | 1065 | 1| 0| 0| 8|0 |32] 000|104 SECS| 84 [ 0 | 0 | 4| 0| 6|0 6| 0|00
Scs (1066 | 0 | 2 [ 0| 8 | 0 |32] 0| 0|0 |10 SECS| 88 | 0 | 0 | 0| 8 | 16| 0 64| 0| 0|0
scs {1072 0 | 0 [0 0 |16|32] 0| 0|0 |10 SECS| 101 | 1| 0 | 4|0 |0 326 | 0|00
scs (1076 | 0 | 0 [ 4| 0 [16|32| 0| 0|0 |04 SEcs| 102 | 0 | 2 | 4|0 |0 |32|6]| 0|00
Scs | 1080 | 0 | 0 |0 | 8 |16 32| 0| 0| 0 024 SES| 105 | 1 | 0 | 0| 8 |0 |32]64] 0|00
Ss 1093 | 1| 0 | 4| 0| 0|0 6| 0| 0 102 SECS| 106 | 0 | 2 | 0| 8 |0 |32]64] 0|00
Scs 1094 | 0 |2 | 4| 0| 0| 0|6 0| 0 1024 SECS| 116 | 0 | 0 | 4| 0 |16 |32 64| 0|0 |0
Scs (1097 | 1 | 00| 8 | 0|0 |6| 0|0 |04 SECS| 120 [ 0 | 0 | 0| 8 | 16|32 64| 0|00
Scs (1098 | 0 | 2 [ 0| 8 | 0|0 |6| 0|0 |04 Secs| 1025 [ 1| oo oo |o|o|o|o [ts
Scs {1108 | 0 | 0 [ 4| 0 | 16| 0|6 | 0| 0 |104 Secs| 1026 [ 0 | 2 | o |0 | 0|0 |o0|o0|o0 [t04
s [1m2] 0 | 00| 8 | 16| 0 6| 0|0 104 SECS | 1029 | 1 | 0 | 4| 0 [0 |0 |0 |0 |0 [1024
S| 125 1 | 0 | 4| 0|0 |32|64] 0| 0 |10 SECS[ 1030 | 0 J 2 4|00 0|00 0 fl02
I
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Name/ PRes | 70 2 alo oo |ealolo]o
Function
T PRGS| 5 o|alololo|ololo]o
secs 1033 1| o |o| 8 o] o|o]olo |0 PR | 69 S 20 T A 0 B L
secs 1034 | o | 2 | o |8 o] o|o]o] o |0 PRS | 20 S 20 T L L T L N
secs | 1040 | 0 | o | o | o [16] 0| oo o |02 PRO | 84 S 20 T L L 0 L N
secs | 104 | o | o | 4| o[ 16] 0| o] o] o0 PRG | 32 S N T A R A L B
secs | 1048 | o | o |o| 8 [16] 0| oo o[ PRG | 34 2jojojoyjojojogo
secs 1057 | 1| o lo | o o3| aolol o0 PRO | 33 vjojojoyRjojojogo
secs 1058 | o | 2 oo o3| ao]olo[0e PRG | 48 S L L L e L A A
Secs | 1061 1 | 0 | 4| 0| 0|32 |00 o0 104 PRS| 40 S I O O T L
secs | 1062 | o | 2 | 4| oo |32 |00l o0 |00 PRO | @2 G I T T L
secs | 1065 | 1| o | o | 8 | o3| 0|00 |00 PRC | 106 G I O e 0 L L
secs | 1066 | o | 2 | o | 8 | 0|32 |00l 0|00 RS | 41 S I O N T B
secs | 1072 o | o | o | o |6] 32|00l 0|00 PRGS | 105 S A O N 0 B B
secs | 1076 | o | o | 4| o |16 32| 0] 0] o |0 PRG | 56 S N O L L L B
secs | 1080 | o | o | o | 8 16|32 | 0| o] o0 PR | 120 S N O L S L U
secs | 1093 | 1| o |4 o o] ofe| o] o0 PRG | 36 L L L N U L
sics |09 | o | 2| 4| o o] ofes| o] o0 PRG | 38 2| 4]0 o yjojojogo
sics| 109 o | 2|4 o] o] oles| o] om0 PRC | 102 2l4jojo jejojogo
skcs | 1097 | 1| o | o| 8| 0| o|e| 0| 0 |10 PR | 37 S 20 T N T L T
SEcs| 1098 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0| 6| 0| 0102 PRGS | 101 S 20 T N S0 L L
SEcs| 1108 | 0 | 0 | 4| 0 | 16| 0| 6| 0| 0|10 PRC| 52 0 S L N L L L
SEcs| 1112 | 0 | 0 | o 8 | 16| 0| 6| 0| 0102 PRG | T6 S 0 T L 0 L L
SEcs | 1125 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 32| 6| 0| o104 PRC | 130 G L A L T B 0 B
SEcs | 1126 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 32| 6| 0| o102 PRC | 129 S I T T A L O B L
SEcs| 1129 | 1 | 0 | o 8 | 0| 32| 6| 0| o102 PRG | 138 2(0j8j0j 0000
secs| 1130 | o | 2| o 8| o326 | o] o0 PRG | 202 2|0 8]0 0641800
sics| 1140 | 0 | 0| 4| o | 16|32 6| 0o o102 PRGS | 137 00| 800 0 80O
sics| 1148 | 0 | 0| o 8 | 16| 32| 6| 0| o102 PRGS | 201 0|0 8]0 064 18|00
PRGS | 134 2 4o o] oo |ms|o]o
Res| o | o] ool ofo|o|ololo]|o PRGS | 198 24| oo o|e|m8]o0]o0
PRe| 2 [ o] 20| ofofojololo]o PRCS | 133 o4 o o] o] o|ms|olo
PR| 1 [ 1] ofofofofojoloalo]o PRGS | 197 o 4] oo ofe|ms|olo
PRGS| 16 | 0 | 0| 0| 0 |6| 0] 0ofolo]|o0 PRCS | 258 2o ol oo oo |me|o
PRs| 8 [ o] o] o8 o|ojolalo]o PRGS | 257 ololololo|olol|ms|o
PRS| 10 | 0 | 2|0 & |ofo|ofo]o]o PRGs | 266 2ol s ofo] oo |ms|o
PReS| 74 | o | 20| 8|0 o|e|0|0]0 PRGs | 330 2o s oo e o]ms]o
| 9 |1 |ofo|8|oflolo]o|olo PRCS | 265 ololslolo]oolms]o
PRes| 73 | 1 | o o] 8|0 |ole|0|o]o0 PRes | 329 ool sl o] oe]|olms]o
PRes| 24 | o | oo | 8|16 0o]o|o0|o]o PRGS | 262 2 alolo]o] oo ]ms]o
PRes| 88 | o | 0 | 0| 8|16 |0 6| 0|00 PRes | 326 2 alo o] oe|o]ms]o0
mes| 4 o folalofololo]ololo PRes | 261 ofalolofo]o]olms]o
mes| 6 | o2 4l ofolololololo PRCs | 325 o alolo]oe]|olms]o
S
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Name/ PRCS | 1129 | 1 0 0 8 0 32 | 64 0 0 | 1024
Function .

KOD  No. PRCS | 1080 | 0 0 0 8 6320 0 0 | 1024
PRCS | 162 0 2 0 0 0 210 |18 0 0 PRCS | 1144 | 0 0 0 8 16 |32 64| 0 0 | 1024
PRCS | 161 1 0 0 0 0 20 18] 0 0 PRCS | 1062 | 0 2 4 0 0 20 0 0 | 1024
PRCS | 170 0 2 0 3 o132 018l o 0 PRCS | 1126 | 0 2 4 0 0 32640 0 | 1024
mes| 28 1 0 12 ol s lo |3 e |8l ol o PRCS| 1061 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32] 0| 0] 0 |104
PRCS | 169 1 0 0 3 o132 0 sl o 0 PRCS | 1125 | 1 0 4 0 0 32640 0 | 1024

PRCS | 233 1 0 0 PRCS | 1076 | 0 0 4 0 6320 0 0 | 1024

oo
o
w
[+
o
b

1281 0 0

PRCS | 166 0 2 1 PRCS | 1140 | © 0 4 0 16 | 32 | 64| 0 0 | 1024

o
o
b
S

1281 0 0

PRCS | 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

PRCS| 230 | 0 2 | 4 0 0 | 32|64 1280 0
oRes | 165 1 0 | 4 0 o 12| 0 |8l o 0 PRCS | 1153 | 1 0|0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 229 1 ol a4l o o |32 e |18 0 0 PRCS | 1162 | 0 2|0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024
Pres | 290 | o ) 0 0 o |3l o o | 26| o PRCS | 1226 | 0 2|0 8 0 0 | 64 [128| 0 |1024
PRCS | 289 1 0 | o 0 o | 3l o o 26| o PRCS | 1161 | 1 0|0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024
oRes | 208 | o ) 0 3 o | 2l o o | 26| o PRCS | 1225 | 1 0|0 8 0 0 | 64 [ 128| 0 |1024
e | 362 | 0 ) 0 s o |3 lel o6l 0 PRCS | 1158 | 0 2| 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 1222 | © 2| 4 0 0 0 | 64 [ 128 | 0 |1024

PRCS | 297 1 0 0 8 0| 32|0 0 |25 | 0

PRGS | 361 1 0 0 3 o 1326l 0 [26] 0 PRCS | 1157 | 1 0 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

PRCS | 204 0 ) 4 0 o |3 o o | 26| o PRCS | 1221 1 0 4 0 0 0 | 64 | 128 | 0 [1024

PRCS | 1282 | 0 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

PRCS | 358 | 0 2 4 0 0 | 32|64 | 0 |256] 0

PGS | 203 1 0 | 4 0 o I nl o 0 L6 o PRCS | 1281 | 1 0|0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
pRes | 357 1 0 | 4 0 o |36l 0|26 o PRCS | 1290 | 0 2 0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024
pres | 1026 | 0 ) | o 0 0 0 0 0 o | 1004 PRCS | 1354 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
pres | 1025 | 1 0 | o 0 0 0 0 0 o | 1004 PRCS | 1289 | 1 0|0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024
ores | 1040 | 0 0 | o o | 6] o 0 0 o | 1004 PRCS | 1353 | 1 [ 8 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
ores | 1038 | o ) | o 8 0 0 0 0 0 | 1004 PRCS | 1286 | 0 2| 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

PRCS | 1350 | 0 2| 4 0 0 0 | 64 | 0 |25 |1024

PRCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 |64 ] 0 0 | 1024

PRCS | 1033 | 1 0 0 8 0 0 0 0 0 |10 PRCS | 1285 | 1 0 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

PRCS | 1349 | 1 0 4 0 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

PRCS | 1097 | 1 0|0 8 0 0| 64| 0 0 (1024
oRes | 1048 | 0 o | o s | 16| o 0 0 o |10 PRCS | 1186 | 0 2 0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
pres | 1112 | 0 0 | o s | 16| 0| 6| 0 o |10 PRCS | 1185 | 1 0|0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |7024
pres | 1030 | o ) | 4 0 0 0 0 0 o |10 PRCS | 1194 | 0 2 0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
pres | 1008 | o ) | 4 0 0 o el o o |10 PRCS | 1258 | 0 2 0 8 0 | 32| 64 128 0 |1024
pres | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 o | 1004 PRCGS | 1193 | 1 0|0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
pres | 1003 | 1 0 | 4 0 0 o leal o 0 |10 PRCS | 1257 | 1 0|0 8 0 | 32| 64 [128| 0 |1024
PRes | 1044 | o 0 | 4 o | 16| o 0 0 o |10 PRCS | 1190 | © 2 | 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
ores | 1108 | o 0 | a o |16l 06l o o |10 PRCS | 1254 | 0 2 | 4 0 0 | 32| 64 | 128 1024
PRCS | 1189 | 1 0 | 4 0 0 | 32| 0 |128 1024

PRCS | 1058 | 0 2 0 0 0|1 32|0 0 0 | 1024

o |o |

PRCS | 1253 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 | 128 1024

PRCS | 1057 | 1 0 0 0 0 ]3]0 0 0 | 1024

PRGS | 1072 | 0 0 0 0 12 o 0 o |10 PRCS | 1314 | 0 2 0 0 0320 0 | 256 | 1024

PRCS | 1066 | 0 ) 0 8 o |3 o 0 0 |10 PRCS | 1313 1 0 0 0 0 32| 0 0 | 256 | 1024

PRCs | 1130 | 0 ) 0 3 o | 36| o 0 |10 PRCS | 1322 | 0 2 0 8 0|32 |0 0 | 256 | 1024

PRCS | 1386 | 0 2|0 8 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024

PRCS | 1065 | 1 0|0 8 0| 32|0 0 0 | 1024
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Name/ RRCS| 52 | 0 | 0 | 4] 0 |16|32]|0/|0|0]0
Function :
D] o RRCS| 116 | 0 | 0 | 4 | 0 | 16|32 64| 0| 0|0
PRCS| 1321 1 | 0 | 0 | 8 | 0 |32] 0 | 0 |25 |104 Gl I T R A M B N 3 N
PRCS| 1385 | 1 | O | O | 8 | O | 32|64 | 0 |25 |10 el L T A T A A o B
PRCS| 1318 | O | 2 | 4 | 0 | 0 | 32| 0 | 0 |25 |1024 RRG| 138 | 0] 2]0 ] 8]0]0]0 M 0]0
PRCS| 1382 | O | 2 | 4 | 0 | O | 32|64 | 0 |25 |1024 RRG| 202 | 0 | 2|0 8]0 |0 |6 1B 00
PRCS| 1317 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32] 0 | 0 |25 104 RRG| 87 1|00 8]0jO0]0 MO0
PRCS| 1381 | 1 | 0 | 4 | 0 | 0 | 32|64 | 0 |25 |1024 il I I B I O B N R A
RRCS| 134 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0|0 |18 010
RRCS| 0 00 0] 0 )0 )00 0)0]0 RRCS| 198 | 0 | 2 | 4 | 0 | 0 | 0 |64 18] 010
RRCS | 2 0200 )0 0]0]0)0]0 RRCS| 133 | 1 | 0 | 4| 0| 0| 0] 018|010
RRCS | 1 T 000 0|00 0 0]0]0 RRCS| 197 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0 |64 |18]| 010
RRCS| 16 | 0 | 0 | 0| O | 16| 0| 0| 0]|O0]0 RRCS| 258 | 0 | 2 | 0| O | 0| O] 0| O0/|256]¢0
RRCS | 8 0 00| 8 )0 ) 0]0]0)0]0 RRCS| 257 | 1 | 0 | 0| 0O | 0| O] 0| O0/|26]0
RRCS| 10 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0] 0| 0fO0]0O RRCS| 266 | 0 | 2 | 0 | 8 | 0| 0| 0| O |256]0
RRCS| 74 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| O |64 | 0|0 | 0O RRCS| 330 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0 |64 |0 |256] 0
RRCS | 9 T,0 0| 8] 0]0]0) 0|00 RRCS| 265 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0] 0| 0 |256]¢0
RRCS| 73 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| O ]64| 0|0 |0 RRCS| 329 | 1 | 0 | 0| 8| 0| 0 |64 |0 |256]0
RRCS| 24 | 0 | O | 0| 8 | 16| 0| OO0 | 0]0O RRCS| 262 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0] 0|0 /|[26]0
RRCS| 88 | O | 0 | 0| 8 | 16| 0|64 | 0|00 RRCS| 326 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0 |64 |0 |256]¢0
RRCS | 4 00 | 4]0 )0 )00 0)0]0 RRCS| 261 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0] 0| 0/|26]0
RRCS| 6 0 2 | 4]0 )0 )0]0]0)0]0 RRCS| 325 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0 |64|0|256]0
RRCS| 70 | 0 | 2 | 4] 0 | 0| 0|64 | 0|00 RRCS| 162 | 0 | 2 | 0| 0 | 0 |32]0 |18 010
RRCS| 5 T 04,0000 0|00 RRCS| 161 | 1 | 0 | 0| 0 | 0 |32]0 |18 010
RRCS| 69 | 1 | 0 | 4] 0 | 0| 0|64 0|00 RRCS| 170 | 0 | 2 | 0 | 8 | 0 |32] 0 |18 00
RRCS| 20 | 0 | 0 | 4] 0 | 16| 0] 0|0 0]0 RRCS| 234 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 32|64 |18 010
RRCS| 8 | 0 | 0 | 4] 0 16| 0|64 0|0 |0 RRCS| 169 | 1 | 0 | 0 | 8 | 0 |32] 0 |18 010
RRGS| 32 | 0 | 0 | O] O | O |32]0|0|0]0 RRCS| 233 | 1 | 0 | 0 | 8 | 0 | 32|64 |18 010
RRCS| 34 | 0 | 2 | 0] 0 [0 32 0]0]0]0 RRCS| 166 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 [32] 0 128/ 0|0
RRCS | 33 1T]0(0| 0] 0 |32]0]0/f0|0 RRCS| 230 | O | 2 | 4| 0 | 0 |32]64 |18/ 000
RRCS| 48 | 0 | 0 | 0| 0 |16 [32]0/|0]| 0|0 RRCS| 165 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |[32] 0 |18/ 010
RRCGS| 40 | 0 | O | 0| 8| 0 [32]0]0] 0|0 RRCS| 229 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 | 32|64 |18 010
RRCS| 42 | 0 | 2 | 0| 8| 0|32 0|0]0) 0 RRCS| 290 | 0 | 2 | 0 | O | 0 |32] 0| 0/|256] 0
RRCS| 106 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 [32]64| 0| 0|0 RRCS| 289 | 1 | 0 | O | 0 | 0 |32] 0| 0 |256]0
RRCS| 41 | 1 | 0| 0| 8| 0 [32]0]0]0) 0 RRCS| 298 | O | 2 | O | 8 | 0 |32] 0| 0 |256] 0
RRCS| 105 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 [32]64] 0] 0|0 RRCS| 362 | O | 2 | 0 | 8 | 0 | 32|64 |0 |256] 0
RRCS| 56 | 0 | 0 | 0| 8 | 16(32]|0|0|0]0 RRGS| 297 | 1 | 0 | O | 8 | 0 |32] 0| 0 |256]0
RRCS| 120 | 0 | O | 0| 8 | 16 32|64 | 0 |0 |0 RRCS| 361 | 1 | 0 | O | 8 | 0 | 32|64 |0 |256] 0
RRCS| 36 | 0 | 0 | 4] 0 | 0 [32]0|0|0]0 RRCS| 294 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 |32] 0| 0/[256]¢0
RRCS| 38 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 [32]00|0]0 RRCS| 358 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 |32]|64| 0 [256] 0
RRCS| 102 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 |32 |64 |0 | 0| O RRCS| 293 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 [32] 0|0 [26]0
RRCS| 37 | 1 | 0 | 4]0 |0 [32]0|0]0]0 RRCS| 357 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32]64| 0 [256]0
RRCS| 101 | 1 | 0 | 4| 0 | 0 |32]|6 | 0|00
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Name/ mres (1282 o | 2 [ o] o] oo o] 025|024
Function :
EH DHRHEMIRCHY RRGS (1281 | 1 | 0 [0 | 0 | 0| 0| 0| 0|25 1024
KoD  No.
s 110261 0 12 1o lolololololo s RRes (1200 | o | 2 [0 | 8 | o | o] o o |25 |1024
s a1 o Lo o o o o o o liom RRes (1354 | o | 2 [0 | 8 | o | o |es| o |25 [1024
s Trom | o o Lo o Tl o o o o luom RRGs (1289 | 1 | o [0 | 8 | o | o] o o |25 |1024
wcs w0 T2 o s o oo oo o RRGs [ 1353 | 1| o [0 | 8 | o | o |es| 0 |25 |1024
RRGs [ 1286 | 0 | 2 | 4 | o | o | o | o o |25 [1024

RRCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 | 1024

RRGs | 1033 | 1 0 0 8 0 0 0 0 0 |10 RRCS | 1350 | 0 2 4 0 0 0 | 64| 0 |25 |1024

RRGs | 1007 | 1 0 0 s 0 o |6l o 0 |10 RRCS | 1285 | 1 0 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1349 | 1 0 4 0 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

RRCS | 1048 | 0 0|0 8 | 16| 0 0 0 0 | 1024
e | 12 | o 0 | o s | 161 0 e o 0 |10 RRCS | 1186 | 0 2|0 0 0 | 32| 0 [ 128 0 |1024
RRes | 1030 | o ) | 4 0 0 0 0 0 0 |10 RRCS | 1185 | 1 0|0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
RRes | 1008 | o ) | 4 0 0 o | el o o |10 RRCS | 1194 | 0 2|0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
rres | 1029 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 o |10 RRCS | 1258 | 0 2|0 8 0 | 32| 64 [128| 0 |1024
RRes | 1003 | 1 0 | 4 0 0 o | el o o |10 RRCS | 1193 | 1 0|0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
RRes | 1044 | o 0 | 4 o |16l o 0 0 o |10 RRCS | 1257 | 1 [ 8 0 | 32| 64 128 0 |1024
RRCS | 1190 | © 2| 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024

RRCS | 1108 | 0 0 4 0 16| 0 | 64| 0 0 |1024

Rres | 1058 | o h 0 0 o | 32| o 0 0 104 RRCS | 1254 | 0 2 4 0 0 | 32| 64 128 0 |1024

RRes | 1057 | 1 0 0 0 o |3 o 0 0 |10 RRCS | 1189 | 1 0 4 0 0 | 32| 0 (128 0 |1024

RRCS | 1253 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 [128| 0 |1024

RRCS | 1072 | 0 0|0 0 | 16|32 |0 0 0 | 1024
Racs | 1066 | 0 ) 0 3 o |2 o 0 0 |10 RRCS | 1314 | 0 2 0 0 0| 32|0 0 | 256 | 1024
Rres | 1130 | o ) | o 3 o |36l o 0 |10 RRCS | 1313 | 1 [ 0 0 32|0 0 | 256 | 1024
wres | 1065 | 1 o | o 3 o |2l o 0 0 |10 RRCS | 1322 | 0 2 0 8 0| 32|0 0 | 256 | 1024
wres | 1120 | 1 o | o 8 o |2 lel o 0 | 1004 RRCS | 1386 | 0 2 0 8 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024
ares | 1080 | o o | o s | 16|32 0 0 o | 1004 RRCS | 1321 | 1 [ 8 0| 32|0 0 | 256 | 1024
RRes | 1144 | 0 o | o s | 16| 32| 6| o 0 | 1004 RRCS | 1385 | 1 0|0 8 0 | 32| 64| 0 |25 |1024
RRCS | 1318 | 0 2 0 01 32|0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1062 | 0 2 4 0 0320 0 0 | 1024

RRCS | 1126 | 0 2 4 0 0 | 32| 64| 0 0 | 1024

4
RRCS | 1382 | 0 2 4 0 0 32 | 64 0 | 256 | 1024
4

RRCS | 1317 | 1 0 0 0 ]3]0 0 | 256 | 1024

RRCS | 1061 | 1 0 4 0 0 32| 0 0 0 | 1024

RRCS | 1381 | 1 0 4 0 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024

RRGS| 1125 | 1 | 0 | 4| 0 |0 |32]6 |0 [0 [104

RRCS| 1076 | 0 | 0 | 4 | 0 |16 |32] 0|0 |0 [104 sl 1 L1 ]lololololololololo
RRCS| 1140 | 0 | 0 | 4 | 0 |16 | 32|64 | 0 | 0 [104 sl 2 Lol 2lolololololololo
RRCS| 1154 | 0 | 2 | 0| 0 | 0| 0|0 |18 0 [1024 sl s L1 lolalololololololo
RRCS| 1153 | 1 | 0 | 0| 0 | 0| 0|0 |18|0 [104 Res| 6 Lol 2lalololololololo
RRGS| 1162 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0|0 |128|0 [10# sl 9 L 1lololslolololololo
RRGS | 1226 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0 |64 |128] 0 [100 sl 10 Lol 2lo0lslolololololo
RRGS | 1161 | 1| 0 | 0| 8 | 0| 0|0 |128]0 104 wesl 16 lololololwlololololo
RRGS | 1225 | 1| 0 | 0| 8 | 0|0 |64 |128]0 [100 wesl 20 1ololalolwlololololo
RRGS | 1158 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0|0 |128]0 104 wesl 22 1o lololslwlololololo
RRGS | 1222 | 0 | 2 | 4| 0 | 0|0 |6 |128]0 [104 Reis| 60 111 olalolololelololo
RRGS | 1157 | 1| 0 | 4| 0 | 0| 0|0 |128]0 104 | 70 Lol 2] 4]0 olo elololo
RRGS | 1221 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0|6 |128]0 [104 | 3 L1 ]olols oo elololo

—
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RGCS | 1162 | 0 2 |0 8 0 0 0 | 128 | 0 [1024
RGCS | 1226 | 0 2|0 8 0 0 | 64 [ 128 | 0 |1024
RGCS | 1161 | 1 0|0 8 0 0 0 | 128 | 0 [1024
RGCS | 1225 | 1 0|0 8 0 0 | 64 [ 128 | 0 |1024
RGCS | 1158 | 0 2 | 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024
RGCS | 1222 | 0 2 | 4 0 0 0 | 64 [128| 0 |1024
RGCS | 1157 | 1 0 | 4 0 0 0 0 | 128 0 |1024

RGCS | 1221 | 1 0 4 0 0 0 | 64 [128| 0 |1024

RGCS | 1282 | © 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 1281 | 1 0 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 1290 | 0 2 0 0 0 0 | 256 | 1024

RGCS | 1354 | 0 2 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

RGCS | 1289 | 1 0 0 0 | 256 | 1024

0 | 64 | 0 |25 |1024

0
RGCS | 1353 | 1 0|0
2

RGCS | 1286 | 0 0 0 0 | 256 | 1024

o|lo|lo|lo|lo|e

0 | 64 | 0 |25 |1024

4
RGCS | 1350 | 0 2 4
RGCS | 1285 | 1 0 4

=Y
=Y
o
o
o

256 | 1024

RGCS | 1349 | 1 0 4 0 0 0 | 64 | 0 |25 |1024

NOTE:
.Each of the above systems can be additionally equipped
with a fine filter or an electrostatic filter - the application
code remains unchanged, the system is equipped with an
additional pressure switch (in the Settings menu/Service
menu/Configuration select 152H function).
2.Each of the above mentioned systems can be additionally
equipped with a constant air efficiency maintenance sys-
tem - the application code remains unchanged, SCS systems
are equipped with one pressure transmitter, the remaining
systems with two pressure transmitters.
3. Each of the above systems is equipped with a digital output
for simultaneous control of the duct fan as standard.

4.HPM systems can be made as stepping or stepless capacity
control systems. This does not affect the choice of controls
application.

5.Due to the control algorithm and the possibility of energy

saving, each supply air system with mixing cham-ber and
supply-exhaust air system with recirculation and/or heat re-
covery should be equipped with an exhaust air temperature
sensor (it is possible to deactivate the extract air tempera-
ture sensor in the "Service menu/configuration/exhaust air
sensor").

6.Systems can be equipped with AC motors controlled by in-

verters or EBM fans with EC motors.

ATTENTION!!

INDIVIDUAL CONTROL CONNECTION DIAGRAMS,
CORRESPONDING TO THE SELECTED APPLICA-
TIONAREATTACHED TO THIS OMM.

Name/
Function

KOD  No.

RGCS | 74 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 0
RGCS | 84 0 0 4 0 16 0 |64 | 0 0 0
RGCS | 88 0 0 0 8 16| 0| 64| 0 0 0
RGCS | 129 1 0 0 0 0 0 0 [128] 0 0
RGCS | 130 0 2 0 0 0 0 0 [128] 0 0
RGCS | 133 1 0 4 0 0 0 0 |128] 0 0
RGCS | 134 0 2 4 0 0 0 0 |128] 0 0
RGCS | 137 1 0 0 8 0 0 0 [128] 0 0
RGCS | 138 0 2 0 8 0 0 0 [128] 0 0
RGCS | 197 1 0 4 0 0 0 | 64128 0 0
RGCS | 198 0 2 4 0 0 0 | 64 |128| 0 0
RGCS | 201 1 0 0 8 0 0 | 64 |128| 0 0
RGCS | 202 0 2 0 8 0 0 | 64 |128| 0 0
RGCS | 257 1 0 0 0 0 0 0 0 |25 | 0
RGCS | 258 0 2 0 0 0 0 0 0 |25 | 0
RGCS | 261 1 0 4 0 0 0 0 0 |25 | 0
RGCS | 262 0 2 4 0 0 0 0 0 |25 | 0
RGCS | 265 1 0 0 8 0 0 0 0 |25 | 0
RGCS | 266 0 2 0 8 0 0 0 0 25| 0
RGCS | 325 1 0 4 0 0 0 | 64| 0 |25 0
RGCS | 326 0 2 4 0 0 0 | 64| 0 |25 0
RGCS | 329 1 0 0 8 0 0 | 64| 0 |25 0
RGCS | 330 0 2 0 8 0 0 | 64| 0 |25 0
RG(S | 1026 | 0 2 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
RGCS | 1025 1 0 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
RGCS | 1040 | © 0 0 0 16 0 0 0 0 | 1024
RGCS| 1034 | 0 2 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
RGCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 |64 ]| 0 0 | 1024
RGCS | 1033 | 1 0 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
RGCS | 1097 | 1 0 0 8 0 0 |64] 0 0 | 1024
RGCS | 1048 | 0 0 0 8 6| 0 0 0 0 | 1024
RGCS| 1112 | 0 0 0 8 6| 0 |64] 0 0 | 1024
RGCS| 1030 | 0 2 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
RGCS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 |64 | 0 0 | 1024
RGCS | 1029 | 1 0 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
RGCS | 1093 1 0 4 0 0 0 64 0 0 | 1024
RGCS | 1044 | 0 0 4 0 16 0 0 0 0 | 1024
RGCS | 1108 | 0 0 4 0 16 0 64 0 0 |1024
RGCS | 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 | 128| 0 |1024
RGCS | 1153 | 1 0 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024

|
klimor.com

127




AUTOMATION AND CONTROL SYSTEM FOR UNITS EVO-S; EVO-S COMPACT
OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL

figuration/Electric heater"). W ‘ o | ‘ oI ‘ ST BN ‘ o
8. In systems with water heater and cooler (without dehu- 2 £ I 10

midification function) it is possible to activate the H/C wa- ‘ | ‘ | ‘ ‘

7.In systems with electric heater it is possible to control the —
heater through output Aout1 smoothly 0-10VDC or as m
PWM 0/10VDC, selection available in "Service menu/Con- L
DIN DIN
1|1 1‘2

ter exchanger, it is a heater and cooler physically realized
by one exchanger with one set of actuator and circulation
pump, switching of heating and cooling mode is done ;
automatically depending on season settings and external :

VA "
temperature sensor. o - ZHVAC —e Z4VAC
In a system with a fine filter, an additional pressure switch is R —
: [
mounted on the filter as shown in the figure below, and for o
the electrostatic filter, the parallel alarm contacts of the gen- (30
erators must be connected in place of the pressure switch. o
airflow direction airflow direction Fig. 3 Control of electrostatic filter operation, E.ESH permission [potential-free contact], alarm
1ESH [NO contact].
=] [ ]
ALARM
ESH

Fig. 2 Additional pressure switch on fine filter or electrostatic filter alarm contact

Connection of signal from additional fine filter switch (normally open contact [NO]).

T O O
R;1 | Ré{ | RRZ l Réz | R:G | Rea l R;l ‘ HEl | RRS | Rai | R;S l Rés l R:? R67 | n;a | Rsﬂ I ono | 2F
[__POWER |

re ALARM
’ 2

24VAL i 24V4L

Fig. 4 Fine filter pollution control or electrostatic filter operation control
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#

[Duct pressure control
. P [Room pressure control
airflow direction

Fig. 7 Other possible pressure with i D on their i

In a system equipped with a constant airflow test system, we
[Airfi it

install additional pressure sensors on the fans according to
the following drawing

" >4 airflow direction . ] i

1 Wb i 1
-y | <= | : N
I__rJ_ = L -+
&)
@ :

NOTE:
« Inaddition, after initial start-up of the system, set the measur-
ing range in the sensor according to the measuring range in
the controller (maximum), then start the ventilation system
and check what pressure occurs at the required capacity.
After determining the required pressure, set the measuring
range of the sensor to the one closest to the set pres-sure

Fig. 5 Constant airflow system

and we connect the sensors to the controller as follows (with 30% reserve for regulation).
« Then set the parameters of the Pl regulator of the constant
nrfﬂuz-ma.\ airflow system so that the system stabilises as quickly as
1s [ AN Tacn] AN T AN Tugw | possible without over-regulation (settings/regulators/Pl con-

o It is possible to activate the constant airflow function with
; pressure to flow conversion (only in systems with pres-sure
3 ; 24VAC sensors installed on the fan).

‘ ‘ ‘ stant airflow).

Rys. Nr 6 Constant airflow system - connection
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In combination with a reversible freon unit

==

A
Jph

=]

w s
E B uvvaa o
= ] E )
] & 5 | P2 o
b = - £
= L - E B = = B
T =] =] E B B B Bl
) 1] 3
. W< T B
i 3 ETi]
The

T

Fig. 8 Supply air system with freon reversible exchanger

Make connections to the 0-10VDC "YFX" control signal con-

make connections to the controller for start/stop signals "EFX"
troller as follows

and heating cooling "H/C" as below

|| ||

ADU [ AQU [ ADU [ ADU Fig. 10 Connection of start/stop and heating/cooling signals to the controller
o Ac“°|1|z|3|4! s pandheating/oing s

Fig. 9 Connection of control signal to the controler

make connections to the controller of alarm return signal
"AFX" and defrost return signal "DEF" as below

o

Fig. 11 Connection of retur allarm and defrost signal to the controller

In systems with HPM heat pumps or CM cooling systems,  For information on these and how to connect them, please
there are additional control panels CG.HPM.CM.EVO BLDC  refer to the separate OMMs of these modules (control and
(with stepless control) and CG.HPM.CM.EVO DIGITAL (with  power module in one switchboard - "Control panels for

step control). cooling systems CG.HPM.CM.EVO BLDC (stepless con-trol)
and CG.HPM.CM.EVO DIGITAL (step control)".
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5. SYSTEM OPERATION DESCRIPTION

Table 14 Functions of air handling units

Function

jon of the operation

Fan start-up

- set the mode of operation
1level, 2 level, 3 level,
STAND-BY, Timer

- opening of external dampers
- switching on the supply fan motor (supply AHUs) or supply and exhaust fan motors (supply-exhaust AHUs)

- set the mode of operation

- comparison of the current temperature measured by the lead sensor with the setpoint set on the controller or

Heat/cool recovery

Energy recovery systems

1 level, 2 level, 3 level,
STAND-BY, Timer

- external temperature lower

/ higher than the extract air
sensor temperature by the Delta
T parameter in the recovery
settings

Description 1 level, 2 level, 3 level, referencing unit and control of heat/cold exchangers
STAND-BY, Timer - limitation of the minimum and maximum supply air temperature
Water Heater -increase the flow of the medium (water or glycol solution) through the water heater
- activating the anti-freeze function of the system at too low a temperature behind the heater (thermostat)
- the temperature from the - step!ess increase of the pnwer_oftlje gas heater )
Gas heater . . - cooling of the heater when switching from operating mode to system stop mode
main control sensor is below the
o N - heater alarm test
g setpoint e
_ E - stepless increase of the power of the electric heater
‘E Electric heater - cooling of the heater when switching from operating mode to system stop mode
g - heater overheating test with a thermostat
o
= - the outside temperature indi- - increase in heating power
S HPM heat pump IR - . .
=% module cates system operation in winter - synchronisation of fan shutdown when switching from operation to system stop mode
5 mode (Settings/season)
Water cooler - increase the flow of the medium (water or glycol solution) through the cooler
- the temp from the
main control sensoris above the | - switching on the 1st, 2nd stage of the compressor unit
% DX Cooler setpoint temperature - the cooling system is locked at low outside temperatures (factory setting 13°C)
S - minimum operating time of the compressor (even if the switching signal is not given) and minimum break
S time (even if the switching signal is given)
HPMheatpump | - the outside temperature indi- . . .
. - increase in cooling power
module or (M cates system operation in summer - e .
S N - synchronisation of fan shutdown when switching from operation to system stop mode
coolingmodule | mode (Settings/season)
- set the mode of operation

- activation of the recovery system (START/STOP)
- activating the anti-freeze function of the recovery system when reporting a lack of air flow tested with a pres-
sure switch (cross recovery - closing, rotary recovery - slowing down, glycol recovery - reducing pump capacity)

Recirculation chamber

- set the mode of operation
1level, 2 level, 3 level,
STAND-BY, Timer

- working in a heating sequence
depending on the AHUs
configuration

- stepless adjustment of air dampers opening by means of actuators

- The degree of mixing of the air extracted from the room with the supply air

depends on the temperature difference measured by the extract air sensor and the setpoint temperature.

- the regulation of the air mixing ratio occurs before or after the regulation of the cooling and heating equip-ment
depending on the priority setting for the mixing chamber or heater/cooler

- possible activation of the reheating function: if the ambient temp is below the preset the system
switches to the heating sequence, the units with recirculation will operate with a minimum amount of fresh air (factory
settings min 30% opening of the outside air damper) and then the controller will start to requlate the temperature with
the heater

-manual adjustment

Humidification

- the relative humidity is lower
than the set value

- switching on the humidifier and increasing its control
- checking the operation of the humidifier and the hygrostat

Thermodynamic dehumidification

- the relative humidity is higher
than the set value

- increase in the dehumidification signal (increase in radiator control)

- heating up to the leading temperature with the heater (according to the leading temperature controller and minimum
supply temperature),

- blockage of recovery operation during dehumidifica-tion

In systems where there is a mixing chamber and HPM,CM module at the same time, the HPM,CM module works only in 3rd level of the fan
and the mixing chamber works in 1st, 2nd level and sometimes in 3rd level of the fan (while there is a transition period and HPM, CM module

is inactive).

ATTENTION!! In the service menu it is possible to deactivate the 2nd, 3rd level, Standby mode.
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6. WIRING
The automation components must be connected according
to the application diagl and the foll g guidelines:

Table No. 16 Standard cable list

Symbol
from the

application
diagram

Description

Number of
strands x

cross sec-tion

[mm2]

+ control cables type LIYY, LIYCY (do not use twisted-pair ca- SIF Cooperation with the fire protection unit LIy 1
bles as control cables) and power supply cables type YLY and —
communication cables type PROFIBUS DP type BUS 02YS(St) S1 Permission for start (service disconnect) LIYY x1
CY 1x2x0.64/2.6mm should be connect-ed according to the Y1 Water heater valve actuator Lvey 31
wiring diagram according to the selected application, - —
. The cable cross sections have been selected for installation My | Connection of the water heater circulating W 315
. . pump
in a metal cable tray at a distance of up to 10m,
« For communication between the controller, inverter and M1 Signal to switch on the water heater Y il
BMS, use a cable type PROFIBUS DP type BUS O2YS(St)CY dirculation pump
1x2x0.64/2.6 mm. o GoF | Antiffeeze thermostatofthe water heater vy I
« It is not allowed to lay communication cables together 2 on the air side X
with control and power cables, separate cable routes must
be built for communication cables, Y2 Water cooler valve actuator Livey 3x1
- mount the inverters no more than 15 metres from the controls, E1 Cooling request signal (for water cooler) LYY 1
« mount the HMI controller no further than 100m from the
controls Y3 Recirculation damper actuator LIvcY 3x1
« For communication between controller, inverters, BMS, Y4 Cross-flower damper actuator LIycy 3x1
it is not permitted to use one cable for several devices or z : P———— e
functions, the principle of using one cable for one device u7 Ower supply connection forglycal recovery Point 11
. . pump frequency inverter HO5VV-F
or function must be applied,
- itis not allowed to use twusted-pan" cables as control ca- Ry | Controlsgnalia 5485 comecton forthe ozilsj(sso 1x2x0,64
bles for 24V, 230V, 0+10VDC on/off signals. glycol recovery pump frequency inverter o 12,6
Tab. Nr 15 Standardowe zestawienie elementow szafy - Alarm signal from the glycol recovery pump - -
frequency inverter
SYMBOL FROM THE DESCRIPTION
APPLICATION DIAGRAM M7 Glycol recovery system pump connection 2¥sLCY 4x1,5
EM7 Glycol recovery pump signal on LYy 2x1
Main switch
S5F Alarm signal cooling system/cooling unit LIy 2x1
m Lo 230/24 VAC transformer X1 Level | control signal of the cooling system LIvY 2x1
N 02 Level Il control signal of the cooling system LIy 2x1
F1 230V transformer power supply protection
Control signal 0--10VDC of the coolin;
F2 + Air handling unit lighting power supply protection Y9 gystem Y 0 LIvey 3x1
M1 Protection of the water heater circulating pump ARX Alarm signal of the reversing unit LYY 21
M7 Protection of pump inverter of glycol recovery system / DEF Defrost signal of the reversing unit vy 2%1
rotor motor inverter
2] - N H/C Signal cooling of the reversing unit Liyy 2x1
KM1 L\ Relay/contact of the water heater circulation pump
. i EFX Start/stop signal of the reversing unit LIYY 2x1
- Supply motor protection . B N
FIM4 _LM_‘!_m_L ViX E(:iltml signal 0-10VDC of the reversing ey 31
FaM1... il -#lo Exh N
F2M4 ¥haust motor protection MoD. Control of the electric heater module
BH M (0+-10V signal, start/stop and overheating Liycy 5%1
1W1..4 « | Supplyfan inverter ! alarm signal)
201..4 ‘ \‘ Exhaust fan inverter Control of the gas heater module (0+10V
— S MOD.GAS | signal, start/stop and overheating alarm LIvcy 6x1
U7 Rotor inverter/ Glycol pump inverter signal)
N1 - Controller i
01,102 fower supply connection for frequency YL/ Point 11
N . . inverters or supply EC motor controllers HO5VV-F
TR Thermostat for heating and/or cooling the switchboard
(special design) RS485 control signal via RS485 connection BUS
L for frequency inverters or supply EC motor 02YS(St) LS
RS1U2 WL e 06426
controllers Y
Gl Switchboard heating element (special design)
1UA1, Alarm signal from frequency inverters or LYY I
1UA2 supply ECmotors' controllers
|
1 32 klimor.com



Klimor

RS485 control signal via RS485 connection v/ E5 Confirmation of start - volt-free contact Liyy 2x1
201,202 | for frequency inverters or supply EC motor Point 11 N R
controllers HO3VV-F & Collective alarm signal - volt-free Yy 21
contact NO
RS485 control signal via RS485 connection BUS ]
Rsaut, for frequency inverters or exhaust ECmotor | 02YS(St) 1x2x HMI Advance controller (maximum 100m) BU(;!))SS 1X§;§'64
RS2U2 controllers o 0,64/2,6 N3 two cables: Communication - BUS, power .
supply LIYY Ly x
2UA1, Alarm signal from frequency inverters or vy 21
20A2 exhaust EC motors' controllers RSHPM, | Control signal via RS485 connection for BUSO2YS- | 1x2x0,64
P | onfor th ¢ [} HPM module controllers, (M (stcy 126
ower supply connection for the motors of .
ML M2 | e upplyfan unit 261CY | Point 11 RsHUM | Controlsignalvia RS485 connection for BUSO2YS- | Tx2x064
on ¢ the humidifier (stey 126
M1, 22 Power supply conn.ectlon for the motors o 2¥SLCY Point 11
the exhaust fan unit
BUS Table No. 9 Legend for application diagrams of the EVO-S standard switchboard:
RSOUT Control signal via RS485 connection for 02¥5(st) X2x
rotary recovery frequency inverter o 0,64/2,6 AIR Supply PART
Supply air damper
Power supply connection of the 9U rotary YLY/ : iz Supply pre-filter Supply fan
9U1 Point 11 (fresh air)
recovery frequency inverter HO3WV-F
- 151H
UAT ?rlearume:(gnianlvf::tr;the 9U rotary recovery vy 21 p
- ©
M1 Rotary recovery motor connection 2YSLCY Point 11 A
M
Supply damper actuator on-off Liyy 3x1 ‘—'—‘
w1
Supply damper actuator 010V on-off LIycy 3x1
Exhaust damper actuator on-off vy 31 Water Heater Electric heater Gas heater
M|
Exhaust damper actuator 0--10VDC on-off Livcy 3x1
B1 Supply temperature sensor Liycy 2x1 e
B2 Exhaust temperature sensor Liycy 21 ‘;“-‘) }
B3 Outdoor temperature sensor Liycy 2x1 I T
T IS BETA
External temperature sensor behind the re- U
B4 covery, frost detection used interchangeably Liycy 2x1 —
with the 251R pressure switch (optional) Water cooler Freon cooler Humidifier
B5 Optional leading temperature sensor Liycy 2x1 T =
BUS 02YS- X2
Supply humidity sensor - 2 cables: commu- (stey 0,64/2,6
H1 L
nication - BUS, power supply - LIYY
LIYY x1
Wl
BUS 02YS- 1X2x 3
W2 Exhaust humidity sensor - 2 cables: commu- (stey 0,64/2,6 / ﬁ h
nication - BUS, power supply - LIYY
LYY %
B18 Supply fan pressure sensor (optional) LIycy 3x1
B19 Exhaust fan pressure sensor (optional) Livey 3x1
117 Differential pressure switch for the vy 21
supply fan
ST Differential pressure switch for the vy 21
supply filter
152H/ Differential pressure switch for secondary LY 21
1ESH filter or electrostatic filter alarm (optional)
X Differential pressure switch for the LY 21
exhaust filter
Differential pressure switch for the exhaust
B part of recovery (frost detection) LI &4
L]
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Cooling module
exchanger (M

HPM heat pump exchanger

M1

L
HPM1

recirculation

(COMMON PART - SUPPLY AND EXHAUST

Mixing chamber damper,

Cross-flow recovery Rotary recovery

| —

e

Exhaust air damper

AIR Exhaust PART

B

Glycol recovery

I

(exhaust air) Exhaust filter Exhaust fan
@ 25
a "\

z .. ©
5 M
yag

Cooling module

exchanger (M HPM heat pump exchanger -

M2 HPM2
r
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s Ale mnl.nm'mulmufmul

2
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Fig. No. 12 Front view of the controller
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7. DESCRIPTION OF CONTROLLER ELEMENTS

ELP11R32L-Bac+ - communication with BMS via BACnet
MS-TP or Modbus RS485 (RS485 master interface)

ELP11R32L-Bac IP+ - communication with BMS via IP
BACnet or Modbus TCP/IP (RJ45 port of the Ethernet card
embedded in the controller at the location marked on the
controller as ETH). The controller with ETH card is optional.
It is not possible to add the card on your own.

1. HMI Connector CON
2. Communication and alarm signaling
3.
a) Entering the sub-menu or editing a parameter
b) Parameter change confirmation
¢) Holding down for 3 seconds opens the display settings
menu.
4.
a) Back in the menu.
b) Cancelling a parameter change.
) Holding down for 3 seconds opens the alarms menu.
5. Navigating through the menu. Change parameters.
6. a) Display of parameters.
b) The flickering of the display indicates an
7. Ethernet card (available in the switchboard with ETH
symbol)

After holding the OK key for a long time (about 3 sec-
onds), the display switches to the display setting menu.

Description of parameters:

Communication period - frequency with which the dis-
play communicates with the controller (0.5 s by default)
Contrast - display contrast

Minimal brightness — minimal display brightness
Maximal brightness — maximal display brightness
Activity time - activity time after which the display dims
After activity time - what should happen after activity
time (nothing; if there is an alarm, it enters the alarm menu;
if there is an alarm it enters the alarm menu, otherwise it
goes to the first tab of the main menu).

Master bus mode - possibility to select the type of Master
connection communication, as BACnet or Modbus.
Master bus com speed - communication speed for Master
connection (RS485).

BACnet Instance - Instance number for a BACnet type
connection

Exit the menu by pressing C.

ETH card functions:

IP address - Ethernet card address (192.168.0.8)
Network mask - Subnet mask (255.255.255.0)
Gateway IP - Default gateway (192.168.0.1)

Exit the menu by pressing C.

The controller HMI Compact or HMI Toutch Panel 4,3 or 7
can be connected to the HMI CON port (located in the top
panel of the controller near the USB port) or to the RS485
Master port - if it is not used to transmit information with
the BMS management system. It is possible to connect two
controllers simultaneously, one of them to the HMI CON
port and the other to the RS485 Master port - in this case
we cannot connect the controller from the BMS of the ob-
ject.

The controller HMI Compact is equipped with a "simple/
ext" jumper, its opening causes the controller to work with
a partially hidden menu, this function will not allow the op-
erator to enter the "service menu', where we configure the
ventilation system.

The controller menu is always visible in its entirety.

Touch-screen controllers HMI Toutch Panel 4,3" or 7 HMI
are operated by a controller equipped with an additional
memory card, such a controller is marked with an addition-
al "+" symbol on its label.

The USB connector is used to upload the con-
troller application, if the application of the
controller does not meet the requirements
of the customer contact the manufacturer or
supplier, itis possible to adapt the application
to the requirements and upload it using any
PC class computer.
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7.1 Example of controller input/output connection

|

‘IRillRelIH:2|HEI|R:!lR'l:‘ﬁlRiilﬂ?|ﬂ:5|ﬂé‘5|ﬂ:&|ﬂaﬂ|Ri?|RE?|Ri!IHEQ|GND O

-

>,

Din

“OFF" "ON

Oin

ELP{iR32-VH HOD

RELAY DUT
200
KW EIED

LT3

0-10VDC N

EL-Piast

0-10v0C oUT
=
I’I -
|

|Pr1|9r:[nm|m|9n|ms|"l-'"|
|

Fig. No. 13 Example of connecting devices to the controller

1 36 klimor.com



Klimor

7.2 Standard functions of controller input/output connection Table No. 21 List of digital outputs
. . tal outputs, status off - ReC/ReA output open, status on - Re(/ReA output
Table No. 18 List of digital inputs
shorted
Digital inputs (Input status NC- input DIN... et Liihgeauked Water heater pump
ey system s statusis - o
voltage of 24VAC causes activation of the Rel | Water heater and water cooler pump if H/C water exchanger is activated
P, working present, alarms
digital input) . Electric heater
properly are triggered
Dinl | FIRE PROTECTION unit shorted AAF .Stan of glycol recovery (when RS485 communication with recovery inverter
Re2 is not used)
) e

Water heater anti-freeze thermostat shorted A_ThHW Start of rotary recovery (when RS485 communication with recovery inverter
Din2 ; i is not used)

Alarm signal of the electric/gas heater shorted A_ThHE

control system - Chiller for water cooler

e
Din3 | Freon cooler unit alarm open* A_Filter DX cooler stage |
Dind 'E:(hoavl;s’tpressure switch for heat/cooling open A_SupPres Red DX cooler stage Il
Y Season signal SUMMER (if H/C water exchanger is activated)

Din5 | Supply filter pressure switch open A_VentFC Res | Supply/exhaust ar dampers
Din6 | Exhaust filter pressure switch open A_ExhFilter Re6 | Permission to operate electrostatic filers
Din7 | Supply fan pressure switch shorted A_SupPres Re7 | Fan operation signal

Defrost signal from the reversing unit (supe- . .
Ding rior function to the fine/electrostatic filter) shorted A Deffunc Re§ | Collective alarm signal

in
Additional/electrostatic supply air filter shorted A_Supfilter2 or Table No. 22 List of analogue outputs

pressure switch (optional) A_SupfilterES

Din9 | Supplyfan inverter/fan EC EBM alarm shorted A_SupFC LS o onal ot tpits)

Din10 | Exhaust fan inverter/fan alarm EC EBM shorted A_ExhFC 0 ;‘:}EL(;V aterleclrcogas heatersauipped wittiG oujpowersupely
out1

Din 11 | Rotary, glycol recovery inverter alarm shorted A_ReckC Water heater and cooler (if H/C water exchanger is activated)

Din12 | Service switch/remote start/stop switch shorted A_Stops1 Aout2 | Cooler (water or freon cooler equipped with its own power supply module)

Table No. 19 List of analogue inputs Aout3 Mixing chamber (10-0V), supply/exhaust air dampers (0-10V)

) L Heat/cold recovery (cross-flow or rotary, glycol optional if not controlled
Analogue inputs (0+-10VDCsignal inputs) Aoutd via RS485)

Ain1 Pressure sensor - supply

* digital input can be negated in the settings menu/DX
Ain2 Pressure sensor - exhaust

cooler
Ain3 Reserve **in the service menu, one of the analogue outputs can be

selected as a 0+10V signal for the supply air fan
Table No. 20 List of temperature sensors

A defective temperature sensor triggers a

Temperature sensors PT1000
blocking alarm marked:

ATTENTION!!! Supply and exhaust air humi-

PT1 | Supply A_Tsup dity sensors are combined using Modbus
— RS485 communication.

PT2 | Exhaust A_Texh

PT3 | Outdoor A_Tout

PT4 Exhaust behind recovery A_Trec

(optional)

A_Tmain (when PT5 is selected as the lead

PT5 | Optional leading ST
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8. CONTROL OPERATION

Before the system is activated by the user,
the controls shall be connected and checked
by authorized personnel.

8.1 Starting the system
Set the Q1M switch to the position “on”:
»1-ON” (PLASTIC SWITCHBOARD)

Fig. 14 Switchboard switches

The system is started when:

no alarms are present to block the system's operation

the signal "S1 - service stop" at the DIN12 input of the con-
troller is shorted

the signal "STF - fire prot!" at the DIN1 input of the controller
is shorted and

The parameter "Set operating mode" on the controller is set
to an option other than Stop.

NOTE: After a power failure, the system automatically
returns to operation with the settings from before the
power failure.

8.2 Setpoint temperature change

On the controller in the main menu, the parameter "Tem-
perature setpoint”.

Changing the operating mode: Press the OK button,
"Stop" will start blinking, switch to another mode and con-
firm with OK.

Changing the temperature setting:
Press OK button "23,9.." will start blinking, set to another
value and confirm with OK.
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Fig. 15 Changing the setpoint temperature
8.3 Standby mode

In order to save energy, the control system allows to work
in standby mode, this mode is selected by the "Operation
mode" setting in the main menu of the controller or in the
time program (Timer). Depending on demand, it is possible
to set standby mode for heating, cooling or heating and
cooling only (see point 9.3).

Thefollowing describes the system operation when switch-
ing from operation mode to standby mode (heating).

System | - system stopped,

System Il - the system is switched on for operation, the
fans and heat/cold exchangers are switched on, the lead-
ing temperature is controlled (in this case Tsup - supply) to
a preset temperature of 22°C,

System Il - system stopped, supply air temperature and
room temperature is reduced,

System IV - the system is switched on due to reaching
activation conditions, i.e. a decrease of the leading tem-
pera-ture of the standby mode (in this case Troom - room)
by the value of the activation hysteresis 4°C, from the pre-
set value of the standby mode TsetStdby = 20°C, the air
handling unit temperature control takes place in relation to
the leading sensor (in this case Tsup - supply),

System V - system stopped due to reaching the preset
standby temperature (Troom = TsetStdby).

NOTE:

For proper operation of the system in standby
mode, it is rec ded to use an additional
room temperature sensor (connected to PT5 input)
located in a representative room. An HMI panel
can also be used for this purpose. The indications
of the inlet and exhaust temperature sensors can
be unreliable in this operating mode.
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Fig. 16 Performance of the controller in standby mode
Table 23 List of alarms
8.4 Alarms a
Alarms arms System responce, procedure
type
Alarms are signaled by blinking of the display and lighting e
of the red diode on the controller and the activated relay Cooperation with ire protection unit
output of the Re8 controller. _ . o
Information about the alarm can be found in the "Alarms Normal state - nofire, there is 24VACsignal on the digital input
Alarm state - fire is present, there is no 24VAC signal on the digital
menu". The alarm menu is accessed by holding down the o input
"C" key for about 3 seconds. The last item in alarm menu AAF [ePPEC
ing " ) . "
is "Alarms history" menu, where you can find the history of Reaction to the alarm state: STOP system until the fire disappears,
alarms (the name of the alarm and the date and time of its after the fire is extinguished, the system automatically returns to
the operating state from before the alarm
occurrence).
Digital input Din1
If a blocking alarm occurs, the alarm must be cleared to re-
sume operation of the control system. To delete the alarm, Protection of the heater against freezing with an anti-freeze
go to the "Alarm Menu" and hold down the "OK" key for a thermstat
longer time on the selected alarm. If the alarm source is still Normal state - the temperature behind the heater is higher than
present, the alarm will be maintained and the "*" symbol the temperature set on the thermostat,
will appear next to its description, which means that the there s a 24VACsignal on the digital input
alarm has been confirmed. If the alarm source has disap- Alarm state - the temperature behind the heater is lower than the
d il di f fi . he al il A_ThH- Disappear- temperature set on the thermostat,
peared or will disappear after confirmation, the alarm wi Wair .pp there is no 24VACsignal on the digital input
be deleted. Information about this alarm is archived in the A_3xTh- ing
"Alarms history" menu. HWair Blocking Response to the alarm state: STOP system, 100% heater, until
the thermostat is warmed up, after the thermostat has warmed
up, the alarm must be confirmed in the alarm menu, after confir-
mation and absence of a low temperature of the thermostat the
system returns to operation after the A_ThHHWair alarm has oc-
curred 3 timesin one hour, the system stops and the A_3xThHWair
alarm needs to be confirmed.
Digital input Din2
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Alarms

A_ThHE,
A_3XTHHE

Alarms

Disap-
pearing
Blocking

System responce, procedure

Protection of the electric heater against overheating, a signal is given to
this input from the alarm relay of the HE module installed in the power
supply and control unit of the electric heater:

Normal state - heater temperature is low, there is 24VAC signal on the
digital input

Alarm state - heater temperature is too high, there is no 24VACsignal
onthe digital input

Response to the alarm state: the system operates without a heater until
the over-heating stops,

After the overheating has disappeared, the alarm disappears and the
system with the heater operates, after the alarm A_ThHE has occurred 3
times in one hour, the system stops operating and the alarm A_3XThHE
needs to be confirmed.

Digital input Din2

A_Sup
Filter

Disap-
pearing

Testing of the pollution level of the supply filters with a pressure
switch:

Normal state - dirt level is acceptable, pressure difference before
and behind the filter is below the preset value, there is no 24VAC
signal on the digital input.

Alarm state - dirt level is unacceptable, the pressure difference be-
fore and behind the filter is above the preset pressure switch, there
is a 24VACsignal on the digital input

Reaction to the alarm state: the system is working, an alarm of a
dirty filter is displayed, in case of such an alarm it is necessary to
replace the filter with a new one immediately, working with a dirty
filter lowers the AHU's airflow and may cause the filter to break,
which in turn may cause dirt and damage to heat/cooling exchang-
ers due to the customer's fault.

Digital input Din5

A_ThGAS,
A_3xTh-
GAS

Disap-
pearing
Blocking

Protection of the gas heater, the signal from the alarm relay of the gas
module installed in the supply and control unit of the gas heater is given
tothisinput:

Normal state - there is no 24VACsignal on the digital input
Alarm state - there is 24VAC signal on the digital input

Reaction to the alarm state: the system operates without the heater until
the cause of the alarm disappears, the alarm disappears and the system
operates with the heater, after the alarm has occurred 3 times during
the A_ThGAS alarm hour, the system stops and the A_3xThGAS alarm
is displayed which requires confirmation.

Itis possible to change the NCsetting to NO - see table on page 61

Digital input Din2

Disap-
pearing

Cooperation with the chiller alarm contact:

Normal state - no chiller alarm, no 24VACsignal on the digital input
Alarm state - there is chiller alarm, there is a 24VAC signal on the digital
input

Response to the alarm state: information signal
Itis possible to change the NO setting to NC- see table on page 61
Digital input Din3

A_Ex
Filter

Disap-
pearing

Testing of the pollution level of the exhaust filters with a pressure
switch:

Normal state - dirt level is acceptable, pressure difference before
and behind the filter is below the preset value, there is no 24VAC
signal on the digital input.

Alarm state - dirt level is unacceptable, the pressure difference be-
fore and behind the filter is above the preset pressure switch, there
is a 24VAC signal on the digital input

Reaction to the alarm state: the system is working, an alarm of a
dirty filter is displayed, in case of such an alarm it is necessary to
replace the filter with a new one immediately, working with a dirty
filter lowers the AHU's airflow and may cause the filter to break,
which in turn may cause dirt and damage to heat/cooling exchang-
ers due to the customer's fault.

Digital input Din6

Disap-
pearing

Cooperation with the alarm contact of the reversing unit:

Normal state - no chiller alarm, no 24VACsignal on the digital input
Alarm state - there is chiller alarm, there is a 24VAC signal on the digital
input

Response to the alarm state: information signal
Itis possible to change the NO setting to NC - see table on page 61
Digital input Din3

A_Cold
Rec

Disap-
pearing

Frosting test of the recovery exhaust part with a pressure switch:

Normal state - there is no frosting, the pressure difference before
and behind the recovery is below the preset value on the pressure
switch, there is no 24VAC signal on the digital input.

Alarm state - there is frosting, the pressure difference before and
behind the recovery is above the preset pressure, there is 24VAC
signal on the digital input

Reaction to the alarm state: the system is in operation, the recovery
control is reduced, after the alarm has disappeared, the system is
in operation with the recovery, if the temperature control process
requires it, if the alarm does not go away for a longer period of time
the recovery system should be checked and brought to the state
from before the alarm.

Digital input Din4

Itis possible to use the temperature sensor for the frosting test, see
Settings/Service Menu/Recovery Sensor

Sensor input PT4

A_Sup
Pres

Blocking

Testing the correct operation of the supply fan with a pressure
switch:

Normal state - after 30 seconds from starting the system, itis tested
if there is a fan compression, the pressure difference before and
after the fan should be above the set one on the pressure switch,
there s a 24VAC signal on the digital input.

Alarm state - after 30 seconds from starting the system there is
no fan compression, pressure difference before and after the fan is
below the preset pressure, there is no 24VAC signal on the digital
input.

Reaction to an alarm state: system stopped, check the fan and de-
termine the cause of lack of compression, after removing the cause,
confirm the alarm and start the system

Digital input Din7

A_Sup
Filter2

Disap-
pearing

Testing of the pollution level of the supply fine filters with a pres-
sure switch:

Normal state - dirt level is acceptable, pressure difference before
and behind the filter is below the

preset value, there is no 24VAC signal on the digital input.there is
24VACsignal on the digital input

Alarm state - dirt level is unacceptable, the pressure difference be-
fore and behind the filter is above the preset pressure switch, there
isa 24VACsignal on the digi-tal input

Reaction to the alarm state: the system is working, an alarm of a
dirty filter is displayed, in case of such an alarm it is necessary to
replace the filter with a new one immediately, working with a dirty
filter lowers the AHU's airflow and may cause the filter to break,
which in turn may cause dirt and damage to heat/cooling exchang-
ers due to the customer's fault.

Digital input Din8

(Settings/Service menu/Function 152H set to Fine Filter)
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System responce, procedure

Testing of the pollution level of the supply fine filters with a pres-
sure switch:

Normal state - dirt level is acceptable, pressure difference before
and behind the filter is below the preset value, there is no 24VAC
signal on the digital input

Alarm state - dirt level is unacceptable, the pressure difference be-
fore and behind the filter is above the preset pressure switch, there
isa 24VACsignal on the digital input

Reaction to the alarm state (Settings/Server/Menu/Electrostatic
filter --> DO NOT BLOCK):

The system works, an alarm for the dirty filter is displayed.

In case of such an alarm it is necessary to replace the filter with a
new one immediately, working with a dirty filter lowers the AHU's
airflow and may cause the filter to break, which in turn may cause
dirt and damage to heat/cooling exchangers due to the customer's
fault.

Reaction to the alarm state (Settings/Server/Menu/Electrostatic
filter --> BLOCK):

The system is stopped (while maintaining cooling of gas, electric
and freon heaters), an alarm of a dirty filter is displayed.

In case of such an alarm, replace the filter with a new one immedi-
ately and confirm the alarm.

Digital input Din8

(Settings/Service menu/Function 152H set to Electrostatic Filter)

A_RecFC

Blocking

Testing the correct operation of the rotary inverter, glycol recovery
inverter with the alarm contact of the inverter:

Normal state - there is no inverter alarm, the inverter alarm con-
tact is shorted, there is 24VAC signal on the digital input, system
operation with recovery
Alarm state - inverter alarm is present, inverter alarm contact is
open, there is no 24VAC signal on the digital input, system oper-
ation without recovery

Reaction to the alarm condition: the system operates without
recovery, check the inverter and the way it is connected to the con-
troller and motor, determine the cause of the error, after removing
the cause, the alarm must be confirmed and the recovery returns to
operation as required by the temperature control process.

Digital input Din11

Testing the correct operation of the supply fan inverter with an
alarm contact of the inverter or the EC motor controller:

Normal state - immediately after starting the system there is no
inverter alarm, the inverter alarm contact is shorted, there is 24VAC
signal on the digital input
Alarm state - immediately after starting the system there is an in-
verter alarm, the inverter alarm contact is open, there is no 24VAC
signal on the digital input

Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter and
its connection to the controller and the fan, determine the cause
of the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Digital input Din9

Testing the correct operation of the exhaust fan inverter with an
alarm contact of the inverter or the EC motor controller:

Normal state - immediately after starting the system there is no
inverter alarm, the inverter alarm contact is shorted, there is 24VAC
signal on the digital input
Alarm state - immediately after starting the system there is an in-
verter alarm, the inverter alarm contact is open, there is no 24VAC
signal on the digital input

Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter and
its connection to the controller and the fan, determine the cause
of the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Digital input Din10

A_StopS1

Disapear-
ing

Testing the status of the service disconnect:

Normal state - no service disconnect notification, the switch contact
is shorted, there is 24VAC signal on the digital input.

Alarm state - there is service disconnect notification, the switch
contact is open, there is no 24VAC signal on the digital input.

Reaction to the alarm state: the system is stopped with the alarm
function (heating up the heater in winter), after removing the
cause, the alarm disappears automatically and the system returns
to operation

(it is possible to switch this alarm off and use the Din12 input as a
remote stop / switch-on signal)
Digital input Din12

Alarms Alarms
Disappear-
A_Sup ing/
FiltrES Blocking
:(}llp Blocking
A_ExhFC | Blocking
|
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Alarms

A_Tsup

Alarms

Blocking

System responce, procedure

Sensorce input PT1000

Testing the correct operation of the supply temperature sensor:

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm is present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause of
the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Sensor input PT1

A_Com-
SupFQ2
.6

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with the fan
secondary inverter or the supply air EC motor controller 2...6:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter
and the way it is connected to the controller or the supply air
EC motor controller, determine the cause of the error, after re-
moving the cause the system automatically returns to normal
operation.

A_Texh

Blocking

Testing the correct operation of the exhaust temperature sensor:

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm is present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause of
the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Sensor input PT2

A_Com
ExhFC

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with the fan
inverter or the exhaust air EC motor controller:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the invert-
er and the way it is connected to the controller or the exhaust
air EC motor controller, determine the cause of the error, after
removing the cause the system automatically returns to normal
operation.

A_Tout

Blocking

Testing the correct operation of the outdoor temperature sensor:

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm is present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause of
the error, after removing the cause, confirm the alarm and start
the system

Sensor input PT3

A_Com
ExhFC2
w6

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with the fan
secondary inverter or the exhaust air EC motor controller 2...6:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the invert-
er and the way it is connected to the controller or the exhaust
air EC motor controller, determine the cause of the error, after
removing the cause the system automatically returns to normal
operation.

A_Trec

Blocking

Testing the correct operation of the exhaust air temperature sen-
sor after recovery (if active in the service menu/configuration/
recovery sensor - Temperature):

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm s present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the sensor
and how it is connected to the controller, determine the cause
of the error, after removing the cause, confirm the alarm and
start the system
Sensor input PT4

A_Com
RecFC

Disap-
pearing

Testing the correct communication between the controller and
the rotary recovery inverter or glycol pump

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the invert-
er and the way it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause the system automat-
ically returns to normal operation.

Tmain

A_Com-
SupFC

Blocking

Disap-
pearing

Testing the correct operation of the lead temperature sensor:

Normal state - no alarm, sensor connected
Alarm condition - alarm s present, sensor disconnected or defective

Reaction to the alarm state: system stopped, check the lead
sensor and how it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause, confirm the alarm
and start the system

Input dependent on lead sensor selection

Different Alarms

Testing the correct communication of the controller with the fan
inverter or the supply air EC motor controller:

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: system stopped, check the inverter
and the way it is connected to the controller or the supply air
EC motor controller, determine the cause of the error, after re-
moving the cause the system automatically returns to normal
operation.

A_Com-
Hum1,2,3

Disap-
pearing

Testing the correct communication of the controller with humid-
ifier 1,2 or 3 (address 10,11,12):

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: the system operates without humid-
ifier adjustment, check the humidifier and how it is connected
to the ELP... controller, determine the cause of the error, after
removing the cause the system automatically returns to normal
operation

ComH1

Disap-
pearing

Testing the correct communication between the controller and
the supply air humidity sensor (sensor with address 13):

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: the system operates without
humidity control, check the humidity sensor and the way it is
connected to the ELP controller..., determine the cause of the
error, after removing the cause the system automatically returns
to normal operation
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Testing the correct communication between the controller and
the exhaust air humidity sensor (sensor with address 14):

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: the system operates without
humidity control, check the humidity sensor and the way it is
connected to the ELP controller..., determine the cause of the
error, after removing the cause the system automatically returns
to normal operation

L\l
Hum
123

Disap-
pearing

Information on at least one currently occurring alarm which
blocks the operation of humidifier 1,2 or 3:

Normal state - no humidifier alarm,
Alarm state - humidifier alarm is present

Reaction to the alarm state: the system operates without a hu-
midifier, check the humidifier and determine the cause of failure,
after removing the cause the alarm disappears automatically

Testing a sufficiently high supply temperature:

Normal state - no alarm, supply air temperature is kept at a minimum
level

Alarm state - an alarm is present, supply air temperature below the
preset level for a specified time

Reaction to the alarm state: system stopped, check the heat exchang-
ers and correct operation of the system, after removing the cause,
confirm the alarm and start the system

AR
Hum
123

Disap-
pearing

Information on at least one currently occurring alarm which
disables the operation of humidifier 1,2 or 3:

Normal state - no humidifier alarm,
Alarm state - humidifier alarm is present

Reaction to the alarm state: the system operates without a hu-
midifier, check the humidifier and determine the cause of failure,
after removing the cause the alarm disappears automatically

Testing the correct communication between the controller and the
HPM heat pump control module, or the (M cooling module (Carel PCO
controller with address 6):

Normal state - no alarm, communication is correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: the system operates without HPM,CM
module ad-justment, check the HPM,CM module controller and how
it is connected to the ELP controller..., determine the cause of the
enor, after removing the cause, the system automatically returns to
normal operation

A3_
Hum
123

Disap-
pearing

Information on at least one warning in the automatic humidifier
1,20r3:

Normal state - no humidifier alarm,
Alarm state - humidifier alarm is present

Reaction to the alarm state: the system operates without a hu-
midifier, check the humidifier and determine the cause of failure,
after removing the cause the alarm disappears automatically

Testing the correct communication between the controller and the
HPM heat pump control module, or the CM cooling module (Carel PCO
controller with address 7):

Normal state - no alarm, communication s correct
Alarm state - alarm is present, communication is not correct

Reaction to the alarm state: the system operates without HPM,CM
module ad-justment, check the HPM,CM module controller and how
it is connected to the ELP controller..., determine the cause of the
error, after removing the cause, the system automatically returns to
normal operation

A_Code

Disap-
pearing

Checking the correctness of the selected code:

Normal state - no alarm, you can proceed with configuration and
start the system

Alarm state — an alarm is present, the system is blocked until
the correct application code is set (codes are given in point 4 of
this manual)

Reaction to the alarm state: the system is locked, the alarm dis-
appears automatically when the correct code is set.

Heat pump failure signal. It can be triggered by activation of the
compressor overload protection or by a high pressure alarm in
circuit 1 of the heat pump via a pressure switch with manual
reset (connected to the cooling controller at address 6):

Normal state - no alarm
Alarm state - alarm is present

Reaction to the alarm state: heat pump compressor stopped,
determine the cause of the error, after removing the cause,
cancel the alarm by acknowledging with the button on the high
pressure switch.

A ln_
Emul

Disap-
pearing

Emulation of the inputs:

Normal state - no alarm, none of the inputs are in emulation
mode

Alarm state - at least one of the digital, analogue inputs, PT1000
is in the emulation mode

Reaction to the alarm state: the controller does not react to phys-
ical changes of the emulated input, the system works with the
value from the emulator in the service menu.

A_Out-
Force

Disap-
pearing

Output forcing:

Normal state - no alarm, none of the outputs are in forcing mode
Alarm state - at least one of the digital, analogue outputs is in the
forcing mode

Reaction to the alarm state: the system is working but the forced
output does not react to the control algorithm, it is set using the
"forcing outputs” menu in the service menu.

Heat pump failure signal. It can be triggered by activation of the
compressor overload protection or by a high pressure alarm in
circuit 2 of the heat pump via a pressure switch with manual
reset (connected to the cooling controller at address 7):

Normal state - no alarm
Alarm state - alarm is present

Reaction to the alarm state: heat pump compressor stopped,
determine the cause of the error, after removing the cause,
cancel the alarm by acknowledging with the button on the high
pressure switch.

Operation in forcing or emulation mode can
lead to damage to the ventilation system thro-
ugh the user's fault. Input/output changes in
forcing or emulation mode may only be made
by appropriately qualified and trained per-
sonnel; this function should only be used for
testing and start-up purposes.

A_ Disap-
ComH2 | pearing
A_Low Block-
Temp ing
ASCom Disap-
HEM, eariﬂ
an | P
A_Com- Disan-
Hem- | %
2 | Pearing
A_HPM | Disap-
M1 pearing
A_HPM | Disap-
w2 pearing
L]
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9. CONTROLLER OPERATION

9.1 Main menu
In the main menu and in the settings menu, you can see
the elements that only work with the selected AHU type

SET DATE
FR 03-05-11

TIMER

SETTIME
21:57:00

selected in the service menu. OPERATION MODE MONDAY
Table 10 Main menu TUESDAY
Default Hane
value WEDNESDAY
Service mode — the system s in the process of configuration, no
possibility tostart the system, active protective functions of selected THURSDAY
heat/cooling exchangers
Stop - the system is stopped, the dampers are closed, the fans are
not running, the protective functions of the system are active FRIDAY
Stop-failure - the system is stopped, there is at least one blocking
alarm, check the list of alarms, determine the cause of the failure, SATURDAY
after removing the failure, clear the blocking alarm
System . P g-inthe case of low outside temp ing is
status Service mode performed in systems with water heater SUNDAY
Warming up - in systems with a water heater, when an alarm
is reported from the anti-freeze thermostat, the water heater is WYJATKI
warmed up.
Cooling - in systems with electric heater, gas heater and freon
cooler or HPM/CM heat pump module or reversing unit, the fans TEMP. SETTING MONDAY
are stopped after the cooling time from stopping the electric heater
and/or freon cooler Fig. 17 MenuTimer
Operation 1,2,3 level - correct operationin 1,2 or 3 fan level
Selection of the operating mode of the AHU, preset tempera- ¢ oK TIME FROM
ture of the lead sensor, preset humidity, reading of tempera- MONDAY ( NEW 08:00:00
tures, humidity and operating states of fans and heat/cold ex-
Main menu - changers, operating state of the humidifier, information about OPERATION MODE
the operation of the compressors, state of the four-way valve, 3BIEG
state of the electromagnetic valve, state of the low pressure fnnow
switch and pressure values from pressure transmitters SAVE
Allows you to set a time program. See subsection 9.2 Timer
TIMER - A
for details. oK TIME FROM
5 R Allows you to program the work according to the timer NEW 00
Settings settings. See subsection 9.3 Settings for details. 16:00:00
Service ati OPERATION MODE
menu Allows you to configure the ventilation system. <ToP
PL/EN/RU = Select the menu language (Polish/English/Russian). B
MONDAY SAVE
9.2 Timer
You can set the date and time of the real time clock in the  Fig. 18Setting the operating mode
time settings. When the operating mode is set to "Timer", o o
control will be carried out according to the stored programs. MONDAY NEW T'&FOE!‘O%M
The time program contains day zones and exceptions. ¢ ¢
TEMP. SETTING
24.0°C
- et
The program contains two parameters: SAVE
Operation mode - possible selections are Stop, 1 level, 2 le-
vel, 3 level, Standby (depending on the selected Mode of ope- NEW o IIMEFROM
ration in the Service Menu, modes 2, 3 level and/or standby 16:00:00
may not be avallable? ) TEMP. SETTING
Temperature setpoint - setpoint temperature SToP
c
MONDAY SAVE
Fig. 19 Setting the temperature
|
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9.3 Settings
Access to these settings is password protected (default: 1111).
Table 25 Settings menu
Eelauit Description/Setting menu
value
Supply - temperature control according to supply air temperature sensor
Exhaust - temperature control according to exhaust air temperature sensor
Lead sensor suppl HMI CON - temperature control according to the temperature sensor in the HMI controller connected via the HMI CON connector
PPy HMIRS485 - temperature control according to the temperature sensor in the HMI controller connected via RS485 connector
PT5 - temperature control according to the temperature sensor connected to sensor input PT5
T Auto - temperature control according to supply air temperature sensor in winter and exhaust air temperature in summer
empera-
ture Eco temperature 15°¢ Afunction used for both heating and cooling that does not allow for heating/cooling while the outside temperature is higher/lower
difference than the exhaust sensor temperature (function only active in supply-exhaust air systems)
Start of 6005 Start of regulation - time of decrease of the increased preset temperature in systems with water heater and delay of cascade tempera-
regulation ture controller activation
fz::::'t?s;emp‘ 5°C Correction of setpoint temperature - increase of setpoint and minimum supply temperature at system start
Important for the lead sensor in Auto mode and for the H/C water exchanger
. Auto - time of year determined automatically by the outdoor temperature sensor
Operation mode | Auto . X X N
Winter - manual setting for winter operation mode
Summer - manual setting for summer operation mode
Season Summer 20°C Summer temp - outdoor temp threshold setting, above which the system operates in summer mode, the leading sensor
temperature (set to auto mode) is the exhaust sensor and the HPM/CM module and H/C water exchanger can operate in cooling mode
Hysteresis - hysteresis setting for «Temp.summer» threshold,
- 4°C the drop of outside temperature below the difference «Summer temperature» - «Hysteresis» causes the system to operate in winter
mode, the leading sensor (set to auto mode) is the supply air sensor and the HPM module can operate in heating mode
Humidity 1 Kp - main humidity requlator amplification
regulaltor 305 Ti- integration constant of the main humidity requlator
Supply regulator | 1 Kp - cascade humidity requlator amplification
(cascade) 455 Ti - integration constant of the cascade humidity regulator
Hmin supply 3,59/kg Hmin supply - minimum supply air humidity for the cascade controller
Hmax supply 14g/kg Hmax supply - maxi supply air humidity for the cascade controller
HsetBlowAct .. g/kg HsetBlowAct - current humidity setpoint for the cascade controller
L Insensitivity - the insensitivity zone of the humidity requlator (when the regulator outputs are within the range (-10%... +-10%)
Insensitivity 10% P A
humidification and dehumidification do not react)
Lead sensor Supply Lead sensor - selection of the lead sensor for humidity control (possible settings are supply/exhaust)
Humidifier operating mode setting - In the mode SUMMER/WINTER humidification is possible at any time of the year, in the mode
Humidification | Winter WINTER humidification is possible only in winter, in the mode INACTIVE the system operates without humidifier function (recommended
setting WINTER)
Humidity — N N —
Humidifier limit | 90% Maximal setpoint of the humidifier
Dehumidifi- Dehumidifier operating mode setting - In the mode SUMMER/WINTER dehumidification is possible at any time of the year, in the
N Summer mode SUMMER dehumidification is possible only in summer, in the mode INACTIVE the system operates without dehumidification
cation N
(recommended setting SUMMER)
:?;::l midifier 90% Maximal setpoint for the cooler in dehumidification mode.
Pressure - atmospheric pressure setpoint to convert relative humidity [%] to absolute [g/kg].
%> g/k . OffsetHset - possibility to shift the absolute humidity setpoint
9 OffsetHsup - possibility to shift the absolute supply air humidity measurement point
OffsetHexh - possibility to shift the absolute exhaust air humidity measurement point
inactive RS485 - activation of communication with humidifier 1or 7and 2 or 7and 2 and 3
RS485 10 Address - address in Modbus RS485 of humidifier No. 1
Humidifier n Address - address in Modbus RS485 of humidifier No. 2
12 Address - address in Modbus RS485 of humidifier No. 3
L]
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Default
value

Description/Setting menu

RS485 Supply inactive R$485 - activation of communication with the supply humidity sensor
air humidity
sensor 13 Address - address in Modbus RS485 of supply humidity sensor
Humidity
RS485 Exhaust | inactive RS485 - activation of communication with the exhaust humidity sensor
air humidity
T 14 Address - address in Modbus RS485 of exhaust humidity sensor
Temperature 2 Temperature setpoint - setpoint temperature of the lead sensor of the standby mode (with temperature control according to the lead
setpoint sensor and temperature setpoint from the main menu)
Exhaust - activation of the system in relation to the exhaust temperature sensor
HMI CON - switching on the system for operation in relation to the temperature sensor
Standby lead HMI CON in the HMI controller connected via the HMI CON connector
sensor HMIRS485 - switching on the system for operation in relation to the temperature sensor
in the HMI controller connected via the RS485 connector
PT5 - switching on the system to work in relation to the temperature sensor connected to the sensor input PT5
Lead sensor .C Lead sensor - temperature reading from the lead sensor of the standby mode
Heating - the system will start when the temperature of the lead sensor drops below the preset standby temperature by the value of
Standby standby hysteresis
mode Active for Heatingand | Cooling - the system will start when the temperature of the lead sensor increases above the preset standby temperature by the value
cooling of standby hysteresis
Heating and cooling - the system will start when the temperature of the lead sensor drops or increases below or above the preset standby
temperature by the value of standby hysteresis
#C Difference between the temp f the standby temp sensor and the preset standby temperature, above which the system will
switch on during operation in the standby mode
Hysteresis of the | 105 Switch-on delay - time from start of dampers to start of fans.
standbymode | 395 Pressure switch delay - the time from starting the fans after which the pressure on the filters is tested.
305 Cooling down time - time from switching the «1,2,3 level» operating mode to the «Stop» operating mode and stopping the electric, gas
and/or DX heater to stopping the fans. For the gas heater, enter the setting according to the OMM of the gas module.
10s Switch on delay - time from start of dampers to start of fans.
0s Damper switch off delay - time from stopping the fan to stopping the damper.
30s Pressure switch delay - the time from starting the fans after which the pressure on the filters s tested.
Cooling 305 Cooling down time - time from switching the «1,2,3 level» operating mode to the «Stop» operating mode and stopping the electric, gas
and/or freon heater to stopping the fans. For the gas heater, enter the setting according to the OMM of the gas module.
100% Supply - efficiency of the supply fans during cooling down
100% Exhaust - efficiency of the exhaust fans during cooling down
Airflow 0.1 Kp_ constant airflow - amplification of the constant airflow regulator
regulation 30s Ti_ constant airflow - constant integration of the constant airflow regulator
Setpoint pressure 1 level - setpoint pressure in the supply part for operation in 1 level
Fans Setpoint pressure 2 level - setpoint pressure in the supply part for operation in 2 level
Setpoint pressure 3 level - setpoint pressure in the supply part for operation in 3 level
Pressure measurement - measurement from the differential pressure sensor (in order for the measurement to be correct, the measuring
range of the sensor must be set accordingly)
Supply airflow The range of the pressure sensor - the measuring range of the differential pressure sensor - must correspond to the range selected phys-
regulation N ically on the sensor.

Airflow setpoint 1 level - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 1 level (converted from pressure and K factor)

Airflow setpoint 2 level - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 2 level (converted from pressure and K factor)

Airflow setpoint 3 level - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 3 level (converted from pressure and K factor)

K - supply fan factor, required for the conversion of airflow from the pressure

Number of supply fans - calculated ive setup and flow of all supply fans
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Default
value

Description/Setting menu

Setpoint pressure 1 level - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 1 level
Setpoint pressure 2 level - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 2 level
Setpoint pressure 3 level - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 3 level
Pressure measurement - measurement from the differential pressure sensor (in order for the measurement to be correct, the measuring
range of the sensor must be set accordingly)
Exhaust airflow The range of the pressure sensor - the measuring range of the differential pressure sensor - must correspond to the range selected
regulation - physically on the sensor.
Airflow setpoint 1 level - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 1 level (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 2 level - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 2 level (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 3 level - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 3 level (converted from pressure and K factor)
K - exhaust fan factor, required for the conversion of airflow from the pressure
Number of exhaust fans - calculated cumulative setup and measurement flow of all exhaust fans
70% Supply minimum flow rate - minimum flow rate setpoint for constant flow rate or 1 level in a system without constant flow rate
85% Supply medium flow rate — flow rate setpoint 2 level in a system without constant flow rate
100% Supply maximum flow rate - maximum flow rate setpoint for constant flow rate or 3 level in a system without constant flow rate
Min.: 0 Hz Supply frequency min./max. - frequency range of the fan motor supply voltage.
Max.:60Hz | Note: Applies to LG inverters, the parameter setting of the maximum frequency must match the parameter setting of the F21 inverter.
inactive RS485 supply inverter - activation of communication with the supply fan EC inverter/controller
inactive RS485 supply inverter 2 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 2
inactive RS485 supply inverter 3 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 3
Fans inactive RS485 supply inverter 4 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 4
inactive RS485 supply inverter 5 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 5
inactive RS485 supply inverter 6 - activation of communication with supply fan inverter/ EC controller 6
21 Supply fan inverter address - address of the supply fan ECinverter/controller
22 Supply fan inverter address 2 - address of the supply fan ECinverter/controller 2
23 Supply fan inverter address 3 - address of the supply fan ECinverter/controller 3
Ro48s 24 Supply fan inverter address 4 - address of the supply fan ECinverter/controller 4
25 Supply fan inverter address 5 - address of the supply fan ECinverter/controller 5
26 Supply fan inverter address 6 - address of the supply fan ECinverter/controller 6
70% Exhaust minimum flow rate - minimum flow rate setpoint for constant flow rate or 1 level in a system without constant flow rate
85% Exhaust medium flow rate — flow rate setpoint 2 level in a system without constant flow rate
100% Exhaust maximum flow rate - maximum flow rate setpoint for constant flow rate or 3 level in a system without constant flow rate
Min.: 0 Hz Exhaust frequency min./max. - frequency range of the fan motor supply voltage.
Max.:60Hz | Note: Applies to LG inverters, the parameter setting of the maximum frequency must match the parameter setting of the F21 inverter.
inactive RS485 Exhaust inverter - activation of communication with the exhaust fan ECinverter/controller
inactive RS485 exhaust inverter 2 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 2
inactive RS485 exhaust inverter 3 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 3
inactive RS485 exhaust inverter 4 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 4
inactive RS485 exhaust inverter 5 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 5
inactive RS485 exhaust inverter 6 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC controller 6
L]
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Lefalt Description/Setting menu
value
31 Exhaust fan inverter address - address of the exhaust fan ECinverter/controller
32 Exhaust fan inverter address 2 - address of the exhaust fan EC inverter/controller 2
33 Exhaust fan inverter address 3 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 3
34 Exhaust fan inverter address 4 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 4
Fans R$485
35 Exhaust fan inverter address 5 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 5
36 Exhaust fan inverter address 6 - address of the exhaust fan ECinverter/controller 6
60s Acceleration time - start time of fan inverters
60s Stopping time - stopping time for fan inverters
20% Participation in recovery regulation (editable parameter)
Regulation 20% Participation in the regulation of the heat pump - HPM module, CM or reversing unit (parameter editable)
division ) 20% Participation in mixing chamber regulation (editable parameter)
% Participation in heater/cooler regulation (read only)
1 Kp_heating - heater regulator amplification
605 Ti_heating - integration constant of the heater requlator
1 Kp_cooling - radiator regulator amplification
60s Ti_cooling - integration constant of the radiator regulator
Lato/Zima Pl cooling - possibility to activate the cooling regulator only in summer or summer and winter
Regulators - 30s Delayed switch on delay - possibility to set the delayed switch-on delay for the cooling regulator
1 Kp_fill - supply regulator amplification (cascade controller)
455 Ti-supply - integration constant of the supply air regulator (cascade controller)
40°C Tmax - maximum supply air temperature (cascade controller)
15°C Tmin - minimum supply air temperature (cascade controller)
C TsetBlowAct - current setpoint temperature of the supply air (cascade controller)
505 Starting ramp - after starting the system, 100% recovery is started with the ramp falling down to the current setting of recovery resulting
from the regulation process.
1°C Delta T start - required difference between exhaust and outside temperature for recovery start
2¢ Frost limit - temperature limit of the exhaust sensor behind the recovery (indicated as PT4/B4) below which the antifrost function opera-
tes and the recovery efficiency is reduced, a 251R pressure switch is used as standard for the recovery frost test.
- 1 Kp_release - amplification of the antifreeze function regulator
30s Ti_release - integration constant of the antifreeze function controller
20% Minimum flow rate - minimum flow rate setting for rotary recovery inverter operation
Maximum flow rate - maximum flow rate setting for rotary recovery inverter operation
Recovery 100% . . 3
Flow rate - flow rate setting for glycol recovery inverter operation
inactive RS485 - activation of communication with the rotary, glycol recovery inverter
9 Inverter address — address of the rotary, glycol recovery
Min.: 0 Hz Frequency min./max. supply/exhaust - frequency range of the voltage supply to the rotary, glycol recovery motor.
Max.:60Hz | Note: Applies to LG inverters, the parameter setting of the maximum frequency must match the parameter setting of the F21 inverter.
Rsdss 60s Acceleration time - start time for inverters
60s Stopping time - stopping time for inverters
03s Tcom - communication time with the inverter
3s Twait - response time for communication with the inverter
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Befalt Description/Setting menu
value
inactive Pump protection - cyclic activation function of glycol recovery pump
Glycol pump
Recovery protection 7days Pump activation period - active when glycol recovery pump protection function is active
30s Pump start time - active when glycol recovery pump protection function is active
155 100% preheat time - preheat time with 100% valve opening, independent of min, max T.out.
305 Preheat time scale - preheat time with percentage valve opening depending on the outside temperature and water return temperature
(if sensor B8 is activated)
Active Falling ramp - possibility of activating / deactivating the function of the falling ramp of the valve opening level after preheating
305 Falling time - after starting the system and preheating, the heater valve is being closed from the current opening resulting from the
Preheating external temperature scale to the opening resulting from the temperature regulation process signal.
0°C MinT.out. - minimum outside temperature of the valve scale during preheating
75% Min.T.out. valve - valve setting during preheating for an outside temperature of Min T.out.
10°C Max T.out. - minimum outside temperature of the valve scale during preheating
15% Max T.out. valve - valve setting during preheating for an outside temperature of Max T.out.
30s (zas zataczenia pompy — aktywny, gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy, cykliczne zataczenie pompy nastapi przez 30s
fampetart 5°C Pump start temp - the outside temp below which the circulation pump is constantly operating
temperature
Deslzlyjigolwr:np 0s Pump off delay - Delay for switching off the water heater circuit pump
Minimum valve 10% Min. valve opening - the heater's valve minimum opening degree occurring at standstill and during air handling unit operation, occurring
Water opening when the outside temperature drops below the parameter Pump start temperature
heater
Inactive B8 Sensor - activation of heater protection by return water temperature sensor
10°C Frost start temperature - activation of the Frost (anti-freeze) protection function on the water side with an outside temperature lower
than this parameter
15 Frost - Stop — return temperature threshold setting below which the system enters into a warm-up mode (at standstill), linked to the
A_ThHHWwater blocking alarm
" Frost - Start — return temperature threshold setting below which the system enters into a warm-up mode (during operation), linked to
20°C .
Frost water the A_ThHHWwater blocking alarm
25 Regulation - Stop - heater water return temperature setting, the valve opens at low temperature, regardless of the main heater control
signal (at standstill).
30°C Regulation - Start - heater water return temperature setting, the valve opens at low temperature, regardless of the main heater control
signal (during operation).
1 Kp - amplification of the return water temperature setpoint controller
Ti - integration constant of the setpoint return water temperature controller
Active Set protection - activate / deactivate the pump protection function by switching it on regularly (factory setting is 30 seconds of pump
Pump operation every 7 days when the pump is not running)
protection 7days Downtime period - active when pump protection function is active
30s Pump start time - active when pump protection function is active
L]
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Lefault Description/Setting menu
value
120s Min. operating time - minimum chiller operating time. Enter the setting according to the OMM of the chiller
180s Min. standstill time - minimum chiller standstill time. Enter the setting according to the OMM of the chiller
10°C Min.Temp. Out.Operation - minimum outside temperature at which the chiller is active
NO Alarm contact - selectable type of NO/NC chiller alarm contact
DX Cooler ) Inactive Il stage - possibility to activate Il stage of cooling
(freon) - Cascade - the possibility of activating the cascade control of a two-stage freon cooler (1-Istage, 2 -l stage, 3 - 1and Il stage), to be used
inactive o .
for two coolers with different air flow rates
50% Il stage - possibility of setting the threshold of the control signal at which the Il stage of cooling is activated
75% Il stage - possibility of setting the threshold of the control signal at which the Ill stage of cooling is activated (only in cascade)
NOTE: The control system simultaneously provides a 0+-10VDC signal to control a freon cooler, when controlling the 0+10VDC signal the "Il stage" and
"Cascade" functions should be deactivated.
30s Min. operating time - minimum reversing unit operating time. Enter the setting according to the OMM of the unit
30s Min. standstill time - minimum standstill time of the reversing unit. Enter the setting according to the OMM of the unit
-30°C Min.Temp. Out.Operation - minimum outside temperature at which the chiller is active
Reversing
unit - NO Alarm contact - selectable type of NO/NC chiller alarm contact
Defrosting:
No reaction No reaction - the defrost signal from the reversing unit does not trigger a system reaction
Low level - defrost signal from the reversing unit causes operation on the lower level of the unit fans
System stop - defrost signal from the reversing unit causes system stopping (with cooling down)
Auto - the mixing chamber takes part in the temperature control process
Operation mode | Auto Hand - the mixing chamber does not take part in the temperature control process, the opening stage is set in the main menu of the
controller
Heater/cooler - in the process of temperature control in the auto mode of operation of the mixing chamber, following parts are involved
in the order:
1. recovery,
2. heater/cooler,
Priority for Heater/ 3. mixing chamber
y cooler Mixing chamber - in the process of temperature control in the auto mode of operation of the mixing chamber, following parts are involved
in the order:
Mixing 1. recovery,
chamber 2. mixing chamber
3. heater/cooler
Min. freshair | 30% Min. fresh air - setting the minimum opening of supply/exhaust air dampers in auto mode
Max. freshair | 100% Max. fresh air - setting the maximum opening of supply/exhaust air dampers in auto mode
Fast heating - a function which enables quick heating up of the system to the set temperature. When the fast heating mode is active and
Active the system needs to be activated, the dampers completely close the fresh air supply until the desired temperature i reached. The function
Fast heating is only active for supply/exhaust systems with recirculation.
5°C Tlim - desired temperature for fast heating function
2°C Temperature hysteresis - Temperature hysteresis Tlim
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9.4 Service menu
Access to these settings is password protected (default: 1111)..

Tab. Nr 26 Service menu

Group Name Lebault Description / Service menu

value

Service . Active Active - possible configuration of the system, no possibility of starting the system, protective functions of the selected system active
mode Inactive - not possible to configure the system, possibility to switch on the system

off/on — active operating modes OFF/ON
off/1/2/3 - active operating modes OFF / 1 level / 2 level / 3 level
off/1/2/3/1- active operating modes OFF / 1level / 2 level / 3 level / Timer

Operation - off/on off/1/2/3/S/T— active operating modes OFF / 1 level / 2 level / 3 level / stand-by / Timer

mode

ATTENTION! The settings from the graphic menu of the TP4.3 and TP7 touch panels can be operated in the off/1/2/3/S/T mode, in the
other modes only the simplified graphic screen " screensaver " is visible.

SCS - supply AH units

SECS - supply-exhaust AH units

Type SCS RGCS - supply-exhaust AH units with glycol recovery

PRCS - supply-exhaust AH units with cross-flow recovery equipped with bypass
Type of RRCS - supply-exhaust AH units with rotary recovery

the AHU

Application

ode 0 Setting the code according to the coding in point 4

Code compa-

tibilty Correct Testing for code compatibility, in the event of incompatibility, the system cannot be started and an alarm message A_Code is displayed

- Offset - possibility to correct measurement points from temperature sensors

A_LowTemp - function of blocking the system in case of too long operation of fans with low discharge temperature.
Possibility of activating / deactivating the function, setting the minimum supply air setting the low alarm delay.

Temperature Exhaust sensor:
Aktywny Active - system operation with exhaust temperature sensor
Inactive - system operation without exhaust temperature sensor

Tset change - ramp for change of preset temperature setting (elimination of sudden change for smooth operation of temperature con-

2 trollers)

Activation of supply, exhaust and room humidity sensors (after the sen-sors are activated, the Settings/Humidity menu appears, where
- Mod-bus communication with humidity sensors should be started), it is possible to activate humidity sensors in systems without dehu-
midify-ing and humidifying for humidity monitoring.

Type of humidity sensors
Humidity sensor EL-HT — selection of modbus RS485 control with humidity sensors EL-Piast HT
HD - selection of modbus RS485 control with humidity sensors CONEL HD

ATTENTION!!! The manufacturer's EL-Piast humidity sensors have an address setting which can be changed using the DIP SWITCH swi-

Configu- tches on the sensor, while the CONEL sensors are addressed by the EL-PIAST controller from the "HD humidity sensor address" menu.

ration 1 Current address - setting the address currently set on the sensor

- Target address — setting the address required for the sensor (see Address list 10.4)

HD humidity No Set address - loading the new address to the currently connected sensor (while performing this function, only one selected humidity
sensor address sensor should be powered, while after loading the settings, the sensor should be switched off and on so that the new address is active!ll!).

Status OK - loading settings was successful
Ok Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

Constantairflow | Inactive Constant airflow — possibility of activating the constant airflow function

Danfoss - selection of RS485 modbus control with Danfoss FC51 inverters
Eura Drive - selection of RS485 modbus control withEura Drive inverters
EBM - choice of modbus RS485 control with EBM fans

0J-DV - selection of RS485 modbus control with 0J-DV inverters

Faninvertertype | Danfoss

Imax supply

01DV A Imax supply 0J-DV - setting of the supply fan motor current rating (as per motor nameplate)

Imax exhaust

01DV A Imax supply 0J-DV - setting of the exhaust fan motor current rating (as per motor nameplate)
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Default
value

Description / Service menu

1 Current address - setting the address currently set on the EBM fan

= Target address — setting the address required for the EBM fan (see Address list 10.4)

Set address - loading a new address to the currently connected EBM fan (while performing this function, only one selected EBM fan
should be supplied, and after loading the settings, turn the power supply of the EBM fan off and on for the new address to be active!!!!).

Status OK - loading settings was successful
Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

EBM adres

a Attention !!l The status returns information after the address is loaded

ATTENTION!!! Loading the EBM fan settings must be done for each EBM fan used in the system, while loading the settings, the current EBM
fan address must match the address set on the unit (default address 1).

- Target address - setting the required address for the 0J-DV inverter (see Address list 10.4)

Set address - loading a new address to the currently connected 0J-DV inverter (only one selected 0J-DV inverter must be powered when

i this function is on)

Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.

0Ok ) ) " L
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

0J-DV adres Temperature target address - temperature reading from the 0J-DV inverter with target address

ATTENTION!!! If the address setting of the 0J-DV inverter is completed, it is indicated by a correct reading of the temperature from the
. inverter; if no reading is available, the value "NS" is shown here.

ATTENTION!!! The settings of the 0J-DV inverter must be performed for each 0J-DV inverter used in the system; the current address of
the inverter can be freely chosen when the settings are loaded.

Inactive — the analogue outputs fulfil the functions described in point7.2

Aout1 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout1 analogue output
Supply 010V | inactive Aout2 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout2 analogue output
Aout3 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout3 analogue output
Aout4 - there is a 0-10V signal of the supply fan on the Aout4 analogue output

Configu-
ration

Inactive — the analogue outputs fulfil the functions described in point7.2

Aout1 - there is a 0-10V signal of the exhaust fan on the Aout1 analogue output
Exhaust 010V | Inactive Aout2 - there is a 0-10V signal of the exhaust fan on the Aout2 analogue output
Aout3 - there is a 0-10V signal of the exhaust fan on the Aout3 analogue output
Aout4 - there is a 0-10V signal of the exhaust fan on the Aout4 analogue output

Option of activating alarms resulting from exceeding the current measurement deviation (at the inverter output) and the current calcu-
lated from the linear characteristics of the current frequency.

A_CurAct - alarm activation

llimMinDif - differential current hysteresis (current too low)
llimMaxDif - differential current hysteresis (current too high)
Fmin - frequency scale point 1

Fmax - frequency scale point 2

Imin - current scale point 1

Imax - current scale point 2

A_Cur (%Hz) -

ATTENTION!! Alarm activation A_Cur(%Hz) recommended for systems with more than 1 motor supplied from one inverter

Heat

Tecovery Operation mode - possibility of activating heat and cold recovery

Type of rotary, glycol recovery inverter
Recovery Danfoss - selection of RS485 modbus control with Danfoss FC51 inverters

e Eura Drive - selection of R5485 modbus control withEura Drive inverters
0J-DV - selection of RS485 modbus control with 0J-DV inverters
A Imax supply 0J-DV - setting of the recovery motor current rating (as per motor nameplate)
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Default
value

Description / Service menu

- Target address - setting the required address for the 0J-DV inverter (see Address list 10.4)

Set address - loading a new address to the currently connected 0J-DV inverter (only one selected 0J-DV inverter must be powered when

No this function is on)

ok Loadings in progress - the system s loading the settings, if the communication is correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)
Temperature target address - temperature reading from the 0J-DV inverter with target address
ATTENTION!! If the address setting of the 0J-DV inverter is completed, it is indicated by a correct reading of the temperature from the

. inverter; if no reading is available, the value "NS" is shown here.

Recovery

ATTENTION!!! The settings of the 0J-DV inverter must be performed for each 0J-DV inverter used in the system; the current address of
the inverter can be freely chosen when the settings are loaded.

Pressure Recovery sensor

switch Pressure switch - protection against freezing of recovery by means of a pressure switch placed in the recovery exhaust part
Temperature - protection against frosting of the recovery using a temperature sensor located in the exhaust part behind the recovery
Alarm A_ColdRec:

Inactive Active - A_ColdRec recovery frosting alarm visible in the alarm menu for the entire duration of frosting,
Inactive - the A_ColdRec recovery frosting alarm is not visible in the alarm menu, but the moment of the frosting alarm is recorded in the
alarm history, and the HMI graphic screen shows the frosting icon during recovery frosting.

Mixing chamber :‘eec?)‘very Operation mode - possibility of activating heat and cold recovery
Function available in systems with water heater and cooler (no dehumidification):
Water exchan- .
Inactive . Lo
gerH/C Inactive - heater and water cooler have individual exchangers

Active - water heater and cooler on one common exchanger with one pump and mixing system

Aout1 output function controlling the electric heater:

Configu- Electric heater | 0-10VDC

ration 0-10VDC - smooth control of the heater power through an analogue signal

PWM - smooth control of the heater power by 0/10VDC PWM regulation

PWM period 10s PWM period - period of the PWM signal

PWM limit 100% PWM limit - limit of the maximum power of the heater controlled by the PWM signal

Phe (%Psup) | - Linear limitation of the maximum power of the electric heater depending on the control of supply fans.

Alarm contact - selectable type of NO/NC gas heater (gas heater module) alarm contact (when using a gas heater with IS Beta control

Gas heater
NG module, switch from NC to NO)

0-100% — on the analog output which controls the Y.GAS heater there is a signal controlling the efficiency of the heater 0-100%
GasMode 0-100% Tset — on the analog output which controls the Y.GAS gas heater there is a 0-10VDC voltage signal of the value resulting from the set
temperature scale.

+18°C Tset.min. - Minimum setpoint temperature (output scale Y.GAS)

. : +30°C Tset.max. - maximum setpoint temperature (output scale Y.GAS)
Signal scaling

ov Umin - output voltage Y.GAS for Tset min

Umax - output voltage Y.GAS for Tset max.

Optional in systems with a freon cooler

Freon unit Inactive A ) - )
Cooling - direct evaporation system of the reversing unit - cooling only

Cooling / heating - Direct evaporation system of the reversing unit - Cooling and heating

- Cooling contact - negation of the cooling contact

Control:

Umin - setting of minimum output voltage 0-10VDC for the connected system

Umax - setting of maximum output voltage 0-10VDC for the connected system

Control signal - 0-10VDC signal type setting: min>max, max>min, Auto min>max, Auto max>min

Reversing unit

The signal type "Auto” is a linear relationship different in winter and summer
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Lefault Description / Service menu
value
A_StopS1 - opening the DIN12 input will stop the system and display an alarm A_StopS1 (used when the DIN12 input function is service
. stop)
DINT2Function | A_Stops1 ON/OFF - opening the DIN12 input will stop the system without an alarm A_StopS1 (used when the DIN12 input function is the remote
start/stop of the system)
S Secondary filter - when 24V signal is given to DIN8 input, dirty secondary filter is signaled by alarm A_SupFilter2.
152H Function flter y Electrostatic filter - passing a 24V signal to the DIN8 input signals a dirty secondary filter through the A_SupFilterES alarm and the system
reaction according to the next setting.
Configu- Do not block - the dirty electrostatic filter alarm triggers an informational alarm only,
ration ES Reaction Donotblock | Block - the dirty electrostatic filter alarm causes an alarm blocking the system operation (switching off with cooling of gas, electric or
freon heaters).
Analogue Possibility of scaling the output signal 0-10VDC to 2-10VDC (check the compatibility of signals in the OMM of actuator damper, valve)
03s Tcom — time of communication with device with Modbus communication in SLAVE mode
outputs Communi- Twait - response time for communication with the inverter device with Modbus communication Factory default setting for up to 9
ation devices with Modbus communication, with more devices the Twait time must be increased acorrding to the rule (number of Modbus
devices x Tcom) + 0.3s.
Leading
tempe- . The last 15 from the lead sensor with the selected recording period) and the "Deviation" which is the maxi-
rature mum difference between the current setpoint temp and the last 15 from the lead temperature sensor are stored.
history
_ _ _ Reading of inputs, outputs of the controller, possibility of emulating inputs and forcing outputs of the controller during normal operation
of the system, while performing emulation or forcing an alarm is reported, but the system is working.
Change Change password for access to advanced options. Default password: 1111
password Note: if you lose or forget your password, you will not be able to change the advanced parameters.
Restore
the . -
default Restores all settings to their original values.
settings

10. COMMUNICATION RS485 MASTER, MODBUS RTU

10.1 Communication RS485 Master, Modbus RTU with the BMS sys-
tem

The controller has implementations of Modbus RTU proto-

col. In order to perform network coupling it is necessary to

connect RS-485 buses to the MASTER port on the control-

ler bar. Modbus address is set on jumpers underneath the

controller.

Default communication parameters:

« transmission rate of 9600 bps (can be changed from the
built-in or external HMI)

« 8 bits of frame

« 2 stop bits

« Lack of parity

All variables are 32-bit values that are represented in the
Modbus protocol as Input, Coil, Holding Register or Input
Register in different address spaces.

Read and write data of the Input and Coil type:
Each variable is a 32-bit value. For example, a variable with
an address in table 0x0008 provides bits under binary ad-
dresses 8%32 ... 9%32-1 for Modbus Input and Coil.

Read and write data of the Holding Register and Input Regi-
ster type:

The variables in this form are available in different address
areas for easy integration into BMS systems.

0x0000 ... 0x1000 - traditional representation according to
information below

Multistate — the listed integer values of the variable corre-
spond to the described states

Decimal - 32-bit value of the variable is treated as an inte-
ger type with character,

Fixed - a fixed type in which the 8 least significant bits are
intended for a fractional part, while the remain-ing 24 bits
are the total part with a symbol. Therefore, the accuracy
of Fixed value is 1/256. To scale the value represented by
Fixed to the target (proper) value, multiply it by 1/256 =
0.00390625.

0x1000 ... 0x2000 - Fixed format variables presented as
integer values without fraction

0x2000 ... 0x3000 - Fixed format variables presented as va-
lues to one decimal place in the decimal format. The value
of 20.67 is shown as 206

0x3000 ... 0x4000 - Fixed format variables presented as
values to two decimal places in the decimal format. The
value of 20.67 is shown as 2067

154
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0x4000 ... 0x5000 - similar to the area 0x0000 ... 0x1000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mo-
dbus 0x4092

0x5000 ... 0x6000 - similar to the area 0x1000 ... 0x2000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mo-
dbus 0x4092

0x6000 ... 0x7000 - similar to the area 0x2000 ... 0x3000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mo-
dbus 0x4092

0x7000 ... 0x8000 - similar to the area 0x2000 ... 0x3000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mo-
dbus 0x4092

Variables in the Multistate and Decimal representation should

not be used in address areas 0x1000 ... 0x4000 and 0x5000 ...

0x8000 because the least significant 8 bits of each variable

are lost.

Table 28 Main Menu Variables

The addresses in the table are converted for the Modbus pro-
tocol as follows:

Table 27 Address conversion

Address range Calculation of address

0x0000 ..... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.
0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.
0x4000 ..... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

NOTE: A single 16-bit register cannot be saved in address areas 0x1000 ... 0x4000.
In this case it is necessary to save registers in pairs with the Preset Multiple Registers
(0x10) command, which consists of the full value of a 32-bit variable. This means,
that the address of the beginning of record and the number of registers must be an
even num-ber.

DECAddress  yariable Type
Description / Main Menu Variables States
BacNet Modbus hame: BacNet  Modbus
Langu- .
0 agehct Currently selected menu language of the controller 1-PL,2-EN,4-RU, 8-SV Msv Register | R
2 xsdeOnOf- Set operating mode (for Type 4 home screen) - touch panel 0-stop, 1-start MsV Register | R/W
ModeStd- " ) )
4 Gallevel? Set operating mode (for Type 4 home screen) - touch panel 0-manual, 1- standby, 2 - timer MsV Register | R/W
6 SetlevelTP | Manual mode setting (for Type 4 home screen) - touch panel 1=1 AV Register | R/W
0-stop, 1- st level, 2- 2nd level, 4 - 3rd level,
4 8 UnitState System status (current) 8- preheating, 16 - cooling, 32 - warming up, Msv Register | R
64 - locking alarm, 128 - service mode
10 WorkMode1 | Set operating mode (for Type 1 home screen) 0-stop, 1-start Msv Register | R/W
6 12 WorkMode2 | Set operating mode (for Type 2 home screen) s igorerationfl-Llevel Msv Register | R/W
o operating mo Ype 2home sc 2 - operation 2nd level, 4 - 3rd level g
. 0-stop, 1- operation 1st level, 2 - operation 2nd .
14 WorkMode3 | Set operating mode (for Type 3 home screen) level, 4 - 3rd level, 8- timer Msv Register | R/W
. 0-stop, 1- operation st level, 2 - operation 2nd .
8 16 WorkMode4 | Set operating mode (for Type 4 home screen) level, 4-3rd level, 8- standby, 16 - timer Msv Register | R/W
9 18 Tset Temperature setpoint 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
L]
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]

e B Description / Main Menu Variables States C /\f\lvrvi;e

10 20 TsetActual Setpoint temperature (includes calendar and start ramp) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

1 2 Tmain Te of the lead sensor for temp control 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

12 24 B1 Supply temperature 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

13 26 B2 Exhaust temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

14 28 B3 Outdoor temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

15 30 B4 Exhaust air temperature behind recovery (optional) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

16 32 B8 Temperatures of the return water from the water heater 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

17 34 Hset Setpoint humidity (relative) 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

18 36 HsetB Set humidity (absolute) 1g/kg = 256 (229/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R

19 38 Hmain Leading humidity (relative) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

20 40 HmainB Leading humidity (absolute) 19/kg =256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R

7 2 Hsup Supply humidity (relative) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

2 44 HsupB Supply humidity (absolute) 1g/kg = 256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R

23 46 Hexh Exhaust humidity (relative) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

24 48 HexhB Exhaust humidity (absolute) 1g/kg = 256 (22g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R

25 50 PowerDeh Dehumidification signal 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R

26 52 PowerHum | Humidification signal 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

27 54 EnHum Start/stop humidification signal 0-stop, 1-start MSV Register | R

28 56 SteamHum1 | Humidifier vapour efficiency 1 1(kg/h) x 10 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
0 - inactive, 1 - start of the evaporation cycle,

ER LI
7 - full drain due to lack

RunState- 0 - inactive, 1 - soft start, 2 - reduced constant pro-

30 60 Hum1 Humidifier state 1 duction start 3 - constant production, v Register | R
4- reduced production, 5,6,7 - soft start
Bit 0 - alarm Mn Gil92 | R
Bit 1 - alarm EC Coil 993 R
Bit 2 - alarm EC Coil 994 R

3 62 A1BitHum1 | Alarms blocking the humidifier 1 BSV
Bit 3 - alarm EO Coil 995 R
Bit4-alarm EH Coil 996 R
Bit 5 - alarm EP Coil 997 R
Bit 0 - alarm EU Coil 998 R

2 64 A2BitHum1 | Alarms disabling the humidifier 1 Bt -dlam 5 BSV ol ¢
Bit 2 - alarm EF Gil1000 | R
Bit 3 - alarm ED Gil1001 | R
Bit 0- alarm CY Gil1002 | R
Bit 1- alarm Ec Gil1003 | R

33 66 A3BitHum1 | Alarms - humidifier warnings 1 Bit 2- alarm EA BSV Gil1004 | R
Bit 3 - alarm (P Cil1005 | R
Bit 4 - alarm (L il 1006 | R

|
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]
Description / Main Menu Variables States /Write
BacNet Modbus name BacNet Modbus w]
34 68 SteamHum2 Humidifier vapour efficiency 2 1(kg/h) x 10 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
0-inactive, 1- start of the evaporation cycle,
RunSta- . 2 -filling with water, 3 - evaporation, 4 - drain AF, .
3 0 tusHum2 Humidifer status 5 - drain (for dilution or manual), v Register | R
6-end of the drain, 7 - full drain due to lack
RunState- 0 - inactive, 1- soft start, 2 - reduced constant
36 n Hum2 Humidifier state 2 production start, 3 - constant production, v Register | R
4 -reduced production, 5,6,7 - soft start
Bit 0 - alarm Mn il 1184 | R
Bit 1-alarm EC Gil1185 | R
Bit 2 - alarm EC Gil1186 | R
37 74 A2BitHum2 | Alarms blocking the humidifier 2 BSV
Bit 3 - alarm EO Gil1187 | R
Bit 4 - alarm EH Gil1188 | R
Bit 5 - alarm EP Gil1189 | R
Bit 0- alarm EU Gil11% | R
Bit 1-alarm E3 Gilng | R
38 76 A2BitHum2 | Alarms disabling the humidifi-er 2 BSV
Bit 2 - alarm EF Gil1192 | R
Bit 3 - alarm ED Gil1193 | R
Bit 0 - alarm CY Gil1194 | R
Bit 1-alarm Ec Gil1195 | R
39 78 A3BitHum2 | Alarms - humidifier warings 2 Bit 2 - alarm EA BSV Gil119% | R
Bit 3 - alarm CP Gil1y7 | R
Bit 4 - alarm (L Gil1198 | R
40 80 SteamHum3 | Humidifier vapour efficiency 3 1(kg/h) x 10 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
0-inactive, 1- start of the evaporation cycle, 2 -
RunSta- . filling with water, 3 - evaporation, 4 - drain AF, .
H 8 tusHum3 Humidifier status 3 5 - drain (for dilution or manual), v Register | R
6 - end of the drain, 7 - full drain due to lack
RunState- 0 - inactive, 1- soft start, 2 - reduced constant
42 84 Hum3 Humidifier state 3 production start 3 - constant production, v Register | R
4 -reduced production, 5,6,7 - soft start
Bit 0- alarm Mn Gil1376 | R
Bit 1 - alarm EC Gil1377 | R
Bit 2 - alarm EC Gil1378 | R
3] 86 A3BitHum3 | Alarms blocking the humidifier 3 BSV
Bit 3 - alarm EO Gil1379 | R
Bit4-alarm EH Gil1380 | R
Bit 5 - alarm EP Gil1381 | R
Bit 0- alarm EU Gil1382 | R
Bit 1-alarm E3 Gil1383 | R
4 88 A2BitHum3 | Alarms disabling the humidifi-er 3 Bit 2 - alarm EF BSV Gil1384 | R
Bit 3 - alarm ED Gil1385 | R
Bit 0- alarm CY Gil1386 | R
L]
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]
Description / Main Menu Variables States ld
BacNet Modbus name BacNet Modbus W]
Bit 1- alarm Ec Gil1387 | R
Bit 2- alarm EA Goil1388 | R
45 90 A3BitHum3 | Alarms - humidifier warings 3 BSV
Bit 3 - alarm (P Gil1389 | R
Bit 4 - alarm (L Gil13%0 | R
46 92 Vent Start/stop signal of air handling unit fans 0-stop, 1-start Msv Gil1472 | R
47 94 PwrSup Supply inverter setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
48 96 PaSup Supply fan pressure measurement 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) 1\ Register | R
49 98 FlowSup Supply fan air flow rate measurement 1m3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632=0x1600) = AV Register | R
50 100 PwrExh Exhaust inverter setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
51 102 | Pakxh Exhaust fan pressure measurement 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
52 104 FlowExh Exhaust fan air flow rate measurement Tm3/h =256 (22m3/h = 22256 = 5632=0x1600) | AV Register | R
53 106 | Isup Supply fan motor current 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
54 108 | Fsup RS485: Frequency of the supply fan inverter THz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
55 10 | RPMsup RS485: Supply EC fan motor speed Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
56 m Usup RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1V = 256 (22 = 22+256 = 5632 = 0x1600) m Register | R
supply EC fan motor
57 14 | FaultSup RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
5O R RS B st ummutlcatiopbetheep Modb S ELG 19 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
controller and supply fan inverter
59 18 | Isup2 RS485: Supply fan motor current 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
60 120 | Fsup2 RS485: Frequency of the supply fan inverter 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
61 122 | RPMsup2 RS485: Supply EC fan motor speed 2 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
0 2 s RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1V = 256 (221 = 22256 = 5632 = 0x1600) W Register | R
supply EC fan motor 2
63 126 | FaultSup2 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 2 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
@ | | e | EECEEOMTET R 19 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
controller and supply fan inverter 2
65 130 | Isup3 RS485: Supply fan motor current 3 1A =356 (33A =33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
66 132 Fsup3 RS485: Frequency of the supply fan inverter 3 1Hz = 356 (33Hz = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
67 134 | RPMsup3 RS485: Supply EC fan motor speed 3 rpm =356 (33rpm = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
68 136 Usip3 RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1V = 356 (33V = 33356 = 5633 = 0x1600) W Register | R
supply EC fan motor 3
69 138 | FaultSup3 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 3 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
D |0 | emsp || eSO 1% =356 (33% = 33*356 = 5633 = 0x1600) n Register | R
controller and supply fan inverter 3
n 142 | Isup4 RS485: Supply fan motor current 4 1A =456 (44A = 44*456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
72 144 | Fsup4 RS485: Frequency of the supply fan inverter 4 1Hz = 456 (44Hz = 44*456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
73 146 | RPMsup4 RS485: Supply EC fan motor speed 4 rpm = 456 (44rpm = 44*456 = 5634 = 0x1600) | AV Register | R
7 18 Usups RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the 1V = 456 (44V = 44%456 = 5634 = 0x1600) I Register | R
supply EC fan motor 4
75 150 | FaultSup4 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 4 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
B | @ | mspy | EECSEmE i s 19 = 456 (44% = 44*456 = 5634 = 0x1600) N Register | R
controller and supply fan inverter 4
|
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]
Description / Main Menu Variables States /Write
BacNet Modbus name BacNet Modbus W]
77 154 | lsup5 RS485: Supply fan motor current 5 1A =556 (55A = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
78 156 | Fsup5 RS485: Frequency of the supply fan inverter 5 THz =556 (55Hz = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
79 158 | RPMsup5 RS485: Supply EC fan motor speed 5 Trpm = 556 (55rpm = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
8 | 160 | UsupS gj::lsy é';"f‘;:er;gf;f;'t voltage or DCmotor voltage ofthe 1, _ o ooy scxsc — 5635 = oxt00) I Register | R
81 162 FaultSup5 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 5 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
B | |ems |EECESEmEECE P 106 = 556 (55% = 55556 = 5635 = 0x1600) N Register | R
controller and supply fan inverter 5
83 166 | Isup6 RS485: Supply fan motor current 6 1A =656 (66A = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
84 168 | Fsup6 RS485: Frequency of the supply fan inverter 6 THz = 656 (66Hz = 66656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
85 170 | RPMsup6 RS485: Supply EC fan motor speed 6 Trpm = 656 (66rpm = 66*656 = 5636 = 0x1600) | AV Register | R
8 | 172 | Usups ?jssfyézvfz:er;;’;‘;f:”""age orDCmotorvoltageofthe | _ ccc (c6y — 6656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
87 174 | FaultSup6 RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 6 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
I KRG R s conrutication be e se Mab G L 19 = 656 (66% = 66656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
controller and supply fan inverter 6
89 178 lexh RS485: Exhaust fan motor current 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
90 180 | Fexh RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
91 182 | RPMexh RS485: Exhaust EC fan motor speed rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
92 184 | Uexh zj::jst"é‘ff';s'r:::z:" valtage or DCmotorvoltage ofthe - _ 56 5y — 97256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
93 186 FaultExh RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
2 |® e |EECESCmEETE R 19 =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) n Register | R
controller and exhaust fan inverter
95 190 lexh2 RS485: Exhaust fan motor current 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
9 192 | Fexh2 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
97 194 | RPMexh2 RS485: Exhaust EC fan motor speed 2 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
% 19 | Uexh E:::j;t'g‘ff’;:'rzz:s:‘;"""age orDCmotorvoltage ofthe |y _ 556 5y — 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
9 198 FaultExh2 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 2 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
m | m || epen | e T Rl B 19 = 256 (22% = 22°256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
controller and exhaust fan inverter 2
101 202 lexh3 RS485: Exhaust fan motor current 3 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
102 | 204 | Fexh3 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 3 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R
103 | 206 | RPMexh3 RS485: Exhaust EC fan motor speed 3 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
104 | 208 | Uexh3 Z::fjstl?éef::mo::g?; voltage or DCmotorvoltage ofthe | _ 556 (5 274256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
105 210 FaultExh3 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 3 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
5 o |G | BRI AR 19 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) w Register | R
controller and exhaust fan inverter 3
107 214 | lexhd RS485: Exhaust fan motor current 4 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
108 | 216 | Fexh4 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 4 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
109 | 218 | RPMexh4 RS485: Exhaust EC fan motor speed 4 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
M0 20 | Uexha Z:::js:’E‘éef'::'rgz;‘:f;v““age orDCmotorvoltage ofthe | 3y _ 5 5y — 274956 = 5632 = 0x1600) N Register | R
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DECAddress ~ Variable Type Read [R] t
el T Description / Main Menu Variables States T | s /\f\lvzi;e 2is
m 22 FaultExh4 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 4 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
m 24 Combxhe ?j:ﬁzlli‘:;’:;‘e‘:':L“S“"f’;fllr']"v:z:"fe" ety 19 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
113 226 lexh5 RS485: Exhaust fan motor current 5 TA=256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
14 | 228 | Fexh5 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 5 THz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
15 | 230 | RPMexh5 RS485: Exhaust EC fan motor speed 5 Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
16 22 Uexhs Zf::j;t";‘éef'a‘:'n‘:::")’:’;V“'“ge orDCmotorvoltageofthe | 3y _ 56 0y = 22#256 = 5632 = 0x1600) I Register | R
17 234 FaultExh5 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 5 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
118 | 236 | ComExhs fs:gilli‘::ﬁ;‘e‘:gums‘t‘?;fﬁ]"vzzz:‘”s’“" Mocbue 19 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
119 238 lexh6 RS485: Exhaust fan motor current 6 TA =256 (22A = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
120 | 240 | Fexh6 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 6 THz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
121 | 242 RPMexh6 RS485: Exhaust EC fan motor speed 6 rpm = 256 (22rpm =22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
1 24| Uexhe 5:::3;1"ézef’a‘;’r:zz:';"""age orDCmotorvoltageofthe | _ »c¢ 5y = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
123 246 FaultExh6 RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 6 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV Register | R
124 248 | Combxhe f::gzlIS:’a':;‘e‘)‘(’:;:;'t";;"‘;'::x::g“" Mocu 19 = 256 (229 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
125 0250 M Water heater setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
126 | 252 | M1 Water heater circulation pump 0-stop, 1-start Msv 4032 R
127 | 254 | HE_GASpwr | Electric/gas heater setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R
128 256 Y2 Water cooler setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
129 258 E1 Cooling demand (with water heater) 0-stop, 1-start Msv 4128 R
130 260 Y9 Freon cooler setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
131 262 | DXstate Freon cooler setting 0-stop, 1-1stopien, 2- Il stopien, 3-lill stopied | MSV Register | R
132 | 264 | YKX Reverse unit setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
133 266 DXstate Reverse unit setting 0-stop, 1- start, 2 - defrost, 3 - defrost MSV Register | R
134 268 H_C Reverse unit mode 0-grzanie, 1- chtodzenie MSV Register | R
135 | 270 | YRec Cross-flow, rotary, glycol recovery setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Gil4320 | R
136 | 272 | RecState Cross-flow, rotary, glycol recovery state 0-stop, 1-start, 2, 3 - odszranianie Msv Register | R
137 274 rec R$485: Glycol or rotary recovery motor current 1A =656 (66A = 66656 = 5636 = 0x1600) A Register | R
138 | 276 | Frec RS485: Frequency of the glycol or rotary recovery inverter THz = 656 (66Hz = 66*656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
139 278 | Urec RS485: Glycol or rotary recovery inverter output voltage V=656 (66V = 66656 = 5636 = 0x1600) I\ Register | R =
140 | 280 | FaultRec RS485: Alarm code for a glycol or rotary recovery inverter 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
282 ComRec 52:32Ili‘::ﬁ;‘t‘h"e";'l';‘(‘;'?::z{'alr’;':(:::;‘Ien'x‘e"r‘::r‘“ BP 1 196656 (66% = 66656 = 5636 = 0x1600) W Register | R
142 | 284 | EHPMCM Start/stop signal for HPM/CM control system 0-stop, 1-start MSV Goil4544 | R B
143 286 | YHPM(M 0-100% signal for HPM/CM control system 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R -
144 | 288 | Y4HPM Heating/cooling signal for HPM control system 0- grzanie, 1- chtodzenie MSV Goil4608 | R |
145 | 290 | CarDefrost Defrost signal from HPM/CM control system 0-wylaczony, 1- zataczony MSV Coil 4640 | R -
|
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Variable

Description / Main Menu Variables

name

States

BacNet

Type
Modbus

Read [R]
/Write
W]

e | 292 | cawv RS485: Heatmg/coolmg signal from HPM control system (con- 0-grzanie, 1 - chiodzenie sV Gign | R
troller with address 6)

W29 | Workspi RS485: Operation signal of compressor no.1 from HPM/CM 0-stop, 1- start SV wige | R
control system (controller with address 6)

8| 296 | Worksp2 RS485: Operation signal of compressor no.2 from HPM/CM 0-stop,1-start MsV wiens | R
control system (controller with address 6)

149 | 298 | WorksP3 RS485: Operation signal of. compressor no.3 from HPM/CM 0-stop,1-start MsV Giless | R
control system (controller with address 6)

150 300 Worksp4 RS485: Operation signal of. compressor no.4 from HPM/CM 0-stop, 1 - start SV &VED R
control system (controller with address 6)

151 30 WorksPs RS485: Operation signal of. compressor no.5 from HPM/CM 0-stop, 1-start sV wisn | R
control system (controller with address 6)

152304 | Carlpl RS485: Low pressure switch signal from HPM/CM control 0-alarm, 1 - ok sV Gisges | R
system, system 1, compressors 1,2 (controller with address 6)

153306 | CalR2 RS485: Low pressure switch signal from HPM/CM control 0-alarm, 1- ok MSV il | R
system, system 2, compressors 3,4 (controller with address 6)

154 308 | CarlP3 RS485: Low pressure switch signal from H.PM/CM control sys- 0-alarm, 1- ok MSV wios | R
tem, system 3, compressor 5 (controller with address 6)

155 310 | CarlPSi RS485: Low pressure sensor fiom HP/CM control system, o occ () o 24956 = 5630 = 0x1600) | AV Register | R
system 1, compressors 1,2 (controller with address 6)

156 | 312 | Calpsy | P85 Low pressure sensor flom HPMW/CM control system, | 3 o6 o5 b 2ymps6 = 5632 =0c1600) | AV Register | R
system 2, compressors 3,4 (controller with address 6)

157 34 Calpsy P85 Low pressure sensor flom HPMWCM control system, | oo o5 b gynas6— 5612 —0x1600) | AV Register | R
system 3, compressor 5 (controller with address 6)

158 | 316 | Cartpsy | P igh pressure sensor from HPM/CM control system, | o o b anace —sez—0utc00) | AV Register | R
system 1, compressors 1,2 (controller with address 6)

159 318 Cartpsy o5 High pressure sensor from HPM/CM control system, | ce o b 0ynage - sep—0utc00) | AV Register | R
system 2, compressors 3,4 (controller with address 6)

160 | 320 | Cartipsy | o485 High pressure sensor from HPM/CM control system, | 4o o6 o5 o gpeass = se2 = oxieon) | AV Register | R
system 3, compressor 5 (controller with address 6)

6132 | Thot Setting the supply, exhaust damper if there is no mixing 0-stop, 1 - start NSV Gist2 | R
chamber in the system

R B2 s e Berdtesurplyandediatampeniitierele mbng 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
chamber in the system

163 | 326 | ThrMCh Setting the mixing chamber 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

164 | 328 | FHEn Fast heating with the mixing chamber 0- nieaktywne, 1 - aktyw-ne MsV Register | R/W

Table 29 Variable Settings Menu

DEC Address Variable Type
Description/ Setting Menu Variables States
BacNet Modbus name BacNet Modbus
. . T-HMICON, 2 - HMI RS485, 4 - Supply, 8 - Exhaust, .
165 330 Ch_Tmain Selection of the lead sensor 16-PT5, 32 Auto Msv Register | R/W
166 332 EcoDiff ECO temp. difference 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
167 | 34 | StarTime | Sctpoint temperature start ramp and cascade controller ac- | 1o 5cc ¢ _ 256 — 5637 = 0x1600) N Register | R/W
tivation delay
168 336 TsetCor Setpoint temperature correction (start ramp) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
169 338 Season Season selection 0- Auto, 1-Winter, 2 - Summer Msv Register | R/W
70| 340 Tummer | Outdoor temperature above which the system operates in | 1o _ o6 ) o0 _ 574956 — 5632 = 0x1600) N Register | RAW
Summer mode
|
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171 | 342 | HistSum Hysteresis of the summer/winter temperature threshold 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
172 | 344 | Kp_desication | Humidity controller amplification 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
173 | 346 | Ti_desiccation | Integration constant of the humidity requlator 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
174 | 348 | Kp_BlowH | Supply humidity requlator amplification (cascade controller) | 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
175350 | Ti_BlowH ::;Z%;i:f&::;j:mi:(:'I‘I“:r‘)’pp'y Lapibeeteot 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 01600) N Register | R/W
176 | 352 | HminBlowB | Minimum supply air humidity (for the cascade controller) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
177 | 354 | HmaxBlowB | Maximum supply airhumidity (for the cascade controller) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
178 | 356 | HsetBlowActB | Curentsetpoint ity (for Mler) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R
179 | 358 | PidHist Insensitivity zone of the humidity regulator output 1% =256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
180 | 360 | Ch_Hmain | Selection of the lead sensor for humidity control 1-supply, 2 - exhaust Msv Register | R/W
181 362 Hmode Humidification during: 0 - Inactive, 1-Winter, 2 - Summer/Winter MsV Register | R/W
182 364 Hlim Humidifier control limit 1% =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
183 366 Dmode Dehumidification during: 0- Inactive, - Summer, 2 - Summer/Winter Msv Register | R/W
184 368 Dlim Cooler control limit for dehumidification 1% =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
185 |30 | P :;':::Z‘t’:f]:;':ﬁ;;"e remeEE e 1hPa =256 (22°C=22*256=5632=0x1600) | AV Register | R/W
186 | 372 | OfsHsetB Absolute setpoint humidity offset 1g/kg =256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
187 | 374 | OfsHsupB Absolute supply humidity offset 1g/kg = 256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
188 | 376 | OfsHexhB Absolute exhaust humidity offset 1g/kg = 256 (22 g/kg = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
189 378 | AcHum | RS485humidifers (1203 pes) gurmf;':fs e umiaen -2l sy Regiter R
190 380 HumAdr1 RS485 humidifier address 1 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
191 382 HumAdr2 RS485 humidifier address 2 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
192 | 384 HumAdr3 RS485 humidifier address 3 1=1256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
193 386 RS485_H1 R$485 communication of the controller with the air humidity sensor | 0 - inactive, 1 - active MsV Coil 6176 R/W
194 | 388 | Adr_H1 Modbus address of supply humidity sensor 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
195 | 390 | RS485_H2 :ﬁﬁz;‘;’i‘e':::r"a“"" Sl o AT 0-inactive, 1- active MV Gled0 | RW
196 392 Adr_H2 Modbus address of exhaust humidity sensor 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
197 | 394 | TeetStd Standby temperature setting 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
198 396 Ch_Tstd Selection of the lead sensor in the stand-by mode 1-HMICON, 2 - HMIRS485, 4 - Exhaust, 8 - PT5 MV Register | R/W
199 | 398 | TstdbyAct Current temperature of the lead sensor in standby mode 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
200 | 400 | StdMode Stand-by mode activation for: 1- heating, 2 - cooling, 3 - heating and cooling Msv Register | R/W
201 | 402 | StdHis Standby temperature setting 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
202 404 vi_t Delay of the fans' switch-on in relation to the dampers 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
203 406 DelThr Delayed of the dampers shutdown 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
204 | 408 | PresDel Delay in testing the status of pressure switches and filters 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
205 | 410 | CoolingTime :zzl;gfr:;'&elgﬂﬂ:ﬁzf:"c heater, gas heater, fieon cooler | ¢ _ )56 (225 = 224256 = 5632 = Ox1600) N Register | R/W
206 412 SupCooling | Supply airflow rate - cooling 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
207 | 414 | ExhCooling | Exhaust airflow rate - cooling 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
208 | 416 | Kp_CP Constant fan airflow controller amplification 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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209 418 | Ti_CP Integration constant of fan constant airflow rate controller 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
210 | 420 | PaSZ1 Setpoint pressure of 1 level for supply constant airflow rate 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
21 422 PaSz2 Setpoint pressure of 2 level for supply constant airflow rate pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
212 | 424 | PaSZ3 Setpoint pressure of 3 level for supply constant airflow rate 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
M| 46 '_)SPUT:"ge' :ﬂe:hse"s"e'?":ag":: t";:':::;pr;"y pressure sensor (setaccording | 3 _ <6 (22pa = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register |~ RW
Setpoint airflow rate in 1 level for constant supply airflow Tm3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 = .
an | e || (converted from pressure and K factor) 0x1600) &y g | @
25| 430 | Fows2 Setpoint airflow rate in 2 level for constant airflow (converted | Tm3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 = N Register | R
from pressure and K factor) 0x1600) 9
Setpoint airflow rate in 3 level for constant supply airflow 1m3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 = .
25 {32 e (converted from pressure and K factor) 0x1600) 2 Register | R
207 | 434 | Ksup K factor for conversion of pressure into supply air flow 1=256 (22 = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
278 | 436 VentSup Number of supply fans (calculated cumulative airflow and 12256 (22 = 227256 = 5632 = Ox1600) W Register | R
Quant measurement of all the supply fans)
219 | 438 | PaEZl Setpoint pressure of 1 level for exhaust constant airflow rate | Tpa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
220 | 440 | PaE2 Setpoint pressure of 2 level for exhaust constantairflow rate 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
21 | 442 | PaEB3 Setpoint pressure of 3 level for exhaust constantairflow rate 1pa= 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
m | 44 D;Jéi: xi;’e“s"e';g;Z"g::’;:;:::;?”“ pressuresensor (setaccording | _ »c¢ (2pa = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
Setpoint airflow rate in 1 level for constant exhaust airflow | 1m3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 = .
2 6 Flowtz1 (converted from pressure and K factor) 0x1600) n Register | R
Setpoint airflow rate in 2 level for constant exhaust airflow | 1m3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 = X
|68 | (converted from pressure and K factor) 0x1600) & g | @
Setpoint airflow rate in 3 level for constant exhaust airflow | 1m3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 = X
25 0 FlowtZ3 (converted from pressure and K factor) 0x1600) n Register | R
226 452 Kexh Kfactor for conversion of pressure into exhaust air flow 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
W 454 VentExhQu- | Number of exhaust fans (calculated cumulative set-up and 12256 (22 = 227256 = 5632 = OX1600) W Register | R
-ant measurement flow of all exhaust fans)
228 | 456 | Supl Minimum supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
229 | 458 | Sup2 Average supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
230 | 460 | Sup3 Maximum supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
231 462 | FminS Minimum frequency of the supply inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
232 | 464 | FmaxS Maximum frequency of the supply inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
233 466 RSsup RS485 supply inverter 0-inactive, 1 - active MSV Coil 7456 R/W
234 | 468 | RSsup2 RS485 supply inverter 2 0-inactive, 1 - active Msv Coil 7488 | R/W
235 | 470 | RSsup3 RS485 supply inverter 3 0-inactive, 1 - active Msv il 7520 | R/W
236 | 472 | RSsup4 RS485 supply inverter 4 0-inactive, 1 - active MV Gil7552 | RIW
237 | 474 | RSsup5 RS485 supply inverter 5 0-inactive, 1- active MsV il 7584 | R/W
238 | 476 | RSsup6 RS485 supply inverter 6 0-inactive, 1-active MSV Gil 7616 | R/W
239 | 478 | AdrSup RS485 supply inverter 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
240 | 480 | AdrSup2 RS485 supply inverter 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
L]
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M4 482 AdrSup3 RS485 supply inverter 3 1=256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
242 484 | AdrSup4 RS485 supply inverter 4 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
243 | 486 | AdrSup5 RS485 supply inverter 5 1=1256(22 =22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
244 | 488 | AdrSup6 RS485 supply inverter 6 1=1256(22 =22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
245 490 Exh1 Minimum exhaust airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
246 | 492 | Exh2 Average exhaust airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
247 494 Exh3 Maximum exhaust airflow rate 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
248 496 FminE Minimum frequency of the exhaust inverter THz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
249 | 498 | FmaxE Maximum frequency of the exhaust inverter 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
250 500 Rsexh RS485 Exhaust inverter 0-inactive, 1-active MsV Coil 8000 R/W
251 502 RSexh2 RS485 Exhaust inverter 2 0-inactive, 1-active MsV Coil 8032 R/W
252 504 RSexh3 RS485 Exhaust inverter 3 0-inactive, 1-active MsV Coil 8064 | R/W
253 506 RSexh4 RS485 Exhaust inverter 4 0-inactive, 1-active MsV Coil 8096 R/W
254 508 RSexh5 RS485 Exhaust inverter 5 0-inactive, 1 - active MsV Coil 8128 R/W
255 510 RSexh6 RS485 Exhaust inverter 6 0-inactive, 1 - active Msv Coil 8160 R/W
256 | 512 | AdrExh RS485 Exhaust inverter 1=256 (22 =22*256 =5632 = 0x1600) AV Register | R/W
257 514 AdrExh2 RS485 Exhaust inverter 2 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
258 516 AdrExh3 RS485 Exhaust inverter 3 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
259 518 AdrExh4 RS485 Exhaust inverter 4 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
260 | 520 | AdrExh5 RS485 Exhaust inverter 5 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
261 522 AdrExhé RS485 Exhaust inverter 6 1=256(22 =22*256 =5632 = 0x1600) AV Register | R/W
262 524 TaccVent Inverter acceleration time 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
263 | 526 | TdecVent Inverter stopping time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
264 | 528 | RECproc Participation in recovery temperature control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
265 | 530 | HPproc '::J:';'E“J’r:t'" temperature contolof the HPMWCM moduleor | 0, _ o6 204 — 24256 = 5632 = x1600) N Register | R/W
266 | 532 | MiXproc Participation in mixing chamber temperature control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
267 534 h_c_proc Participation in heater/cooler temperature control 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
268 536 Kp_Heat Temperature controller amplification - heating 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
269 538 Ti_Heat nstant of temy controller - heating 15=256 (225 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
270 | 540 | Kp_Cool Temperature controller amplification - Cooling 1=256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
m 542 Ti_Cool constant of temp ntroller - Cooling 15=256 (225 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
272 544 PlcoolingAct Cooling PI 0-Summer, 1- Summer/Winter MSV Coil 8704 R/W
273 546 | DelOnPlcool | Delayed start of cooling PI 15=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
274 | 548 | Kp_Blow Minimum 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
275 | 550 | TiBlow i:ﬁz::f:;‘l';‘;;ﬁ::m'"'m”m and maimum supply 15:= 256 (225 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
276 552 TminBlow Minimum supply temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
277 | 554 | TmaxBlow | Maximum supply temperature 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
278 | 556 | TsetBlowAct | Currentsupply temperature setpoint fortype "2" controller 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
279 558 RecDown Recovery Start Ramp 15=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
280 | 560 | TimRec m‘;:‘g’;‘ e B S ey 190= 256 (22.°C = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
|
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B | 562 Recdeltar | Reduied diference between eshaustand outside temperatu- | 1o _ yqe 5 o _ 5456 = 5632 = 0x1600) A Register | RAW
re for recovery start
282 | 564 | KpRec Recovery frost protection regulator amplification 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
283 | 566 | TiRec Integration constant of recovery frost protection requlator 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R/W
284 | 568 | MinRot Minimum rotary recovery efficiency 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
285 | 570 | MaxRot Maximum rotary recovery efficiency 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
286 | 572 | GlicPow Glycol recovery efficiency 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W
287 | 574 | RSrec RS485 rotary, glycol recovery inverter 0-inactive, 1-active MSV Gil9184 | R/W
288 | 576 | AdrRec RS485 rotary, glycol recovery inverter 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W
289 | 578 | FminRec Minimum frequency of rotary, glycol recovery inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
290 | 580 | FmaxRec Maximum frequency of rotary, glycol recovery inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
91 582 TaccRec Recovery inverter acceleration time 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
292 | 584 | TdecRec Recovery inverter stopping time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
293 | 586 | G_Sec Activation of glycol recovery pump protection 0-inactive, 1-active MSV Qil9376 | R/W
294 | 588 | G_SecDP Glycol recovery pump standstill period Tdzien = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
295 | 590 | G_Sed Starting time of the glycol recovery pump 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
29 | 592 | InitT100 :::f;u‘t'me with 100% valve opening, independent of min, | 1. _ 56 1 o¢ — 5y%256 — 5632 = 0x1600) I Register | R/W
297 | 594 | InitTscale Preheat time with percentage valve opening 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
298 | 596 | RampEn Falling ramp 0-inactive, 1 - active MV il9536 | R/W
299 | 598 | Ramplime | Falling ramp time 5= 256 (225 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
300 | 600 | nit_fmin | Miimum outside temperature of the valve scale dufing | 1o _ )qe 1 o = 29%56 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
preheating
301 | 602 | Mitvimin X?mnsf;‘l'l:g during preheating for an outside temperature | o, _ ¢ 1700 _ 27256 = 5632 = 0x1600) N Register | RAW
300 | 604 | Init_Tma | MXimum outside temperature of the valve scale during | 1o _ yqe 1 o _ 54256 = 5632 = 0x1600) A Register | RAW
preheating
303 | 606 | Initvimax | Lale setting during preheating for an outside temperatre | 1o, ce 200 _ 9yvas6 — 5632 = 0x1600) A Register | RAW
of Max T.out.
304 | 608 | Tlim1 Pump start temperature 1°C=256 (22 °C =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
305 | 610 | Del0ffM1 Delay for switching off the water heater circuit pump 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
306 | 612 | MinValve Minimum heater valve opening 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
307 | 614 | ThActive ;\;tlz/:rnon of heater protection by return water temperature 0-inactive, 1 - active sV il | RW
Activation of the Frost (anti-freeze) protection function on
308 616 | Tlim2 the water side with an outside temperature lower than this | 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
parameter
Return temperature threshold setting below which the sys-
309 618 | ThStopFrost | tem enters into a warm-up mode (at standstill), linked to the | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
A_ThHHWwater blocking alarm
Return temperature threshold setting below which the sys-
310 620 | ThStartFrost | tem enters into a warm-up mode (during operation), linked | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
to the A_ThHWwater blocking alarm
Heater water return temperature setting, the valve opens at
311 | 622 | ThStopReg | low temperature, regardless of the main heater control signal | 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
(at standstill).
|
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Heater water return temperature setting, the valve opens at
312 | 624 | ThStartReg | low temperature, regardless of the main heater control signal | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
(during operation).
313 | 626 | KpBack Heater return water temperature controller amplification 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
314 628 TiBack of heater return water ntroller | 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
315 | 630 | HW_Sec Activation of water heater pump protection 0-inactive, 1- active Msv Coil 10080 | R/W
316 | 632 | HW_SecDP | Water heater pump standstill period Tdzien = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
317 | 634 | HW_Sed Water heater pump starting time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
318 636 mBreakDX Minimum freon cooler standstill time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
319 638 mWorkDX Minimum operating time of a freon cooler 5= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
320 | 640 | Toutminpx | Minimum outside temperature above which the freon cooler 1o _ oo o) o — 24956 = 5632 = ox1600) N Register | R/W
can operate
321 | 642 | negSSFDX Negation of freon cooler alarm contact 0-NO, 1-NC MSV Gil10272 | R/W
32 644 Il_IllactiveDX | Activation of the Il stage of the freon cooler 0 - inactive, 1- active MSV Gil10304 | R/W
33 646 (CascadeDX Activation of freon cooler cascade operation 0 - inactive (1->2), 1 - active (1->2->1+2) MsV Gil10336 | R/W
324 | 648 | listageDX Percentage distribution for the Il stage of the freon cooler 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
325 | 650 | llistageDX Percentage distribution for the IIl stage of the freon cooler 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
326 652 mBreakFX Minimum standstill time of the reversible freon unit 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
327 654 mWorkFX Minimum operating time of the reversing freon unit 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
328 | 65 | Tout_min g:‘:g:g;”“ide temperature above which the freon cooler | o _ o6 1, o — 27256 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
329 | 658 | negAFX Negation of the alarm contact of the reversible freon unit 0-NO, 1-NC MSV Gil10528 | R/W
330 | 660 | Deffunc System response to defrost signal 0- System stop, 1- Low level, 2 - No reaction Msv Register | R/W
331 662 A_M_Mix Mixing chamber operation mode 0-manual, 1-auto Msv 58292 R/W
332 | 664 | SetMix Mixing chamber setting in manual mode 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
333 | 666 | PrioMH Priotity in temperature control for 0-mixing chamber, 1 - heater/cooler MSV il 10656 | R/W
334 | 668 | MinFresh Minimum fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
335 670 MaxFresh Maximum fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
36 612 | TimMcH E;";':E:t”'e Seting fasieating ocehtiniig 19 = 256 (22 °C = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
337 | 674 | HistMCH :Z;I:]% onf,:jee:}3101;?;[&?:;::;?:: eressforfast 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W

Table 30 Variable Service Menu

DEC Address
BacNet Modbus

Variable
name

Description/ Service Menu Variables

States

Type

BacNet Modbus

338 | 676 | ServiceMode | Service mode 0-inactive, 1 - active MsV il 10816 | R/W
Ch_ X . . . 1-off/on, 2- off,1,2,3, 4 - 0ff,1,2,3,Timer, .
339 | 678 WorkMode Operating modes: select 1 of 4 operating mode settings 8-off1,2,3,Standby,Timer Msv Register | R/W
340 | 680 | Type Setting the application code 1-5CS, 2 - SECS, 6 - RGCS, 10 - PRCS, 18 - RRCS MsV Register | R/W
341 | 682 | AplCode Setting the application code 1=1(22=22) AV Register | R/W
Information about the compatibility of the inserted applica- n R .
R | @R | mE tion code with the available codes described in the OMM O~ - pey ®ED |
|
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33 68 | OFsPTI Corection of the measurement point o the temperature | 1o _ yq¢ 1 e _ 7+56 = 5632 = 0x1600) A Register | RAW
sensor connected to input PT1
34 | 688 | OFsPT2 Comection of the measurement point o the temperature | 1o _ yq 1 o _ 39%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
sensor connected to input PT2
45 60 | OFPT3 Correction of he measurement point ofthe temperature 19 = 256 (22 °C = 22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
sensor connected to input PT3
346 | 692 | OfsPT4 o ease e pu oD e a e 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
sensor connected to input PT4
347 | 694 | OfPTS Correction of the measurement point ofthe temperature 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
sensor connected to input PT5
Sl ool RoR ol haene e mezeienent pointeh e lemperatire 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
sensor connected to the HMI CON connector
Correction of the measurement point of the temperature o _ o 77%YCK — Cf2y )
349 | 698 | OfsHMIRS sensor connected to the MASTER RS485 connector 1°C=256 (22 °C=122*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
LowTem- F— ; .
350 | 700 phct Low supply temperature alarm A_LowTemp 0-inactive, 1 - active MSV Gil11200 | R/W
351 | 702 | TminSup Minimum permitted supply temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
352 | 704 | DelTemp Alarm delay for low supply temperature A_LowTemp 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
353 706 TexhAct Exhaust temperature sensor 0-inactive, 1-active MSV Gil1129%6 | R/W
354 | 708 | Teetchr | Set-temperature setpaint change ramp (appliestoTset 5= 256 (225 = 22256 = 5632 = Ox1600) N Register | RMW
change from menu or calendar)
Possibility of activating the reading from the supply humidity
355 | 710 | HsupAct sensor (option also available in systems without humidity | 0-inactive, 1- active MSV Gil11360 | R/W
control)
Possibility of activating the reading from the exhaust humidi-
35 | 712 | HexhAct ty sensor (option also available in systems without humidity | 0-inactive, 1-active Msv Gil11392 | R/W
control)
357 | 714 | HsensType Selection of humidity sensor type 0-EL-HT, 1-HD Msv Gil11424 | R/W
358 716 ActualAdrHs Current humidity sensor address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
359 | 718 | AdrToSetHs | Target humidity sensor address 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
360 | 720 | ActiveConfighs | Activation of the new humidity sensor address setting 0-No, 1-Yes MSV Gil11520 | R/W
361 m StatusCon- Communlcatlon /loading status of the humidity sensor 0- ok ((orre(F communication), 1-In Proqress sV Register | AW
fHs settings (loading settings), 2 - alarm (communication)
362 | 724 | ConstPress | Activation of constant fan airflow rate control 0- Inactive, 1- pressure, 2 - pressure/airflow MsV Register | R/W
363 726 Faninverters Selection of fan control type 1-Danfoss F(51, 2 - Eura Drive, 4 - EBM, 8 - 0J-DV Msv Register | R/W
364 | 728 | lsupLim0J Rated current of supply fan motors 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
365 730 lexhLim0J Rated current of exhaust fan motors 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
366 732 ActualAdrEBM | EBM current address 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
367 734 AdrToSetEBM EBM Target address 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
368 736 :ng:(u"ﬁr Activation of EBM new address setting 0-No, 1-Yes MsV Gil 11776 | R/W
369 | 738 StatusCon- Communication / loading status of the EBM motor settings 0- Ok_ (corre(_t communication), 1-In Progress MsV Register | R/W
fEBM (loading settings), 2 - alarm (communication)
370 740 AdToSet0JDV | 0) DV Target address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
74 i\gcgj/;\ionﬁ- Activation of 0J DV new address setting 0-No, 1-Yes Msv Gil11872 | R/W
|
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372 744 :éj:;;con» Communication / loading status of the 0J DV motor settings (()Io:(:(lr(lcgosrr:er::n(gosr)m;u:II:ar:rllo(nc)or:\mllTn’:!:gLe:)s MSV | iti94 | R/W
| 6 :\:{::Set- ::V’Z:’fe':;::ri::he OJ-DVinverter,reading via newly set 19 = 256 (22 °C = 22+256 = 5632 = x1600) N Register | RW
374 | 748 | Sup0_10 0-10VDC control of the supply inverter g : :ls:ttzve, =L AL -TiE) Msv Register | R/W
375 750 Exh0_10 0-10VDC control of the exhaust inverter g::l;::ive, 1-Aout1, 2-Aouty, 4- Aout3, Msv Register | R/W
376 752 A_CurDelay | "A_...Cur.." Alarm delay 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
A CurSu- ‘Activation of "A_.,..CurSup" alarms ((or‘nparison of the o )
377 | 754 - inverter current with the current resulting from the frequency | 0-inactive, 1- active MSV Gil12064 | R/W
phd scale)
378 | 756 :\;l::é:? ij?;;‘:'};ﬁhi’_“fmﬁgzsd lclated cumentforthelow |4 _ 5 )4 = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
379 | 758 :(Sl;‘i‘;”"'Ma' Ej;’::'r‘:';n"tf;gf’;"e:i‘g;ig::’;f;‘”'md current forthe 1A =256 (22A = 22256 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
380 | 760 | FsupMin Minimum frequency - scale 1Hz = 256 (22Hz = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
381 | 762 | FsupMax Maximum frequency - scale 1Hz = 256 (22Hz = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
382 764 IsupMin Minimum current - scale 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
383 766 IsupMax Maximum current - scale 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
B8 Gk st areneting o e pseng s 0T 13 | w0
5 M0 m;:;“ E:xf;;i‘];ﬁh:’ﬁa‘;‘éﬁ::d lclated currentfor thelow |, _ o6 9n = 22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
386 | N :j;'; Ut E::::':::n":;:f:e:i‘::;:z:gx‘;'(“'a"*d TR 1A =256 (22A = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
387 774 FexhMin Minimum frequency - scale THz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
388 776 FexhMax Maximum frequency - scale THz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
389 778 lexhMin Minimum current - scale 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
390 780 lexhMax Maximum current - scale 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
391 | 782 | RecMode Recovery operation mode 1- heat recovery, 3 - heat and cold recovery Msv Register | R/W
392 | 784 | InvRec Selection of the type of rotary, glycol recovery inverter 1- Danfoss F(51, 2 - EuraDrive, 4 - 0J-DV MsV Gil12544 | R/W
393 786 IrecLimQ) Rated current of the recovery motor 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
394 | 788 | RecFrostProt | Selection of the recovery frost protection 0- pressure switch, 1- temperature sensor MSV Goil12608 | R/W
395 790 FrostAlarm Frost recovery alarm A_ColdRec 0 - inactive, 1 - active MsV Coil 12640 | R/W
39 | 792 | MixMode Recovery operation mode 1- heat recovery, 3 - heat and cold recovery Msv Register | R/W
397 794 HCwaterAct | Water heat exchanger heater / cooler 0-inactive, 1-active MsV Gil12704 | R/W
398 | 796 | HEcontrol Type of electric heater control (output Aout1) 0-0-100%, 1-PWM MV Gil12736 | R/W
399 | 798 | PWMperiod | PWMsignal period 5= 256 (225 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
400 800 PWMIimit NE maximum power with PWM control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
401 | 802 | PhePventAct | NEmaximum power depending on the control of the supplyfans | 0-inactive, 1- active MsV Gil12832 | R/W
402 | 804 | Psupl Min. control of the supply fan - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
403 | 806 | Phel NE minimum power for PsupT - scale 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
404 | 808 | Psup2 Max. control of the supply fan - scale 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
405 | 810 | Phe2 NE maximum power for Psup2 - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
|
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406 | 812 | GasAl Negation of gas heater alarm contact 0-NC, 1-NO MSV Gil 12992 | R/W
W7 814 | GASmode ?::ﬁf;il‘l’i:;’fl:]:egf:s";:;’;:y"e ofthe analog outputYGASfor | o o 10006 1 eet MV Gimos | RAW
408 816 Tsmin Minimum setpoint temperature (output scale Y.GAS) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
409 818 Tsmax Maximum setpoint temperature (output scale Y.GAS) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
410 820 Umin Y.GAS output voltage for Tsmin 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
a1 822 | Umax Y.GAS output voltage for Tsmax V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
412 | 824 | FreonUnit Freon unit 1- cooling, 2 - heating and cooling MsV Register | R/W
413 | 826 | HCmode Contact cooling of the reversing unit 0-NO, 1-NC MSV Gil13216 | R/W
44 | 88 | Minv ﬁ"n':‘t'z:‘m'j'a::';"’l“;t"::;;g;ﬁf;he controlsignal of the reversing | 1, _ ¢ (751 — 2#256 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
M5 80 | Mav ﬁ"{::'(’:&’:;";s‘:t‘;‘:';:g;ﬁr;he controlsignal oftherreversing 4 _ 6 5y — 22256 = 5632 = 0x1600) A Register | RW
416 | 832 | YFXmode | Reverseunitsignal type g:ﬂ::;::ﬁ;}:apmin’ A-LIBGIPIES || gy Register | R/W
417 | 834 | FuncDin12 | Alarm activation A_StopS1 0-on/off, 1-A_StopS1 Msv Gil13344 | R/W
48 | 86 | FncIS2H | Inputfunction 1524 g : 'e’;zg:‘;:t:“:;ﬁ‘::dary ilte] MSV | Register | RAW
419 838 FuncES AHU response to dirt level on the electrostatic filter 0-don't block, 1- block MsV il 13408 | R/W
420 | 840 | Aolscale Analogue output scaling Aout1 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" Msv Goil 13440 | R/W
41 | 842 | Ao2scale Analogue output scaling Aout2 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV Gl 13472 | R/W
422 | 844 | Ao3scale Analogue output scaling Aout3 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MsV Gil 13504 | R/W
423 | 846 | Aodscale Analogue output scaling Aout4 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV Gil13536 | R/W
424 848 | Tcom Time of communication with one device 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
95 850 | Twat 5??2:‘;2';1‘{:’;;:;%25:{'22I‘{}'T:ﬁm;“::a" amultiple 10 256 (225 = 224256 = 5632 = Ox1600) AV Register |~ R/W
096 852 | Maxiff mae"t'g::p’:rv:t'u“ree?:;r':ft;ee‘fe‘zzltn‘;Eﬁgﬁﬁie:;‘;‘:;‘ and | o0 = 256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) I Register | R
427 84 TN Leading temperature history - measurement 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
48 8% | T2 Leading temperature history - measurement 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
49 858 T3 Leading temperature history - measurement 3 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
430 | 860 | T4 Leading temperature history - measurement 4 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
431 862 | T5 Leading temperature history - measurement 5 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
432 864 | T6 Leading temperature history - measurement 6 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
433 866 | T7 Leading temperature history - measurement 7 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
434 868 | T8 Leading temperature history - measurement 8 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
435 1870 |19 Leading temperature history - measurement 9 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
836 872 TI0 Leading temperature history - measurement 10 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
87 874 | Leading temperature history - measurement 11 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
438 876 T2 Leading temperature history - measurement 12 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
439 878 | T13 Leading temperature history - measurement 13 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
440 880 | T4 Leading temperature history - measurement 14 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
4 882 | TI5 Leading temperature history - measurement 15 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
L]
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442 | 884 | HistPeriod Temperature measurement period 5= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
443 | 886 | Reset Reset of measurements from the leading temperature history | 0-off 1-on MSV Gil14176 | R/W
444 | 888 | _DIN1 Digital input status reading 1 0-open, 1-shorted Msv Goil14208 | R
445 1 890 | _DIN2 Digital input status reading 2 0-open, 1-shorted Msv Gil4240 | R
446 892 _DIN3 Digital input status reading 3 0-open, 1-shorted MsV Gil14272 | R
447 | 894 | _DIN4 Digital input status reading 4 0-open, 1-shorted MSV Gil14304 | R
448 | 896 | _DINS Digital input status reading 5 0-open, 1-shorted MSV Gil14336 | R
449 898 _DIN6 Digital input status reading 6 0-open, 1-shorted MsV Gil14368 | R
450 | 900 | _DIN7 Digital input status reading 7 0-open, 1-shorted MSV Goil 14400 | R
451 | 902 | _DIN8 Digital input status reading 8 0-open, 1-shorted MSV Gil14432 | R
452 | 904 | _DIN9 Digital input status reading 9 0-open, 1-shorted MsV Coil 14464 | R
453 | 906 | _DIN10 Digital input status reading 10 0-open, 1-shorted MSV Goil144% | R
454 1 908 | _DIN11 Digital input status reading 11 0-open, 1-shorted MSV Goil14528 | R
455 1910 | _DIN12 Digital input status reading 12 0-open, 1-shorted Msv Coil14560 | R
456 | 912 | Ain_1 Analogue input status reading 1 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) .\ Register | R
457 914 Ain_2 Analogue input status reading 2 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
458 916 Ain_3 Analogue input status reading 3 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
459 918 PT_1 PT1000 Sensor input reading 1 1°C=256 (22 °C =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
460 920 P12 PT1000 Sensor input reading 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
461 | 922 | P13 PT1000 Sensor input reading 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
462 | 924 | PT_4 PT1000 Sensor input reading 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R
463 | 926 | PT_5 PT1000 Sensor input reading 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
464 928 HMI_Con Sensor reading in the HMI controller connected via HMI CON 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

Sensor reading in the HMI controller connected via RS485

465 | 930 | HMI_RS Master 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
466 | 932 Rel Digital output status reading 1 0-off, 1-on Msv Gil14912 | R
467 | 934 | Re2 Digital output status reading 2 0-off, 1-on Msv Coil14944 | R
468 | 936 | Re3 Digital output status reading 3 0-off, 1-on MV Gil14976 | R
469 | 938 | Red Digital output status reading 4 0-off, 1-on MSV Gil15008 | R
470 | 940 | Re5 Digital output status reading 5 0-off, 1-on MSV Gil15040 | R
471 | 942 Re6 Digital output status reading 6 0-off, 1-on MSV Gil15072 | R
472 | 944 | Re7 Digital output status reading 7 0-off, 1-on MSV Gil15104 | R
473 | 946 | Re8 Digital output status reading 8 0-off, 1-on MSV Gil15136 | R
474 | 948 | AO1 Analogue output status reading 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
475 |1 950 | AO2 Analogue output status reading 2 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
476 | 952 | AO3 Analogue output status reading 3 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
477 | 954 | Ao4 Analogue output status reading 4 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
478 | 956 | F_DIN1 Digital input emulation 1 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MsvV Register | R/W
479 958 F_DIN2 Digital input emulation 2 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
|
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DECAddress ~ Variable Type Read [R]
sl o ion/ Service Menu Variables States PR I /\{vvrvi;e
480 | 960 | F_DIN3 Digital input emulation 3 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MsV Register | R/W
481 | 962 | F_DIN4 Digital input emulation 4 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
482 | 964 | F_DINS Digital input emulation 5 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
483 | 966 | F_DING Digital input emulation 6 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
484 | 968 | F_DIN7 Digital input emulation 7 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
485 | 970 | F_DIN8 Digital input emulation 8 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
486 972 F_DIN9 Digital input emulation 9 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted Msv Register | R/W
487 974 F_DIN10 Digital input emulation 10 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MsvV Register | R/W
488 | 976 | F_DINT1 Digital input emulation 11 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MsV Register | R/W
489 | 978 | F_DIN12 Digital input emulation 12 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MsV Register | R/W
490 980 Em_Ai1 Analogue input emulation 1 0-inactive, 1- active MsV oil15680 | R/W
491 982 E_Ai1 Analogue input emulated value 1 1V'=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
492 984 Em_Ai2 Analogue input emulation 2 0 - inactive, 1- active MSV il 15744 | R/W
493 986 E_Ai2 Analogue input emulated value 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
494 | 988 | Em_Ai3 Analogue input emulation 3 0-inactive, 1 - active Msv Coil 15808 | R/W
495 1990 | E_ABB Analogue input emulated value 3 1V'=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
496 992 Em_PT1 PT1000 Sensor input emulation 1 0-inactive, 1- active MsV Gil15872 | R/W
497 994 E_PT PT1000 Sensor input emulated value 1 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
498 996 Em_PT2 PT1000 Sensor input emulation 2 0 - inactive, 1- active MsV Gil15936 | R/W
499 998 E_PT2 PT1000 Sensor input emulated value 2 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
500 1000 | Em_PT3 PT1000 Sensor input emulation 3 0-inactive, 1 - active MSV Coil 16000 | R/W
501 1002 | E_PT3 PT1000 Sensor input emulated value 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
502 1004 | Em_PT4 PT1000 Sensor input emulation 4 0 - inactive, 1 - active MsV Coil 16064 | R/W
503 1006 | E_PT4 PT1000 Sensor input emulated value 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
504 1008 | Em_PT5 PT1000 Sensor input emulation 5 0 - inactive, 1 - active MsV il 16128 | R/W
505 1010 | E_PTS PT1000 Sensor input emulated value 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
506 | 1012 | Em_Hoon ;’l‘; ”}:j;il"cno",: z:s::?:;' imputin the contoler onnedted®o - i e, 1-actve MV | Glte2 | RW
507 | 1014 | E_Heon fg”m‘ig;":::::;f"“’r inthe contrller comnected 0. | 1o _ 55 (57 °¢ = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register |~ R/W
508 | 1016 | Em_Hrs f&”&;ﬂg? f;;::;;’:‘” inputin the controler onneted®o - i e, 1.-actve MV | Gltess | RW
509 | 1018 | E_Hrs m”;;ﬁsvi:::;gf sensorin the contollercomnected 0| o _ »5¢ (7)o — 224956 = 5632 = 0x1600) I Register | R/W
510 | 1020 | F_Rel Digital output forcing 1 0-no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on MsV Register | R/W
51 1022 | F_Re2 Digital output forcing 2 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
L]
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512 | 1024 | F_Re3 Digital output forcing 3 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
513 | 1026 | F_Re4 Digital output forcing 4 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
514 | 1028 | F_Re5 Digital output forcing 5 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
515 | 1030 | F_Re6 Digital output forcing 6 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
516 | 1032 | F_Re7 Digital output forcing 7 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on Msv Register | R/W
517 | 1034 | F_Re8 Digital output forcing 8 0-no forcing, 1-forcing off, 3 - forcing on MsvV Register | R/W
518 | 1036 | FoAO1 Analogue output forcing 1 0-inactive, 1-active MSV Gil16576 | R/W
519 1038 | F_AO1 Value in the forcing mode of analogue output 1 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
520 | 1040 @ FoAO2 Analogue output forcing 2 0-inactive, 1-active MSV Gil16640 | R/W
521 1042 | F_AO2 Value in the forcing mode of analogue output 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
522 | 1044 | FoAO3 Analogue output forcing 3 0-inactive, 1-active MsV il 16704 | R/W
523 | 1046 | F_AO3 Value in the forcing mode of analogue output 3 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) L\ Register | R/W
524 | 1048 | FoAO4 Analogue output forcing 4 0-inactive, 1-active MSV Gil16768 | R/W
525 1050 | F_A04 Value in the forcing mode of analogue output 4 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) A Register | R/W
526 1052 | Deviceaddress | Device address 1=256 (10 =10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W

0-2k4

1-4k8

2-9%6

3-14k4

4-19k2 .
527 1054 | DCS Com.speed 5.28K8 AV Register | R/W

6-38k4

7-57k6

8-76k8

9-115k2
528 1056 | DCP Parity 0-none, 1-even, 2-odd AV Register | R/W
529 | 1058 | DCSt Stop bits 0-1stop bit, 1- 2 stop bits AV Register | R/W
530 1060 | ADDR Variable address [DEC] 1=256 (10 =10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W

0-inactive, 1-dig coil 1, 2 - dig coil 4, 4 - dig coil 8,

Read 8-diginput 1,16 - dig input 4, 32 - dig input 8,

531 1062 RS 48; Read Modbus 64 - register 1,128 - register 4, 256 - register 8, AV Register | R/W

512-inputreg 1,1024 - input req 4,

2048 -inputreg 8
532 1064 | Plread Read packets lost 1% =256 (10% = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
533 | 1066 = DigReaded | Read Digital 1=256 (10 = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
534 1068 | AnRead Read Analog 1=256(10=10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R

Write_ . 0 - inactive, 1 - dig coil 1, 2 - dig coil 4, 4 - dig coil 8, .
335 | 1070 RS485_activ Write Modbus 8- register 1, 16 - register 4, 32 - register 8 n Register AW
536 1072 | Plwrite Write packets lost 1% =256 (10% = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
537 1074 | SetDigital Write Digital 1=256 (10 =10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
538 | 1076 | SetAnalog Write Analog DEC 1=1256 (10 = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
|
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Table 31 Alarm variables

DEC Address

BacNet Modbus

Variable
name

Description/ Alarms Variables

States

Type

BacNet Modbus

539 | 1078 | ResetAlarms Deleting blocking alarms 0-no deletion, 1- deletion MSV Gil 17248 | R/W
540 | 1080 | A_Code Alarm for incorrectly set application code 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil17280 | R
541 1082 | A_AF Fire alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil17312 | R
542 1084 | A_StopS1 Alarm - off S1 0-no alarm, 1-alarm present BV Gil17344 | R
543 | 1086 | A_LowTemp | Low supply temperature alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV Gil17376 | R
544 1088 | A_ThHWair | Antifreeze thermostat alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil17408 | R
545 1090 | A_3xThHWair Antlfree?e 'thermostat alam (3 ocawences of A_Thi{Wair 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 17440 | R
alarm within one hour)
546 | 1092 | A_ThHWwater | Low return water temperature alarm of the water heater 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil17472 | R
A_3XThHW Low return water temperature alarm of the water heater (3 '
ST 0% e occurences of A_ThHWwater alarm within one hour) 0-noalarm, 1-alarm present BY Giltrsoh | R
548 1096 | A_ThHE Electric heater thermostat alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil17536 | R
549 1098 | A_3(ThHE Electric hea.ter thermostat alarm (3 occurences of A_ThHWair 0-no alarm, 1- alarm present By Gil7ss | R
alarm within one hour)
550 1100 | A_ThGAS Gas heater alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV il 17600 | R
551 102 A_3dTheAS Gas heater alarm (3 occurences of A_ThHWair alarm within 0-noalarm, 1 - alarm present By Given | R
one hour)
552 1104 | A_DX Freon cooler alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV Coil 17664 | R
553 1106 | A_FX Reverse unit alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV il 17696 | R
554 | 1108 | A_RecFC Rotary, glycol recovery inverter alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV Gil17728 | R
555 1110 | A_ColdRec Recovery frost alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 17760 | R
556 | 1112 | A_SupFilter | Dirty supply filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil17792 | R
557 | 1114 | A_SupFilter2 Dirty supply secondary filter alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil 17824 | R
558 | 1116 | A_SupfilterES | Dirty electrostatic filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 17856 | R
559 1118 | A_ExhFilter | Dirty exhaust filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV il 17888 | R
560 | 1120 | A_SupPres | Supply fanalarm (tested with a pressure switch) 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil17920 | R
561 1122 | A_SupFC Supply fan inverter alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil17952 | R
562 1124 | A_ExhFC Exhaust fan inverter alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Coil17984 | R
563 | 1126 | A_LowCurSup | Low current supply fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1-alarm present BV Gil 18016 | R
564 | 1128 | A_Highursup | High current supply fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18048 | R
565 1130 | A_LowCurixh | Low current exhaust fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18080 | R
566 1132 | A_HighCurbxh | High current exhaust fan motor alarm (scale A/Hz) 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18112 | R
Any alarm blocking the humidifier 1 (see main menu / humi- .
567 1134 | A1_Hum1 dity / humidifier/ Alarms for detals 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18144 | R
Any alarm disabling the humidifier 1 (see main menu / ’
568 1136 | A2_Hum1 humidity / humidifier / Alarms for detals 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18176 | R
569 1138 | A3_Hum1 Any W?"‘”‘g of humidifier 1.(see main menu / humidity / 0-noalarm, 1- alarm present BV il 18208 | R
humidifier / Alarms for details
Any alarm blocking the humidifier 2 (see main menu / .
- - Coil 18240
570 1140 | A1_Hum2 humidity / humidifier/ larms for detail 0-noalarm, 1- alarm present BV oil R
L]
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Any alarm disabling the humidifier 2 (see main menu / ;
- - 118272
571 142 A2_Hum2 humidity / humidifier/ larms for details 0-noalarm, 1- alarm present BV Coi R
s R R LN e R R iaing ot bumidifer 2ee malymanu ek e e BV g | R
humidifier / Alarms for details
Any alarm blocking the humidifier 3 (see main menu / ;
- - 11
573 1146 A1_Hum3 humidity / humidifier / Alarms for details 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18336 | R
Any alarm disabling the humidifier 3 (see main menu / .
- - Coil 18368
T 3 (LTS humidity / humidifier / Alarms for details Ogodamiiakim et B o E
575 1150 A3_Hum3 Any \.N?mmg ofhumldlﬁer3. (see main menu / humidity 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18400 | R
humidifier / Alarms for details
High pressure alarm or disabled compressor protection of .
- - Coil 18432
576 152 A_HPMCM1 HPM CM module e with address 6, comp 512 0-noalarm, 1-alarm present BV oil R
High pressure alarm or disabled compressor protection of .
- - Coil 18464
2 1154 A_HPMCM2 HPM CM module (controller with address 6), compressors 3,4 0-noalarm, 1 -alarm present B o R
High pressure alarm or disabled compressor protection of .
R - Coil 18496
578 1156 A_HPMCM3 HPM CM module fler with address 6, comp 55 0-noalarm, 1- alarm present BV ol R
579 158 A CombPQM Alarm for no communlc.atlon with the HPM CM module 0-noalarm, 1l present BV Gigss | R
controller (controller with address 6)
580 1160 | A_ComSupfC | Alarm for no communication with the supply inverter 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18560 | R
581 1162 | A_ComSupFC2 | Alarm for no communication with the supply inverter 2 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18592 | R
582 1164 | A_ComSupFG3 | Alarm for no communication with the supply inverter 3 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18624 | R
583 1166 A_ComSupFC4 | Alarm for no communication with the supply inverter 4 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18656 | R
584 1168 A_ComSupFC5 | Alarm for no communication with the supply inverter 5 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18688 | R
585 170 A_ComSupFC6 | Alarm for no communication with the supply inverter 6 0-noalarm, 1- alarm present BV il 18720 | R
586 nn A_ComExhFC | Alarm for no communication with the exhaust inverter 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil18752 | R
587 Nn74 A_ComExhFC2 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 2 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 18784 | R
588 176 A_ComExhFG3 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 3 0-noalarm, 1-alarm present BV il 18816 | R
589 n7e A_ComExhFC4 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 4 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18848 | R
590 1180 A_ComExhFC5 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 5 0-noalarm, 1- alarm present BV Coil 18880 | R
591 182 A_ComExhFC6 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 6 0-noalarm, 1- alarm present BV Cil18912 | R
592 1184 | A ComRedkC f::e'ﬁ'ef:" Eoenunicatonwitithertaryolycrliecorery BN F BN e et BV Gl | R
593 1186 A_ComHum1 | Alarm for no communication between controller and humidifier 1 0-noalarm, 1-alarm present BV (oil 18976 | R
594 1188 A_ComHum2 | Alarm for no communication between controller and humidifier 2 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 19008 | R
595 1190 A_ComHum3 | Alarm for no communication between controller and humidifier 3 0-noalarm, 1-alarm present BV Coil 19040 | R
596 192 | A_ComH1 Alarm for no Fommum(atlon between the controller and the 0-noalam, 1-alam present BY i | R
supply humidity sensor
507 194 | A_Comh2 Alarm for no.cqmmunlcatlon between the controller and the 0-noalam, 1-alam present BY wiloos | R
exhaust humidity sensor
598 1196 A_Tsup Supply temperature sensor alarm 0-noalarm, 1-alarm present BV Gil19136 | R
599 1198 A_Texh Exhaust temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil19168 | R
600 1200 A_Tout Outdoor temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Cil19200 | R
601 1202 | A_Trec Alarm of exhaust temp behind y 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil19232 | R
602 1204 | A_ThackWater | Retumwatertemp alarm from water heater 0-noalarm, 1-alarm present BV il 19264 | R
603 1206 | A_Tmain Leading temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV Gil1929% | R
604 1208 A_InEmul Controller input emulation alarm 0-noalarm, 1-alarm present BV (il 19328 | R
|
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DEC Address Variable Type Read [R]
Descri States g
BacNet Modbus ~ Name BacNet Modbus [y
605 1210 | A_OutForce | Controller output forcing alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV Gil19360 | R
606 1212 Alarm Collective alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV il 19392 | R
10.2 Communication BacNet MS-TP with the BMS system 2. Then start your web browser and enter the default
Search for BacNet variables after connecting a powered con- controller address: 192.168.0.8
troller and adjusting the BacNet network (see section 7) A window will appear where you should enter the de-
fault login: admin and password: admin
10.3 Control via web page
The controller is equipped with a possibility to control it
through a website. The hardware required is an optional
Ethernet card visible below:
Fig. 22 Login window with access passwords
ETH card with RJ45 con-nector 3. After entering the login and password and confirming the
(occurs in controls marked ETH) "Login", the controller's HMI screen will appear, in which we

can make settings and readings of the full controller menu.

Fig. 20 Design of controller with ETH card

To connect from a local computer directly connected by ca-
ble to the ETH card of the controller you need to:

{27) &_StopS1
2607 11:43:49

1. Set the following values in the network card settings of R
the computer for TCP4 protocol:

wasciwosci: Protokélinternetowy w wersji 4 ¢ 2lx|

Ogélne a
Pray odpowiednie] konfiguraci sied mozesz autamatycznie uzyskat

niezherne ustawienia pratokoh TP, W/ przeciwnym wypadi musisz
uzyskat ustawieria protokotu IP od administratora sieci,

100%
adres IP: 192 165, 0 . 2 #® %
Maska podsieci; 255,255 .255 . 0 100% 0% 100%
Brama domysina: S
£ Uzyskaj adres serwera DHS automatycznie Fig. 23 Start screen

% Uzyj nastepujacych adressw serwerdm DMS:

Breferawany server DNS: L
alternatywny serwer DRS: S

[~ Serawds pray zakoriczeniu paprawnosé
ustawier Zaawansowane. ..

Fig. 21 Computer network card settings for TCP4 protocol
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ELP11R32-MOD

CENTRALA

HMI

A_InEm
* 07-06 08:39:42

Fig. 24 Visualization screen of the control panel (in ELP1TR32L + controllers available from September 2018

Stan ukladu [unit_state) Tryb serwisowy

Menu giéwne
Kalendarz
Ustawienia
Menu serwisowe
PLENPYC
UniApp MCKS v1.4DTR 013 V.004
2016 07 08

Fig. 25 HMI screen

4. The controller has an Ethernet interface, so to connect
the controller to a wireless local area network (WIFI), an
additional router should be used. Configure the local WIFI
network as an access point and then connect the control-
-ler to the router. The network settings of the router and the
controller must be compatible. Ports must be forwarded to
an external router address.

Below is a schematic example of how to establish a con-
nection in different ways:
1. Integration of the controller into the local network via

Wi-fi
L d
L 4
LOCAL WIFI NETWORK
np. 10.10.10.1
Address in WIFI network

10.10.10.31

PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Default address Subnet address

Fig. 26 Integration of the controller into the local network via Wi-fi

Router with port forwarding: 80 from the ELP controller,
that is: 192.168.0.8:80 to external address of the router:
10.10.10.31, so we see the ELP controller in the local WIFI
network. The controller is accessed via http://10.10.10.31
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2. Direct communication with the controller via WIFI Router

—
>

10.4 List of addresses of modules, inverters, humidity sensors in

the version EVO-S

Table 32 Addresses of modules and components controlled by R5485 in EVO-S

Element DEC Address HEX Address
PLC ROUTER HPM/CM Module 6 6
Rotary / glycol recovery inverter 9 9
192.168.0.8 192.168.0.1
Default address Subnet address Humidifier No.1 10 A
Humidifier No.2 n B
Fig. 27 Direct communication with the controller via WIFI Router Humidifier No3 2 ¢
Router with port forwarding: 80 from the controller, Supphlmidiy sefsol B D
that is: 192.168.0.8:80 to external address of the router: Exhaust humidity sensor 4 £
192.168.0.1, so we see the controller in the local WIFI
network. By connecting to the router's dedicated ne- Supply fan inverter 1 7 15
twork we can access the controller via http://192.168.0.8 -
Supply fan inverter 2 22 16
3. Connecting the controller to a local WIFI network with Supply fan inverter 3 B il
external access Supply fan inverter 4 24 18
Supply fan inverter 5 25 19
Port forwarding on the main router from the WIFI router of the Supply fan inverter 6 2% 1A
Fontroller: port:80 from ip:10.10.10.31 to external ip: port:80 Exhaust fan inverter 1 N "
ip: 83.100.100.1
Exhaust fan inverter 2 32 2
A Exhaust fan inverter 3 33 21
INTERNET A Exhaust fan inverter 4 34 2
PROVIDER L . J
FIXED IP ADDRESS L 4 Exhaust fan inverter 5 35 23
83.100.100.1 LOCAL WIFI NETWORK T 3% 2%
np. 10.10.10.1

Address in WIFI network

10.10.10.31

PLC ROUTER

192.168.0.8 192.168.0.1
Default address Subnet address

Fig. 28 Connecting the controller to a local WIFI network with external access

A router with port forwarding:80 from the controller:
192.168.0.8:80 to the external address of the router:
10.10.10.31, so we can see the controller in the local WIFI
network.

Connecting from any Internet connection we can access
the controller via http://83.100.100.1

klimor.com
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10.5 RS485 Slave, Modbus RTU communication from Danfoss FC51 converters

Website address for technical documentation on Danfoss converters

Inad/terhni

I-ds

http://drives.danfoss.pl/d

28 GND GO 1
NIRRNEANEN |
= 3y =89 S B3 e B = 83 (=€
2a = |2 = 2o = [2a = g a = [2a=
5 E] E] 5 5 5
RS485 RS485 R$485 RS485
U1 U2 u7 9u1
EL—Pinst PLC n
RELAT RELAY Din_ | Din._ | Oin
- -
Eog a9
2UVAC 240AC
Fig. 29 Example for double supply, double exhaust, rotary or glycol recovery
25 >80 BND
FEE = 3 g HEEE N EEER
2 a = S o = ifge= (|2== !
RS4BS R5483 =S RS485
W1 oou7 aut |
RELAT : E-Piost PLC oin. [ oin.. [ oin
24WAC 24YAC
Fig. 30 Example for single supply, single exhaust, rotary or glycol recovery
Table 33 Configuration of Danfoss FC51 converters RS485 control 8-03 | Waiting time for communication 100 R
Setpoint 8-04 | Reaction to lack of communication 2 Stop
Name value Desi
8-30 | Selection of communication protocol 2 RTU Modbus
1-03 | Torque characteristics 0 Constant torque
8-31 | Inverter address in Modbus See10.4
1-20 | Rated motor power kW From the motor nameplate
8-32 | FCport transmission speed 2 9600
1-24 | Rated motor current A From the motor nameplate
8-33 | Parity of the FC port 3 No parity, 2 stop bits
1-25 | Rated motor velocity .1pm From the motor nameplate
1-90 | Thermal motor protection 4 ETR emergency shutdown NOTE:
302 | Minimum setpoint frequency 0000 Always enter thisvalue F; rngx;frgquen(y ofthe|nvgrterforoperat|on at maximum fan efficiency (resulting from
air distribution system regulation).
3-03 | Maximum setpoint frequency Fzmax | Individual settings Itis necessary to enter the frequencies from the unit's documentation first.
3-17 | Setpointsource3 n Modbus
4-12 | Minimum output frequency 15.0 Always enter this value
4-14 | Maximum output frequency Fzmax Individual settings
4-16 | Output current limit 150.0
5-40 | Relay function 6 Alarm-free operation
8-01 | Control point 0 Digital and control word
8-02 | Source of control word 1 FCRS485
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10.6 RS485 Slave, Modbus RTU communication from Eura Drives E800 converters

28 >80 80 524
Fia B %o giq (B
RS485 RS485 RS485 RS485
1 2 201 202
EL-Post PLC
RELAY RELAY RELAY RELAY Din.. | Din.. Ulln.
5 5 5 Y
=2 =2 =2 =2
2VAC 2U0AL
Fig. 31 Example for double supply, double exhaust, rotary or glycol recovery
28 >80 o .
B B
ASals Roads
U1 2U1
[T | LAY fLopes At [oa. [ on. [ on. |
— —
28 15y
I I
20vaC 2uvaC
Fig. 32 Example for single supply, single exhaust, rotary or glycol recovery
Table 13 Configuration of Eura Drives E800 converters 7802 | Rated motor voltage v Plate
Code Name Se(pl it scription F803 | Rated motor current ...A Plate
value
F804 | Number of the poles Automatic setting [120%H118/F805]
F106 | Control Mode 6 PM synchronous motors (PMSVC) )
F805 | Rated motor velocity .apm. Plate
F111 | Max. frequency (Hz) Fzmax Individual settings
F810 | Motor power supply frequency Plate related to F118
F114 | Acceleration time 305 prevents motor overload
F900 | Converter address See 10.4
F115 | Deceleration time 30s limits the DC bus current
F901 | Type of transmission 2 RTU
F118 | Rated motor frequency (Hz) Plate related to F810 —
F904 | Transmission speed 3 9600
F200 | Startcommand source 4 Keyboard + clamp + Modbus RS485 - - 3 —
F905 | Waiting time for communication 60 Reaction to communication loss - stop
F201 | Stop command source 4 Keyboard + clamp + Modbus RS485
F800 | Motor autotuning 1 Dynamic - recommended
F203 | Main frequency source 10 Modbus RS485
Parameters saved automatically after autotuning
F300 | Relay function 5 Alarm-free operation 5
F806 | Statorresistance [0]
F600 | DCbraking function selection 1 pre-start braking 3
F807 | Rotor resistance ()]
F602 | DCbraking performance before 2075 | The higher the value, the more effec-ti- -
take-off (%) ve the braking, but remember to avoid F808 | Leakage inductance [mH]
F604 | Braking performance before take-off (s) | 30s eteating s e F809 | Mutual inductance [mH]
F607 | Automaticselection of dynamic parameters | 0 disabled NOTE:
r613 | merterrset o dsbied F; max - frequency of the inverter for _operatmn at maximum fan efﬁcleqcy (resulting frt_)rp
air system It is necessary to enter the frequencies from the unit's
F727 | The controloftheindividual 1 i doc first.
ofthe converter phaseless tartup. NOTE: Setting in the controller menu Settings / Fans / RS485 / Maximum frequency must be
F753 | Typeof thermal motor protection 0 Standard motor atleast 0.1 Hz less than Fzmax, otherwise the inverter may show control errors.
F801 | Ratedmotorpower kW Plate
L]
klimor.com
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AUTOMATION AND CONTROL SYSTEM FOR UNITS EVO-S; EVO-S COMPACT

10.7 RS485 slave communication, Modbus RTU and connection to OJ-DV inverters

N .
= o = == == M= =] !
v v v v v @ v v | ] H
52 =] 5 2 5 2 ' 53 5 5 '
RS485 RS485 RS48 RS 485 ! (Crseas RS4BS | ! N
' . MASTER| SLAVE
L 2 2U1 202 U7 out || ¢
3 foposr L 0. | O [ Din.
Fig. 33 Example for double supply, double exhaust, rotary recovery
>80 8O,
< o < o == <o |
] “ v v ow v '
B E A EFIREERE ]
RSHE5 R54BS ! [rsias R54B5 NEENE
: MASTER| SLAVE
w1 201 oou7 o

Fig. 34 Example for single supply, single exhaust, rotary recovery

Table 35 Connection of the 0J-DV fan wires

Connection Cable function

PE Protective earth
N Power supply - "0" (for 1-phase inverters)
L1,12,13 Power supply - phase
BUSA RS 485 MODBUS
BUSB RS 485 MODBUS
GND “0" for the control signal
ATTENTION

Shorten inputs Din9 and 10 to potential 24VAC

EL-Plast PLL

180
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10.8 RS485 slave communication, Modbus RTU and connection to EBM motors

GhO GHD
N R ‘
= e — e T 2 o 9
o [S2% = B s | I
= 2a = |2a= 2
—| S =] 5 ‘
= 4
RS485 RS485 RS485 BlA|B
202 U7 Ellg
EL-Pinst PLC
RELAY RELAY RELAY Din.. | Oin.. | Din.
rh Y -3
=l sog |29
JT g ] TOTI T
. Z4VAC 24VAC
Fig. 35 Example for double supply, double exhaust, rotary recovery
GO GHD

LB IC5

EBM
GNI

EL—Pinst PLC

Din.. | Din.. | Oin.

., 24YAC WAL

Fig. 36 Example for single supply, single exhaust, rotary recovery
Table 36 EBM fan cable connections

Cable no. Connection Cable colour Cable function

12 PE yellow/green Protective earth

3 N blue Power supply —,0"

5 L black Power supply - phase

6 NC white 1 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
7 oM white 2 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
8. 0-10V yellow Analogue input

10 RSB brown RS485 MODBUS

1 RSA white RS 485 MODBUS

12 GND blue “0" for the control signal

3 +10V red Input 10V DC10mA

Only connect the wires 1,2,3,5,6,7,10,11,12 to the respective clamps of the control board.
Configuration of the fan controllers EC EBM tab. 26
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Note! For the frequency converters supplying the rotor motors, the motor data and minimum and maximum frequency settings should be taken from the table below,
depending on the rotor type.
Table 37 Minimum and maximum frequency settings for rotor inverters

[aTp— Minimum motor Maximum motor frequency Ratedmotorpower. || Ratedmotorspeed Rated motor
frequency Fz min Fzmax current

[Hz] [kw] [rpm] [A]
RR 5100 15 28 0,06 214 0,4
RR3200 15 35 0,06 214 04
RR 5200 15 35 0,06 214 04
RR 0300 15 35 0,06 214 04
RR 0400 15 50 0,06 24 04
RR 2500 15 50 0,06 24 0,4
RR 3500 15 50 0,06 24 0,4
RR 0600 15 50 0,06 24 0,4
RR 0700 15 50 0,12 170 0,6
RR 5800 15 50 0,12 170 0,6
RR 8800 15 50 0,12 170 0,6
RR0010 15 55 0,12 170 0,6
RR 5010 15 55 0,12 170 0,6
RR5310 15 45 0,12 170 0,6
RR 4410 15 52 0,19 170 0,83
RR 5610 15 52 0,19 170 0,83
RR 0020 15 60 0,19 170 0,83
RR 0120 15 60 0,19 170 0,83
RR 5320 15 60 0,19 170 0,83
RR0720 15 49 0,19 170 0,83
RR 0230 15 51 0,37 140 21
RR 0530 15 50 037 140 21
RR 0930 15 50 0,37 140 21
RR 0040 15 50 037 140 2,1
RR 0050 15 50 0,37 140 21
RR 0060 15 50 037 140 21
RR 0070 15 50 075 200 32
RR 0090 15 50 0,75 200 32
RR 0001 15 50 075 200 32
RR 0021 15 50 075 200 32

Table 38 Minimum and maximum frequency settings for glycol system pump inverters

Minimum motor Maximum motor frequency Rated motor Rated motor

Unit size Rated motor power

frequency Fz min Fzmax speed current

EVO 5100; EVO 3200; EVO 5200;
EVO 0300; EVO 0400; EVO 2500;
EVO 3500; EVO 0600; EVO 0700;
EV0 5800; EVO 8800; EVO 0010;
EV0 5010; EVO 5310; EV0 4410;
EVO 5610; EVO 0020; EVO 0120;
EVO0 5320; EVO 0720; EV0 0230;
EV0 0530; EVO 0930; EVO 0040;
EV0 0050; EVO 0060; EVO 0070;
EV0 0090; EVO 0001; EVO 0021

10 50 Pump nameplate
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10.9 Communication RS485 Slave, Modbus RTU with the module HPM,CM

lS

50

| I L L | 1 L I 1 L

T N ®|x x @g|n ] x x g

2 % g|F ¥ B|g 8 8|58 g 8 L
0 J4 Fous Pl i Jb BMS

708 o]

n 2 9
¢ 8l 8 m 2 4 v 2 2 & g o 2 2|&

"} 0 > =) =l =] (-] =] =) S5 a8 =] 35 2 =] (=] +
T T T T T T T — T

oy

1y

Fig. 37 Example for single supply, single exhaust, the HPM/CM module

10.10 Communication RS485 Slave, Modbus RTU, configuration and connection to the humidifier BASIC

GO

1 1
211 z)1 |z ijz 1 2] I [
|—NEJ Lan |—m|J \—miJ LWJ s 3 G (5 2 g
% a = % a = |
CAREL RS48S RSLES Al BLA S
ASTER] SLAVE |
U E Y U1 2U1
cantroller RELAY || (RELaT BPost PLC Oin. | Oin.
Model: UEY#000/UE Y100 i thdres B
- -
ne iz " M2 M s 89|88
Hi M2 B3 =
bl el B bpmreresd B
T T T T T T T T T T T
2LVAC 2LVAC 13
310 >-E0 B0 513
Fig. 38 Example for supply, exhaust, BASIC humidifier series UEY 000, UEY 100
15 an GND 3
[ | | 1 11 111 [
2\ 21 |z i)1z)1 201
LmJ |—an |—m|J \—NHJ |—H?J o B B[[= B F
g a =| g o =| |
& &
M RS483 RS485 4] BLe B
MASTER| SLAVE |
U E Y U1 201
controller RELAT PELAT FlL—Post PLT Din_ | 0in_ | Din_
Madel: UEY+200 M thores |
Fm—| mz—l mﬂwzm ,—u:—| rm—| 1=} & 3| [& & 3
1]2 Tz TaTea] hTeTaTesTal 7] o]z |
T T T T T T T T TT T T
19 20VAC 26YVAC
510 BHND ENO

Fig. 39 Example for supply, exhaust, BASIC humidifier series UEY 200
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NOTE: The way of connecting the communication re-
sults directly from the descriptions on the M1 con-nec-
tor of the CAREL controller, the signal "Tx,Rx+" should
be connected to "SLAVE A" and the signal "TxRx-" to
"SLAVE B".

Table 39 BASIC Humidifier cable connections

Connection Cable function

L1 Power supply - phase 1
12 Power supply - phase 2
13 Power supply - phase 3
PE Protective earth
N Power supply of the control —,0”
L Power supply control - phase
1,2 Shorten
3,4 Don't connect
18,19,20 Don't connect
n RS485 B(-) MODBUS
N2 RS485 A(+) MODBUS
n3 “0" for the control signal

The following shows how to set the parameters of the humidi-
fier for possible cooperation after R5485 communica-tion.

On the home screen press:

ENTER for 2 seconds.

Enter password 77 using UP and DOWN

Confirm with ENTER

navigation through the parameter list using the UP and
DOWN buttons

to select a parameter, press ENTER, use UP and DOWN to
edit, then ENTER to save the parameter or ESC to return to
the parameter list without saving the value

ESC to exit the basic screen

And set the parameters from the table below:

Table 40 Parameters to be set

Parameter R @ Description
beset

A0 1 Proportional mode of operation

8 Address of humidifier No. 1
a 9 Address of humidifier No. 2

10 Address of humidifier No. 3
“ 0 Communication speed (0 = 9600)
€] 1 Communication parameters (1= 8 bits, parity - none, stop bits 1)
a 1 Communication protocol (1= Modbus)
@ 50 Maximum time without data sent to the controller

After entering the parameters, turn the power supply of the humidifier off and on.
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11.POWER DIAGRAMS FOR APPLICATION

6ND  (TEeeeaaeeeee

@\ @ _
vl 24VAC [[EEETeTETEeeeae)|
° QM FimM FM1
2 | = = CBA
AW EHTH
(9]
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===
Connect according to the
oLz application diagram
3x400VAC

‘LH‘W‘W |PE
w

1x230VAC I0OVAT

Teceeeccseereeeseess e e e e EE) |

PE([EBQQB
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Fig. 40 Power supply diagram for 3-phase inverters 3x400VAC
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Connect according to the
application diagram
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Fig. 41 Power supply diagram for 1-phase inverters 1x230VAC
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Fig. 42 Power supply scheme for supply air handling units 11kW, 15kW, 22kW (outdoor design optional)
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Rys. Nr 43 Power supply scheme for S and S/E air handling units - max. two fans 11kW, 15kW, 22kW (outdoor design optional)
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GND Heeeaoo@eeao’l
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FIM1 F2M1 FM1 M7

Connect according to the
application diagram
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Fig. 44 Power supply diagram for 3-phase inverters 3x400VAC (max. two fans)
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Fig. 45 Power supply diagram for 1-phase inverters 1230VAC (max. two fans)
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application diagram
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Fig. 46 Power supply diagram for 3-phase inverters 3x400VAC (four fans 11kW or 22kW
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Fig. 47 Power supply diagram for 1-phase inverters 1x230VAC (for fans)
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Fig. 49 Power supply scheme for S/E air handling units - four fans 15kW (outdoor design optional)
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Connect according to the
application diagram

Soom [ MO T o [ G

3x400YAC J230VAC

FIM1 FiM2 F2M1 FaM2

Fig. 50 Power supply diagram for 3-phase inverters 3400VAC (four fans 15kW)
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Fig. 51A Power supply diagram for 3-phases inverters 3x400VAC (eight fans below 11kW)
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Fig. 52B Power supply diagram for S/ air handling units - eight fans below 11kW (outdoor design optional )
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12.CABLE CROSS SECTIONS FOR POWER SUPPLY

Table 41 Cross sections of cables supplying controls and motor inverters of AC fans and protections

Controls power supply cable

Inverter Motor
Ratedmotor Inverter power power  (G-Ndo C(GNWto CGNWto GBI CG-NW to 11-6/400
power potection  supply sy a0 220 2o o forCENtI-4400 (12motors)
cable cable (Tmotor)  (2motors) (4 motors) (6 motors)
forQIM forQ2M=0Q4M  forQIM  for Q2M--Q6M
[mm?]
3x230/50Hz 1x230/50Hz | 3x230/50Hz 3x400/50Hz
0,18 9610, [gG6**] 3x1,5 4x1,5 5%1,5 5x1,5 5x1,5 5%1,5 3x5%x1,5 - -
0,37 9610, [966*] 3x1,5 4x1,5 5x1,5 5x1,5 5%1,5 5x1,5 3x5x1,5 - -
0,75 9G16, [gG6*] 3x1,5 4x1,5 5x1,5 5%2,5 5x4 5x4 3x5%25 - -

15 9625, [9G20**] 3x2,5 4x1,5 5%2,5 5x4 5%10 5%6 3x5x4 5%6 4x5x4
2,2 9632, [9625*%] 3x25 4x1,5 5%2,5 5%6 5x16 5%6 3x5x%6 5%6 4x5%6
3x400/50Hz
0,37 9G6 4x1,5 4x1,5 5%1,5 5x1,5 5%1,5 5%1,5 3x5%x1,5 5%1,5 5x5x1,5
0,75 9G6 4x1,5 4x1,5 5%1,5 5%2,5 5x4 5%2,5 3x5%1,5 5%2,5 5x5%1,5
15 9G10, [gG6*] 41,5 41,5 5%x1,5 5%6 5%10 5%6 3x5%2,5 5%6 5x5%2,5

2,2[2,4%] ¢G10 4x1,5 4x1,5 5%2,5 5%10 5%16 5%10 3x5x4 5%10 5x5x4
3 9G16, [9610%] 4x1,5 4x1,5 5x4 5x10 5x25 5x10 3x5x%6 5x10 5x5x4
4 61 09,6;21 gy | P25 415 5x4 516 5%25 516 3x5%10 5%16 5X5%6
55 9625, 4x2,5 4x2,5 5x4 5%25 5%50 5%25 3x5%10 5%25 5x5%10
" [9G16%, 9G20**] ! ’
75 9632, 4x4 4x25 5%6 5%x25 5x70 5%x25 3x5x10 5%25 5x5x10
. [9620%, 9G25%] ’
n 9632 4x6 4x4 5%10 535 5%95 535 3x5%16 5x35 5x5%x16
15 9650, [G40%] 4x10 4x6 5%16 5%35 5%35+4x25 5%35 3x5%25 - -
18,5 9650, [9G63**] 4x10 4%6 5%10 5%35 5%95 - - - -
22 9650, [9G63**] 4x10 4x6 5%16 5%50 5%120 - - - -

*) only for drives with OJ-DV - the 1.5 kW and 2.4 kW inverters are supplied by 3x400VAC and have a cable selection rule, as for 3-phase inverters.
The windings of the motors that work with the DV-3015 and DV-3024 inverters must be connected to the star.
*) only for drives with HFI

2 1 2 klimor.com
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Table 42 Cross sections of cables supplying controls and motors of EC fans and protections
Controls power supply cable
Motor
Rated motor ECmotor power G-Ndo  CG-NWto CG-NWdo CG-NWto11-4/400 (8 motors)for €G-NW to 11-6/400
power protec-tion supply 11-1/400  11-1/400  22-2/400 CG-N to 11-4/400 (6 motors) (12 motors)

cable (1motor)  (2motors) (4 silniki)

forQIM for2M-04M  forQIM  for Q2M--Q6M

1x230/50Hz 3x400/50Hz
0,5 gG6 3x1,5 5%1,5 5%1,5 5%1,5 5%1,5 2x4x1,5 - -
0,75 966 3x15 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
1,27 ¢G10 3x1,5 5%1,5 5%1,5 5x1,5 5%1,5 2x4x1,5 N -
15 9610 3x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 2x4x15 - -
3x400/50Hz
1,05 qG6 4x1,5 5x1,5 5x1,5 5%2,5 5x1,5 3x5%1,5 51,5 5x5%1,5
1,65 966 4x1,5 5x1,5 5%2,5 5x4 5%2,5 3x5%1,5 5%2,5 5x5x1,5
2,25 9G6 4x15 5x1,5 5x4 5%6 5x4 3x5x1,5 5x4 5x5x1,5
25 qG6 4x1,5 5%1,5 5x4 5%6 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5%2,5
2,68 966 4x15 5x15 5x4 5x10 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5%25
3,45 ¢G10 4x1,5 5%1,5 5%6 5%10 5%6 3x5%2,5 5%6 5x5%2,5
525 9620 4x1,5 5%2,5 5x10 5%16 5x10 3x5x4 5%10 5x5%4
57 9616 4x15 5x4 5x10 5%25 5%10 3x5x4 5x10 5x5x4
9,78 9620 4X2,5 5%6 5%16 5x35 5%x16 3x5%10 5%16 5x5x10
1,9 9625 4X2,5 5%6 5%25 5%50 5%25 3x5%10 5%25 5x5x10
Table 43 Cross-sections of cables lying the glycol exch pump and rotary exct motor
Rated mo-tor power  Inverter protection @l RerIin (Glik
invert-er supplying the motor Purpose
[kW] [A] [mm?]
3x230/50Hz
0,18 9610, [9G6**] 3x15 4x15
Rotary and glycol exchanger
0,37 9610, [gG6*] 3x1,5 41,5
0,75 9616, [9G6*] 3x15 4x1,5
15 9625, [9G20*¥] 3%x25 4x1,5 Glycol exchanger
2,2 9632, [9625**] 3%2,5 4x1,5
3x400/50Hz
3 4616, [gG10¥] 4x1,5 4x1,5
4 620, [gG10*%, gG16**] 4x2,5 41,5
Glycol exchanger
55 9625, [9616%, 9G20**] 4x2,5 4x2,5
75 9G32, [9620%, gG25**] 4x4,0 4%25

*) only for drives with OJ-DV
*) only for drives with HFI

ATTENTIONM!

Cross-sections of cables refer to PVC insulations selected according to PN-HD 60365-5-52:2011 standard for the installation method made according to B2 and for the
length up to 10 m (copper conductors, 70°C conduc-tor temperature, 30°C ambient temperature in the air). While maintaining the selectivity of the protections, the given
cross sections of cables supplying the controllers and inverters will be protected only against the ef-fects of short-circuit currents.

When calculating the maximum current supplying the control unit, it should be remembered that the system may have from one to four inverters and a glycol or rotary
recovery.

INDIVIDUAL WIRING DIAGRAMS OF THE CONTROL SYSTEM, CORRESPONDING TO THE SELECTED APPLICATION, ARE ATTACHED TO THIS OMM.

klimor.com 2 1 3
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13.CONTROL PANEL

© OFF
13.1 Control panel HMI COMPACT
13.1.1 Technical data 5
- Dimensions: 86 x 86 x 19 mm HPM "H"
« Power supply voltage: 24V AC/DC +/- 10% g o 100% 100%
« TFT colour display 240 x 320 px ® ©
- Communication connection: RS 485 100%| 0% 0% 100 %

« Cooperation with ELP.. series controllers
« BACnet MS/TP or Modbus protocol

« Built-in temperature sensor B » S
- Storage temperature:-20 ... 70 °C /) / / 74 ’ /

- IP Protection rating 30

13.1.2 Connection description Fig. 57

13.1.3 Wall-mounting

—
N
LH 60
O O
mode selection jumper Connection
Vac: 24 VAC/DC
GND: OV 3
A+ RS485 Flg.59
. B: - RS485
Fig.58
13.1.4 Diagram of connection of HMI to the controller
HMl CON In the ELP.. controllers it is possible to connect the HMI to a

EHEF ‘II special HMI CON connector.

HEEEHEERE EEEEEEEER HHEEHEEEH As standard, each ELP controller has
=
| ]

T 24VAC VAC °
° GND GND o
1: £ §
2: S —A 3 O /: :: A o
3: 1 B B é
4 = *

Fig. 60
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13.1.5 Operating

Table Nr 18 Meaning of the buttons

- key highlighting
Select - enter menu
- enter the text menu (hold down for 3 seconds on the main screen)
Next Prev - navigation through the main screen
ZS - go to the item above in the menu
+ - increase the value of the p in edit mode
- - go to the item below in the menu
- - decrease the value of the in edit mode
Edit - start editing the p
Back - exitmenu
- (hold down for 3 seconds) move to the alarm list
Confirm - value ¢
Cancel - cancel editing the p
Conf3s - confirm the alarm (hold down for 3 seconds on the alarm list)

13.1.6 HMI Screens

TITLE
SCREEM
g
o g
o %
3 %,
. (2
Main HMI S,
pages <,
g %
[ o
Al 3
x. (‘,"Q
Sy &

Fig. 61
13.1.7 HMI Menu
You can switch from the main page screen to the HMI menu modified. To enter the menu or to edit a parameter, press
by pressing and holding the OK key for 3 seconds. If the OK. Pressing the C key will exit the menu or cancel the
controller to which the HMI is connected does not contain edition of the parameter. Alarm status is indicated by red
the main pages, the HMI menu is displayed by default after background colour of HMI menu. To check the alarm status,
switching on the device. go to the Alarm menu.

The HMI menu contains all parameters made available
by the controller for viewing and editing by the user. The
menu contains two types of elements: node and parame-
ter. Nodes are entry points into the menu. Parameters con-
tain values that can be read and some of them can also be

klimor.com 2 1 5



OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL

AUTOMATION AND CONTROL SYSTEM FOR UNITS EVO-S; EVO-S COMPACT

"simple" screen © OFF

Operation mode setting: "Stop", "1 level", "2 level", "3 level",
"Standby"., Timer”

@ OFF

Setpoint temperature setting

TRY

Temperature reading from the lead sensor

20 - 3
@ 0% -

Recovery icon

0%
@ 100% @ 100% G 0% o
)} Icon of the heater
TEMPERATURE SET °C 22,0
graphic screen L Icon of the cooler
© OFF
;%1 Recovery defrost active

Collective alarm active

Supply fan setting [%]

Fig 62 Ikony menu gtéwnego

13.1.8 HMI Control

You can switch from the main page screen to the HMI menu
by pressing and holding the OK key for 3 seconds. If the
controller to which the HMI is connected does not contain
the main pages, the HMI menu is displayed by default after
switching on the device.

The HMI menu contains all parameters made available by
the controller for viewing and editing by the user. The menu
contains two types of elements: node and parameter. Nodes
are entry points into the menu. Parameters contain values
that can be read and some of them can also be modified. To
enter the menu or to edit a parameter, press OK. Pressing the
C key will exit the menu or cancel the edition of the parame-
ter. Alarm status is indicated by red background colour of
HMI menu. To check the alarm status, go to the Alarm menu.

450-09-2014

Unit state |
Alarm stop

Main menu

Calendar

Fig. 63
13.1.9 Alarm menu
You can access the alarm menu from the main page screen 450-09-2014>>Alarms
or from the HMI menu by pressing and holding down C for
3 seconds. If an alarm occurs, its name and date and time are A Stops1 I
listed. A confirmed alarm is additionally symbolized by an =Y
asterisk "*" next to the date and time of occurrence. At the 122522 14_06
end of the list there is a node called "Alarms history". Alarms
history presents a chronological list of the last occurrences of A_AF
each alarm. 12:25.22 14-06
A_Tout
12:25.22 14-06 |||
Fig. 64
|
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13.1.10 Settings menu i
The setting menu is recalled by pressing and holding down HMI Settings
4 and v simultaneously for 3 seconds I

Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Fig. 65
Table Nr 19 List of settings:
Kod Name
Minimal brigh (Minimal brigh Brigh level when the HMI goes into operation mode
Maximal brigh (Maximal brigt Brigh level when the HMI goes into active mode
Active time (Active time)

Time after which the HMI goes into standby mode when no key has been pressed

HMI activity when going into standby mode:

Nothing — no response (only LCD dimming)

After activ.time (After active time) Alarms menu — when an HMI alarm occurs, it automatically goes to the alarm menu

Alarms/1st page —when there is an HMI alarm it automatically goes to the alarm menu, when there is no HMI
alarm it goes to the first page (main page or first page of the main menu)

sensor offset) Shifting the made by the built-in sen-sor.

Menu skin (Menu skin) Possibility to select one of several menu designs

T sensor offset (Temp |

Communication Settings

MACaddress HMI address
Instance Unique device number in the network.
HMI COM SETTINGS (M settings) Bus mode (Bus operatiotl rrwdei) Way of comm»un_icating with the PLC controller
Com speed (HMI speed) | Serial speed setting for HMI.
Com.parity Parity setting for ication with the PLC controller.
Com.stop bits Stop bits setting for communication with the PLC.
MACaddress PLC controller address
Instance Unique device number in the network.

RS485 MASTER COM. SETTINGS

L R X Bus mode (Bus operation modei) Possibility to choose the way of communication.
(communication settings via RS-485

MASTER) Com speed (HMI ission speed) | Serial ission speed setting.
Com.parity Communication parity setting.
Com.stop bits Communication stop bits setting.
Multi-device display Choice of format for displaying controller description

MULTI-DEVICE SETTINGS (communi-

cation settings for HMI operatingin | X f .
MULTI mode) Find device Sets the address area to search the network.Network search to find devices.
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13.2HMI touch control panel TP4,3" or HMI TP7"".

Fig. 66 Panel HMI TP 4,3" oraz HMI TP 7"
13.2.1 Technical data

HMITP4,3" HMITP7"

Power supply voltage: 24V AC/DC +/- 10%
Power consumption max.: 2,5W

Power consumption in stand-by mode: TW
Display resolution: 480x272 px

Colour depth: 18 bit

Touch panel: capacitive multitoutch
Communication connection: RS 485
Cooperation with ELP... series controllers
BACnet MS/TP or Modbus protocol

Built-in temperature sensor

Temperature in operation mode: +10 ... 40 °C
Storage temperature: -20 ... 70 °C

IP Protection rating: 30

Dimensions: 126 x 87 x 16 mm

Power supply voltage: 24V AC/DC +/- 10%
Power consumption max.: 3W

Power consumption in stand-by mode: 1,2W
Display resolution: 800x480 px

Colour depth: 18 bit

Touch panel: capacitive multitoutch
Communication connection: RS 485
Cooperation with ELP... series controllers
BACnet MS/TP or Modbus protocol

Built-in temperature sensor

Temperature in operation mode: +10 ... 40 °C
Storage temperature: -20 ... 70 °C

IP Protection rating: 30

Dimensions: 193 x 125 x 16 mm

13.2.2 Diagram of connection of HMI to the controller

HMI CON . o
—_— ‘II In the ELP... controllers it is possible to connect the HMI to a

EHEI. special HMI CON connector.
oD Hoooebis HoHcEdE | ssstenderdeoch ELp controlier has
5 24 VAC VAC °
= GND GND ¢
=3 [
§ —ipocods 2
9 B B s
[~ I

Fig. 67
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13.2.3 Wall-mounting

HMITP4,3"
126 mm———
18 mm 90 mm -

T :
£ - 4 mm
£ it %**1 £
~ L A% ‘ - 1. E
) E . ‘ o
l © 9m =

T J

Fig. 68 Panel HMITP 4,3"

13.2.4 TP HMI graphics screen control

HMI TOUCH PANEL (TP) has the ability to operate graphic
screens (created from JPG, PNG files), SLIDEBAR menu and
TEXT menu.

On the first screen you can see the main HMI pages.
Itis a graphic menu, navigating between screens takes place
after moving the screen left or right.

The SLIDEBAR sub-menu selection menu is available when
you scroll from top to bottom (being in the graphic menu).

In the SLIDEBAR menu, following submenus are available:
MAIN MENU, CALENDAR, ALARMS, GRAPH.

13.2.5 HMI Menu

Switching from the main page screen to the HMI menu is
done by scrolling the main screen from top to bottom. If the
controller to which the HMI is connected does not contain
the main pages, the HMI menu is displayed by default after
switching on the device.

The HMI menu contains all parameters made available by
the controller for viewing and editing by the user. The menu
contains two types of elements: node and parameter. Nodes
are entry points into the menu. Parameters contain values
that can be read and some of them can also be modified. To
enter the menu or to edit a parameter, press on the select-
-ed HMI item. Alarm status is indicated by red background
colour of HMI menu. To check the alarm status, go to the
Alarm menu.

HMITP7"

193 mm
23 mm 146 mm

- HR

9 mm—»H:

mm

125 mm
19

—~—72 mm——

Fig. 69 Panel HMITP 7"

To enter the submenu, press the icon with the appropriate
submenu description.

Exiting the submenu is possible after moving the screen
from left to right.

TP HMI panel has its internal settings.
To enter it, press any 3 points on the screen at the same time
and hold them for about 3s.

klimor.com
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Temperature setpoint

On/off button

Operating mode “manual”
(op-eration in se-lected
level)

Ol 04°C

STBY
Operating mode

“Stand-by”
CAL Do

Operating mode
“Timer”

Selecting the
"Manual" mode

Fig. 70 Panel HMI

13.2.6 HMI Control

Switching from the main page screen to the HMI menu is
done by scrolling the main screen from top to bottom. If the
controller to which the HMI is connected does not contain
the main pages, the HMI menu is displayed by default after
switching on the device.

The HMI menu contains all parameters made available by
the controller for viewing and editing by the user. The menu
contains two types of elements: node and parameter. Nodes
are entry points into the menu. Parameters contain values
that can be read and some of them can also be modified. To
enter the menu or to edit a parameter, press OK. Pressing the
C key will exit the menu or cancel the edition of the parame-
ter. Alarm status is indicated by red background colour of
HMI menu. To check the alarm status, go to the Alarm menu.

13.2.7 Alarm menu

You can access the alarm menu by pressing the ALARMS
icon from the SLIDEBAR menu screen. If there is an alarm at
the moment, its name and the date and time of its occurren-
ceisin the list. A confirmed alarm is additionally symbolized
by an asterisk "*" next to the date and time of occurrence.
At the end of the list there is a node called "Alarms history".
Alarms history presents a chronological list of the last occu-
rrences of each alarm.

Current date and
time

Leading tem-
perature

Outdoor tem-
perature

Status of sys-tem
elements

450-08-2014

Unit state |
Alarm stop

Main menu

Calendar

Fig. 71

450-09-2014>>Alarms
A_StopS1 |
12:25.22 14-06

A_AF
12:25.22 14-06

A_Tout
12:25.22 14-06

Fig. 72
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13.2.8 Settings menu

The setting menu is displayed by pressing the screen with three

fingers and holding down for 3 seconds.

HMI Settings
Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Fig. 73

Table Nr 20 List of settings:
Kod Nazwa

Minimal brigh (Minimal brigt Brigh level when the HMI goes into operation mode

Maximal brightness (Maximal brigk Brigh level when the HMI goes into active mode

Active time (Active time) Time after which the HMI goes into standby mode when no key has been pressed
HM!I activity when going into standby mode:

Nothing — no response (only LCD dimming)

After activ.time (After active time) Alarms menu — when an HMI alarm occurs, it automatically goes to the alarm menu
Alarms/1st page —when there is an HMI alarm it automatically goes to the alarm menu, when there is no HMI
alarm it goes to the first page (main page or first page of the main menu)

Tsensor offset ( sensor offset) Shifting the made by the built-in sensor.

Menu skin (Menu skin) Possibility to select one of several menu designs
Communication Settings

MACaddress HMI address
Instance Unique device number in the network.

HMI COM SETTINGS (HMI settings)

Bus mode (Bus operation modei)

Way of communicating with the PLC controller

RS485 MASTER COM. SETTINGS
(communication settings via RS-485
MASTER)

Com speed (HMI speed) | Serial speed setting for HMI.

Com.parity Parity setting for ication with the PLC controller.
Com.stop bits Stop bits setting for communication with the PLC.

MAC address PLC controller address

Instance Unique device number in the network.

Bus mode (Bus operation modei)

Possibility to choose the way of communication.

Com speed (HMI speed) | Serial speed setting.
Com.parity Communication parity setting.
Com.stop bits Communication stop bits setting.

MULTI-DEVICE SETTINGS (communi-
cation settings for HMI operating in
MULTI mode)

Multi-device display

Choice of format for di: controller description

Find device

Sets the address area to search the network.
Network search to find devices.
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14. Start-up Report

DATE: PLACE:

FORENAME AND SURNAME OF PERSON PERFORMING START-UP:

SERIAL NUMBER OF UNIT:

COMPANY PERFORMING START-UP (STAMP):

INSTALLATION OPERATIONS (DESCRIPTION):

COMMENTS:

CONFIRMATION OF PERFORMED OPERATIONS BY USER:

SIGNATURE

DATE

222
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1. BBEAEHWE
, [ina pa6oTbl co wKapom ynpasneHus He
TpebyeTca cneymanbHan NOAroToBKa.

The EL-...-...-......-... meets the standards:

Wkad ynpasnenuna EL-. oTBeyaeT Tpebosa-
HuAM Hopm: PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-3:2012, PN-
EN 61000-6-1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008

CepTnduKaTbl JOCTYMNHDBI Ha CaiiTe
www.el-piast.com/download/

HasHaueHue wKadoB ynpasnexns:

+ [pUTOUHbIE 1 NPUTOYHO-BBITAXKHbIE YCTAHOBKM

+ CrCTeMbI C BOAAHBIM, SM1EKTPUYECKVM 1 Fra30BbIM Harpe-
BaTenem

+ CUCTeMbl C BOAAHBIM OXMlAAWTENEM W OXaguUTenem C
HEeMOCPeACTBEHHBIM MCMapeHNeM Ui, Kak B3aMmo3a-
MeHsIeMble, CUCTEMbI C GpPEOHOBLIM PEBEPCUBHBIM Te-
NNO06MEHHNKOM

+ CncTeMbl € pekynepaumer Tenna Ha OCHOBE BpaLyaTesib-
HOrO, MepeKPecTHOro TEeMn006MEHHUKA, MNKONEBO
CUCTE-MbI 1 CMECUTESTbHO Kamepbl

+ Cuctembl ¢ Moaynem oxnaxaeHus CM n mogynem Tenno-
BOro Hacoca HPM

+ CUCTeMbI C YBNaXXHUTENEM 1 TePMOAVHAMUYECKM OCY-
LweHnem

DneKTpuyeckue HarpesaTenn OCHaLWEHbl  OTAENbHbBIM
VNCTOYHNKOM NUTAHWA C ynpaBieHneM npu MOMOLM CUr-
Hana 0+10VDC » curHana BOCCTaHOBNEHUA (BO3MOXHO
ynpaeneHune 3neKTpoHarpesaTteneM C NOMOLLbIO BbIXOAHO-
ro curHana Aout1, Hanpumep, PWM-curHana c amnantygom
10VDC. YTo6bI BbIGpaTh NapameTpbl, HEOOXOANMO NePenTn
B «CepBuc-Hoe MeH/KoHburypaumua/nekTpoHarpesa-
Tenb»).

la30Bble HarpeBaTeny OCHaLeHbl OTAENbHbIM MCTOYHVUKOM
nuTaHWA ¢ ynpasneHnem npu nomowm curHana 0-10VDC,
CUrHana CTapT/cTon W CurHana BoccTaHoBAeHUA. [laHHaA
CcUCTeMa ABNAETCA UHTErpanbHOM YacTblo OCHaLeHUA ra-
30-BOTO MOAYNA.

@peOHOBbIe oxnagnuTenn oCHaweHbl oTAeNbHbIM UCTOYHN-
KOM NUTaHMA C ynpaBneHnem npu noMmowm aByx CMrHanos
ctapt/cTon unu curHana 0-10 B v curHana BocctaHoBREHNA.

Mogynn oxnaxpaeHvua CM 1 mofynun TennoBoro Hacoca oc-
HalLeHbl OTAENbHBIM UCTOYHVKOM MITaHMA C yNpaBieHnem
npv nomoLLy KommyHukaummn Modbus RS485.

Puc. Ne 1 Pabounii AvanasoH cuctembl ynpasneHus.

klimor.com
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

B cnyyae npumeHeHMA ABYX APOCCENbHbIX 3aC/IOHOK Ha
NPUTOKE N BLITAXKKE UK Ha Gannace TennooOMEHHVKA
peKy-nepaumn Heo6XoAMMO YCTaHOBUTb JOMONHUTENb-
Hbll CEPBONPUBOA B COOTBETCTBMU C MKT. Tabnuua wTy-
LepoB 1 APOC-CeNbHbIX 3aCNOHOK B T[] KOHANUNOHNPY-
loLLen yCTaHOBKM.

YBNaXHUTENN OCHalLieHbl OTAENbHbIM WCTOUHUKOM Mii-
TaHWA C ynpasfeHWeM MPU MOMOLUN KOMMYHUKaLMn
Modbus RS485. BosamoxHo ynpasneHve 1, 2 unu 3 ys-
NaKHUTENAMN OAHOBPEMEHHO.

B cnyuae cucTem C ocylleHMeMm HarpeBaTenb U OXNaau-
TeNb YCTaHaBNMBAIOTCA B CNeAylolleil ouepefHoCTM - 1:
oxNla-AuTenb, 2: HarpeBaTesb.

B cucremax c peKynepaumeM Tenna B cCiy4vae paﬁOTbI
CUCTeMbl B peXxunme oCyleHNA pekynepauua Ha BpemAa
OCyle-HNA BbIKNOYaeTCA.

B cuctemax ¢ GpeoOHOBLIM arperatom MOXHO BblbpaTb
T™MN TennoobmeHHMKa: GpPeoHOBbIN OXNaxKAawwWmn Te-
NNOOBMEH-HUK NN GPEOHOBbIE PEBEPCHBHBIN OXNax-
Halolmin/HarpeBaioLmin TenIoo6MeHHNK.

B cuctemax c BOAAHbIM HarpeBaTesieM 1 OXJajuTe-
nem (6e3 ¢yHKUMM OCYLIEHWNA) MOXHO aKTMBMPOBATb

Table No. 1 Characteristics of internal controls

BOAAHON Ten-noobmeHHnK H/C, KoTopbli Pusnyeckn
npepcTaBnAeT coboii HarpesaTenb U oxnaauTeNb B OA-
HOKOPMYCHOM Tenioo6-MeHHUKe C OfHUM MPUBOLOM U
LMPKYNALMOHHBIM HacocoM. [lepeknioueHne pexmma
HarpeBsa 1 oxylaXAeHUA NPOUCXO-AUT aBTOMATNUECKU B
3aBMCMMOCTM OT BPEMEHU rofa ¥ nokasaHui faTumka
TemnepaTypbl HAPYKHOro BO3AyXa.

2. CTAHAAPTbBI ICMOJTHEHWA

2.1 CBoilcTBa CUCTEMbI CTaHAPTHOI aBTOMATUKI BO BHYTPEH-
HEeM UCNONHeHNN

« - nHBepTopbl (Danfoss), yctaHaBnMBaeMble Ha CTeHe, B6GNU-
31 pacnpegenuTenbHoro wyta EVO-S,

+ - MNacTMaccoBbl pacnpefenutenbHbin WMt EVO-S co
cTeneHblo 3awuTbl IP65 gna asuratenen go 15 kBT Bkio-
YnTenb-Ho,

« - MeTanNyecKuii pacnpegenutenbHbein wmt EVO-S co
cTeneHblo 3awmThbl IP20 ans 4 asurateneii Ao 15 KBT BKo-
yn-TenbHO 1 6 aBuratenent Ao 11 KBT BKoUMTENbHO,

« - MEeTaJNIMYECKN pacnpegenuTenbHbiv Wt EVO-S co cte-
neHblo 3awuTbl IP20 ana psuratenert 18,5 n 22 kBr,

+ - MEeTaJIMYeCKN pacnpepenuTenbHbiv Wt EVO-S co cre-
neHbio 3awnTbl IP20 ¢ nHBepTopamu (Danfoss) ana 4 peu-
ra-Tenei u pekynepatopa o 15 KBT BknountenbHo.

HaumenoBanue napametpa o N11 NW11 2NW11 N15 NW15  2NW15 N22 NW22  2NW22
pact
HomuHanbHoe Hanpaxenue (Un) 4008, 50 Ty
HomuHanbHoe Hanpaxerue nsonaumm (Ui) 5008
H i ii CKauoK
(Vimp) 4kB
HomuHanbHblii ToK y3na (InA) Pazpen 12
HomuHanbHblit Tok uenu (InC) Pazpen 12
. Y 1,5 KA 1LIkA | 15kA | 8KA
oK (lcw)
KoopHaLA yCTPOVCTB 3aLLTbI OT KOPOTKOTO Pasgen 12
3aMblKaHiA
HomunanbHas yactora (fn) 500y
Tun cucTembl 3a3emnerna ™-S
Mcnonwenme BHyTpeHHee
(TeneHb 3aLLuThl 1P20 ‘ IP 65 (nnactmacca), IP 20 (metann)
KnaccuguKanwa snekTpoMarHuTHoil KoMnaTu6unbHOCTH pena2 kn.A]
EMC
3alLyiTa 0T BHELUHEro MexaHu4eckoro Bo3eficTaua - ‘ 1k07 1K09 1K10
(renenb 3arpAsHeua 3
Yenoua SKcnyatauun 10°C+ 40°C (cpenHecyTouHan < +35°C)
P (Bic/up.//ny6.] (] 300350 | 384/319 | 539/319 | 539/319 | 460/448 | 460/448 | 610/448 | 600/400 | 600/400 | 800/600
a3MEpb (BbIC/Lp.//y0.] MM /150 a4 1144 /144 1160 1160 /160 /200 /200 1200
Bec [kr] 3 45 53 75 57 6,2 85 16,5 20,6 32
|
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Ta6nuua Ne 2 LLikago! BO BHYTPEHHEM H( mad igo15k8r  BHVMAHME: MpuToyHble cnctembl BO BHYyTPEHHEM NCMOsHe-
BKMIOUUTENbHO 1 6 ABU-TaTeneit o 11 BT BKMIouUTeNbHO. HWUN C ABYMS BEHTUNIATOPaMM BKIOYMTENBHO MOAGMpPatoTCA
HaumeHoBanue napametpa ANWT1 4NW15 6NW11 11O CEAytoLyen cxeme:

« anAa 2N11 Bbibrpaem NW11
HomuHanbHoe Hanpsxerue (Un) 4008, 50 My « ana 2N15 Bbi6rpaem NW15
HomunanbHoe Hanpsxetme usonsuum (Ui) 5008 « ana 2N22 sbl6upaem NW22
H . - « anAa 4N11 Bbibrpaem 2NW11

lOMUHaNbHbIiA BbZIePKYIBAEMbIil CKauoK m
vanpaxenus (Uimp) + ana 4N15 ebibrpaem 2NW15
" - > PR— « AnAa 4N22 Bbibrpaem 2NW22
loMHanbHbIiA TOK arperata (InA) asen « A 5:6N11 BbiGrpaem 4NW1T
HomutHanbHbiii Tok e (InC) Pasgen 12 « ana 5+6N15 Bbibupaem 4ANW15
HoMuHanbHblii KpaTKoBpeMeHHblii 8K
BbiAEPKMBAEMbIif TOK (Icw)
KoOpAHHaLUAR 32LLHT OT KOPOTKORO brer 2.2 CBoMCTBA CUCTEMbI CTAHAAPTHON aBTOMATUKM B HAPYKHOM
SAMBIKANA A NCnonHeHUn
HomuranbHan yactora (fn) 50Ty « nHBepTOpbI 13 cepun OJ-DV B Hapy>KHON‘|‘ NCNOSHEHNN,
YCTaHOBJIEHHbIE BHYTPY BEHTUAALMOHHOWN YCTaHOBKM B
BRI IS COOT-BETCTBUM C MHCTPYKLMEl O MOHTaXy MHBEPTOPa,
Wcnonxenne BHyTpeHHee « MNacTMaccoBbIN pacnpepenuTenbHbid Wt EVO-S co
Crened 32T P20 cTeneHblo 3awWwuTbl IP65 co BCTPOEHHOM aneKTpryeckon
- rPenKow 1 TepmocTaTom AnAa Asurateneid fo 15 kBT Bknto-
KnaccudkaLua neKTpoMarHuTHoi gem2lin Al UMTENbHO,
KomnatubunbHocTy EMC . .

« MeTannyeckuii pacnpefenutenbHbld Wt EVO-S co
3alL4ma or BHellHero MexaHI4eckoro K09 cTeneHblo 3almTbl IP54 cO BCTPOEHHOW 3neKTprYecKoi
BOSAEUCTEMA rPenKoii 1 TepmMoCTaToM Ans ABuratenei 18,5 u 22 kBT,
(reneHb 3arpsi3HeHm 3 « MeTa/yIMyecKuin pacnpefenutenbHbld wut EVO-S co
YoroBA KcyaTaU 10°C-+40°C (cpeecyTosHan < +35°C) CTerIth:IO 3awuTbl IP54 CO BCTPOEHHOWN 3NeKTPUYECKOoW

rpenKkon 1 TepMoCTaToM, a TakkKe BCTPOEHHbIMU NHBEP-
Pa3mepi [Bbic./wmp.//rny6.] [Mm] 600/600/200 | 1000/800/200 | 800/600/200 TOpaMm ANA YeTbipex ABMraTeneil 4o 15 KBT.
Bec[kr] 32 54 B
Tabnuua Ne 3 XapakTepucTinka HapyHbix LKadoB ynpasneHus.
N11 NW11 2NW11 N15 NW15  2NW15 N22 NW22  2Nw22
HaumeHoBanue napamerpa
ouT ouT our outT outT out out our ouT
HomutanbHoe Hanpsxenue (Un) 4008, 50Ty
HomuHanbHoe Hanpsxetvte usonatm (Ui) 5008
H UMNybCHoe
(Uimp) 4kB
HomuHanbHbiii Tok arperata (InA) Paznen 12
HomuHanbHblii Tok Lenu (InC) Paspen 12
H parwosp ' oK 15k LA | 15k | 8kA
(Icw)
K 3aLLUT OT KOp Paznen 12
HomuHanbHas uactora (fn) 50Ty
Tun cucTembl 3a3emneHua TN-S
WcnonHenue BHYTPeHHee
(eneHb 3aWwTbl Nnactmacca IP 65 (YO-ycroituusoctb) / Metann IP54
Knaccudmkauwa snextpomariuTHoit komnatubunbHocTn EMC cpena 2 [kn. A]
3alwuTa OT BHELUHEro MeXaHNyeckoro BO3AeiCTBINA K07 1K09 1K10
(renetb 3arpA3HeHIA 3
YenoBu SKcnyataLuu -25°C+ 40°C (cpenHecyTouHan < +35°C)
Paswepbi [Bbic/uutp./ny6.] [ 384/319 539/319 | 539/319 | 460/448 | 460/448 | 610/448 | 600/400 | 600/400 | 600/600
P LBLIC/LMP./TTTYO. 1144 1144 44 /160 /160 /160 1200 1200 /200
Bec[kr] 47 63 82 63 68 9,1 17,9 21,2 338
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TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

Ta6nuua N° 4 LUikadbl ynpasnexua B HapyHOM UCnonHeHUW Ana 4 agurateneii Jo 15 kBT
BKIOUNTENbHO ¥ 6 iBUTa-Teneid o 11 KBT BKAloumTeNbHO.

BHUMAHME: MpuToyHble cncTeMbl B HapyXHOM UCMOAHEHUN
C ABYMA BEHTUNATOpPaMMW BKIOUUTENbHO noabupaiotca no

HanmeHosaHue napamerpa L i LI cnepyloweii cxeme
outT ouT ouT « ana 2N11 ebibupaem NW11
HomuhanbHoe Hanpsxeue (Un) 4008,50Ty + ana 2N15 sbibupaem NW15
p w 08 + ona 2N22 sbibupaem NW22
loMyHanbHoe Hanpaxetie usonauum (Ui « 47 4NT1 BbiGrpaem 2NW1T
HOMMHaﬂbeI(I:J wn)epmmsaemmﬁ CKaUoK 48 « ana 4N15 BbiGupaem 2NW15
- mp. + anAa 4N22 sbibupaem 2NW22
HomuHanbHbiii ToK y3na (InA) Pazgen 12 . ona 5+6N11 Bbl6|/|paeM ANW11
HomutanbHbiii Tok went (InC) Pa3pen 12 « ana 5+6N15 Bbibupaem 4NW15
HomuHanbHblit KpaTKoBpeMeHHbI
L 8KA
0K (lew)
KoopauHaLA yCTpOiiCT 3alLjuTbl oT Pasgen 12
HomuHanbHas yactora (fn) 50Ty
Tun cucTembi 3a3emneHus NS
Wcnonkenne HapyxHoe
(TeneHb 3aWuTbl P54
Knaccugukauua 3nekTpomarHuTHoit
WEMC cpena2 [kn. Al
3alL{VTa OT BHELLIHEro MeXaHIYeckoro K10
BO3AeNCTBIA
(TeneHb 3arpAsHeHuA 3
Yenosus JKcnnyataumin 10°C++40°C (cpeHecyTouHan < +35°C)
Pa3mepb! [Bbic./wwp.//ry6.] [Mm] 600/600/200 | 1000/800/250 | 800/600/250
Bec 34 55 45
Ta6nuua Ne 5 LLkadb! B 1T 0 BCTP pTOpamu Ana 2 il NtoC nHBEpTOp n4 il NNI0C UHBEPTOp peKkynepaLum o
15 KBT BKAtOUMTENbHO.
NW02-1 NW07-1 NW11-1 NW15-1 NW03-2 NW07-2 NW11-2 NW15-2
HaumenoBanue napamerpa
fovtrout  fuvtrout  fivtrout  fovtrout  fuvtrout  fuvtrout  fovtrout f.cvtrout
HomuHanbHoe Hanpsxenue (Un) 4008, 50 Ty
HomuHanbHoe Hanpaxenue u3onaumm (Ui) 5008
HomuHanbHoe BbiaepXkmBaeMoe UMMybCHoe
o 4B
(Uimp)
HomuHanbHblii ToK arperara (InA) Paspen 12
HomuHanbHbiii Tok uenu (InC) Pazgen 12
v 1,1kA 1,5kA
ToK (lew)
K 3aLWIT OT Kop! Pazpen 12
HomuHanbHas vactora (fn) 50Ty
Tun cuctembl 3a3emneHina N-S
Wcnonxetme HapyxHoe
(TeneHb 3awuTbl IP54
E&ac((mq)mum INeKTPOMArHUTHOI! KOMNATUOUNbHOCT cpena2 [ A
3alLKTa OT BHELLHEro MeXaHUYeckoro Bo3aeiCTBuA 1K10
(reneHb 3arpAsHeHma 3
Yenosua axcnnyatauun -25°C+40°C (cpenHecyToyHas < +35°C)
Pa3mepl [Bbic./wmp.//my6.] [Mm] 800/600/300 | 800/600/300 | 800/800/300 | 800/800/300 | 800/600/300 | 800/800/300 | 1200/1000/300 | 1200/1000/300
Bec [kr] 385 50,8 68,5 69,3 59,6 67,5 1219 1227

2.3 OyHKUMM pacnpefenuTensHoro wuta EVO-S

« NWTaHVWe 1 ynpaeneHve npu nomowm wWwuHbl Modbus
RS485 nHeepTopos Asurateneit AC unu gsurateneil BeH-
TnATopos EBM BEHTUNALMOHHON YCTaHOBKM,

+ NWTaHvie 1 ynpasneHne LMPKYIALYOHHBIM HAaCOCOM BOASA-
Horo HarpeBatens (1x230VACQ),
+ NWTaHVe 1 ynpaeneHve npw nomowm wuHbl Modbus

230

klimor.com



Klimor

RS485 nHBepTopa (1x230VAC) Hacoca rMKoneBoro Tenso-
obmeH-HuKa (3x230VAQ),

nuTaHve v ynpasneHve npu nomoLuy wuHsl Modbus RS485
MHBepTOpa BpaLuaTenbHoro pekynepatopa (1x230VAC),
KOMaH/JOKOHTpOMNep, ynpasnAwwmii paboToit cuctembl
aBTOMaTUKY,

ynpaBneHue 3neKTpU4ecknm Harpesatenem (curdan 0-10
VDC 1 curHan BOCCTaHOBNEHWA), 3NEKTPUYECKUIA Harpe-
Ba-Teflb AO/MKeH ObiTb OCHALLEeH OTAENbHbIM UCTOYHUKOM
NUTaHUA N CUCTEMO ynpaBneHna (BO3MOXHO ynpasJieHune
3NeK-TpoHarpeBaTefieM C MOMOLLbIO BbIXOAHOTO CUrHana
Aout1, Hanpumep, PWM-curiana ¢ amnnutygoin 0/10VDC.
Yro6blI BbIGPaTh NapameTpbl, HEO6XOAMMO nepeinTy B «Cep-
BUCHOe MeHIo/KoHpurypauma/SnekTpoHarpeBaTesb).
ynpaBfieHne ra3oBbiM HarpeBaTenem (curHan 0-10VDC,
CTapT/CTON U CUrHan BOCCTAHOBJIEHWA), ra3oBblii Harpe-
Ba-Teflb AO/MKeH ObiTb OCHALLEeH OTAEeNbHbIM UCTOUHUKOM
NUTaHUA 1 CUCTEMON yripaBneHuna,

ynpasfieHne Moflyniem OXnaxaeHVA UAn TennoBbiM Haco-
com HPM/CM (npoun3BoAnTeNbHOCTb, Harpes/oxnaxaeHvie
npu nomouy wirHbl Modbus RS485), mopynb HPM/CM
[oMmKeH 6blTb OCHaLLeH OTAENbHbIM UCTOYHMKOM MUTaHWA
1 CU-CTEMOI yipaBneHus,

ynpasneHue ppeoHoBbIM oxnaautenem (1, 2 ctyneHn unm
curHan 0+-10VDC v curHan BoCCTaHOBEHUA), GPEOHOBbIN
oxnaAuTenb JOMKeH ObiTb OCHALLEH OTAENbHBIM UCTOUHN-
KOM MUTaHWA 1 CUCTEMOIA ynpaBneHua,

nutaHune 24VAC 1 ynpaeneHune ApocceribHbIMM KnanaHamm
Ha NPUTOKE U BbITAXKE, PELIMPKYNALMA 1 NepeKpecTHOro
peKynepatopa,

nutaHue 24VAC v ynpasneHve ceponprBOAaMM KnarnaHos
BOAAHbIX HarpeBaTesneil 1 oxnaguTenei,

ynpaBfeHvie 31eKTPOAHbIM yBNaxHTeNnem - (MPon3BoanTENb-
HOCTb, 3anycK npu nomowm wiHbl Modbus RS485, BO3-MOXHO
ynpaeneHwe oT 110 3 NapoBbIMM YBN@KHUTENAMM).

3. TMEPBbIN NMYCK

C Ly nep
ANMO:

a) 03HaKOMUTLCA C HACTOALLEN UHCTPYKLMEN 1 CO CXeMON Npu-
MeHeHNA ANnA CNCTeMbl BEHTUNALUU NN KOHAMUWOHW-POBAHNUA,
[INA KOTOPOI ByAET NCMONb30BaTbCA CUCTEMA aBTOMATUKY,

b) BbINONHUTL SNEKTPUYECKNE NOACOEANHEHUA B COOTBETCTBUN
CO cxemom NPUMeHeHNA N yKa3aHUAMN, U3NT0KeH-HbIMA B Ha-
CTOALLEN UHCTPYKLK,

C) NpoBEPUTb NPABUILHOCTb MOACOEAVNHEHWNA [ATUMKOB U UC-
MONHNTENbHbIX S1EMEHTOB (CEPBONPYBOAOB, IHBEPTO-POB U TN,
d) nopatb NUTaHWe Ha LWKad ynpasneHna 1 3anporpammmnpo-
BaTb KOJ| MPUMEHEHVA B CEPBVICHOM MEHIO, B COOTBET-CTBUW CO
CXeMOoW NpyMeHeHna (NKT.4),

€) BbINOMHNTb KOHPUIYpaLMIO CUCTEMbI B CEPBUCHOM MEHI0
(NKT.9.4),

f) neakTMBMPOBaTL CEPBUCHDIV PEXIM,

g) 3anycTTb KommyHMKaLwmio Modbus RTU KomaHgoKoHTponnepa
c BeHTUNATOPamMy EBM 1nm ¢ nHeepTopamm Npu-TOUHbIX U BbITAM-
HbIX BEHTUIATOPOB, CYICTEMbI PEKYNepaLn C BPaLLaTeNbHbIM Wi
TIMKONEBBLIM TEMNOOBMEHHI-KOM, CUCTEMbI OXnaxaeHna HPM/
CM, yBnaxknutena (ecnm umetotca), (NkT.10),

h) B cuctemax ¢ nHeeptopamm OJ-DV nnum BeHtunaTopamm EBM

0 MyCKa cucTemMmbl Heo6xo-

EBM, 3aTem flaHHy!0 onepaLivito He06X0AVIMO BbIMOMHUTL TakKe
Ana Bcex uHseptopos OJ-DV nnu BeHtunatopos EBM, nogcoe-
[IVHAEMbIX K KOMaH[OKOHTpOe-py,

i) NpoBePUTb NPaBUIbHOCTL MOKa3aHWIA N PaCMONOXeHNA AaT-
YMKOB,

j) npoBepuTb paboTy cepBOMPUBOAOB (MCMONL30BaTb MEHI0
«CepBucHoe meHio/DopcrpoBaHe BbIXOJOBY), MPU Te-CTUPOo-
BaHWMN Heo6XOAVMMO 06PaTUTL BHUMAHWE Ha CBOOOAHDIA XOA
[IPOCCeNbHbIX KanaHoB (3aC/IOHOK), MOSTHOe OTKPbITVe, Nosn-
HOe 3aKpbITVie CepBONPUBO/IOB,

k) 3anporpamMmmypoBaTb HaCTPOVIKM BefyLUIEro AaTumka B MEHIO
«HacTpoiiki/Temnepatypbl/Beaywnii patumk» (Nkt.9.3),

1) y6eanTbCA B OTCYTCTBUM aBapUINHBIX CUTHANOB, @ eCIN UMe-
10TCA, TO CAenaTb Bce BO3MOXHOE A VX ycTpaHe-HuA (NKT.8.4),
m) 3anycTuTb cuctemy (nNkT.8.1),

n) elle pa3 NPOBEPUTL aBapUiiHble CUTHasbl, @ €CIN MMeLoTCA,
TO cAieNnaTb BCe BO3MOXKHOE [1A UX YCTpaHeHusA (NKT.8.4),

0) BblOpaTb Ha MysibTe yrpaBneHns Hy»KHbI A3bIK MEHIO.
He3aBncMmo OT 3aBOACKMX HACTPOEK KOMaHAOKOHTponne-
pa Heob6XxoAMMO MPOBEPUTb NPaBUILHOCTb HACTPONKM CU-
CTe-Mbl C TOUKM 3pEHA PerynpoBKM TemnepaTypbl, pacxoaa
BO3/lyXa, OXNaX/[EHWNA SNEKTPUYECKOro HarpesaTtena (ecnu
nmeetcs).

Bbibop HacTpoek perynAatopoB TemnepaTypbl, yBlaXHeHUs,
OCYLLEeHWA 1 NOCTOAHHOrO Pacxo/ia BO3flyxa Heo6XoAnMO Bbl-
NOMHWTb TakMM 06pasom, 4Tobbl cMCTeMa JoperympoBanach
Kak MOXHO ObicTpee 6e3 nepeperynupoBaHua (4Tobbl Bbl-
3BaTb PeaKLMI0 CMCTEMbl HEO6XOAVIMO YMEHbLINTb NapameTp
Kp nnu/v ysennuntb napametp Ti).

CootBeTcTBYOLWMI NofGop HacTpoek perynaTopos Pl, pa6o-
Ta YCTaHOBKM C NPOV3BOAUTENbHOCTbIO, NPelyCMOTPEHHON B
TexnacrnopTe yCTaHOBKW, COOTBETCTBYIOLWMIN nofbop anemeH-
TOB YCTaHOBKM (PeKoMeH[yeTC aHanorosoe ynpaslie-Huie
[ANA Kaxaoro n3 obMeHHVKOB Tenna / xonopa), paboTa cucte-
Mbl Ha 06beKTe B yCNOBVAX OTCYTCTBIA 3HaUYUTENb-HbIX Nepe-
nafioB TemnepaTtypbl B CBA3M C paboToi Apyrvux npubopos,
BblAENALLVX 60oNbLLOe KONNYeCTBO Ternna / Xo-noja, No3Bso-
nAeT fO6UTbCA CTabUNLHON PeryNMpoBKM TemnepaTypbl.

C uenblo NpOBEPKN aKTyaNlbHOW TOUHOCTW PerynnpoBKM
TemnepaTypbl MOXHO BOMTU B MeHio «CepBUCHOE Me-Hio/
WcTopua Bepyleit TemnepaTypbl», B KOTOPOM COXPaHAOTCA
nocneaHve 15 3aMepoB AaTunKka Beayllei Temnepa-Typbl 3a
BbI6PaHHbIN Neprog 3anucK) 1 ykasbiaetca «OTKNOHeHMe»,
npeacTaBnAiollee co60 MakCUManbHYIO pasHULYY Mexay
aKTyaNbHO 3a/laHHO TemnepaTypoii 1 nocneaHMm 15 3a-
Mepamu laTynKa BefyLueli TemnepaTypbl.

B cnyuae HeOCTMKEH A YAOB/IETBOPUTENBHOIO pe3yrb-
TaTa npouecca perynupoBKu Temneparypbl Heo6xoaMmo:
y6eAmUTbCA, UTO cMCTeMa paboTaeT C NONHOW NPON3BOAN-
TENIbHOCTBIO (CPaBHUTbL YaCTOTYy WHBEPTOPOB BEHTWNS-
TOPOB C YaCTOTOW, YKa3aHHO B TEXMNACMopTe YCTaHOBKM
WM C AAHHBIMY, MOMYYEHHBIMY MO pe3ysibTaTam 3amMepoB
NpPOV3BOAMN-TENLHOCTY),

y6eanTbCcA B MPaBUIbHOCTY PaboTbl CEPBOMPUBOAOB U
CVCTEM YNPaBMEHUSA HArpeBaTENAMM, OXTIAZUTENAMM, pe-
Ky-neparopamu,

y6eauTbCs B NPaBUIIbHOCTI PAGOTbI APOCCETTbHBIX KIAMNaHoB,
y6eanTbca B NPaBUIbHOCTU MOHTaXa AaTuMKOB TeMmne-

patypbl,
3anporpammmpoBaTb agpeca (Mpu 3arpyske agpecos Npoms- - NPOBEpPUTb MOABOP HACTPOEUHbIX NapameTpos Pl-pery-
BOAMTCA KoHdUrypauwms nHeeptopa OJ-DC unu BeHTMnATOpa NATOPOB.
]
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

KackapiHblli perynaTtop -3amyck cUCTeMbl OCYLLeCTBAA- 4. KOOWMPOBKA LLIKA®OB YMPABMEHWNA

€TCA UCKNI0YUTENbHO C perynATopom Temnepatypbl npu-

TOYHOrO BO3/1yXa, a NPOJO/MKNTENIbHOCTb 3a4a€TCA B MEHIO Ta6nuua Ne 7 Pasmepbi kadoB ynpasnenita Bo BHYTPEHHEM UCTIONHEHUU C KOMaHAOKOH-
«HacTpoiikn/Temnepatypa/llyck perynmpoBku», a no npo- ponnepanu Modbus RS485 / BacNet MS-TP
LIECTBUM 3TOrO BPEMeHMU (B Cyyae, eCiv BeAyLLMin faTunk - PasmepuKada | T-Mracr
3TO He AaTYMK Ha NPUTOKE) NCMOMb3yeTCA LONONHUTENbHbIN Viazatens Haumenogakme wkaga [Boicxlup.x-  Maca,M
pery-nsTop BeAylen TemnepaTypbl, BbipabaTbiBaoLymil na- ynpasnekus EVO-S I:n 61 . -Merann
pameTpbl 3aaHHON TeMMepaTypbl perynsatopa Ha NpuTokKe. b
(G EVO-S NW11-1/400-T CMPT 300/350/150 T
Ta6nua Ne 6 Hacrpoitku perynatopa. 9900521026969 | G EVO-S N11-1/400-T X12-384/319/144 T
TR TG 3aBopickue HaCTPOIKN 9000521026970 | CG EVO-S NW11-1/400-T 3x12- 539/319/144 T
(pekoneisozamiLIe) 9900021026971 | CG EVO-S NW11-2/400-T W2-539319044 | T
Kp=1
Pl Harpesa i 9000521026975 | CG EVO-S N15-1/400-T 218 - 460/448/160 T
Ti=60 cex
9000521026976 | (G EVO-S NW15-1/400-T 218- 460/448/160 T
Kp=1
Pl oxnaxaeHus m— 9000521026977 | CGEVO-S NW15-2/400-T 318~ 610/448/160 T
1=1060 cex
9000521017467 | CGEVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 1
Pl Ha nputoke (npeaen Tmin Ha npuToke, Kp=1
Tmax Ha npwToke) — 9000521016149 | (G EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M
99000521016151 (G_EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M
Mopaia Bo3Ayxa Pl & perynatop MoxeT GbiTb Gonee GbicTpoit 99000521026972 | €6 EVO-S N22-1/400-M 600/400/200 M
v 6onee MeANeHHON MO CPaBHEHMIO C HAarPeBOM U OX-
nasermen Pl. Yem mennerHee Pl, Tem MeHbLUe KoneBaHus 9000521026973 | (G EVO-S NW22-1/400-M 600/400/200 M
TemnepaTypbl Mpy MUHUMAIbHOW 1 MaKCUMasbHOW Tem-ne- 9000521026974 | (G EVO-S NW22-2/400-M 600/400/200 M

paType NPUTOYHOTrO BO3AYXa, HO NPU 3TOM peakuus Ha fo-
CTWXKeHVe NpefieNIbHOro 3HaUEHUA TaKXKe 3amMeanAeTcs.

MapameTpbl orpaHuyeHna TemnepaTypbl «Tmin Ha NpuTo-
Ke», «Tmax Ha MpUTOKe» MOryT 6biTb NPUOAVKEHBI K Na-

Ta6nuua Ne 8 Pasmepbl Lwkagos B e c
Tponnepamun Modbus RS485 / BacNet MS-TP.

Pa3mep wkada  T-Mnacr-

N HaumeHoBahue wkada
[pa-meTpam 3afaHHOM TemnepaTtypbl. Ykazatenb [Bbic.xWlup.x-  Macca, M
ynpaeneus EVO-S - Merann
B cnyuae oTcyTcTBMA CTabunmM3aumy Npy peKOMeHAOBaH- rny6.]
HbIX HaCTPOMKax MOXHO yBennunTb Ti Kaxaoro perynato-
P Y! HOTO pery. 9900521026978 | G EVO-5-N11-1/400-T OUT w2300 | T
pa Ha 10 cek (MakcmanbHo o 120 cek).
9900021026979 | C6 EVO-S-NW11-1/400-T OUT 2012 384/319/144 7
HecTabUNbHOCTb CUCTEMbI MPU Takum 06- 9000521026980 | €6 EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3412 539/319/144 7
pa3om nopfo6paHHbIX HACTPOKax MoXeT
y i Y B BbIGOpE Tenno- AN 9000521026981 | €6 EVO-S- N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
xnap nx Henp yio pa6o- G NW5.1/400.
AT MO 9000521026982 | (6 EVO-S-NW15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T
€ KapToi N0A-60pa YCTaHOBKM TeMNOBbIX Na- 9000521026983 | CG EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T
pameTpoB y3na Tenna/xonopa.
9000521017468 | €6 EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M
Bpems OXnaxpeHys SMEeKTPUUECKOro Harpesatens AOMKHO
6biTb MOOBPAHO Tak, UTOGbI HArpeBaTENb He neperpencs. 9900021016150 | €6 EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M
Kaxpoe npunoxeHue mnpepycMatpuBaeT paboTy BeHTWnS- 9000521016152 | €6 EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M
TOPOB C PErysIMPOBKON MOCTOAHHOTO Pacxofia. STOT Pexim 9900521026984 | (G EVO-5-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M
MOXHO 3anyCcTUTb B MeHto «CepBricHoe MeHio/KoHdurypaums/
. 9000521026985 | €6 EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M
MocToAHHbIN pacxopy. Takke Ha MPUTOYHOM W/ BbITAXKHOM
BEHTU/IATOPE HEOOXOAMMO YCTAHOBWTb AATUMKW [ABNEHUA C 9000521026986 | CG EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M
/AVana3soHOM, OTBejaIoLMM TPeGOBaHIAM C1-CTeMbl. [laTumki 9000522126390 | (G EVO-S NW02-1/400-M FCVIROUT | 600/600/300 M
[OMKHBI ObITb YCTAaHOBNEHDBI TakvM 06pasom, ytobbl 3amep
LABNEHNA <+» GbIN NEPED BEHTUNATOPOM, @ «» 33 BEHTWIA- 9000522126391 | C6 EVO-S NWO7-1/400-M ECVTROUT | 800/600/300 M
TOPOM. M3MepeHHbIii CUrHan MOAKMIOUMTD Ha aHanorosble 9000522126392 | CGEVO-SNW11-1/400-M ECVTROUT | 800/800/300 M
BXOfjbl B COOTBETCTBUY C MEPEYHEM BX./BLIX. (KT.7.2) M CKOH- 9000522126393 | CGEVO-S NW15-1/400-MFCVTROUT | 800/800/300 M
GUrypupoBatb perynvpoBKy AaBieHWs, MONb3yscb MeEHI0
«HacTpOit-KW/BeHTUNATOPbI/PerymMpoBKa pacxofas, a Takke 9000522126394 | (6 EVO-S NW03-2/400-M ECVTROUT | 800/600/300 M
«Hactpoiiki/Perynstopbi/Pl IOCTOAHHbIN pacxofy. 9900052126395 | (G EVO-S NWO7-2/400-M ECVTROUT | 800/800/300 M
9000522126396 | (6 EVO-SNW11-2/400-MECVTROUT | 1200/1000/300 M
Mpu cmeHe npunoxeHus Heobxopumo Bep- ssonuszznagzgy | (O EVO-SNWIS-2/400-MECVIR 1200/1000/300 M
HYTb CCTEMY K NMepBOHAYabHbIM HaCTPOli- EDOUT
Kam B meHio «CepBucHoe meHio/Bosspat K
3aBO/ICKMM HaCTpoOiiKam».
|
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Ta6nuua Ne 9 Pamepb! WKahos ynpasneHua BO BHYTPEHHEM UCONHEHUM C KOMAHZOKOH-
Tponnepamun Modbus TCP/IP / BacNet IP (c kommyHmKauwmeii Etheret).

Ta6nuua N° 11 KonposKa LuKahoB ynpasneHua.

Koa HaumenoBanune cucrembl
Pa3mep wkada . -
HaumeHoBaHue wKada T-Mnacr-
YKazatenb [Boic.xLnp.x- macca, M SEGS MputouHo-BbiTAXHaA
ynpaenehus EVO-S
Tny6.] ~Merann RGCS TPUTOYHO-BBITAXHAA C FUKONEBbIM
CGETHEVO-SNWT1-1/400TCMPT | 300/350/150 T TennooGuenHKom
PRES [pUTOUHO-BBITAXHAA C NEPeKPeCTHbIM
99000521026987 | (G ETH EVO-S-N11-1/400-T 2x12 384/319/144 T Tenn0OGMEHHUKOM, OCHaLLIeHHBIM Gaiinacom
99000521026988 | (G ETH EVO-S-NW11-1/400-T 3x12539/319/144 T n 1
RRCS - "
9000521026989 | (G ETH EVO-S- NW11-2/400-T 3x12 539/319/144 T TennooGMeHHUKom
9900521026990 | CG ETH EVO-S-N15-1/400-T 218 460/448/160 T 56 Mputoutan
99000521026991 | CG ETH EVO-S-NW15-1/400-T 2x18 460/448/160 T Ta6nuua N2 12 0603HaueHue GyHKLUY B Ta6AULLE KOZOB 1 HOMEp MPUNIOXKeHNS ANA LLKa-
9900521026992 | (G ETHEVO-S-NW15-2/400T | 3418 610/448/160 T 08 ynpaBneHs.
9000521017469 | (G ETH EVO-S-NW11-4/400-M 600/600/250 M CUmBon Onucanve
99000521016145 | (G ETH EVO-S-NW15-4/400-M 1000/800/200 M EH IneKTpUyeCKii Harpesatenb
99000521016147 | (G ETH EVO-S-NW11-6/400-M 800/600/250 M WH BoasHoit Harpesatenb
9900052102693 | (G -ETH EVO-S-N22-1/400-M 600/400/200 M DX (DpeoHoBbIil OXNaAUTeNb
99000521026994 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M 600/400/200 M wc BoasaHoii oxnagutens
9900052102695 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M 600/600/200 M oM la3oBblit  HarpeBaTenb  (Ta30Bbiii  06orpeBaTeNbHbI
Moaynb)
Ta6nuua N° 10 Pasmepb! wkaos B e 4 oH T
Tponnepamun Modbus TCP/IP / BacNet IP (c kommyHmkauwmeii Ethernet). EPMOAVIHAMIYCKOE OCyLLIeHMe
T MX (mecuTenbHas kamepa
Pasmep
HaumeHoBaHme WwKaga ynpas- wkada ~Mnacr- HPM Mopynb Tennonacoca HPM (unu pesepcuBHbiii arperar)
Ykazarenn Macca, M
neus EVO-S [Borc.xlup.x- o ™ Moaynb oxnaxenus (M
Tny6.
y6. b STM.HMDF TapoBoit yBnaxHutenb
9900052102699 | (G ETH EVO-S N11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144 T
Tabnuua Ne 13 K it ANA cuCcTeMbl
9900052102697 | (G ETH EVO-S-NW11-1/400-T OUT 2x12 384/319/144 T
Hazganue /
9900052102698 | (G ETH EVO-S-NW11-2/400-T OUT 3x12 539/319/144 T
OyHKuuA EH
9900052102699 | (G ETH EVO-S-N15-1/400-T OUT 2x18 460/448/160 T KO Homep
9000521027000 | (G ETH EVO-S-NW15-1/400-T OUT 218 460/448/160 T
99000521027001 | (G ETH EVO-S-NW15-2/400-T OUT 3x18 610/448/160 T 5CS 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
99000521017470 | (G ETH EVO-S-NW11-4/400-M OUT 600/600/250 M 5CS 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521016146 | CG ETH EVO-S-NW15-4/400-M OUT 1000/800/200 M 5CS 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521016148 | (G ETH EVO-S-NW11-6/400-M OUT 800/600/250 M 5CS 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0
99000521027002 | (G ETH EVO-S-N22-1/400-M OUT 600/400/200 M 5CS 8 0 0 0 38 0 0 0 0 0 0
99000521027003 | (G ETH EVO-S-NW22-1/400-M OUT 600/400/200 M NS 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0
99000521027004 | (G ETH EVO-S-NW22-2/400-M OUT 600/600/200 M 5CS 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0
99000522126398 | (G ETH EVO-S NW02-1/400-M F.CVTR OUT 600/600/300 M 5CS 16 0 0 0 0 16 0 0 0 0 0
99000522126399 | (G ETH EVO-S NW07-1/400-M F.CVTR OUT 800/600/300 M 5CS 20 0 0 4 0 16 0 0 0 0 0
9000522126400 | (G ETH EVO-S NW11-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M scs | 24 ol olol sl ololololo
9900052126401 | (G ETH EVO-S NW15-1/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M s | 33 1 0o lol o o 1210000
9000522126402 | (G ETH EVO-S NW03-2/400-M FCVTR OUT 800/600/300 M s¢s | 34 ol 2lololol32lo0olololo
9000522126403 | CG ETH EVO-S NW07-2/400-M FCVTR OUT 800/800/300 M s¢s | 36 ololalolol32]o0lololo
9000522126404 | CGETHEVO-S NW11-2/400-M ECVIROUT | 1200/1000/300 M scs | 37 1 olalolol32lolololo
9000522126405 | CG ETH EVO-S NW15-2/400-M ECVTR OUT 1200/1000/300 M scs | 38 ol 2140 lol32]o0lololo
pesnarypa FCVTR B WKaga yng Hato, scs| 4 | 0|0 0|8 |0 [32]0]0|0]|0
4TO BHYTPH YCTaHOBNEHbI MHBEpTOpbI Npov3BofcTBa Danfoss nu Euro Drives. s | a1 1 0 0 3 ol o 0 0 0
|
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

Ha3Banue / S {1126 | 0 | 2 | 4| 0 | 0 |[32]6| 0| 0 [104
OyHKuma .
KON Homep S (1129 1 | 0 | 0| 8 | 0 [32]6 | 0| 0 [104
S {1130 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 [32]6 | 0| 0 [1024
i@ o lolol ol wlnlololol s SCS (1140 | 0 | 0 | 4| 0 | 16|32 |6 | 0| 0 [1024
ol lo ol o ulnlololo SCS| 1144 | 0 | 0 | 0| 8 | 16|32 |64] 0| 0 |10
SGS| 5 | 0|0 |0]| 8 | |[32]0]|0|0]|0 SEGS | 1 10|00 |0o]o0o|0]|0|0]|0
SGS| 69 | 1|0 4] 0| 0] 0]|6| 0|00 SEs| 2 o2 (oo oo 0o|o0o|[o0]oO
S| 70 | 0| 2|40 0] 0]|6]| 0|00 SEs| 4 | 0o o400 0|0 0 |0o|[o0O]oO
SS| 73| 1|0 0|8 0] 0]|6]| 0|00 SEGS | 5 10|40 00| 0]0|0]|0
Ny 74 0 2 0 8 0 0 64 | 0 0 0 SECS 6 0 2 4 0 0 0 0 0 [} 0
SGS| 8 | 0|0 | 4] 0 || 0]|6| 0|00 Secs| 8 | oo fo| 8 [0 o0o|0o|o0o|[o0]oO
Scs| 8 | 0|0 |0| 8 |1|0|6]| 0|00 SES| 9 100l 8]o]ololo]o]o0
S| 101 | 1 | 0| 4] 0|0 |32[64]0]0]0 ses| 10 | o | 2o 8| oo olofo]o
Scs |12 0| 2|40 0326|000 secs| 16 | 0| ool o160 0o|o|o]o
S| 105 | 1|0 0| 8|0 |32]|6]| 0|00 SECS| 20 | 0 | 0 | 4| 0|16 0| 0| 0|00
SGS[106 | 0|2 0| 8|0 |32]|6]| 0|00 Secs| 24 | 0| oo | 8|16 0|0 |o|o0]o0
SGS| 16| 0 | 0| 4] 0 |6 |32]|6 | 0|00 SES| 33 | 1| o000 |32|0|0|0]0
SGS 120 | 0 | 0 | 0| 8 |16 |32]|6| 0| 0|0 SES| 3 | 0|2 (0|00 |32|0|0|0]0
S |1025 | 1 [ 0| 0| 0| 0|0 ] 0] 0] 0 |104 SECS| 36 | 0 | 0 | 4| 0] 0 [32/0]|0]0]|0
S5 (1026 0 | 2| 0| 0| 0| o] 0| 0| 0 [1004 SECS| 37 | 1 | 0| 4| 0] 0 [32/0]|0]0]|0
SCS (1029 1 | 0 | 4| 0| 0] 0| 0| 0| 0 [1004 SECS| 38 | 0 | 2 | 4| 0|0 [32/0]|0]0]|0
SCS {1030 | 0 | 2| 4| 0| 0| 0| 0| 0| 0 [1004 SECS| 40 | 0 | 0 | O | 8|0 [32/0]|0]0]|0
SCs[1033| 1 | 0|0 | 8| 0| 0]| 0| 0| 0 [1004 SECS| 41 | 1| 0 [0 | 8 [0 |32|0|0[0]0
SCS | 1034 0 | 2| 0| 8| 0| 0] 0| 0| 0 |104 SECS| 42 | 0 | 20| 8|0 ([32]0]0]|0) 0
SCS {1040 | 0 | 0[O | O [16] 0| 0| 0| 0 |1024 SECS| 48 | 0 | 0O | 0| 0|16 [32]0]0]|0| 0
SCS[1044| 0 | 0 [ 4| 0 [16] 0| 0|0 | 0 |10 SECS| 52 | 0 | 0O | 4| 0|16 32| 0|00 0
SCS|1048 | 0 | 0 | 0| 8 | 16| 0| 0| 0| 0 |10 SECS| 56 | 0 | O | 0| 8 |16 (3200|000
SCS|1057 | 1 | 0 | 0| 0 |0 |32] 00| 0|10 SECS| 69 | 1 | 0O | 4] 0| 0[O0 |64 0|00
SCS| 1058 | 0 | 2 | 0| 0 |0 |32] 00| 0 |10 SECS| 70 | O | 2 | 4] 0| 0[O0 64| 0|00
SCS 1061 | 1 | 0 | 4| 0| 0 |32]0| 0] 0 |104 SECS| 73 | 1 | 0| 0| 8| 0[O0 64| 0] 0|0
SCS|1062| 0 | 2 | 4| 0| 0 |32]0| 0] 0 [104 SECS| 74 | 0O | 2 | 0| 8| 0[O0 64| 0] 0|0
SCS | 1065 | 1 | 0 | 0| 8| 0 |32]0| 0] 0 [104 SECS| 8 | 0 | O | 4] 0|60 |64| 0] 0|0
SCS | 1066 | O | 2 | 0| 8| 0 |32] 0|0 0 |104 SECS| 88 | 0 | O | 0| 8|16 [0 64| 0] 0|0
S| 1072| 0 | 0 | 0| 0 |16|32] 0|0/ 0 |104 SECS| 100 | 1 | 0 | 4] 0|0 [32]64]0]|0 |0
S5 |1076 | 0 | O | 4| 0 | 16|32 0| 0| 0 |104 SECS| 102 | 0 | 2 | 4| 0 |0 |32]|64|0 |0 |0
SCs {1080 | 0 | 0 [0 | 8 [16]32| 0|0 0 |10 SECS| 105 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 |32]|64|0 |0 |0
SCS[1093| 1 | 0 [ 4| 0| 0| 0 |64|0 | 0 |1024 SECS| 106 | O | 2 | 0| 8 | 0 |32]64) 0|00
SCS|1094 | 0 | 2 | 4] 0 | 0|0 |64] 0| 0 |10 SECS| 16 | 0 | O | 4] 0 |16 |32]|64| 0|0 |0
SCS|1097 | 1 | 0 | 0| 8 | 0|0 |64] 0| 0 |10 SECS| 120 | O | 0O | O | 8 | 1632 |64| 0|0 |0
scs {1008 0 | 2|0 8| 0| o6 | o o [1004 SEcs| 1025 | 1 | o [0 |0 | 0|0 |0 |00 |10
SCS| 1108 | 0 | 0 | 4| 0 | 16| 0 | 64| 0 | 0O |10 SECS | 1026 | 0 | 2 | 0| 0 | 0 | 0| 0| 0| 0 104
scs |12 0 | o [0 | 8 |[16] 0|6 | 0| 0 |l024 SECS|1029 | 1 | 0 [ 4]0 ] 0 )00 |00 1024
ss 125 | 1| o400 |32|6| 00 1014 SEG {130 | 0 ]2 4| 0]0 0|00 o0 jl02
|
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Hazgahue / PRCS | 70 0 2 4 0 0 0|64 | 0 0 0
Syumin il PRCS 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0
KO Homep
PRCS | 69 1 0 4 0 0 0 64 0 0 0
SECS | 1033 1 0 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 20 0 0 4 0 16 0 0 0 0 0
SECS | 1034 | 0 2 0 8 0 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 84 0 0 4 0 16 0 |64 | 0 0 0
SECS | 1040 | O 0 0 0 16 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 32 0 0 0 0 0 210 0 0 0
SECS | 1044 | O 0 4 0 16 | 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 34 0 2 0 0 0 210 0 0 0
SECS | 1048 | 0 0 0 8 16 | 0 0 0 0 | 1024
PRCS | 33 1 0 0 0 0 200 0 0 0
SECS | 1057 | 1 0 0 0 03] 0 0 0 | 1024
PRCS | 48 0 0 0 0 6320 0 0 0
SECS | 1058 | 0 2 0 0 03] 0 0 0 | 1024
PRCS | 40 0 0 0 8 0320 0 0 0
SECS | 1061 1 0 4 0 0 ]3]0 0 0 | 1024
PRCS | 42 0 2 0 8 0 32 0 0 0 0
SECS | 1062 | 0 2 4 0 0 ]3]0 0 0 | 1024
PRCS | 106 0 2 0 8 0 32 | 64 0 0 0
SECS | 1065 1 0 0 8 0 32 0 0 0 | 1024
PRCS | 41 1 0 0 8 0 32 0 0 0 0
SECS | 1066 | 0 2 0 8 0 32 0 0 0 | 1024
PRCS | 105 1 0 0 8 0 | 32|64 0 0 0
SECS | 1072 | 0 0 0 0 16 | 32 0 0 0 | 1024
PRCS | 56 0 0 0 8 16 32| 0 0 0 0
SECS | 1076 | 0 0 4 0 16 | 32 0 0 0 | 1024
PRCS | 120 0 0 0 8 16 | 32 | 64 | 0 0 0
SECS | 1080 | 0 0 0 8 16|32 |0 0 0 | 1024
PRCS | 36 0 0 4 0 03] 0 0 0 0
SECS | 1093 | 1 0 4 0 0 0 64| 0 0 | 1024
PRCS | 38 0 2 4 0 0 ]3]0 0 0 0
SECS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 64| 0 0 | 1024
PRCS | 102 0 2 4 0 0 | 32|64 |0 0 0
SECS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 |64] 0 0 | 1024
PRCS | 37 1 0 4 0 03] 0 0 0 0
SECS | 1097 | 1 0 0 8 0 0 |64] 0 0 | 1024
PRCS | 101 1 0 4 0 0 32 | 64 0 0 0
SECS | 1098 | 0 2 0 8 0 0 |64] 0 0 | 1024
PRCS | 52 0 0 4 0 16 | 32 0 0 0 0
SECS | 1108 | 0 0 4 0 16 0 64 0 0 | 1024
PRCS | 116 0 0 4 0 16 | 32 | 64 0 0 0
SEGS | 1112 | 0 0 0 8 16 0 64 0 0 | 1024
PRCS | 130 0 2 0 0 0 0 0 [128] 0 0
SECS | 1125 1 0 4 0 0 32 | 64 0 0 | 1024
PRCS | 129 1 0 0 0 0 0 0 [128] 0 0
SECS | 1126 | 0 2 4 0 0 32 | 64 0 0 | 1024
PRCS | 138 0 2 0 8 0 0 0 |128] 0 0
SECS | 1129 | 1 0 0 8 0 320640 0 | 1024
PRCS | 202 0 2 0 8 0 0 | 64 |128| 0 0
SECS| 1130 | 0 2 0 8 0 320640 0 | 1024
PRCS | 137 1 0 0 8 0 0 0 (18] 0 0
SECS | 1140 | 0 0 4 0 16| 32|64 0 0 | 1024
PRCS | 201 1 0 0 8 0 0 64 128 0 0
SECS | 1144 | 0O 0 0 8 16| 32|64 0 0 | 1024
PRCS | 134 0 2 4 0 0 0 0 |128] 0 0
PRCS| 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 198 0 2 4 0 0 0 | 64 |128] 0 0
PRCS 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 133 1 0 4 0 0 0 0 (18] 0 0
PRCS 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 197 1 0 4 0 0 0 | 64 |128| 0 0
PRCS | 16 0 0 0 0 16 0 0 0 0 0 PRCS | 258 0 2 0 0 0 0 0 0 | 25| 0
PRCS| 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0 PRCS | 257 1 0 0 0 0 0 0 0 | 25| 0
PRCS| 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0 PRCS | 266 0 2 0 8 0 0 0 0 | 25| 0
PRCS | 74 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 0 PRCS | 330 0 2 0 8 0 0 | 64| 0 (25| 0
PRCGS| 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0 PRCS | 265 1 0 0 8 0 0 0 0 | 25| 0
PRCS | 73 1 0 0 8 0 0 |64 | 0 0 0 PRCS | 329 1 0 0 8 0 0 | 64| 0 (25| 0
PRCS | 24 0 0 0 8 16 0 0 0 0 0 PRCS | 262 0 2 4 0 0 0 0 0 |25 | 0
PRCS | 88 0 0 0 8 16 0 |64 ]| 0 0 0 PRCS | 326 0 2 4 0 0 0 | 64| 0 |25 | 0
PRCS | 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 261 1 0 4 0 0 0 0 0 |25 | 0
PRCS| 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0 PRCS | 325 1 0 4 0 0 0 | 64| 0 |25 | 0
|
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

HazBauue / PRCS | 1129 1 0 0 8 0 32 | 64 0 0 |1024
OyHKuus ;

PRCS | 1080 | 0 0 0 8 6320 0 0 | 1024

KO Homep

PRCS | 1144 | 0 0 0 8 16 |32 64| 0 0 | 1024
PRCS | 162 0 2 0 0 0 | 32] 0 (1280 0

PRCS | 1062 | 0 2 1024

PRCS | 161 1 0 0 0 0 | 32] 0 (1280 0

PRCS | 1126 | 0 2 1024

PRCS | 170 0 2 0 | 32| 0 |128

PRCS | 1061 | 1 0 1024

PRCS | 234 | 0 2 0 | 32| 64 | 128

PRCS | 169 1 0 3200|128

PRCS | 1076 | 0 0 1024

PRCS | 1140 | © 0 1024

PRCS | 166 | 0 2

4 0
4 0
4 0
PRCS | 1125 | 1 0| 4|0 0 | 32| 64 0 |1024
4 0
4 0
0 0

PRCS | 1154 | 0 2 1024

PRCS | 230 | 0 2 32 | 64 | 128

0
0
0
PRCS | 233 1 0 0
4
4
p PRCS | 1153 1 0 0 0 0 0 0 |128| 0 |1024

0

0
0 0
0 | 32|64 1280
0 | 32| 0 128|0
0 0
0 0

PRCS | 165 1 0 3200|128

PRCS | 1162 | 0 2 0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 229 1 0 4 0 0 | 32|64 (1280 0

PRCS | 1226 | © 210 8 0 0 |64 128 0 (1024
PRCS | 290 | © 2 0 0 01320 0 |25 | 0

PRCS | 1161 | 1 0|0 8 0 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 289 1 0|0 0 01320 0 (25| 0

PRCS | 1225 | 1 0|0 8 0 0 | 64 [ 128 | 0 |1024
PRCS | 298 | 0 2 0 8 0| 32|0 0 |25 | 0

PRCS | 1158 | 0 2 | 4 0 0 0 0 | 128 0 |1024
PRCS | 362 0 2 0 8 0 | 32|64 ] 0 |256| 0

PRCS | 1222 | 0 2| 4 0 0 0 | 64 [128| 0 |1024
PRCS | 297 1 [ 8 0| 32|0 0 |25 | 0

PRCS | 1157 | 1 0 | 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024
PRCS | 361 1 0|0 8 0 | 32|64 | 0 |256]| 0

PRCS | 1221 | 1 0 | 4 0 0 0 | 64 [128| 0 |1024
PRCS | 294 | 0 2| 4 0 0| 32]0 0 |25 | 0

PRCS | 1282 | 0 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 358 | 0 2| 4 0 0 | 32|64 | 0 |25]| 0

PRCS | 1281 | 1 0|0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 293 1 0 | 4 0 0| 32]0 0 |25 | 0

PRCS | 1290 | © 2 0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024

PRCS | 357 1 0 4 0 0 | 32|64 ] 0 |25%]| 0

PRCS | 1354 | 0 2 0 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024

PRCS | 1026 | 0 2 0 0 0 0 0 0 0 | 1024

8

PRCS | 1289 | 1 0|0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 1025 | 1 0|0 0 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1353 | 1 0|0 8 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024
PRCS | 1040 | 0 [ 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1286 | © 2 | 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 1034 | 0 2 0 8 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1350 | 0 2| 4 0 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
PRCS | 1098 | 0 2 0 8 0 0|64 0 0 | 1024

PRCS | 1285 | 1 0 | 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
PRCS | 1033 | 1 0|0 8 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1349 | 1 0| 4 0 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
PRCS | 1097 | 1 0|0 8 0 0|64 0 0 | 1024

PRCS | 1186 | 0 2 0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1048 | 0 0|0 8 [ 16| 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1185 | 1 0|0 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1112 | 0 0|0 8 [ 16| 0 |64] 0 0 | 1024

PRCS | 1194 | 0 2 0 8 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1030 | 0 2 0 0 0 0 0 0 | 1024

4
P PRCS | 1258 0 2 0 8 0 32 | 64 | 128 0 [1024

PRCS | 1094 | 0 2 0 0 0 |64 ] 0 0 | 1024

PRCS | 1193 | 1 0 0 8 0 | 32| 0 (128 0 |1024

PRCS | 1029 | 1 0 4 0 0 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1257 | 1 0|0 8 0 | 32| 64 | 128 0 |1024
PRCS | 1093 | 1 0 | 4 0 0 0|64 0 0 | 1024

PRCS | 1190 | 0 2 | 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1044 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 0 0 0 | 1024

PRCS | 1254 | 0 2 | 4 0 0 | 32| 64 [128| 0 |1024
PRCS | 1108 | 0 0 | 4 0 | 16| 0 |64 ] 0 0 | 1024

PRCS | 1189 | 1 0 | 4 0 0 | 32| 0 [128| 0 |1024
PRCS | 1058 | 0 2|0 0 0| 32|0 0 0 | 1024

PRCS | 1253 | 1 0 | 4 0 0 | 32| 64 [ 128 0 |1024
PRCS | 1057 | 1 0|0 0 0320 0 0 | 1024

PRCS | 1314 | 0 210 0 0|32 |0 0 | 256 | 1024
PRCS | 1072 | 0 0|0 0 | 16320 0 0 | 1024

PRCS | 1313 | 1 0|0 0 0320 0 | 256 | 1024
PRCS | 1066 | 0 2 0 8 0|1 32]0 0 0 | 1024

PRCS | 1322 | 0 210 8 0320 0 | 256 | 1024
PRCS | 1130 | 0 2 0 8 0 | 32|64 0 0 | 1024

PRCS | 1386 | 0 210 8 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024
PRCS | 1065 | 1 0|0 8 01 32|0 0 0 | 1024

2 36 klimor.com



Klimor

Hazpauue / RRCS | 52 0 0 4 0 16 | 32 0 0 0 0
Syumin DHIHEM M RRCS | 116 0 0 4 0 16 | 32 | 64 0 0 0

KO Homep

RRCS | 130 0 2 0 0 0 0 0 |128| 0 0
PRCS | 1321 1 0 0 8 0 32 0 0 | 256 | 1024

RRCS | 129 1 0 0 0 0 0 0 |128| 0 0
PRCS | 1385 1 0 0 8 0 32 | 64 0 | 256 | 1024

RRCS | 138 0 2 0 8 0 0 0 |128| 0 0
PRCS | 1318 | 0 2 4 0 0320 0 | 256 | 1024

RRCS | 202 0 2 0 8 0 0 | 64 128 0 0
PRCS | 1382 | 0 2 4 0 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024

RRCS | 137 1 0 0 8 0 0 0 |128| 0 0
PRCS | 1317 | 1 0 4 0 0320 0 | 256 | 1024

RRCS | 201 1 0 0 8 0 0 | 64 128 0 0
PRCS | 1381 1 0 4 0 0 | 32| 64 | 0 |25 |1024

RRCS | 134 0 2 4 0 0 0 0 |128| 0 0
RRCGS | 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 0 RRCS | 198 0 2 4 0 0 0 | 64 128 0 0
RRCS | 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0 RRCS | 133 1 0 4 0 0 0 0 |128| 0 0
RRCS | 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0 RRCS | 197 1 0 4 0 0 0 | 64 |128]| 0 0
RRCS | 16 0 0 0 0 16 0 0 0 0 0 RRCS | 258 0 2 0 0 0 0 0 0 | 25| 0
RRCS| 8 0 0 0 8 0 0 0 0 0 0 RRCS | 257 1 0 0 0 0 0 0 0 | 25| 0
RRCS | 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0 RRCS | 266 0 2 0 8 0 0 0 0 | 25| 0
RRCS | 74 0 2 0 8 0 0 |64 | 0 0 0 RRCS | 330 0 2 0 8 0 0 | 64| 0 |25| 0
RRCS| 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0 RRCS | 265 1 0 0 8 0 0 0 0 |25 | 0
RRCS | 73 1 0 0 8 0 0 |64 | 0 0 0 RRCS | 329 1 0 0 8 0 0 | 64| 0 |25| 0
RRCS | 24 0 0 0 8 16 0 0 0 0 0 RRCS | 262 0 2 4 0 0 0 0 0 |25 | 0
RRCS | 88 0 0 0 8 16| 0 | 64| 0 0 0 RRCS | 326 0 2 4 0 0 0 | 64| 0 |25 | 0
RRCS | 4 0 0 4 0 0 0 0 0 0 0 RRCS | 261 1 0 4 0 0 0 0 0 |25 | 0
RRCS| 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0 RRCS | 325 1 0 4 0 0 0 | 64| 0 |256]| 0
RRCS | 70 0 2 4 0 0 0 |64 ] 0 0 0 RRCS | 162 0 2 0 0 0 | 32] 0 (1280 0
RRCS| 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0 RRCS | 161 1 0 0 0 0 | 32]0 (1280 0
RRCS | 69 1 0 4 0 0 0 |64 | 0 0 0 RRCS | 170 0 2 0 8 0 | 32]0 (1280 0
RRCS | 20 0 0 4 0 16 | 0 0 0 0 0 RRCS | 234 0 2 0 8 0 | 32|64 (1280 0
RRCS | 84 0 0 4 0 16| 0 | 64| 0 0 0 RRCS | 169 1 0 0 8 0 | 32| 0 1280 0
RRCS | 32 0 0 0 0 0 ]3]0 0 0 0 RRCS | 233 1 0 0 8 0 | 32|64 1280 0
RRCS | 34 0 2 0 0 0 ]3]0 0 0 0 RRCS | 166 0 2 4 0 0 | 32]0 (128]0 0
RRCS | 33 1 0 0 0 0 32| 0 0 0 0 RRCS | 230 0 2 4 0 0 | 32|64 1280 0
RRCS | 48 0 0 0 0 16 320 0 0 0 RRCS | 165 1 0 4 0 0 | 32]0 (18] 0 0
RRCS | 40 0 0 0 8 0 32| 0 0 0 0 RRCS | 229 1 0 4 0 0 | 32|64 [128]0 0
RRCS | 42 0 2 0 8 0 ]3]0 0 0 0 RRCS | 290 0 2 0 0 0 ]3]0 0 [256| 0
RRCS | 106 0 2 0 8 0 | 32|64 0 0 0 RRCS | 289 1 0 0 0 0 200 0 | 25| 0
RRCS | 41 1 0 0 8 0| 32|0 0 0 0 RRCS | 298 0 2 0 8 0 200 0 | 25| 0
RRCS | 105 1 0 0 8 0 | 32|64 0 0 0 RRCS | 362 0 2 0 8 0 32 |64 0 |25 0
RRCS | 56 0 0 0 8 6 320 0 0 0 RRCS | 297 1 0 0 8 0 20 0 |25 | 0
RRCS | 120 0 0 0 8 16 | 32 | 64 | 0 0 0 RRCS | 361 1 0 0 8 0 32 64| 0 |25 0
RRCS | 36 0 0 4 0 0320 0 0 0 RRCS | 294 0 2 4 0 0 210 0 | 25| 0
RRCS | 38 0 2 4 0 0320 0 0 0 RRCS | 358 0 2 4 0 0 32 | 64| 0 |25 | 0
RRCS | 102 0 2 4 0 0 | 32|64 |0 0 0 RRCS | 293 1 0 4 0 0 200 0 |25 | 0
RRCS | 37 1 0 4 0 0320 0 0 0 RRCS | 357 1 0 4 0 0 32 | 64| 0 |25 | 0
RRCS | 101 1 0 4 0 0 | 32|64 |0 0 0
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Hazgahue / RRCS | 1282 | 0 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
H HPM M :
Oyuruen 2 d RRCS | 1281 1 0 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
KO Homep
RRCS | 1290 | 0 2 0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1026 | 0 2 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
RRCS | 1354 | 0 2 0| 8 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024
RRCS | 1025 | 1 0 0 0 0 0 0 0 0 | 1024
RRCS | 1289 | 1 0|0 | 8 0 0 | 0 | 0 |25 |1024
RRCS | 1040 | 0 0| 0| 0 |16]0 0 [ 0 [ 0 (1024
RRCS | 1353 | 1 0|0 | 8 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
RRCS | 1034 | 0 2 10| 8 0 0 0 [ 0 [ 0 (1024
RRCS | 1286 | 0 2 4|0 0 0 | 0 | 0 |25 |1024
RRCS | 1098 | 0 2 10| 8 0 0 (64| 0 | 0 (1024
RRCS | 1350 | 0 2. 4|0 0 0 | 64 | 0 |25 |1024
RRCS | 1033 | 1 0| 0| 8 0 0 0 [ 0 | 0 (1024
RRCS | 1285 | 1 0| 4|0 0 0 | 0 | 0 |25 [1024
RRCS | 1097 | 1 0| 0| 8 0 0 (64| 0 | 0 [1024
RRCS | 1349 | 1 0|40 0 0 |64 | 0 |25 [1024
RRCS | 1048 | 0 0| 0| 8 [16]0 0 [ 0 | 0 (1024
RRCS | 1186 | 0 2 0 0 0 32 0 | 128 | 0 [1024
RRCS | 1112 | 0 0 | 0| 8 (16| 0 |64]| 0 | 0 |1024
RRCS | 1185 | 1 0 0 0 0 32| 0 | 128] 0 [1024
RRCS | 1030 | 0 2 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
RRCS | 1194 | 0 2 0 8 0 32| 0 |128] 0 [1024
RRCS | 1094 | 0 2 4 0 0 0 64 | 0 0 | 1024
RRCS | 1258 | 0 2 0| 8 0 | 32| 64 | 128| 0 |1024
RRCS | 1029 | 1 0 4 0 0 0 0 0 0 | 1024
RRCS | 1193 | 1 0|0 | 8 0 | 32| 0 |128| 0 |1024
RRCS | 1093 | 1 0| 4|0 0 0 (64| 0 | 0 (1024
RRCS | 1257 | 1 0|0 | 8 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
RRCS | 1044 | 0 0| 4|0 |16]0 0 0 | 0 (1024
RRCS | 1190 | 0 2 1410 0 | 32| 0 |128| 0 |1024
RRCS | 1108 | 0 0 | 4|0 (16| 0 |64| 0 | 0 |1024
RRCS | 1254 | 0 21410 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
RRCS | 1058 | 0 21010 0320 0 | 0 (1024
RRCS | 1189 | 1 0| 4|0 0 | 32| 0 |128| 0 |1024
RRCS | 1057 | 1 0|00 0 |32]0 0 | 0 (1024
RRCS | 1253 | 1 0| 4|0 0 | 32| 64 |128| 0 |1024
RRCS | 1072 | 0 0| 0| 0 |16]32]0 0 | 0 (1024
RRCS | 1314 | 0 2 0 0 0 32 0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1066 | 0 2 10| 8 0 |32]0 0 | 0 (1024
RRCS | 1313 1 0 0 0 0 32 0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1130 | © 2 0 8 0 32 | 64 0 0 | 1024
RRCS | 1322 | 0 2 0 8 0 32 0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1065 | 1 0 0 8 0 32 0 0 0 | 1024
RRCS | 1386 | 0 2 10| 8 0 | 32| 64| 0 | 256 |1024
RRCS | 1129 | 1 0 0 8 0 32 | 64 0 0 | 1024
RRCS | 1321 | 1 0| 0| 8 0 |32]0 0 | 256 (1024
RRCS | 1080 | 0 0| 0| 8 [16]32]0 0 | 0 (1024
RRCS | 1385 | 1 0| 0| 8 0 | 32| 64| 0 | 256 |1024
RRCS | 1144 | 0 0 | 0| 8 (16|32 |64| 0 | 0 |1024
RRCS | 1318 | 0 21410 0 |32]0 0 | 256 [ 1024
RRCS | 1062 | 0 2 1410 0 |32]0 0 | 0 (1024
RRCS | 1382 | 0 2140 0 | 32| 64| 0 |25 |1024
RRCS | 1126 | 0 2 1410 0 | 32|64 | 0 | 0 |1024
RRCS | 1317 | 1 0| 4|0 0 |32]0 0 | 256 | 1024
RRCS | 1061 | 1 0| 4|0 0320 0 | 0 (1024
RRCS | 1381 | 1 0| 4|0 0 | 32| 64| 0 |25 |1024
RRCS | 1125 | 1 0| 4|0 0 | 32|64 | 0 | 0 |1024
RRCS | 1076 | 0 0 4 0 6 |32|0 0 0 | 1024 RGCS | 1 1 0 0 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1140 | © 0 4 0 16 | 32| 64| 0 0 | 1024 RGCS | 2 0 2 0 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS | 5 1 0 4 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1153 | 1 0 0 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS | 6 0 2 4 0 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1162 | 0 2 0 8 0 0 0 | 128 | 0 [1024 RGCS| 9 1 0 0 8 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1226 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 128 | 0 |1024 RGCS | 10 0 2 0 8 0 0 0 0 0 0
RRCS | 1161 | 1 0|0 | 8 0 0 0 (128 0 (1024 RGCS | 16 0 olol ol olololo 0
RRCS | 1225 | 1 0| 0| 8 0 0 |64 128 0 (1024 RGCS | 20 0 ol a4l o l1w]lolololo]o
RRCS | 1158 | 0 2 | 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS | 24 0 0o lo 8 |16 0 0 0 0 0
RRCS | 1222 | 0 2 | 4 0 0 0 | 64 [128| 0 |1024 RGCS | 69 1 0| 4 0 0 0| 64| 0 0 0
RRCS | 1157 | 1 0 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024 RGCS | 70 0 2 4 0 0 0 |6t 0 0 0
RRCS | 1221 | 1 0 4 0 0 0 | 64 [128| 0 |1024 RGCS | 73 1 0 0 8 0 0o |6 0 0 0
|

2 38 klimor.com



Klimor

HazBaHue / RGCS| 1161 | 1 [ 0 | 0| 8 | 0 | 0 | 0 [128| 0 |1024
OyuELun RGCS| 1225 | 1 | 0 | 0 | 8 | 0 | 0 | 64 [128| 0 |1024
KO Homep
RGCS| 1158 | O | 2 | 4 | 0 | 0 | 0 | O [128| 0 |1024
RGCS| 74 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0|64 |0 | 0O
RGCS | 1222 | © 2 4 0 0 0 | 64 | 128 0 [1024
RGCS| 84 | 0 | O | 4| 0 | 16| 0 |64 |0 | 0] 0O
RGCS | 1157 | 1 0 4 0 0 0 0 | 128 | 0 |1024
RGCS | 88 0 0 0 8 16 0 |64 | 0 0 0
RGCS | 1221 1 0 4 0 0 0 | 64 | 128 | 0 [1024
RGCS | 129 1 0 0 0 0 0 0 [128] 0 0
RGCS | 1282 | 0 2 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
RGCS | 130 0 2 0 0 0 0 0 [128] 0 0
RGCS | 1281 1 0 0 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
RGCS | 133 1 0 4 0 0 0 0 [128] 0 0
RGCS| 1290 | © 2 0 8 0 0 0 0 | 256 | 1024
RGCS | 134 0 2 4 0 0 0 0 [128] 0 0
RGCS | 1354 | 0 2 0 8 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024
RGCS | 137 1 0 0 8 0 0 0 [128] 0 0
RGCS| 1289 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 0 | O | O |25 |1024
RGCS | 138 0 2 0 8 0 0 0 (18] 0 0
RGCS| 1353 | 1 | 0 | 0| 8 | 0 | 0 | 64 | 0 |25 |1024
RGCS| 197 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0 |64 [128)] 00
RGCS| 1286 | O | 2 | 4| 0 | 0 | 0 | O | O |25 |1024
RGCS| 198 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0 |64 [128)] 0O
RGCS | 1350 | 0 2 4 0 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024
RGCS| 201 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0 |64 [128)]0]0
RGCS | 1285 | 1 0 4 0 0 0 0 0 | 256 | 1024
RGCS | 202 0 2 0 8 0 0 | 64 |128| 0 0
RGCS | 1349 | 1 0 4 0 0 0 | 64 | 0 | 256 |1024
RGCS | 257 1 0 0 0 0 0 0 0 |25 | 0
RGCS | 258 0 2 0 0 0 0 0 0 |25 | 0 BHUMAHUE:
Resl 260 | 1 1ol 4l ololol ol olmslo 1. Kaxpaan n3 BbllenpueeaeHHbIX CVICTel‘\‘/I MOXeET 6bITb AOMoN-
HUTENBHO OCHalLeHa GUNBTPOM TOHKOW OUUCTKW WA dneK-
ReG| 262 | 0 | 24| 0] 0|0 ]0]0 %60 TPOCTAaTUYECKUM GUNBTPOM — KOA MPUNOXKEHUs ocTaeTcs 6e3
RGCS| 265 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0] O |0 |256]0 N3MEHEHUI, CUCTEMA OCHALLAETCA AO-NOMHUTENBHBIM Npec-
reesl 266 | o | 2 1ol sl ol ol ol olmsslo cocTatom (B MeHto «HacTporiki/CepBucHoe meHio/KoHury-
paua» Heo6XoAMMO BblbpaTh dyHKUMIo 1S2H ).
RGCS| 325 | 1 | 0 | 4| 0 | 0| 0|64 |0 |256]0
2. Kaxpan 113 BbllLenpriBeA€HHbIX CUCTEM MOXET ObITb AOMON-
RGCS| 326 | 0 | 2 | 4| 0 | 0| 0 |64 |0 |256]0 HUTENbHO OCHaLLeHa CUCTEMOW NOAAEPMKaHUA NO-CTOAHHOTO
Rees] 329 | 1 1ol ol 8ol oles] ol26] o pacxona Bo3ayxa — KOf, MPUIOXKeHNA ocTaeTcs 6e3 n3meHe-
HUI, cuctembl SCS OCHaLAIOTCA OAHUM Mpeobpa3oBaTeniem
RG5| 330 | 0] 2] 0] 8]0 ]0 6|0 |2%]0 [laBfieHVIA, OCTarbHble CICTeMb — ABYMA NpeobpazoBatenamm
RGCS | 1026 | 0 2 0 0 0 0 0 0 0 | 1024 [aBneHuns.
resl1os| 1 ool ol ol ol ol ol ol 3. Kaxpan 13 BblluenpriBejeHHbIX CUCTEM CTaHAAPTHO OCHa-
LaeTcA LydPOBbIM BbIXOAOM [1A COIMMACcOBAHHOIO ynpasne-
RGG|1040) 0 | 0 ] 0| 0 |T6) 00|00 1024 HUWA KaHaNbHbIM BEHTUNATOPOM.
RGCS| 1034 | 0 | 2 | 0| 8 | 0| 0| O |0 | 0 |104 4. Cnctembl HPM MOryT BbINONHATLCA Kak CUCTEMbI CO CTyNeH-
Rocs | 1008 | o | 2 | ol 8| ol o6l 0] o0 |10 4aToW MAM MNABHOW PerynnpoBKO NPON3BOAN-TENbHOCTY.
370 He BVAET Ha BbIGOP NPUNOXKEHUA CUCTEMbI YNIPaBEHUA.
RG 1033 ) 1] 008 ] 0]0J0]0]0 104 5. Micnonb3yemble anroputMmbl ynpaeneHna u sHeprocoepe-
RGCS| 1097 | 1 | 0 | 0| 8 | 0| 0 | 64| 0O | O |10 railowyie TexHonorny TpebytoT, uTobbl Kaxpas NpuToY-Has
Recs| 1048 | 0 | 0 | o | 8 | 16| 0] ol o o |10 CCTEMA CO CMECUTENbHON KamepoW W MPUTOYHAA-BbITAX-
HasA cucTeMa C peumpKynaumen n/unm pekyne-pauuen Tenna
RGCS| 1112 0 | 0 | 0| 8 | 16| 0 | 64| 0 | 0 |1024 6 PELMPKYTIAL peiyyne-pau
biNa OCHaLLeHa AaTYMKOM TeMnepaTypbl Yanaemoro Bo3ay-
RGCS | 1030 | 0 2 | 4 0 0 0 0 0 0 | 1024 Xa (AaTuvK ypanaemoro Bo3fyxa MOXHO [ieaKTUBMPOBaTb B
Rocs | 1094 | o | 2 | 4| o | o | o 6] 0| 0 |10 paspene «CepauicHoe MeHio/HacTponki/[JaTuvk ypansemoro
RGCS | 102 4 BOSAYX@).
029 ) 1 |0 4] 000000 02 6. CCTEMbI MOTYT ObITb OCHALLEHbI BEHTUNATOPAMI C SEKT-
RGCS | 1093 | 1 0 (4|0 | 0 0|64 0| 0 |1024 popsuratenamu AC Toka nnv BeHTunatopamm EBM c anekTpo-
Racs | 1044 | 0 | o | 4| 0 16| 0| 0| 0|0 |10 Apuratenamm EC.
RGCS | 1108 | 0 0 4 0 16| 0 |64] 0 0 | 1024
RG(S| 1154 | 0 2 0 0 0 0 0 |128| 0 |1024
Undopmayus:
RGCS| 1153 | 1 | 0 | 0| O | 0| 0| O [128| 0 |1024 BHUMAHVE!! VHOUBUAYANIbHBIE CXEMbI
YMPABNAOWMX COEAWHEHUW, OTBEYAIO-
RGGS| 1162 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0 | 0 |128] 0 |10 LUMX BbIEPAHHOMY MPUNIOXEHUIO, AAHbI B
RGCS| 1226 | 0 | 2 | 0| 8 | 0 | 0 | 64 [128| 0 |1024 HRVIOKEHMM KHACTOAIIEN /L
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7. B cuctemax C aneKTpUYECKUM HarpesaTefieM BO3MOXHO

nnaBHoOE ynpae/neHvie HarpeBaTesem € NOMOLLbIO BbIXOAHO- EE/
ro curHana Aout1 0-10VDC unm PWM-curHana ¢ amnnutygaoi L

10VDC. Ytobbl BbIOpaTh NapameTpbl, HEOGXOANMO NEPENTUB iy ‘ DIN | ‘ DIN ‘ DIN [ DIN ‘ DIN ‘ DIN [ DIN
«CepBrcHoe MeHo/KoHdurypaumsa/dnekTpoHarpesatenb). 2 10 i 12
8. B cricTemax € BoAsiHbIM Harpesartenem v oxnagutenem (6e3 ‘ | ‘ ‘ ‘ | ‘
DYHKLMM OCYLIEHUA) MOXKHO aKTUBMPOBATb BOAA-HOW TEMNO-
obmeHHMK H/C, KoTopblii pusnyeckn npepactasnaeT cobon
HarpeBaTefib W OXNafuTeNlb B OAHOKOP-NMYCHOM Tennoob-
MEeHHUKe C OfiHAM NPUBOAOM U LIMPKYNALIMOHHBIM HAaCOCOM,
nepeksloueHne pexmMma HarpeBa U OXNnaxxaeHUA Npouncxo- 0
[T aBTOMATUYECKUN B 3aBUCUMOCTU OT BPEMEHW roaa 1 no-
Ka3aHwWii AaTurka Temnepa-Typbl Hapy>KHOro BO3ayXa.

25VAC 24VAC

B cucteme ¢ pUNLTPOM TOHKOI OUUCTKYM Ha GUNBTPE YCTaHaB-
NINBAETCA [JOMOJHUTENbHbINA MPEeCcocTaT B COOTBETCTBUN C
PVICYHKOM HIXKe, a iN1A SNIeKTPOCTaThYecKoro GpunbTpa BMe-
CTO MpeccocTaTa HEOBXOAVNMO MPUCOEAVHNTL Napan-NenbHO
CoeAVHeHHble aBapuiiHble KOHTaKTbl FeHepPaTopPOB.

Puc. N° 3 Ynpasneue paboToii aneKTpocTaTUyeckoro punbTpa, paspeLuenme Ha pabory E.ESH

[6ec i KOHTaKT], it curtan TESH [KonTakt NOJ.

HanpasneHue gsunxeHuna HanpasneHue gunxeHna
BO3AyXa BO3AyXa

—_—
-
' ABAPUNHbBIA CUTHAT
{ESH

Puc. Ne 2 JlononHuTeNbHbIA NPEccoctaT Ha GUALTPE TOHKOI OYUCTKY UK aBapHitHblii
KOHTAKT 31eKTPOCTaTUYecKoro GuabTpa.

MopkntoueHvie curHana ¢ AOMOTHUTENBHOTO NPeccocTaTa GrbTPa TOHKOW OUNCTKY (HOPMANbHO Pa3oMKHYTbIN KOHTAKT [NOJ).

T Y Y Y ) O

e e [ [ e[ [V [T o] ]
[—POWER ]

rLe ALARM
’ g

24VAL 24VAC

Puc. N2 4 MpoBepKa 3arpA3HEHHOCTI GUALTPA TOHKOI OUNCTKM W NPOBEpKa paboTbl IMEKTPOCTaTYECKOTO GUAb-Tpa.
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B cucteme, ocHalleHHON CMCTEMON KOHTPOSA MOCTOAHHOIO
pacxofa Bo3ayxa, B BEHTUIATOPAX yCTaHaBAMBAOTCA A0ONOS-
HUTEJIbHblE AaTYNKN AaBIEHNA B COOTBETCTBUN C PUCYHKOM
HUXe

HanpasneHue asuxeHus
BO3ayXa

HanpasneHue gsuxeHuna
BO3/yXa

Fig. 5 Constant airflow system

1 BbIMOMHATCA NOACOEANHEHUA AATUMKOB K KOMAaHAOKOH-
Tponnepy, Kak NokasaHo HUxe.

ELP11RI2-Hod)

1s [ AN Taco ] AN T AN Tagw |

Puc. N 6 CucTema niofAepaHus NOCTOAHHOTO PaCxofia BO3AYXa — MOACOEAMHEHME.

#

[KorTponb fasnenns & Karane
[KonTponb nasnenns 8

Tveperie paciona
= 1 4
4+

Puc. Ne7 [ipyrue
B 3aBUCUMOCT OT UX MOHTaXa.

AABTEHNS C U

BHUMAHUE:
- [lononHutenbHo, Nocne npefBapuTeNbHOTO 3amycka cucTe-
Mbl HEOOXOAMMO YCTaHOBUTL NPEAEN N3MEPEHNA Ha AaT-uu-
Ke, OTBeYaloLMIA Npeaeny U3MepeHunini KOMaHAOKOHTpoNe-
pa (MaKkCManbHbI), 3aTem 3amnyCTUTb CUCTEMY BEHTUNA-LMN
1 NPOBEPUTb, Kakoe AasneHne Habnopaetca npu Tpebye-
MO NPOV3BOAUTENBHOCTU.

Mocne onpepeneHus Tpebyemoro faBneHna Heo6Xoanmo
YCTaHOBWTb NpefenbHOe U3MepeHne AaTuvka Ha Hambonee
NPUGAVKEHHOE K 3aflaHHOMY AaBNIEHMIO (C COXPaHeHneM
pe3epBa 30% Ha NOTPEBHOCTY PErynmpoBaHus).
3aTem cnepyeT yCTaHOBWTL NapameTpbl perynatopa Pl cucte-
Mbl MoAfepPXaHNA NOCTOAHHOTO PAacxoAa BO3Ayxa Tak, uTo-
6bl CMCTeMa Kak MOXHO GbicTpee cTabunuampoBanacb 6e3
nepeperynupoBaHua («Hactpoiku/Perynatopbl/Pl no-cto-
AHHBIV Pacxogy).
Bo3moxkHa aKkTnBaLma GYHKLMM NOCTOAHHOIO pacxoAa C ne-
pecyeToM laBNeHNA Ha NOTOK BO3Ayxa (TONbKO B cMCTe-Max
C YCTaHOB/IEHHBIMMN Ha BEHTUNATOPE AaTYnKaMy JaBNeHuA).

klimor.com
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

B cucteme ¢ peBepcuBHBIM GpPEOHOBbLIM arperatom
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Puc. Ne 8 MpuToutas cucTema C peBepCUBHBIM GPEOHOBBIM TENNO0GMEHHUKOM.

NofCoeAnHEHNe K KOHTPONepy YNpaBnsloLero curHana
0-10VDC «YFX» BbINONHAEM Kak NOKa3aHO Hke

BhD_,

|
At Ao | Y |

Puc. No 9 Mopy K

|
sl dld

CurHana

nofcoenHeHne K KOHTPONNepy CurHana BOCCTaHOBNEHUA
«AFX» 1 Bo3BpaTHoro curHana defrost «DEF» BbinonHaem kak
NoKasaHo Huxe

NoACOeAVHEHME K KOHTpOepy curHanos ctapt/cton «EFX» n
HarpeB-oxnaxaeHue «H/C», BbINOMHAEM Kak NMOKa3aHo HuxXe

T 5
JI/E

L=

Puc. No 10 Mogt WrHanos 3any TAHOBKY 1 Harp

DIN | DIN | DIN I DIN | DIN | DIN |
2 3 4 5 6 7

DIN | DIN | Din
8 9 10

T

24V ! 24V
o hd >
IR AFX . OEF
- !1 .2
AFX
—_

Puc. No 11 Moanioueue K KOHTPONNEpY CUTHaNa Bo3BpaTa CUrHanU3aLuit i pasmMopaxmts

B cuctemax ¢ TennosbiMu Hacocamu 620HPM nnu ¢ xono-
AnnbHbIMKM arperatamn CM nMeloTca AONONHUTENbHbIE LKa-
bl ynpasneHna CG.HPM.CM.EVO BLDC (c nnaBHbIM pery-
nuposaHuem) n CG.HPM.CM.EVO DIGITAL (co cTyneHuaTbim
pery-nupoBaHuem).

NHdopmauma Ha nx Temy n cnocob noacoefuHeHUs npu-
BOAUTCA B OoTAenbHoi T[] aTux moaynen (mogynb ynpas-
Nle-HUA U CUNoBOW MOAYNb B OfHOM LKady — « LUkadbl
ynpasneHua cuctem oxnaxaenuns CG.HPM.CM.EVO BLDC (c
nnas-HbiM perynvposaHuem) n CG.HPM.CM.EVO DIGITAL (co
CTyneHYaTbiM PerynmpoBaHnem).
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5. OMWCAHUE PABOTbI CUCTEMb

Ta6nuua Ne 14 OyHKLUY CACTEM KOHAULIMOHUPYHOLLVIX YCTaHOBOK.

OyHKuuA YcnoBuA cpabatbiBanma Onucanne pabotbl
- JCTaHOBKA pexuma paboTbl | - OTKPbITUE HApYXHbIX APOCCENbHbIX KTaNaHOB (33CNOHOK)
3anyck BeHTUNATOPOB 1/2/3 ckopocT, - BK/IK0YeHMe ABUTaTeNa NPUTOYHOTO BEHTUNATOPA (MPUTOUHbIE YCTAHOBKM) WK AABUTATENeit NPUTOUHbIX U
PEXVUM OXUOAHUA, Taiimep B poB (np! BbITAXHbIE YCTaHOBKM)
- CpaBHeHMe aKTyanbHoiA TeMNepaTypbl, U3MepeHHOii Nyt NOMO-1LIW BeJy1LIero AaT4MKa, € 3aAaHHBIM
- yCTaHOBKa pexuma paborbl P Y pamyp! p p L BeAyIerD A A
3 B poanep unu YCTPOVACTBO, @ TaKXKe HACTPOiAKa Tenno- nan
Onucanve 1/2/3 ckopoctb, XTa006MEHHIKOB
PEXXIM OXWIAHWA, Taiimep . o
-orp M MaK( Temneparypbl NPUTOYHOr0 BO3AyXa
BopAHoii Harpe- - YBeNMYeHUe N0TOKa TennoHocuTens (BoAa UNv PacTBop MNKONA) Yepe3 BOAAHOI Harpesarent
Batenb ICTeMbI OT TPV UMLLIKOM HU3KO# D: (epmoctar)
o - NNaBHOE yBENMYEHIIE MOLIHOCTY [a30BOr0 HarpeBarens
Ta308blif Harpe- - TeMnepaTypa Ha [MaBHOM pe-
- OXMaX/jeHVe HarpeBaTens Npy nepexofie CUcTembl U3 pexuma «Pabota B pexium «Crom»
Batenb TyIUpYIoLLIEM ATUUKE HIDKe, z
- NpoBePKa aBaPUitHOro COCTOAHUA HarpeBaTens
- YeM 3a/jaHHas Temnepatypa
Z2| & o - NNaBHOE YBENMYEHIE MOLIHOCTI INEKTPUYECKOTO HarpeBaTens
S| & | dnextpuyeckuit
5| = T - OXMaX/ieHve HarpeBaTena Npy Nepexofie CUcTembl U3 pexima «Pabota» B pexium «Cron»
=%
E - NpoBepKa NeperpeBa HarpesaTesiA NpU MOMOLLY TepMOCTaTa
& - TemnepaTypa HapyHoro
< - YBENMYeHMe MOLUHOCTH HarpeBa
= Moaynb TennoBoro | Bo3ayxa ykasbiBaer Ha padoty
S - CUHXp Bbl Bel POB C BbIK/I0YEHIEM KOMMPECCopa Npit Nepexozie CUcTembl U3
S Hacoca HPM CUCTEMbI B 3UMHEM pexume
H - pexuma «Paborta» B pexum «Cron»
= (Hactpoitku/Bpema ropa)
S
& Bonsoi oxnagurent - YBeNMyeHUe NOTOKa XnajiareHTa (Boa Ui pacTBOp FNKONA) Yepes oxnaauTenb
~TeMneparypa Ha rasom pe- | - BKIOeHE T, 2 CTyNeHv KOMNPECCOPHOTO arperata
OxnaguTenb ¢ TYAMpylOLLIEM AATYHKE BbILE, ki CucTeMbl NIV HU3KWX TEMNEpaTypax HapyHOro Bo3flyXa
o o
g | Henocpencr. uem 3aaHHaA Temneparypa (3asonckaﬂ HanpomKa 13°0)
1;' ucnapenuem - MUHUManbHOE BpeMs PaboTbl KOMNpECcopa (Aaxe NPu OTCYTCTBUM NOAAYN CUTHANA BKNIOYEHIA) U MUHU-
= MarnbHoe Bpem nepepbiBa (Aaxe Npit HAMYMK CUTHaNa BKIIOYEHNA)
3
S
Mopynb TennioBoro | - Temniepatypa HapyHoro
- YBEIMYEHIE MOLLHOCTH OXNAXK/AEHNA
Hacoca HPM unm BO3/IyXa yKa3biBaeT Ha padoty
- CUHXPOHM3ALVA BLIKNIOYEHNA BEHTUATOPOB C BIKNKOUEHUEM KOMNPECCopa Py Nepexoje CHCTeMbl 13
MOJIynA OXNaX(le- | CUCTeMbi BJIETHeM pexime
N pexuma «Pa6oTa» B pexum «Cron»
Hua (M (Hactpoitku/Bpema ropa)
= - yCTaHOBKa pexuma paborbl
g 1/2/3 ckopocTb,
2 PEXVM OXUOAHWA, Taiimep | - BKAlowekme cuctembl pekynepauuy (CTAPT/CTOM)
E
2 | Pekynepauyws enna / - TemnepaTypa HapyHoro - aKTUBALMA GYHKLMM 3aLLIUTbI CUCTEMbI OT 3aMep npu dop 06 oTcyTCTBUM NpoTe-
;7 xonoaa BO3/1yXa HINKe / BbllLle, Yem KaHuA BO3/lyXa Yepe3 npeccoctar (nepekpecTHblii p paTop — NPYKF r iy paTof
;‘? Temneparypa atuvka Ha = 1) Vi p patop — I T Hacoca)
g BbITAXKe Ha napametp dT B
= HacTpoiiKax pekynepatopa

Kamepa peuvpkynauum

- JCTaHOBKa pexwma paoTbi
1/2/3 ckopocTb,
PEXIIM OXIIAHUA, Taiimep

- patoTa B pexume Harpesa B
3aBUCHMOCTY OT KOHQUrypa-
LU YCTaHOBKU

- NNaBHaA PErynupoBKa OTKPBITHA HAPYXKHbIX APOCCENbHBIX KNanaHOB (3aCN0HOK) NPyt NOMOLLY NPUBOA0B

- YPOBEHb CMeLLIeHUA BO3AYXa, "3 cnp! 3aBUCHT OT
Pa3sHULibl TeMNePaTypbl, U3MepeHHOi AaTUNKOM Ha BITAXKKE, U 331aHHOI TemnepaTypbl

- PerynMpoBKa CTeNeHy CMeLLEHIA BO3AyXa MPOU3BOAUTCA A0 WM MOCNE PEryNMPOBKY XONOAWALHOTO AN
HarpeBaTeNibHoro 060pyA0BaHHA B 3aBICUMOCTH OT ™, yC ii ANA Kamepbl

N HarpeBatens/oxaautens

- BO3MOXHA aKTUBALIA GYHKLIMM HArpeBa: eC TeMnepaTypa OkPYloLLEro BO3AyXa HXKe 3aaHHOI, cucTe-
Ma NepexoAUT B PeXIIM Harpesa, YCTaHOBKM C peLpKynALmeit 6yayT pabotaTb ¢ MUHUMaNbHbIM 0GbeMom
CBEXero Bo3/yxa (3aBOJICKYe HACTPOIi-KN: HAPYKHBIi APOCCeNbHbIi KNanaH (3acnoHKa) OTKPbIT Ha MUH. 30%),
T0CAE 37070 PErynATOP HAYHET PerynnpoBarb TemnepaTypy Npy NOMOLY HarpeBartens

- BO3MOXHA PyuHas HaCTpoiika

YenaxHexue

- 0THOCUTENbHAA BNAXKHOCTb
MeHblLUe 33/1aHHOI

- ny €70 HaCTPOEYHIX NaPAMETPOB
- POBEPKa PaGouero COCTOAHIAA YBNAXHUTENA U UrpocTaTa

TepmoaMHaMUyecKoe ocy-LueHme

- 0THOCUTENbHAA BNAXHOCTb
BbILLE 33/1aHHOI

- UrHaNa OCyLLIEHNA (y HACTPOEYHbIX NapameTp

-norpes Temneparypbi B Harpeaarerie 0 BeAylieii TeMneparypb (B COOTBETCTBIM C erynATOpOM BefyLLed Temnepary-
Pbl Y MItHU-ManbHOV TeMnepaTypbl Ha NPUTOKe)

- 6rIoKipoBKa paboTbI pekynepatopa Bo BpeMS OCyLLUEHNA

B cuctemax, B KOTOPbIX NPUCYTCTBYIOT OOBPEMEHHO Kamepa cmelumBaHva u mogynb HPM, CM, moaynb HPM,CM paboTaet TonbKo Ha 3 cKo-
POCTU BEHTUNATOPA, @ KaMepa CMeLLMBaHUA PaboTaeT Ha 1, 2 CKOPOCTY 1 UHOTAA Ha 3 CKOPOCTN BEHTUNATOPA (KOrAa NpedycMOTPeH npome-
XKYTOUHbIV Nneproa n moaynb HPM, CM HeaKTuBHbI).

BHUMAHMUE !!! B cepBUCHOM MEHI0 BO3MOXKHa fileakKTUBaLA PeXXUMOB paboTbl 2 CKOPOCTb, 3 CKOPOCTb, OXunaaHue.
L]
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6. KABE/TbHAA OBBA3KA

SnemeHTbl CMCTEMbI ynp cnepyet noj unTH
B COOTBETCTBUM CO CXEMOW NPUMEHEHUI 1 cneay

G1

WA

UCNoNHeHue)

2

HarpeBaTenbHblii snemeHT Wwkada (cneuynanbHoe

peKo-meHAaumMAMN:

kabenu ana nepepaun AaHHbIx Tuna LIYY, LIYCY (He ucnonb-
30BaTb NMPOBOAA TUMA BWTaA Mapa B KauecTse yrnpasns-to-
Wwx) 1 npoBoAaa nutaHua Tuna YLY n ceasm vna PROFIBUS
DP tin BUS O2YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 MM LOMXHbI ObITb NOA-

Ta6nuua N 16 (raHgapTHblii nepeyeHb kabeneit.

Cumeon
Ha cxeme

npumeHe-

Onucauue

Kon-Bo xun
X ceyeHune
[mm2]

K/toYeHbI COrflacHO SﬂeKTpI/NeCKOVI cxeme B COOTBETCTBUN C 51 B3aumogeiicTBue ¢ IpoTMBONOXAPHOI Y x
BbIGPaHHbIM NPUIOXKEHNEM, YCTaHOBKO/
- ceyeHws Kabenel fJOMKHbI ObiTb NOAO6PaHbI ANA YKNaAKM B Yi Pa3petlieHie Ha nyck (cepBuCHbii I -
KabenbHOM METaIIMYECKOM JIOTKE Ha pacctoaHue fo 1 om, BbIKNIOYaTeNb)
* ANA KOMMYHMKaLMW 33[alollero yCTPOWCTBa, MHBEPTOpPa, (epBONPHBOZ KNANaHa BOAAHOTO
BMS cnepyeT ucnonb3osat nposopa Tvna PROFIBUS DP LI y 5
1N BUS O2YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 MM,
- TozKnioueHme LMPKYNALMOHHOO Hacoca
« He jonyckaeTcs yknagKa kabenei KOMMyHMKaLmmM BMECTe C EM1 B o LIYY 1
Kabenamu ynpasnieHsa 1 NUTaHKA, ANA Kabenei KomM-MyHU-
KaLmm Heo6X0AMMO MPOKaAbIBaTb OTAENbHbIE KabenbHble F | ChrHan BKIK4EHIR LUPKYRALIMOHHOTO LvY P
Tpacce Hacoca BOAAHOTO HarpeBarens
« VHBEPTOPbI HEOBXOAVMO YCTaHaBNMBaTb Ha PAaCCTOAHUN He Y2 TTpoTHB03aMOpO3KOBbI/E TEPMOCTAT BOA- Livey X1
60onee, uem 15 MeTPOB OT LWKada ynpasneHus, OO HarpeBaTe/ AloiaIopOHBIB03AYX
- 3apatollee yctpoiicteo HMI yctaHaBnMBaTh Ha paccToAHUN B (epBoNpUBOA KNanaHa BOAAHOTO Y -
He 6onee, yem 100 M OT WKada ynpasBneHua, oxnapuTens
+ He pa3peLLaeTca UCMoMb30BaTb OAWH Kabenb AnA HECKONb- . CurHan noTpeGHOCTU B oXMaX e (A o -
KX YCTPOICTB VN GYHKLMIA, HEO6XOAMMO NPUAEPXKI-BaTb- BOZAHOIO OXNAZMTeNs) *
ca npvaBl/lna NPUMEHeHNA OfHOro Kabena AnA OAHOro v (epRONPHBOA AOCCETSHOTO Knanaka ey N
YCTPOICTBA UNK GyHKLMY, (3aC70HKH) peuupKynALMM
+ He IOMYCKAeTCA UCMonb3oBaHMe Kabenel T1na ByTas napa B Ka- - T
. ol nuTaHuA npeop .
yecTBe ynpaBnAloLLmX 4niA curHanos on/off 24V, 230V, 0+10VDC. U7 i ——— s W05 Point 11
Ta6nuua N° 15 (raHaapTHbIii Nepeyenb nemeHToB Wkaga.
W s P 0 RSU7 Mo nuTaHuA npeo6p 0252[550 1x2x0,64
YacTOTbI HACOCa FMMKONEBOI peKynepaLuy 12,6
CUMBOJT HA CXEME ONUCAHVE oy
NPUMEHEHUA R
QM o [aBHbIi BblKMlYaTeND Y aclor hacoar P o =
M7 ::ﬁ;:::;;};l:le Hacoca rukoneBou cucrembl 25LCY 415
n === Tpancdopmarop 230/24 VAC -
M7 CMrHan BKIIYeHIA HAcoca IMUKONeBOit Y I
al awra nuTanma 230V TpaHcpopmatopa REKyTERUNN
3auuTa NUTaTeNA 0CBelLEeHNA BEHTUNALMOHHO! S5F Asapuiisii f”ma" XonopibHa cuctema/ LIy 2x1
F2 _J'_ p— XONOANbHbIif arperar
3aLuuTa LMpKyNALMOHHOrO HaCoca BOAAHOTO o1 Caran ynpasenu | crynesn cacTem LIYY 2x1
A1 Harpesarena oXnaxaeHuna
M7 3alvTa MHBEPTOPA HACOCa CUCTEMbI IIMKONeBOI 2 EW:&" );"pisﬂe"m W crynen cucremet LIYY 2x1
pekynepauyt / uHBepTopa ABHraTens poropa MIGHACHN
[¢ 0--10VDC
N Pene/koHTaKTOP LMPKYNALMOHHOTO HAC0Ca BOAAHOTO Y9 HTHall yIpaBneHHA cucrems! LIvcy 3x1
KM1 warpesarens OXNaX[eHNA
ul
I AFX AapwiiHblii curHan peBepcvBHOro arperata Liyy 2x1
3
FIM4 e e bR SUITa ABITATENA 1A MPHTOKE DEF Curhan defrost pesepcuBHoro arperata Livy 2x1
FaM1... el 4l o H/C CUrHan oxnaxeHus peBepCvBHONO arperara LIy 2x1
FaM4 3au.um ABUraTena Ha BbITAXKe
EFX Curan cTap/cTon peBepCUBHOIO arperata LIy 2x1
1.4 ViHBepTOp NPUTOUHOrO BEHTURATOPA Carvan ypasner 0= 10VDC pesenchs-
— YR yrp pesep uvey 3
1.4 VIHBEpTOP BLITAXHOTO BeHTUNATOPA Horo arperara
) . MoD. anasneume MOoAynem 3neKTpuyeckoro
9u1/u7 WHBeprop potopa / HBEpTOp Hacoca MMKONEBOIA CUCTeMbl EH-M Harpesarens (curwan 010V, crapr/cron u LveY 51
N1 - KomanpokouTponnep curkan neperpesa)
YnpaBrieHite MoAy/eM ra3oBoro Harpesa-
TER E TepMocTar HarpieBa W/ik oxaiieHA Wkaga MOD.GAS | Tena (curian 0=-10V, cTapr/cTon u curHan LveY 6x1
(cneuuanbHoe ucnonHeHue) neperpesa)
|
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Moay nuUTaHuA npeoby T viY/ ‘ B19 J1aTunK faBnenuA BLITAXHONO BeHTUAATOPA LYy 31
101,102 | yactoTbl wm perynatopo asurateneit EC HOSVV-E Point 11 (onuua)
Hanpiroke 117 [NndpdepeHumanbHbiit npeccoctar BeHTUNA- vy 1
YnpasnatoLLwii cvrkan no ukTepeelicy BUS Topa Ha npuToKe
RSIUL | porms o mpeotpasoaarenciivacomiumn | 02Y5(50) | <2
RS102 (OGNS e RE LT 0,64/2,6 151 | Aubdepenmanbibiinpeccocrar nepein- Y 2t
perynaTopoB ABurateneii EC Ha npvoke Y HOro GUALTPa Ha NpUTOKe x
A1, ABapuiiHbiii cursan ¢ npeoﬁpa303a1el!eﬁ [l bepeHunanbHbiii npeccoctar
082 YacToTb WM perynstopos Agurateneii EC Livy 2x1 1S2H/ | BTOpWHOTO QTP Ha MpUTOKe AN - -
Hia npuToke 1ESH aBaPUIiHbIiE CUTHaN € NEKTPOCTATHYECKOTO
nuTaHwA i uncrpa (onuws)
201,202 Moy T i Point 11
HacToTbl Ha BbITAXKE HO3VV-F [NudpdeperumanbHbiit npeccoctat nepaiy-
25H LIy 2x1
YnpasnatoLLwit curHan no uHTepdedicy BUS HOTD PIILTP Ha BbITRXKE
RS2U1, N 1X2x N
RS485 ans npeobpa3oBareneit yactoTbl wim 02YS(St) [NudpdepeHumanbHbiii npeccoctar B
RS202 o 0,64/2,6 .
perynaTopo asurateneit EC Ha Bbitaxke (a4 251R BbITAXHOIA YacTi pekynepaTopa (AeTekia LYy 2x1
P ~ BbiNa/jaHyA MHes)
UM ABapuiiHbiii curHan ¢ npeo6pasoBareneit
Un 4acToTbI WM perynaTopos Asurateneii EC Ly 2x1 & . nycka — e vy %1
Ha BbITAXKe Hblii KOHTAKT
1, M2 ToKioueHve NUTaHUA ABUTaTENell BEHTUNA- 2¥51CY Point 11 £ Oﬁumm“asapuuubm curHan — Gecnoteuu- LYY 1
TOpHoro 6710Ka Ha npuToke anbHblit KoHTakT NO
[MoAKMioueHme NUTaHNA ABUTaTeNel BeHTUNA- . N BUS 520,64
M1, 2M2 e e e 2YSLCY Point 11 3apatouee yctpoitcteo HMI Advance (Mak- 02Y5(st) g
N3 cmanbHo 100 m) 2 Kabena: KOMMyHUKaLa o .
YnpasnatoLwwit curHan no ukTepericy RS485 BUS —BUS, nutanme — LIYY
RS9U1 AnA npeo6p YacToTb Bp 02YS(St) 01 ;22( 6 vy x
TO peKynepatopa (4] o YnpasnloLLMii CArHan no uTepdeiicy BUS
RSHPM. | 45 pua nynstos ynpaenena Mozyned oovsisy | 2064
TonKnioueHue nuTaHuA npeobpasosarens LY/ . ™ AR MNSTOB YTIPaBAEHHA MORYEN 126
U1 Point 11 HPM, (M @
YacToTbl BpaLLiaTeNbHoro TennioobmenHuka 9U | HO3VV-F ’
o " BUS
FiHblii - Y
UM ABapuiibiii cvrHan ¢ npeo6pasoBarens yacro- vy 21 RSHUM MpaBAAIOLLINI CHTHAN N0 MHTEpelicy 02¥5(st) 1><5;<2,64
Tbl BPALLATENbHOT TernoobMeHHMKa U RS485 ana yBnaxHutens o '
o ToaKnioueHvie ABUTaTeN BPaLLATENbHOTO 251y Point 11
pexynepatopa B
Ta6nuua Ne 17 Onucanus ana cxem C p wkada EVO-S:
(epBonpuBOA APOCCENLHONO KNanaHa Ha vy 31
" npUTOKe Bo3AyXa on-off TPUTO'HAR HACTD
CepsonpuBog HDO(c.eanom Knanaxa Ha Lvey 31 JpoccenbHblii Knanan TlepBIuHbIi PUABTP Ha .
npuToKe Bo3yXa 010V Ha MpUTOKe BO3AyXa e TpuTouHbIit BeHTUAATOP
(cBexero)
(epBonpyBOA APOCCENLHONO KNanaHa Ha
LIvy 3x1
T BbITAXKe BO3AyXa on-off 151H
(epBonpuBOA APOCCELHONO KNanaHa Ha 4
Livcy 3x1
BbITAXKe Bo3ayXa 0--10VDC - Y
B1 JlaTuuK TemnepaTypbi NPUTOYHOr0 BO3AYXa LIYCY 21 5 T
B2 [laTuuk Temnepatypbl yaansemoro Bo3ayxa Liycy 2x1
B3 [laTuuK TemnepaTypbl HapyXHoro Bo3ayxa Liycy 2x1 N
B . IneKTpuyecKuii T -
[IATIHK TeMEpaTyp YATAENOR0 BO3AYXa 0/1AHO/ HarpeBarenb - a30Bblif HarpesaTenb
B 3 peKynepaTopom, fieTeKLa BbinagaHua ey 1
UHes, NPUMEHAEeMas nonepemeHHo ¢
npeccoctatom 251R (onuywa) ‘n— e
B OnuMOHaNbHbIi aTUMK Beaylweit oy - o
Temnepatypbl ;
BUS [\ [r
[laTuvK BNaXHOCTI NPUTOYHOTO BO3AYXa 02Y5(5t) Txax T IS BETA
H1 — 2 kabens: KommyHuKauma — BUS, o Qs I |
nuanme — LIYY
LYY x1 BopHoit Op ii
BUS
JJaTuMK BRaXHOCTH yAanAemoro Boayxa-2 | oays(st) 1x2x ] -
H2 Kkabens: kommyHuKauwa — BUS, nuTaxue o 06426 ‘I— _E_
- Ly
x1
818 ﬁ)a;:::)ﬂasneum IPHTOUHOTO BEHTUAATOPA | 31 i ]
Il 3l
L]
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(«) aHPM N
[lpoccenbHblii knanak . .
KaMepbl CHeLLMBaHIA TepekpecThblit BpawarenbHbiit
L ! pekynepatop pekyneparop
peLpKynaLmui
M1 HPM1
Y3
. 3 s,
7
BbITAXHAA YACTb
[lpoccenbHblit Knanax
Ha BbITAXKe BO3AyXa DuAbTp Ha BbITAXKE BbiTAXHOIi BeHTUAATOP Glycol recovery = -
(ynanaemoro) —
- fa*
m 25H l i
e "\

Z 1o )-

s

2 o

Y3

Te vogyna | Te Mogyna .
(] a HPM
M2 HPM2
r

als]ale mnl.nm'mulmufmul la-tfm|n-z|n-z|n-:‘ms|auinu‘a.s
wasTER T3 1 2 3 4 Alelalelalelalela

EL-Piast pLc

Puc. N2 12 Bup nynbra ynpasnenus cnepeau.
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7. OMNMWUCAHWE SNIEMEHTOB KOMAHJOKOH-
TPOJIEPA

ELP11R32L-Bac+ - kommyHuKauma ¢ BMS yepe3 BACnet
MS-TP nnu Modbus RS485 (pasbem RS485 Master).

ELP11R32L-Bac IP+ - kommyHunKaLuusa c BMS uepes BACnet
IP unn Modbus TCP/IP (pa3sbem RJ45 kaptbl Ethernet,
BCTPOEHHO B NyJNbT yNpasfieHna B MecTe, 0603Ha4eHHOM
Ha naHenu kak ETH). Manenb ynpasnenuna c kapton ETH
ABnAeTcA onuneit. CaMocToATeNbHO [06aBUTb KapTy He-
BO3MOXHO.

1. Pasbem HMI CON
2. CurHanunsayma KOMMyHVKaLMmM N aBapunHoro curHana
3.
a) Bxop B nogmeHto unu nsmeHeHmne napameTpa
b) MoaTBepxaeHNe N3MeHeHUA NapameTpa
) Mpuaep>aHye KHOMKW B TeYeHe 3 CeKyHf OTKpbiBaeT
MeHI0 HacTpoek gucnnen
4.
a) BosBpalyeHue B MeHio
b) AHHyNMpoBaHue n3MeHeHVA NapameTpa
c) MpuaepxaHne KHOMKM B Te4eHNe 3 CeKyHA OTKpbIBaeT
MEHI0 aBapUIHbIX CUT-HaNoB
5. MNepemelyeHne no meHio Mi3meHeHne napameTpos
6.
a) BoicBeumBaHue napameTpoB
b) Muranne gucnnes o603HayaeT aBapuiiHbIi CUrHan
7. Kapra Ethernet (nme-eTcs B pacnpeay-CTpPoncTBax ¢ CMm-
Bo-nom ETH)

Mpu anutensHom npugepxaHun knasuwmn OK (npumep-
HO 3 ceKyHAbl) AUCnnei NepexoauT B MEHI0 HacTpoek
BbICBEYU-BAHMA.

OnucaHmne napameTpoB:

Communication period - yacToTa, ¢ KOTOpOW Aucnnei
B3aMMOJENCTBYET C KOMaHAOKOHTponiepom (no ymon-
YaHuio 0,5 cek)

Contrast — KOHTpacTHOCTb Ancnnes

Minimal brightness - MuHMManbHas APKOCTb NOACBET-
K1

Maximal brightness — makcumanbHaa APKOCTb NOACBET-
Ku

Activity time - BpemAa akTUBHOCTM gucnnes, nocne Ko-
TOPOro OH NpUTyXaeTt

After activity time — 4yTo JONKHO NPOV3OMTN NO OKOH-
YaHUV BPEMEHU aKTUBHOCTMW (HWYEro; ecnu noaenseTcs
aBapUii-HbI CUrHaM, TO NEPEXOANT B MEHIO aBapUHBIX
CUTrHaNoB; B MPOTWBHOM C/lyyae MepexoAnT K nepBoi
KapTe rnMaBHOroO MeH0)

Master bus mode - BO3MOXHOCTb BbiGOpa TUNa KOMMY-
HuKauum, Bxog Master B kauectee BACnet nnu Modbus
Master bus com speed - ckopocTb KOMMyHVKaLMn ana

nHTepdeiica Master (RS485).
BACnet Instance - HOMep VMHCTaHUMK ANA CBA3WN TUNa
BACnet

BbIxog 13 MEHI0 MPOMCXOANT MPU HaXaTUK Ha Knasuuwy
C.

QyHKunn KapTbl ETH:

IP address - Ethernet card address (192.168.0.8)
Network mask - Macka nogceTtn (255.255.255.0)
Gateway IP - Lnio3 no ymonuaHuio (192.168.0.1)

BbIxoa 13 MeHI0 NPOVCXOAMT NPU HaXkaTuW Ha Knasuuwy C.

Manenb (3apatowee yctpoiicteo) HMI Compact, unm HMI
Toutch Panel 4,3 unu 7°° MOXHO NOAKNIOYNTL K BXOAY
HMI CON (HaxoanTcA Ha BepxHel CTeHKe MaHenn oKo-
no nopta USB) nnu k nopty RS485 Master (ecnu oH He
ncnonb3yetca AnA nepefaun nHbopmaumum B cuctemy
ynpasneHua BMS). imeeTca BO3MOXHOCTb NMOAKNIOUNTD
OAHOBPEMEHHO ABa 3afatoLWMX YCTPONCTBA, OANH U3 HUX
k Bxofly HMI CON, a BTopoit K RS485 Master — B aTom cny-
Yae HeT BO3MOXXHOCTU COeANHUTL NynbT ¢ BMS obbekTa.

Manenb HMI Compact, nmeeT nepembluky «simple/ext»,
pa3mblkaHne KOTOpOW akTUBMpyeT paboTy naHenu ¢ ya-
CTUYHO CKPbITBIM MEHI0. 3Ta GyHKUWA He NO3BONWUT 06-
CyXUBaloLWeMy nepcoHany o6beKTa BONTY B CEPBUCHOE
MEHI0, B KO-TOPOM OCYLIECTBAAETCA KOHUrypaLumns BeH-
TUNALNOHHOW CUCTEMBI.

MeHio naHenu Bcerga BUAHO MOMHOCTbIO.

MaHenn HMI Toutch Panel 4,3 nnn 7°° o6cnyxunBaioT-
€A Npy NOMOWMU KOMAHAOKOHTPONNEPa, OCHALEHHOro
[ONOJN-HUTENbHOW KapTou namATh. Takon KOMaHAOKOH-
TPONNep MapKUPyeTcs [OMOMHNTENbHBIM CUMBOJIOM «+»
Ha ero 3Tu-KeTKe.

Mopt USB cnyxut Ana 3arpyskn npunoxesns
AnAaynpaenexus. B cnyyae, ecnn npunoxexne
ANA NaHenun He COOT-BeTCTBYeT 1pe6osau nam
KNneHTa, NpoCUM CBA3aTbCA CU3roToBUTENIEM
wan noc Umeetca Tb
afjlanTMpoBaTb NpUNoXKeHne K Tpe6oBaHNAM
KNMeHTa 1 3arpysunTb ee Npn NOMoLyu Npoms-
BOJIbHOrO KOMMNbloTepa Knac-ca PC.
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7.1 TpumepHoe nofknoyeHne BXOZ0B/BbIXO,0B KOMaHAOKOHTponepa
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7.2 CraHaapTHble GyHKLM BXO[0B/BbIXOAOB KOMaHAOKOHTPOMEPa

Ta6nuua N° 18 Mepeuetb UMPPOBLIX BXOAOB.

OrcyrcrBUe
HYKHOTO

B cnyyae

npa-

Ta6nuua Ne 21 MepeyeHb LMPPOBbIX BbIXOAOB.

LindpoBble BbIXOALI: OTKMIYEHHOE COCTOAHME - BbIXOZ ReC/ReA pasomKHyT,

BKNI0YEHHOE cocToAHue — BbiXof, Re(/ReA 3aKopouen

Hacoc BogsaHoro Harpeatensa

Hacoc BogaHoro HarpeBatens u BOAAHOr0 0XNAaAuTeNA Npu akTUBHOM

udposbie BXoab! (CocToanue Bxoaa NC - nopa- . COCTOSHMA Npu- Rel
Undp Abi A: Lo P BOAAHOM TennooGMeHHiKe H/C
ya Ha Bxop DIN... Hanpsxenua 24VAC Bbi3biBaeT 6 BOJIUT K (pa-
[BabUIRY IneKTpUYeCKuii HarpesaTenb
BK/IOYeHMe UuppoBoro BXoaa) T 6aTbiBaHMI0
aBapHitHOM 3anyck ruKoneBoro pekynepatopa (e He UCMOAb3yeTCA KOMMYHUKaLMA
Mbl
CHTHanM3aLM Re2 RS485 ¢ uHBepTopom pekynepatopa)
3anyck BpaLLaTenbHoro pekynepatopa (€Cnu He ucnonb3yetca
Din1 MpoTuBonoxapHas 3awura 3aKopo- A_AF RS485 ¢
yeHo ! pTopom p parop,
TIpoTHB03aMOpO3KOBbI TepMocTar e - Arperar niefiAHoii BOAbI N4 BOAAHOTO 0XNajuTena
bin2 BO/AAHOTO HarpeBaTena YeHo - (DpeoHoBbIii 0XNaAUTeNb, CTyNeHs |
in
ABapUiiHbIi CUrHan cucTembl ynp 3aKOPO- | ) e R (OpeoHoBblit oxnaguTenb, crynetb Il
| ed
IMEKTPH4eCKOr0/ 2308070 Harpesatens HeHo CurHan Bpemeni roa JIETO (npu akTuBHOM BoaAHOM TennoobmetHuke H/C)
. ABapuiiHbiii curHan arperata ¢ ]
Din3 P otkpbito* | A_Filter Re5 | [lpoccenbHbie Knanabl Ha NPUTOKe/BbITAXKE
oxnaauTens
] TpeccocTar Ha BLITAKe peKynepaLyt Re6 | CurHan, paspetuaiowuyuii paboty aneKTpocTaTUyeckuX QUILTPOB
Din4 oTKpbiTo | A_SupPres
Tena/xoopa Re7 | PaGouuii curvan BeHTunsTOpa
Din5 | Mpeccoctar dubTpa Ha npuToke otkpbito | A_VentFC Re8 | O6uyi asapwiikiii crvan
Din6 | Mpeccoctat dunbTpa Ha BbITAXKeE otkpbiTo | A_ExhfFilter
— Ta6nuua Ne 22 lepeyeHb aHANOTOBbIX BbIXOA0B.
Din7 | Mpeccoctat NpuTO4HOro BeHTUNATOPA p A_SupPres
YeHo Ananoro BbIX0AbI (BbIX0A curHana 0+10VDC)**
Ciran defrst ¢ pesepayeHoro arperara / 3aKopo- A Deff Harpeatenb (BOAAHOI, NEKTPUYECKUiA UV 1a30BbIil, OCHALUEHHDI
QYHKLUA UMeET NPUOPUTET HaJ} NePBUYHbIM “eHo _Deffunc COBCTBEHHBIM MOTyTEM THTaHWA)
Din8 | 3MEKTPOCTATMYECKIM GUALTPOM) Aout1
N BoAHoi HarpeBaTenb v oXnazuTenb (M aKTBHOM BOAAHOM
Mpeccoctat AononHuTenbHoro/anekTpoctati- | 3akopo- | A_SupFilter2 lub H/O)
YecKoro GunbTpa Ha npuToKe (onuus) YeHo A_SupFilterES
. OxnapuTens (BOAAHOI UK GPEOHOBBIN, OCHALLEHHBI COOCTBEHHBIM
Din9 z CUrHan UHBEpTop Pa- | 3aKOPO- |y ¢ orc Rout2 Mojyniem NuTaHus)
Ha npuToke/EC EBM YeHo Sl
. Kamepa cmetwmatua (10-0V), ApoccenibHble KnanaHbl Ha npuToke/
. A urHan Bel pa | 3aKopo- Aout3
Din10 A_ExhFC BbiTAXKe (0-10V)
Ha BbiTAxke/ECEBM YeHo
Pekynepatop Tenna/xonopa (nepexpectHblii U BpaLLaTeNbHbI,
ABapuiiHblii - Aout4 M
Din11 N CHTHaR VHBEPTOpa By 3aKopo A_RecFC — IIUKONEBBIiA, MPY OTCYTCTBUN no RS485)
HOTO FAUKOAEBOTO peKynepatopa YeHo -
Din12 CepBuCHbIi / AUCTAHLMOHHDIA BbIKNKOYATENb | 3aKOPO- A_Stops * BO3MOXHOCTb OTKa3a OTKa3a LnppOBOro BXofda B MeHI0

CTapT/(TOﬂ UcTembl YeHo

Ta6nuua Ne 19 Mepeyetb aHaNoroBbIX BXOA0B.S

AnanoroBbie Bxoabl (Bxof curnana 0+10VDC)

Ain1 JlaTyuk fanexus Ha npuToke
Ain2 [JlaTynK faBneHna Ha BbITAXKe
Ain3 Pe3epBHblil

Ta6nuua N° 20 Mepevetb JaTuuKOB TeMnepaTypbl.

HencnpaBHocTb faTunKa TeMneparypbl

[JlaTumku Temnepatypbi NPUBOAVT K CpabaTbiBaHMI0 aBapUitHOl

PT1000 CUrHanNM3aLyum, CUrian Kotopoii Gnokupyer
pabory cucTembi:

PT1 | Hanputoke A_Tsup

PT2 | HaBbitaxke A_Texh

PT3 | HapyxHoro Bo3ayxa A_Tout

HacTpoiikn/®peoHoBbli oxnagutenb

** BO3MOXHOCTb Bblbopa B CEpBMCHOM MEHI0 OffHOTO 13
aHanoroBbIX BbIXOAOB B KauecTBe curHana 0+10V nputou-
HOro BEHTUNATOPA

BHUMAHMUE!!! CoegnHAaem faTumKku BRax-
HOCTW NPUTOYHOTO M yAaNAemoro BO3Ay-

b KOoMMY

Xa,
RS485.

Ynanaemoro Bo3Ayxa 3a
PT4 | pekynepauveii Tenna A_Trec
(onuua)
PT5 | Benyupit (onum) A_Tmain (korpa PT5 BbiGpaH B kauecTse BeziylLiero
JiaTunKa)
L]
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8. OBCJTYKMBAHWE CUCTEMbI YTPABJIEHVA

Mepep 3anyckom cuctembl nonb3oBatenem
i nepcoHan npose-
Tb WKad yny

y
PpuUTbL 1 NO,

8.1 3anyck cuctembl
MepeBecTn BbiktoyaTenb Q1M B nonoxeHne «BKiO-
YeHOo»:
,1-ON” (IIACTMACCOBBbI LLKUT)

o

Puc. N2 14 Bbikntouatenn pacnpepenvTenbHbIX WHToB.

3anycK cucTeMbl NPONCXOANT B TOM C/ly4ae, ecnu:

« - OTCYTCTBYIOT aBapuiiHble CUrHanbl, Gnokupytolme paboty

cncTeMbl,

- €CTb MOCTOAHHbIV CUrHan «S1 — CePBUCHbIN CTOM» Ha BXOAE

DIN12 KomaHpoKOHTponnepa,

- eCTb NOCTOAHHbBIN curHan «S1F — npoTuBonoXapHaa cur-

Hanm3sauma» Ha Bxoge DIN1 komaHgoKoHTponnepa

n

« -napameTp «Bbibop pexrma paboTbi» Ha KOMaHJOKOHTPON-
nepe UK 3apaloLieM YCTPOWCTBE YCTaHOBMIEH Ha Nitobyto
onuuio, kpome Cron.

BHMUMAHUE: MMocne oTKAlOYEHUWA 3NeKTpoONUTaHWUA

cMcTemMa aBTOMaTMuYecku Bo3BpaljaetcAa K pabore ¢

napameTpamu, felicTBOBaBLUME O OTK/IIOYEHWNA 3MeK-

TponuTaHuA.

8.2 [3meHeHue 3agaHHON TemnepaTypbl
Ha KomaH[OKOHTponnepe unu 3afaioliem ycTponcTse B
rMaBHOM MeHIo NapameTp «BbiGop TemnepaTypbi».

W3meHeHne pexuma paboTbi: Haxmute Ha KHonky OK.
HauHet muratb «CTon». YcTaHOBUTE ApYron pexxunm u nog-
TBepAuTe KHon-Kon OK.

n ycT T

patypbl: Haxmure
Ha KHornKy OK. HauHeT muratb «23,9..». YcTaHOBUTE fpyroe
3HaueHue 1 nogTBepAnTe KHomnkon OK.

| Stan| ukftladu

®T l@ 45,0°C

Nas|tlawal temp.
23, 9] |°c

of 1o~

Zadanla [temp.

Menu| gltowne Ustaw [tryb pracy
stop

Puc. N2 15 /3meHenue 3aaHHOi Temnepatypbl.

8.3 Pexum oxupaHns

C yenbio SKOHOMIM SNEKTPOIHEPT N CUCTEMA yNpaBeHUsA
MOXeT paboTaTb B PeXXMMe OXMAAHUA. ITOT PEXUM MOX-
HO BbIGPaTb NP NomoLmM napameTpa «Pexum paboTbi» B
rMaBHOM MEHI0O KOHTPOMIepa v B TaliMep-nporpamme
(Tain-mep). B 3aBUCMOCTM OT NMOTPEBHOCTU MOXKHO yCTa-
HOBWTb PEXUM OXUAAHUA TONbKO AJ1A HarpeBa Wau ToMb-
KO AANA OXNAXKAEHUA, NN Ke ANA HarpeBa 1 OXNaXaeHns
BMecTe (CM. NKT.9.3).

Hwvxe onmcaHa peakuys cucTembl NMpy NepeKItoYeHn 13
pexnma paboTbl B peXMM OXnAaHUA (Harpes).

Cucrema | - cuctema octaHoBeHa,

System Il - cuctema BK/toueHa B paboyem pexume, Mpomc-
XOAUT BKIIOYEHNE BEHTUIATOPOB M OOMEHHUKOB Ten-na/
XONOA3, BefyLLas Temnepartypa (B AaHHOM ciyyae Tsup — Ha
NPUTOKeE) OTPerynnpoBaHa Ao 3afjaHHoV Temnepaty-pbl 22°C,
System lll - cuctema octaHOBNEHa, MPONCXOANT CHUXeE-
HVe TemnepaTypbl NPUTOYHOTO BO3AyXa v TeMnepaTypbl B
no-meLyeHum,

System IV - cvicTema BKJloueHa B pabounin pexumm, Tak Kak
BbIMOJIHEHbI BCE YCNIOBUA BKJIOYEHNSA, TO €CTb CHUKEHNE
BeflyLen TemnepaTypbl B pexume oxugaHusa (B JaHHOM
cnyyae Troom — TemnepaTypa B NOMELLEHNI) Ha BENNYUHY
rucrtepesnca BkoyeHnsa 4°C HUXKe 3aflaHHOTO 3HaYeHNA
ANA pexuma oxunganua TsetStdby = 20°C, perynupoBka
TemnepaTypbl BEHTUIALMOHHON YCTaHOBKM OCYL|eCTBAA-
€TCA N0 NOKa3aHWAM BeayLLero AaTuuka ( B JaHHOM Cllyyae
Tsup — TemnepaTypa Ha NPUTOKe),

System V - cuctema ocTaHOBNeHa BCIEACTBUE AOCTUNE-
HVA 33[JaHHO TeMNepaTypbl pexnuma oxvaaHmsa (Troom =
TsetStdby).

BHUMAHMUE:
[Ana Hapnexauein pa6oTbl CMCTEMbI B pexume
p A 1C b po-
NONHNTENbHBIN AaTYMK TEMNEpaTypbl BO3AyXa B
nomewyeHnm (NOAKNIOYEHHBIN K BXoAy PT5), ycra-
i B 06C . Ana
3TOIl NN MOXKHO TaKKe MCMoNb30BaTh NaHenb
HMI. Moka3aHna AaTYNKOB TeMnepaTypbl Ha Npu-
TOKE 1 Ha BBITAXKE MOryT 6biTh B 3TOM pexume
pab6oTbi HeOCTOBEPHBIMM.
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Systen [ 00 1 IR v
Stop | Stort | Stop | Stort | Stop _
: : : ~ time
TmainStdby = Troom . : .
+24°C 1 : : i
+26°C ; ! : TsetStdby
+16°C -
" time
Tnoin = Tsup
+26°C +
+22°C Tsef
+18°C
fime
Work Mode
Stop Stort Stop Stondby N
Hme
Puc. N2 16 F patorb Da B PEXMM Ta6nuua N° 23 MepeueHb aBapuiiHbIX CUTHANOB.

8.4 ABapuitHble curHanbl

ABapuiiHble CUrHaMbl CUrHaNM3MPYIOTCA MUraHUeM AnC-
nnea 1 cBeYEHVEM KPacHOro Anofa Ha KOHTponnepe unm
3ajja-loLleM YCTPOMNCTBE, a TaKXKe BKIOUEHNEM peneiHoro
BbIxoAa nNaHenu Re8.

NHbopmaumio 06 aBapuinHOM CUrHane MOXHO HalTn B
«MeHio aBapuiiHbIX curHanos». Bxoa B MeHI0 aBapuiHbIX
CUr-HanoB OCYLLeCTBAAETCA MyTeM NpuAepXaHuA KnaBu-
wy «C» B TeUeHve NpumepHo 3 cekyHa. MocneaHei nosu-
Lvieil B MEHI0 aBapuiiHbIX CUrHanoB ABAETCA MeHIo «McTo-
p¥A aBapUIHbIX CUTHANOBY, B KOTOPOM MOXHO NpoCiefunTb
NCTO-PUI0 aBapUIHbIX CUrHaNOB (COXPaHATCA HaVMeHoBa-
He aBapWINHOTO CUrHana, filata 1 BPems ero noABieHuns).

B cnyuae noseneHvsa 6GnOKMpyioLEro aBapuUAHOrO Cur-
Hana 1A BO306HOBMEHNA paboTbl CUCTeMbl ynpaBaeHus
Heob6x0-AnMO COpoCKTb aBapuiHbLIA curHan. ina cépoca
aBapuIHOro curHana cneayeT BONTU B «MeHIo aBapuiHbIX
cUrHanoB» 1 yaepxmsaTb knasuwy OK Ha Bbl6paHHOM
aBapuiiHOM curHane Ecnn npuunHa curHana He ncyesaer,
TO aBapuiiHbIiA curHan byeT NpoAomKaTbcs, a Npu ero
OMMCaHUN Ha fuCnee NOABUTCA CUMBOJ «*», O3HavaloLNi
noaTBepx/eHe aBapuitHoro curHana. Ecnv npuumnHa aBa-
PUIHOTO curHana uncyesHet mnu GyaeT ycTpaHeHa nocne
noaTBepX/AaeHNs, TO aBapuNHbIA curHan Gyaet cOpolueH.
NHdpopmauma 06 5Tom curHane coxpaHuTca B MeHio «McTo-
pyA aBapUNHbIX CUTHA-NOB».

ABAPUIIHBIE
CUTHATBI

A_AF

THN ABA-
PUiiHOrO
CUTHANTA

Yracatowwi|

PEAKLUA CUCTEMBI, NOPAZIOK AEACTBYUA

B3aumopeiicTBIe ¢ POTUBONOXKAPHOIA YCTaHOBKOI

HopmanbHoe cocToAHie — oTCYTCTBUE BO3TOPaHYA, Ha
UM$POBOM BXOAE eCTb curHan 24VAC HeT Bo3ropaHus, cur-
Han 24 B nepem. Toka Ha LUudpoBom Bxope

ABapuiiHoe COCTOAHME — Hanuuue BO3ropaHua, Ha und-
poBom Bxoze curHan 24VAC ocyTcTByer

Peakuua Ha aBapuitHoe coctoaue: cuctema OCTAHOB/IEHA
110 YCTpaHeHWA NoXapHoii onaco-cTu. Mocne ycTpaHexa
ONACHOCTH CHCTeMa aBTOMATUYECKM BO3BPALLAETCA K pabo-
Te B COCTOA-HIN A0 BO3HUKHOBEHIA aBAPUTHOTO CUTHana.
Lingposoii Bxoa Din1

A_ThHWair
A_3xThHWair

Yracatowui|
Bnokupyto-|
wwuit

3awwra Harpesarensa oT 3amep3aHnA Npu NOMoLUK NpoTu-
B03aMOpPO3K0BOro TepMoCTaTa

HopmanbHoe cocTosHue — Temnepatypa 3a Harpesatenem
BbllLle YCTAHOBNIEHHO/! Ha TepMOCTaTe, Ha LIGPOBOM BXOAe
ecTb curHan 24VAC

ABapiiHoe COCTOAHUE — TemnepaTypa 3a HarpesaTenem
HIDKe YCTaHOBMEHHOI Ha TePMOCTaTe, Ha L$POBOM BXOAe
curHan 24VAC oTcyTcTByeT

Peakuma Ha aBapuiiHoe coctoaHme: cucrema OCTAHOBJIE-
HA, Harpesatenb 100%, Ao nporpesa Tepmocrarta. locne
nporpeBa TepmocTata Heo6XoAUMO MOATBEPAUTL aBa-
PWilHbIi CUrHaN B MeHI0 aBapuitHbIX CUrHanoB, mocne
NOATBEPXK/ICHUA U OTCYTCTBIA HU3KOIA TemMnepaTypbl Tep-
MoCTaTa cicTema Bo3BpaLLiaeTca K pabore. Mpu 3-kpaTHom
NOABNEHMM B TeyeHue vaca curvana asapun A_ThHWair
NPOUCXOAUT OCTaHOBKA PaboTbl cucTeMbl M MOABNAETCA
curvan A_3xThHWair, peby-toLunit noATBepXaeHuA.
Lingposoii Bxop Din2
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A_ThHE,
A_3«ThHE

THN ABA-

PUitHOTO
CUTHAA

Yracaowmit
Brokupyto-
Wyt

PEAKUNA CUCTEMbI, NOPAAOK AEACTBUA

3awmTa INeKTPUYECKOro Harpesatens 0T neperpesa, Ha 3T0T BXOA
NOAAeTCA CurHan ¢ aBapMﬁHom pene moayna HE, YCTaHOBNEHHOIO
B mKa¢y NUTaHUA U yNpaBNeHNA 3NeKTPUYeCKoro Harpesa-Tena:

HopmanbHoe cocToAHMe — HU3Kas TemnepaTypa HarpesaTens, Ha
undpoBoMm Bxoze ecTb curHan 24VAC

ABaputiiHoe COCTOAHIE — CIMLLKOM BbICOKas TeMNepaTypa Harpe-
BaTeNs, Ha LNGPOBOM BXozie curHan 24VAC oTcyTcTBYeT

Peakijua Ha aBapuiiHoe COCTOAHMUe: cUcTeMa paboraer 6e3 Harpe-
BaTeNa 0 ycTpaHeHus neperpesa. locne ycTpaHeHuA neperpesa
aBaPHITHbIA CUTHAN MCYE3aeT U CACTEMA HauWHaeT paboTatb ¢
Harpesatenem. lput 3-KpaTHOM NOABNEHM B TeueHMe Yaca cur-
Hana asapuu A_ThHE npoucxoguT ocTaHoBKa paboTbl cucTeMbl
wnoagnAetca curkan A_3xThHE, Tpebytowuii noaTBepxaeHmA.
Lingposoii Bxop Din2

A_ThGAS,
A_3xTh-
GAS

Yracatowii
Brokupyio-
Wit

3aluuTa ra30Boro Harpesatena, Ha 3TOT BXOA MOJAETCA CUTHan ¢
aBapHITHOTO pene Ta30BOTO MOAYN, YCTAHOBNIEHHOTO B LIKAQy
TUTaHUIA 1 YNPABTIEHIIA ra30BOT0 HarpeBaTena

HopmanbHoe cocTosHne — Ha LudpoBom Bxope curHan 24VAC
oTCyTCTBYET
ABapiiHoe cocToAHMe — Ha LMGPOBOM BXozie ecTb curtan 24VAC

Peakiyua Ha aBapuiiHoe COCTOAHMe: cucTema paBoTaer 6e3 Harpe-
BaTenA 0 YCTPaHeHus NpUYM-Hbl aBapuiikoro curkana. Mocne
YCTPaHeHNA NPUUHbI aBAPUIHbII CUTHAN UCYe3aeT U cucTeMa
HauuHaeT paboTatb ¢ Harpesatenem. Myt 3-kpaTHoM NoABNEHMM
B TeYeHue Yaca curHana asapuu A_ThGAS nponcxoput octaHoBKa
paboTbl cuctembl 1 nossnAetca curian A_3xThGAS, Tpe6yto-wwuit
TOATBEPXACHNA.

Bo3moxHo u3meHeHute Hactpoiiku NC Ha NO

Lindposoii Bxog Din2

A_Cold
Rec

Yracatowuit

lpoBepka HaNMuMA MHeA B BbITAXHOI YacTH pekynepatopa npu
MOMOLLM NpeccocTaTa:

HopmanbHoe cocTosHue — WHeil OTCYTCTBYeT, pasHuLa MeXzy
nepes u3ap POM MeHbLLE )¢ i
Ha npeccocTare, Ha LMpoBoii Bxoae curkan 24VAC otcyTcTByet
ABapuitHoe COCTOAHME — WHeii MPUCYTCTBYeT, PasHULA MeXay
nepez v 3a p GonbLue yc i
Ha npeccocTaTe, Ha LiMGPOBOM BX0Ze ecTb curHan 24VAC

Peakuua Ha aBapuiiHoe coCTOAHUe: cucTema paboTaeT, npouc-

XOZWUT yMeHbLUEHe HACTPOEYHbIX NapaMeTpoB peKynepatopa,

nocne WCYe3aHWA aBapuiiHOTO CMrHana cuctema pabotaer ¢

peKynepatiueii, ecu 3toro TpebyeT npouecc perynupoBaHia

Temneparypbl. Ecm aBapVIVIHbIﬁ CUrHan He Ucyesaet B TeyeHne
0 BpeMeHu, T0 pOBepUTL CUCTEMY pe-

Kynepauuu 1 A0BeCTi A0 COCTOAHNA, Kakoe 6Gbino A0 noABnexHnA

asapmﬁuoro CUrHana.

Lingposoii Bxoa Dind

1IMeeTca BO3MOXHOCTb MCNONb30BaTh AnA NpoBepKu nHes Aar-

4uk Temnepatypbl, cM. HacTpoiikw/CepsicHoe MeHio/laTunk

pekynepatopa.

Bxon paruvka PT4

Yracatowuit

B3aumopeiicTBMe ¢ CUTHANbHBIM KOHTAKTOM  XONOAWALHOMO
arperara:

HopmanbHoe cocTostHMe — aBapHWiiHblii CUrHan ¢ arperara oTcyT-
CTBYeT, Ha LdpoBom Bxoge curHan 24VAC otcyTcTByeT
ABapuiiHOe COCTOAHME — HanuuMe aBapUIHOTO CUTHaNa C arpera-

Ta, Ha LMGPOBOM BXoZe ecTb curHan 24VAC

Peakuus Ha aBapuiiHoe cocToAHwe: uH il curHan.

Bo3moxHa 3ameHa KoHTakTa NO Ha NC — cm. Tabamuy cTp.67.
Indposoii Bxoa Din3

A_Sup
Filter

Yracatowii

MpoBepKa CTeneHn 3arpA3HeHa GUILTPOB B NPUTOUHOI YacTi
Nyt NOMOLLY NpeccocTara:

HopmanbHoe cocTosHme — 3arpA3HeHite JONYCTUMOE, pasHUlia
MeX[ly JaBneHuem nepej U 32 QUNLTPOM MeHblue YCTaHOB-
NIeHHOt Ha mpeccocTate, Ha undpoBom Bxoge curHan 24VAC
oTCyT-CTBYET

ABapuiiHoe COCTOAHMe — 3arpA3HeHMe HeAonyCTUMOE, pasHuLia
mexay nepes 1 3a ¢ Gonblue yc -
Hoilt Ha npeccocTare, Ha LGPOBOM BXoAe ecTb curHan 24VAC

Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: CMCTeMa paloTaer, Bbicge-
4MBaeTCA aBaPHiiHbIIi CUTHAN 3arpaA3HeHHoro dunbtpa. B cnyvae
TaKoro CUrHana HeoOXoAMMO He3aMeUTENbHO  3aMeHUTb
QUNLTP HOBbIM, paboTa C rPA3HBIM GUALTPOM CHUXKAeT Npou3-
BOAMTENLHOCTL YCTAHOBKY N0 BO3/YXY U MOXET NPUBECTH K ero
Pa3pbiBy, 4TO B CBOK 0YePe/ib MOXET MPUBECTU K 3arpA3HEHMI
1 NOBPEX/ieHIto 06MeHHIKOB Tennia/Xxonoa no BUHe KAUeHTa.
Lindpooii Bxog Din5

Yracatowuit

B3aVIMOLl€I7ICTBVIE C CUTHANbHBIM  KOHTAKTOM peBepCvBHOrO
arperara:

HopmanbHoe cocToAHMe — aBapuiiHbiil curHan c arperata oTcyT-
CTBYET, Ha LudpoBom Bxofe curHan 24VAC otcyTcTByet
AapuiiHoe coCTOAHMe — HanWuMe aBapUITHOrO CUrHana c arpera-
Ta, Ha UPPoBOM BXOAE eCTb curHan 24VAC

Peakuus Ha COCTOAHME: MHO il curHan.
Bo3moxHa 3ameHa KoHTakTa NO Ha NC — cm. Tabamuy cTp. 67.
Lingposoit Bxoa Din3

A_Ex
Filter

Yracatowuit

MpoBepka CTeneHn 3arpAHeHUA GUALTPOB B BbITAXHOI YacTi
MIpH NOMOLY NpeccocTara:

HopmanbHoe cocTosHme — 3arpA3HeHUe JOMYCTUMOE, pasHuLia
MeX[y JaBneHveM nepej U 32 QUILTPOM MeHblue YCTaHOB-
JIeHHoIi Ha mpeccocTate, Ha LudpoBom Bxoge curan 24VAC
oTCyTCTBYET

ABapuiiHoe COCTOAHYE — 3arpA3HEHUe HefjonyCTUMOe, PasHuLia
mexay nepes u3a Gonblue yc -
Hoili Ha npeccocTare, Ha LdpoBoM BXoae ecTb curHan 24VAC

Peakuua Ha aBapuiiHoe CoCToAHMe: CUCTeMa paboTaer, Bbicae-
YMBAETCA aBAPMITHbII CUTHAN 3arpA3HeHHoro Gunbtpa. B cnyvae
TaKoro CurHana
QUNLTP HOBbIM, PaboTa C rPA3HBIM GUALTPOM CHUXKAET NPou3-
BOAUTENbHOCTL YCTAHOBKM NO BO3AYXY U MOXET NPUBECTH K €ro
PaspbiBy, UTO B (BOK 0Yepeab MOXET NPUBECTHU K 3arpA3HeHnI0
W noBpexaeHno 00MeHHUKOB Tenna/xonona 10 BUHE KNKeHTa.
Lingposoit Bxop Diné
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ABA-
PUIHBIE
CUTHANTBI

A_Sup
Pres

TUM ABA-
PUitHOTO
CUTHAMA

Brokupyio-
Wit

PEAKLNA CUCTEMbI, NOPAAOK AEACTBUA

™ paboTbl np 0 npu

NOMOLLM NpeccocTaTa:

HopmanbHoe cocTosHye — yepe3 30 ceKyHA nocne 3anycka cucte-
Mbi MPOBEPAETCA HanMue [aB-NeHua (Hanopa) BeHTUNATOpa,
pasHuLa Mexay nepes| 1 3a BeH POM AOMKHA
6biTb oMbl YCTaHOBNEHHOi Ha NpeccocTaTe, Ha LMGPOBOM
BXOZe eCTb curHan 24VAC
AapuiiHoe cocToaHue — yepe3 30 cekyHa nocne 3anycka cucTembl
[laBneHve (Hanop) BEHTUNA-TOPa OTCYTCTBYeT, PasHuLIA Mexay
nepes 1 3a POM HitXe YC i Ha
npeccoctate, Ha LdpoBoM BXoze curkan 24VAC otcyTcTByeT

Peakuua Ha aBapwﬁuoe COCTOAHME: CUCTeMa OCTaHOBNEHaA,

I p NpUYnHy
OTCYTCTBUA nasneuvm nocsie yCTpaHeHUA NPUYNHbI HEOﬁXOIJVIMO
NoA-TBEPANTD asapmwubm CUTHan 1 3anycTuTb cucTemy .
Lindposoii Bxos Din7

A_Sup

Bnokupyro-
il

I ™ paboTbl pTOp BeH-
mnmopa TIPY MOMOLLUN CUTHAMLHOTO KOHTAKTa MHBEpTOpa Wit
perynatopa auratens EC:

HopmanbHoe cocTosHMe — — HenocpeaCTBeHHO Noce 3anycka
CUCTEMbI aBAPHIAHbI CUTHAN C UHBEPTOPA OTCYTCTBYET, CUTHaNb-
Hblil KOHTAaKT UHBEPTOPa 3aMKHYT, Ha LMGPOBOM BXOAE €CTb
curian 24VAC
ABapuiiHoe cocToAHMe — HeIOCPE/ICTBEHHO NOCTe 3aMyCKa CuCTe-
Mbl A iiHblid CarHan ¢ CUTHanbHbliA
KOHTaKT p YT, Ha BXOZle CUTHan
24VAC oTcyTCTBYeT

Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOSHME: CUCTEMA OCTaHOBNIEHa, He-
06X0AUMO NPOBEPUTL MHBEPTOP Ut CMOCO6 ero NOAKNMIOYEHNA K

py U p npUYUHY
owm6-Ki, nocne ycrpaHeHua an'WIHbI HeobXoauMo noaTBep-
[IWTb aBAPHIiHbI CUTHAN 1 3aMyCTUTb CUCTEMY.

Linpposoii Bxoa Din9

A_Sup
Filter2

Yracatowii

MpoBepKa cTeneHit 3arpAsHeHUA GUALTPa TOHKOI OUUCTKM B B
TIPUTONHOIA YaCTV NPY MOMOLLM MPeCCocTara:

HopmanbHoe cocTosHMe — 3arpA3HeHue JOMYCTUMOE, PasHuLa
MeXzy faBneHuem nepep v 3a QUILTPOM MeHbllle YCTaHOB-
NIeHHOl Ha npeccoctate, Ha LudpoBom Bxope curHan 24VAC
oTcyTCTBYET

ABaputiiHoe COCTOAHYe — 3arpA3HeHUe HefoMyCTUMOe, pasHuLia
Mexay nepes 1 3a ¢ Gonblue yc -
HOil Ha NpeccocTaTe, Ha LMGPOBOM BXOAe ecTb curHan 24VAC

Peakuyua Ha aBapuiiHoe CoCTOsHMe: cicTeMa pa6oTaer, BbicBe-
YWIBAETCA aBapUViHbIl CUTHaN 3arpA3HEHHoro GunbTpa. B cnyvae
TaKoro - curHana
QUALTP HOBbIM, PaboTa C rPA3HBIM GUALTPOM CHUXKAET Npou3-
BOAWTENLHOCTb YCTAHOBKY N0 BO3JIYXY U MOXET NPUBECTU K ero
Pa3pbiBY, 4TO B CBOI 0UEPe/ib MOXET MPUBECTU K 3arpA3HEHMI0
1 NIOBPEX/1eHIio 06MEHHIKOB Tenna/Xxonoa no BUKE KMUeHTa.
Linpposoii Bxoa Ding

(Hactpoiiku/Cepsuctoe merio/Oynkuna 152H yctaHoBnena Ha
DunbTP TOHKOI 0YMCTKM)

AMEHUTD

A_ExhFC

Brokupyio-
i

posepka np ™ pa6oTbl pTOp 0 BeH-
TUNATOPA NPU NOMOLUN CUTHANLHOTO KOHTAKTa MHBEpTOpa Uit
perynatopa auratens EC:

HopmanbHoe cocTosHue — Henocpe/CTBeHHO Nocne 3anycka cu-
CTeMbl aBaPHiiHbIii CUTHAN C UHBEPTOPA OTCYTCTBYET, CUHANbHBII
KOHTAKT /IHBEPTOPa 3aMKHYT, Ha QPOBOM BXOAE eCTb CUrHan

AapuiiHoe coctoAHme — Hel'lO(pe/JCTBEHHD nocsie 3anycka cucre-
Mbl i CurHan ¢ CUrHANbHbIA
KOHTaKT P P yT, Ha BXoAe curHan

24VAC onyrcmyeT

PeaKLlMﬂ Ha aBapvu?lHoe COCTOAHME: (UCTEMA OCTAHOBNEHA, He-
06XOJ1MMO NpOBEPUTL UHBEPTOP U nocob ero NOAKNIOYEHUA K
KOMAHJOKOHTPONIEpYy 1 BEHTUNATOPY, ONpeAenuTb NpUYMHY
0LI.IM6*KM, nocne yctpaHeHusa npuymnHbl HeDﬁXOAVIMO noareep-
Antb asapmﬁuhm CUTHan 1 3anyCcTuTb cucTemy.

| j i Bxoa Din10

A_Sup
FiltrES

Yracato-
it/
Brokwpyio-
Wit

I'Iposepka (TeneHun 3arpAsHeHNA INeKTPOCTaTUYeckoro ¢I/I!|pra B
I1|JMTO‘<IHOI7I YacTu Npu nomoLyu npeccocTara:

HopmanbHoe cocTostHme — 3arpA3HeHue JOMYCTUMOE, PasHuLia
MeX[y AaBneHueM nepe U 32 QUILTPOM MeHblue YCTaHOB-
NIeHHO/ Ha npeccocTaTe, Ha Luposom Bxofe curHan 24VAC
oTCyTCTBYET

iHOe COCTOAHME — 3arp HeflonycTimMoe, pasHulia
Mexay nepes 1 3a ¢ Gonblue yc -
Hoift Ha npeccocTare, Ha UGpoBOM BXoae ecTb curHan 24VAC

Peakyva Ha aBapuiiHoe cocTosve (HacTpoiiki/CepsucHoe MeHIo/
IneKTpocTatuyeckuii gunbrp --> HE BNOKUPOBATD):

mcrema paﬁmaet, Bbl(BEUNBaETCA aBapMﬁHblﬁ CurHan 3arpas-
HeHHOro ¢vmpra B (nyyae TaKoro curHana HeOﬁXOﬂVIMO He-
3aMEI1I|MTEl|bHO 3aMeHUTb ¢Mﬂpr HOBbIM, paﬁma C rpA3HbIM

CHUXaeT np TbHOCTb YCTAHOBKU M0 BO3AYXY
W MOXET NPUBECTH K €ro pa3prBy, uTO B (BOK 0YEPe/ib MOXET
NpUBECTY K 3ar Ten-na/
X004 N0 BUHE KIMeHTa.

Peakuua Ha aBapuiiHoe coctosHue (HacTpoiiku/CepaucHoe MeHto/
IneKTpocTaTyeckuii gunbrp --> BIIOKIPOBATD):

cuctema oc (c coxp Ta308BbIX,
IMNEKTPUYECKVX HArpeBaTeneil, HPeOHOBOTO arperara), BbicBeul-
BaeTCA aBaPHIiHbIil CUrHan 3arpA3HeHHoro unbrpa. B cnyyae Ta-
KOT0 CUrHana Heo6XoAUMO He3aMeAnuTeNbHO 3aMeHUTb GUIbTP
HOBbIM Ut NOATBEPAUTD aBA-PHItHbIA CUTHAN.

Linpposoit Bxoz Din8

(Hactpoiiku/Cepeuctoe mento/Oynkuna 152H yctaHoBneHa Ha
IneKTpOCTaTUYECKHi GUALTP)

A_RecFC

Brokupyio-
it

™ paboTbl pTOp

peKynepaTopa TPt NOMOLLY CUT-HaNbHOTO KotTakTa VHBEpTOpa:
H COCTOAHME — iiHbliA CvrHan ¢ pa oTCyT-
CTBYET, CUTHANIbHBII KOHTAKT UHBEPTOPA 3aMKHYT, Ha LGPOBOM
BXofie ecTb curHan 24VAC, cucrema paboTaer ¢ pekynepatveii
ABapuiiHoe COCTOAHME — NOABNAETCA aBAPHIHbIA CUTHAN C UH-
BEPTOPA, CUTHAMbHbIi KOHTAKT UHBEPTOPA Pa3OMKHYT, Ha Lud-
poBom Bxozie curHan 24VAC oTcyTcTByeT, cuctema pabotaer 6e3
peKynepauum

Peakiyua Ha aBapuiiHoe cocTosHMe: cucTeMa paboTaeT be3 peky-
nepauym, Heo6XxoAUMO NPOBEPUTL UHBEPTOP U CNoCo6 ero Mog-

K py u p
NpU-YiHy OLMOKM, NOCTE YCTPaHeHMA MPUYMHBI HeoBXoaumo
TNOATBEPANTD iHbIil CurHan, p patop p A K
patoTe no mepe NoTPe6HOCTY, BbiTeKakolLieli i3 NpoLiecca perynu-
PO-BaHWA TeMnepaTypl.

Linpposoii Bxoa Din11

A_StopS1

Yracatowmit

MpoBepKa COCTOAHUA (EPBHCHOTO BbIKMIOUATENA:
H COCTOAHME — UHHOP 0 (EPBUCHOM BbIKMI0Ya-
Tefe OTCYTCTBYET, KOHTAKT Bbi-KNKUATENA 3aMKHYT, Ha LIUGPOBOM
BXOZE ecTb curHan 24VAC

ABapuiiHoe COCTOAHME — eCTb UHGOPMALIUA O CePBICHOM BbIKMIO-
yatens, KOHTaKT i T, Ha Ludp BXOe
curHan 24VAC otcyTcTyet

Peakuua Ha aBapuitHoe COCTOAHME: CICTeMa OCTaHOB/IEHa C Co-
XpaHeHWeM aBapuitHbX GyHKUWiA (NporpeBaKue Harpesatens B
3UMHee Bpema ), MoCne YCTPaHeHNA NPUYMHbI aBapMIiHbIi CUrHan
ucyesaer K1 1 cucrema AK paﬁoTe,

(Mmeetca b 10T il curHan
UCnNonb30BaTh BX0A Din12 B KauecTBe AUCTAHLMOHHOTO CUTHana
OCTaHOBKY / BKMIOUEHNS).

luposoii Bxoa Din12
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TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

ABA-
PUIHBIE
CUTHANbI

A_Tsup

TUN ABA-
PUIIHOTO
CUTHANIA

Brokupyto-
Wit

PEAKLVSA CUCTEMbI, IOPAOK AEACTBUA

BX0bl AATYMKOB PT1000
TpoBepKa NpaBUNbHOCTIA PAGOTbI AAT4MKa TeMNePaTypbi Ha NPUTOKe:

HopmanbHoe cocTosHIe — aBapuitHblil CUrHaN OTCYTCTBYeT, AATUMK
NOAKA0YEH

ABapuiiHoe COCTOAHMe — eCTb aBapHIAHbIA CUrHan, AaTYnK OTKAIOYeH
WK NOBPEX/EH

Peakuus Ha aBapmﬂHoe COCTOAHME: CUCTeMa 0CTaHOBMEHa, Heobxo-
AVMO NpoBepUTL AaT4lK U cnocob ero NOAKMOYEHNA K KOMaH0-
KOHTPOANEpY, OMpefieniTb NPUYMHY OLWMOKN, Noce YcTpa-HeHua
NpVYNHBI H€06XOJ1MMO noaTBEPANTL aBapVIVIHbIVI CUrHan w 3any-
CTUTb CUCTEMY.

Bxoz narunka PT1

Mposepka ™ 4
BTOPUYHBIM UHBEPTOPOM BEHTUNATOPA WM PEryNATOPOM ABHraTeNs
ECHa npuroke 2...6:

HopmanbHoe cocTosAHue — aBapuiiHblit curHan OTCYTCTBYET, KOMMY-
HWKauua npaBunbHaa

A_Texh

Brokupyto-
it

TlpoBepKa NPaBHIbHOCTM PaBoTbl 4aTUMKa TeMEPATYPbi Ha BbITAXKe:

HopmanbHoe cocToAHMe — aBapuiiHblii CUTHaN OTCYTCTBYeT, faTunK
NOAKNYEH

ABapuiiHoe COCTOAHUe — eCTb aBapHIAHbIA CUrHan, AaTYNK OTKAIOYEH
WK NOBpeX/eH

Peakuva Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: (UCTeMA OCTaHOBNEHa, Heo6-
X0AUMO MPOBEPUTH AATUMK U CNOCOG ero MOAKMKOYEHNA K KOMaH-
[AOKOHTPOANIEPY, ONPEAUTH NPUUIHY OLWNGKY, NOCE YCTpaHeHUA
NPUYMHbI HEOBXOAUMO NOATBEPAUTD ABAPHiiHbI CUTHaN  3any-
CTUTb CUCTEMy.

Bxon naruvka PT2

A_Tout

Brokupyio-
Wit

MpoBepka NpaBunbHOCTM PaboTbl AATUMKa HAPYXKHOI TeMNepaTypbi:

HopmanbHoe cocTosHwe — aBapHiiHblii CUTHan OTCYTCTBYeT, AaTYnK
noAKNIoYeH

ABapuiiHoe COCTOAHUe — eCTb aBapHIAHbIIA CUrHan, AaTYuK OTKNIoYeH
[

PeaKLlMﬂ Ha aBaPMﬁNOE COCTOAHUE: CUCTEMA OCTaHOBNEHa, Heoo-
X0AUMO NPOBEPUTL AaTYKK W noco6 ero NOAKNMIOYEHUA K KOMaH-
[IOKOHTPOANEPY, ONpeAenuTb NPUYUHY OLWMOKY, NOCNe YCTPaHeHna
NpUYUHBI Heot’yxonumo NOATBEPAUTL aBapWﬁHblﬁ CUrHan u 3any-
CTUTb CUCTEMY.

Bxon garunka PT3

A_Trec

Brokupyio-
Wit

MpoBepka NpaBMbHOCTM PaboTbI AaT4MKa TeMNepaTypbl Ha BLITAX-
Ke 3a peKynepaTopom (ecnu akTusHbIit B CepaucHoe Metio/Kondu-
rypauwa//latuuk pekynepatopa — Temnepatypa):

HopmanbHoe cocTostHUe — aBapuiiHblii CUTHan OTCYTCTBYeT, AaTuMK
noaKNKyeH

ABapuitHoe CoCTOAHME — eCTb aBapUiAHbIi CUTHan, AATUVK OTKIHUeH
WK NOBpeXzeH

PEaKLlMﬂ Ha aBapVII;!HDE COCTOAHME: CUCTeMA OCTAHOBNEHA, Heobxo-
MO NPOBEPHTL ATUMK 1 CNOCOG ero NOAKMIOYEHNA K KOMaHA0-
KOHTPONAEpY, ONpeAentTs MPUUMHY OWMOKM, NOCAe YCTPaHeHUA
NpUYUHBI HeOﬁXOﬂMMD noaTeepANUTL asapwﬁublﬁ CUrHan u 3any-
CTUTb CUCTEMY.

Bxoz narunka PT4

A_Tmain

TIPOYYE ABAPUIHDIE CUTHANbI

A_Com-
SupFC

Brokupyto-
Wit

Yracatowmii

TpoBepka NpaBuNbHOCTI aboTbl AaT4MKa Bezlylijeil TemnepaTypbi:

HopmanbHoe cocTosHMe — aBapHiiHblii CUTHan OTCYTCTBYeT, AaT4uK
TOAKNIOYeH

ABapuiiHoe COCTOAHUE — eCTb aBaPHIAHbII CUrHan, aT4nK OTKNIoYeH
[

Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHYE: CUCTEMa OCTaHOBNIEHa, HEOXo-
VMO MPOBEPUTD BeyLLWii AATYMK W (OCO6 €ro MOAKMIOYEHUA K
KOMaH/0KOHTPOANIEPY, OPEACAUTS NPUYIHY OLIMGKK, NOCne yCTpa-
HeHVIA MPUUMHbI HEOOXOAUMO NOATBEPAMTL ABAPHiiHI CUTHAN U
3aNyCTUTL CUCTemy.

Bxop 3aBUCKT OT BbIG0pa BeZyLLIEro AaTumka

Mposepka ™ C
MHBEPTOPOM BEHTWIATOPA Unit perynaTopom Aguratens EC Ha npuoke:

HopmanbHoe cocTostHite — aBapwiiHbIii CUTHan OTCYTCTBYeT, KOMMYHI1-
Kauua npasunbHaa

ABapuiiHoe COCTOAHUE — €CTb aBAPMiiHbIAi CUTHan, KOMMYyHUKALWA
HenpaBunbHaA

PeaKuys Ha aBapuiiHoe COCTORHME: CUCTeMa 0CTaHOBIeHa, HeoBxoanMo
NIPOBEPUTH UHBEPTOP 1 CNOCOG €ro MOAKMOYEHNA K KOMaHAOKOHTpON-

A_ComSup- | ABapuiiHoe COCTOAHME — eCTb aBapHIiHbIii CUTHAN, KOMMYHHKaLA
FQ...6 Yaciiclbi HenpasunbHas
P
Peakuya Ha aBapuiiHoe COCTOARYE: CUCTEMa OCTaHOBNIEHa, Heobxo-
VMO NPOBEPWTb MHBEPTOP U (N10C06 €ro MOAKNIOYEHNA K KOMaH0-
KOHTponnepy unu perynatop Asuratena EC Ha nputoke, onpenenuth
NPUYKHY OLUUOKM, NOCNE YCTPaHEHA NPUYMHBI CUCTEMa aBTOMaTH-
uecku AK ii paote.
Mposepka ™
C WHBEPTOPOM BEHTWNATOPa Wnk perynaTtopom aguratens EC Ha
BbITAXKE:
HopmanbHoe cocTosiHme — aBapHiiHblii CUTHaN OTCYTCTBYeT, KOMMY-
HUKaLMA NPaBUNbHaA
A_Com Yracaroupi ABapuitHoe COCTOAHUE — eCTb aBapUiiHbIii CUTHan, KOMMYHUKaUA
ExhFC HenpaBubHaa
Peakuus Ha aBapuiiHoe COCTOSHME: CUCTEMA OCTAHOBNEHa, He-
06XUIJ[MMD nposeputb WHBEPTOP W oco6 ero NOAKNIYEHUA K
KOMaHZOKOHTpoANepy unu perynatop Asuratens EC Ha BbiTAXKe,
onpeaenuTb NPUYIHY OLIMGKM, NOCNE YCTPaHeHNA NPUUMHbI CHCTe-
Ma KN AK ii pabore.
Mposepka ™ C
BTOPUYHBIM MHBEPTOPOM BEHTU-NATOPA UNW PErynaTopom apurare-
na ECHa BbiTAXKe 2.6
HopmanbHoe cocTosHUe — aBapHiiHbiii CUTHan OTCYTCTBYeT, KOMMY-
A Com NMKaLllfﬂ npasunbHas L
ExhFQ YTaCBIOI.I.lMﬁ Asapmmune COCTOAHWE — eCTb aBapUNHbIN CUrHaN, KOMMYHUKaLNA
6 HenpasibHas
PEEKLlMﬂ Ha aBapMﬁNDE (OCTOAHME: CMCTemMa OCTAHOB/IeHa, He-
00X04UMO NPOBEPUTL MHBEPTOP U CNOCOB €ro NOAKAMIOYEHNHS K
KOMaH/I0KOHTpONNepy unu perynatop Asuratens EC Ha BbiTAXKe,
onpezenuTb NPUYMHY OLIMGKK, NOCNe YCTPaHeHNA NPUYMHbI CHCTe-
Ma KN AK ii pabore.
MpoBepka ™ 4
pTOp: p P WM Hacoca rauKone-
B0/ CUCTEMbI:
HopmanbHoe cocToAHue — aBapHiiHblii CUrHan oTcyTCTBYeT, KOMMY-
HWKauuA npaBunbHaa
A_Com v . | ABapuiiHoe oCToAHME — eCTb aBapHiiHbIii CUTHAN, KOMMYHHKaLA
racatowuytit
RecFC HenpasuibHaa
Peakuus Ha aBapHiiHoe COCTOAHME: CUCTEMa OCTaHOBNEHa, HeobXo-
VMO NPOBEPHTH MHBEPTOP 1 CNOCO6 €ro NOAKMIOUEHNS K KOMaH-
AOKOHTpO/INEPY, ONpeAenuTb NPUYUHY OlI.IVISKM, nocne ycrpaHexua
NpUYKHBI CUCTeMa Kn A K i
pabore.
MpoBepka ™ 4
yBnaxHutenem 1,2 unu 3 (ag-pec 10,11,12):
HopmanbHoe cocTosHwe — aBapuiiHblil CUTHaN OTCYTCTBYeT, KOMMY-
HUKaLUA NPaBUNbHas
A Com- ) ABapiiHoe COCTOAHUE — eCTb aBapHIAHbIIl CUrHan, KOMMYHUKaLIS
Hum1,2,3 Yracalouwii | HenpasunbHas
Pe akuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHMeE: cucTema pa6oTaer 6e3 perynu-
POBKY 6x0-A1 pogep! neno-
o6 ero nogy K py ELP..., onpe-a
NpUYUHY OWMOKM, NoCNe YCTPaHEHIA MPUUMHLI CHCTEMa aBTOMATH-
Yecku AK ii pabore.
Mposepka ™ 4
[IaT4MKOM BAAXHOCTI NPUTOY-HOrO BO3AyXa (AaTumK c appecom 13):
HopmanbHoe cocTosiHme — aBapHiiHblii CUTHaN OTCYTCTBYeT, KOMMY-
HUKauua npasunbHaa
ABapuitHoe COCTOAHME — eCTb aBapUiiHbIii CUrHan, KOMMYHUKaLUA
A_ComH1 | Yracatowuii | HenpasunbHas

Peakuua Ha aBapuiiHoe coCToAHUe: cucTema paboTaet be3 perynu-
POBKM BNAXHOCTH, HEOGX0AMMO NPOBEPUTD JATUMK BNAKHOCTH U
cnocob ero noaKnioueHnA K KomaHgokowtponnepy ELP..., onpe-ge-
TUTb PUYYHY OLLIUOKY, NOCNE YCTPaHeHNA NPUYUHbI CUCTeMa aBTo-

MaTUyeckm AK ii patore.
nepy unu perynatop Asuratens EC Ha nputoke, onp nPUYIHY
owwHGKw, MOCNe YCTPAHEHNA MPUYMHbI CUCTEM aBTOMATUYECKH BO3-
BPALIAETCA K ii padote.
|
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MpoBepka ™" 4 VHdpopmauya no KpaiiHeii Mepe 06 0AHOM NOABUBLUEMCA aBapPUil-
[aTY/KOM BRXHOCT YAanse-Moro Bos/lyxa (AaTuuk c azipecom 14): HOM CUrHane, 6nokwpyloLLiem paboty yBnaxHuTena 1,2 wim 3:
HopmanbHoe ocToAHMe — aBapHiiHbIii CUTHaN OTCYTCTBYET, KOMMY- H cocTosHne — iiHblil curHan ¢
HIKALUA paBWTbHaA o A1 Hum  [oreyrcreyer o
| ABapuiiHoe CocToAHMe — eCTb aBAPWIiKIi CUTHal, KOMMYHUKLUA 123 Yracatowywii | ABapuiiHOe COCTOAHUE — eCTb aBapHIHbI CUTHN C yBRAXHNTENA
A ComzY Vicikuli Herpagwibkaz PeaKuwa Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: CUcTeMa paBoTaet Be3 yBax-
PeaKuwa Ha aBapuiiHoe OCTOAHMe: cucTeMa paoTaet Ge3 perynu- HUTENA, HEOOXOAUMO NPOBE-PUTH YBMAXHUTENb U ONpefeuTb
POBK BNAXHOCTH, HEO6XOAUMO NPOBEPUTH AATUMK BRAXHOCTH U NPUYMHY aBapUM, NOCNE YCTPAHEHNA NPUYMHbI ABAPUIHbII CTHAN
€M0Co ero noaKMioueHnst K komanaokokTponepy ELP..., onpe-pe- VICYE33eT ABTOMATYECKIL.
JIUTb NPUYUHY OU.IMGKI/I, nocne ycTpaHeHnaA NPUYUHbI CUCTEMA aBTO- V‘Hd)DpMﬂLlVIH no Kpaﬁﬂeﬁ Mmepe 06 0[IHOM NOABMBLUEMCA aBame_
MaTiyecku AK it patore. HOM CUrHane, BbIKNouatollem paboty yenaxxuTens 1, 2 unu 3:
TlpoBepKa /10CTaTouHO BbICOKOH TeMNepaTypb NPUTOUHOTO BO3AyXa: " P bl CATHan ¢
HopmanbHoe cocTostHie — aBapuilHblii CUTHan OTCYTCTBYeT, TeM- A2 Hum oTCyTCTBYET
neparypa NPUTOYHOTO BO3AYXA YAEPKUBACTCH HA MUHUMANIbHOM 123 YracatoLywit | ABapuiiHoe COCTOSHIE — eCTb aBapUIHbII CUTHAN C yBAAXHNTENA
yposHe - PeaKuya Ha aBapuiiHoe CoCTOAHMe: CucTeMa paBoTaeT Ge3 yBax-
A_Low Enowym— COCTOAHME — eCTb CcurHan, Bpems HiTens, poBe-p "
Temp WU | TEMMEpaTypa MIPHTOUHOTO BOSAYX HIKE 32/A2HHOTO YPOBHA NPUYIHY ABAPUK, NOCTIE YCTPAHEHUA NPUUMHbI ABAPUTTHbITE CUTHan
Peakuna Ha aBapuiHoe COCTOAHME: CCTEMA OC Heo6- 1ICYe3aeT aBTOMATHYeCKIL.
X0AUMo HUKM W Tb paotbl Wndopmaiwa no kpaiiHeii Mepe 06 oaHOM NOABUBLLEMCA Npeay-
CUCTeMb, MOCTE YCTPAHEHA NPUYMHDI HeobXOANMO NOATBEPANTD p A B (U-CTeMe
iHbIi CYrHan 1 3anyCTUTb cuCTemy. 1,2um3:
Mposepka ™ pa ¢ m P
CocTosHmMe — arHan ¢
MOAYNeM ynpaBAieHitA Tennobim Hacocom HPM wnn Moaynem ox- A3 Hum e s
naxpaenna (M (komangokonTponnep Carel PCO c agpecom 6): - Yracaiowmit YTCTBYET, —_—
123 ABapuitHoe COCTOAHME — eCTb aBapHiiHbIii CUrHaN ¢ yBRaXHUTeNa
HopMmanbHoe COCTOAHIe — aBapMiiHbIii CUTHAN OTCYTCTBYET, KOMMY- P o .
eaKUVA Ha aBapHiiHOE COCTOAHMeE: CUCTeMa paBoTaeT Ge3 yBnax-
HUKUAA NPaBUTbHaA o i pose-p "
A_Com @ NI SRR = G0 AT I S, T TR NpUYMHY aBapuK, NOCNE yCTPaHEHNA NPUUMHbI aBAPUiAHbIA CATHAN
HPMCM1 Lok ezt A VICYe3aeT aBToMaThyeckit.
Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHMUe: cucTeMa paBoTaeT Ge3 pery- IpoBepKa NPaBUILHOCTH BbIGPAHHOT KOAa:
nupoBki mogynem HPM, (M, Heobxopumo mpoBepuTb KOMaH- -
gokokTponep mogyna HPM, CM w crocof ero mopKiouens k HopmaibHoe CocToAHue — aBapHbii CUTHan OTCYTCTBYeT, MOKHO
P.., onp pHUIHY oLWMKH, noCTe nepeifTi K KOHQUTYPaUNA U 3aNyCKy CUCTeMbI
YCTPAHeHIA MPHUHI UCTE-M JBTOMATUYECKN BO3BPALLAETCA K | ABapuiikoe coctoAHue — ecrb aBapiiHbiii CATHaN, CUcTeMa 3a670-
i pabore. A_Code Yracatolwjuii | KupoBaHa 0 BBOa NPaBMNb-HOTO KO NPUNOXeHNA (KoAbl ykasa-
Hbl B K. 4 HaCTOALLEI MHCTPYKLWUY)
Mposepka ™ 4
Mogiynem ynpaneHua TennosbiM Hacocom HPM unn mogiynem ox- PeaKuya Ha aBapuiiHOe COCTOAHME: CUCTeMa 3a6n0KMpoBaKa, nocne
naxpaenna (M (komangokonTponnep Carel PCO c agpecom 7): YCTaHOBKY NPaBUNbHOTO KOZA aBaPUiiHbIii CUTHan MCye3aet asTo-
P MaThyeckn.
HopmanbHoe cocToAHue — aBapuiiHblii CUTHan OTCYTCTBYeT, KOMMY-
HWUKauuA npaBunbHaa BMyl'IRLlVIﬁ BXOA0B:
A Com | ABapwiitioe cocrosie — CTb aBapHiiHBili CUTHaT, KOMMYHHKaUHA HopManbHoe cocTosiHite — aBapuiiHblii CUrHan OTCyTCTBYeT, il OAUH
HﬁdCMZ Yracatowywii | HenpagubHas w3 ablx_onos He HaXoAUTCA B pe)_«unle ImynaLun
Peakuva Ha aBapuiiHoe cocTosHue: cucTema paboTaer 6e3 pery- A_In_Emul | Yracatowit ABapiiito ocTosue — o KpaiiHeli Mepe OBUH U3 BXOR0B - LGPo-
nupoBkn Mogynem HPM, CM, HeoGXomuMo MpoBepHT KoMt BbIX, aHanoroBbix, PT1000 HaxoauTCA B pexume SMynaLuu
nokonTponnep mogyna HPM, CM u cnocob ero noaxnioyenus K PeaKuws Ha aBapHitHoe COCTOAHMe: D He pearu-
ey OMP npyUHY ownbKu, nocne DYeT Ha Gu3nueckite U3meHe-HUA IMyNMPOBAHHOTO BXOAA, CUCTeMa
YCTpaHeHUs NPUUMHbI CUCTe-Ma ki A K paboraet co 4 B CEPBYICHOM MeHK.
patore. ©opcupoBakme BbIXO0B:
CurHan aBapuy TennoBoro Hacoca. MoxeT ObiTb BbI3BaH cpaba- -
30T PECCOpa OT Meperpy3Ki Wi o HopmanbHoe coCToAHHe — aBapHiiHbiii CUTHAN OTCYTCTBYET, Hi OAUH
CUTHANOM BbICOKOTO ABNEHUA B Lienu 1 TeNN0BOro Hacoca yepes ¥13 BXO/I0B HE HaXOIINTCH B PEAME GOPCHpOBaHIA
NPeccoctar ¢ pyyHbIM c6pocom (MoZIKMKoYeH K KOMaHZIOKORTpONAEpy _ | Asapuikioe cocroatme — 10 Kpailied MEpe DK W3 BAOL0B - LG~
OXTAATENA C GAPECOM B): A_OutForce | Yracatowwii | poBblx, aHanorobix, PT1000 HaxoauTca B pexume GopcupoBaHia
AE;:M Yracatowwuii | HopmanbHoe cocTosHme — aBapuiiHblil cUrHan oTcyTcTByeT ;Zam"" Ha «asapvmnoe COCTORKME: CHCTEMa pagoraer, OpHaKo
ABapHiiHO COCTORHME — eCTb aBapWiiHbIi CHHaN PCUpyeMblid BbIXOA He  pearupyeT Ha anropuTM ynpasnexus, a
nporpaMmUpyeTca Nput NOMOLLM MeHIo «GOPCUPOBaHUE BbIXOAO0B»
PeaKuwa Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: KOMMPECCop TennoBoro Hacoca B CEPBUCHOM MeHK.
OCTaHOBMeH, OMpeAenuTb NPUYMHY OLMOKM, NOCNe YCTpaHeHuA
NPUYMHbI 06HYNWTL BAPWiiHbI CUTHan myTem NOATBEP-XAeHHA
KHOMKO/i Ha NPECcocTaTe BbICOKOT0 AaBNEHUA.
CurHan aBapuy TennoBoro Hacoca. MoxeT ObiTb Bbi3BaH cpaba-
3aluThl peccopa oT neperp nwm it
CUTHANOM BbICOKOTO A3BNIEHUA B Lieni 2 TeNN0BOro Hacoca yepes N
MPECCOCTAT € py4HbIM COPOCOM (MOAKNIOYEH K KOMAHZOKOHTPOANEPY Pa6ora B p Popc
OXnAANTENA C agpecom 7): WM 3MYNALMA MOXKET NPUBECTU K MOBPEX-
A _HPM ; o DEHNI0 BEHTUNALMOHHOI CUCTEMbl NO BUHE
M2 | racaowwit| HopmansHoe cocroskue — aBapuiikbiii CurHan oTcyTCTByer 7] 0B/ B
ABapuiiHoe cocToAHMe — eCTb aBapHiiHbIiA CUTHAN dopcup nwn moryT
PeaKuya Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: KOMMPeCcop TennoBoro Hacoca TONbKO duug v coot-
OCTaHOBMeH, OMpeAenuTb NPUYMHY OWMOKA, NOCNe YCTpaHeHuA BEFCIESHHO 0GyueHHble COTPYAHWKY Nepcoka-
NPUYMHbI 06HYNWTL ABAPWiiHbIE CUTHan myTem NOATBEp-XAeHHA ATy By HKLIO MOMHOME Wil
KHOMKO/i Ha NPECcocTaTe BbICOKOT0 AaBNEHUA. HUTENbHO B LENAX TECTUPOBAHNA W 3anycka.
L]
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9. OBCJTYXWMBAHNE KOMAHOOKOHTPOJITEPA

Taiimep BbiGop gatbl
FR03-05-11
9.1 ThaBHoe MeHI0
[naBHOe MEeHI0O M MeHI0 HacTPOEeK COAEPXWUT 3NeMeHTbI, Bhlzﬁ?s%%'(,)m
B3aUMOJENCTBYIOWME UCKNIOUYNTENbHO C ONpefeneHHbIM
TUMOM YCTaHOBKM, BbIGPaHHbIM B CEPBUCHOM MEHIO. PEXUM PABOTbI NOHEAENBHUK
Ta6nuua N° 24 [nasHoe MeHio BTOPHUK
BENMYUHA
HAMMEHO- 1 ony ONUCAHUE
BAHVE T CPEAA
(CepBUCHBIii PeXMM — CICTeMa B MpoLiecce KOHQUrypaLum,
HEBO3MOXKHO 3anyCTUTL CUCTEMY, aKTMBHbI 3ALLMTHBIE QYKL
BbIGPaHHBIX 06MEHHUKOB Tenna/xonofa YETBEPT
CTon — GiCTeMa OCTaHOBNIEHa, APOCCENIbHble KNanaHbl (3aCTok-
Ki) 3aKpbiTbl, BEHTWIATOPbI He paboTaloT, aKTVBHbI 3alLUTHbIE NATHULIA
QYHKLMM CUCTEMbI
Cron-aBapus — CUCTeMa 0CTaHOBAEHa, NOABNAETCA N0 KpaiiHeil CYBEOTA
pe ol i iAHbIA CATHan, npo-
BEPUTH NepeyeHb aBaPUVHbIX CUTHAOB 1 ONPEAIENUTH NPUHY
aBapiW, 110G YCTpaHeHUM aBapkit CBPOCATL OMoKApyloLLWii aBa- BOCKPECEHBE
PUiiHbIiA cvrHan
Cocro- Cepicbii MpenBapuTenbHblii NPorpeB — Nput HI3KOW TemnepaType
AHne P lyXa NPOUCXOAVT Nf p nporpesanue WUckniouenns
ancrems | PR cucrem BoasHbIM HarpesaTeniem
Tlporpes — B c/CTeMax C BOAHbIM HarpesaTesiem npy roABre- BbIBOP TEMI. NOHEAENBHUK
HU UrHana ¢ TepMocTaTa
TIPOMCXOAMT NPOTPEBaHIte BOAHOT HarpeBaTens
OxnaxpeHue — B (/ICTeMax ¢ INEKTPUYECKIM, Fa30BbIM Harpe- Fig. 17 Menu Timer
BaTe/leM it PEOHOBLIM OXTIAAVITENeM WM MOAYEM TennoBoro
Hacoca HPM/CM wu peBepcvBHbIM arperatom, oCTaHoBKa pago- " o« BPEMAC
Tl TpoMCXoaUT BPeMeHI OXNaxe- MOHEAENbHUK HOBbIN . 08:00:00
HUAl C MOMEHTa 0CTaHOBKY Pa6OTb! MIEKTPUUECKOrO HarpeBaTens
WN/1 GPEOHOBOTO OXNaAUTeNs BbIBOP PEXUMA PAB.
3 ckopocTb
Pa6ora Ha 1, 2, 3 ckopocTv — npaBunbHas patora Ha 1, 2 wm 3 J— P!
CKopoCT! BnPABO
Bbibop pexuma paboTbl ycTaHOBKM, 3a/iaHHaA TemnepaTypa COXPAHUTb
Be/IyLLIero aTuviKa, 3ajaHHas BNaXHOCTb, CYNTbIBaHME TeM-
nepatyp, BNAXHOCTU W Pabounx COCTOAHUI BEHTUNATOPOB - ok BPEMSA C
Inasroe : U 06MeHHVIKOB Tenna/xonofa, pabouee COCTOAHMUe YBMaX- HOBbIN 16:00:00
MeHio HUTeNs, UHGOpMaLMA 0 pabote KOMMPECCOPOB, COCTORHMM ¢
YeTYPEXXOA0BOr0 KNanaHa, COCTOAHUM INEKTPOMArHUTHoro BIEOP PEXVIMA PAB.
Knanaa, CTaTyce NpeccocTara HU3KOro JJaBneHuA 1 Benuuu- STOP
Hax cnpeody il fanexna
in Mo3BonAeT BBOAMTH Taiimep-nporpammy. Mloapo6Hoe c
TAUMEP onucakme B pasiene 9.2 Taitmep MOHEAENbHUK COXPAHUTH
Mo3BonAer nporpamMmmMpoBaTh paboty B COOTBETCTBUM
Hacrpoitku = CHacTpoit nporp pa spemen. Il
onucanue B pasgene 9.3 Hactpoiiku. Puic. N2 18 Bbi6op pexuma pabotbl.
CepsucHoe n @
MeHo - KOHGU cuctemy. ok
HOBbIV BPEMA C
PL/EN/RU = BbiBop A3bIka MeHt0 (MONIbCKMiA/aHTiCKIi/ pyccki). MOHEAENbHUK 08:00:00
. BbIEOP TEMI.
9.2 Tanmep 24.0°C
B onumax Taiimep-nporpamMmmbl MOXHO 3anporpammnpoBaTb Ptielee
faty v Tekylwee Bpema. Ecnn pexum pabotbl 6yper COXPAHUTb
ycTa-HoBNeH Ha «Talimep», TO ynpasneHve Gyaer
OCYLIECTB/IATLCA MO 3aMVCaHHbIM B NAaMATU NMPOrpaMmMam. HOBBIV 312'3"3’35
Taiimep-nporpamma BK/louaeT B cebA CyToUHbIe NPOrpammbl =T
Y NCKNIOYEHUA. BbIEOP TEMI.
STOP
Mporpamma co, T ABa nap Tpa: c COXPAHITS
Pexxum pa6oTbl — MOXHO BbibpaTb Crom, 1 ckopocTb, 2 NOHEAENbHUK
CKOPOCTb, 3 CKOPOCTb, Pexum oxnaaHusa (B 3aBMCMMOCTN
OT BbIGPAHHOTO pPexuma paboTbl B CEPBUCHOM MEHIO MOTYT
Puc. N2 19 lporpammupoBakie Temneparypbl.
6bITb HEAOCTYMHbBI PEXMbI 2, 3 CKOPOCTU W/UNN OXUAAHUSA).
BbiGop TemnepaTypbl - 3ajaHHas TemnepaTypa.
|
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9.3 Hactpoiikn
JlocTyn K 3TUM HacTpoliKam 3aluuiaeTca naponem (no ymonyanuio: 1111).

Ta6nuua N° 25 Meito HacTpoek.

TPYNNA

HAMMEHO-
BAHUE

BENIMYUHA
noymon-
YAHUIO

OMUCAHUE/ MEHIO HACTPOEK

TpuTok — perynupoBKa TemnepaTypbl N0 aTuitKy TemnepaTypbi IPUTOYHOrO BO3AyXa
BbiTAXKa — perynupoBKa TemnepaTypbi N0 JaT4uky TeMneparypbl yAanaemoro Bo3fiyxa
Benyuti naruk | Mpwrok HMI CON — perynupoBka TemnepaTypbl o AaTuvKy TeMnepaTypbi B 3afatoliem yctpoiicree HMI, nogkniouenHom yepe3 nopt HMI CON
Ay A p PerynupoBKa TeMneparypbl Mo AaT4uKy TemnepaTypbi B 3afaioliem yctpoiice HMI, nogkniouexHom uepe3 nopt RS485.
PT5 — perynupoBKa TemnepaTypbl N0 AaTuviKy TemnepaTypbl, NOAKI0YeHHOMY K BXOly iaTuuka PTSPTS
ABTO — perynupoBKa Temnepatypbl N0 AaTuviKy TeMnepaTypbl NPUTOYHOTO BO3/YXa 3UMOi i 0 leToM
Temnepa- | paguya remne- OyHKUWA UCNONb3YETCA Kak MPU HarpeBe, TaK U npit He Ha Harp eCI Temneparypa
Typbl ST 15°C HapyHOTO B03/1yXa b Ha y, YeM TemnepaTypa AaTumka Ha BLITAXKE (§YHKLYA aKTUBHA TONIbKO B
paryp TPUTOYHO-BBITAXHBIX CUCTEMAX)
Hauano 600 cex Hauano perynupoBKy — BPeMA CHIRKeHNA YBENUUEHHOi 3/1aHHOI TeMNepaTypbi B CICTeMaX C BOAAHbIM HarpeBaTefiem i 3aziepxka
perynupoBkm BK/IOYEHIA KACKaJIHOTO Perynatopa Temnepatypbl
KoppekTuposka N N .
o e KoppekTvpoBKa 3a1aHHOii TeMnepaTypbl — NPOrpaMMUPOBaHIe NOBBILIEHIA 3aAaHHO! TeMNEPaTyPbl i MUHUMANbHO TeMMepaTypbi
TPUTOYHOTO BO3/lyXa BO BPEM 3aMycka CUCTeMb
Temneparypbl
BaHo AN BeiyLuiero aaTunka B pexume ABTO U ANA BOAAHOTO Tennoo6MeHHMKa H/C
ABTO — Bpems It A Ha 0CHOBaHMM i1 aTuiKa TemnepaTypbl HapyKHor X
Pexiampaborsi | Agro BT0 — Bpems rofia KM Ha 0CHOBA| [laTyMKa TeMneparypbl HapyXHOro Bo3AyXa
31Ma — Bbl6OP BPYUHYI0 3UMHEr0 pexuma paborb
Jleto — BbIGOP BPYUHY!0 NIETHero pexima pabotbi
Bpema TleTHs Tenne- JleTHAA Temnepatypa — BbiG0p Nopora TemnepaTypbl Hapy»HOro BO3/yXa, BbiLLE KOTOPOIA CUCTeMa paBoTaer B NIeTHeM pexime,
ropa arypa 20°C BEAYLLMM JaTYMKOM (YCTAHOBMEHHDBIM Ha PeXMM ABTO) ABNAETCA ATUMK Ha BbITAXKe, a Mofynb HPM /CM 1 BopaHoii TennooGmeHHuK
pamyp: H/Cmoryt pabotatb B pexume
Tuctepesuc — Bbifop ructepesuca 4ns nopora «/IeTHSIA TEMNeEPATypa», CHIRKEHIE TEMNEPATypbl HAPYKHOTO BO3AYXa HIKE PasHuLbI
- 4C «JleTHAA TemnepaTypa» — «[CTePe3UC» Bbi3bIBAET PAGOTY CUCTEMbI B 3UMHEM PEXIME, BeAYLLIUM JaTYMKOM (yCTaHOBNEHHBIM B
pexvme ABTO) ABNAETCA JaT4MK Ha npuToke, a Moaynb HPM MoxeT pa6oTath B pexume Harpesa
Perynatop 1 Kp — ycunenue rnasHoro perynatopa BRaxHocTi
BraxHoC(TH 30 cek Ti — N0CTOAHHAA MHTETPUPOBAHUA FNABHOTO PErynATopa BaXHOCTH
Perynatopnpu- | 1 Kp — ycuneve kackaHoro perynatopa BaxHocTu
TOYHOTO BO3AyXa )
(Kackap) 45 ek Ti - NOCTOAHHAA MHTErPUPOBAHIA KACKAAAHOTO PEryNATOPa BNaXHOCTH
Hmin nputoka | 3,51/kr Hmin nputoka — BAXHOCTb NP BO3/lyXa ANA KACKaAHOTO perynatopa
Hmax nputoka | 14r/kr Hmax npuToka — Mak BNaXHOCTb Np 0 BO3/lyXa /ANA KaCK/IHOr0 perynatopa
HsetBlowAct L T/Kr HsetBlowAct — akTyanbHas 3a/iaHHas BNaXHOCTb NPUTOYHOTO BO3/YXa KACKZHOrO perynatopa
HeuycrButens- 10% Heuysc Tb — 30Ha HEUyBC TU PerynaTopa BNaXHOCTH (KOTAa BbIXOAbI PEryNATOpa yCTaHOBAEHbI Ha AManasoH
HOCTb -10% ... +10%, W OCYLLEHUe He pearvipyeT)
Benyuwii patuu | Mputok Bepywmii patuuk — Bbi6op BeAyLLero faTuvka per BNAXHOCTU (MOXHO BbIGPATL NPUTOK / BLITAXKY)
Nporp. p pexuma paborb — B pexume JIETO/3UMA yBnaxHeHue BO3MOXHO B Mlo60e BpeMs rofja, B pexume
YBnaxHeue 3uma 3WMA yBnaxHeHue BO3MOXHO TonbKo 3umoid, B pexxume HEAKTUBHBIN cvctema paboTaert 6e3 dyHKuuy yBnaxHeHua (pekomeHayetca
Bbl6patb 3UMA)
Mpenen
pea 90% Mporp p MaKdl
YBRAKHUTENA
BnaxHocTb lporpammupoBaHme pexuma pabotbl ocylueua — B pexume pabotui JIETO0/3MA ocywenue Bo3MoXHO B Mio6oe Bpems roa,
BnaxHoctb | Ocylienme Jleto B pexume JIETO ocyLueHme BO3MOXHO ToNbKo NeTom, B pexxume HEAKTUBHBI cuctema paGotaert 6e3 ocyluenua (pekomenayetca
BblOpath JIET0)
Mpenen 90% Mporp p MaKc p p B pexume OCyLLeHuA.
oCywWweHus
[JlaBnetue — Bblbop aTMochepHoro AaBNeHA ANnA nepecyeta OTHOCUTENbHOI BRaXHOCTU [%] B abcontoTHyio [r/kr]
%> ke R OffsetHset — BO3MOXHOCTb CMelLieHA TOUKY U3MepeHUA aBCONITHOI BRaXHOCTH
OffsetHsup — BO3MOXHOCTb CMeLLEHINA TOUKI U3MepeHia abContoTHOI BAAXHOCTM NPUTOYHOTO BO3AyXa
OffsetHexh — Bo3MOXHOCTb CMeLLIEHUS TOYKM abConioTHO/ BAAXHOCTY YAaNAEMOr0 BO3JyXa
HeaktvBHaa | RS485 — aktuBauus C TumTu2,wminu3
RS485 ynax- | 10 Anpec — anpec B Modbus RS485 1
HUTENb n Anpec — anpec B Modbus RS485 yBnaxHuTens 2
1 Anpec — agpec 8 Modbus RS485 3
RS485 patunk HeakTvBHaa | RS485 — akTuBauma A BNAXHOCTH Np! BO3fyXa
BNAXHOCTU NPUT.
Bo3AyXa 13 Anpec — agpec B Modbus RS485 aatunka BNaHOCTI NPUTOYHOO BO3/YXa
RS485 parunk HeakTuHas | RS485 — akTuBauua C A BNaXHOCTH 0 BO3yXa
BNAXHOCTU YAan.
Bo3yKa 14 Anpec — agpec 8 Modbus RS485 AaTuika BRaXHOCTH yAANAEMOro BO3ayXa
L]
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BE/TMYNHA
HAUMEHO-
rPynnA BAHMUE no ymon- OMUCAHUE/ MEHI0 HACTPOEK
YAHUIO
Mporpam- M
WDOBaHHE 22°¢ MporpammupoBaHite TemnepaTypbl — NPorpaMMUpoBaHUe 3ajaHHOI TeMNepaTypbl BeAYLLIEr0 AaTYMKa peXuMa (npuyem
TeNll)I'IEpaTypbl PerynupoBKa TeMnepaTypbl 0CYLIECTBNALTCA N0 ATuVKy BeZlyliieii TeMnepaTypbl i 3HaueHuio TeMnepaTypbi B [aBHOM MeHI0)
BbiTAXKa — 3aMyCK (UCTeMbl B PeXiiM PaboTbi M0 AAT4MKy TeMnepaTypbl yAanaemoro Bosyxa
Beaywyuii HMI CON — 3anyck cucTembl B pexum paboTbl o AaTuuky TemnepaTypbl B 3afatolem ycrpoiictae HMI, nogknioueHHoM yepes nopt
HMI CON
natumk pexuma | HMICON o
oxAnaHA HMIRS485 — 3anyck cuctembl B pexum paboTbl o AaTuvKy Temnepatypbl B 3aaaioLLiem ycrpoiictee HMI, noaknioueRHom yepes nopt
RS485
PT5 — 3anyck cuicTembl B pexium paboTbl 110 AaT4MKY TeMnepaTypbl, NOAKMKYEHHOMY K BXOAY AaTumKa PTS
Bepyuwwit gatuuk | ...°C Bepywwii patunk — TemnepaTypbl ¢ BefyLLIro aTuvKa pexvuma
Pexum Harpes — cvicTema 3anyckaercs, Koraa TemnepaTypa Ha BeAyLLEM JJaTuyiKe PexiMa 0XUiaHia CHU3UTCA HIDKe 3aAaHHO TemnepaTypbi
OKUgAHUA OXUIAHIA Ha BENUUMHY TUCTEPE3iICa OKUTaHIA
T Harpes u OxnaxpeHue — (ACTeMa 3aMycKaeTcs, KOrAa TemMnepaTypa Ha BeAyLLem IaT4Ke PexiiMa 0XUIaHIA NOBbICUTCA BbilLe 3a/laHHO
OXNaXfieHue | TemnepaTypbl OXUAAHIA HA BENUYMHY TMCTEPE3VICa OKITAHIA
Harpes 1 oxnaxpeHue — (/cTeMa 3anycKaeTcs, KOrAa TemnepaTypa Ha BeAyLLeM JJaT4Ke PexiMa 0XUaHIA CHU3UTCA WM NOBbICUTCA
HIDKE W BbllLle 33/JaHHOI TeMnepaTypbl Ha BENMYUHY TUCTepe3nca
e Pa3Huua mexay Temneparypoii Ha JaTuuke TeMnepaTypbl pexiuMa 0xuaaHIa 1 3aJiaHHol TemnepaTypoii 0XuaaHua, Bbilue KOTOpoit
cucTema GyneT BKI0YaTbCs B Xofie paboTbl B pexume
Tuctepesic 10 cex 3, BK/IOYEHIA — BPEMA C MOMEHTA 3aMycka APOCCebHbIX [0 3anycka
OKUAaHNA 30 cek 3ajjiepXKKa NpeccoctaTa - Bpems C MOMEHTa 3anycka DOB, NOCNIE KOTOPOrO MPOBEPAETCA AaBAeHMe Ha PUIbTPaX
30cek Bpema oxnaxzeHus — BpeMs C MOMEHTa nepekioueHna pexuma pabotol «Pabora ¢ 1,2,3 CkopocTbio» B pexum pabotbl «Cton» u
0CTaHOBKY PabOTbI INEKTPUYECKOT0, ra30BOTO HarpesaTena uin/u op J10 0CTaHOBKM p
10 cex 3ajiepKa BKMKOYEHNA - BPeMA C MOMEHTa 3aycka POCCENbHbIX KNanaHoB /10 3anycka BEHTUAATOPOB
0 cek 3ajjlepKKa BbIKNK0UEHNA APOCCebHbIX — BPEMA C MOMEHTa OCTAHOBKY 710 0CTaHOBKY APOCCENbHBIX KNanaHoB
30 cek 3ajiepxKa npeccocTaTa — BPemaA ¢ MOMEHTA 3anycka OB, 110 NPOLLECTBII KOTOPOTO NPOBEPAETCA ABAICHIE HA QUIIbTPAX
OxnaxzeHme Bpema oxnaxaeHus — Bpema ¢ MoMeHTa nepeksioueHna pexuma pabotbl «Pabota ¢ 1,2,3 CKopocTbio» B pexum paboTbl «Cron» u
30 ek 0CTaHOBKY JNEKTPUYECKOr0, Fa30B0r0 Harpesatens unu/u ¢ 0 [10 0CTaHOBKM poB. B cnyyae rasoBoro
HarpeBarens Cnefiyet BBECTU HACTPOIAKY B COOTBETCTBIM ¢ T3] ra30Boro Moayns
100% Nputok —np 1bHOCTb P BO BpEM 0XJ1a;
100% BbitAxka — np b POB BO Bpems
Airflow 0,1 Ti_nocT. pacxoAl — NOCTOAHHAA MHTer perynATopa NOCTOAHHOTO Pacxoaa
regulation 30 cek Ti_ constant airflow - constant il ion of the constant airflow regulator
3ajjaHHoe fiaBMienvte Ana 1 CKOPOCTM — 3a\aHHaA BeNuYHa AaBNEHUA B NPUTOYHOM YacTi ANA paboTbi Ha 1 ckopocTyt
B 3ajjaHHoe J1aBNieHvte AN1A 2 CKOPOCTM — 3a/aHHaA BeNuyHa AaBNEHIA B NPUTOUHOI YacTi A paboTbi Ha 2 CKOPOCTH
eHTUNA- "
Topbl 3ajjaHHoe J1aBMieHvte ANA 3 CKOPOCTY — 33AaHHaA BeNuYHa AJBNEHUA B NPUTOUHO! YacTu ANA paboTbi Ha 3 CKOPOCTH
V3MepeHHoe AaBeHue — 3HaueHue ¢ JaTunka pasHuLibl AaBneHuii (4Tobbl n3meperue 6bin0 KOPPeKTHbIM, HEOOX0AUMO CO0TBET-
CTBEHHO YCTaHOBWTb AMaNa30H U3MepeHuit AaTuinka)
[vanason n3mepenuii faTuuka AaBNeRIA — AnanasoH U3MepeHuii JaTuuka pasHulLibl aBNenvii — JOMKeH CO0TBETCTBOBATH Uanaso-
HY, U3MYeCKM yC Ha flaTunke
Perynuposka — -
paciona npuToy- | - 3ajaHHbIit NOTOK B03AyXa ANA 1 CKOPOCTY — 33/jaHHAA BENMYMHA NOTOKA BO3AYXa B MPUTOUHOIA YaCTH ANA paboTbl Ha 1 ckopocTu
Horo BO3AyXa (nepecunTaHHas Ha 0CHOBAHWM AaBNEHMA U KoadduumenTa K)
3ajjaHHbIit NOTOK BO3yXa AANA 2 CKOPOCTY — 33/JaHHAA BENVYMH NOTOKA BO3AyXa B MPUTOUHOIA YACTH AniA PaGoTbI Ha 2 CKOPOCTU
(nepecunTaHHas Ha 0CHOBAHMM AaBNeHNA 1 KoduumenTa K)
3a/iaHHblil NOTOK BO3/yXa ANA 3 CKOPOCTY — 3aAaHHaA BENMUMHA NOTOKA BO3AYXa B MPUTOUHOI YacTit ANA paboTbl Ha 3 ckopocTi
(NepecyuTaHHan Ha 0cHOBaHMM AaBNeHuA u KosdpduumeTa K)
K- k030 P BEHTUNATOPA, i ANA NepecyeTa BeNMYMHBI NOTOKA Ha OCHOBAHUM
Kon-8o npi POB — pacc A Ha OCHOBAHUM C TIOTOK Ut U3MepeHMil Co BCex np!
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3ajjaHHoe f1aBneHme 1A 1 CKOPOCTH — 3ajaHHan BENMYUHA /1aBNIeHIA B BBITAXHOI YacTu AnA paboTbl Ha 1 ckopocTu
3ajaHHoe AaBNeRie 1A 2 CKOPOCTH — 33/1aHHaA BENMUIHA AaBNEHINA B BLITAXHOI YacTit AnA paboTbl Ha 2 CKopocTH
3ajjaHHoe aBNenite 1A 3 CKOPOCTU — 33/laHHaA BeNMYUHa AaBAEHIA B BbITAXHOI YacTit AnA paboTbl Ha 3 ckopocTn
V3mepeHHoe AaBneHme — 3HaueHme C AaTYUKa Pa3HULIbI AaBNeHUil (uToBbI u3mepeHue Bbino NPaBuAbHBIM, HEOGX0AMMO
COOTBETCTBEHHO BbIOPATH AanasoH UsmepeHmit ii patuuka)
[lnanasoH u3mepeHuii fatunka — [Mana3oH U3MepeHMii JaT4mKa pasHuLibl JaBNeHHil — O/KeH CO0TBETCTBOBATH
PerynuposKa Dusmyeckn Ha JlaTunke
pacxoia 3apaHHbIii NOTOK BO3/yXa ANA T CKOPOCTH — 3aAaHHAA BENMYIHA N0TOKA BO3AYXa B BbITAXHOI YacTit And paborbl Ha 1 ckopocTn
ypanaemoro (nepecymuTaHan Ha 0CHOBaHWY AaBneHA U KodpduumenTa K)
ERERAD) 3a/aHHbIii NOTOK BO3/lyXa ANA 2 CKOPOCTY — 3a/laHHAA BEMYMHA NOTOKA BO3AYXA B BITAKHOI YaCTH ZinA paboThl Ha 2 CKOPOCTH
(nepecynTaHHas Ha 0CHOBaHMY aBeHmA 1 ko3pduuenta K)
3a/jaHHblii NOTOK BO3/lyXa ANA 3 CKOPOCTY — 3a/laHHAA BEUUMHA N0TOKA BO3AYXA B BITAXHOI 4aCTH ZinA paboThl Ha 3 ckopocTH
(nepecumnTaHan Ha 0CHOBaHWY AaBNeHNA U KodpduLmenTa K
K— ko3t T ii ANA NepecyeTa BeNMUVHbI NOTOKA Ha 0CHOBAHUN AaBNEHUA
Kon-Bo BbITAXHbIX BEHTUNATOPOB — PACCYUTLIBAETCA HA OCHOBAHUM 33/1AHHOTO CYMMapHOTO MOTOK 1 U3MePeHii O BEX BbITAXHbIX
BEHTUNATOPOB
70% MuH1ManbHas npoU3BOAUTENbHOCTL HA MPUTOKE — 3aAaHHaA i TH ANA paBoTbl ¢
TIOCTOAHHBIM PACXOAOM UM NPOU3BOAUTENBHOCTH Ha T CKOPOCTH B CiCTEMe B3 NOCTOAHHOrO pacxofa
a5% CpenHAR NPOM3BOAMTENLHOCTL HA MPUTOKE — 33/laHHas BeNUYMHa NPOU3BOAUTENLHOCTI Ha 2 CKOPOCTH B CUCTeMe 6e3 MoCTORHHOTO
0
pacxosa
100% MakcumanbHas npou3BOAUTENbHOCTL HA MPUTOKE — 33aHHaA MaKd it TH AinA paoTbl ¢
0
TIOCTOAHHBIM PACXOAOM W IPOU3BOAUTENIBHOCTH Ha 3 CKOPOCTU B CUCTeMe 6e3 NOCTOAHHOTO pacxona
MuH./MaKc. YacToTa Ha NPUTOKE — AMANA30H YACTOTbI HANPSAKEHIA NUTAHUA ABUTaTeNA BEHTUNATOPA
Muh.: 0 Hz Mp : Kacaetca pTopos LG, I MAKC. YaCTOTbl OMKHA COOTBETCTBOBATH HACTPOEUHbIM NapaMeTpoM
nhBeptopa F21
Makc.: 60 Hz | RS485 uxBeptop Ha npuToKe — akTUBaLMA C propom / ECnp 0 D
BeTans- HeakTuHble | RS485 uxBeptop 2 Ha npuTOKe — akTUBaLA CUHBEpTOpOM / pom EC np! pa2
Topbl HeakTuHble | RS485 uxBeptop 3 Ha npuToKe — akTMBalMA CUHBEpTOpOM / ponnepom EC npi pa3
HeakTuHble | RS485 HBEpTOp 4 Ha NPUTOKe — aKTUBALMA un ¢ pTOpoM / pom ECnip! 4
HeakTuHble | RS485 uxBeptop 5 Ha npuToKe — akTMBalA CUHBepTOpOM / pom EC np! pa5
HeakTusHble | RS485 uxBeptop 6 Ha npuToKe — akTMBalMA CUHBEpTOpOM / ponnepom EC npi pa6
HeakTuHble | Anpec MHBepTOpa Ha NpuToKe — aapec propa / ECnp! p
21 Anpec uxseptopa 2 Ha npuTOKe — aApec uHBepTopa / pa ECnp! 0 pa 2
22 Anpec wHBepTopa 3 Ha NpuTOKe — afipec MHBepTopa / ! pa ECnp! pa 3
RS485 23 Anpec uHBepTOpa 4 Ha NpUTOKe — aApeC uHBepTopa / pa ECnp! B! pa 4
24 Anpec uxseptopa 5 Ha npuToKe — aapec uHBeptopa / pa ECnp! pa 5
25 Anpec uHBepTopa 6 Ha NpuTOKe — aapec propa/ ECnp pa 6
% Mut1ManbHas NpoU3BOAUTENBHOCTL Ha BITAXKE — 3a/laHHAA BEMYMHA MUHUMANbHOI MPOU3BOAUTENHOCTU AiNA PatoThI ¢
TIOCTOAHHBIM PACXOAOM UM IPOU3BOAUTENIHOCTH Ha T CKOPOCTH B CCTEMe B3 MOCTOAHHOrO pacxopa
70% Cpepas np CTb Ha BLITAXKE — 33/JaHHA BE/MYIHA M| CTI Ha 2 CKOPOCTH B CACTEMe 663 NOCTOAHHOTO pacxofa
a5% MakcumanbHas npoM3BOAMTENLHOCTL Ha BITAXKKE — 3a/laHHaA MaKd it ! AnA paboTbl ¢
0
NOCTOAHHBIM PACXOAOM UK TU Ha 3 CKOPOCTY B CiCTeMe Be3 NOCTOAHHOrO pacxofa
100% Exhaust frequency min./max. - frequency range of the fan motor supply voltage.
o ) ) ) ) ’ .
Note: Applies to LG inverters, the r setting of the frequency must match the setting of the F21 inverter.
Mk 0 Hz MuH./MaKc. YacToTa Ha BbITAXKE — [iviana3oH YacToTbi nUTaHuA p
MaK;A' 60 Hz Mp : Kacaetca pTopos LG, I MAKC. YaCTOTbl JOMKHA COOTBETCTBOBATH HACTPOEYHbIM NapaMeTpoM
- wHBepTopa F21
inactive RS485 HBEPTOP Ha BbITAXKe — aKTUBALMA C pTopom / EC p
inactive RS485 nHBEPTOP 2 Ha BbITAXKE — aKTUBALMA C propom / pom EC Bel pa2
inactive RS485 nHBepTOp 3 Ha BbITAXKE — aKTUBAUNA C propom / T pom EC pa3
inactive RS485 HBepPTOP 4 Ha BbITAXKE — aKTUBaLWA C propom / EC 4
inactive RS485 nHBEPTOP 5 Ha BbITAXKE — aKTUBALA C propom / pom EC pa5
inactive RS485 nHBepTOP 6 Ha BbITAXKE — aKTUBAUNA C propom / I pom EC pa 6
L]
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31 Anpec nxBepTopa Ha BbITAXKe — aApec MHBepTopa / pa EC p:
32 Anpec nsBepTopa 2 Ha BbITAXKe — aapec propa / EC pa 2
33 Anpec nxBepTopa 3 Ha BbITAXKe — apec propa / T pa EC pa 3
Bentuna- RS485 34 Anpec nxBepTopa 4 Ha BbITAXKe — apec propa / pa EC B pa 4
Topbl 35 Anpec niBepTopa 5 Ha BbITAXKe — aapec propa / EC 5
36 Anpec nxBepTopa 6 Ha BbITAXKe — apec propa / pa EC pa 6
60s Bpema yckopenua — Bpema cpab: prop P
60s Bpema 0cTaHOBKU — BpeMA 0CTaHOBKY UHBEPTOPOB BEHTUNATOPOB
20% Yyactue B perynuposke p patopa (napameTp MoXHO )
Pacnpe-
Aeneie 20% Yuactve B perynupoBke Tenniosoro Hacoca — moayna HPM,CM unu peepcusHoro arperata (napameTp MOXHO U3MeHATb)
perynu- i 20% Yuactue B perynupoBKe Kamepbl ¢ MOXHO )
— % Yuactie B perynupoBKe Harpesatena/oxnaguTens (napametp TONbKO ANA CYUTBIBAHUA)
1 Kp_HarpeBa — ycunenvte perynatopa Harpesatena
60 cek Ti__ HarpeBa — NOCTOAHHaA UHTErPUPOBAHUA PEryNATOPa Harpesatena
1 Kp_oxnaxaeHus — ycuneHue perynatopa oxnagutens
60 cek Ti_ — NOCTOAHHAA PUf perynatopa
Tleto/3uma Pl - Tb AKTVBALMM PerynATopa TONIbKO NIETOM W1V NIETOM 1 3UMOiA
:;:?ﬂ_ - 30 cek 3aj1epKa BKMIKOYEHYIA — BOMOXKHOCTb BBOA BPEMEHH 3a/iepKul BKNIOUEHNA [INA PErynatopa oxnaxeHus
1 Kp_npuToka — ycunenue perynatopa npuTouHoro Bo3yyxa (KackaHoro perynatopa)
45 cek Ti_npuToKa — NOCTOAHHAA WHTErpup perynatopa npi 0 B03/lyXa (KackajiHoro perynatopa)
40°C Tmax — MaK(ManbHas Temnepatypa NpUTOYHOro Bo3ayXa (KackaaHoro perynatopa)
15°C Tmin — MUHMManbHas TemnepaTypa NPUTOYHOTO BO3AYXa (KacKazHOro perynatopa)
.C TsetBlowAct — akTyanbHas 3aJiaHHas Temnepatypa npUTOUHOro BO3/lyXa (KackaHoro perynatopa)
450 cex 3ajiepxKa nycka — NOCNe 3anycka CICTeMbl NPOUCXOAUT 3anyck pekynepau Ha 100% ¢ 3a71epXKOi CHIBKEHNA A0 aKTyabHbIX HACTPORYHbIX
NIapaMeTpoB PekynepaLyik, BbITeKaloLLIVX 13 NPOLIEcca perynpoBKit
1°C dT nycka - pasHuLia Mexay Temneparypoit BO3/iyXa v TeMMNeparTypoii Hapy: BO3AYXa, ANA 3anycka p
[penen BbiNajaHMa UHes — NpefiebHas TemnepaTypa Ha JaTuvke BO3/lyXa3a KaK PT4/B4), Huxe
2 KOTOPOIA (PabaTbIBAET GYHKLWA 3aLLMTbI OT BLINAAAHIA WHEA W NPOUCKOLMT CHIDKEHUe ™ CTaHAapTHO AnA
TIPOBEPKYI MIHE Ha pekynepaTtope UCnonb3yeTca NPeccoctar, 0603HaueHHbIiA kak 2STR
- 1 Kp_3ameznenna — ycunenvie perynatopa dyHKUVM 3aLLTbI OT BbiNaZiaHiA UHeA
30s Ti_: NIOCTOAHHAA UHTer PerynATopa GyHKLMN 3aLMTH OT BbINaAaHIA UHeA
20% M CTb — npor it CTU AnA paboTbl
pexynepatopa
MaxcumanbHas np CTb — NPOrpaMMup MaKCIMAIbHOIA N TH 1A PaboTbl MHBEpTOPa Bf
100% I
Pekynepa- I Tb — Npor TV AN paBoTbl UHBEpTOpA MVKOMIEBOTO peKynepatopa
una HeaktugHble | RS485 — akTvBauua C PTOPOM B r
9 Anpec usBepropa — aapec uHBepTOpa Bp f p patop
Mu.: 0 Hz MuH./MaKc. YacToTa NpuT./BbIT. — AMANA30H YACTOTbI HANPAKEHIA NUTAHUA ABUTaTENA BP r p
Makc.: 60 Hz Mp : Kacaetca propos LG, pameTpa MaKC. YacToTbl AOMKHA COOTBETCTBOBATb HACTPOEUHBIM NapamMeTpoM
RS485 uHBeptopa F21
60 cek Bpems yckopeHus — Bpems cpabaTbiBanita HBEPTOPOB
60 cek Bpemsa 0cTaHOBKY — BpeMA 0CTaHOBKY HBEPTOPOB
0,3 cek Tcom — Bpema KOMMYHVKaLMM C 1HBEPTOPOM
3cek Twait — BpeMA 0WAaHUA 0TBETa B KOMMYHUKALIAY C MHBEPTOPOM
awwura HeaktusHaa | 3auiuTa Hacoca — GyHKUUA LIMKANYECKOTO Hacocar
TMKONEBOTO | 7 peil Tepvoa BKNt0YEHMA HACOCA — aKTUBHBIN, €M aKTUBHA GYHKLIMA 3aLLUTHI HACOCA MKONEBOTO pekynepatopa
bacea 30 cex Bpema BKNIoYeHNs Hacoca — aKTUBHOE, €W aKTVBH GYHKLLWA 3aLLUTHI HAcoCa FIMKONIEBOTO pekynepaTopa
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15 cek Bpema nporpesa 100% - Bpem npeBapuTenbHoro nporpesa co 100% oTKPbITUeM KnanaHa, He3aBUCUMO OT MUH./MaKC. Temnepary-
Pbl HapyXHoro Bo3ayxa T.zewn
30 cex BDEM}I nporpeBa Ha WKane — BpemaA npe/iBapuTeNbHOro Nporpesa ¢ NPOLEHTHbIM OTKPbITUEM K/lanaHa B 3aBUCUMOCTY OT Temnepary-
Pbl HapyXHOT0 BO3/lyXa I OT TemnepaTypbl BOAbI Ha Bo3Bparte (ecnu AaTuuk B8 akTuBHbIit)
J— 3a/1epXKa CHIDKEHIA — BO3MOXHOCTb aKTUBALIY / eaKTUBALIAY GYHKLIMM 331ePKKI CHIDKEHYA CTeNeHy OTKPbITUA KNanaHa nocne
npe/iBapyUTeNbHOro Nporpesa
BPEMR CHUXEHNA — Nocne 3anycka cucTembl U Hayana npeaBapuTeNbHOro Nporpesa NpoUCXoAuT NPUKPbLITUE KNanaHa Harpesarena
30 cex 0T aKTyanbHoro p n3 it it Temneparypbl, A0 OTKPbITUA, BbITeKalOLLEro U3 curdana npouecca
I'Ipeusapmenb- perynupoBku Temneparypbl
Hblli nporpes 0°C Mun.T.zewn. — Temneparypa Hapy BO3/lyXa Ha LLUKaNe PerynupoBaHyis KnanaHa 0 Bpems npeBapuTenbHoro
nporpesa
75% Knanan muH.T.zewn. — perynupoBanie Knanaxa Bo Bpems npeiBapuTeNbHOro NPorpesa ANA TemnepaTypbl HapyXKHOro Bo3ayXa,
0 -
PaBHoit MuH.T.zewn
10°¢ Makc.T.zewn — makc Temneparypa Hapy BO3/yXa Ha LLUKane peryniupoBaHiA Knanaxa 8o Bpema npeABapuTeNbHoro
nporpesa
15% Knana Makc.T.zewn. — perynupoBakite knanaa Bo BpeMA Npe/iBapuTeNIbHOr0 NPOrpeBa ANA TeMMepaTypbl HapyXHOTO BO3AyXa,
0 -
PpaBHoii MaKc. T.zewn
30s (zas zataczenia pompy — aktywny, gdy aktywna jest funkgja ochrony pompy, cykliczne zataczenie pompy nastapi przez 30s
Temnepatypa
BKIII0YEHNS 5°C Temn. BKN. Hacoca — TemnepaTypa HapyXHOro BO3AayXa, HXKe KOTOpoii LIMPKYNALMOHHbIV Hacoc paboTaeT Bce Bpema
Hacoca
BopaHoit 3
Harpesa- afepiKKa -
e BblKMIoueHns | 0 cek BbIKT. Hacoca — Hacoca BOJIAHOT0 HarpeBatensa
Hacoca
Mun. OTKpbITHE 10% Mun. OTKp. KnanaHa — creneHb MUHUMabHOro OTKPbITUA KNanaHa Harpesarena B0 BpemaA 0CTaHOBKN 1 pa60n>| BeHTMHﬂLlI/IDHHDFI ycra-
KnanaHa HOBKM NPy NaeHnn Temnepatypbl HapyKHOro BO3/yXa HUXe napametpa Temn. BK. Hacoca
HeakTuHblil | [laTynk B8 — akTuBaLWA 3aLLUTbI HarpeBaTens Npu NOMOLLIM AaT4MKa TeMnepaTypbl 06paTHOii BoAbI
10 Temn. BKA. frost — akTMBaLWMA GyHKLMK 3aLuuTbl Frost (0T 3amep3aHits) co CTOPOHbI BOAbI NP TeMNEpaType HapyHOTO BO3YXa Hike
JAHHOro napametpa
15°C Frost - Cron — HacTpoiika nopora Temneparypbl 06paTHOi BObI, Hike KOTOPO/i CUcTeMa BXOAUT B PeXUM NPorpeBa (Bo BPeMA 0CTaHOB-
Ku), cBA3aHHaA ¢ 6nokupytotmm curanom A_ThHWwater
20 Frost - CrapT — HacTpoiika nopora TemnepaTypbl 006paTHoii BOAb, HIXe KOTOPOIt CUCTeMa BXOAWT B pexum nporpesa (Bo Bpems pato-
Frost Boa Thi), CBA3aHHaA ¢ 6nokvpytowum curkanom A_ThHWwater
25°¢ PerynupoBka - (Ton — HacTpoiika Temneparypbl 06paTHoil BOAbI U3 HarpeBaTens, Npu HU3KOil TemnepaType NPOUCXOAUT OTKPbITHE
KnanaHa, He3aB1CUMO OT raBHOr0 CUrHanNa perynupoBaHnA C Harpesarena (BO Bpemsa D(TaHOBKI/I)
30% PerynupoBKa - (TapT — HacTpoiika TemnepaTypbl 06paTHO/ BOAbI U3 HarpeBaTens, NP HI3KOIA TeMNepaType NPOUCKOAUT OTKPbITHE
KNanaHa, He3aBUCAMO OT INaBHOTO CUTHana perynupoBaHus C HarpesaTens (Bo Bpems paboTbi)
1 Kp — ycunerue perynatopa 3aaanHoii Temneparypbl 06patHoii BoAb!
30 cex Ti — NOCTOAHHAA UHTErPUPOBAHUA PerynaTopa 3aAaHHoIi TemnepaTypbl 06paTHoit BoAb!
Jo— Bbi6op 3aluyuTbl — aKTUBALIA / A€aKTUBALIMA GYHKLIMM 3aL4MTHI HACOCA NYTeM ero LMKAMYECKOro BKNKDYeHNA (3aBOACKa HacTPoiiKa - 30
CeKyHJ paboTbl Hacoca Yepes3 kaxAble 7 AHeil HepaboTalowero Hacoca)
3awuTa Hacoa -
7 BHeit BPEMR 0CTaHOBKW — AKTUBHO, KOrAla aKTUBHA ¢yHKLlMR 3aLUMTbl HacoCa
30 cek Bpems 3anycka — aKTUBHO, K0T/l aKTUBHAA GYHKLVA 3aLLMUTbI HAcoca
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

HAUMEHO-
rPYNNA OMUCAHUE/ MEHI0 HACTPOEK
BAHUE
120 cex MuH.Bpema paboTbl — BpemA paboTbl arperara. Bsectu HacTpoiiku B cootBeTcTBUN ¢ TI]] arperara
180 cek MuH.Bpema 0CTaHOBKIt — MUHUMATIbHOE BpeMA 0CTaHOBKI XONOAWIbHOIO arperara. BeecT HacTpoiiky B cooTeTcTBuy ¢ T3] arperata
10° MuH.paouas Temn. HapyH. BO3ayXa — MIHUMANbHaA paboyan TemnepaTypa Hapy»xHOro BO3AyXa, MW KOTOPOii paGoTaeT XonoAbHbIit
arperar
Oxnaau-
Tenb ¢ NO KOHTaKT aB. curHana — BO3MOXHOCTb BbiG0Pa TINa KOHTaKTa aBapuitHoro curHana xoniogunbHoro arperata NO/NC
Heno- R
TIED HeakTugHblit | Il cTyneHb — BO3MOXHOCTb akTMBaLMK || CTyneHu oxnaxpexua
ucna- HeakTuBHi KackaaupoBaHme — BO3MOXKHOCTb aKTUBALIMM KacKafiHOro [0 2-c1y (1 =1 cTyneb,
peHvem 2— Il cTyneHb, 3 — | u Il cTyneHm), uCnonb3yeTcs Npu Hanuyun ABYX i cp p ™
(dpeoHo-
Bbiii) 50% Il cTyneHb — BO3MOXHOCTb BBOAA NOPOra CUrHana peryaup npy KOTOpOM Al crynenb
75% Il cTyneHb — BO3MOXHOCTL BBOAA NOPOTa CHrHana peryaup npy KOTOPOM A lll crynenb (Tonbko B
Kackage)
NMPUMEYAHUE: cuctema ynp pup! D curHan 0--10VDC ana ynp op B CNlyyae ynpasne-
HUA npu nomowuy curnana 0--10VDC dyrkuuy «ll crynenb» n «Kackapuy LOMKHbI 6Tb
30 cek MuH.Bpema paboTbl — MUHUManbHoe Bpems paboTbl peBepcvBHOro arperara. Beectin HacTpoiiku B cootBeTcTBuu ¢ T[] arperara
30cex MuH.Bpema 0CTaHOBKI — MUHUMaNbHOE BpeMs 0CTaHOBKI PeBEPCUBHONO arperara. BBecTi HacTpoiiku B cootetctaum ¢ T[] arpe-
rara
Pegep- 30° Mut.pa6ouas Temn. HapyxH. BO3Zlyxa — MUHUMANbHAA Pabouas TemnepaTypa HapyXHOro BO3yXa, NPU KoTopoii paboraet xono-
o AWbHbIIf arperat
CUBHbIVA -
arperat NO KoHTaKT aB. curHana — Bo3MOXHOCTb BbI60pa TMNa KOHTAKTa aBapuiiHOro curHana xonoaunbHoro arperata NO/NC
YnaneHue uxes:
Otcyrcrsue | OTcyTcTBYe peakijuu — curan defrost ¢ peBepCMBHOTO arperaTa He BbI3bIBAET peakL CUCTeMbl
peakuum Hu3kas ckopocTb — curan defrost ¢ peBepcUBHOTO arperara Bbi3biBaeT paboTy BeHTUNATOPOB YCTaHOBKI Ha Goiee HU3K0ii CKOPOCTH
OcTaHoBKa cucTeMbl — curHan defrost c peBepcuBHOro arperaTa Bbi3bIBaeT 0CTaHOBKY CHCTEMbI (C OXRaX/eHUEM)
ABTO — Kamepa CMelLMBaHUA y4acTBYeT B NPOLICCe PerynupoBKY TemnepaTypbl
Pexum pabotbl | Agro PyuHoii — Kamepa CMeLLVBaHUA He Y4aCTBYeT B POLieCce PerynvpoBKM TeMnepaTypbl, HaCTPOiika CTeneHM OTKPITUA B IMIaBHOM MeHI0
KOMaH/0KOHTpONNEpa
Harpesatenb/oxnaguTenb — B npouecce perynvpoBKi TemnepaTypl B aBTOMaTUYECKOM Pexiume paboTbl Kamepbl CMelMBarA
GYHKLIV NOABNAKOTCA B CNefiykolLieM NopazKe:
1. pekynepatop
2. HarpeBatefib/oxnaauTenb
H 3. Kamepa CMeLnBaHKA
Mpuoputer ana arp/esa-
Tenb,
Kamepa cmewnBaHua - B NpoLiecce perynupoBKY TeMNepaTypbl B aBTOMATUUECKOM PexitMe PaboTbl Kamepbl CMelMBaHIA GYHKLMM
NOABNAKTCA B CNe/lyloliieM NopAaKe
Kamepa 1. pekynepatop
G 2. Kamepa CMeLnBaHHA
3. HarpeBatenib/oxnaauTenb
BaHUA
Mu. cexuit 30% Mu. cBexwuit BO3ayx — onpefienexie MyH. OTKPbITUA 3aCTOHKI QYHKLMM NOAAYN/BLITAXKI BO3AYXa NP paboTe cUCTeMbl B aBTO-
(
BO3AYX MaTUYeCKOM Pexime
Makc. caexmit 100% Makc. cBexwit BO3ayX — onpesienexie MaKc. OTKPbITUA 3aCTOHKM QYHKLUM NOAAYN/BLITAXKM BO3AYXa NPy paboTe ciuCTeMbl B aB-
BO3AYX TOMaTHYeCKOM pexime
BbicTpbiii HarpeB — faHHas dyHKLYA obecneynsaer BbiCTpbIil JOrpes cACTeMbl 0 3aAaHHo/ TemnepaTypbl. Korga pexum GbicTporo
AKTUBHbII HarpeBa aKkTUBHbI UM MOABUTCA HEOBXOAUMOCTb B €ro 3anycKe, 3aCNIOHKM MONHOCTbIO NePeKpbIBalOT 0CTYN CBEXero BO/yXa [0
BbicTpblit MOMEHT JJ0CTUEHIA 33/JaHHOiA TeMnepaTypbl. QYHKLWA aKTUBHA TONbKO AN N aucTem cp i
barpes 5°C Tlim — Temnepatypa, Tpebytowwianca AnA dyHKLMM BbiCTpOro Harpesa
2°C TicTepe3uc Temnepatypbl — ructepesuc Temnepatypol Tlim
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9.4 CepBWCHOE MeHI
JlocTyn K 3TM HacTporikam 3almiiaetca naponem (no ymonyaxuio: 1111).

Ta6nuua N2 26 CepBicHoe MeHio.

Tpynna

Haumeno-
BaHue

Bennuuua
no ymonua-
HUlO

Onucanne/ CepBucHoe MeHi0

Cep- AKTUBHbIf — BO3MOXHA KOHQUTYPALYA CUCTEMbI, OTCYTCTBIE BO3MOMKHOCTM 3aNycka CUCTEMbI, 3aLLUTHble GYHKLUY BbIGPHHO! cucte-
BUCHBIi o AKTUBHbI Mbl aKTUBHbI
eXIM HeaKTuBHbIit — KOHOUTYpaLIA CUCTeMbl Tb 3aNyCKa CUCTEMbl
P yp )¢
off/on — akTMBHbIN pexum paboTbl BbIKI / BKN
0ff/1/2/3 — akTuBHbI pexumbl pabotbl BbIKI / 1 ckop. / 2 ckop. / 3 ckop.
Pexum off/1/2/3/T — akTuBHbI pexxumbl paborbl BbIKI / 1 ckop. / 2 ckop. / 3 ckop. / Taiimep
- off/on off/1/2/3/S/T - akTuBHbI pexxumbl paborbl BbIKIT /1 ckop. / 2 ckop. / 3 ckop. / Oxupanme / Taiime
paborbl
BHUMAHME!!! OBcnyxuBaHme HacTpoek B rpaduueckom MeHio ceHCopHbIX naneneil TP4, 3 u TP7 Bo3moxHo B pexwme off/1/2/3//T, 8
OCTaNIbHbIX PEXUMAX BUACH TONbKO iA rpaduyeckyii 3KpaH «CKPUHCell
SCS — BEHTUNALMOKHbIE NPUTOUHbIE YCTAHOBKN
SECS - p YCTaHOBKM
Tun SCS RGCS - p YCTaHOBKM C ) p patop
Tunycra- PRCS - p YCTAHOBKM C NEPeKPeCTHbIM PeKynepaTopoM, OCHaLLeHHbIM baiinacom
HOBKM RRCS — TIPUTOYH YCTaHOBKM C BP p patop
Kon ny 0 Bbibop Koa, cooTBeTCTBYlOLLIErD I BMKT.4
CoorBetcTaue .
e MpaunbHblil | MpoBepka co0TBETCTBYA KOAOB. [P HECOOTBETCTBYM 3aMyCK CUCTEMbI BbI A 06 asapum A_Code
- Offset — BO3MOXKHOCTb KOPPEKTUPOBKI TOUEK U3MepeHis aT4MKOB TeMMeparTypbl
A_LowTemp — ¢yHuvA 6n0KMPOBKY paBoTbl CUCTEMbI MPU CIULLIKOM AON-Toii paboTe BEHTUAATOPOB C HU3KOI TemMnepaTypoii NpUTouHoro
BO3yXa
Bo3MOXHOCTb aKTMBALIV//1eaKTUBALMM QYHKLIAV, HACTPOiiKa HO/i Temneparypbi np BO3/1yXa, HACTPOIiKa 3aAepXKY
cpabarbiBa-HilA CUrHana H3Koii Temnepatypbl
Temneparypa
JlaTuuk Ha BbITAKKe:
AKTUBHaA AKTUBHbIl — cyicTeMa paboTaeT ¢ AaTYMKOM TemnepaTypbl yAandemoro Boayxa
HeakTuHblil — cvcTema paoTaer 6e3 aTumka Temneparypel BO3yXa
20 cex Tset — HaCTpOeK 3a/1aHHOi TeMnepaTy-pbl (NPENATCTBYET BHE3AMHbIM U3MeHeHUAM Ana obecneve-
HuA becnepe-60iiHoil paboTbl perynATopoB Temneparypb)
AKTUBALVA AATYUKOB BAAKHOCTI NPUTOYHOTO U YAANAEMOTO BO3/yXa (NOCE aKTUBALMM AATUMKOB NOABAAETCA MeHio HacTpoii-ku/
- BnaxHocTb, B KOTOPOM 3anycTuTh Modbus ¢ a; BNAXHOCTH), aKTUBALMA JaTUNKOB
BNIAXHOCTH B CUCTeMaX Oe3 ocyweHus i LN MOHUTOPYHIA BAAXHOCTI
larunkn Tun A3TYMKOB BNAKHOCTH
BRAKHOCTH EL-HT — bi6op ynpasnetua Modbus RS485 npu nomoy patumkos BnaxHocti EL-Piast HT
ELHT HD — Bbi6op ynpasnenna Modbus RS485 npu nomotww aatyukos Bnaxxoctv CONEL HD
BHUMAHWE!! [larunku BnaxHocTu npou3BoacTBa EL-Piast umelot HacTpoiiky aapecos npu nomoly nepekniodatenei DIP SWITCH Ha
Kordury- [JaTunKe, a AATYNKIA t8a CONEL anpecyiotca EL-PIAST c ypoBHA MeHIo «Anpec aatuuka BnaxHoctit HD»
pauma 1 AKTyanbHblit aapec — aapec, y¢ ii B HacToALL|ee BPEMA Ha AaTuuKe
- LleneBoit apec — appec, KoTopblit YCTaHOBWTb ANA AHHOTO AaT4mka (cM. NKT. Mepeyenb agpecos 10.4)
BBepeHHblIii afipec — BBO HOBOT0 aApeca Aind NOAKNIOYEHHOO B HACTOAILLee BpeMA AATuMKa (NPY BbINONHEHIM JJAHHOI (YHKLMM K
Apecarunka | OTCYTCTBYET | UCTOUHIIKY MVTaHHA MOXET GbiTb MOKTI0YeH TObKO OMH BIGPaHHbIA AATUUK BIXHOCTH, @ 0CE BBOAA HACTPORK HeoGXopuMo
anaxtocT HD BbIKIOUUTD 11 BKIKOYUTD NUTaHUA JaTUMKa, uTo6bI aK HoBbli agpec !!!1)
(ratyc OK — 3arpy3ka HaCTPOEYHbIX MapaMeTPOB 3aBepLUIEHa YCNellHO
ok TpoucxoauT 3arpy3ka — cucTema B npoLiecce BBOAA HACTPORYHDIX TaPAMETPOB, eI (BA3b )¢ 3arpy3Ka AnuTca
OK. 2 CeKYHI
BapUiiHblii CUrHan — noABUNAack Npobnema npi BBOAE HACTPORYHDIX Nlapa-MeTpoB (0LunbKa B afpece, KOMMYHUKALWM
Asap ponema np P pa-MeTpos (ounbia 8 anp ! )
MocToAHHbIf . 7
A HeakTuHblil | MoCTOAHHbI PACXOA — BO3MOXHOCTb aKTUBALWMY GYHKLMM NOCTOAHHOTO Pacxofa
Danfoss — Bbl6op ynpaenetua Modbus RS485 unsepropamu Danfoss FC51
Tun uHBepTOpOB Danfoss Eura Drive — Bbifop y Modbus RS485 propamu Eura Drive
BEHTUNATOPOB EBM — Bbi6op ynpasnenua Modbus RS485 BenTunatopamu EBM
0J-DV - Bbi6op yi Modbus RS485 B pamu 0J-DV
Imaxnont 01DV | A Imax npur.0J-DV — HacTpoiiku 0 TOKa p Pa (B COOTBETCTBYUY € 3aBOACKUM LUUTKOM
P [nBurarens)
Imaxesm 0DV | A Imax BbiT.0J-DV - HacTpoiikm TOKa iBUraTens BEHTUNATOPA (B COOTBETCTBYM C 3aBOACKUM LUUTKOM
) [nBurarens)
L]
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

Bennunna
Haumeno-
Tpynna no ymonva- Onucanue/ CepBucHOE MeHI0
BaHue
1 AxTyanbHblit apec — appec, yc il B HaCTOALLee BPEMA Ha EBM
- LleneBoii appec - aapec, KOToPbIil HEOOXOAUMO YCTAHOBUTD AANA AAHHOTO pa EBM (cm. nkT. Mepeyenb agpecos 10.4)
BBepeHHbIii afipec — BBOZ HOBOrO aipeca ANA NOAKNIYEHHOTO B HacToALLee BpeMs BeHTUnATOpa EBM (npy BbiNoAHEHUM aHHOM dYHK-
OTCYTCTBYET | LY K UCTOMHUKY MUTAHIA MOXET ObiTb NOA TONbKO OAH BbIOp i p EBM, a nocne BBoAa HacTpoek HeoGxoaumo
BbIK/IOYMTb W BKAIOYUTH NUTaHUA BeHTUNATOPa EBM, 4T06bi aK I HoBblit agpec !1!1)
(ratyc OK — 3arpy3Ka HacTpoeUHbIX NapaMeTpOB 3aBepLUeHa yCnewHo
EBM agpec WpeT 3arpy3ka — cucTema B potjecce BBOJA HACTPORUHbIX NaPaMETPOB, eCTM (B3b YC 3arpy3Ka ANNTCA oK. 2
CeKyH
ABapuiiHblii curHan — noABURaCh Npobema Npu BBOZE HACTPORUHbIX NapamMeTpoB (0LwHGKa B afpece, KOMMYHYKaLh)
0K B 1 Cratyc dop! nocne BOAA aApeca
BHUMAHME!!! BBop HacTpoeuHbIx EBM cnepyer ANA KaXA0r0 pa EBM, yc

B CUICTeMe, B MpoLiecce BBO/AA NapaMeTPOB aKTyanbHblit aapec BenTunATopa EBM omxeH co0TBETCTBOBATD afipecy, yCTaHOBEHHOMY Ha
ycTpoiicTBe (aapec no ymonyanmio 1).
- Llenesoii anpec — afipec, KoTopblii HEO6XOAMMO YCTaHOBUTb ANA AaHHOro MHBepTopa 0J-DV (cm. nkT. Mepeuetb aapecos 10.4)

BBepeHHbIii afpec — BBOA HOBOTO ajpeca ANA MOAKAIOYEHHOrO B HACTOALLMA MOMeHT UHBepTopa 0J-DV (Npu BbINONHEHUU AaHHOI

No -
YHKLUY K UCTOUHMKY NUTAHIA MOXET ObiTb NOAKNI0YEH TONbKO OAH BbIGpaHHbIi uHBepTop 0J-DV)
Wne 3arpy3ka — cucTema B npotjecce BBOAA HACTPORYHbIX NaPaMETPOB, ECTN CBA3b YC 3arpy3ka AnuTCa oK. 2
Ok CeKyHA
0DV ad AapuiiHblii curian — noaBunacL npo6nema npy BBOZE HACTPORYHbIX (owmbka B anpece,
-DV adres
Temneparypa LeneBoii afpec — ¢ Temnepatypb ¢ uHBeptopa 0J-DV, LLiero LieneBoi aapec
BHUMAHUE!! 3aBep BBOJA azipeca propa 0J-DV cur pyetcanp Temneparypbl, CYUTAHHOI
. °C CHBEPTOPA, B C1y4ae OTCYTCTBUA il B 3TOM MecTe A "NS"
BHUMAHUE!! 3arpy3ka Hactpoek uHBeptopa 0J-DV ponmxHa A A Kaxzoro uuBeptopa 0J-DV, ycTaHoBNEHHOr0 B CUCTeMe,

BO BPEM 3arpy3KH HACTPOEK aKTyaNbHbIl afipec MHBEPTOPa MOXET GbiTb Mo6bIM

HeakTuBHbIii — aHanoroBble BbIXOAbI BLINOAHAIOT GYHKLMM, ONMCAHHbIE B MKT. 7.2

Aout1 - Ha aHanoroom Bbixoae Aout1 ectb curkan 0-10V nputouHoro BewTUAATOpa
Konoury- Mputok 0--10V | HeaktuHblil | Aout2 — Ha aHanoroBom Bbixoae Aout2 ectb curHan 0-10V nputouHoro BeHTuAATOpa
Aout3 — Ha aHanoroom Bbixoe Aout3 ecTb curkan 0-10V nputouHoro BenTUnATOpa
Aout4 — Ha aHanoroom Bbixoae Aout4 ectb curHan 0-10V np
HeaKTuBHbIii — aHanorosble BbIXOAbI BbINOHALT ¢)’HKLWII/I, ONUCaHHble B NMKT. 7.2

Aout1 - Ha aHanoroom Bbixoie Aout1 ecTb curHan 0-10V BbITAXHOTO BEHTUNATOPA
Bbitaxka 010V | HeaktvBHaa | Aout2 — Ha aHanoroBom Bbixope Aout2 ecTb curHan 0-10V BbITAXHOr0 BEHTURATOPA
Aout3 — Ha aHanoroom Bbixoie Aout3 ecTb curHan 0-10V BbITAXHOTO BEHTUNATOPA
Aout4 — Ha aHanoroBom Bbixoge Aout4 ectb curHan 0-10V B

pauva

ToKa (Ha Bbixope VIHBEPTOPB) W TOKa, PaCCYUTAHHOIO HA

Onuua iiHOTO CUrHana npu np Jfonycka
0CHOBAHUN NIVHEIHO/ XapaKTepUCTUKY aKTyabHOi! YacToTbI

A_CurAct — aKTvBaLWA aBapuitHOro CurHana

1limMinDif — rucTepe3uc pasHuLbl TOKOB (CTMLUKOM HU3KWI TOK)
llimMaxDif — rucTepe3uc pasHuLibl TOKOB (CIMLUKOM BbICOKHTA TOK)
Fmin — wKana yactotbl Touka 1

Fmax - WwKana 4acToTbl TouKa 2

Imin — wkana Toka TouKa 1

Imax - wkana Toka Touka 2

A_Cur (%Hz)

BHUMAHME!!! P TCA aK p itHblit curnan A_Cur(%Hz) B cuctemax, B KOTOPbIX OT 0/HOTO MHBEPTOPA 3aMuTbi-
Baetca 6onee 1 Burarens

PEKYIEPAIA | popg paboTbi — Tb aKTUBALMU P! paLuy Tenna u xonoaa

Tenna
Tun uHBepTOpa Bp. T ekK|
Danfoss — Bbi6op ynpasnexa Modbus RS485 ukseptopamm Danfoss F(51

Danfoss . X
Eura Drive — Bbi6op ynpasnenus Modbus RS485 uxsepropamu Eura Drive

P 0J-DV — Bbibop y! Modbus RS485 uxep 0J-DV
A Imax naw.0J-DV — nporp p ToKa p paTopa (B COOTBETCTBUM € 3aBOACKUM LUUTKOM ABUTa-

Tens)

- LleneBoii anpec — aapec, KoTopblil ycTaHoBUTb AnA uHBeptopa 0J-DV (cm. nkT. Mepeyenb agpecos 10.4)

Oreyrersyer BBezeHHblit anpec — BBOA HOBOTO azipeca ANA NOAKMIOYEHHOr0 B HacToALLYi MoMeHT uHBeptopa 0J-DV (npy BbINOAHEHY AaHHOI QyHKLUN

K UCTOYHVIKY UTAHUA MOXET ObITb NOAKIIOYEH TONbKO OAMH BbIOPaHHbIi MkBepTop 0J-DV)
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Haumero-

Tpynna

Bahue

Benununna
no ymonya-
HUI0

Onucanue/ CepBucHoe MeHio

oK Mper 3arpy3Ka — cvicTema B NPoLiecce BBO/A HACTPOEYHbIX NapaMETPOB, EC/IM (BA3b YCTaHOBNIEHa NPABHIbHO, 3arpy3Ka ANMTCA OK. 2 CeKyH/
AapuiiHblii CurHan — noABunach NIpH BBOJJE HACTPOEYHbIX (owmbKa B aapece, KOMMyHUKaLY)
Temneparypa LieneBoii afipec — CYMTbIBaHMe TemnepaTypbl ¢ HBepTopa 0J-DV, umetoLuiero uenesoii appec
BHUMAHME!!! 3aBepLuetue BBOAA aapeca propa 0J-DV cur pyetca Temneparypbl, CYUTAHHOI ¢
. °C VHBEPTOPa, B C/1y4ae OTCYTCTBUA ii B 3T0M MecTe il "NS"
BHUMAHME!!! 3arpy3ka Hactpoek propa 0J-DV gomkHa A ANA KaXA0r0 propa 0J-DV, yc B CUCTeMe,
BO BPEM 3arpy3KH HACTPOEK aKTYaNbHbIit apeC MHBEPTOPa MOXET 6biTb No6bIM
Pekynepauua JlaTumK pexyneparopa:
Mbeccoctar MpeccocTar — 3awyuTa pekynepatopa oT BbiNafaHitA UHEA NPU MOMOLLY NPeCcocTarTa, yc B i yactu p parop
P Temnepatypa — 3aLiuTa pekynepaTopa oT BbiNa/iaHuA UHEA NP NOMOLLM AAT4MKA TEMNeEPATYpbl, YCTAHOBNEHHOTO B BbITAXHOI YacTi
3 F + +
Curnan A_ColdRec:
AKTUBHbIit — CUrHan npeynpexaexus o BbinapeHun nhes A_ColdRec, iicA B MeHI0 iiHbIX CUTHaNoB Ha np
_ | BCero nepuoza HanuuuA Hea
HeakTuBHblil M i
HeakTuBHblit — curHan npepynpexaexus o binageHun uea A_ColdRec He oToBpaxkaeTca B MeHI0 aBapuiiHbIX CUTHANOB, OAHAKO MO-
MEHT cpab 0 WHes PerucTPUpYeTCA B UCTOPUM aBAPUTTHBIX CUTHANOB, 3 Ha TPAQUYECKOM KpaHe
HMI Ha np BCEr0 NepH0Aa HANMYIA UHeA BbICBEUYMBAETCA UKOHA BbING, UHeA
Kamepa I::I:x:epaum Pesxum patotbl — Tb aKTUBALMU P paLluy Tenna v xonoga
C
OyHKLWA AOCTYNHA B CUCTEMAX C BOAAHbIM HarpeBatenem i oxnaguTenem (Ge3 ocywenus)
BopsHoii Tenno- .
HeakTuBHblit M o
o6menHmK H/C HeakTuBHbIit — BOAAHOIA HarpeBaTenb 1 umeloT
AKTUBHbIIt — BOAAHOI HarpesateNib v 0XNaauTeNb UMeIoT 0AMH 06LLIMiA TenN00BMEHHIK C OAHOI HACOCHO-CMECUTENbHOI CUCTEMOI
p PUYECKUM Har c QyHKUMM curHana Aout1:
IneKTpUYecKmit
0-10vDC
Harpesarenb 0-10VDC — nnasHoe perynupoBaHite MOLLHOCTU HarpeBaTens Npy NoMOLLM aHanorosoro curkana
K PWM — nnagHoe perynup MOLHOCT HarpeBarena ¢ 6noka ynp PWM 0/10VDC
OH(uUry-
ury Mepnoa PWM | 10 cex Nepuop PWM — nepnog PWM-curkana
pauua -
PWM npegen | 100% PWM npenen — orpaHuyenie MakcuManbHoii MOLLHOCTH HarpeBatens ¢ ynpasnexnem PWM-curkanom
Phe (%Psup) Tueiinoe orp: MaKc i MOLUHOCTM 3MEKTPUYECKOrO HarpeBaTena B 3aBUCUMOCTH OT HACTPOEK MPUTOYHbIX BEHTUNA-
T0poB
Ta308blii NC KoHTaKT aB. curHana — BO3MOXHOCTb BbiG0pa TiNa KOHTaKTa aBapuiiHOTo CUrHana raosoro Harpesarens (ra3oBoro HarpeBaTefnbHoro
HarpeBarefib moayna) NO/NC (npu ucr 0BaHWW ra30BOT0 HarpeBarena ¢ Mogyniem 1S Beta nepesectn ¢ NC Ha NO)
0-100% — Ha aHanoroBOM BbIX0Ae, yNPaBAAKLLEM ra30BbIM HarpeBatenem Y.GAS, UMeeTcA CrHan ynpaneHita Npou3BOAUTENbHOCTbIO
Harpesatens 0-100%
GasMode 0-100% P
Tset — Ha aHanoroBoM BbIXoAe, yNpaBAAloLLeM ra3oBbiM HarpesaTenem Y.GAS, umeetca curHan Hanpsxenua 0-10VDC, Benuunxa Koto-
PO BbITEKAeT U3 LIKa/bl 33/iaHHOI TeMnepaTypbl
+18°C Tzad.min. — 3ajjaHHan Temneparypa (lkana Bbixoaa Y.GAS)
Lkanup +30°C Tzad.max. — MaKc 3ajjaHHaA TemnepaTypa (wkana Bbixoaa Y.GAS)
curHana o Umin — Ha Bbixoge Y.GAS ans Tzad min
10V Umax — Ha Bbixope Y.GAS ana Tzad max
Onya, KOTOpyK0 MOXHO BbIGPaTb B CUCTEMaX C PEOHOBLIM OXTafuTeNem
OpeoHoBblit .
HeakTugHbiit
arperat OxnaxzeHue — cucTema Henocpe/CTBEHHOT0 UCNaPEHUA PeBEPBHOIO arperaTa — TONIbKO OXTaxzeHme
( /Harpes — cucTeMa HenocpezCTBEHHOTO UCNapeHUs PeBEPCYIBHOTO arperata — oxnax pes
Kontakt eHie — MHBEPCUA KOHTAKTa
Ynpasnenue:
PeaepcuBHi Umin— Hanpolea 0 BbIXOAHOTO 0-10VDC ana noal chcremm
arperar - Umax — HacTpoiika MaKc il 0-10VDC ans noal ucTembl
Ynpasnatowwwii curHan — Hactpoiika Tuna curiana 0-10VDC: MUH.>MaKC., MaKC.>MWH., ABTO MItH.>MaKc., ABTO MaKC.>MWH.
Tun curHana "AeTo" 3o iiHas 3aBIUCUMOCTb, 06paTHaA 3MMoii 1 nieToM
A_StopS1 — pa3mbikatue Bxoga DIN12 npuBefeT K 0CTaHOBKe ciCTeMbl 1 BbicBEUMBaHMUIO curHana A_StopS1 (ucnonb3yercs, Koraa
HKUvei Bxopa DIN12 ABnaeTcA cepBUCHbIIA cTon)
Oyhkuwa DIN12 | A_StopS1 QyHku A P
ON/OFF — pa3mbikanue Bxofa DINT2 npuBeseT K ocTaHOBKe CUCTeMbl 6e3 BbicBeunBaHuA curHana A_StopST (cnonb3yetcs, Koraa
dyHKumeit Bxoga DIN12 aBnaetca anc ii cTapr/cTon cucTembl)
L]
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Hae Bennunna
Tpynna T no ymonua- Onucanne/ (epBucHoe MeHio
HHI0
BropuuHbiii gunbTp — nogaya curiana 24V Ha exoa DING npuBoauT K cpab: ar 3arp TV BTOP unb-
o 154 BropuuHbiii | Tpa npu nomoLLm aBapuitHoro curHana A_SupFilter2
HKLUA ,
YHKL unbp IneKTpoCTaTUYeCKuil GMABTP — nogaya curkana 24V Ha exog DIN8 npuBoawT K cpab: wr 3ar ! BTOPUY-
HOro GuAbTpa Npu nomoLLM i curHana A_SupFilterES v peakumm cuctembl B COOTBETCTBUM €O € HacTpoit
He 6roKino He 6n0KMPOBATb — CUTHAN 3arPA3HEHHOTO INEKTPOCTATMYECKOTO QUILTPA BbI3bIBAET TONBKO MHGOPMALMOKHII CUrHAN
Peakuua ES BaTh P p — CUrHan 3ar 0 3N1EKTPOCTATUYECKOTr0 GUILTPA BbI3bIBAET CUrHaN, GnoKMpylowLWil paboTy cucTembl (MCKMIOUM-
Kondpury- TeNbHO C Ta30BOr0, NEKTPUYECKOTO HarpeBaTens uni Gpeox arperata)
pauua Aanorogbie | _ B Th AHoro curHana 0-10VDC B curkan 2-10VDC (Heo6xoAMMO NpoBEpHTL COOTBETCTBIE CUTHANOB C
BbIXOAb iE) cepsonpmsoﬂa npoccenbuoro KNnanaHa, 3acNIoHKm)
0,3 cek Tcom — Bpems cyctpoiicteom no Modbus B pexume SLAVE
P yerp P
KommyHukaua Twait — BpemA 0XWAIHUA Ha OTKAMK NPU KOMMYHUKaLMK ¢ ycTpoiicTBom no Modbus. 3aBoackve HacTpoiiKit NpUMEHUMbI ANA MaK-
3cek ManbHo 9 ycTpoiicts, 06opyaoBaHHbix Modbus. Ecnn ucnonb3yetcs Gonblue YCTPOACTB, T0 HE06X0AMMO YBENUYMTL Bpema Twait B
¥ J ! ¥ y!
COOTBETCTBUM C N (KonuyecTBo yCTpoiicTs, Modbus x Tcom) + 0,3 cek
M(mp"’l 3anuch nocneHmX 15 3aperucTpupoBaHHbIX U3MepeHUil AaTunka Befly-luieil Temnepatypbl (3a BbiGpaHHbIit nepuog) ¢ ykasaxuem «0t-
TB:’%:“: - KNOHeHIA», KOTopble MPeACTaBAAIOT 060/ MaK(MANbHYI0 PasHULLy MeXay akTyanb-Hoil 3aAaHHo/ Temneparypoii u nocneaumu 15
Typb’: U3MepeHNAMY AaTuiKa BeAyLLeit TeMnepaTypbl
CuuTbIBaHMe UHOOPMALYM C BXOAOB U BbIXOAOB pa, T BX0/10B U Gopcup BbIXO/I0B
- - - B Xofe il paboTbl CUcTEMbI, BO BpemA wu dopcup NOABNAETCA UH-
hop! 06 CcurHane, Ho cucTema np T paboty
V3MeHuTb 113meHeHue napons 40CTyna K NPOABYUHYTHIM onuuaM. Maponib no ymonyauio: 1111
naponb Mpumeyanue: Ecn naponb yTepaH unv 3a6biT, Bbl He CMoxeTe U3MEHUTb NPOABHHYTbie NapameTpbi
Boccra-
HOBUTb
HaCTpOiKn Bocc D HacTpoeK no y
10 ymon-
YaHuio

10. KOMMYHWMKALIMA RS485 MASTER, MODBUS RTU

10.1 KommyHukauna RS485 Master, Modbus RTU ¢ cuctemort BMS

KomaH[OKOHTpONNep vMeeT MMMIEMEHTaLMio NPOTOKO-

na Modbus RTU. YTo6bl BbINONHUTL CETEBOE COeAMHEHME,

Heo6-x0AMMO NoAKNIUMNTL MarucTpanb RS-485 Kk nopty

MASTER Ha neHTe KomaHpokoHTponnepa. Agpec Modbus

yCTaHaB/IN-BAeTCA C MOMOLbIO NepemMblyeKk CHWU3Y naHenn

KOMaHAOKOHTponnepa.

Map TPbl KOMMY Ly

« CKOPOCTb TpaHcMmUccmm 9600 bps (BO3MOXKHOCTb U3MEHe-
HUA C YPOBHA HAACTPOEHHOTO MK BHewwHero HMI)

+ 8 6UTOB pamKmn

- 2cTon-6uta

+ OTCYTCTBME YETHOCTU

no ymo

Bce nepemeHHble ABNAIOTCA 32-OUTHBIMW BENMYMHAMY, KO-
Topble NpeAcTaBneHbl B npotokone Modbus kak Input, Coil,
Holding Register unu Input Register B pasHbIx agpecHbIX
NPOCTPaHCTBaXx.

CunTbiBaHUNe N coOXxpaHeHue AaHHbIx Tuna Input un Coil:
Bce nepemeHHble ABAAOTCA 32-6UTHBIMK BennyMHamu. Ha-
npumep, nepeMeHHan ¢ agpecom B Tabnuue 0x0008 noka-
3bl-BaeT 6UTbI C GUTOBBIMM agpecamm 8*32 ... 9*32-1 ana
Input 1 Coil B ctaHgapTte Modbus.

CunTblBaHMe 1 coxpaHeHwue JaHHbix Tuna Holding Register n
Input Register :
MepemeHHble B 3101 Ppopme, AnA obneryeHna nHTerpaunn c
cuctemamn BMS, fOCTYNHbI B pa3HbIX afpecHblx Npo-CTpaH-
cTBax.

+ 0x0000 ... 0x1000 — TpagULMOHHOE OTOBPaXKeHMe B CO-
OTBETCTBIM CO CIeAYIOMMI LlaHHbIMN
Multistate — yKa3blBaloTCA L@NOYNCIEHHble 3HaueHUs
nepemMeHHO, COOTBETCTBYIOLLNE ONMCAHHBIM YCNIO-BUAM
Decimal - 32-6utHaa nepemeHHas, paccmaTpuBaemas
Kak nepemeHHasn LIeNoYVNCNEHHOrO TUNa C MeTKOM
Fixed - ¢ ¢pMKcpoBaHHOM TOUKON, rae 8 HaUMeHee BaX-
HbIX 6UT OTHOCATCA K JeCATUYHOI YacTu, a ocTaBLInecs
24 6UTa OTHOCATCA K LIeNIOMy 3HaueHuIo C MeTKoW. B pe-
3ynbTaTe TOYHOCTb GUKCMPOBAHHOMO 3HAYEeHWA COCTaB-
naet 1/256. ina nepelKanmpoBaHua NpeAcTaBAeHHOro
drKCpOBaHHOTO 3HauYeHUA B Liene-Boe (onpefeneHHoe)
€ro Hy»HO YMHOXUTb Ha 1/256 = 0,00390625
0x1000 ... 0x2000 — nepemeHHble pUKCpoBaHHOTO dGop-
MaTa, NpefcTaBieHHble Kak LeNounCieHHble 3HaueHna
6e3 lecATUYHON YacTun
0x2000 ... 0x3000 - nepemeHHble PUKCMPOBAHHOTO dop-
MaTa, NPeACTaB/ieHHble Kak 3HAYeHNA C TOYHOCTbIO A0
O[JHOTO 3HaKa Mocse 3anAToil B AecATUYHOM dopmarte.
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3HaueHwe 20,67 npeAcTaBnAeTCcA Kak 206

0x3000 ... 0x4000 — nepemeHHble GUKCUPOBAHHOTO
dopmarta, NpefcTaBieHHble Kak 3HaYeHNA C TOYHOUTbIO
A0 ABYX 3HAKOB MOC/e 3anATON B AeCATUYHOM dopmaTe.
3HaueHue 20,67 npefcTaBnseTca Kak 2067

0x4000 ... 0x5000 - aHanormuHo AnanasoHy 0x0000 ...
0x1000, HO NepemeHHble PacCMaTPUBAKOTCA Kak 16-6UT-
Hble 3HayeHuA. OTO 3HauuT, YTo BUTHI cTapLie 16 6UT He
YUUTBIBAIOTCA. DTN appeca AOMKHbI ObITb pasae-neHbl Ha
age vYactv. Hanpumep, nepemerHas us tabnuubl 0x0124
foctynHa B 16-6utHom ¢dopmate no agpecy Modbus
0x4092

0x5000 ... 0x6000 - aHanormyHo AnanasoHy 0x1000 ...
0x2000, HO NepemeHHble PacCMaTPUBAKOTCA Kak 16-6UT-
Hble 3HayeHuA. ITO 3HauuUT, YTo BUTHI cTapLie 16 6UT He
YUUTBIBAIOTCA. DTN appeca AOMKHbI ObITb Pa3Ae-neHbl Ha
age yactv. Hanpumep, nepemerHas u3s tabnuupl 0x0124
foctynHa B 16-6utHom ¢dopmate no agpecy Modbus
0x4092

0x6000 ... 0x7000 — aHanornuHo AnanasoHy 0x2000 ...
0x3000, HO NepemeHHble PacCMaTPUBAKOTCA Kak 16-6UT-
Hble 3HayeHuA. ITO 3HauuT, Yto BUThl cTapLie 16 6UT He
YUUTBIBAIOTCA. DTN appeca AOMKHbI ObITb Pa3Ae-neHbl Ha
ABe yacTv. Hanpumep, nepemeHHas v3 Tabnuupl 0x0124
foctynHa B 16-6utHom ¢dopmate no agpecy Modbus
0x4092

0x7000 ... 0x8000 - aHanormuHo AuanasoHy 0x2000 ...
0x3000, HO NepemeHHble PacCMaTPUBAKTCA Kak 16-6UT-
Hble 3HayeHuA. ITO 3HauUT, YTo BUTHI cTapLue 16 6UT He
YUUTBIBAIOTCA. DTN appeca AOMKHbI ObITb PasAe-neHbl Ha
ABe yactv. Hanpumep, nepemeHHasa u3s tabnuupl 0x0124

Ta6nuua Ne 28 lepemenHble MeHio «MaBHOE MeHI0.

Anpec DEC

Hazgahue

nepemeH- Onucanue

BacNet Modbus

0 0 L Act | AKTyanbHo BbiGp i A13bIK MEHI0 KOHTpOANEp
Mode- Bbi6op pexima pabobi (and raBHoro 3kpaxa Tun 4) —
1 2
OnOffTP CeHCOpHas NaHenb
) 4 ModeStdCal- | Bbibop pexuma paborbl (414 ragHoro 3kpana Tun 4) —
LevelTP CeHCOpHas NaHeNb
3 6 SetlevelTp Hactpoiika CkopocTit py3Horo pexima (AN rMaBHOro SkpaHa
Tun 4) — ceHcopHas NaHenb
4 8 UnitState CocToAHMe CUCTEMbI (aKTyanbHoe)
5 10 WorkMode1 | Bbi6op pexuma paborsl (ans rasHoro 3kpana Tun 1)
6 12 WorkMode2 | Bbifop pexuma paborbl (ans rasHoro 3kpana Tun 2)
7 14 WorkMode3 | Bbl6op pexuma paboTbi (31 rnaHoro Jkpata Tun 3)
8 16 WorkMode4 | Bbl6op pexuma pabotbi (ana rnaHoro skpata Tun 4)

9 18 Tset Hactpoiika Temnepatypbl

foctynHa B 16-6utHom ¢dopmate no appecy Modbus
0x4092

MepemeHHble B penpe3seHTaumn Multistate n Decimal He
[IO/KHBI  MCMONb30BaTbCA B aiPECHbIX  MPOCTPaHCTBaxX
0x1000 ... 0x4000 1 0x5000 ... 0x8000, MOCKONbKY TepAoTCcA
MeHee BaXHble 8 GUT KaXX Ao NepemMeHHON.

Adpeca 13 Tabnuubl MepecuMTbIBAOTCA [NIA MPOTOKONa
Modbus cnepytowmm obpasom:

Ta6nuua Ne 27 Mepecyet aapecos.

Anpectoe npocTpaHcTBo Bbluncnenme appeca

0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = App.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Aap.
0x2000 ..... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Aap.
0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Aap.
0x4000 ..... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Aap. / 2)
0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Agp. / 2)
0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Agp. / 2)
0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Agp./ 2)

BHUMAHME: B puanasone agpecHbix npoctpancTs 0x1000 ... 0x4000 HeBo3-
MOXHO 3anucaTb OTAeNbHbIiA 16-6uTHbI perucTp. Takvie perucTpbl MOXHO 3anu-
(blBaTb Mapamy ¢ UCnonb3oBaHMeM Komanabl Preset Multiple Registers (0x10),
KOTOpaA (BA3aHa C MONHbIM 3HaueHneM 32-6UTHoI nepemMeHHO. IT0 3HauwT, 4o
afipec Hayana 3anucu 1 KONNYeCTBO PerucTPOB AOMKHbI IMETb YETHO 3HaueHNe.

Tun Nokasa-
CocTosHue e
BACNET ~ Modbus /3an1c
[W]
1-PL,2-EN,4-RU, 8-SV Msv Register | R
0-cton, 1- cTapt MsV Register | R/W
0 - pyuHoii, 1- oxupanue, 2 - Taiimep MsV Register | R/W
1=1 AV Register | R/W
0-cron, 1 - patora Ha 1 ckopoct, 2 — pabota
Ha 2 ckopocTy, 4 — pabota Ha 3 ckopocTu, 8
—NpeABapuUTeNbHbIil nporpes, 16 - oxnaxzaexue, MSV Register | R

32- nporpe, 64 — 6nokupylowwii curkan, 128 —
CePBYCHbIIT PeXUM

0-cton, 1- cTapt Msv Register | R/W

0-cton, 1— pabora Ha 1 ckopocTw, 2 — pabota Ha 2

CKopocTK, 4 — pa6ota Ha 3 ckopocTi R iy | Y

0-cron, 1 pabora Ha 1 ckopocTi, 2 — paboTa Ha 2

CKopocTh, 4 — paboTa Ha 3 ckopocTu, 8 - Taiimep sV Register | R/W

0-cton, 1 pabora Ha 1 ckopocTi, 2 — pabota Ha 2

cKopocTi, 4 — pabota Ha 3 ckopocTu, 8 - oxupaxue, | MSV Register | R/W
16 - Taiimep
1°C=256 (22 °C = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

klimor.com
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AnpecDEC Hazganue Tun
nepemeH- Onucanme CocTosHme
e ) BACNET  Modbus
Hoit
0 20 | TsetActual f:::;’;a" TEMERATYPa (cy4eToM KaNEHAZPA U AREPKKN | 1o _ 256 (7)o = 29#25 = 5632 = 0x160) N Register | R
1 22 Tmain Temnepatypa BepylLiero atuuka perynupoki Temnepatypbl | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
12 24 B1 Temnepatypa NpUTOYHOr0 BO3AYXa 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
13 26 B2 Temnepatypa yaanaemoro Bo3yxa 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
14 28 B3 TemnepaTypa HapyXHOro BO3AyXa 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
530 B4 Tewneparypa BO3fyXa 3a peKynepatop 19C = 256 (22 °C = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
(onuma)
16 32 B8 Temnepatypa 06paTHoii Bofbl U3 BoAioHarpesarens 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
17 34 Hset Hactpoiika 3a7iaHHOVi BaXHOCTU (0THOCUTENbHO) 1% =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
18 36 HsetB 3ajjaHHaA BNaXHOCTb (abconioTHas) 1r/kr =256 (22 r/kr = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
19 38 Hmain Benywwan BnaHocTb (OTHOCUTeNbHasA) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
20 40 HmainB Benywan BnaxHocTb (abconioTHan) 1r/kr = 256 (22 r/kr = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
21 4 Hsup BnaxHocTb NpUTOUHOTO BO3AYyXa (OTHOCUTENbHAA) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
22 44 HsupB BnaxHocTb npuTouHoro Bo3ayxa (abconiotHas) 1 r/Kr = 256 (22 r/kr = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
23 46 Hexh BnaxHocTb ypansemoro Bo3yxa (OTHocTeNbHas) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
24 48 HexhB BnaxHocTb ypanaemoro Bo3zyxa (abcontothas) 1r/kr =256 (22 r/kr = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
25 50 PowerDeh CurHan ocylwenna 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
26 52 PowerHum | CurHan ysnaxHexus 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
27 54 EnHum Curxan crapt/cron 0-cton, 1 - cTapt Msv Register | R
28 56 SteamHum1 | [l Tb Napa B 1 1 (kr/uac) x 10 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
0 - HeakTMBHbI/l, T — Hayano LUKNa ucnapewus,
RunSta- 2 —HanonHeHue BoJON, 3 - ucnapetue, 4 - B
29 58 tusHum1 Craryc yBnaxuutena 1 AF, 5 — om Boabl (B uenax pasbagnenus umn | IV Register | R
PYUHOIA) 6 — KOHeL CUBa BOAbI, 7 — NOMHbII CIMB
B pe3ynbTaTe OTCYTCTBUA
0 - HeakTUBHbIIA, T — MNaBHbI Nyck, 2 — 3anyck
RunState- TIOCTOAHHOM YMeHbLLIEHHOI NPOM3BOAUTENBHOCTH,
30 60 CocTosHue yBnaxHutena 1 3 - NOCTOAHHaA npou3BoAuTeNbHOCTD, 4 — | IV Register | R
Hum1
p ™, 56,7 -
NNaBHbI NyCK
but 0 - as. curn. Mn Coil 992 R
but 1-a8. curw. EC Coil 993 R
but 2 - as. curn. EC Coil 994 R
31 62 A1BitHum1 | CurHanbi, Gnokupytowve yBnaxHuens 1 BSV
bur3 - as. curw. EO Coil 995 R
but4 - as. curk. EH Coil 996 R
but 5 - as. curn. EP Coil 997 R
but 0 -as. curu. EU Coil 998 R
but 1-aB. curh. E3 Coil 999 R
32 64 A2BitHum1 | CurHanbl BbIKNIoYeHUA yBnaxHuTena 1 BSV
but 2 - as. curn. EF oil1000 | R
bur3 - as. curu. ED Gil1001 | R
but 0 - as. curn. CY Gil1002 | R
but 1-as. curu. Ec Gil1003 | R
33 66 A3BitHum1 | Mpeaynp CUrHanbI 1 but2 - as. curu. EA BSV Gil1004 | R
but 3 - as. curn. (P Coil1005 | R
but4-as. auru. (L Gil1006 | R
|
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AppecDEC  Hazpaune Tun Mokasa-
Hua [R]

Backet Modss  "EPEMeH- Onucaue CocrosHme BACKET | Modbs, || Banics

HO# W]

34 68 SteamHum2 | | Tb Napa B 2 1 (kr/uac) x 10 = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

0- HeaKTUBHbIiA, 1 — HaYano LMKNa UCnapenus,
2 —HanonHeHwe BoAoiA, 3 - ucnapenve, 4 - cme

35 70 fl?;;‘ssfnz Cratyc yBnaxHutena 2 AF, 5— cuB Bogbl (B Liensax pasbasnexa unu ' Register | R
PYYHOIA), 6 — KOHeL, CNMBa BOAb, 7 — NOMHbI CIMB
B pe3ynbTaTe OTCYTCTBUA
0 - HeaKTUBHbINA, T — NNaBHbI NYCK, 2 — 3anyck
RunState- TIOCTOAHHOI yMeHbLIEHHOi NPOU3BOAUTENLHOCTH,
36 72 Hum2 CocToAHMe yBRAXHUTENA 2 3 — NOCTOAHHAA NPOU3BOAUTENBHOCTD, 4 v Register | R
— YMeHbLUEHHaA NPOU3BOAUTENbHOCTD, 5,6,7 —
MNaBHblii NycK
but 0 - aB. cur. Mn Gil11gs | R
but 1-as. curn. EC Goil1185 | R
but 2 -as. curu. EC Gil 1186 | R
37 74 A2BitHum2 | Curnanbl, 6nokvpyioLme yBnaxHuTenb 2 BSV
bur 3 -as. curw. EO Coil1187 | R
but 4 -as. curu. EH Gil1188 | R
bur5 - as. curn. EP Gil1189 | R
but 0 - as. curn. EU Gil119% | R
but1-as. curu. B3 Gil1191 | R
38 76 A2BitHum2 | CurHanbl BbIKNIoYeHUA yBRXHUTENA 2 BSV
but 2 - aB. curh. EF Gilme2 | R
but 3 - as. curu. ED Gil1193 | R
but 0 -as. curu. CY Gil1194 | R
bur 1-as. curu. Ec Gil19s | R
39 78 A3BitHum2 | Mp p CUrHanbl 2 but 2 - aB. curn. EA BSV Coil 1196 R
bur 3 - as. curn. CP Gil97 | R
but 4 -as. aurw. (L Gil1198 | R
40 80 I Tb Napa B 3 1 (kr/4ac) x 10 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) 1\ Register | R

0 - HeaKTUBHbIiA, T — Hayano LMKNa ucnapenus,
2 —HanonHeHue BOAOii, 3 - ucnapewve, 4 - cns
RunSta- .
M 82 tusHum3 Craryc yBnaxuurena 3 AF, 5 — cnuB Bofibl (B Lensix pasbasneua un v Register | R
PYUHOIA), 6 — KOHeL, CNMBa BOAbI, 7 — NOMHbI CIMB
B pe3y/ibrate OTCyTCTBUA

0 - HeaKTUBHbINA, T — NNaBHbIiA MYCK, 2 — 3anycK
TIOCTOARHO YMEHbLIEHHO NPOU3BOAUTENLHOCTH,

42 84 E:r::;ate- CocTAHUe yBRaxHuTend 3 3 — NOCTOAHHAA NPOM3BOAUTENbHOCTD, 4 [\ Register | R
— YMeHblLIeHHaA NPOU3BOAUTENbHOCTD, 5,6,7 —
NNaBHbI NYCK
but 0 - as. curs. Mn Gil1376 | R
but 1-a8. curw. EC Gil1377 | R
but 2 - as. curn. EC Gil1378 | R
3 86 A3BitHum3 | CurHanbi, Gnokupytowve yBnaxHuTens 3 BSV
but3 - as. curu. EO Gil1379 | R
but 4 -as. curu. EH Gil1380 | R
but 5 - as. curn. EP Goil1381 | R
but 0 -as. curu. EU Gil1382 | R
but1-a8. curw. B3 Gil1383 | R
44 88 A2BitHum3 | CurHanb BbIKNIoYeHNA yBRaXHUTENA 3 but 2 -as. curw. EF BSV Gil 1384 | R
bur3 - as. curu. ED Gil1385 | R
Bit 0 - alarm CY Gil1386 | R
L]
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Apnpec DEC Hasganue Tun
nepemex- Onucanme CocTosHme
Bacet  Modbus ) BACNET  Modbus
L
but 0-as. curn. CY Coil 1386 | R
but 1-a8. curw. Ec BV Coil 1387 | R
45 90 A3BitHum3 | Mpepaynp curHanbl 3 bur 2 - as. curn. EA C0il 1388 | R
bur 3 -as. curn. (P Coil 1389 | R
but4-as. curh. (L Coil 1390 | R
46 92 Vent CurHan cTapr/cTon BEHTUNATOPOB YCTaHOBKY 0-cton, 1- cTapt Msv Gil1472 | R
47 94 PwrSup HacTpoiika uHBepTopa Ha npuToke 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
48 96 PaSup V3mepenue pasnexna np p 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
— — %56 =
49 98 FlowSup 113mMepeHue pacxoga BO3ayXa NPUTOYHONO BEHTUAATOPA 1:%11?0(0; 256 (22 w3/sac = 22256 = 5632 AV Register | R
50 100 PwrExh Mpory Ha BbITAXKE 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
51 102 | Pakxh [ JlaBnexus p 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
_ —29%956 =
52 104 | FlowExh V13mepeHue pacxoaa Bo3yxa BbITAXHOTO BEHTUAATOPA 1:"8%?0(0; ABO(PP RN = AV Register | R
53 106 | Isup Tok ABUraTeNA NPUTOYHOrO BEHTUAATOPA 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
54 108 | Fsup RS485: Yactora pTOpa np! 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
55 110 | RPMsup RS485: 06oposl ABuratens EC np I rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
56 112 Usup g?ssz it Ha BbIXOne HBEpTOPa Wk 1V'= 256 (22V = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
p
57 114 | FaultSup Rs48s: Kon curkana ¢ propaumm 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
EC nputouHoro BeHTunATopa
58 116 | ComSup EE;“:S: g T Modbus KOHTPOTERR | 10, _ -6 (2205 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
pTOpOM Np I
59 18 | Isup2 RS485: Tok p pa2 1A =256 (22 A= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
60 120 | Fsup2 RS485: Yactora propa np! pa2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
61 122 | RPMsup2 RS485: 06opotbl ABuratens EC np pa2 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
6 124 | Usup2 2?85“ % MR 2""" 1V = 256 (22V = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
p p
63 126 | FaultSup2 25485: Kon (WH;M CUHBEpTOpa WM 1A =1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
p P
6 128 | ComSup2 ERL;W?: g T ) M°db;5 POMIERA. | 44, — 256 (229 = 22°256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
pTOpOM np P
65 130 | Isup3 RS485: Tok A p 3 1A =356 (33 A = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
66 132 Fsup3 RS485: Yactota propa np! pa3 1Hz =356 (33 Hz = 33*356 = 5633 = 0x1600) AV Register | R
67 134 | RPMsup3 RS485: 06opoTbl ABUraTena EC nputoyHoro BenTunATopa 3 Trpm =356 (33 rpm = 33*356 = 5633 = 0x1600) | AV Register | R
68 | 136 | Usup3 52485: = MRS 3"'"" 1V =356 (33V = 33356 = 5633 = 0x1600) N Register | R
A p p
69 138 | FaultSup3 '22485: Ko asapuitioro cwru;na CHHBEPTOpa W ABUTATENA | 4 _ 1 (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
p I
N
0w omsps | O ™ Modbus KOHTPOMMERR | 10, _ 356 (3306 = 334356 = 5633 = 0x1600) N Register | R
ELP c unBeptopom npuTouHoro BeHTUAATOpa 3
n 142 | lsup4 RS485: Tok AiBwratens np pad 1A =456 (44 A = 44%456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
7 144 | Fsup4 RS485: Yactota pTopa np! pad THz = 456 (44 Hz = 44*456 = 5634 = 0x1600) AV Register | R
Vi) 146 | RPMsup4 RS485: 060porbl aguratens EC np 0 pad rpm = 456 (44 rpm = 44*456 = 5634 = 0x1600) | AV Register | R
74148 | Usupd T RGO LOGL 1 = 456 (44V = 44¥456 = 5634 = 0x1600) N Register | R
DC guratena EC nputouHoro BeHTunATopa 4
75 150 | FaultSup4 E2485: Ko asapuilioro curiana c wHpepTopa um ABrarens 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
P! B P
-1
76 152 | comsups | P T (s P21 106 = 456 (44% = 44*456 = 5634 = 0x1600) N Register | R
ELP c MHBepTOpOM NpUTOUHOTO BeHTUNATOPA 4
|
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77 154 | Isup5 RS485: Tok ABuraTens NpUTOUHOro BeHTUAATOPa 5 1A =556 (55 A= 55556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
78 156 | Fsup5 RS485: Yactora pTOpa np! 5 1Hz = 556 (55 Hz = 55*556 = 5635 = 0x1600) AV Register | R
79 158 | RPMsup5 RS485: 060porb ECnp pas 1rpm = 556 (55 rpm = 55*556 = 5635 =0x1600) | AV Register | R
80 160 | Usups 52485: it BRI 5"““ 1= 556 (55V = 55¥556 = 5635 = 0x1600) N Register | R
p I
81 162 | FaultSup5 22485: Kon ° (WHZM ¢ propawmAA 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
p P
1
8 164 | ComSups EE:ZZS P T M°db‘5‘5 POMIER | 10 556 (55% = 55556 = 5635 = 0x1600) N Register R
PTOpOM N P
83 166 Isup6 RS485: Tok p pa 6 1A =656 (66 A = 66"656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
84 168 | Fsup6 RS485: Yactota pTopa np! 6 1Hz = 656 (66 Hz = 66656 = 5636 = 0x1600) AV Register | R
85 170 | RPMsup6 | RS485:06oporsi ECnp pa6 | 1rpm =656 (66 rpm = 66656 = 5636 = 0x1600) | AV Register | R
m
8 172 Usups gi‘ws' s Ha BbIXOe MHBEpTOpa Wk 1V = 656 (66 V = 66%656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
p
87 174 | FaultSup6 22485: Kon cmrua6na ¢ propauim 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
p
8 176 ComSupé Ef:’:s HE T M°db:‘ 19% = 636 (6% = 66656 = 5636 = 0x1600) w Register | R
pTOpOM Np P
89 178 lexh RS485: Tok ABUraTens BLITAXHOTO BEHTUAATOPA 1A =256 (22 A= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
0 180 | Fexh RS485: Yactora pTop 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
91 182 | RPMexh RS485: 06opotbl ABuratens EC l rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
® 18 Ueh Si“““ pene 1 sobone e 1V =256 (22V = 224256 = 5632 = (x1600) N Regiser R
93 186 FaultExh EREMSI Kon durHana ¢ propa i 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV Register | R
9 188 | Combxh ';E;isz I; ™ b 19 = 256 (22% = 22¥256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
95 190 lexh2 RS485: Tok ;ABUTaTens BbITAXHOT0 BEHTUNATOPA 2 1A =256 (22 A= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
9% 192 | Fexh2 RS485: Yactota pTOp pa2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
97 194 | RPMexh2 RS485: 06opoTbl ABuraTens EC pa2 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
98 196 | Uexh2 ng:;mm = RIS T 1V =256 (22V = 22#256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
99 198 FaultExh2 22485: Kon asapuitioro carkana CuHBepTopa wnv ABuraens 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
00 200 | ComExh Ef;is MpasunHoct Komyukau Modous KOHTPOMNEPa | 1g, _ »cc (06 — 57%2s6 = 5632 = 0x1600) N Register | R
101 202 lexh3 RS485: Tok A 3 1A =256 (22 A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
102 204 | Fexh3 RS485: Yactora pTOp pa3 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
103 206 | RPMexh3 RS485: 060porbi aguratens EC pa3 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R
104 208 | Uexh gi“::;rmm = CRCEL IR I 3"”"" 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
RS485: Kon /iHOrO CUrHana C MHBEpTOpa Uk . .
105 210 FaultExh3 B 3 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
-
06 212 | Combxh3 Ef;ﬁ;mpmpm KOG OIS KPR | 10, 356 (o2%6=20256 = 5632 =061600) A Regiter R
107 214 lexh4 RS485: Tok aBuratens pa4 TA=256 (22 A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
108 | 216 Fexh4 RS485: Yactora oY pa4 THz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
109 218 | RPMexhd RS485: 060poTbi EC 0 pad Trpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
1M 220 Uexhd gim o HRCEI BT, 4"'""' 1V =256 (22V = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
|
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

AnpecDEC Hazganue Tun
nepemeH- Onucanme CocTosHme
Bacet  Modbus ) BACNET  Modbus
L
m m FaultExh4 ES485: on mrH:na ¢ propaw 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
1
M2 |24 | ComExh4 'E‘f:’f T M°d":5 PORIEPE | 105 = 256 (229 = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
13 226 lexh5 RS485: Tok pas 1A =256 (22 A= 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
14 228 Fexh5 RS485: YacToTa uHBEpTOPa BbITAXHOrO BEHTUAATOPA 5 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
15 230 | RPMexh5 RS485: 060pobi EC pas 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
M6 |22 | Uexhs 5?85: o HABHIGACHHBEITON 5"“"' 1V = 256 (22V = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
m 234 FaultExh5 IE{2485: Konasay curH;na ¢ propaun 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
ol

18 236 | Combxhs Efsis : ™ M°db:5 19 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register R
m9 | 238 lexh6 RS485: Tok pa 6 1A =256 (22 A= 22256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
120 | 240 | Fexh6 RS485: YacTota MHBEpTOPa BbITAXHOTO BEHTUNATOPA 6 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
m 242 | RPMexh6 RS485: 060porb EC 6 rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
12 24 Uexh6 gi‘m s Bdtitate ot o 1= 256 (22V = 227256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
123 246 FaultExh6 52485: fon (Mrngna ¢ propa i 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R
124 48 ComBxh6 Efﬁs Bl o o bé”s P31 196 = 256 (229 = 22+256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
125 250 Y Hactpoiika BogsHoro Harpesarens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
126 (252 M1 L il HacoC BOAAHOrO HarpeBarena 0-cron, 1- cTapt MSV 4032 R
127 254 | HE_GASpwr | HacTpoiika 3neKTpuueckoro / ra3oBoro Harpesarens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
128 256 Y2 Hacrpoiika BogAHoro oxnaautens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
129 258 | E1 MotpebHocTb B (Npy BOAAHOM HarpeBa 0-cron, 1- cTapt MsV 4128 R
130 260 Y9 Hactpoiika hpeoHoBoro oxnagutens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
1B1 262 | DXstate HacTpoiika GpeoHoBoro oxnaautens ST;,("T;H; 1-1crynens, 2-llcryneis, 31l MSV | Register | R
132 264 | YRX Hacrpoitka peepcuBHoro arperata 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
133 266 | DXstate Hactpoiika peBepcuBHoro arperara 0-cton, 1- crapr, 2 - defrost, 3 - defrost MSV Register | R
134 268 H_C PexvM peBepcuBHOro arperata 0-Harpes, 1- MSV Register | R
135270 | YRec Hacrpoiika nepexpectHoro, BPRUIZTENLHO, THKONEBOT0 | 19, _ o6 (304 _ 37%25 = 5632 = Ox1600) W Gisn R
136 m RecState CocToHHe nepeKpecTHOrO, BpaLaTenbHoro, FHKonesoro 0-cron, 1- cTapr, 2, 3 — yAaneHue uHes MsV Register | R
13774 e Rs485: Tok ! oWmEp 1A= 656 (66 A = 66656 = 5636 = 0x1600) N Register | R

pekynepatopa
138 276 | Frec B oaarespaal i B ® | 1Hz = 656 (66 Hz = 66¥656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
139278 | Urec RS48s: Ha BbIXOAE MHBEpTOpa Ty = 656 (66 V = 667656 = 5636 = 0x1600) N Register | R
140 280 | FaultRec 5;:85: Kon . 0 CUrHana CUHBepTopa r 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV Register | R

RS485: : MpasunbHocTb KommyHukaumuu Modbus koxTpon-
M 282 | ComRec nepa ELP c uxBepTopom Wm Bp 0 1% = 656 (66% = 66*656 = 5636 = 0x1600) A Register | R
142 284 | EHPMM CurHan cTapr/cTon ANA CUcTeMbl YN[ HPM/CM 0-cton, 1- cTapt Msv Goil4544 | R
143 286 YHPMCM CurHan 0-100% Ans cucTembl HPM/CM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
144 288 Y4HPM CurHan Harp INA CUCTEMbI HPM | 0- Harpes, 1- oxnaxzeHu MsV Coil 4608 R
145 290 (arDefrost CurHan defrost ¢ cucrembl yny HPM/CM 0- BblKnKoueH, 1- BKNOYEH Msv Coil4640 | R
146 292 | CardWV RS485,: I ¢ cucremel 0- Harpes, 1 - oxnaxaeHue Msv Gil4672 | R

HPM cappecom 6)

|
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X 3 -
W29 | Worksp1 RS485: CurHan paboTbl komnpeccopa Ne 1.¢ cucTembl ynpasre- 0-cron, 1- crapr MSV wige R
Hua HPM/CM ( D Cafpecom 6)
3 o -
8 29 | Worksp2 RS485: CurHan pa6otbl komnpeccopa Ne 2 ¢ cucTembl ynpasre: 0-cron, 1- crapr NSV wias | R
Hua HPM/CM ( Ccappecom 6)
- o -
149 298 | WorksP RS485: : CurHan pabotbl komnpeccopa Ne 3 ¢ cucTembl ynpas: 0-cron, 1- crapr SV i R
nexus HPM/CM D Cappecom 6)
bo 3 .
150300 | WorksP4 RS485: : Curian paboTbl Komnpeccopa N° 4 ¢ cuctembl ynpas: 0-cron, 1- crapr MSV w40 | R
nexmna HPM/CM poAnep c aapecom 6)
. 3 .
151 300 | WorksPs RS485: : CurHan paboTbl kKomnpeccopa Ne 5 ¢ cucTembl ynpas: 0-cron, 1 - crapr MSV Gl | R
neHua HPM/CM D Cappecom 6)
RS485: CurHan npeccoctata HU3KOTO JaBMeHUA C CUCTEMbl
152 304 QarlP1 ynpaenenus HPM/CM, cuctema 1, komnpeccopbi 1,2 (Komak- | 0 — aB. cuan, 1- 0K MsV Coil 4864 R
ponnep caapecom 6)
RS485: CurHan npeccoctata HU3KOMO AaBAeHUA C CUCTEMbI
153 1306 | CarlP2 ynpasnenus HPM/CM, cuctema 1, Komnpeccopbi 2, komnpec- | 0—as. curnan, 1- 0K MSV Goil48% | R
copbi 3,4 T p Cappecom 6)
RS485: CurHan mpeccocTata HU3KOTO AaBNIEHMS C CUCTEMbI
154|308 | CarlP3 ynpasnenua HPM/CM, cuctema 3, komnpeccop 5 (komaxgo- | 0 — aB. curkan, 1- 0K MsV Gil4928 | R
Cappecom 6)
RS485: [latuuk HM3KOro faBneHMA CUCTeMbl ynpaBneHua
155 310 (arLPs1 HPM/CM, cuctema 1, komnpeccopbi 1,2, (KomaxgokoHTponnep | 16ap = 256 (22 6ap= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
caapecom 6)
RS485: [laTuMKk HUM3KOTO AaBMeHMA CUCTEMbI YnpaBfeHus
156 312 (arLPs2 HPM/CM, cuctema 2, komnpeccopbi 3,4, (KomaxgokonTponnep | 16ap = 256 (22 6ap=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
Cafipecom 6)
RS485: [laTuuk HU3KOTO JaBneHMA CUCTEMbl YMpaBfieHua _ s _ ]
157 314 CarlPS3 HPM/CM, cucrema 3, Kommpeccop5, pc6) 16ap = 256 (22 6ap= 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R
RS485: [latuuk BbICOKOTO AaBNEHUA ¢ CUCTeMbl ynpaBeHna
158 316 (CarHPS1 HPM/CM, cuctema 1, komnpeccopbi 1,2, (KomaHgokoHTponnep | 16ap = 256 (22 6ap= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
cagipecom 6)
RS485: JlaTuuk BbICOKOTO /1aBNEHNA C CUCTEMbI ynpaBneHya
159 318 (arHPS2 HPM/CM, cuctema 2, komnpeccopbi 3,4, (KomaHZoKoHTponnep | 16ap = 256 (22 6ap= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
Ccappecom 6)
RS485: [laTuuk BbICOKOTO /IABNIEHNA C CUCTEMbI YIPaBNIeHua
160 320 (arHPS3 HPM/CM, cuctema 3, komnpeccop 5, (KomaHpokoHTponnep ¢ | 16ap = 256 (22 6ap= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
ajpecom 6)
6132 Thot Hacrpoiika ApoccenbHoro knanaHa Ha NpuTOKe, BbITAXKe B 0-cron, 1-crapr NSV Giss2 R
Cnyyae, KOra B CUCTEMe OTCYTCTBYeT Kamepa ¢
16234 Thrsubx Hactpoiika ApocCenHoro knanaHa a PATOKE, BTAKKEB | 10, _ o (506 _ 97956 — 5632 = 0x1600) N Register | R
Cnyyae, KOr/ja B CUCTEMe MMeeTc Kamepa C
163 326 | ThrMCh Hactpoiika kamepb ¢ 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
164 328 | FHEn BbIcTpbiit Harpes Kamepoii ¢ 0 - HeaKTUBHbI, T - aKTUBHbI Msv Register | R/W

Ta6nuua N 29 NepemetHble MeHto «<HacTpoiiku».
AnpecDEC

Mokaza-
Hus [R]
/3anuch

HazBahue Tan

nepeme- Onucanue CocTosnue

BacNet Modbus

BACNET

Modbus

ot W]
. 1-HMI CON, 2 - HMI RS485, 4 - MpuTok, 8 - BbiTAx- .
165 330 Ch_Tmain Bbifop BezyLLero Aatuvka xa, 16- PT5, 32 AgTo Msv Register | R/W
166 332 EcoDiff Paznuua temn. ECO 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
167|334 | StartTime | SPACPXA CTapra saaHHOf TewnepaTypul W SAAEPKKABKIIO- | 1 o _ 256 () ey = 224256.= 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
UYeHNA KACKaZHOro perynaTopa
168 336 | TsetCor KoppexTupoBka 3aiaHHoii Temnepatypbi (: crapra) | 1°C=256(22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
169 338 Season Bbi6op Bpemeru rofa 0- Aro, 1-3uma, 2 - Jleto Msv Register | R/W
70340 Toummer | \CMUEPATYPA HAPYXHOTO BO3AYKa, BIE KOTOPOR CHCTEMA | 1o _ )6 ) o _ 5p%)s = 5632 = Ox1600) N Register | RW
patoraer B pexume JIETO
|
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171 342 | HistSum TicTepesiuc nopora Temnepatypbl eto / 3uma 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

172|344 | Kp_desiccation | Ycunenme perynatopa BNaxHocTu 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

173|346 | Ti_desiccation | [locTOAHHAA UHTErpUp perynaTopa BRaXHoCTH 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

174|348 | Kp_BlowH | CMEHUE PErYIATODa SAA3KHOLIBIaKHOCTAIDHTONKOTO |4 _ )o6 (97 _ 27356 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
BO3Ayxa (KacKagHoro perynATopa)

175 350 | Ti_Blow | NOCTORHHGAWHTETDUPOBIHAA EryIATOpa SARGHHO BIZXHO" | 1 o\ 556 () co = 224256 = 5632 = Ox1600) | AV Register | R/W
CTI PUTOYHOTO BO3AYXa (KACKaAHOro perynatopa)

176|352 | HminBlow | "MHIMGTLHZA BIaKHOCTS NPHTOIHOT0 BOSAYNA (AIAKACKARHOTO | 1o _ 556 (57 o€ — %56 = 5632 = Ox1600) N Register | RAW
perynatopa)

7356 | HmaxBlows | MAHCMATSHGRSBXHOCTL IPHTONKOMO O3 (BIAKACAIHOD | 1o _ 56 () o€ — 39#9555 = 5632 = Ox160) N Register | RW
perynATopa)
A

178 356 HsetBlowActB v . 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R

PETYNIATOPa)

179 358 | PidHist 30Ha HeuyBCTBUTENbHOCTY BbIXOA1A PErYAATOP BAAKHOCTH 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

180 360 Ch_Hmain Bbi6op Beayluiero fatyuka per BNAKHOCTH 1- NPUTOK, 2 - BbITAXKKA Msv Register | R/W

181 362 Hmode BO Bpems: 0 - HeakTuHoe, 1 - 3uma, 2 - lleto/3uma Msv Register | R/W

182 364 Hlim Mpegen Hactpoiiku 1% =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

183 366 Dmode OcyweHve Bo Bpems: 0- HeakTuHoe, 1 - fleto, 2 - fleto/3uma Msv Register | R/W

184 368 Dlim Tpezen HACTPOITKM OXNAANTENA Ha OCHOBAHUM OCYLLEHUA 1% = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

185 370 P R BRI AIRPACYETE | 411py — 256 (22 °C = 227256 = 5632 =0x1600) | AV Register | RW
a6CONIOTHOIA BRAXHOCTU)

186 372 OfsHsetB Offset 3agaHH0i A6CONIOTHOIA BNAXHOCTI 1r/kr =256 (22 r/kr = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W

187 374 | OfsHsupB 2:;:;;:"3“"”" ORI 1r/kr =256 (22 r/kr = 224256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RAW

188 376 | OfsHexhB 2:‘3:;;:“"“” abcontorHoitBnaxocTH ygaanemoro 1r/kr =256 (22 r/kr = 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW

0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbIiA 1 yBNaXHUTENb,

189 378 ActHum RS485 yBnaxnuteneii (1,2 unu 3 wr.) 2 - aKTUBHblE 2 yBRAXHUTENA, 4 — aKTUBHbIE 3 Msv Register | R/W

190 380 HumAdr1 RS485 appec 1 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

191 38 HumAdr2 RS485 appec 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

192 384 HumAdr3 RS485 appec 3 1=256(22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

193 386 RS485_H1 S pach 0 - HeakTUBHa#, 1 - aKTMBHaA MsSV Coil 6176 R/W
BNAXHOCTU NPUTOYHOTO BO3AYXa

194 388 Adr_H1 Anpec Modbus aatunka BRaHOCTI NPUTOUHOO BO3AYXa 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

195 390 RS485_H2 3 Pach 0- HeakTMBHaA, 1 - aKTUBHaA MSV Coil 6240 R/W
BIAXXHOCTH BbITAXHOO BO3AYXa

196 392 Adr_H2 Anpec Modbus aatumka BNaXHOCTU BLITAXHOTO BO3AYXa 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

197 394 | TeetStd Hactpoiika TemnepaTypa pexuma oxuaaHna 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

198 3% Ch_Tstd Bbifop BefyLLero Aatuvka pexvma 1-HMICON, 2 - HMI RS485, 4 - Bbitaxka, 8 - PTS Msv Register | R/W

199|308 | Totdbyhcy | AXTYIbHaA TeMNEPaTypa BEAYLLEro AaTnKa pexiaa 19 = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R

200 400 | StdMode AKTUBALMA PEXAMA OXUAAHNA 418 1-Harpes, 2 - oxnaxgekue, 3 - Harpes 1 MSV Register | R/W

201 402 | StdHis Hactpoiika Temneparypbl pexuma 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

0404 VIt 3anepia P8 110 A ek =256 (22 cex = 22°256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
APOCCENbHbIM

203 406 DelThr 3ajiepXKa BLIKNIOYEHUA APOCCENbHbIX KNlanaHoB 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

204|408 | PresDel 3aepKia npOBEpKi COCTORHUA 1 cex =256 (22 cek = 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
1 $unbTpoB

205 | 410 | CoolingTime | GPEMA OKIaKACHAR SMEKTDHIECKOrO, 430800 HATPEBATENA, | 1 (o _ o6 (27 cex = 22%256 = 5632 = Ox1600) | AV Register | RW
OF w/ wn mogiyna HPM/CM

206 | 412 | SupCooling | M Tb Ha NpHUTOKe - 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W

207 | 414 | ExhCooling | Mp Tb Ha BbITAXKE - 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W

208 | 416 | Kp_CP Ycunenue perynatopa NoCTOAHHOTO Pacxofia BeHTUAATOPOB | 1= 256 (22 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W

|
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Apnpec DEC HasBanue Tun Mokasa-
nepemeH- Onucanme Cocrosinme o [R]
BacNet Modbus P N BACNET Modbus /3anuco
HoM W]
09 |48 TP TloCTORHHZA MHTETPUPOBIHIA PeryTATOpa NOCTORKKOTO ek =256 (22 cex = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
pacxopa BeHTUNATOPoB
210 420 Pasz1 3ajjaHHoe AaBNeHte 1 CKopOCTY ANA PaBoTbl C MOCTOAHHBIM 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Pacxo/ioM Ha puToKe
142 | pasn 3aRaioe ABREHUE 2 KOPOCTA ATA PAGOTHI CIOCTORHKBIN | 3 _ o6 (70— 27956 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
Pacxo0M Ha NpUTOKe
M 44 PaSB3 SapaKHoR A3BNEHA 3 CKOPOCTH 1A PAGOTH CTIOCTORKHEIM | 1 _ 556220, — 774956 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
PaCxoA0M Ha NpuTOKe
23436 DPTrangesup | AVENESOH USMEDEH AaTUMKa A2BNEHUA 42 npiTOKe 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
(y(TﬂHOBVITb B COOTBETCTBUN C HACTPOUKON Aamw(a)
3apaHHbIii 06Gbem NoToka Bo3ayxa Ha 1 ckopocTn nn? patorbr 1 M3/uac = 256 (22 M3/uac = 22°256 = 5632 )
214 428 | FlowSZ1 CNOCTOAHHBIM PACX0A0M Ha NPUTOKe (PACCUnTaHHbIii Ha — 0x1600) AV Register | R
0CHOBAHUN AABNIEHUA 1 Ko3hduLmenTa K) -
3apaHHblii 06beM NoToKa Bo3/lyXa Ha 2 CKOpOCTH ana paborbl 1 M3/uac = 256 (22 W3/uac = 22°256 = 5632 )
215 430 | FlowSz2 CTIOCTOAHHbIM PACX0fiOM Ha NPUTOKe (PaccyuTaHHblii Ha = 0x1600) AV Register | R
0CHOBAHUN AaBNIEHUA U Ko3hduLmenTa K) -
3apaHHbIii 06bem NoToka Bo3AyXa Ha 3 CkopoCTH Aﬂfl pabotbl 1 M3/4ac = 256 (22 M3/vac = 22*256 = 5632 5
216|432 | FowSI3 CMIOCTOAHHbIM PACXO/IOM Ha NPUTOKe (PAcCUMTaHHbIii Ha = 0x1600) A Register | R
0CHOBAHMI K03 K) -
07|84 Ksp Kooguuedt K gnn nepecdera pasenn ua MOTOk B MBI} _ o6 ) _ 59s — 563) — 0x1600) N Register | RW
TOYHOM YacTi
Vent- Konuuectso np! PoB (pacc i cym-
218 | 436 SupQuant MapHblil MOTOK HACTPOIiKK M M3MepeHuii Beex MpuTouHbIX | 1= 256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
209 48 | P 3aasoe JaBEK e Ha 1 CKOPOCTH ATA PaBOTBI CROCTORKKIN | 3 _ »ci (70— 27956 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
PACX0A0M Ha BbITAXKE
2 M0 | PR Saf@sH0e JRIHIC Ha 2 COPOCTH [ paROT CTECTORHBIM P00~ | 1 _ 6 (20 226956 — 563 = 0x1600) N Register | RW
JOMHaBbITAXKe
2 4 PEB Sa0aH0e JRBTEHAE 4 3 GOPOCTA A PABOT CTOCTORHHOIMBA0O- | 3 _ g (70 22756 = 5632 = 0x1600) N Register | RIW
JOMHa BbTFKKe
20 | 444 | DPTrangebuh | AVANGSOH WSMEREsHi RATUUKA FBNEHUA 2 BOTANKE (YCTa- 3 oce (70— 274956 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
HOBUTb B COOTBETCTBUN C HACTPOMKAMU HA nammxe)
3aaHHblit 00bem NoToka Bo3ayxa Ha 1 ckopocTn nnﬂ'pa6om 1 w3/uac = 256 (22 M3/uac = 22°256 = 5632 )
223 446 FlowEZl CNOCTOAHHBIM PACXOZIOM Ha BbITAXKE (PaCCHMTaHHbIil Ha 0C- | _ 0x1600) AV Register | R
HOBaHMM K030 K) -
3aaHHblii 06bem NOTOKa BO3AyXa Ha 2 CKOPOCTH nnﬂVpa6mb| 1 M3/uac = 256 (22 m3/uac = 22256 = 5632 )
24 | 448 FlowEZ2 C TIOCTOAHHBIM PACXOZIOM Ha BLITAXKE (PaCcCYMTaHHbIii Ha OC- | _ 0X1600) AV Register | R
HOBaHMM n k03O K) -
SBIlaHHhII/I 06bem notoka B037yXa Ha 3 CKopocTn ﬂ"ﬂvpaﬁo'lbl 1 M3/uac =256 (22 M3/uac = 22256 = 5632 )
225 | 450 | FlowEZ3 C TIOCTOAHHBIM PACXOA0M Ha BbITAXKE (PACCYMTAHHbIA Ha OC- | _ 0x1600) AV Register | R
HOBaHMU nko3hd K) -
26 452 Kexh 5:2‘;“’“”"9"' K AnA nepeciera JaGTEHA 4a NOTOK B BBTRKHOH | 1 _ g, 1) _ 279356 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
w7 ase | Vet Koweasoss P 1= 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | RIW
Quant TIOTOK HaCTOVIKM 1 BCeX
228 | 456 | Supl p Tb Ha NpuUTOKe 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
229 | 458 | Sup2 CpenHas NPOU3BOAUTENBHOCTL Ha NPUTOKE 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
230 460 | Sup3 Maka p Tb Ha NPUTOKe 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
231 462 | FminS M yacrota pTOpa Ha npuToKe 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
232 464 | FmaxS MakcumanbHan YacTota uHBEpTOpa Ha NpuToKke 1Hz = 256 (22Hz = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
233|466  RSsup RS485 uHBepTOpa Ha npuToKe 0 - HeaKTUBHbI, 1- aKTUBHbIiA Msv Coil 7456 | R/W
234 468 | RSsup2 RS485 pTOPa Ha NpyTOKeE 2 0 - HeaKTUBHbIi, 1- aKTUBHbII Msv Coil 7488 | R/W
235|470 | RSsup3 RS485 nHBepTopa Ha nputoke 3 0 - HeaKTUBHBIi, 1- aKTUBHbII MSV Gil7520 | R/W
236 | 472 | RSsup4 RS485 uHBepTopa Ha npuToke 4 0 - HeaKTUBHbIi, 1- aKTUBHbIi Msv Gil7552 | R/W
237|474 | RSsup5 RS485 nHBeptopa Ha nputoke 5 0 - HeaKTUBHbIi, 1- aKTUBHbII Msv Coil 7584 | R/W
238 | 476 | RSsup6 RS485 Ha npuToKe 6 0 - HeaKTUBHBIi, 1- aKTUBHbII MSV il 7616 | R/W
239 478 | AdrSup RS485 uHBeptopa Ha nputoke 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
240 480 | AdrSup2 RS485 nBeptopa Ha npuToke 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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20482 | AdrSup3 RS485 uBepTopa Ha nputoke 3 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
242|484 | AdrSup4 RS485 Ha nputoke 4 1=256(22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
243 1486 | AdrSup5 RS485 HBepTopa Ha npuToke 5 1=1256 (22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
244 488 | AdrSup6 RS485 pa Ha npuToke 6 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
245 490 Exh1 M Tb Ha BbITAKKE 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
246 492 Exh2 Cpentas np CTb Ha BbITAXKE 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
247 494 Exh3 MakcumanbHas np CTb Ha BbITAXKE 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
248 496 FminE M yactora Ha BbITAXKe 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
249 1498 | FmaxE MakcmanbHas yacToTa UHBEPTOPa Ha BbITAXKE 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
250 500 | Rsexh RS485 Pa Ha BbITAXKe 0- HeaKTUBHBIN, 1- aKTUBHbIif MSV Coil 8000 | R/W
251 502 RSexh2 RS485 Ha BbITAXKe 2 0- HeaKTUBHbIA, 1- aKTUBHbIV Msv Coil 8032 | R/W
252|504 | RSexh3 RS485 uHBepTOpa Ha BbITAKKe 3 0- HeaKTUBHbIA, 1- aKTUBHbIi MSV Coil 8064 | R/W
253 506 | RSexh4 RS485 Ha BbITkKe 4 0- HeaKTUBHbIiA, 1- aKTUBHbIiA MsV Goil80%6 | R/W
254 508 RSexh5 RS485 Ha BbITAXKe 5 0- HeaKTUBHbIi, 1- aKTUBHbII Msv il 8128 | R/W
255 510 | RSexh6 RS485 nHBepTopa Ha BbiTAXKe 6 0- HeaKTUBHbliA, 1- aKTUBHbII MsV Coil 8160 | R/W
256 512 AdrExh RS485 Ha BbITKKE 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
257 514 | AdrExh2 RS485 HBepTOpa Ha BbiTAKKe 2 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
258 516 | AdrExh3 RS485 uHBepTOpa Ha BbITAXKe 3 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
259 518 | AdrExh4 RS485 Ha 4 1=256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
260 520 | AdrExh5 RS485 HBepTOpa Ha BbITAXKE 5 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
261 522 | AdrExhé RS485 nHBeptopa Ha 6 1=256 (22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
262 | 524 | TaccVent Bpems yckopeHna 1 ek =256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
263 526 | TdecVent Bpems ocTaHoBKY UHBEPTOPOB 1 cek =256 (22 cex = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
264 528 | RECproc YyacTue B perynupoBKe Temnepatypbl p r 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
265 530 | Hpproc i::g;i:::g:::’:;’:Te"""e"“yp"' Moy HPA/CM v 19 =256 (229 = 22256 = 5632 = 01600) N Register | RIW
266 | 532 | MiXproc YuacTite B perynupoBKe Temnepatypbl B kamepe 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
267 534 | h_c_proc YyacTue B perynupoBKe TemnepaTypbl Harg 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
268 | 536 | Kp_Heat YeuneHue perynatopa Temnepatypbl — Harpes 1=256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
269 | 538 | Ti_Heat TocToAHHas pup perynstopa paTypbl —Harpes | 1cek =256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
270 540 | Kp_Cool Ycunenvie perynatopa Temneparypbl 1=256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
M5 Ti_Gool TIOCTORH2A HHTETPHpOB2HA PEryTATOpR TEWITEpaType - 1 cek= 256 (22 cex = 22256 = 5632 = (x1600) N Register | R/W
272|544 | PloolingAct | Pl 0-lato, 1- lato/zima MsV il 8704 | R/W
273 546 DelOnPlcool | 3anepxka Pl 1 ek =256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
274|548 Kp_Blow m’:::if:g;";’;‘f e S 1=256 (22 = 22256 = 5632.= 0x1600) N Register | RAW
75550 | TiBlow | TCCTOPHHARUMTEIDMpOSAUA peryaATopa i 1 cek =256 (22 ce = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
patypbl np BO3Ayxa
276 552 | TminBlow M TemnepaTypbl MPUTO4HOT0 BO3AyXa 1°0=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
277|554 | TmaxBlow MakcmanbHas Temnepatypa npUTOYHOTO BO3AYXa 1°0=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
278 |55  TsetBlowAct :::yy;:::;: ;arff;f'a" TEMTEPaTYpaTIPATOHOMOBOSAYXAMA | 10 _ 356 (22 = 22%256 = 5632 = 0x1600) N Register | R
279 558 | RecDown 3apepxka crapra 1 cek =256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
280 560 | TimRec ;;Kynepmpw"(":b‘:;:“;::m::;’“’"’“ BOSPA3 | 400 = 256 (22°C= 22256 = 5632 = OX1600) N Register | R/W
|
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AppecDEC Hasganue Tun
nepemen- Onucanne CocToAnue
Baclet  Modbus ) BACNET  Modbus
HOi
B 562 RecdeltaT | TCODOAMMEA pIMALA TEMMEpATVp MPUTOWONO M| yor _qe e — 29%)56 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
BO3/lyXa N4 3anycka p patop
282|564 | KpRec Jauneiue perynaTopa, 3aUMLIAOUIETO O BHINARIMIA WHEA B | 1 _ )cc (o) _ 5uyc6 — 5637 = 0x1600) N Register | R/W
283566 | TiRec flocroskHaA urerpup perynATop2, O 1 cex =256 (22 cex = 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
aHUA UHeA B parop
284 568 | MinRot ™ v 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
pekynepatopa
Makc Tb )
285 570 MaxRot v v 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
286 | 572 GlicPow Mp Tb T I patof 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
287 574 RSrec Ro485 e v o T 0 - HeaKTUBHbIA, 1- aKTUBHbIi MsV il 9184 | R/W
pekynepatopa
RS485 , T .
288 576 AdrRec B v 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
. M yactora 3 X
289 | 578 FminRec , 0 ' v 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
M
V050 Fmae o . sacora propa. Bp " | 1Hz = 256 (22Hz = 22+256 = 5632 = 0x1600) I Register | RW
291 582 | TaccRec Bpema yckopenua pTopa p patop 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
292 584 | TdecRec Bpema 0cTaHOBKM HBEPTOPA | paroy 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
293 586 G_Sec AKTUBALYA 3aLLUTHI HAcOCa T P 0 - HeakTuBHas, 1 - aKTUBHasA Msv il9376 | R/W
294 588 @_SecDP Tepuop ocTaHoBKM Hacoca r p patop 1 AeHb = 256 (22 gHa = 22%256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
295 590 | G_SecT Bpema 3anycka Hacoca r p patop 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
296 |59 hnigriop | PEMA Mpensaputenshoro nporpesa <o 100% OTKDLIMEM | 1o _ 5o 5) o _ 9y+p56 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
KnanaHa, He3aBuCuMO 0T MUH./Makc. T.zewn
297|594 Iniffsale | PEVA  TPEASGPUTENSHOTO  MPOPEBA . MPOUEHTHBIM | 4 (o o6 (07 o = 20%56 = 5632 = Ox1600) | AV Register | RW
OTKPbITUEM KnanaHa
298 596 RampEn 3a/epxKa CHIDKEHNA 0 - HeakTuBHas, 1 - aKTUBHasA MsV il 9536 | R/W
299 | 598 | Rampli Bpema CHIDKEHNA 1 cek =256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
300|600 | Init_Tmin | MVWUMATHGA TENERAVPA HAYNHOTO BOSAYE WIKGMGI | 1o _ycq (r) of — p#56 = 5632 = Ox1600) N Register | RW
HaCTPOiiKK KnianaHa Bo Bpems npeziBap nporpesa
301|602 InitVimin | TOCTPOIKa KaNaHa BO BREM NPEASIPHTENSHOMO MPOTPES3 | 1o, _ »oe 00 _ 9w — 5632 = x1600) N Register | RW
1A TeMepaTypbi HapyXHOro BO3lyXa, PaBHOi MUk, T.zewn
300|604 | Init_Tmax | MoKCIMGNoHGR TEMNEPaVpa HApYKHOMO BOSEVXA WKAMGI | 1o _ 5o x) of _ 9y#p56 = 5632 = Ox1600) N Register | R/W
HaCTPOIiKU Knanawa B0 BpeMA npe/iBap nporpesa
303|606 | InitVimax | oCTPOKS KIaNaKa B0 Bpevi MPEABIPITENSHOTO MPOTPEBA | 1o _ »c (10oc _ 956 — 563 = Ox1600) N Register | RW
[ANA TEMMEPaTypbl HAPYXHOro BO3AYXa, PaBHOil MaKc. T.zewn
304 608 Tlim1 Temnepatypa BKAloYeHMA Hacoca 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
305|610 DelOffM | IACPKKQ BBIKTIOUHIA LPKYTAUMOHHOTO HACOG BORRHOTO | 1 o 66 (2) o = 20#256 = 5632 = Ox1600) AV Register | R/W
Harpesarena
306 612 | MinValve MunumanbHoe oTKpbITHe KNanaHa Harpesatens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
307 614 | ThActive AuvBaynn 3w HATPEBATENA TP TIONOU RaTinia HeaKTUBHas, 1- aKTUBHas MsV Gil9824 | R/W
Temnepatypbl 06paTHoii Bofibl
AxkTuBauna GyHkumm 3awwTbl Frost (T BbiNajaHMa WHes)
308 | 616 | Tlim2 €O CTOPOHbI BO/bI, KOTAa TemnepaTypa HapyxHoro Bo3ayxa | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
CTAQHOBUTCA HIXKE IAHHOTO
HacTpoiika nopora o6patoii Temnepatypbl, Hinke KoTopoii
309 618 ThStopFrost | cuctema BxoauT B pexum nporpeBa (Ha octaHoske), | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
(BA3aHHaA ¢ curnanom A_Tt
Hactpoiika nopora o6patHoii Temnepatypbi, Hinke KoTopoit
310 | 620 | ThStartFrost | cucrema Bxoput B pexum nporpesa (Bo Bpemsa paborbi), | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
(BA3aHHaA ¢ curHanom A_
Hactpoiika Temnepatypbl 06patHoii Boabl U3 HarpeBatens,
311622 ThStopReg | PoCXORMT OTKPBITWE Knaniaua Mpu HASKOR TEMNEPATYDE: | gor _ 556 (77 o = 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
He3aBUMMO 0T  [NABHOTO  CUrHana  perynupoBaHuA
Harpesarena (BO Bpema OCTaHOBKVI)
|
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Modbus

Hactpoiika Temneparypbi o6paTHoit BOAbI U3 Harpesatens,
312|624 | ThtartReg | |POWCXOAUT OTKDBITHE Kianaka fpw HASKOW TEMNEPATYPE, | o _ )56 77 o = 29456 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
He3aBUCUMO ~ OT  [MaBHOTO  CUTHANA  PeryaupoBaHuA
Harpesarens (8o Bpema paborbi)
313 626 | KpBack Yauneue perynatopa TemnepaTypei 0BpaTHOfi BOMSI W3 | 1 _ o 1y _5puage — 5635 — ox1600) N Register | RIW
HarpesaTens
314 628 TiBack MlocToR42n  WHTETDAPOBIHUR  PEryAATOpa  TEMNEPATVPB | 1 o 256 (7) co = 22256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
OﬁpaTHOVI BOAbI U3
315 630 HW_Sec AKTUBALYA 3aLLUMTHI HACOCA BOAAHOTO Harpesarens 0 - HeakTuBHa#A, 1 - aKTUBHaA MSV Coil 10080 | R/W
316 632 HW_SecDP | Mepuop ocTaHOBKY Hacoca BOAAHOTO HarpeBatens 1 neHb = 256 (22 pHa = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | R/W
317 634 HW_SecT Bpemsa 3anycka Hacoca BOAAHOrO Harpesatens 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
318 636 | mBreakDX M BpeMA 0CTaHOBKY (peol 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
319 638 | mWorkDX MuHumanbHoe Bpema padorbl ¢y 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
30 640 ToutminDx | \VMUMATbHZA TEMNEDITPa HAPYKHOMO BOSEVXE, CBOILE | 1o _ yc (x) of _ 9y+p5 = 5632 = Ox1600) N Register | RIW
KOTOPOii MOXeT paBoTaTb GPeoHoBbIii oXnaauTenb
321 642 negS5FDX VHBepcua /iHOTO KOHTaKTa Gp 0-NO,1-NC Msv Gil10272 | R/W
322 644 II_IllactiveDX | AkTugaums Il crynetn dy 0- HeakTuBHas, 1 - aKTUBHaA Msv Gil10304 | R/W
323 646 | CascadeDX | AkTvBaLMA paboTbl KackafHOro GPeoHOBOrO OXNaAUTeNa 0- HeaktugHaA (1->2), 1- akTuHas (1->2->1+42) | MSV il 10336 | R/W
34 648 | listageD | POUCHTHOE paCTpenenenue An l ynesis OPEOKOBONO | 4o, 56 000 _ 9ywx56 — 5632 = Ox1600) N Register | R/W
oxnagurena
325 650 llstageDx | |POUCHTHOE pacnpenenesye fna Il ynekn 9PEOHOBOT0 | 4o yce (200 _ 9vs6 — 5632 = 0x1600) N Register | RW
oxnaguTens
36 652 | mBreakFX Tr::fa'f:"b"” BPEMA OCTaHOBK/ PEBEPCBHOTO PEOHOBONO | 1 o\ 556 ) co = 224256 = 5632 = Ox1600) | AV Register | R/W
327654 | mWorkFX g"r:::'a"‘;”"“”e BPEMA pACOTHI PESEPAIBHOTO GPROROBOND | 4 o 566 1) ce = 2256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
328|656 | Toutmin | \MUMANbHaA TEMNEpaTypa HaPYXHOTO BOSAYXA, GBUILE | o _ 56 (5) of — 294256 = 5632 = Ox1600) N Register | RW
KOTOPOii MOXET paBoTaTb GPeoHoBbIii OXnaAUTeNb
39 |68 | negAX VHBepcyA aBapuiiHOTO KOHTaKTa peBepCUBHOTO PeoHOBOTO 0-NO,1-NC MsV o | RW
arperata
330 660 | Deffunc PeaKuws cucTeMbi Ha curvan defrost O-CaEIMRCERL), |=(IERETRILA= | ey Register | R/W
OTCYTCTBYE PeaKLyuin
331 662 | A_M_Mix Pexwm pa6oTbl Kamepbl cMeLLnBaHA 0 pyoit "e”‘_" " - MsV Coil 10592 | R/W
aBTOMATUYECKHt PeXUM
332 664 | SetMix Hactpoiika Kamepb ¢ B Py4HOM pexume paboTbl | 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
333 666 | PrioMH [puopuTeT npu perynnpoBKe Temneparypbl Ana 0 KaMepol ciewBahus, 1 - arpesarens/ MsvV Coil 10656 | R/W
oxnagurena
334 668 MinFresh M i CBeXWIA BO3AYX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
335 670 MaxFresh MakcumanbHbiii cBexuit Bo3ayx 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
336 672 | TimMcH ::;'e”p‘:’l"‘a I I D 19 = 256 (22 °C = 22¥256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
337|674 | HistMcH | TeCTPOKa TUCTEDESIC aAaHHOf Tevneparypsi AnA 19 = 256 (22 °C = 22%256 = 5632 = 0x1600) I Register | RAW
peXiMa 6bICTPOro Harpea Kamepbi ¢

BacNet Modbus

Ta6nuua N° 30 MlepemenHble MeHto «CepBHCHOE Meio».
Anpec DEC

HazBahue
nepemen-
HOi

Onucanue

CocToAnme

BACNET

Tun

Modbus

338 | 676 | ServiceMode | CepBUCHDIN pexum 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbII MSV il 10816 | R/W
Ch_WorkMo- . 1-off/on, 2 - 0ff,1,2,3, 4 - off,1,2,3,Timer, 8 - .
339 678 de Pexwm pabotbl: Bbi6op 113 4 HacTpoek pexmos paboTbi off 1,23 Standby,Timer Msv Register | R/W
340 680 | Type Hactpoiika kopa np 1-5CS, 2- SECS, 6 - RGCS, 10- PRCS, 18 - RRCS MsV Register | R/W
34 682 AplCode Hactpoiika kopa 1=1(2=22) AV Register | R/W
342 684 | (odeOK O S D P 0 - HenpaBMAbHo, 1 - NPaBUNbHO Msv Goil10944 | R
C AOCTYMHBIMYU KOAiAMU, ONMCaHHbIMK B TI]I
|
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Anpec DEC

BacNet Modbus

HazBahue
nepemer-
HOit

Onucanue

Cocroanue

BACNET

Tun

Modbus

Mokaza-

Hua [R]

/3anucs
W]

33686 | OFPTI KoppekTupoBKa TouKit U3MEEKUA AaTMKA TEMNEPATYPBY | 1o _ 6 o( — 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
Kkxogy PT1
344 688 | OfsPT2 KoppexTuposKa TouKi usMepeHys AaTAKA TEMMEPATYPYL, 1o _ )56 (52 o — 22956 = 5632 = Ox1600) N Register | R/W
K BXopy PT2
345690 | OfsPT3 KoppeKTupoBKa TouKin USMEEKUA AaT\MKA TEMNEPATYPBY | 1o _ 6 (o — 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
KBxogy PT3
36692 OfPT4 KoppeKTupoBKa TouKit Y3 MEEKUA AaTnKa TEMNEPATYPB, | 100 _ 56 o 224256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
K Bxony PT4
347694 | OFsPTS KoppeKTupoBKa TouKin USMEDeHIA AZT\MKA TEMNEPITYPBL | 100 _ 56 (< 27256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
Kk Bxopy PTS
348 |69 | OfsHMICon | "CPPEKTUPOBKS TOUKN USMEPEHIR AGTUMKA TEMIEPATYPOL | 1ot _ 56 (7)o — 29%56 = 5632 = Ox1600) N Register | R/W
Kk Bxogy HMI CON
KoppeTipoBKa Toukit U3MepeHis aTuuka TeMneparypbl, o o YKCE — Eha .
349 1698 | OfsHMIRS o Kexogy MASTER RS485 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
350 700 LowTempAct O R R TG O 0 - HeaKTUBHBIi, T - aKTUBHbII Msv Gil11200 | R/W
A_LowTemp
351702 | Tminsup 2"0"3:‘;'::"""”‘ AOTYCTHMAA TEMTIEPATYpa MIPHTOSHOTO 19 = 256 (22 °C = 22¥256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
W | e [ EEOCEEDIEE TR FRITID ek =256 (22 cex = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
Bo3ayxaA_LowTemp
353 706 | TexhAct [latunk Temnepatypbl BO3flyXa 0 - HeaKTUBHbIiA, T - aKTUBHbIiA Msv Gil1129% | R/W
354 708 | TsetChl SAEpHKa USMEHEHIA HACTOHKM SAUAUHO TEMNCPATYDE! | 1 .\ _ 556 2) cex = 224256 = 5632 = 0x1600) | AV Register | RW
(kacaetca Tset C ypoBHA Metio Wt
Tb aKTUBALMK C GITHana ¢ AaTunka
355 710 HsupAct BNAXHOCTU NPUTOYHOTO BO3AYXa (ONUMA MMeeTcA Takxke B | 0 - HeakTMBHaA, T- aKTMBHaA MsV Gil11360 | R/W
CucTeMax 6e3 perynupoBKi BaXHOCTH)
Bi Tb aKTUBaUun ! (WrHana ¢ Aatunka
356 712 HexhAct BNAXHOCTU YAanAemoro Bo3ayxa (onuus umeetca Takxe B | 0- HeakTUBHaA, 1- akTUBHaA MsV Gil11392 | R/W
cucTemax 6e3 perynupoBKM BRAXHOCTH)
357|714 | HsensType Bbi6op TUNa AaTuMKOB BNAXHOCTH 0-EL-HT, 1-HD Msv Gil11424 | R/W
358 716 ActualAdrHs AKTyanbHbli aipec atynka BRaKHOCTH 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
359 718 AdrToSetHs | LleneBoii appec AaTyuka BRaXHOCTH 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
360 720 ActiveConfighs | AKTUBaLIMA HACTPOIKM HOBOTO aipeca AaT4MKa BNAXHOCTH 0-Her,1-la MSV Gil1520 | R/W
(TaTyc KOMMYHUKaLyt / BBOAA HACTPORUHbIX NapaMeTpoB 0-OK (konwyuauus npasineian), 1 ~B
361 722 StatusConfHs ¥ YKL A P pamerp npovecce (BBoAa HaCTPOeK), 2 — aBapuiiHblit curHan | MSV Register | R/W
JIaTuKa BRAXHOCTI [ \
362 724 ConstPress DAL L L TG T 0 - HeakTuBHas, 1- JaBnenue, 2 - faBneHue/morok | MSV Register | R/W
POB N0 BO3AYXY
363 726 Fanlnverters Bbibop Tuna I 1-Danfoss F(51, 2 - Eura Drive, 4 - EBM, 8 - 0J-DV Msv Register | R/W
364 728 | IsuplimOJ H i TOK i np P 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
365 730 lexhLimOJ H i TOK i p 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
366 732 ActualAdrEBM | AKTyanbHblii appec EBM 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
367 734 AdrToSeteBM | LleneBoit appec EBM 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
368 736 :Eg::ca"ﬂ' AKTUBaLWA HACTPOIAKY HOBOTO ajpeca EBM 0-Her,1-[la Msv Gilm776 | R/W
(raTyc KOMMYHUKaLWV / BBOJIa HACTPOEYHBIX NapaMeTpoB 0-OK (konwyuauus npasineian), 1 ~B
369 738 StatusConfEBM i yHiKaLY A P pamerp npovecce (BBoAa HaCTPoek), 2 — aBapuiiHbiit curHan | MSV Register | R/W
ngurarens EBM 0 \
370 740 AdrToSet0JDV | Llenesoii appec 0J DV 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
in Yo gAgtJl;;Conﬁ» AKTMBaUuA HaCTpoiiky HoBoro aapeca 0) DV 0-Her, 1-/la MSV Gil 11872 | R/W
|
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BacNet Modbus
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HOit

Onucanne

Coctoanme

BACNET

Tun

Modbus

StatusCon- | (TaTyc KOMMyHVKaLWK / BBOAA HACTPOEUHbIX NapaMeTpoB L e
- fiHblii Coil 11904
372 744 foIv psiratens 0J DV ?poue(ce (BBOAA HACTPOEK), 2 — aBapHiiHblil curHan | MSV oil R/W
73 746 AdrToSet- Temneparypa B unseptope 0J-DV, cuutbiBanme ¢ 19 = 256 (22 °C = 22256 = 5632 = 0x1600) W Register | RAW
Temp HOBOYC anpec pTOp
374|748 | Sup0_10 Ynpaenenue 0-10VDC nHBepTOPOM Ha npuTOKe g::z:gwxuoe, L2 -ATE) Msv Register | R/W
375 750  Exh0_10 | Ynpasnenue 0-10VDC uHBEpTOPOM Ha BBITAXKE g:;zzgusnoe, 1-Rout1, 2- Aout2, 4 - Aouts, MSV | Register | RW
376 752 A_CurDelay | 3anepxka aBapuiikbix curHanos "A_...Cur.." 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
377 754 A_CurSupAct AkTABaLIAA aBapHiHbiX carkanos "A_..Cursup’ (pashede 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbI MsV Coil 12064 | R/W
TOKa IHBEPTOPa C TOKOM, U3 LUKabI YaCToTbl)
im- 0
38 |756 | UL PEHHOT0 T0KA I pacc Dp 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
MinDif CUrHana CIMLLKOM Hu3Koro Toka "A_LowCurSup!
imMa- | 0
39 75 | lsuplimMa PEHHOTO TOK3 it PacCuTaHHoro AnA 1A =256 (22A = 22256 = 5632 = 01600) N Register | RIW
xDif curHana npesbitwenua Toka "A_HighCurSup
380 760 FsupMin M 4acTora - WKana 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
381 762 FsupMax MakcumanbHas yacTora - WwKana 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
382 | 764 | IsupMin M A TOK - Wkana 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
383 766 IsupMax MaKcumanbHblii TOK - WKana 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
384 768 A_CurExhAct AkTHBRUUA aBapUiHbIX CrHanos *A_.. UrEXK”  paene 0 - HeaKTUBHbI, 1 - aKTUBHbII MsV il 12288 | R/W
ToKa 1HBEpTOPa C TOKOM, U3 LWKaAbl YacToTbl)
lexhLim- ( p 0 T0Ka 1 pacc ana _ ys9ce _ ;
% |0 MinDif CUrHana CIMWKOM Ht3Koro Toka "A_LowCurExh" 1A =256 (22A = 22256 = 5632 = 0x1600) w Register | RAW
i - 0O
5 |7 | 'eshlimMa LT DU LR O 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
xDif CcurHana npesbilueia Toka "A_HighCubxh
387 774 FexhMin M YacToTa - WKana 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
388 776 FexhMax MaKkcumanbHas yacToTa - Wwana 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
389 778 lexhMin MuHUManbHbIiA TOK - WKana 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
390 780 | lexhMax MakcumanbHblii ToK - Wwkana 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
391 782 | RecMode Pexwm paborbl pekynepatopa 1 pekynepaluA Tenna, 3 — pekynepaua temna Msv Register | R/W
1 Xon0ia
39278 | InvRec Bui6op 1ana ugepropa ep ! 1-Danfoss FC51, 2 - Eurabrive, 4- 0)-DV MV | Giliss | RW
393 1786 | IreclimOJ H i TOK D 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
394 788 | RecFrostProt Bbi6op 3awwThi p patopa ot UHest 0 - npeccocTar, 1 - iaTuvK Temneparypbl Msv Coil 12608 | R/W
FET—
395 790 FrostAlarm iy curtan VHEAB p e 0 - HeaKTUBHBbIN, 1 - aKTUBHbIi MsV Coil 12640 | R/W
A_ColdRec
396 792 | MixMode Pexwm paboTbl pekynepatopa ; ;:::;:epaumx TR =R N MsV Register | R/W
397 794 HCwaterAct | BopsHoii HarpeBarens / oxnagutens 0 - HeaKTUBHbIA, 1- aKTMBHbII MsV Goil 12704 | R/W
398 7% | HEcontrol I\'g':la';p“"e"”" STEKTPANCCKM aTPEBATENEM BHKOR 1000, 1. piyyg MV | Gitss | RW
399 798 | PWMperiod | Mepuon PWM-curvana 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
400 | 800 PWMIimit MakcumanbHasa mowrocts NE c PWM-perynup 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
401 802 PhePventAct Makcumansias MoLLHocT NE B 3aBCAMOCTH oF HacTpoek 0 - HeaKTUBHaA, 1 - aKTUBHaA Msv il 12832 | R/W
p
400 804 | Psupl fladped e PAKE | 10h = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
TIPUTOKe - WKana
403 806 Phel MunumanbHas mowocTb NE ana Psup1 - wkana 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
404 808 | Psup2 i ROES PaK3 | 196 = 256 (22% = 22256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
TpUTOKe - LiKana
405 810 Phe2 MakcumanbHas mowsocts NE ana Psup2 - wkana 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
|
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AppecDEC  Hazpaune Tun Mokasa-
nepemeH- Onucanme CocTonHme o [R]
BacNet  Modbus P . BACNET Modbus /3anuce
HOM [W]
406 | 812 | GasAl WxBepcuA aBap KOHTaKTa ra30Boro Harpesatens 0-NC 1-NO MSV Gil 12992 | R/W
407 | 814 | GASmode BGop Tvna gy aanorogoro Bkixoga Y.GAS Ana 0-0-100%, 1- Tset Msv Gil 13024 | R/W
BO/IAHBIM Harpesa
48 (816  Tsmin 366‘1\33H6ﬂ kbt ke pallkan b 19 = 256 (22 °C = 22#256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
409 818 Tsmax 32?5»1)"” MaKCHMabaA TEMNEPaTYPa (WKAMH BBORG | 1ot _ o5 (9o = 22#256 = 5632 = 0x1600) N Register | RW
410 820 Umin H Ha Bbixozie Y.GAS ana Tsmin 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
411 822 | Umax I Ha Bbixoze Y.GAS ana Tsmax 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
412|824 | FreonUnit (DpeoHoBblii arperat il= 2 —Harpes MsV Register | R/W
413 826 HCmode KonTakt 0-NO, 1-NC MSV il 13216 | R/W
M ArHana,
414 828 | MinV ynpasnsiolero peBepcvBHbIM  arperatom (B0 Bpema | 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
0CTaHoBKY Bceraa V)
Maka curHana,
415 830 | MaxV ynpasnsiolero peBepcvBHbIM  arperatom (8o Bpema | 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) A Register | R/W
0CTaHoBKY Bceraa 0V)
416 832 | YFXmode Tun curiana pesepcvBHONO arperata RIS -max>m|n, 2oL B MsV Register | R/W
4- ABTo max>min
17 834 FuncDin12 AxTuBauua asaf curHana A_StopS1 0- on/off, 1- A_StopS1 MsV il 13344 | R/W
418 836 | Func1S2H | OyHkua Boga 1S2H O-CEIIELE} ] — BTOpAdHbIA duneTp, 2= Msv Register | R/W
3NeKTPOCTATUYECKNIE UALTP
419 838 | FuncES :;::L::: YCTaHOBKI Ha 3aTPASHEHHE SMEKTPOCTATHHECKOTO 0— He 6nokupoBarb, 1- 6nokupoBarb Msv Coil13408 | R/W
420 840 Aolscale l Bbixoga Aout1 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MsV Goil 13440 | R/W
vl 842 Ao2scale LlIkanupoBaHue aHanoroBoro BbIxoAa Aout2 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MsV Gil13472 | R/W
422 844 Ao3scale LlIkanupoBaHme aHanorooro Bbixoaa Aout3 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MsV Coil 13504 | R/W
423 846 | Aodscale l BbIX0Aa Aout4 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV Gil 13536 | R/W
424 848 | Tcom Bpema COHUM YCTPOIACTBOM 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
Bpems nepepbiBa B KOMMYHUKaLIUM (yCTaHOBHTb
425 1850 | Twait Gonbuue, Yem KpaTHOCTH TcOM X KONMYECTBO YCTPOVACTB B 1 cek = 256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) L\ Register | R/W
MakcumanbHoe 3HaueHme OTKNIOHEHUA 3a1aHHOI
426 | 852 | MaxDiff Temnepaypbl it TeMnepaTypbl 3 UCTOPUN BezyLLeit 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
Temneparypbl
47 (854 M Vctopua BepyLLeit Temnepatypbi - u3mepetyte 1 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
428 85 T2 Vctopus BepyLueil Temneparypbl - U3meperiue 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
49 858 |13 Vctopua BegyLLeit Temnepatypbi - I 3 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
430 860 |T4 Wctopua BepyLeit Temnepatypbi - U3mepeHme 4 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
431 862 | T5 Vctopus BenyLueil Temnepatypbi - I 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
432 864 | T6 Wctopua BegyLLeit Temnepatypbl - 6 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
433 866 | T7 Wctopua Bepyuueil Temnepartypbl - U3meperue 7 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
434 1868 | T8 Wctopua Benyuueil Temneparypbi - I 8 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
435 870 19 Wctopua BeyLLeit Temnepatypbi - 9 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
436 872 | TI0 Wctopua Bepyueii Temnepartypb! - u3mepenue 10 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
437 (8714 ' Wctopua Bepyuueil Temneparypb - h n 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
438 876 L Wctopua BeayLueit Temnepatypbi - 12 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
439 878 113 Wctopua Bepyuueil Temneparypb - u3mepeie 13 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
440 1880 | T4 Wctopua Bepyuweil Temneparypb - h 14 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
441 882 | TS Wctopua BefyLueit Temnepatypbl - u3mepeHue 15 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
L]
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442 | 884 | HistPeriod Mepuoa u3mepeHua Temnepatypl 1 cek =256 (22 cek = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
443 | 886 | Reset (06HyneHue u3Meperuii U3 ucTopuv BeAywieit Temnepatypsl | 0-BbIKA. 1- BKA. MSV Gil14176 | R/W
444 | 888 | _DIN1 CunTbiBaHMe CUrHana ¢ unbpoBoro BXoAa 1 0 - pa3oMKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit MsV Goil 14208 | R
445 | 890 | _DIN2 CumTbIBaHMe CUrHaNa C UMGPOBOro BXOAA 2 0 - pa3oMKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit Msv Gil4240 | R
446 | 892 | _DIN3 CumTbIBaHME CUrHaNA C UMGPOBOro BXOAA 3 0 - pa3oMKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit MSV Gil14272 | R
447 | 894 | _DIN4 CumTbIBaHME CUrHaNa ¢ LGpoBOro BXoaa 4 0 - pa30MKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit Msv Goil14304 | R
448 | 896 | _DINS (CunTbiBaHMe curHana ¢ LGpoBoro BXoAa 5 0 - pa30MKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit Msv Gil4336 | R
449 | 898 | _DIN6 (CunTbIBaHVe CUTHana ¢ LMGPOBOTo BXOAA 6 0 - pa3oMKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit Msv Goil14368 | R
450 | 900 | _DIN7 CunTbiBaHMe CUrHana ¢ Luposoro Bxoaa 7 0 - Pa3oMKHYTbI, 1 - 3aMKHyTblit Msv CGoil14400 | R
451 902 | _DIN8 (ynTbIBaHVe CUTHana ¢ LMGPOBOTo BXOAA 8 0 - Pa3oMKHYTbI, 1 - 3aMKHYTblii MsV Gil14432 | R
452 904 | _DIN9 (ynTbIBaHVe CUTHana ¢ LMGPoBOro BXoAA 9 0 - Pa3OMKHYTbI, 1 - 3aMKHyTblii MsV Coil 14464 | R
453 906 | _DIN10 CunTbiBaHve curHana ¢ Ludposoro Bxoga 10 0 - Pa3OMKHYTbI, 1 - 3aMKHYTbli MsV il 14496 | R
454 1 908 | _DINT CunTbiBaHMe CUrHana ¢ uudposoro BxoAa 11 0 - pa3oMKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit MsV Goil14528 | R
455 1 910 | _DINT2 (umTbIBaHMe CUrHana ¢ unposoro BxoAa 12 0 - pa30MKHYTbIiA, 1 - 3aMKHyTblit Msv Coil 14560 | R
456 912 Ain_1 (ynTbIBaHUE CUrHANa C aHANOrOBOTO BX0Aa 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
457 914 Ain_2 (ynTbIBaHUE CUrHANa C aHANIOrOBOT0 BX0AA 2 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
458 916 Ain_3 (unTbIBaHUE CUrHANa C aHANoroBoro BXoAa 3 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
459 918 PT_1 (uuTbiBaHue curHana ¢ Bxopa aaruuka PT1000 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
460 920 PT_2 (yuTbiBaHue curHana ¢ Bxopa aaruuka PT1000 2 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
461 922 PT_3 (yuTblBaHue curHana ¢ Bxopa aaruuka PT1000 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
462 924 PT_ 4 (yuTblBaHue curHana ¢ Bxopa aatuuka PT1000 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
463 926 PT_S (yuTblBaHue CurHana ¢ Bxopa aaruuka PT1000 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
464 | 928 | HMICon ﬁxmﬁ:’;ﬁg‘:{i‘; f"::zm: ;:A“Iag)”,f” YCTPOWCTBE o0 _ 956 (22 °C = 22256 = 5632 = O1600) N Register | R
465 | 930 | HMLRS ;'x::i:’xxx‘::; ig;;*mf ;;fg's":ﬂ‘:;“‘eyr“”°“““e 19 = 256 (22 °C = 22#256 = 5632 = 01600) N Register | R
466 932 Rel (unTbIBaHMe CUrHana ¢ UNGpoBoro Bbixoaa 1 0-Bbikn., 1-Bkn. MsV Gil14912 | R
467 934 Re2 CumTbIBaHME CUrHaNa C LGPOBOrO BbIX0AA 2 0-Bbikn., 1-Bkn. MsV Goil 14944 | R
468 936 Re3 (umTbIBaHMe CUrHaNA C UMGPOBOro BbixoAa 3 0-Bbikn., 1-Bkn. MsV Coil 14976 | R
469 938 Re4 (unTbiBaHMe curHana ¢ LdpoBoro Bbixoaa 4 0-Boikn., 1-Bkn. MsV Coil 15008 | R
470 940 Re5 (unTbIBaHVe CUTHana ¢ LMGpPOBOTO BbIXOAA 5 0-Bbikn., 1-Bkn. MsV Gil15040 | R
an 942 | Re6 CumTbiBaHMe CUrHana C LMGPOBOro BbIXoAa 6 0-Bbikn., 1-Bkn. Msv Gil15072 | R
47 944 Re7 CunTbIBaHVe curHana ¢ LdpoBoro Bbixoaa 7 0-Bbikn., 1-Bkn. MsV Gil15104 | R
473 946 Re8 CunTbiBaHMe cUrHana c LUGpoBOro BbiXoaa 8 0-Bbikn., 1-Bkn. MsV Gil15136 | R
474 948 AO1 (yuTbIBaHue CMrHaNa C aHaNoroBoro Bbixoga 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
475 950 A02 (yuTbIBaHUE CUrHaNa C aHANOTOBOTO BbIXOAA 2 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
476 952 A03 (ynTbIBaHUE CUrHANa C aHANOTOBOTO BbIXOAA 3 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
477 954 A04 (ynTbIBaHUE CUrHANa C aHANOTOBOTO BbIXOAA 4 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R
478 | 956 | F_DINI ImynALuA LudpoBoro Bxoga 1 §7°;;f‘;:;:};“:zl’;"”“” 1-non. pasomiayTeif, | yey | pegister | RW
479 958 F_DIN2 IMynauua uMGpoBoro Bxoaa 2 (3);0;‘c)fc3;il’ln:“3‘,n:::;uuuw, = non. pasomKHyTblf, Msv Register | R/W
|
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AppecDEC  Hazpaune Tun Mokaza-
nepemeH- Onucanme CocTonHme o [R]
BacNet  Modbus P BACNET Modbus /3anuce
Hoil W]
480 960 F_DIN3 Imynauua LudpoBoro Bxoaa 3 O-GrgpaEin 3my1[nuum, 1= (A Msv Register | R/W
3~ non. 3aMKHyTlil
481 962 F_DIN4 Imynauus LudpoBoro xopa 4 0- oneyrcraue 3my1{nuum, 1= non. pasomKyTol MsvV Register | R/W
3 non. 3aMKHyTlil
482 964 F_DINS Imynauus LMGpoBoro Bxoaa 5 O-Girgaii 3my11ﬂuum, 1= PRI MSV Register | R/W
3 - non. 3aMKHyTbI
483 966 F_DIN6 Imynauus LMGpoBoro Bxoaa 6 0- oncyrcraue 3my11nuum, 1= non. pasomKyTol Msv Register | R/W
3 — non. 3aMKHy Tblii
484 968 F_DIN7 Imynauus LudpoBoro Bxoaa 7 O-CgEEn 3myn'nuum, 1= PRI Msv Register | R/W
3 — non. 3amMKHyTblit
485 | 970 | F_DINS IMyNALMA LADPOBOFD BXOa 8 O-orcyTcTBie AL, 1= MO, paSOMKHYTO, | oy | peicter |y
3= non. 3aMKHyTblit
486 972 F_DIN9 Imynauus uudpoBoro Bxoaa 9 O-CrgEs 3Myl|3]LlVIVI, U= R IAE T Msv Register | R/W
3 — non. 3aMKHyTblit
487 974 F_DIN10 Imynauua uuposoro Bxopa 10 0-orqyrcraue BMW}‘WM’ 1= non. pasomkHyTei Msv Register | R/W
3 — 0N, 3aMKHyTblit
488 | 976 | F_DINT1 Imynauus uudposoro Bxopa 11 O-GIgAIEED ST USCIBEEERIECTY Msv Register | R/W
3 — 0N 3aMKHyTblit
489 | 978 | F_DIN12 Imynauua uudposoro Bxoaa 12 0-oreyrereuee SMYTALM, 1= non. pasomkHy ol MsV Register | R/W
3= non. 3aMKHyTblit
490 980 Em_Ai1 Imynauma aHanorooro Bxoaa 1 0- HeakTuBHas, 1 - aKTMBHaA Msv oil15680 | R/W
491 982 E_Ai1 p 3HayeHue Bxopa 1 1V'=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
492 984 Em_Ai2 IMyNALUA aHaNoroBoro BXoAa 2 0 - HeakTuBHas, 1 - aKTUBHasA MsV il 15744 | R/W
493 986 E_Ai2 I 3HayeHue BXOAa 2 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
494 988 Em_Ai3 IMyNALNA aHanoroBoro BxoAa 3 0 - HeaKTUBHaA, 1 - aKTUBHaA MSV il 15808 | R/W
495 990 | E_A3 p 3HaueHve BX0ja 3 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
496 992 Em_PT1 Imynauus Bxoaa Aatuuka PT1000 1 0 - HeaKTUBHaA, 1 - aKTUBHaA MSV il15872 | R/W
497 994 E_PT1 IMynupoBaHHOE 3HaYeHUe BX0Aa aTuvka PT1000 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
498 996 Em_PT2 Imynauus BXoaa Aatuuka PT1000 2 0 - HeaKTUBHas, 1 - aKTUBHaA MsV il15936 | R/W
499 998 E_PT2 IMynupoBaHHoOe 3HaueHUe BXoAa Aatumka PT1000 2 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
500 1000 | Em_PT3 Imynauus BxoAa Aatunka PT1000 3 0 - HeakTuBHas, 1 - aKTUBHasA MsV il16000 | R/W
501 1002 | E_PT3 IMynMpOBaHHOE 3HaueHHe Bxoaa AaTumka PT1000 3 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
502 1004 | Em_PT4 Imynauua BxoAa Aatyuka PT1000 4 0 - HeakTuBHas, 1 - aKTUBHasA MsV il 16064 | R/W
503 1006 | E_PT4 IMynMpoBaHHOE 3HaueHHe BxoAa AaTumka PT1000 4 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
504 1008 | Em_PT5 Imynauus Bxoaa Aatuuka PT1000 5 0 - HeaKTUBHaA, 1 - aKTUBHaA MSV Gil16128 | R/W
505 1010 | E_PTS IMynupoBaHHOe 3HaYeHue BXoAa Aatumka PT1000 5 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV Register | R/W
506 1012 | Em_Hcon BX0Aa AaTuitka B ycTpoucrae, 0 - HeaKTUBHas, 1 - aKTUBHaA MsV Gil16192 | R/W
noaKnioyeHHoM K Bxoay HMI CON
507 | 1014 | E_Hcon SuyIMOBAAHOE 3HaLeHE AATHIKA 8 33A0LeM 1°C = 256 (22 °C = 22%256 = 5632 = 0x1600) I\ Register | R/W
YCTPOiCTBE, NoAKMioueHHoM K Bxoay HMI CON
508 1016 | Em_Hrs BX0Ra famuka 8 yeTpoicrBe, 0 - HeaKTUBHas, 1 - aKTUBHaA MsV Coil 16256 | R/W
TNOAKMIOYEHHOM K BXozy RS485
509 | 1018 | E_Hrs SMYIHMPOBIHHOE SHaEHHE RTUHKa 8 33A3ILiEM 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) N Register | R/W
YCTPOIACTBE, NOAKAIOYEHHOM K BXOAY RS485
510 | 1020 | F_Rel (DopcvpoBaHue LMdpoBoro Bbixoaa 1 0- He dopc., 1— popc. BbIKA., 3 — hopc. BKA. Msv Register | R/W
511 1022 | F_Re2 (DopcvpoBaHue LMGPOBOTo BbIXOA 2 0-He dopc., T— dopc. BbIKA., 3 — hopc. BKN. Msv Register | R/W
L]
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

Apnpec DEC Hasganue Tun
nepemex- Onucanme CocTosHme
e ) BACNET  Modbus
Hoit

512 1024 | F_Re3 (DopcupoBatite UMGpoBoro Bbixoaa 3 0- He opc., 1— opc. BbIKA., 3 — GOPC. BKN. MsV Register | R/W
513 1026 | F_Re4 (DopcvpoBaHue LMGpoOBOro BbIXoAa 4 0- He popc., T— popc. BbIKA., 3 — dopc. BKN. Msv Register | R/W
514 1028 | F_Re5 (DopcupoBaHKe LHPOBOTO BbIXoAa 5 0- He dopc., 1— dopc. BbIKA., 3 — dopc. BKA. MSV Register | R/W
515 1030 | F_Re6 (DopcupoBakite UMGPOBOro BbIXOAA 6 0- He dopc., 1—dopc. BbIKA., 3 — dopc. BKA. MsV Register | R/W
516 1032 | F_Re7 (DopcvpoBaHue LMGpoBoro BbIxoAa 7 0- He popc., T— popc. BbIKA., 3 — dopc. BKN. Msv Register | R/W
517 1034 | F_Re8 (DopcupoBaHite LMGpoBoro Bbixoaa 8 0- He dopc., 1— ¢opc. BbIKA., 3 — dopc. BKA. MsV Register | R/W
518 1036 | FoAO1 (DopcupoBaHie aHanoroBoro BbixoAa 1 0 - HeakTMBHOE, 1 - aKTUBHOE MsV il 16576 | R/W
519 11038 | F_AO1 3HaueHue aHanorosoro Bbixofa 1B pexume gopcuposanus | 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
520 1040 | FoA02 (DopcupoBaHite aHanoroBoro BbIxoAa 2 0 - HeaKTUBHOE, 1 - aKTUBHOE MsV Coil 16640 | R/W
521 1042 | F_A02 3HayeHve aHanoroBoro BbIxoAa 2 B pexume popcuposakua | 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
522 | 1044 | FoAO3 (DopcupoBaHite aHanoroBoro BbixoAa 3 0 - HeakTUBHoe, 1 - aKTUBHOE Msv il 16704 | R/W
523 1046 | F_AO3 3HaueHue aHanoroBoro Bbixofa 3 B pexiume popcuposakna | 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
524 11048 | FoAO4 (DopcvpoBaHue aHanoroBoro Bbixoaa 4 0 - HeakTUBHoe, 1 - aKTUBHOE MsV il 16768 | R/W
525 1050 | F_A04 3HaueHue aHanorosoro Bbixoga 4 B pexume gopcuposanus | V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
526 1052 | Deviceaddress | Device address 1=256 (10 = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W

0-2k4

1-4k8

2-9%6

3-14k4

4-19k2 ;
527 11054 | DCS Com.speed 5288 AV Register | R/W

6-38k4

7-57k6

8-76k8

9-115k2
528 1056 | DCP Parity 0-none, 1-even, 2 -odd AV Register | R/W
529 1058 | DCSt Stop bits 0- 1 con-6ur, 1- 2 cTon-6uta AV Register | R/W
530 1060 | ADDR Variable address [DEC] 1=256(10=10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W

0- HeakTuBHas, 1- dig coil 1, 2 - dig coil 4, 4 - dig

coil 8, 8- diginput 1,16 - dig input 4, 32 - dig input
531 1062 | Read_RS485 | Read Modbus 8,64 - register 1, 128 - register 4, 256 - register 8, AV Register | R/W

512-input reg 1, 1024 - input reg 4, 2048 - input

reg8
532 1064 | Plread Read packets lost 1% = 256 (10% = 10%256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
533 | 1066 | DigReaded | Read Digital 1=1256 (10 =10*256 = 2560 = 0xA00) A Register | R
534 1068 | AnRead Read Analog 1=256 (10 = 10*256 = 2560 = 0xA00) A Register | R

Write_RS485_ ) 0- HeakTusHas, 1 - dig coil 1, 2 - dig coil 4, 4 - dig .

33511070 Wite Modbus coil 8, 8 - register 1, 16 - register 4, 32 - register 8 N Register | RW
536 1072 | Plwrite Write packets lost 1% = 256 (10% = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R
537 1074 | SetDigital Write Digital 1=256 (10 = 10%256 = 2560 = 0xA00) AV Register | R/W
538 1076 | SetAnalog Write Analog DEC 1=256 (10 = 10%256 = 2560 = 0xA00) A Register | R/W
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Ta6nuua N2 31 lepemeHHble MeHIo «MeHto aBapUitHbIX CUrHanoB»

AppecDEC HasBanue Tun Mokasa-
nepemen- Onucanue CocTosnme Ll
BacNet Modbus P BACNET  Modbus /3anuch
HOW w]
539 1078 ( p CUrHanoB 0 - otcyTcTBUE 1- MSV il 17248 | R/W
540 1080 | A_Code (urHan Kopa np 0- 0TCyTCTBME CUrHaNa, 1— ecTb CUrHan BV Coil 17280 | R
541 1082 | A_AF Curkan PHOI TpeBoru 0 - 0TCyTCTBME CUrHana, 1 — ecTb CUrHan BV Gil17312 | R
542 1084 | A_StopS1 ABapuiiHblii CurHan - BbikAloueH S1 0 - 0TCyTCTBME CUrHana, 1 — ecTb CUrHan BV Gil17344 | R
543 1086 | A_LowTemp | CurHan HU3Koil TemnepaTypbl NPUTOYHOTO BO3AYXa 0- 0TCyTCTBUE CUrHana, 1— ecTb CUrHan BV Gil17376 | R
544 1088 | A_ThHWair | Curvanc TepmocTata 0- oTcyTCTBYE CUrHana, 1 — ecTb CUrHan BV Coil17408 | R
3
545 1090 | A_3xThHWair Carvan c mp ) 0 TepacTaT (3-4pi 0- 0TCyTCTBME CUrHanNa, 1— ecTb CUrHan BV Coil 17440 | R
curHana A_ThHWair B Teuenue vaca)
546 1092 | A_ThHWwater Clrnan HinsKoii Teuneparypsi o6parHoli Bojbl 43 BoAaHoro 0 - oTcyTCTBMe CUrHana, 1— ecTb curkan BV Coil 17472 | R
Harpesarens
AW Curvan  HU3KOi  Temnepatypbl  06paTHO  BOAbI M3
547 1094 W;(:, g BOJOHarpeBatena (3-kpatHoe noABMeHue curHana A_ | 0- OTCyTCTBMe CUrHana, 1— ecTb curHan BV Coil 17504 | R
ThHWwater B TeyeHue uaca)
548 11096 | A_ThHE CWrHan ¢ TepmocTaTa aNeKTPUYECKoro Harpesarens 0- 0TCyTCTBME CUrHanNa, 1— ecTb CUrHan BV Gil17536 | R
549 1098 | A_3xThHE Clrtan ¢ Tepmocrata  JneKTPHYeCKOro Harpegarena 0- 0TCyTCTBUE CUrHaNa, 1 — ecTb CUrHan BV Coil 17568 | R
(3-kpatHoe CUrHana B Teuenie vaca)
550 1100 | A_ThGAS (WrHan ¢ ra3oBoro HarpeBarena 0- TCyTCTBYe CUTHana, T — ecTb CurHan BV Goil17600 | R
551 1102 | A_3xThGAS Clrkan ¢ TepMOCTaTa ra30B0r0_Harpesarena (3-kparioe 0- 0TCyTCTBUE CUrHanNa, 1— ecTb CUrHan BV Coil 17632 | R
CUrHana B TeyeHite vaca)
552 1104 | A_DX CurHan ¢ gpeoHoBOr0 OXNaAUTENA 0 - 0TCyTCTBUE CUrHaNa, 1 — ecTb CUrHan BV Coil 17664 | R
553 106 | A_FX (WrHan ¢ peBepCUBHONO arperata 0- TCyTCTBYe CUrHana, T — ecTb CUrHan BV il 17696 | R
554 1108 | A_RecFC @xm ¢ L v f 0- 0TCyTCTBME CUTHanNa, 1— ecTb CUrHan BV Coil 17728 | R
555 | 1110 | A_ColdRec | Curhan UHEAB | patof 0- oTCyTCTBYe CUrHana, T — ecTb CurHan BV Gil17760 | R
556 | 1112 | A_SupFilter | CurHan3ar dunbTpa Ha npuToke 0 - 0TCyTCTBME CUrHana, 1 — ecTb CUrHan BV Gil17792 | R
557 | 1114 | A_Supfilter2 | CurHan 3arpA3HeHA BTOPUYHOTO GUALTPA Ha NPUTOKe 0- 0TCyTCTBUE CUrHanNa, 1— ecTb CUrHan BV il 17824 | R
558 | 1116 | A_SupFilterES | Curan 3ary NeKTPOCTaTHYeCKoro Gunbtpa 0 - otcyTcTBMe CurHana, 1— ecTb curkan BV Coil 17856 | R
559 | 1118 | A_ExhFilter | Curnan3ar GuUnbTpa Ha BbITAXKE 0 - 0TCyTCTBME CUrHana, 1— ecTb CUrHan BV Coil 17888 | R
560 1120 | A_SupPres Cnm e v Ha A 0- OTCYTCTBMe CUrHana, 1— ecTb curkan BV il 17920 | R
npeccoctatom)
561 1122 | A_SupFC (urHan 3ar p 0- OTCyTCTBYe CUTHana, T — ecTb CUrHan BV Gil17952 | R
562 | 1124 | A_ExhFC Curxan ¢ pTop 0- 0TCyTCTBUE CUrHanNa, 1— ecTb CUrHan BV CGoil17984 | R
563 | 1126 | A_LowCurSup (Urdan CIULIKOM HISKOTO TOK3  ABMTaTens npuTO:HorO 0- oTcyTCTBME CUrHana, 1— ecTb CUrHan BV il 18016 | R
BeHTUnATOpa (Wwkana A/Hz)
564 1128 | A_HighCurSup e Toka v 0 - otcyTcTBMe curHana, 1— ecTb curkan BV Coil 18048 | R
BeHTUNATOpa (Lwkana A/Hz)
565 1130 | A_LowCurExh (uriian CMLLIKOM HU3KOTO TOKD fIBHIGTENA  BBITAKHOTD 0 - oTcyTcTBMe CUrHana, 1 — ecTb curHan BV Coil 18080 | R
pa (wkana A/Hz)
566 1132 | A_HighCurExh sy e BritieH A R ok R R Esen AR RAHOTD) 0 - oTcyTcTBMe CUrHana, 1— ecTb curkan BV Goil 18112 | R
BeHTunATOpa (Wwkana A/Hz)
Nioboit i curHan, D i
567 | 1134 | A1_Hum1 1 p hop! B [MasHoe MeHto/B Tb /| 0- 0TCyTCTBME CUTHANa, 1— eCTb CUrHan BV il 18144 | R
Y A CUTHanbi)
Tio6oit il curHan, LLHiA
568 1136 | A2_Hum1 1 (noppobHan uHdopmavws B MasHoe MeHto/BnaxHocts / 0- 0TCyTCTBUE CUrHanNa, 1— ecTb CUrHan BV Coil 18176 | R
A iiHble CUrHanbt)
Tlio6oe npegoctep 1 (noap
569 1138 | A3_Hum1 hop 8 [NaBHoe MeHIo/B] b/ / 0- oTcyTCTBYE CUrHaNa, T — ecTb curHan BV il 18208 | R
ABapuiiHble curHanbl)
Nio6oi iiHbIi CUrHan, D i
570 1140 | A1_Hum2 2 (nogpo6Has MHopmaLma B [naBHoe MeHio/BRaxHoCTb / 0- oTCyTCTBYe CUTHana, T — ecTb curHan BV Goil18240 | R
YBnaxHuTeNb/ABapUitHble CUrHanbl)
L]
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TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

AppecDEC Hasganue Tun
nepemeH- Onucanne Cocrosinme
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Hoit
57 1142 | A2_Hum2 I (o Iy T/ 0- oTcyTCTBUE CMTHANa, 1 — €CTb CUrHan BV Gil18272 | R
YBnaxHuTenb/ABapHitHble CUrHanbi)
Tlioboe 2
572 | 1144 | A3_Hum2 b Bl /B T / 0-oTcyTcTBUE CUTHana, T— eCTb CrHan BV Goil 18304 | R
ABapuitble CurHanbi)
Tlio6oit iiHblid i
573 1146 | A1_Hum3 3 (mogp (hop Iy B T/ 0- oTeyTCTBUE CUHANA, 1 — €CTb CUrHan BV Coil 18336 | R
YBnaxHuTens/ABapHiiHble CArHanbi)
Nioboit I HbIN L) 0
574 11148 | A2_Hum3 3 (noag (o Iy T/ 0-oTcyTCTBUE CMHANa, 1 — €CTb CUrHan BV il 18368 | R
YBnaxHuTenb/ABapHiiHble CUrHabi)
Tlio6oe np 3
575 | 1150 | A3_Hum3 s BT /B T / 0-oTcyTCTBUE CUTHANa, T —eCTb CUrHan BV Coil 18400 | R
ABapuiiHble curHani)
G "
b - il 18432
576 1152 | A_HPMCM1 s P N 12 0- oTCyTCTBIE CUHANA, 1 — €CTb CUrHan BV Coil 1843: R
q "
577 1154 | A_HPMCM2 HPMOM D CAIpECME) koD '3 4 0-oTcyTCTBUE CUTHANa, T — eCTb CUrHan BV Coil 18464 | R
¢ Vi ’
578 | 1156 | A_HPMCM3 womyrAHPMCM : ¢ 0- oTcyTCTBUE CMHANa, 1 — €CTb CUrHan BV Coil184% | R
579 | 1158 | AComHPMQM CUrHan OTCYTCTBIAA KOMMYHUKaLIY C KOMAHOKOHTPO/IEPOM 0-orcyrcEHe i, 1 —ecto i B T
mogyna HPM M ) CPecom 6)
580 | 1160 | A_ComSupFC | Curkan otcyTcTBu Ha npuToke 0- oTcyTCTBIE CMTHANa, 1 — €CTb CUrHan BV Coil 18560 | R
581 1162 | A_ComSupFQ2 | CurHan oTcyTCTBuA PTOPOM Ha npuToKe 2 0- OTCyTCTBUE CUTHANA, 1 — €CTb CUrHanN BV il 18592 | R
582 1164 | A_ComSupFG | (urHan oTcyTcTBAA TOPOM Ha NpuTOKe 3 0- oTCyTCTBIE CUHANa, 1 — €CTb CUrHan BV Coil 18624 | R
583 1166 | A_ComSupFC4 | CurHan oTcyTcTBUA HanpuToke 4 0- oTCyTCTBUE CMTHANA, 1 — €CTb CUrHan BV Coil 18656 | R
584 | 1168 | A_ComSupFC5 | CurHan oTcyTcTBuA PTOPOM Ha MpUTOKe 5 0- oTCyTCTBUE CUTHANA, 1 — €CTb CUrHan BV (oil 18688 | R
585 1170 | A_ComSupFC6 | CurHan oTcyTCTBuA PTOPOM Ha MpUTOKe 6 0-oTeyTCTBIE CMHANA, 1 — €CTb CUrHan BV il 18720 | R
586 | 1172 | A_ComBhFC | Curan oTcyTCTBUA HaBbITAKKE 0-oTcyTcTBUe CUrHana, T~ ecTb curHan BV CGoil 18752 | R
587 1174 | A_ComExhFC2 | CurHan oTcyTcTBuA PTOPOM Ha BbITbXKe 2 0-oTcyTCTBUE CUTHANa, T —eCTb CUrHan BV Coil 18784 | R
588 | 1176 | A_ComExhFG3 | CurHan oTcyTCTBMA PTOPOM Ha BbITAXKe 3 0- oTcyTCTBIE CMHANa, 1 — €CTb CUrHan BV Coil 18816 | R
589 1178 | A_ComExhFC4 | CurHan oTcyTcTBuA Ha 4 0-oryTC , 1—ectb cvrHan BV Coil 18848 | R
590 | 1180 | A_ComExhFC5 | CurHan oTcyTcTBuA PTOPOM Ha BbITAXKe 5 0- oTCyTCTBIE CUHANA, 1 — €CTb CUrHan BV (oil 18880 | R
591 1182 | A_ComExhFC6 | CurHan oTcyTCTBUA PTOPOM Ha 6 0-orgyTC , 1—ecb curHan BV il 18912 | R
592 1184 | A_ComRecFC O 0- oTcyTCTBUE CMTHANa, 1 — €CTb CUrHan BV Coil 18944 | R
531186 | AComtum | O "“"m;"" KOMMYHIKILUN KOMZHIOKOHTpOTTEDa C 0-oreyTCTBMe QrHan, 1 ecTb CaHan B Glie R
594 1188 | A_ComHum2 I, Erﬂ T T epac 0-oreyTCTBUE CUTHana, 1 ecTb crHan BV Coil 19008 | R
595 1190 | A_ComHum3 Girianorcy :m KOMMYHAKGLN KOMRHAOKORTPOIERa C 0-oTcyTcTBUe CMrHANA, T~ €CTb CUrHan BV CGoil19040 | R
96 |19 | ACompn | U oo P20 ome ,1—ectb armian B i R
JATUIKOM BI2XXHOCTU NPUTOUHOTO BO3/lyXa
597 1194 | A_ComH2 Gurman OTOYTCTBUR  KOMMYHIKILY _ KOMZHAOKOHTpOIEDa ¢ 0-oTcyTCTBUE CUTHANa, T — eCTb CUrHan BV Gil19104 | R
JJATYMKOM BIIXXHOCTU BbITAKHOIO BO3/lyXa
598 1196 | A_Tsup (urHan ¢ jatuvka 311y 0- oTCyTCTBIE CUTHANA, 1 — €CTb CUrHanN BV Gil19136 | R
599 11198 | A_Texh (UrHan ¢ iaT4mKa TemnepaTypbI yAaNAemMoro Bo3ayxa 0- oTCyTCTBIE CUHANA, 1 — €CTb CUrHan BV il 19168 | R
600 1200 | A_Tout (UrHan c gatumka D 30y 0-oTcyTCTBUE CUTHANa, T — eCTb CUrHan BV Gil19200 | R
601 1202 | A_Trec Gmancpzria ’ A 0- oTCyTCTBIE CUTHANA, 1 — €CTb CUrHan BV Gil19232 | R
602 | 1204 | A_ThackWater e, ' 0-oTcyTCTBUE CUTHANA, T — €CTb CUrHan BV Gil19264 | R
603 1206 | A_Tmain (UrHan ¢ iatumka BefyLueit 0-oTcyTCTBUE CUTHANa, T — eCTb CUrHan BV Gil1929%6 | R
604 1208 | A_InEmul Curvan p 0-oTeyTCTBUE CUTHana, T— eCTb CrHan BV Gil19328 | R
|
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AppecDEC Hazpaune Tun Mokasa-
nepemen- Onucanne CocTosnue e}
BacNet Modbus P N BACNET  Modbus /3anuco
HOM [W]
605 1210 | A_OutForce | CurHan popevp BbIX0A0B 0- 0TCyTCTBME CUrHanNa, 1 — ecTb CUrHan BV Gil19360 | R
606 1212 | Alarm 06LLMil aBAPHUiHDII CUTHAN 0- OTCYTCTBYe CUrHana, T — ecTb CurHan BV Gil19392 | R

10.2 KommyHukauua Bacnet MS-TP ¢ cuctemoin BMS

MepemeHHble BacNet mMoXHO HaliTM mocne nogknoveHua
KOMaHAOKOHTpOSIEpa U BBOAA COOTBETCTBYIOLLMX HACTPO-

ek ceTn BacNet (cm. nKT. 7).

10.3YnpaBneHue yepes Beb-cTpaHuLy

KoHTponnepom MOXHO ynpaBnATb uYepe3 BeG-CTpaHuULy.
Heo6xoanMbIM 31eMeHTOM ABMAETCA OMNUVOHabHaA KapTa

Ethernet, nokasaHHas Huxe:

Kapra ETH ¢ konxekTopom RJ45 (umeerca
B NyNbTax, 0603HaueHHbIX cumaonom ETH)

Puc. N° 20 Bug komaHpokoHTponepa ¢ kaptoit ETH.

Ana nopcoep K omy py, coepu-

3

2. 3aTeM OTKpbITb 6paysep ceTn WHTepHeT u BBe-
CTW ajpec KOMaHAOKOHTponnepa MO YMOMYaHUIo:
192.168.0.8

MoABUTCA OKHO, B KOTOPOM HYXXHO BBECTW NOTFMH NO
ymonyaHuio: admin v naponb: admin.

> KLIMOR

Puc. N2 22 OkHo BX0f4a B CUCTEMy C Naponiem AOCTYna.

3. Mocne BBOAa NOrviHa 1 NaposnA 1 NOATBEPXAEHNA Norv-
Ha NoABWTCA 3KpaH HMI KomaHAOKOHTpONNEpa, B KOTOPOM
MOXHO BBOAWTb HAaCTPONKM U NPOCMaTpMBaTb NapameTpbl
BCEro MeHI0 KOMaHAOKOHTposnepa.

2607 11:43:4

Tponnepa, Heo6xoAMMO:

1. BbibpaTb B HaCTpOIiKax CETeBOM KapTbl KOMMbloTepa Ans

¢ KapToii ETH

P

npotokona TCP4 cnepfyiowmne BeNNYMHbI:

wagciwosci: Protokét internetowy w wer:

ogée |
Przy odpowizdnis] kanfiguraci sisc mozesz autamatycanie uzyskad

niezhedne ustawienia pratokoh TP, W/ przeciwnym wypadiu musisz
uzyskat ustawieria protokofu IP od administratora sieci,

" Uzyskaj adres IP automatycznie
% {izyi nastepuiacego adrest 1P

adres IP: 192 168, 0 . 2
Maska podsieci: 255,255 .255. 0
Brama domysina: S

2l

£ Uzyskaj adres serwera DHS automatycznie

% Uzyj nastepujacych adreséw serwerdm DMS:

Preferowany server DHS: L
alkernatywny serwer DRS: S

[~ Sprawcé prey zakoriczeni poprawnosé
ustawier Z3aWansowane. ..

Puc. Ne 21 Hactpoiiku ceTeBoit KapTbl KomnbioTepa AnA npotokona TCP4.

Q

100%
©
* 1

100% 0% 100%

Puc. Ne 23 HauanbHblii 3kpaH.
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TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

MP

ELF11R32-MOD

CENTRALA

Nastawa rrasia meodss  Tenpenmracenewma St nagrresmicy

2157 BIC START

Puc. N2 24 3kpa

YCTaHoBKY (B

Stan ukladu {unit_state)
Menu gléwne
Kalendarz
Ustawienia
Menu serwisowe
PLENFPYC
UniApp MCKS v14DTR 013 V.004
201607 08

Tryb serwisowy

Puc. Ne 25 3kpat HMI.

4. KomaHAOKOHTpoNep cHabxeH nHtepdericom Ethernet,
No3TOMy [/1f MOAKMIOUEHUA K KOHTponnepy B 6ecnpoBog-
HOM peXrme Npu NOMOLYM MeCTHON 6ecnpPOBOAHON CeTH
(WiFi) Heo6x0guMO UCMONb30BaTb AOMONHUTENbHDBIA PO-
yTep - B KauecTBe TOUKM JOCTYNa CKOHGUryprpoBaTb 1o-
KanbHyto ceTb WiFi, nocne yero noakniounTL KOMaHAOKOH-
Tponnep K poyTepy. Heo6xo0AMMO NPaBUIbHO COBMECTUTb
ceTeBble HAaCTPONKN poyTepa W KOMaHAOKOHTposnepa u
nepeagpeco-BaTb MOPTbI HAa BHELWHUI aapec poyTepa.

ELP11R32L + pocTynHbiX ¢ ceHTA6pA 2018

Mp pbl cNoco60B noak p HIUXe:
1. nOAKﬂIOHeHMe KOMaHAOKOHTpoOJiepa K JIOKanbHOM ceTn
yepe3 WiFi
L J
A 4
JIOKAJIbHAA CETb WIFI
np. 10.10.10.1
Appec B cetn WIFI
10.10.10.31
PLC POYTEP
192.168.0.8 192.168.0.1
AApec no ymonuaHuio Appec B noaceTu
Puc. N2 26 11 pak it cetvt yepe3 WiFi.

PoyTep c nepeagpecauveit nopta: 80 OT KOMaHAOKOHTPO-
nepa ELP, T.e.: 192.168.0.8:80 Ha BHelHWI apec poyTepa:
10.10.10.31, 4T06bI BMAETb KOMaHAOKOoHTponnep ELP B
nokanbHow cetn WiFi. [loctyn K KOMaHAOKOHTponnepy
obec-neumBaetca yepes http://10.10.10.31.
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2. HenocpepcTBeHHaA KOMMYHMKaLUA C KOMaHAOKOHTPOST- 10.4MepeyeHb afpecoB Mopynel,, MHBEPTOPOB, [AaTYMKOB
nepom uepes poytep WiFi BNIAXHOCTY B pelweHnn EVO-S

A Ta6nuua Ne 32 Agpeca il 1 3neMeHToB, ynp no RS485 8
L J
L 4

EV0-S
InemeHT AnpecDEC Anpec HEX
PLC POYTEP Moaynb HPM/CM 6 6
VHBepTOp BpaLLaTeNbHOTO / FIMKONEBOTO 9 9
eKynepatopa
192.168.0.8 192.168.0.1 PeRyREpaTOR
Apnpec no ymonyanuio Apnpec B noacetu
YBnaxHutenb N° 1 10 A
Puc. N2 27 HenocpepcTBenas C POM yepe3 poyTep YenaxHutens No 2 1" B
Wi YBnaxnutenn N° 3 12 C
. [1aTuuk BRaXHOCTU NPUTOUHOTO BO3/yXa 13 D
PoyTep c nepeappecauueii nopta: 80 OT KOMaHAOKOH-
JlaTumK BNaXKHOCTH yAanaemoro B3ayxa 14 E

Tponnepa ELP, T.e.: 192.168.0.8:80 Ha BHellHWI agpec po-
yTepa: 192.168.0.1, uTo6bl BUAETL KOMAHAOKOHTPOMNEp
ELP B nokanbHow cetu. MopKntoyeHne K BbljeneHHON ceTn VHBepTop npuTouoro BexTunATopa 1 21 15
poyTepa obecrneunBaeT AOCTYN K KOMaHAOKOHTponnepy

h VIHBepTOp NPUTOYHOrO BEHTUNATOPa 2 22 16
uepes http://192.168.0.8. WHBepTOp NpUTOUHOr0 BeHTUNSTOPa 3 3 17
3. MopkioueHre KOMaHAOKOHTPOIEPa Yepes IoKaNbHYIo Wiiseprop npitouHoro BexTunATopa 4 2 &
ceTb WiFi ¢ BHEWHMM 06Wym L[OCTYrNoMm VIHBepTOp NPUTOYHOrO BEHTUNATOPA 5 25 19
1HBepTOp NpUTOUHOrO BeHTUNATOPA 6 26 1A
MNepeappecauya nopta Ha raBHom poyTepe oT poyTepa WiFi lHBepTop BBITAXHORO BeHTUAATOpa 1 3 T
!<oma HAOK(')HTpOJ'IJ'Iepa: nopt: 80 ¢ip:10.10.10.31 Ha BHeLIHWN e 2 2
ip: port:80 ip: 83.100.100.1.
VHBepTOP BbITAXHOTO BeHTUNATOPa 3 3 21
A VIHBepTOP BbITAXHOTO BeHTUNATOPA 4 34 2
MOCTABLUNK A VIHBepTOP BbITAXHOTO BEHTUNATOPA 5 35 3
VHTEPHETA <>
NOCTOAHHbIV A 4 VIHBepTOP BbITAXHOTO BEHTUNATOPA 6 36 24
ALPECIP: JNNOKAJIbHAA CETb WIFI
83.100.100.1 np. 10.10.10.1
Appec B cetn WIFI
10.10.10.31
PLC POYTEP
192.168.0.8 192.168.0.1
AApec no ymonuanuo Appec B noaceTtn
Puc. N2 28 T pa K i cetvt WiFi ¢ BHewwHUM 06wuum
[oCTynom.

Poytep ¢ nepeappecauvein nopta: 80 OT KOMaHAOKOH-
Tponnepa, Te. 192.168.0.8:80 Ha BHelWHWii agpec poy-
Te-pa:10.10.10.31, utobbl BUAETL KOMaHAOKOHTponnep ELP
B /IOKasbHom cetu. MoaKsoyeHne ¢ MoMoLLblo N1to6oro co-e-
LIVHEHNA € ceTbio MIHTepHeT obecrneurBaeT AOCTYMN K KOMaH-
[[OKOHTponnepy vepes http://83.100.100.1.
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

10.5 KommyHukauna RS485 Slave, Modbus RTU ¢ npeo6pasosatenem Danfoss FC51

Apnpec Be6-CTpaHWLbl AN1A NONYYeHUA TeXHNYEC!

KOW JIOKyMeHTaLum TennoobmeHHNKoB pupmbl Danfoss
"

http. .danfoss.pl/download/technical-d i
28 GND GO 1
LT L] 1] |
=2 [E= e cmo =g t =2 [E=2
3 =3 9 B |8 ° B g =89
2a = |2 = 2a = |2 = 2o = [2a=
5] 51 G 5 5] 5]
RS483 RS485 RS485 RS485 R$485 R$485
U1 w2 U7 ou1
EL—Pinst PLC
RELAY RELAY RELAY RELAY Oin._ | Din. | Oin
- -
Eag sss
24VAC 24vAC
Puc. N2 29 Tpumep Ans cuctembl ¢ ABOIHBIM NPUTOKOM, ABOIIHOI BbITAXKOIA, BpaLLiATeNIbHBIM WIH TAMKONEBbIM PeKy-Nepatopom.
28 >80 END 5y
% 38 9 = 3 g 29 39 !
2 a = E ignz gn.z} |‘
RS4ES i |[ Ps#es i 4] 8
: ! HASTER
201 iou7 ut |
L1 He— |— ! EL-Piost PLC
RELAY + |_RELAY RELAY i Din._ | D
Y ol oy Y
5 88 e g9 |58 g !
24WAC 24YAC
Puc. N2 30 Mpumep Ana cuctemb ¢ p i1, BpaLLIATeNlbHbIM WM MKOEBbIM PeKynepaTopom.
Ta6nuua N° 33 Kondurypauna npeobpasosateneii Danfoss F(51, ynpasnenue RS485. 802 | Mcrousm Komangworo crosa 1 FCRS4G5
Yctanos- 8-03 | Bpems 0XupaHus KOMMyHHKaLu 10.0 -
Haumenosanune nennoe Onucanme
3HaveHve 8-04 | PeaKuma Ha OTCYTCTBUE KOMMYHHKaLMN 2 OcTaHoBKa
1-03 | XapakTepycTuka BpatLatenbHoro 0 TOCTOAHHbI MOMEHT 8-30 | Bbibop npoToKona KoMMyHMKaLMK 2 Modbus RTU
MoMeHTa
8-31 | Anpecunsepropa B Modbus (M. nKT. 10.4
1-20 | HomuHanbHas MOLHOCTb ABUraTens kW (3aBOACKOrO WWTKa ABMratens
8-32 | (KopocTb nepepauy aaxHbIX nopta FC 2 9600
1-24 | HomuHanbHbiil Tok ABUraTens A (3aBOACKOTO WWTKa ABMraTens
8-33 | YerHoctb nopra FC 3 OTcyTcTBue YeTHocTH, 2 cTon-6uTa
1-25 HomuHanbHaa (CKOpOCTb ABUratens ...rpm (3350‘10{0“} WuTKa ABuraTena
1-90 | 3auura fBurarens ot neperpesa 4 AsapuiiHoe Bbikniouenite ETR BHUMAHMUE:
Fz max — vactor: 1A paboTbl MaKd i
3-02 | MuHMManbHan 3aAaHHan Yactota 0.000 Bcerza 3anucbiBaem 310 3HaueHue a actora pTopa pa60 bl ¢
HOCTbIO (33BUCUT OT pery-IMPOBKM CUCTeMbI pacnp Bo3ayxa). MMy p
3-03 | MakcmanbHas 3ajlaHHas yactora Fzmax VHauBMAaYyanbHas HacTpoiika 3aHECTI YACTOTbI B AOKYMEHTALMIO YCTaHOBKM.
3-17 | WCTOYHUK 3333HHOi BenuuMHbI 3 n Marucrpans Modbus
412 | MuHUManbHan YacToTa Ha BbixoAe 15.0 Bcerna 3anucoizaem 310 3Hauenvte
4-14 | MakcumanbHas 4acToTa Ha BbIXOZe Fzmax WHavBMayanbHan HacTpoiika
4-16 | OrpaHuueHue ToKa Ha BbIXoge 150.0
5-40 | OyHKkuwa pene 6 PaBora 6e3 aBapuiiHoro curHana
8-01 | Mecrononoxetue cuctembl ynpasnewns | 0 LlnpoBoe 1 KoMaHzHoe C1IoBO
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10.6 KommyHukauna RS485 Slave, Modbus RTU ¢ npeobpasosatenem Eura Drives E800

28 >0 &4 521
2xq B34 [324 334
RS4ES RSHES PS485 RS485 Al S

MASTEI

1 2 201 202

RELAY

EL=Piost PLC

1
TC+
1 ,]
—l7c+"
B
1|z

TA
B
T
T8
—licr

2VAC 2L
Puc. N2 31 lpumep Ana cucTembl ¢ ABOVHbIM N LBOiAHOI ii, Bp w peky-neparop
28 >80 o .
e B
ASals Roads
U1 2U1
TELAT FELAT fororae [Da[on o0 |
— —
28 15y
I I
20vaC 2uvaC
Puc. N2 32 lpumep Ana cuctemb ¢ it it wmn p
Ta6nuua N° 34 Kondurypauwa npeobpasosateneii Eura Drives E800 F802 | HomuanbHoe Hanpsxenie cod 32BOCKOE WHTOK
Asuratena
Yeramos- = o
HaumeHoBanne neHoe Onucanue F803 | HomuHanbHblil Tok ABHratens A 32BOACKOV LUATOK
3adene F804 | Konuuectso nomiocos - aBTOMaTHeCkas HacTpoiika [120*h118/
F106 | Pexum 6 CUHXPOHHble ABMraTenn pm (pmsvc) 1805]
F111 | Makc. vactora (Hz) Fzmax HacTpoiika F805 | HomuHanbHan ckopocTb ABHUraTens +..00/MUH | 3aBOACKOI LWNTOK
F114 | Bpema yckopeHua 30 cex NpeAoTBPALLIAET neperpy3y Asuratens F810 | Hanpaenue nutanus geuratens 3a8. 3aBucu ot 118
F115 | Bpema 30cek OrpaHNYUBaET TOK WitHbl dc TR
F118 | HomuHanbHas paboyas yactora 3as. 3aBucuT ot f810 F900_| Anpec npeotipasoarens .k 104
neuratens (Hz) oK F901 | Tun 2 rtu
F200 | WcTounuk Komanpbl nycka 4 KnasHaTypa + 3axum + modbus rs485 F904 | CKopocTb TPaHcMUCCHM 3 9600
F201 | WcTouHMK KOMaHAbI OCTaHOBKH 4 KnaBuaTypa + 3axum + modbus rs485 F905 | Bpems 0xuaaHna KOMMYHUKaLNN 60 peaKLus Ha OTCYTCTBYE KOMMYHUKaLM
F203 | MnaBHblil MCTOYHUK YaCTOTbI 10 modbus rs485 ~0cratoska
F300 | Oynuna pene 5 pabora 6e3 aapuiiHii ¢ F800 | ABToTioHuHr ABuraTens 1 IMHAMUYeCKI - peKol
F600 | Beifop 1 TOpMOXeHMe nepef CTapTomM Napamepbl, koTopble KWl PeruCTPUpYIOTCA MOCNE aBTOTIOHUTa
F602 | 30eKTuBHoCT Topmoxea DC 2075 | uem Gonble BenuuHa, Tem 3p0ex- F806 | AkmeHoe conpotuenetie craopa (0]
nepez craprom (%) THBHeE HO F807 | A potopa [Q]
F604 | Bpema TopmoxeHua nepea 30 cex "OM""T;“ T:M’ ToBbi He onycritb Ao F808 | WnaykTusHoCTb yTeuki [mH]
neperpesa Asuratena
aprom (ce) 7509 | Bsaumran o [mH]
F607 | Asromaruueckitit noabop autamudeckx | 0 BbIK/0YEH
napaveTpos BHUMAHME:
F613 | MnasHbiii nyck 0 HeaKTVBHbIit Fz max — vactota pTOpa AnA paboTbl Pa ¢ MaKcl i np
F727) Koo o satgy et 023 1 AL WO of sy G Ky HOCTbIO (33BUCUT OT Pery-NUPOBKM CUCTEMbI pacip B03ayxa). Mpeasap
VA OTCYTCTBIM b Heo6X0AUMO 3aHECT! YaCTOTbI B OKYMEHTALIMIO YCTAHOBKM.
F753 | Butrepeccoisaum irrem 0 P——— BHUMAHME: Hactpoiika B MeHio Hactpoitku / pbi / RS485
- ; = / Makc 4acToTa JOMKHa COCTABAATL MUHUMYM Ha 0,1Hz MeHblue, yem Fzmax, B
0 CILOTL T 26 ) ool p Cllydae UHBEPTOP MOXET MOKa3blBaTh OLIMGKY yNpaBeHus.
L]
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TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

10.7 KommyHukauna RS485 Slave, Modbus RTU 1 cnocob coepnHeHua ¢ uiseptopamu OJ-DV

S .
= = = = o T = =] !
v v v v v @ v v | ] H
=] == 2 2 = | 32 =1 P
M @ o @ o @ o @ ] M @ M @ E | I
1 H
RS4B5 RS485 RSHB5 RS4B5 {[Crseas RSBS || ! NEIAE
: ; MASTER| SLAVE
1 2 201 202 U7 o | ¢
; ! EL-Plost PLC W
| :
: :
Puc. Nr 33 lpumep Ana cucTembl ¢ ABOIHDIM NP [1BOIHOI i, Bf r parop
BND B
< o < o == <o |
v v ] H v v [ '
22 22 H 2 2 2 32 !
@ @ o @ ! o a @ @ E | J
RSi85 RS48s ¢ |[rsies RSB5 || | NEINE
: : MASTER | SLAVE
101 2U1 oou7 U1 ||
E ! EL-Plast PLC Oin
: E |
: |
: |
H 1
. |
Puc. N2 34 [pumep Ana cucTembl ¢ NPUTOKOM,
Ta6nuua Ne 35 MoacoeauHetme kabeneit enTunatopa 0J-DV.
Coepunenue OyHKUuA Kabena
PE 3asemnenne
N Muanme —,0” (anA 1-asHbIX MHBEpTOPOB)
L1123 MuTanme - pasa
BUSA RS 485 MODBUS
BUSB RS 485 MODBUS
GND ,0" ANA ynpaBnAkoLLero carHana
BHUMAHIE
Heobxoanmo 3amkHyTb Bxozbl Din9 1 10 Ha noTeHuman 24VAC.
|
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10.8 KommyHukauma RS485 Slave, Modbus RTU 1 cnocob coegnHenua ¢ geuratenem EBM

G GND
o E= B3 - 1 ----------------- )
— v
=[E= |5 B4 JEE | =9 [c= 9 &
[ | [ o = 2 a = 2
] -l =
= = =| =
=)
RS4BS RS485 RS485 R5485 RS485 '
EL—Piast PLC
RELAY RELAY RELAY RELAY Oin.. | Oin.. | Din..
-
o ZRVAC Z4VAC
Puc. Ne 35 [pumep Ana cucTtembl ¢ ABOVHBIM ABOVHOM ii, BpaLLaTeNbHbIM OPOM.
o BND

o .- .
== i o
L . =
i | w| s ||
| i
RS4B5 | Rsias RS485
U1 Hou7 gu1 |
: ' EL—Piost PLC
RELAY |l RELAY RELAY i Oin.. | Oin..
o4 | O I T
=_s % 828
] | ‘ 1T
., 2HVAC 24VAC
Puc. Ne 36 lpumep ana cuctemb ¢ it ii, Bp p patop
Ta6nuua Ne 36 oacoesuHenue kabeneii BenTunatopa EBM.
Ka6enb N° CoepuHenne LiBet kabens OyHKUMA Kabena
12 PE KenTo-3eneHblii 3a3emnenue
3 N CUHuit InekTponuTaHne — «0»
5 L YepHblit InekTponuTaHue — dasa
6 NC 6Genblit 1 Pene cocToAHuA aneKTpoaBuraTens —
Pa30MKHyTO, aBapua
7 oM 6Benbii 2 Pene coctoAHuA anekTpoaBuratens —
Pa3oMKHYTO, aBapua
8. 0-10V KenTblit AHanoroBblil BXog
10 RSB KOpUYHEBbIiA RS485 MODBUS
il RSA Genbit RS 485 MODBUS
1 GND CUHMI ,0" AnA CuTHana ynpasnexua
13 +10V KpacHblit Boixos 10V DC10mA
Tonbko npooga 1,2, 3,5,6,7,10,11, 12 co C COOTBETCTBYIOLLMMM K| Ha naHenm yny

KoHdurypauus komangokoHTponnepos Bextunatopos ECEBM Tabn. N2 26
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

BHumanue! [ina npeobpa3oateneil YacToTbl, MUTAloWWX ABMraTeNM BpaLaTeNbHbIX TeNNOOOMEHHUKOB, MapameTpbl ABMIATeNs, a Takke MUHUMAnbHble
MaKCAManbHble HACTPOIIKI YaCTOTbI AONKHBI 6PaTbCA U3 HUXKeNnpuBeaeHHOI TabAMLbI, B 3aBUCMOCTY OT TUNA POTOpa.
Ta6nuua N° 37 MuHUManbHble 1 MaKCUManbHble HacTPOIAKM YacToTbi AN UHBEPTOPOB POTOPOB.

MunumanbHas pa6oyas MakcumansHas paoyan Homunanbhas HomuHanbHble TR TS
Cumeon potopa yacrota gurarens SR T T MOLHOCTD 06opoTbl R
Fzmin. ABUrarens ABurarens

[HZ] [Kw] [06/MUH] [A]
RR5100 15 28 0,06 214 04
RR 3200 15 35 0,06 214 04
RR 5200 15 35 0,06 214 04
RR 0300 15 35 0,06 214 0,4
RR 0400 15 50 0,06 214 04
RR 2500 15 50 0,06 214 04
RR 3500 15 50 0,06 214 04
RR 0600 15 50 0,06 214 04
RR 0700 15 50 0,12 170 0,6
RR 5800 15 50 0,12 170 06
RR 8800 15 50 0,12 170 06
RR0010 15 55 0,12 170 0,6
RR 5010 15 55 0,12 170 0,6
RR5310 15 45 0,12 170 06
RR 4410 15 52 0,19 170 0,83
RR5610 15 52 0,19 170 0,83
RR 0020 15 60 0,19 170 0,83
RR0120 15 60 0,19 170 0,83
RR 5320 15 60 0,19 170 0,83
RR0720 15 49 0,19 170 0,83
RR0230 15 51 0,37 140 21
RR 0530 15 50 0,37 140 21
RR0930 15 50 0,37 140 21
RR 0040 15 50 0,37 140 21
RR 0050 15 50 037 140 21
RR 0060 15 50 0,37 140 21
RR 0070 15 50 0,75 200 32
RR 0090 15 50 0,75 200 32
RR 0001 15 50 0,75 200 32
RR0021 15 50 0,75 200 32

Taﬁnuqa N 38 MuHuManbHble 1 MakcuManbHble Hﬂ(TpOﬁKM YacToTbl ANA UHBEPTOPOB HACOCOB MMUKONEBbIX CUCTEM.

MunumanbHas pa6ovas HomunanbHas HomuHnanbhble -
MakcamanbHas pa6oyas HomuHanbHblil ToK

MOLLHOCTD oﬁopom
YyacTora asurarens Fz max. Asurarensa

Fzmin. nABuratens ABMratens

[HZ] [Kw] [06/MUH] [A]

Tunopazmep YCTaHOBKM YacToTa aAsurarena

EVO 5100; EVO 3200; EVO 5200;
EVO 0300; EVO 0400; EVO 2500;
EVO 3500; EVO 0600; EVO 0700;
EV0 5800; EVO 8800; EV0 0010;
EV0 5010; EV0 5310; EVO 4410;
EVO 5610; EVO 0020; EVO 0120;
EV0 5320; EV0 0720; EVO 0230;
EV0 0530; EV0 0930; EVO 0040;
EV0 0050; EVO 0060; EVO 0070;
EV0 0090; EVO 0001; EV0 0021

10 50 3aBOACKOI LMTOK Hacoca
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10.9 KommyHukauna RS485 Slave, Modbus RTU ¢ mogynem HPM,CM

50 B0,
1 1 1 1 1 1 1 1 1 1 L 1 1
b [ x > m a x x
E % g|F ¥ B|g 4 a|5/8 g 8| & E B
N J4 Fous Pl n i Jb BMS
/(M (OwT
BL-Post PLC s
I} ” 9 [
e 2|l o @ 2 4 w 2 2 & & o 2 B|&
a =) > &l ] 2 =] = El > a =l El £l = =] +
T T T T T T T T T T T T T T T T T
U 24y
Puc. Ne 37 Mpumep ana cuctempl ¢ NPUTOKOM, ii, moaynem HPM/CM.
10.10 KommyHmKaums RS485 Slave, Modbus RTU, KoHburypaums 1 cnocob coeauHerns ¢ ysnaxHutenem BASIC
a0 END 3
I A B A | L1 | | I [
2] 2|1 |2 ]2 (1 21
anJ Lan LMHJ Lm‘J LIVJ T B 3 T B P
2 a =2 a =
s s ||
CAREL PS48s RS485 BlalB
MASTER| SLAVE |
U E Y U1 20
contralier PELAT LAY EL-Post PLC Oin.. | Oin. | Din.
Model: UEY #000/UEY#100 e &
- -
= S alls & M
rm—‘ |7M|2 H\“\M.‘ZNU ’7“2*‘ ’7\1!—| e c o & o g
1]z 2]t a2l Tafz]a]s[s]e[7] 1]z
T T I L
2LVAC VAL 3
310 M0 - [T
Puc. Ne 38 pumep Ana cuctembl ¢ NPUTOKOM, BbITAXKOIA, yBnaxHuTenem BASIC cepuy UEY 000, UEY 100.
19 ao GHD 3
|| || L1 [ [
s v s B s B v
ME M il M- ui o B B [= B FH
g2 a =2 a =
& 5
CAREL
— RS485 RSL85
U E Y U1 2U1
controller RELAY || | PELAY Fl-Plost PLC Din. [ Oin
Matal: UEY#200 M thares &
& &
FMH—I Mi!—l m.wﬁ'zm.} ,7}.!2*‘ FN—I o o o S o o
KIEY maloanlnaanEeEAnE | \
T T T L I B A T
39 2LVAC 26YAC
510 BHO BNO

Puc. Ne 39 Mpumep Ana cuctembl ¢ NPUTOKOM, BbITAXKOIA, yBnaxHuTenem BASIC cepuy UEY 200.
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

BHUMAHMUE: Cnoco6 KoMMyHMKaLuu BbITeKaeT HENo-
CpeACTBEHHO U3 ONNCaHN Ha nofcoeanHeHnn M1 KoH-
Tponnepa CAREL, curnan ,Tx,Rx+"” Heo6xoaumo coegu-
HuTb ¢ ,SLAVE A”, a curnan ,TxRx-, c ,SLAVE B”.

Ta6nuua N2 39 MozcoeanHeHue kabeneii yBnaxuutens BASIC.

CoeauHeHne OyHKuua Kabena

L1 JnekTponuTaHne — dasa 1
12 InekTponutatue — ¢asa 2
13 InekTponuTanue — dasa 3
PE 3asemnenue

N Ynpasnatolee nuTanue —,0”

L nuTakme - pasa
1,2 3aMKHY T
3,4 He noaknioyatb

18,19,20 He noknioyats

n RS485 B(-) MODBUS
N2 RS485 A(+) MODBUS
n3 ,0" AnA curHana ynpasnexus

Huxe nokasaH cnoco6 HacTPOVKM NapameTpoB YBRAXHUTENS
B LIENAX BO3MOXKHOIO B3aMMoAenCTBIA no ceasm RS485
Ha rnaBHOM 3KpaHe HaxXmuTe:

« -ENTER B TeueHue 2 cek

« - BBeauTe naponb 77 npu nomotuy UP n DOWN

- -noarteepauTe ENTER

« - nepemelleHne No NepeyHio napameTposB NPONCXOANT
npwv nomoLyu kHornok UP n DOWN
- 4TO6bI BbIOPATH NapameTpbl, HaxmuTe Ha ENTER, ana nx
n3meHeHua ncrnonb3ynte UP 1 DOWN, 3atem ENTER ana
coxpaHeHua napameTpa unn ESC gna Bo3spata K nepey-
HIO NapameTpoB 6e3 coxpaHeHus napameTpa
+ - ESC anAa nepexopa K rnaBHOMY SKpaHy

1 HaCTPOWKIN NapaMeTpoB B TabnuLe Hxe:

Ta6nuua N° 40 HactpoeuHble napameTpbl.

Ycrauo-

BOUHo®
Onucanne

3Have-

A0 1 TTponopuyoHanbHblit pexum patotol

8 AnpecysnaxHutena N° 1
a 9 Appec ynaxHutena N° 2

10 Appec ynaxxutena Ne 3
«“ 0 CkopocTb KommyHuKaumm (0 = 9600)
e 1 MapameTpbl KoMMyHUKaLU

(1= 8 6ur, ocyTcTBuUe YeTHOCTH, 1 cTON-6MT)
a 1 Mpotokon kommyHukaumm (1= Modbus)
@ 50 MakcumanbHoe Bpems 6e3 nepesaunn AaHHbIX Ha KOMaHJOKOHTpONNEp
Mocne BBOA NapaMeTpoB HyXHO " ITb MUTaHve y
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11.CUNOBbIE CXEMbI AN MPUSTOXEHNIA

—_—
24VAC|[eleieieiererereeiaral|

22 \2gT0]a|@

w

FIM1
° am FM1
2 o = = Toa
AW EHTH
o|
@ @ @ {
E==
I'IonKnmueHMe no Cxeme
L1 L2 NpUNoXeHua
3xbOOVAL
:LH:W:MF
i ( i T
1230VAC HA00VAC
HEGE B )|
Nf\moozoazaazeaeezoeaemzooeeaaozaoazozaeae}]
Puc. Ne 40 (xema nutaHmua 4na uHBepTopoB ¢ 3-¢asHbiM nutatvem 3x400VAC.
GND || aazamw@oz@ol
vl | 2VAC|[[@ 2 e o220 @
FIM1
2 am FM1
I:m
2 “eoh
= === T n
: 2le|@ rerer
Z31%31%) : %) o
MoaknioyeHue no cxeme
[ N A NPUNOXeHNS!
: IHOOVAL

! o
™ i

1230V AC 3x230VAC
PE[[z”MMMM” ”M“EMMMMMMMQM]]

N(\mmozomzoazmzoozo@aoozmo@emzoaemzo@zomaoq

Puc. N° 41 (xema nutaHma Ana uHBepTopoB ¢ T-¢asHbim nutaxnem 1x230VAC.
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x4 Q0VAC

LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

klimor.com

WHEZIOVAL

Puc. N2 42 (xema nuTaHuA ANA NPUTOYHbIX YCTaHOBOK 11 KB, 15 KB, 22 KB (conumeil HapyXHoro ucnonHeHua).
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

B e
|
i
I
I
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i
|
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i
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i
!
4

T
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e memao . a-o. e

9 1§ =

D s =

b s zA i

LV FAY _
!
|
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1%230VAL

Ix40OVAC

3x40OVAC
Puc. N243 (xema nuTaHna AnA NPUTOUHbIX U NPUTOYHO-BLITAXHBIX YCTAHOBOK — MaK(ManbHO ABa BeHTunATopa 11 KB, 15 KB, 22 KB - (c onuyveii HapyHOro ucnonHexwsa).
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

GND Haazazeaazael

ole[ele]e[o|® [2]2]2] . ine——

FIM1 F2m1 FM1 FM7

e
2le|e i
; 1 o
,,,,, ]
B
Moakniouekue no cxeme
i PEN U1 12 13 npUROXeH
: 3L00VAC
: : ; AT :
u un[vijw1ee utvjiiee juipvijwtee
i w( AT m( ST st (ST
DIIOVAC IGOOVAC | 3G00VAC IGOOVAC |
P(EZoerrrrscressesseesserees e e e e Es s e e E) |
N(\M”MM”MM”MMZOHMMMMMMMM]
Puc. N° 44 (xema nuTaHuA ANA MHBEPTOPOB C 3-GasHbiM NuTaHem 3x400VAC
GND | aezezzaazoa]

@
| @D @D D 24VAc‘:\'zee@aezaozaH

F2m M1 FM7

[BHEE T
2@ @ e
T (o o
oo o
ES==0
HOAKHKI‘-IEHV\E no cxeme:
L2 4 NpUNOXKeEHA
3xA0OVAC
; w| JF ; s | o ;
‘U ‘W‘V‘\ W ‘U1 IW‘W FE‘ ' UW‘VW W1
Mt M M1 i gMLMT |
230V AL 3230VAL 3 B3OVAC ; 3x400VAC ;
[ O R T G A BN )
N(\@mozemzmoaomcoaecaoozmozemzmaoozcoaeoam‘\]
Puc. N2 45 (xema nuTaHyA AnA UHBEPTOPOB ¢ 1-a3HbIM nuTanmem 1x230VAC.
|
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GND \m\

EEEEEEEEEE 2]2]@] w: e

FM2 FamM1 F2m2 M1 FM7

IH5HE

MogKniouetme no cxeme
NpUAOKeHNA

¥ v

EE w | JF o
XK £
1] 1]

e lvajiiee jutlyajwnjpe jutlvapwjpe v onjee jutlvrjwnjpe
M : 2 : 2M : M2 : oMM :

31400048 s 3 300VAT E2

E(@ZErreerecscsessccsesceeooeceeoeeeeeneoeeeceeee 0 |

N[a@ee@oa@oa@eo@oaaeo@eazeaoo@ea@eeaeaaoeeozeeoooze}]

Puc. N2 46 (xema nuTaHuA Ana WHBEPTOpOB ¢ 3-¢asHbiM nuTamem 3x400VAC.

oND  |ETeeneen
@
PIEICIEICIRIEIEIEIRREIE 0[@]9] su11: e
FIM1 FM2 F2M1 FoM2 FM1 FM7
Y 1 14
‘ 20|20
=
CBA (o
2|2|2|2|2
A AN AL @ \2\@ E====|
‘ ‘ ‘ ‘ ‘ Toakniouexue no cxeme
nNpUNOXeHNA
107
lmlvwlm o
w@ qm/w@"
FA0054D *
[ O DO D ER N R

N{00@00@0o@ooaoo@m@ew@ao@zmcoomo@mzcmmoz@ommoamoomo}]

Puc. N2 47 (xema nutanua Ana WHBepTopoB ¢ 1-¢asHbim nuTakmem 1x230VAC.
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

()
=
F=y
L)
-
=
~
—| o -
= ===
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klimor.com

3x400VAC x4 00VAC ek OOVAC

] ]
v
HF
1

3x400VALC
Puc. N¢ 48 (xema nuTaHUA ANA NPUTOUHO-BLITAXHBIX YCTaHOBOK — YeTbipe BeHTUATOPa 11kB unm 22KB - (¢ onuvieii Hapy»kHOO UCNONHEHUS).
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT

TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA
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Puic. N¢ 49 (xema niuTaHutA A MPUTOUHO-BBITAXHBIX YCTAHOBOK — UeTbIpe BEHTWATOPa 15KB - (¢ onuweli Hapy»HOrO UCrionHeHus).
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LWKA®bI ABTOMATUYECKOTO YNPABNEHNA A1A YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-2KCMNYATALIMOHHAA JOKYMEHTALIVA

Noakniouetiue no cxeme
NpUOKeHHA

HE L ;!\,

naoovac BZ0VAC

FM1 M2 F2m Famz

Puc. Ne 50 Cxema nuTaHutA AnA MHBEPTOPOB ¢ 3-(ia3HbiM nuTaHem 3x400VAC (yeTbipe BeHTUnATOpa 15kB)
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

12.CEYEHWA KABENEN MIUTAHWSA

Ta6nuua Ne 41 Cevenna kabeneit nuTaHu Wkagos W MHBEpTOp i AC POB It YCTPOVICTB 3ALUNTHI.
Ka6enb nutanus wiada ynpaenenua
Homu- Kabens Kabenn
HanbHas 3awura MUTaHWA  MWTaHUA  (G-Ngo  C(GNWpo  (G-NWgo (SLLIAEALD CG-NW po 11-6/400
MOLLYHOCTD WHBepTOpa WHBEp- : 22-1/400 22-1/400 22-2/400 (8 L r) Ana N o 11:4/400 ('IZ msur.)
nBurarens Topa Tena (1gewr)  (meur)  (4peur) ()
ana QIM anaQ2M+Q4M  pnaQIM  gna Q2M-+Q6M
[kW] [mm?]
3x230/50Hz 1x230/50Hz | 3x230/50Hz 3x400/50Hz
0,18 9610, [9G6**] 3x15 4x15 5x1,5 5%1,5 5x1,5 5x1,5 3x5x1,5 - -
0,37 9610, [966*] 3x1,5 4x1,5 51,5 51,5 5%1,5 51,5 3x5%1,5 - -
0,75 9G16, [gG6*] 3x1,5 4x1,5 5%1,5 5%2,5 5x4 5x4 3x5%2,5 - -
15 9625, [9620%*] 3%25 4x15 5%25 5x4 5x10 5%6 3x5x4 5%6 4x5x4
22 9632, [9625*%] 3X25 4x1,5 5%2,5 5X6 5x16 5X6 3x5x6 56 4x5%6
3x400/50Hz
0,37 9G6 4x15 4x15 5%1,5 5%1,5 5x1,5 5%1,5 3x5x1,5 5x1,5 5x5x1,5
0,75 966 4x15 4x15 5x1,5 5%25 Sx4 5%25 3x5x1,5 5%2,5 5x5x1,5
15 9610, [966*] 4x1,5 4x1,5 51,5 5X6 5x10 5X6 3x5%25 5%6 5x5%2,5
2,2[2,4%] 9610 4x15 4x15 5%25 5x10 5x16 5x10 3x5x4 5x10 5x5x4
3 9616, [9610%] 4x1,5 4x1,5 5x4 5%10 5%25 5%10 3x5%6 5%x10 5x5x4
4 lg61 0‘16321 o | B8 4x15 5x4 5%16 5%25 5%16 3x5x10 5%16 5X5%6
55 9625, 4x25 4x25 5x4 5%25 5%50 5%25 3x5x10 5%25 5x5x10
’ [9G16%, 9620**] ’ ’
75 9632 4x4 4x25 5X6 525 5x70 525 3x5x10 5%25 5x5x10
- [9G20%, 9G25**] ’
1 9632 4x6 4x4 5x10 5x35 5%95 5x35 3x5x16 5x35 5x5x16
15 4G50, [gG40%] 4x10 4%6 5%16 5%35 5X35+4x25 5%35 3x5%25 - -
18,5 9650, [gG63**] 4x10 4x6 5x10 5%x35 5%95 - - - -
2 9650, [9G63**] 4x10 4x6 5x16 5%50 5%120 - - - -

*) TonbKo Ana npmeoaos ¢ OJ-DV - NHBepTOpbl MOWHOCTBIO 1,5 KBT 1 2,4 KBT ocHalueHbl 3x400V AC 1 AnA HYX NPUMEHAIOTCA NpaBiina Bbibopa
kabenei ans 3-dasHbix nHBepTOPOB. OBMOTKM ABUraTeneil, Kotopble paboTatoT ¢ nHBepTopamu DV-3015 1 DV-3024, RomkHbl 6bITb COEAMHEHDI
CO 3B€30M.

**) Tonbko Ans npmeogos ¢ HFI

3 24 klimor.com



Klimor

Ta6nuua Ne 42 Cevena kabeneit nuTaHnA WKaos 1 HBEpTOp i EC POB 11 YCTPOVCTB 3aLLUTHI.
Kabenb nutanua wkada ynpaenenua
Homu- Kabens
HanbHas 3awurapeu-  nuTaHuA (GNpo  (G-NWgo CG-NWgo CG-NWno11-4/400 (8 nur.) ana CG-NW po 11-6/400
MOLLHOCTD rare-na EC ABura- 11-1/400  11-1/400  11-2/400 €G-N po 11-4/400 (6 pBur.) (12 peur.)
Asurarena Tena (1 peur.) (2 peur.) (4 peur.)
ana Q1M anaQ2M+Q4M  anaQIM  pna Q2M-+Q6M
[kw]
1x230/50Hz 3%400/50Hz
0,5 9G6 3x15 5x1,5 5x1,5 5%1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
0,75 qG6 3x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5%1,5 2x4x15 - -
127 qG10 3x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
15 9610 3x15 5x1,5 5x1,5 5%1,5 5x1,5 2x4x1,5 - -
3x400/50Hz
1,05 966 4x1,5 5x1,5 5x1,5 5%2,5 5x1,5 3x5x1,5 5%x1,5 5x5%1,5
1,65 9G6 4x15 5x1,5 5%25 5x4 5%25 3x5x1,5 5%2,5 5x5x1,5
2,25 gG6 4x1,5 5%1,5 5x4 5%6 5x4 3x5%1,5 5x4 5x5%1,5
2,5 9G6 4x1,5 5x1,5 5x4 5%6 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5%2,5
2,68 9G6 4x1,5 5%1,5 5x4 5%10 5x4 3x5%2,5 5x4 5x5%2,5
345 9610 4x15 5x15 5%6 5x10 5%6 3x5%2,5 5%6 5x5%2,5
525 9620 4x1,5 5%2,5 5x10 5x16 5x10 3x5x4 5x10 5x5x4
57 gG16 4x1,5 5x4 5x10 5%25 5x10 3x5x4 5%10 5x5x%4
9,78 9620 4x2,5 5%6 5x16 5x35 5x16 3x5x10 5x16 5x5x10
11,9 9625 4x2,5 5%6 5%25 5%50 5%25 3x5x10 5%25 5x5x10
Ta6nuua Ne 43 Ceyena Kabeneli nuTaHNA Hacoca r [ p Tennoo6-meHHMKa
HomuHanbHas moww- 3auyra unsepropa Kabenb nuta-Hua Kabenb nutanus
HOCTb iBUraTens MHBEpTOpa ABuratens Hasnauenue
[kw] [A] [mm?]
3x230/50Hz
0,18 9610, [gG6**] 3x15 4x1,5 i
0,37 9610, [9G6*] 3x15 4x15 "
0,75 9616, [9G6*] 3x1,5 41,5
1,5 9625, [9G20**] 3x2,5 4x1,5 [nuKoneBblil TenN006MeHHNK
2,2 9632, [9625**] 3x25 4x15
3x400/50Hz
3 ¢G16, [gG10%] 4x1,5 4x1,5
4 9620, [9610%, gG16**] 4x25 4x15 )
55 1625, [0616", 9620 s s TnuKoneBblii Tennoo6MeHHIK
75 9632, [9620%, 9625*%] 4x4,0 4x25

*) Tonbko ana npueogos ¢ OJ-DV
**) Tonbko ana npusopos ¢ HFI

BHUMAHME!!

CeyeHus kabeneii kacatotcs u3onaumm PVC, nopo6panHoii B cooteTcTBim ¢ Hopmoii PN-HD 60365-5-52:2011 Ans cno-coba MHCTannALmMy, BbINONHEHHOIA cornacHo B2,
1 ANA ANMHbI A0 10 M (MeHble XWAbl, TemnepaTypa xunbi 70°C, Tem-neparypa okpyatovuero Bozayxa 30°C). My cobnoAeHm ceneKTBHOCTY 3aLLMTbI NPUBEACHHbIE
CeyeHuA nuTatoLLuX kabeneit LKagoB ynpaBneHns U MHBEPTOPOB By/yT 3aLLMLLEHDI TONbKO OT NOCNEACTBHUIA TOKOB KOPOTKOTO 3aMblKaHMA.

Mpu pacyeTe MaKCUManbHOTo Toka MUTaHuA Wkada yny He 4T0 B CYICTEME MOXKET YCTaHaB-NIMBATLCA OT OAHOTO A0 YeTbIpeX UHBEPTOPOB
W TVKONEBbI U BpaLLaTeNbHbIii pekynepatop.

JHAVBUZYANbHBIE CXEMbI YNIPABNAOLLIX COEANHEHMI ANA BLIBPAHHOIO MPUMOMKEHMA NPUNOKEHDI K HACTOALLIEN T4,
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

13.TTAHE/Tb YTPABJTIEHWA

© OFF
13.1 NMaHenb ynpasnexna HVMI COMPACT
13.1.1 TexHnueckue napameTpbl
« Pasmepbl: 86 x 86 X 19 MM & —
« HanpsaxeHue nutanua: 24V AC/DC +/- 10% o 100%  100%
« UseTHoi ancnneit TFT 240 x 320 px & o e
+ KoMMmyHUKaumMoHHbI nHTepdeinc: RS 485 100%| 0% 0% 100%
+ B3aumopeicTBMe C KOMaHAOKOHTPOIEpamu U3 cepumn
ELP...

Mpotokon BACnet MS/TP unu Modbus ” o
BcTpoeHHbIN faTumk TemnepaTypbl / / / ’ 77 / /_;
Temnepatypa xpaHeHus: -20 ... 70 °C

CreneHb 3awwuThi IP: 30

Puc. N 57
13.1.2 OnuncaHwe pasbema

13.1.3 MoHTaX Ha cTeHe

—]
60
| |
Mepembluka BbiGopa pexvma Pasbem:
Vac: 24 VAC/DC Puc. N2 59
pabotbl HMI GND OV
Puc. Ne 58 A+ RS485
B:-RS485

13.1.4 Cxema nopcoeavHeHna 3aatolero yctpoiictea HMI K koHTponnepyr

B koHTponnepax n3 cepuu ELP... meeTca BO3MOXKHOCTb
‘“ noakniounts HMI k cneumanbHomy exogy HMI CON.

e e e
EEmEm

h
o CraHAapTHO B KaX[A0M KOMaHJOKOHTpoONiepe ecTb

Y 24VAC VAC °
2 GND GND 8
r g §
2: 5 —A A
= g s DOCOO( B é
4: é *

Puc. N 60
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13.1.5 O6cnyxuBaHve

Tabnuua Ne 44 Onucanve knasuLueit.

- N0ACBeYMBaHHe KnaBuLLeit
Select - BXOA B [1y6uHY MeHio
- MePeX0z K TeKCTOBOMY MeHI0 B TeYeH/e 3 CeKyHA Ha [M1aBHOM dKpaHe)
Next Prev - nep 10 [IaBHOMY KpaHy
a - 11ePeX0Z} B MEHIO K I1eMeHTY Bbilue
+ -y pameTpa B pexume i
v - NePexofl B MEHI0 K INEMEHTY HINKe
- - pameTpa B pexvme it
Edit - Hayano
Back - BbIXOA U3 y60KOro MeHto
- NIePexo/l k NepeyHIo aBapuiiHblX CUTHaN0B BTeyeHue 3 cekyHp)
Confirm =
Gancel -np
Confi3s - iiHOrO CUrHana B TeueHe 3 CeKyH/ Ha BbIGpaHHOM
curHane)

13.1.6 Skpanbl HMI

HAYAJIbHbIN
3KPAH

select

%

Fig. 61

13.1.7 MeHio HMI

MmaBHble cTpaHuubl HMI pa3nuuaioTca B 3aBUCUMOCTA OT
TNa KOHTPOM/Iepa U ero NpunoxeHua. 3To 3KpaHbl No
YMONYa-HMIO, MOABNAIOLNECA NEPBLIMU MPU BKAIOYEHUN
HMI. B nto60ii MOMEHT NPU HaXXaTuy Ha KNaBuLLly 4« Unn v
CKCTEMa aB-TOMATUUECKN NEPEXOANT B PEXIM U3MEHEeHUA
napameTtpa CTpaHuupbl (Hanp., 3afjlaHHOW TemmnepaTtypbl).
[ina noatBepxae-HNA U3MEHEHWA BEeNWYMHbI NapameTpa
HY>XHO HaxaTb Ha knasuwy OK nnn nsmeHeHHas BennumnHa
napameTpa NoATBEP-AUTCA aBTOMATUYECKU Yepe3 3 CeKyH-
fbl. 3aTeM cucTeMa MepexoauT K cneaylolemy nsmeHse-

2
2.
"s&
S
%
%,
?
(P(‘
%
<
v
£
Qo
\-Q’Q
’b"

MOMy napameTpy. YTobbl OTMEHNTb U3MEHeHNEe BEIYUHDI
napameTpa, HeobxoarMo AepxaTb Knasuwy C HaxaToin B
TeueHvie 3 CeKyH, Mpexae Yem napameTp byfeT aBTomaTi-
YecKu NofATBepPXKAeH.

klimor.com
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

Bbi6op pexmma paBoTbi: «Crom, «1 cKopocTb», «2 CKo-poCTb», «3

. o
SKkpaH «npocToity © OFF CKOpOCTb», «O; «Taiimep»

@® OFF

BBop 3anaHHoii Temnepatypbl

Moka3aHus Temneparypbl ¢ BeAyLero AaTunka

{ :: MkoHKa pekynepauym Tenna
QD 0%

0%
@ 100% @ 100% B an

)] JkoHKa HarpeBaTena

TEMPERATURE SET °C 22,0
JKpaH «rpadpuyeckuin L1 VIKoHKa oxnaauTens

@ OFF
;%.‘( BbinagaHme HeA Ha pekynepatope akTUBHOE
- - 06LLuit aBAPHUIHDII CUTHAN AKTUBHBIIl
(i @

Hactpoiiku nputouHoro BektunaTopa (%]

Puc. N¢ 62 Ikony menu gtownego

13.1.8 06cnysxuBaHue HMI

MeHio  HMI  copepxut Bce napameTpbl, KoTOopble 450-09-2014

KOHTpOfep NPeaoCTaBnseT AnsA NPOCMOTPa U U3MEHeHMs

nosb3oBate-nem. MeHI0 COAEPXUT fBa TUMA SNEMEHTOB: .

y3en 1 napameTp. Y3/ibl ABMAIOTCA TOUYKamu BXOAA BryGb Unlt State I
MeHio. MapameTpbl cofiepKaT BEINUNHDI, KOTOPblE MOXHO Alarm Stop

CUNTBIBATb, @ HEKOTOPbIE 3 HUX U MOAUGMLMPOBaTL. Bxoa
B rNy6uHY MEHI0 Unu nepexof K U3MEeHEeHWIo rnapameTpa
oCyWecTBNAETCA HaxaTuem Ha kKnasuwy OK. Haxatue Ha Main menu
knasvwy C NPUBOAWT K BbIXOAY W3 TNyGUHbI MEHI0 Mu
oTKa3y OT M3MeHeHVA napameTpa. ABapuiiHoe cocToAaHue
CUrHaNM3MPYeTCa KPacHbIM LiBe-TOM NOACBETKM MeHto HMI.
YTo6bl NPOBEPUTL COCTOAHME aBAPUNHBIX CUTHANOB, HY>KHO Calendar
nepeiT B MEHIO aBapuiiHbIX CUT-HamNoB.

13.1.9 MeHto aBapuitHbiX CUrHanos Puc.Ne 63

B MeHI0 aBapuiiHbIX CUrHANOB MOXHO MEPenTn C FNaBHOro

3KpaHa uam 13 mexto HMI nyTem Haxatus 1 npugepaHns 450-09-2014>>Alarms

B TeyeHune 3 cekyHf knasuwy C. ECnn B JaHHbI MOMEHT

MMeETCsl aBapuUHbIN CUrHan, TO ero HaumeHoBaHuve, Aata A StOpS1 I

n Bpe-MA noAsneHunAa 6y,qu HaxoamTbcA B nepeuyHe. Ecnn 12_25 22 14—06

aBapWIAHbIA CUrHaN NOATBEPX/AEH, TO AOMOMHNTENBHO NpU
€ro Oonnca-HUM MOABUTCA CMMBON «*».B KOHLE nepeuHs
HaxoamTcA y3en C HasBaHuem «Alarms history» (Victopus A AF

ABapPUIHbIX CUr-Hasnos). WcTopna aBapuiHbIX CUrHanoB 12-25 22 14_06

NpeacTaBnAeT  Cobol  XPOHOMOFMYECKU  NepeyeHb
A_Tout

NOCNIeAHUX MOSABNEHNI KaXX[o-To 13 aBapw?lelx CUrHanos.
12:25.22 14-06

Puc. Ne 64
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13.1.10 MeHto HacTpoek

[na Bxofa B MEHI0 HAcTPOeK HeOBXOAMMO HaXaTb W
npuaepatb B TeueHue 3 CeKyHA OAHOBPEMEHHO KNaBuLUM

via

Ta6nuua Ne 45 MNepeueb HacTpoek:

Puc. N2 65

HMI Settings
Minimal brightness |||
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Kod Name
Minimal brightness
" MotwHocTb nopcsetkm, kora HMI nepexout B pexum rotoBHOCTH
APKOCTb)
Maximal brightness
MowHocTb nopicseTki, Korga HMI Haxoputca B pexiume akTMBHOCTH
(Maka APKOCTb)
Active time Mepvog Bpemetn, nocne Kotoporo HMI nepexoaut B pexum roToBHOCTY, KOTA HY OAHA KNaBuLLa He
(Bpems akTvBHOCTH) Haxara
Mosenenme HMI nocne nepexopa B pexium roToBHOCTU:
Nothing — otcyTcTBMe peakuwy (Tonbko nputyxaue LCD)
After activ.time Alarms menu — Korga nossnaetca ii curnan, HMI KIt NIePEXOAUT K MEHI0 aBapUitHbIX
(Mo ucTeueHUn aKTUBHOCTY) CUrHanos
Alarms/1st page — Koraa noABnAetca asapuiiHbiii curHan, HMI aBTOMaTue-ckM NepexoauT K MeHio
aBaPHITHbIX CUTHANOB, K0T/ aBapHiiHbIii curHan otcyTcTByer, HMI nepexoawT K nepBoii cTpauLie (FaBHblit
3KPaH W HaYaNbHbI 3KPaH [NIaBHOT0 MeHio)
plensoiite (meLenne Temneparypbl, Nyt NOMOLLY BCTPOEHHO-TO JlaTuMKa
(Ochpcet patumka Temneparypbi) i !
Menu skin
Bo3M0XHOCTb BbIBOPA OAHOT0 U3 HECKONLKUX BUAIOB MEHI0
(LLIKypKa MeHto)
Communication Settings
MAC address Apec ycrpoiictea HMI
Instance YHUKanbHblil HOMep yCTpoiicTBa B CeTH
Bus mode(Pexum pa6o-Tbi o
HMI COM SETTINGS (HacTpoitku | Maructpany) P EATRETEED ¢ i b

3agato-wuero yctpoiictea HMI)

Com speed (CKopocTb TpaHCMUCcHN
HMI)

HacTpoiika ckopocTit nocnesoBatenbHoi TpaHCMUCCUM AaHHbIX Ana HMI

Com.parity Hactpoiika yeTHocTi C PLC
Com.stop bits Hacrpoitka cron-6utos CKoHTponnepom PLC
MAC address Anpec koHtponnepa PLC
Instance YHUKanbHblil HOMep yCTpoiicTBa B CeTH
RS485 MASTER COM. SETTINGS zﬁz:s:"(:)emm pabo-Tol Bo3moxHOCTb BbI60pa CMocofa KoMMYyHUKaLMKM
(Hacrpoiik depes Com speed (CKopocTb TpaHCMuccUn . M
RS-485 MASTER) Hactpoiika ckopocTit nocneaoBaTenbHoi TpaHcMUCCi

HMI)

Com.parity

Hacrpoiika yetHoctu

Com.stop bits

Hactpoifka cTon-61ToB KOMMYyHMKaLuM

MULTI-DEVICE SET-TINGS (HacTpoitku
KoMMyHuKaumi Ana HMI,
paboratowero B pexxume MULTI)

Multi-device display

Bbifop dopmara oto! HIA ONUCaHNA

Find device

Hacrpoiika Auanasoa ajipecoB AN noucka B cetu
TMonck ycTpoiicTs B ceTit

klimor.com
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

13.2 CeHcopHas naHens ynpasnenna HMI TP4,3™ nan HMI TP7™

i 13:32

26.2°C

Puc.Ne 66 Panel HMITP 4,3" oraz HMITP 7"
13.2.1 TexHnyeckune napameTpbl

HMITP4,3" HMITP7"

HanpsaxeHnwe nutanua: 24V AC/DC +/- 10%
MoTpebneHne MOLHOCTY MaKC.: 2,5W
MoTpebneHne MOLWHOCTY B pexume oxugaHus: TW
Pa3peLueHue skpaHa: 480x272 px

Mny6uHa uBeTos: 18 bit

CeHcopHan naHenb: eMKOCTHbI multitoutch
KommyHvKaumoHHbIn nopT: RS 485

Pa6oTa ¢ koHTponnepamu cepum ELP...
Mpotokon BACnet MS/TP nnu Modbus
BcTpoeHHbIN faTumk TemnepaTypbl

Pa6ouas Temnepatypa: +10 ... 40 °C
Temnepatypa xpaHeHus: -20 ... 70 °C
CreneHb 3awmtbl [P: 30

Pa3mepbi: 126 x 87 x 16 Mm

HanpsaxeHwe nutanua: 24V AC/DC +/- 10%
MoTpebneHne MowHOCTY Makc.: 3W
MoTpebneHne MOLHOCTY B pexume oxugaHua: 1,2W
Pa3peLueHue skpaHa: 800x480 px

my6vHa uBeToB: 18 bit

CeHcopHas NaHenb: eMKOCTHbIN multitoutch
KomMmyHuKaumoHHbI nopT: RS 485

Pa6ora ¢ koHTponnepamu cepuu ELP...
Mpotokon BACnet MS/TP nnu Modbus
BcTpoeHHbIN faTurk TemnepaTypbl

Pa6ouas Temnepatypa: +10 ... 40 °C
Temnepatypa xpaHeHus: -20 ... 70 °C
CreneHb 3awmtb [P: 30

Pa3mepbl: 193 x 125 x 16 Mm

13.2.2 Cxema noacoefuHeHua 3agatouero yctponctsa HMI K koHTponnepy

HMI CON
— ‘ B koHTponnepax u3 cepum ELP... umeeTcA BOSMOXHOCTb

EHEI. nopkmiounts HMI K cneuvansHomy sxopy HMI CON.

Oegeand  Hodedoae

CTaH[ZLapTHO B KaXX[10OM KOMaHAOKOHTpoOiepe eCtb
—

Y 24VAC VAC

% GND GND S

1: 24 Vac 8 §
2: GND = ADOOCO(A 3
: § — 3
3: + RS485 - g B B =
4: - RS485 - B 8 *

Puc. N° 67
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13.2.3 MoHTaxX Ha cTeHe

HMITP4,3" HMITP7"
126 mm - 193 mm:
18 mm 90 mm—=— 23 mm 146 mm
i )
‘ . ‘ —4 mm
P \
£ | " 4 mm | T £
£ i J{ - £ ‘ SIEN-
E\ .- £ — N
o E L ; { P & 9mm = = =
et - 1S
‘ © 9m by
| <! / ~
* &
Puc. N2 68 Manens HMITP 4,3". Puc. N2 69 NManens HMITP 7",
13.2.4 O6cnyxmBaHne rpaduyeckux skpaHos HMI TP M3 meto SLIDEBAR poctynHbl nopgmenio: MAIN MENU,

CALENDAR, ALARMS, GRAPH.
HMI TOUCH PANEL (TP) cnocobHa obcnyxmBaTtb rpadu-
yeckue sKkpaHbl (hopmatbl JPG, PNG), obcnyxmBaet MeHto
SLIDEBAR n TEKCTOBOE meHto. Bxop B noAMeHI0 OCyLeCTBAAETCA NP HaXKaTUM Ha MKOHKY C
COOTBETCTBYIOLLVIM ONMCaHVEM NMOAMEHIO.
Ha nepBom 3KpaHe OTOOpaxaloTCcA rnaBHble CTpaHWUUbl  BbiIXOA 13 NOAMEHIO OCYLLECTBIAETCA CABUKEHNEM IKpaHa C
HMI. 310 rpaduyeckoe mMeHI0, NepefiBYXKEHNE N0 KOTOPOMY — J1IeBOV CTOPOHbI Ha MpaByto.
OCy-LLeCTBNACTCA, C1BUranA 3KPaH BIEBO UN BNPaBo.
MaHenb HMI TP nmeeT cBov BHYTPEHHME HaCcTPOKU. YTo6bI
MeHto Bbl6opa noameHto SLIDEBAR AOCTYMHO Npu CAiBUXKe- B HUX BOWTU, HYXXHO OAHOBPEMEHHO HaXaTb Ha dKpaHe fio-
HUM 3KpaHa CBePXY BHY3 (OCTaBaACb B rpadpnyeckom MeHio).  Bble 3 TOUKM 1 NpUAepXaTb B TeUeHNe NPUMEPHO 3 CeKyHA.

13.2.5 MeHto HMI

Mepexop ¢ 3KpaHa rnaBHbIX cTpaHuL B MeHio HMI npouc-
XOAUT NyTeM CABWXEHWA FNAaBHOrO 3KpaHa CBepXy BHU3.
Ecnvn koHTponnep, kK koTopomy nogkntoyeHa naHens HMI, He
BKJIIO4AET rNaBHbIX CTpaHuL, To MeHio HMI BbicBeunBaeTtca
MO YMOJNYaHWIO NOC/E BKNIOYEHA YyCTPOWCTBA.

MeHtio HMI copepunT BCe NapameTpbl, KOTOpble NpefjocTaB-
NAeT KOHTPONNep ANA NPOCMOTPA U KOPPEKTUPOBKM NOMb-
30Ba-TefleM. MeHI0 cofilepXuT ABa TUMNa 3/1eMeHTOB: y3en U
napameTp. Y3/bl ABNAIOTCA TOUKaMu BXofa B yrnybneHHoe
MeHI0. MapameTpbl BKIOYAKOT 3HaueHUs, KOTOPble MOXHO
npocmaTpuBaTh, a HeKOTopble Takxe U MoandULMpPOBaTb.
Bxop B yrny6neHHOe MeHI0 v nepexop K U3MeHeHUIo na-
pameTpa OCyLLeCTBAAETCA HaXMMOM Ha Bbl6paHHYyto no3u-
umio HMI. [ina npoBepKM COCTOAHNA aBapUHbIX CUTHaNoB
Heo6XOAMMO NepeTn K MeHI0 aBapUiiHbIX CUrHaNoB.
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LKA®bI ABTOMATUYECKOTO YMPABJIEHUA A1 YCTAHOBOK EVO-S 1 EVO-S COMPACT
TEXHUKO-3KCMTYATAUMOHHAA IOKYMEHTALINA

Hactporika Temne- AKTyanbHas fata v
patypbl Bpema

KHonka ON/OFF Bepyuan Temne-

parypa

Pexum paboTbl «Pyuy-Hoii» N
(pabota Ha Bbl-b6paHHO up
CKO| m
pocTy)
MAN

HapyxHan

Temnepatypa
STBY

Pexum paboTbl

«OxupaHme»
@@L DOWN Dowt

Pexum paboTbl
«Taiimep»

Bbi6op ckopocT
pexuima «PyyHoi»

CraTyc anemeHTOB
cnucTembl

Puc. N2 70 Panel HMI

13.2.6 O6cnyxmBanne HMI

Mepexop ¢ 3KpaHa rnasHbIX cTpaHuL, B MeHio HMI npouc- 450-09-2014

XOAWT NyTem CABWKEHWA [NMaBHOTO 3KpaHa CBepXy BHU3.

Ecnun KoHTponnep, K KOTopomy nogkntoveHa naHens HMI He U n |'t State I
BK/IOYAET rMaBHbIX CTPaHuL, To meHio HMI BbicBeumnBaetca

No yMONYaHWIo NoCsie BKNOYEHNA YCTPONCTBa. Alarm Stop

MeHtio HMI copepnT Bce napameTpbl, KOTOpble NpejocTaB-
NAET KOHTPONNep ANA NPOCMOTPA U KOPPEKTUPOBKYM NOSb- .
30Ba-TenleM. MeHI0 cofilepXXvT ABa TUMa 3N1eMeHTOB: y3en u Ma|n menu
napameTp. Y3/ibl ABAAIOTCA TOUKaMy BXofa B yrny6neHHoe
MeHt0. MapameTpbl BKNIOYAIOT 3HAYEHUA, KOTOPbIE MOXKHO
npocMaTpKBaTh, a HEKOTOpble TakXe 1 MOAMGULMPOBaTD.
Bxop B yrny6neHHoe MeHI0 MU Nepexop K U3MEHEHWIo na- Calendar
pameTpa OCyLWeCcTBNAETCA HaXnMMoM Ha knaswuwy OK. Yto-
6bl BbINTV U3 MEHIO UM OTMEHUTb M3MEHeHVe NapameTpa,
HeOo6XOAMMO HaxaTb Ha Knasuwy C. ABapuiHoOe COCToAHME
CUrHanNM3npyeT-ca KpacHbiM ¢oHom meHio HMI. [ina npo-
BEPKW COCTOAHNA aBapUIHbIX CUrHANoB HEOBXOAMMO Nepe-

Puc. Ne 71

TV K MEHIO aBapVNHbIX CUTHANOB. 450-089-2014>>Alarms

13.2.7 MeH0 aBapuitHbIX CUrHanos A StopS'] I
B MeHi0 aBapuiHbIX CUFHANIOB MOXHO MepeiTn C SKpaHa ey

meHio SLIDEBAR nyTtem HaxaTus Ha nkoHky ALARMS (Asa- 122522 14'06
puiiHble curHanbl). ECiv B AaHHbI MOMEHT UMEeeTCs aBapuin-

HbIii CUTHan, TO ero HauMeHoBaHWe, AaTa U Bpems noABJe- A AF

HWA ByayT HAXOAUTLCA B NepeyHe. Ecnv aBapuiiHbIi curHan B =

NOATBEPXKAEH, TO AONONHUTENLHO NPU €ro onmMcaHuy nos- 122522 14'06

BUTCA CUMBON «*». B KOHLIE NepeyHA HaXOAWTCA y3en C Ha-

3BaHueM «Alarms history» (Uctopusa aBapuinHbIX CUrHanNoB). A TO ut

McTopura aBa-puitHbIX CUrHaNoB NpeAcTaBnAeT coboin Xpo- AL

HONOrMYeCKN NepeyeHb NOCeAHNX MOABMEHUN KaXaoro 122522 14'06

13 aBapUiiHbIX CUT-HaNoB. n

Puc. Ne 72
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13.2.8 MeHio HacTpoek

ﬂl’lﬂ AO0CTyNa K MeHI0O HaCTpoeK HeOGXOHVIMO HaXaTb Ha 3KpaH

TpemAa nanbuamu u npuaepKaTb B Te4eHne 3 CeKyHAa.

Ta6nuua N 46 Mepeuetb HacTpoek:

Puc. N2 73

HMI Settings
Minimal brightness |f]
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Kod Nazwa
Minimal brightness
. MowuHocTb nocseTki, Kora HMI nepexoauT B pexum rotoBHOCTH
( APKOCTb)
Maximal brightness
MotwHocTb noAcBeTKy, Koraa HMI HaxoauTCA B pexime akTUBHOCTH
(Makc APKOCTH)
Active time Mepvop Bpemetn, nocne kotoporo HMI nepexoauT B pexum roToBHOCTY, KOTAQ Hit 0AHA KNaBuLLa He
(Bpems akTuBHoCTH) Haxara
Mosepenue HMI nocne nepexosa B pexum roToBHOCTI:
Nothing — oTcyTcTBMe peakuum (Tonbko nputyxanue LCD)
- Alarms menu - korgia ) iHblil curnan, HMI KN K MeHio
After activ.time
CUrHanos
(Mo ucteyeHnm akTMBHoCTH) —_—
Alarms/1st page — korza nossnsetca aBapuitblii curan, HMI aBTomaTiyecku nepexoput K MeHio
aBapUitHBIX CUTHaNOB, KOrAa aBapuilHblii curHan otcyT-creyeT, HMI mepexoauT K mepBoii cTpaHue
(FnaBHbIii SKPaH VMM HAYabHbIVi JKPaH TMABHOTO MeHI0)
Jlenccteet (meLlene Temneparypbl NIyt NOMOLLY BCTPOEHHO-TO JlaTyMKa
(Oddcet patunka Temneparypbl) i parypel, P P
Menu skin
Bo3M0XHOCTb BbIGOPa O/IHOT0 U3 HECKONLKUX BUAIOB MEHI0
(LLIkypKa meHto)
Communication Settings
MAC address Anpec 0 ycTpoiictea HMI
Instance YHUKanbHbIii HOMep YCTPOIICTBA B CETH
Bus mode

HMI COM SETTINGS (HacTpoitkv
3ajjalo-ero ycrpoiicrea HMI)

(Pexxvm paboTbl Maru-ctpanu)

Bo3moxHocTb Bbi6opa cnocoba KoMMyHUKaLMK ¢ KoHTponnepom PLC

Com speed (CkopocTb TpaHcMuccumn
HMI)

Hacrpoiika ckopocTv nocnefioBatenbHoii TpaHcMUcci AanHbIx Ana HMI

RS485 MASTER COM. SETTINGS

Com.parity Hactpoiika yeTHocTn CKOHTY pom PLC
Com.stop bits Hacrpoiika cton-6 CKoHTpoanepom PLC
MAC address Anpec korTponnepa PLC

Instance YHUKanbHblil HOMep yCTpoiicTBa B CeTH

Bus mode

(Pexxvm paboTbl Maru-ctpanu)

Bo3moxHocTb Bbi6opa cnocofa KOMMyHUKaLMU

(HacTpoiiku Lun yepes
RS-485 MASTER)

Com speed (CkopocTb TpaHcMuccumn
HMI)

HaapoﬁKa CKopocTn nocnefoBarebHoi TpaHmuccun

Com.parity

Hactpoiika yeTHocTn

Com.stop bits

Hacrpoiika cron-6utos

MULTI-DEVICE SET-TINGS (HacTpoiiku
KommyHukauun ana HMI,
paboratowero B pexxume MULTI)

Multi-device display

Bbibop popmata Oonucanua

Find device

Hactpoiika auanasoHa aapecoB AnA Nowcka B ceTi
Mok ycTpoiicTs B ceTt

klimor.com
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14. TpoTokon BBOAA B IKCMAyaTaLMIO

NATA: MECTHOCTb:

MA 1 OAMINKA TNLIA, BbINOMTHAOLLETO NYCK:

3ABOACKOI HOMEP U3AENNS:

OUPMA, BbIMOMHAIOLLIAA NYCK (MEYATD):

YCTAHOBOYHDIE ONEPALWI (OMUCAHWE):

TPUMEYAHWA:

MOATBEPKAEHUE MONb30BATENA O BbINOAHEHIA ONEPALIMIA:

noan1cb NATA

3 34 klimor.com
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