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1. STEROWNIK

Niniejsza dokumentacja nie zawiera schematow elektrycznych oraz informacji o sterownicach elektrycznych.

Informacje te znajduja sie w dokumentach:
KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CS_033.x.x

1.1 Opis elementow sterownika

ELP11R32L-Bac+ BASIC - komunikacja z BMS poprzez BACnet MS-TP lub Modbus RS485 (ztacze RS485 Master)
ELP11R32L-Bac IP+ BASIC - komunikacja z BMS poprzez BACnet IP lub Modbus TCP/IP (ztacze RJ45 karty Ethernet wbudo-
wanej w sterownik w miejscu oznaczonym na sterowniku, jako ETH). Sterownik z kartg ETH jest opcja.

Nie ma mozliwosci samodzielnego dotozenia karty.
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Rys. Nr. 1 Widok sterownika

1. Wyjscie RS485 Master, do komunikacji z BMS

2. Wyjscie RS485 Slave, do komunikacji z falownikami

3. Wyjscia analogowe Aou1-3 (0-10VDC)

4. Wyjscia przekaznikowe Re1-8 (max 3A, AC1)

5. Zasilanie 24V/VDC

6. Ztacze HMI CON, do podtaczenia zadajnika HMI

7. Sygnalizacja komunikacji i alarmu

8. Karty ETH wyposazona w ztacze RJ45 do komunikacjiz MS
9. Wejscia pomiarowe czujnikdw temperaturPT1-5( PT1000)
10. Wejscia analogowe Ain1-3 (0-10VDC)

11. Wejscia cyfrowe DIN1-12
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Uwaga:
Przed zamontowaniem karty ETH nalezy wyjac¢ ze zlacza
ETH, montowana w standardzie, pamiec zewnetrzna.

Funkgcje karty ETH:
IP address - Ethernet card address (192.168.0.8)

Network mask - Maska podsieci (255.255.255.0)
Gateway IP - Brama domyslna (192.168.0.1)

klimor.com
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1.2 Przyktadowe podtaczenie wejs¢/wyjs¢ sterownika
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Rys. Nr. 2 Przyktadowe podtaczanie urzadzeri do sterownika
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Zadajnik HMI Compact lub HMI Toutch Panel 4,3™ lub 7™
mozna podtaczy¢ do wejscia HMI CON (znajdujacego sie w
plytce goérnej sterownika w okolicy ztacza USB) lub do zia-
cza RS485 Master - jezeli nie jest wykorzystywane do prze-
sylania informacji z systemem zarzadzania BMS. Istnieje
mozliwos¢ jednoczesnego podigczenia dwdch zadajnikdw,
jeden z nich do ztagcza HMI CON a drugi do ztacza RS485
Master — w tym przypadku nie mozemy potaczy¢ sterow-
nika z BMS obiektu.

Zadajnik HMI Compact zworke ,simple/ext’, ktérej roz-
warcie powoduje prace zadajnika z czesciowo ukrytym
menu, funkcja ta nie pozwoli obstudze obiektu na wejscie
w ,menu serwisowe’, w ktérym dokonujemy konfiguracji
ukfadu wentylacyjnego.

Menu sterownika jest zawsze widoczne w catosci.

Zadajniki dotykowe HMI Toutch Panel 4,3 lub 7°* obstugi-
wane sg przez sterownik wyposazony w dodatkowa karte
pamieci, sterownik taki oznaczono dodatkowym symbo-
lem,+"na jego etykiecie.

Ztacze USB stuzy do wgrania aplikacji sterowania, w przy-
padku, gdy aplikacja sterownika nie spetnia wymagan
klienta skontaktuj sie z producentem lub dostawcg, istnieje
mozliwos¢ dostosowania aplikacji do wymagan oraz wgra-
nie jej za pomoca dowolnego komputera klasy PC.

1.3 Standardowe funkcje wejs¢/wyjéc¢ sterownika

Tab. Nr 1 Lista wej$¢ cyfrowych

Tab. Nr 2 Lista wej$¢ analogowych

Wejscia analogowe (wejscia sygnatowe 0--10VDC)

Ain1 | Czujnik cisnienia - nawiew

Ain2 | Czujnik cisnienia - wywiew

Ain3 | Czujnik jakosci powietrza: €02, LZ0, PM2.5 lub PM10

Tab. Nr 3 Lista czujnikw temperatur

Czujniki Uszkodzony czujnik temperatury wywotuje
temperatur PT1000 alarm blokujacy prace uktadu oznaczony:
PT1 | Nawiew A_Tsup
PT2 | Wywiew A_Texh
PT3 | Zewnatrz A_Tout

PT4 | Wywiewzaodzyskiemopga | A_Trec

Opcjonalna wiodaca A_Tmain (gdy PT5 wybrano jako czujnik wiodacy)

P15 Czujnik wody powrotnej

nagrzewnicy wodnej

A_ThackWater (gdy aktywowano czujnik wody
powrotnej nagrzewnicy wodnej)

Tab. Nr 4 Lista wyj$¢ cyfrowych

Wyjécia cyfrowe, stan wytaczony — wyjscie ReC/ReA rozwarte,
stan zataczony — wyjscie ReC/ReA zwarte

Pompa nagrzewnicy wodnej

Pompa nagrzewnicy wodnej i chfodnicy wodnej jesli aktywowano

el wymiennik wodny H/C

Nagrzewnica elektryczna

Re2 | Startodzysku obrotowego

Agregat wody lodowej dla chtodnicy wodnej

Wejscia cyfrowe (Stan wejscia NC - podanie :o:i::vzse. w mzra:ne o Re3 - —
na wejscie DIN... napigcia 24V powoduje Pop! ) ymaganego Chiodnica DX stopier |
zataczenie wejscia cyfrowego) pracy SERING R K L
uktadu alarmy Chtodnica DX stopieri Il
Re4
Din1 Centrala PPOZ Zwarty A_AF Sygnat pora roku LATO (jesli aktywowano wymiennik wodny H/C)
T(:;renwozti:t Vs(r]zdenci\fvzammieniowy na- mwarty A_ThHW Re5 | Przepustnice nawiewu/wywiewu
Din2 g i ) Re6 | Zezwolenie na prace filtrow elektrostatycznych
Sygnat alarmowy ukfadu sterowania A_ThHE, .
nagrzewnicy elektrycznejigazowej Zwarty A_ThGAS Re6 | Sygnat pracy wentylatora / Sterowanie lamp UV-C
Din3 | Alarm agregatu chfodnicy DX rozwarty * AKX Reg | Zbiorczy sygnatalarmovy
Din4 | Presostatwywiewny odzysku ciepta/chiodu rozwarty A_Cold_Rec Tab. Nr 5 Lista wyjs¢ analogowych
Din5 | Presostat filtra nawiewu rozwarty A_SupFilter Wyjcia analogowe (wyjscia sygnatowe 0+10VDC)**
Din6 | Presostat itra wywiewy rozwarty A_Bxhfiter Nagrzewnica (wodna, elektryczna lub gazowa wyposazona we whasny
Din7 | Presostat wentylatora nawiewu Zwarty A_SupPres Aout1 | Modut zasilania)
Din8 | Sygnatdefrostz agregatu rewersyjnego Zwarty A_ Deffunc Nagrzewnica i chodnica wodna (jesli aktywowano wymiennik wodny H/C)
. Alarm falownika wentylatora Aout2 | Chtodnica (wodna lub wyposazona we wiasny modut zasilania)
b nawiewu/went.EC EBM 2warty LB
. Aout3 | Komora mieszania (10-0V), przepustnice naw/wyw (0-10V)
. Alarm falownika wentylatora N .
Aoutd | Odzysk ciepta/chtodu krzyzow:
Din10 wywiewu/went. ECEBM 2warty A_BxhiC ysk depla/ yaomy
X Presostat fltra dodatkowego/elektro- A_SupFilter2 lub * mozliwos¢ negadji wejscia cyfrowego w menu ustawienia/chtodnica DX
Din M statycznego nawiewu (opcja) warty A_SupFilterES **w menu serwisowym mozliwosc wyboru jednego z wyjs¢ analogowych, jako sygnat
- - 0--10V wentylatora nawiewu, wywiewu
Din1z | Wyiacznik serwisowy/ zdalny start/ Zwarty A_StopST UWAGA!! Czujniki wilgotnosci nawiewu i wywiewu faczymy korzystajac z
stop ukfadu = | -
ji Modbus RS485
L]
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT

2.KODY APLIKACJI OBStUGIWANE PRZEZ STEROWNIK

Tab. Nr 6 Kodowanie sterownic

Kod Nazwa ukfadu

SECS | Nawiewno —wywiewny

PRCS | Nawiewno —wywiewny z odzyskiem krzyzowym wyposazonym w bypass

RRCS | Nawiewno —wywiewny z odzyskiem obrotowym

SCS | Nawiewny

Tab. Nr 7 Oznaczenia funkqji w tabeli kodéw i nr aplikacji sterownic

SYMBOL Opis

EH Nagrzewnica elektryczna

WH Nagrzewnica wodna

DX Chtodnica na bezposrednie odparowanie

WC Chtodnica wodna

MX Komora mieszania

Tab. Nr 8 Kodowanie aplikacji automatyki

Nazwa/Funkdja

KoD Numer

SCS 1 1 0 0 0 0
S¢S 2 0 2 0 0 0
SCS 4 0 0 4 0 0
SCS 5 1 0 4 0 0
SCS 6 0 2 4 0 0
SCS 8 0 0 0 8 0
S¢S 9 1 0 0 8 0
SCS 10 0 2 0 8 0
SCS 33 1 0 0 0 32
S¢S 34 0 2 0 0 32
Ny 36 0 0 4 0 32
SCS 37 1 0 4 0 32
SCS 38 0 2 4 0 32
SCS 40 0 0 0 8 32
S¢S 41 1 0 0 8 32
SCS L) 0 2 0 8 32
SECS 1 1 0 0 0 0
SECS 2 0 2 0 0 0
SECS 4 0 0 4 0 0
SECS 5 1 0 4 0 0
SECS 6 0 2 4 0 0
SECS 8 0 0 0 8 0
SECS 9 1 0 0 8 0
SECS 10 0 2 0 8 0
SECS 33 1 0 0 0 32
SECS 34 0 2 0 0 32
SECS 36 0 0 4 0 32

Nazwa/Funkcja

KoD Numer

SECS 37 1 0 4 0 32
SECS 38 0 2 4 0 32
SECS 40 0 0 0 8 32
SECS 41 1 0 0 8 32
SECS L) 0 2 0 8 32
PRCS 0 0 0 0 0 0
PRCS 1 1 0 0 0 0
PRCS 2 0 2 0 0 0
PRCS 4 0 0 4 0 0
PRCS 5 1 0 4 0 0
PRCS 6 0 2 4 0 0
PRCS 8 0 0 0 8 0
PRCS 9 1 0 0 8 0
PRCS 10 0 2 0 8 0
PRCS 33 1 0 0 0 32
PRCS 34 0 2 0 0 32
PRCS 36 0 0 4 0 32
PRCS 37 1 0 4 0 32
PRCS 38 0 2 4 0 32
PRCS 40 0 0 0 8 32
PRCS 4 1 0 0 8 32
PRCS ) 0 2 0 8 32
RRCS 0 0 0 0 0 0
RRCS 1 1 0 0 0 0
RRCS 2 0 2 0 0 0
RRCS 4 0 0 4 0 0
RRCS 5 1 0 4 0 0
RRCS 6 0 2 4 0 0
RRCS 8 0 0 0 8 0
RRCS 9 1 0 0 8 0
RRCS 10 0 2 0 8 0
RRCS 33 1 0 0 0 32
RRCS 34 0 2 0 0 32
RRCS 36 0 0 4 0 32
RRCS 37 1 0 4 0 32
RRCS 38 0 2 4 0 32
RRCS 40 0 0 0 8 32
RRCS 4 1 0 0 8 32
RRCS 4 0 2 0 8 32

|
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3. OBSLUGA STEROWANIA

Przed uruchomieniem uktadu przez uzytkow-
nika, sterownica powinna by¢ podtaczona i
sprawd przez upr iony personel.

3.1 Uruchomienie uktadu

Wytacznik Q1M ustawi¢ w potozenie zataczony:
,1-ON” (rozdzielnica tworzywowa)

LR LEL&" 7

Rys. Nr. 3 Wytaczniki rozdzielnic

W celu wykonania pierwszego uruchomienia ukladu nalezy:
a) zapoznac sie z niniejsza instrukcja oraz ze schematem
aplikacji zgodnym z uktadem wentylacji lub klimatyzacji, do
ktérego ma by¢ zastosowany uktad automatyki,

b) wykona¢ podtaczenia elektryczne wedtug schematu apli-
kacji oraz wytycznych z niniejszej instrukgji,

) sprawdzi¢ poprawno$¢ podtaczenia czujnikow i elemen-
téw wykonawczych (sitowniki, falowniki, itd.),

d) zasili¢ sterownice i ustawic¢ kod aplikacji w menu serwiso-
wym zgodny ze schematem aplikacji (Tab. Nr 8),

e) dokonac¢ konfiguracji uktadu w menu serwisowym
(pkt.4.4),

f) dezaktywowac tryb serwisowy,

g) w uktadach z wentylatorami EBM dokona¢ nastaw adre-
s6w (podczas tadowania adreséw wykonywana jest konfi-
guracja wentylatora EBM), zatem powyzszg operacje nalezy
wykonac réwniez na wszystkich wentylatorach EBM podta-
czanych do sterownika,

h) uruchomi¢ komunikacje Modbus RTU sterownika z wen-
tylatorami EBM nawiewu i wywiewu (pkt. 4.3),

i) sprawdzi¢ poprawnos¢ wskazan oraz lokalizacji czujnikdw,
j) sprawdzi¢ prace sitownikéw (korzystajac z menu ,Menu
serwisowe/forsowanie wyjsc), przy tescie nalezy zwrocic
uwage na swobodny ruch przepustnic, petne otwarcie, pet-
ne zamknigecie sitownikow,

k) ustawic¢ czujnik wiodacy w menu, Ustawienia/Temperatu-
ry/Czujnik wiodacy” (pkt.4.3)

1) sprawdzi¢ czy nie wystepuja alarmy, jesli sa nalezy dopro-
wadzi¢ do ich usuniecia (pkt.3.4),

m) uruchomic ukfad (pkt.3.1)

n) ponownie sprawdzi¢ czy nie wystepujg alarmy, jesli s
nalezy doprowadzi¢ do ich usuniecia (pkt.3.4)

0) wybrac¢ wtasciwy jezyk menu na sterowniku.

Niezaleznie od nastaw fabrycznych sterownika nalezy
sprawdzi¢ poprawnos¢ regulacji uktadu pod katem regula-
¢ji temperatury, schtadzania nagrzewnicy elektrycznej (jesli
wystepuje).

Doboru nastaw regulatoréw temperatury, nalezy wykonac
w taki sposéb, aby uktad doregulowywat sie mozliwie jak
najszybciej bez przeregulowania (aby zwolni¢ reakcje uktadu
nalezy zmniejszy¢ parametr Kp lub/i zwigkszy¢ parametr Ti).

Odpowiednio wykonany dobér nastaw regulatoréw PI,
praca centrali na wydajnosci okreslonej w karcie tech-
nicznej centrali, odpowiedni dobdr elementéw centrali
(zalecane sterowanie analogowe kazdego z wymien-
nikéw ciepta/chtodu), praca uktadu na obiekcie, gdzie
nie wystepuja nagte zmiany temperatury z tytutu innych
urzadzen generujacych duza iloé¢ ciepta / chtodu pozwalajg
na uzyskanie stabilnej regulacji temperatury.

W celu sprawdzenia aktualnej doktadnosci regulacji tem-
peratury mozna wej$¢ do menu ,Menu serwisowe/Historia
temperatury wiodacej” w ktérym zapisane jest ostatnie
15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej z wybranym
okresem zapisu) oraz podana jest,Odchytka” ktéra stanowi
maksymalna réznice aktualnej temperatury zadanej i ostat-
nich 15 pomiaréw z czujnika temperatury wiodacej.

W przypadku nie uzyskania zadowalajacego efektu pro-

cesu regulacji temperatury nalezy:

«sprawdzi¢ czy uktad pracuje na petnej wydajnosci (po-
réwnac czestotliwos¢ falownikéw wentylatoréw z czesto-
tliwoscig pracy podanej w karcie technicznej centrali lub
z danymi otrzymanymi z wynikéw pomiaréw wydajnosci),

«sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania sitownikéw i uktadow ste-
rowania nagrzewnic, chtodnic, uktadéw odzysku,

«sprawdzi¢ poprawnos¢ dziatania przepustnic,

«sprawdzi¢ poprawnos¢ montazu czujnikéw temperatur,

«sprawdzi¢ dobér nastaw regulatoréw PI.

Regulator kaskadowy - rozruch uktadu, nastepuje wytgcz-
nie z regulatorem temperatury nawiewu, przez czas okre-
slony w menu ,Ustawienia/Temperatury/Rampa tempe-
ratury zadanej’, a po tym czasie (w przypadku gdy czujnik
wiodacy jest inny niz czujnik nawiewu) dotaczany jest do-
datkowy regulator temperatury wiodacej wypracowujacy
nastawe temperatury zadanej regulatora nawiewu.

Tab. Nr 9 Nastawy regulatora

Nazwa w menu: Nastawy fabryczne (zalecane)

Kp=1
Pl grzania

Ti=60s

Kp=1
Pl chtodzenia

Ti=60s

Kp=1
PI nawiewu (limit Tmin naw, Tmax naw)

Ti=90s

Pl nawiewu regulatora, moze by¢ szybsze lub wolniejsze
od Pl grzania i chtodzenia, im wolniejsze tym mniejsze
oscylacje przy minimalnej i maksymalnej temperaturze
nawiewu, ale wolniejsza reakcja na ograniczenie.
Parametry ograniczenia temperatury ,Tmin nawiewu”,
Tmax nawiewu” moga by¢ zblizone do nastawy tempera-
tury zadanej.

klimor.com
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AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT

W przypadku braku stabilizacji przy nastawach zaleca-
nych mozna Ti kazdego z regulatora zwiekszy¢ o 10s
(maksymalnie do 120s).

Brak stabilizacji uktadu przy tak dobranych
nastawach moze wskazywac na btad w do-
borze wymiennikéw ciepta/chtodu, ich nie-
wiasciwg pracg, brak wymaganych zgodnie
z karta doboru centrali parametréw cieplnych
wezla ciepta / chtodu.

Dobdr czasu schtadzania nagrzewnicy powinien by¢ tak
wykonany, aby nagrzewnica elektryczna nie ulegta prze-
grzaniu.

Kazda z aplikacji posiada mozliwos¢ pracy wentylatorow
z regulacja statego wydatku, uruchomi¢ ten tryb mozna
w ,Menu serwisowe/Konfiguracja/Staty wydatek”, nalezy
réwniez zamontowac czujniki cisnienia o zakresie odpo-
wiadajacym wymaganiom ukfadu, na wentylatorze na-
wiewu i/lub wywiewu w taki sposéb, aby pomiar cisnienia
,+" byt przed wentylatorem, a ,-, za wentylatorem, sygnat
pomiarowy podfgczy¢ pod wejscia analogowe zgodnie
z lista we/wy (pkt.1.2) oraz skonfigurowac regulacje ci-
$nienia korzystajac z menu ,Ustawienia/Wentylatory/
Regulacja wydatku” oraz ,Ustawienia/Regulatory/PI staty
wydatek”.

Kazda z aplikacji posiada mozliwo$¢ pracy z funkcja jako-
Sci powietrza zalezng od czujnika CO2 lub czujnika LZO.
W przypadku ztej jakosci powietrza nastepuje zwigksze-
nie ilosci $wiezego powietrza za pomoca komory mie-
szania lub wydajnosci wentylatoréw. Konfiguracji funkgji
jakosci powietrza mozna dokona¢ w menu serwisowym /
konfiguracja / jakos$¢ powietrza.

Kazda z aplikacji posiada mozliwos¢ pracy z funkcja ja-
kosci powietrza zalezng od czujnika PM2.5 lub czujnika
PM10. W przypadku ztej jakosci powietrza nastepuje zata-
czenie filtra elektrostatycznego i zmniejszenie ilosci Swie-
Zzego powietrza za pomoca wydajnosci wentylatoréw.
Konfiguracji funkgcji jakosci powietrza mozna dokonac w
menu serwisowym / konfiguracja / jako$¢ powietrza.

)

W przypadku zmiany aplikacji pamietaj, aby
weczesniej przywrocic uktad do stanu fabrycz-
nego ,Menu serwisowe/Przywré¢ ustawienia
fabryczne”.

Uruchomienie pracy uktadu nastepuje, gdy:

- nie wystepuje zaden z alarméw blokujacych prace uktadu

- jest zwarty sygnat ,S1 - stop serwisowy” na wejsciu DIN12
sterownika

-jest zwarty sygnat ,S1F — ppoz.” na wejsciu DIN1 sterownika
oraz

- parametr ,Ustaw tryb pracy” na zadajniku jest ustawiony na
opdje inng niz Stop.

Po zaniku napiecia, uklad automatycznie
wraca do pracy z ustawieniami z przed zaniku
napiegcia

3.2 Zmiana temperatury zadanej
Na sterowniku lub zadajniku w gtéwnym menu parametr
»Nastawa temperatury”.

| Sltlaln| [ulk [t a[du

Ulstfaw [tryb pracy
st olp

~
©
a
©
Bl
©
L]
3
-

Rys. Nr. 4 Zmiana temperatury zadanej

Zmiana Trybu pracy:

Wecisnij przycisk OK, ,Stop” zacznie mruga¢, przestaw na
inny tryb i zatwierdz przyciskiem OK

Zmiana nastawy temperatury:

Wecisnij przycisk OK, ,23,9.” zacznie mruga¢, przestaw na
inng wartos¢ i zatwierdz przyciskiem OK

3.3 Tryb czuwania

W celu oszczednosci energii uktad automatyki pozwala na
prace w trybie czuwania, tryb ten wybierany jest za pomo-
ca nastawy ,Tryb pracy” w menu gtéwnym sterownika lub
w programie czasowym. W zaleznosci od zapotrzebowania
mozliwe jest nastawienie trybu czuwania tylko dla grzania,
chtodzenia lub dla grzania i chtodzenia (patrz p.4.3).

Ponizej opisano rekcje systemu podczas przetgczenia z try-
bu pracy w tryb czuwania (grzanie).

System | - uktad zatrzymany,

System Il — ukfad zatgczony do pracy, nastepuje urucho-
mienie wentylatoréow oraz wymiennikéw ciepta/chtodu,
dokonuje sie regulacja temperatury wiodacej (w tym przy-
padku Tsup - nawiew) do zadanej temperatury 22°C,
System Il - uktad zatrzymany, temperatura powietrza na-
wiewanego oraz pomieszczenia zmniejsza sie,

System IV — uktad zataczony do pracy z powodu osiggniecia
warunkéw zatgczenia, czyli spadek temperatury wiodacej
trybu czuwania (w tym przypadku Troom — pomieszczenie)
o wartos¢ histerezy zataczenia 4°C, od wartosci zadanej try-
bu czuwania TsetStdby = 20°C, regulacja temperatury cen-
trali wentylacyjnej nastepuje wzgledem czujnika wiodacego
(w tym przypadku Tsup — nawiew),

System V - uktad zatrzymany z powodu osiaggniecia zada-
nej temperatury trybu czuwania (Troom = TsetStdby).

klimor.com
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Rys. Nr. 5 Realizacja pracy sterownika w trybie czuwania

Dla pramdlowej pracy ukladu w trybie czuwania,
zaleca sie

g0 czuj jnika p y (podlqczone-
go do wejscia PTS) umieszczonego w pomlesz-
czeniu reprezentatywnym. Do tego celu mozna
réwniez wykorzystaé panel HMI. Wskazania czuj-
nikéw temperatury nawiewu i wyciaggu moga by¢
w tym trybie pracy niemiarodajne.

3.4 Alarmy

Alarmy sygnalizowane sa poprzez miganie wyswietlacza
i Swieceniem czerwonej diody na sterowniku lub zadajni-
ku oraz zataczonym wyjsciem przekaznikowym sterownika
Re8.

Informacje o alarmie mozna odczytac¢ z ,Menu Alarméw”.
Wejscie do menu alarméw odbywa sie poprzez przytrzy-
manie klawisza ,C" przez okoto 3 sekundy. Ostatnig pozy-
cja w menu alarmoéw jest menu ,Alarms history”, w kto-
rym mozna odczytac historie alarméw (zapisana zostaje
nazwa alarmu oraz data i czas jego wystapienia).

W przypadku wystapienia alarmu blokujacego, do wzno-
wienia pracy uktadu automatyki, konieczne jest skasowanie
alarmu. Aby skasowa¢ alarm nalezy przejs¢ do ,Menu Alar-
mow” i na wybranym alarmie przytrzymac dtuzej klawisz
4OK" Jezeli zrédto alarmu nadal wystepuje to alarm sie
utrzyma a przy jego opisie pojawi sie symbol ,*" co oznacza
Ze alarm zostat potwierdzony. Jezeli zrédto alarmu ustapito
badz ustapi po potwierdzeniu, alarm zostanie skasowany.
Informacja o tym alarmie, zostaje zarchiwizowana w menu
»Alarms history”.

Tab. Nr 10 Lista alarméw

Reakeja uktadu, postepowanie / Lista alarmow

)
alarmu

Alarmy

Wejscia cyfrowe
Wspdtpraca z centrala PPOZ

Stan normalny — brak pozaru, na wejsciu cyfrowym jest
sygnat 24V

Stan alarmowy — pozar wystepuje, na wejsciu cyfrowym nie
ma sygnatu 24V

Zanika-
jacy lub
Blokujacy

A_AF

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP az do ustapienia pozaru,
po ustapieniu pozaru nastepuje samoczynny powrét uktadu do
stanu pracy z przed alarmu

Wejscie cyfrowe Din1

Ochrona nagrzewnicy przed zamrozeniem za pomoca

Stan normalny — temperatura za nagrzewnica jest wyzsza
niz nastawiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym jest
sygnat 24V

Stan alarmowy — temperatura za nagrzewnica jest nizsza
niz nastawiona na termostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma
Zanikajacy | sygnatu 24V
Blokujacy

A_ThHWair

A_3xThHWair

Reakcja na stan alarmowy: uktad STOP, nagrzewnica 100%,
az do wygrzania termostatu, po wygrzaniu termostatu alarm
nalezy potwierdzi¢ w menu alarmow, po potwierdzeniu i bra-
ku niskiej temperatury termostatu ukfad wraca do pracy po
3 krotnym wystapieniu w ciagu godziny alarmu A_ThHWair
nastepuje zatrzymanie pracy uktadu i wyswietlenie alarmu
A_3xThHWair wymagajacego potwierdzenia.

Wejscie cyfrowe Din2
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Alarmy

P
alarmu

/Lista alarmow

Ochrona nagrzewnicy przed zamrozeniem za pomoca
czujnika p go B8 na p i icy
wodnej

Stan normalny — temperatura z czujnika przylgowego jest wyz-
sza niz nastawiona na sterowniku lub zadajniku,

Badanie oszronienia czesci wywiewnej odzysku preso-
statem:

Stan normalny — nie wystepuje oszronienie, réznica cisnien
przed i za odzyskiem jest ponizej nastawionej na presostacie,
na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Stan alarmowy — wystepuje oszronienie, réznica cisniefi przed
i za odzyskiem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

= 5
§ g | Stanalarmowy ~temperatura z czujnika przylgowego jest niz- ACold |, 0| Reakcja na stan alarmowy: uklad pracuje, nastepuje zmniej-
H ; ZBaInLka.chy sza niz nastawiona na sterowniku lub zadajniku, Rec Y| enie wysterowania odzysku, po ustapieniu alarmu nastepuje
=E okujacy iem, jedli i
A Reakqja na stan alarmowy: uktad STOP, nagrzewnica 100% az (DU Z !,".ijSklem.' [ wymaga tego Proces regulafjl
= y 5 - temperatury, jesli alarm nie ustepuje przez dtuzszy czas nalezy
i S UL L sprawdzi¢ ukfad odzysku i doprowadzi¢ go do stanu z przed
danej, po przekroczeniu temperatury mierzonej przez czujnik i —
przylgowy uktad wraca do pracy, po 3 krotnym wystapieniu w Wejécie yfrowe Dind
dagu g:;j dey alarlm.u AfT.hH\INwale; MERR ZUATTING Istnieje mozliwos¢ uzycia czujnika temperatury do badania
pracy ukiadu | wyswie LGS wyma- oszronienia, patrz Ustawienia/Menu serwisowe/Czujnik od-
gajacego potwierdzenia. 2ysku
Ochrona nagrzewnicy elektrycznej przed Wejscie czujnikowe PT4
na to wejscie pod jest sygnat z alar- Badanie stopnia ia filtrow czesci j
mowego modutu HE zamontowanego w sterownicy presostatem: ’
ilajacej i ljacej ice elektryczna:
Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, roznica cisnien
Stan normalny — temperatura nagrzewnicy jest niska, na wej- przed i za filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na
- $ciu cyfrowym jest sygnat 24V wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V
u E Zanikajag Stan alarmowy — temperatura nagrzewnicy jest zbyt wysoka, Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, réznica ciéniert
= E Bloku'qcy na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V A Su przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
< < gy Fiftelp Zanikajacy | wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V
Reakqja na stan alarmowy: ukfad pracuje bez nagrzewnicy az Reakci | - udad . e wymietl
do ustapienia przegrzania, po ustapieniu przegrzania alarm Iea cjabna dstana;u‘nowy. ukia pdrzcu:eijostajelwyswmtlor)y
znika i nastepuje praca uktadu z nagrzewnica, po 3 krotnym alarm bru pego N ra‘,rw przypadku taiego aaimu naezy
wystapieniu w ciagu godziny alarmu A ThHE nastepuie bezzwlocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
za‘(rzqfnanie ac qugktadgu ; wys'wietlenie aﬂrmu A 3><eTT1dE obniza wydatek centrali i moze spowodowac rozerwanie filtra,
y X pracy . . ¥ = ca w konsekwendji zabrudzenie i uszkodzenie wymiennikéw
Wymagajacego potwierdzenia. ciepta/chtodu z winy klienta
Wejsciecyfowe Din2 Wejscie cyfrowe Din5
Wspdtpraca ze stykiem al m chiodni-
aego: v BN Badanie stopnia ia filtrow czesci wywiewnej
za pomocg presostatu:
Stan normalny — nie ystepuje alarm agregatu, na wejsciu Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, roznica cisniert
| ¢yfrowym nie ma sygnatu 24V przed i za filtrem jest ponizej nastawionej na presostacie, na
A_DX Zanikajacy | Stan n_larmawy — wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfro- wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V
wym jest sygnat 24V Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, roznica cisnien
. . . przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
Reakgja na stan alarmowy: sygnat informacyjny A_Ex g gt Ny
Mozliwa zmiana ustawienia NO na NC — Filter Zanikajacy | wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V
Wejscie cyfrowe Din3 Reakeja na stan alarmowy: ukiad pracuje, zostaje wyswietlony
Wspélpraca ze stykiem alarmowym agregatu rewer- alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
syjnego: bezzwtocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centrali i moze spowodowac rozerwanie filtra,
Stan normalny — nie wystepuje alarm agregatu, na wejsciu aw ji ie i uszkodzenie wymienniko
cyfrowym nie ma sygnatu 24V ciepta/chtodu z winy klienta
AR Zanikajacy | Stan alarmowy — wystepuje alarm agregatu, na wejsciu cyfro- Wejscie cyfrowe Din6
vym jestsygnat 24V Badanie j pracy i 7
Reakcja na stan alarmowy: sygnat informacyjny pomocq presostatu:
Mozli i tawienia NO na NC— . .
ngzsr'(\rzaé,?;low: Il)jisngwmma n Stan normalr!y - po_305 od uruthom]lAenlla uk.l/aqu‘badane .Jest
@y wystepuje sprez wentylatora, réznica cisnien przed i za
wentylatorem winna by¢ powyzej nastawionej na presostacie,
na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V
A_Sup Blokui Stan alarmowy — po 30s od uruchomienia uktadu nie wystepu-
Pres okujacy je sprez wentylatora, roznica cinieri przed i za wentylatorem

jest ponizej nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym
nie ma sygnatu 24V

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy spraw-
dzi¢ wentylator i okreslic przyczyne braku sprezu, po usunieciu
przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomic ukfad

Wejscie cyfrowe Din7
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Alarmy

A_Sup

Ty
alarmu

Blokujacy

Reakcja uktadu, postepowanie / Lista alarméw

Badanie pl j pracy falownik I
nawiewu za pomocq styku alarmowego falownika lub
regulatora silnika EC:

Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu nie
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest
zwarty, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V
Stan alarmowy — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu wy-
stepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest rozwar-
ty, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposob jego podtaczenia ze sterownikiem i wentyla-
torem, okreslic przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy
potwierdzic alarm i uruchomi¢ uktad.

Wejscie cyfrowe Din9

A_Tsup

Blokujacy

ia czujnikowe PT1000

Badanief j pracy cujnika temp y
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podfaczony
Stan alarmowy —wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony

Reakga na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
aujnik i sposob jego podtaczenia ze sterownikiem, okreslic przyczyne
bledu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm i uruchomi¢
ukfad

Wejscie czujnikowe PT1

A_
ExhFC

Blokujacy

Badanie prawi j pracy f
wywiewu za pomoca styku alarmowego falownika lub
regulatora silnika EC:

Stan normalny — bezposrednio po uruchomieniu uktadu nie
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest
zwarty, na wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Stan alarmowy — bezposrednio po uruchomieniu ukfadu
wystepuje alarm falownika, styk alarmowy falownika jest
rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie ma sygnatu 24V

Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposob jego podtaczenia ze sterownikiem i wentyla-
torem, okreslic przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy
potwierdzic alarm i uruchomic uktad

Wejscie cyfrowe Din10

A_Texh

Blokujacy

Badanie prawit j pracy azujnika Y WyWi
Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podfaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czujnik odtaczony lub uszkodzony

Reakja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢ przy-
czyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm
i uruchomic ukfad

Wejscie czujnikowe PT2

A_Tout

Blokujacy

P I -
F 3P j . Y

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, zujnik odfaczony lub uszkodzony

Reakgja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik i sposéb jego podfaczenia ze sterownikiem, okresli¢ przy-
czyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm
i uruchomic uktad

Wejscie czujnikowe PT3

A_Sup
Filter2

Zanikajacy

Badanie stopnia zabrudzenia filtra doktadnego czesci
nawiewnej za pomoca presostatu:

Stan normalny — zabrudzenie dopuszczalne, roznica cisnien
przed i za filtrem jest ponizej

nastawionej na presostacie, na wejsciu cyfrowym nie ma
sygnatu 24V

Stan alarmowy — zabrudzenie niedopuszczalne, roznica cisnien
przed i za filtrem jest powyzej nastawionej na presostacie, na
wejsciu cyfrowym jest sygnat 24V

Reakja na stan alarmowy: uktad pracuje, zostaje wyswietlony
alarm brudnego filtra, w przypadku takiego alarmu nalezy
bezzwtocznie wymienic filtr na nowy, praca z brudnym filtrem
obniza wydatek centrali i moze spowodowac rozerwanie filtra,
a w konsekwendji zabrudzenie i uszkodzenie wymiennikéw
ciepta/chtodu z winy klienta

Wejscie cyfrowe Din8

(Ustawienia/Menu serwisowe/Funkcja 152H ustawione na
Filtr doktadny)

A_Trec

Blokujacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury wy-
wiewu za odzyskiem (jesli jest aktywny w menu serwiso-
ja/czujnik odzysku — Te )

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, zujnik odfaczony lub uszkodzony

Reakqja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem, okresli¢ przy-
czyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy potwierdzi¢ alarm
i uruchomic uktad

Wejscie czujnikowe PT4

A_StopS1

Zanikajacy

Badanie stanu wytacznika serwisowego:

Stan normalny — nie wystepuje zgtoszenie wylacznika serwi-
sowego, styk wytacznika jest zwarty, na wejsciu cyfrowym jest
sygnat 24V

Stan alarmowy — wystepuje zgtoszenie wytacznika serwiso-
wego, styk wyfacznika jest rozwarty, na wejsciu cyfrowym nie
ma sygnatu 24V

Reakcja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany z zachowaniem
funkgji alarmowych (wygrzewanie nagrzewnicy zima), po usu-
nieciu przyczyny alarm zanika samoczynnie i uktad wraca do
pracy (istnieje mozliwos¢ wytaczenia tego alarmu i wykorzysta-
nia wejscia Din12, jako zdalny sygnat zatrzymania / zataczenia)
Wejscie cyfrowe Din12

Tmain

A_Com
SupFC

Blokujacy

Zanikajacy

Badanie prawidtowej pracy czujnika temperatury wiodacej:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czujnik podtaczony
Stan alarmowy — wystepuje alarm, zujnik odfaczony lub uszkodzony

Reakqja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
czujnik wiodacy i sposob jego podiaczenia ze sterownikiem,
okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny nalezy po-
twierdzi¢ alarm i uruchomic ukfad

Wejscie zalezne od wyboru czujnika wiodacego

Alarmy rézne

Badanie p j
kiem lub

z falowni-
silnika EC nawi

Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikagja nie poprawna

Reakgja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢
falownik i sposéb jego podtaczenia ze sterownikiem lub silnika EC
nawiewu, okreslic przyczyne btedu, po usunieciu przyczyny uktad
samoczynnie wraca do prawidfowej pracy
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Alarmy

A_Com
SupFQ2

P
alarmu

Zanikajacy

z falowni-
silnika EC

Badanie p
kiem y
nawiewu:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, komunikacja poprawna
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
falownik i sposéb jego podfaczenia ze sterownikiem lub regulator
silnika EC nawiewu, okresli¢ przyczyne btedu, po usunieciu przy-
czyny ukfad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy

A_Com
ExhFC

Ianikajacy

z fa-
silnika EC

Badanle i j ji
I lub I

9!

WyWIerI'

Stan normalny — nie wystepuje alarm, k ja pop
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunlkaqa nie poprawna

Reakcja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
falownik i sposob jego podfaczenia ze sterownikiem lub silnika
EC wywiewu, okresli¢ przyczyne btedu, po usunigciu przyczyny
uktad samoczynnie wraca do prawidtowej pracy

A_Com
ExhFQ2

Zanikajacy

Badanie prawi j
2 falowniki érmy L Tubrea
silnika EC wywiewu:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, k ikacja
Stan alarmowy — wystepuje alarm, komunikacja nie poprawna

Reakja na stan alarmowy: uktad zatrzymany, nalezy sprawdzic
falownik i sposb jego podtaczenia ze sterownikiem lub silnika
EC wywiewu, okresi¢ przyczyne btedu, po usunigciu przyczyny
ukfad samoczynnie wraca do prawidfowej pracy

A_Low
Temp

Blokujacy

Badanie jaco wysokiej tem y

Stan normalny — nie wystepuje alarm, temperatura powietrza
nawiewanego utrzymuje sie powyzej minimalnego poziomu
Stan alarmowy — wystepuje alarm, temperatura powietrza
nawiewanego ponizej zadanego poziomu przez okreslony czas

Reakgja na stan alarmowy: ukfad zatrzymany, nalezy sprawdzi¢ wy-
mienniki ciepfa oraz poprawna prace uktadu, po usunieciu przyczyny
nalezy potwierdzic alarm i uruchomic ukfad

A_UV_

Lamp
Time

Zanikajacy

Badanie przekroczenia dozwolonego czasu pracy lamp UV:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, czas pracy lamp UV nizszy
od limitu ustawionego w Menu Serwisowe/Licznik czasu pracy
/A_UV_LampTime / Limit
Stan alarmowy — wystepuje alarm, czas pracy lamp UV wyzszy
od limitu ustawionego w Menu Serwisowe/Licznik czasu pracy
/A_UV_LampTime / Limit

Reakja na stan alarmowy: alarm informacyjny, nalezy wymieni¢
lampy UV, po wymianie lamp nalezy zresetowac licznik czasu pracy

A_Code

Ianikajacy

" Kod
L p Y g

Stan normalny — nie wystepuje alarm, mozna przej$¢ do konfigu-
ragji i uruchomienia uktadu

Stan alarmowy — wystepuje alarm, uktad zablokowany az do
ustawienia poprawnego kodu aplikaji (kody podano w pkt.2
niniejszej instrukgji)

Reakgja na stan alarmowy: uktad zablokowany, po ustawieniu
poprawnego kodu alarm zanika samoczynnie

AIn_
Emul

Zanikajacy

Emulacja wejsé:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wej$ nie jest

W trybie emulacji

Stan alarmowy — co najmniej jedno z wejsc cyfrowych, analogo-
wych, PT1000 jest w trybie emulacji

Reakgja na stan alarmowy: sterownik nie reaguje na fizyczne
zmiany wejscia emulowanego, uktad pracuje z wartoscia z emu-
latora w menu serwisowym

A_Out
Force

Zanikajacy

Forsowanie wyjsé:

Stan normalny — nie wystepuje alarm, zadne z wyj$¢ nie jest

w trybie forsowania

Stan alarmowy — co najmniej jedno z wyj$¢ cyfrowych, analogo-
wych jest w trybie forsowania

Reakgja na stan alarmowy: ukfad pracuje jednak wyjscie forso-
wane nie reaguje na algorytm sterowania, zostaje ustawione za
pomoca menu ,forsowanie wyj$¢” w menu serwisowym

Praca w trybie forsowania lub emulacji moze
doprowadzi¢ do uszkodzenia uktadu wenty-
lacyjnego z winy uzytkownika. Zmiany wejs¢/
wyjs¢ w trybie forsowania lub emulacji moze
dokonywac tylko odpowiednio wykwalifiko-
wany i przeszkolony personel, funkcja ta po-
winna by¢ wykorzystywana jedynie w celach
testowych i rozruchowych.

4. OBSLUGA STEROWNIKA

4.1 Gtéwne menu

W menu gtéwnym oraz menu ustawienn widoczne sa ele-
menty wspotpracujace tylko i wylacznie z wybranym
typem centrali wybranym w menu serwisowym.

Tab. Nr 11 Menu gowne
DOMYSLNA
LLYATLY WARTOSC OPIS

Tryb serwisowy — uklad jest w trakcie konfiguragji, brak mozliwosci
startu ukfadu, aktywne funkcje ochronne wybranych wymiennikéw
ciepta/chtodu

Stop — ukfad jest ice zamkniete, wentylatory
nie pracuj3, aktywne funkgje ochronne ukladu

Stop-awaria — ukfad jest zatrzymany, wystepuje, co najmniej jeden
alarm blokujacy, sprawdz liste alarméw, okres] przyczyne awarii, po
usunieciu awarii skasuj alarm blokujacy

Stan Tryb | Wygrzewanie wstepne — w przypadku niskiej temperatury ze-
ukladu | serwisowy | wnetrznej nastepuje wygrzewanie wstepne w ukladach z nagrzew-
nica wodng
Wygrzewanie — w uktadach 2 nagrzewnica wodng przy zgloszeniu
alarmu z nastepuje wyg
nie nagrzewnicy wodnej
Schfad: wukfadachz ic elektryczna i chtodnica DX
zatrzymanie pracy wentylatorow nastepuje po czasie wychtodzenia
od zatrzymania pracy nagrzewnicy elektrycznej luby/i chtodnicy DX
Praca1,2,3 bieg—p pracana1,2lub 3 biequ wentylat.
Numer Numeru ukfadu dla fukeji HMI Multi, ktdra umozliwia zarza-
1 dzanie wieloma uktadami EVO_T z jednego panela HMI doty-
ukfadu kowego
Wybér trybu pracy « centrall zadana temperatura czujnlka wio-
dacego, zadana ¢, odczyt
Menu stanow pracy wentylatorow i wymlennlkow ciepta/chtodu, stan
1 - pracy nawilzacza, informacja o pracy sprezarek, stanie zaworu
glowne czterodrogowego, stanie zaworu elektromagnetycznego, sta-
tusie presostatu niskiego cisnienia oraz wartosci cisnien z prze-
twornikow cisnienia, odczyt z czujnikow €02, LZ0, PM2.5, PM10
TIMER ~ Umozliwia ustawiewnie programu czasowego. Doktadny opis
w podrozdziale 4.2 Timer.
Ustawienia B Za;ametr){ ukladu sterowania. Dokladny opis w podrozdziale
Menu . . :
serwisowe - Umotzliwia konfiguracje ukfadu wentylacyjnego.
PL/EN/PYC - Wybér jezyka menu (polski/angielski/rosyjski).

klimor.com
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4.2 Timer
TIMER USTAW DATE
FR03-05-11
USTAW CZAS
21:57:00
TRYB PRACY PONIEDZIALEK
WTOREK
SRODA
CZWARTEK
PIATEK
SOBOTA
NIEDZIELA
WYJATKI
NASTAWA TEMP PONIEDZIALEK
Rys. Nr. 6 Menu Timera
> CzAsoD
PONIEDZIALEK - Nowy C5e00:00
USTAW TRYB PRACY
3BIEG
sTRZRLKAW
PRAWO
ZAPISZ
CZASOD
Nowy 16:00:00
USTAW TRYB PRACY
STOP
c
PONIEDZIALEK ZAPISZ
Rys. Nr. 7 Ustawienie trybu pracy
> CZAsoD
PONIEDZIALEK : Nowy C5100:00
NASTAWA TEMP.
24.0°C
sTRZALKAW
ZAPISZ
CZASOD
Nowy 16:00:00
NASTAWA TEMP.
STOP
c
PONIEDZIALEK ZAPISZ

Rys. Nr. 8 Nastawa temperatury
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AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

4.3 Ustawienia
Dostep ustawien chroniony jest hastem (domysInie: 1111).

Tab. Nr 12 Menu ustawien

Domysl
wartos¢

Grupa Nazwa

Opis dziatania / Menu ustawien

Nawiew — regulacja temp y wedtug czujnika temy Yy nawiewu

Wywiew — regulacja temp y wedtug czujnika y wywiewu

HMI CON — regulacja temy y wedtug czujnika temy y w zadajniku HMI podtaczonym przez ztacze HMI CON

Czujnik wiodacy Nawiew HMI R$485 — regulacja temperatury wedtug czujnika temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez ztcze RS485

PT5 — regulacja temperatury wedtug czujnika temperatury podfaczonego do wejscia czujnikowego PT5 (nie nalezy stosowac go,
jezeli wykorzystujemy PTS jako czujnik temperatury wody powrotnej)

Auto - regulacja temperatury wedtug czujnika temperatury nawiewu zimg i wywiewu latem

Temperatury Funkcja wykorzystywana zaréwno przy grzaniu jak i chtodzeniu, ktdra nie pozwala na grzanie/chtodzenie, podczas gdy tem-

Réznica temperatur 15°C peratura na zewnatrz jest wigksza/mniejsza o zadang wartos¢ od temperatury czujnika wywiewnego (funkgja aktywna tylko

o w ukfadach nawiewno-wywiewnych)
" Start regulacji— zas opadania zwigkszonej temperatury zadanej w uktadach z nagrzewnica wodna oraz op6znienie zataczenia
Start reguladji G00S kaskadowego regulatora temperatury
Korekta temperatury 59 Korekta temperatury zadanej — nastawa zwigkszenia wartosci zadanej oraz temperatury minimalnej nawiewu przy starcie
zadanej uktadu
Wazne dla czujnika wiodacego w trybie Auto oraz dla wymiennika wodnego H/C
Tryb pracy Auto Auto — pora roku okreslona automatycznie na podstawie czujnika temperatury zewnetrznej

Zima - reczna nastawa zimowego trybu pracy
Lato — reczna nastawa letniego trybu pracy

Pora roku 20°C Temperatura lato — nastawa progu temperatury zewnetrznej, powyzej ktdrej uktad pracuje w trybie letnim, czujnikiem wio-

Temperatura lato dacym (ustawionym w tryb auto) jest czujnik wywiewu

Histereza — nastawa histerezy dla progu,Temp.lato’,
- 4°C spadek temperatury zewnetrznej ponizej réznicy ,Temp.lato” — ,Histereza” powoduje prace uktadu w trybie zimowym, czujni-
kiem wiodacym (ustawionym w tryb auto) jest czujnik nawiewu, a modut HPM moze pracowac w trybie grzania

Nastawa 2% Nastawa y — nastawa temp. y zadanej czujnika wiodacego trybu czuwania (przy czym regulacja temperatury
temperatury nastepuje wg czujnika temperatury wiodacej i nastawy temperatury z menu gtownego)
Wywiew — zataczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury wywiewu
Czujnik wiodacy HMI CON HMI CON - zataczenie ukfadu do pracy wzgledem czujnika temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez ztacze HMI CON
czuwania HMI R$485 — zataczenie uktadu do pracy wzgledem czujnika temperatury w zadajniku HMI podtaczonym przez ztacze RS485
PT5 —regulacja y wedtug czujnika y podfaczonego do wejscia czujnikowego PT5
Czujnik wiodacy .2C Czujnik wiodacy — odczyt temperatury z czujnika wiodacego trybu czuwania

Grzanie — ukfad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania spadnie ponizej temperatury zadanej czuwania
0 wartosc histerezy czuwania
Tryb Grzanie Chtodzenie — ukfad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania wzrosnie powyzej temperatury zadanej czu-
Ty Aktywny dla . . . o .
ichtodzenie | wania o wartos histerezy czuwania

Quwania Grzanie i chtodzenie — ukfad wystartuje, gdy temperatura czujnika wiodacego czuwania spadnie lub wzrosnie ponizej lub
powyzej temperatury zadanej czuwania o wartos¢ histerezy czuwania
2 Réznica temy czujnika temp Yy czuwania i temp y zadanej czuwania, powyzej ktdrej uktad bedzie si¢ zataczat
podczas pracy w trybie czuwania
10s Opoznienie zataczenia — czas od uruchomienia przepustnic do uruchomienia wentylatoréw.
Histereza czuwania 305 Opdznienie presostatu — czas od uruchomienia wentylatorw po ktérym badane jest cisnienie na filtrach.
Czas wychtodzenia — czas od przefaczenia trybu pracy ,Praca 1,2,3 bieg” w tryb pracy ,Stop”i zatrzymania pracy nagrzewnicy
30s elektrycznej, gazowej lub/i chtodnicy DX do zatrzymania wentylatoréw. W przypadku nagrzewnicy gazowej wprowadzi¢ nasta-
we wg DTR modutu gazowego
10s Opéznienie zataczenia - czas od uruchomienia przepustnic do uruchomienia wentylatoréw.
- 0s poinienie wytaczenia ic - czas od zatrzymania do zatrzymania
305 Opdznienie presostatu - czas od uruchomienia wentylatordw po ktérym badane jest cisnienie na filtrach.
305 Czas wychtodzenia — czas od przefaczenia trybu pracy ,Praca 1,2,3 bieg” w tryb pracy,, Stop”i zatrzymania pracy nagrzewnicy
Wentylatory elektrycznej lub/i chtodnicy DX do zatrzymania wentylatordw.
Wychtodzenie 100% Nawiew — wydajnosc wentylatorow nawiewu w trakcie wychtadzania
100% Wywiew — wydajnos¢ wentylatorow wywiewu w trakcie wychtadzania
Regulach (iéni_enia 0,1 Kp_staty wydatek — wzmocnienie requlatora statego wydatku
[Pt st.iénienie 305 Ti_staty wydatek - stafa catkowania regulatora statego wydatku
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Grupa Nazwa Dv‘::zﬂ:(,a Opis dziatania / Menu usta
Cisnienie zadane 1 bieg — zadana wartos¢ cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 1 biegu
Cisnienie zadane 2 bieg — zadana wartos¢ cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 2 biegu
Cisnienie zadane 3 bieg — zadana wartos( cisnienia panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 3 biegu
Zakres czujnika — zakres pomiarowy czujnika réznicy cisnier — musi by¢ zgodny z zakresem wybranym fizycznie na czujniku.
Przeplyw zadany 1 bieg — zadana wartosc przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 1 biequ (prze-
Nawiew B18 liczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
Przeptyw zadany 2 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 2 biegu (prze-
liczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
Przeptyw zadany 3 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci nawiewnej dla pracy na 3 biegu (prze-
liczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
Parametr K — wspotczynnik wentylatora nawiewu, wymagany dla przeliczeri wartosci przeptywu z cisnienia
llos¢ wentylatoréw nawiewu — obliczany sumaryczny przeptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatorow nawiewu
Regulacja cinienia
Cisnienie zadane 1 bieg — zadana wartos¢ cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 1 biegu
Cisnienie zadane 2 bieg — zadana wartos¢ cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 2 biegu
Cisnienie zadane 3 bieg — zadana wartos¢ cisnienia panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 3 biegu
Zakres czujnika — zakres pomiarowy czujnika roznicy cisnier — musi by¢ zgodny z zakresem wybranym na czujniku.
Przeptyw zadany 1 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 1 biegu (prze-
Wywiew B19 liczony z ci$nienia i wspdtczynnika K)
Przeptyw zadany 2 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 2 biegu (prze-
liczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
Przeptyw zadany 3 bieg — zadana wartos¢ przeptywu powietrza panujacego w czesci wywiewnej dla pracy na 3 biegu (prze-
liczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
Wentylatory Parametr K — wspdtczynnik wentylatora wywiewu, wymagany dla przeliczeri wartosci przeptywu z cisnienia
llos¢ went. wywiewu — obliczany sumaryczny przeptyw nastawy i pomiaru wszystkich wentylatoréw wywiewu
70% Nawiew minimalna wydajnos¢ — nastawa minimalnej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 1 biegu
’ w ukfadzie bez statego wydatku
85% Nawiew srednia wydajnos¢ — nastawa wydajnosci 2 biegu w uktadzie bez statego wydatku
100% Nawiew maksymalna wydajnos¢ — nastawa maksymalnej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 3 biegu
X ’ w ukladzie bez statego wydatku
RS485 [Nawiew]
Nieaktywne | RS485 falownik nawiewu — aktywacja k ikacji z falowniki qo 1
Nieaktywne | RS485 falownik 2 nawiewu — aktywacja komunikacji z falownikiem/ silnikiem EC wentylatora nawiewnego 2
21 Adres i i — adres falownika/ silnikiem EC wentylatora nawiewnego 1
22 Adres ika 2 nawiewu — adres falownika/silnikiem EC | i g0 2
Wywiew minimalna wydajnos¢ — nastawa Inej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 1 biegu
70% ;
w ukfadzie bez statego wydatku
85% Wywiew srednia wydajnos¢ — nastawa wydajnosci 2 biegu w ukfadzie bez statego wydatku
100% Wywiew maksymalna wydajnos¢ — nastawa maksymalnej wydajnosci dla pracy ze statym wydatkiem lub wydajnosci 3
biegu w uktadzie bez statego wydatku
Rs485 [Wywiew] Nieaktywne | RS485 falownik wywiewu — aktywaja k ikadji z falownikiem/ silnikiem EC | wywiewnego 1
Nieaktywne | RS485 falownik 2 wywiewu — aktywacja k ikacjiz ikiem/ silnikiem EC ywiewnego 2
31 Adres ika wywiewu — adres falownika/ silnika EC wentylatora wywiewnego 1
32 Adres falownika 2 wywiewu — adres falownika/silnika EC w yWi 2
60s Czas przyspieszania — czas rozruchu falownikw wentylatorow
60s Czas zatrzymania — zas zatrzymania falownikow wentylatoréw
L]
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AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Domysina

” Opis dziatania / Menu ustawi
wartosc

20% Udziat w regulacji odzysku (parametr edytowalny)

Podziat 20% Agregatu rewersyjnego (parametr edytowalny)
regulagji ’ 20% Udziat w regulacji komory mieszania (parametr edytowalny)
% Udziat w regulacji nagrzewnicy/chtodnicy (parametr do odczytu)
1 Kp_grzania — wzmocnienie regulatora nagrzewnicy
605 Ti_grzania — stafa catkowania regulatora nagrzewnicy
1 Kp_chtodzenia — wzmocnienie regulatora chtodnicy
60s Ti_chtodzenia — stata catk i I chtodnicy
Lato/Zima | Pl chtodzenia — mozliwosc aktywadji regulatora chtodzenia tylko latem lub latem i zimg
Regulatory - 30s Opdznienie zataczenia — mozliwos¢ dokonania nastawy opézni zalgczenia dla regulatora chodzenia
1 Kp_nawiewu — wzmocnienie regul nawiewu (regul kaskadoweg
455 Ti_nawi —stafac i I nawiewu kaskadoweg
40°C Tmax — maksymalna temperatura nawiewu (regulatora kaskadowego)
15°C Tmin — minimalna temperatura nawiewu (regulatora kaskadowego)
C TsetBlowAct — aktualna temperatura zadana nawiewu (regulatora kaskadowego)
4505 Rampa startu — pg u.ruchomieniu ukfadu nas?epuje uruchomienie odzysku 100% z rampg opadania do aktualnego wystero-
wania odzysku wynikajacego z procesu regulagji
1°C Delta T startu -wymagana rdznica temperatury wywiewu i zewnetrznej dla startu odzysku
B Limit ienia — limit temp y czujnika wywiewnego za odzyskiem (oznaczonego jako PT4/B4) ponizej ktorego dziata
2°C funkgja przeci ieniowa i nastepuje zmniejszenie wydajnosci odzysku, dowo do badania ienia odzysku uzy-
wany jest presostat oznaczony jako 2S1R
Odzysk
1 Kp_zwalniania — wzmocnienie requlatora funkgji przeci
30s Ti_zwalniania - stata cak ia requlatora funkdji przeci j
0 50% Nawiew — stopieri wysterowania nawiewu w czasie odszraniania
wymiennika 50% Wywiew — stopieri w ia nawiewu w czasie
obrotowiego 180s Limit wywiewu- czas trwania odszraniania
155 Czas wygrz.100% - czas wygrzewania wstepnego ze 100% otwarcia zaworu, niezalezne od min, max T.zewn
30 Czas wygrzewania skala - zas wygrzewanig w.stepnego z prqcentom_/y.rn otwarciem zaworu zaleznym od temperatury ze-
whnetrznej oraz od temperatury powrotu wody (jesli aktywowany jest czujnik B8)
Aktywna Rampa opadania — mozliwosc aktywaji / dezaktywadji funkcji rampy opadania stopnia otwarcia zaworu po wygrzewaniu wstepnym
Wygrzewanie 305 Czas opadania — po uruchomieniu ukfadu i wystapieniu wyg e nastepuje przymykanie zaworu icy od
wstepne aktualnego otwarcia wynikajacego ze skali temperatury zewnetrznej do otwarcia wynikajacego z sygnatu procesu requlacji temperatury
0°C Min T.zewn. — minimal skali ia zaworu podczas wygrzewania wstepnego
Nagrzewnica 75% Zawor min.T.zewn. — w jie zaworu podczas wyg ia wstey dlatemp y etrznej réwnej Min T.zewn
wodna 10°C Maks T.zewn — maksymalna temperatura zewnetrzna skali wysterowania zaworu podczas wygrzewania wstepnego
15% Zawor maks.T.zewn. - ie zaworu podczas w) i I dlatemp y j rownej Maks T.zewn
zaquec rznez?;a;z’r:py 5°C Temp.zat.pompy — temperatura zewnetrzna ponizej ktorej pompa obiegowa pracuje caty czas
Opéz':::npisr\:;';qae— 0s Opozn.wyt.pompy - opéznienie wyfaczenia pompy obiegowej nagrzewnicy wodnej
Minimalne otwarcie 10% Min. otw. zaworu — stopieri minimal otwarcia zaworu icy w! jacy na postoju i podczas pracy centrali wen-
zaworu tylacyjnej wystepujacy przy spadku temperatury zewnetrznej ponizej parametru Temp.zat.pompy
|
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Grupa Nazwa Domyslp’a Opis dziatania / Menu usta
wartos¢
Nieaktywny | Czujnik B8 — aktywacja ochrony nagrzewnicy poprzez czujnik temperatury wody powrotnej
10% Temp.zat.frost — aktywacja funkgji ochrony Frost (przeciwzamrozenie) po stronie wody wzgledem temperatury zewnetrznej
nizszej niz ten parametr
15 Frost - Stop — nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktorej uktad wchodzi w tryb wygrzewania (na postoju), powia-
zane z alarmem blokujacym A_ThHWwater
20°C Frost - Start — nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktorej uktad wchodzi w tryb wygrzewania (podczas pracy), po-
Frost woda wigzane z alarmem blokujacym A_ThHWwater
25 Regulacja - Stop — nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, nastepuje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze,
Nagrzewnica niezaleznie od gldwnego sygnatu regulacji nagrzewnicy (na postoju)
wodna 30°C Regulacja - Start — nastawa yp j wody iy, nastepuje otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze,
niezaleznie od gtéwnego sygnatu requlacji nagrzewnicy (podczas pracy)
1 Kp — wzmocnienie requl: zadanej temp y wody p ]
305 Ti — stata catk i latora zadanej temy y wody p j
Aktywna Ustaw ochrone — aktywacja / dezaktywacja funkgji ochrony pompy poprzez jej cykliczne zataczenie (fabryczna nastawa to 30
y sekund pracy pompy co 7 dni nie pracujacej pompy)
Udieaponps 7days Okres przestoju — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy
30s Czas uruchomienia — aktywny gdy aktywna jest funkcja ochrony pompy
30s Min.Czas postoju — minimalny czas postoju agregatu chtodniczego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
30s Min.Czas pracy — minimalny czas pracy agregatu chtodniczego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
10°C Min.Temp. Zew. pracy — minimalna temperatura zewnetrzna przy ktorej aktywna jest praca agregatu chfodniczego
NO Styk alarmowy — moliwos¢ wyboru typu styku alarmowego agregatu chtodniczego NO/NC

Chodnica na Nieaktywny | Il stopier — mozliwos¢ aktywacjill stopnia chiodzenia

bezposrednie
odparowanie Nieaktywna Kaskada — mozliwos¢ aktywaji kaskadoweg ia chtodnica DX dwustopniow (1 — I stopien, 2 — Il stopieri, 3 — i ll
(DX) y stopien), stosowac dla dwdch chiodnic o réznych wydajnosciach
50% 1l stopier — mozliwos¢ nastawy progu sygnatu regulacji przy ktorym zatacza sie Il stopieri chtodzenia
75% Il stopien — mozliwosc nastawy progu sygnatu regulacji przy ktérym zatacza sie Ill stopieri chtodzenia (tylko w kaskadzie)
UWAGA: Uktad automatyki podaje rownoczesnie sygnat 0--10VDC do sterowania chtodnica DX, przy sterowaniu sygnatem 0+-10VDC funkgje, |1
stopien”i,Kaskada” nalezy dezaktywowac.
30s Min.Czas pracy — minimalny czas pracy agregatu rewersyjnego. Wprowadzi¢ nastawe zgodna z DTR agregatu
30s Min.Czas postoju — minimalny czas postoju agregatu rewersyjnego. Wprowadzi¢ nastawe zgodng z DTR agregatu
-30°C Min.Temp. Zew. pracy — minimalna temperatura zewnetrzna przy ktorej aktywna jest praca agregatu chtodniczego
Agregat R A
rewersyjny NO Styk alarmowy — moliwos¢ wyboru typu styku alarmowego agregatu chtodniczego NO/NC
Odszranianie:
.. | Brak reakgji — sygnat defrost z agregatu rewersyjnego nie wywotuje reakcji uktadu
Brak reakgji L . . M ) . .
Niski bieg — sygnat defrost z agregatu rewersyjnego wywotuje prace na nizszym biegu wentylatoréw centrali
Stop ukfadu — sygnat defrost z agregatu rewersyjnego wywotuje zatrzymanie uktadu (z wychtodzeniem)
Auto — komora mieszania uczestniczy w procesie requlacji temperatury
Tryb pracy Auto L ; . - . q 4 .
Reka — komora mieszania nie uczestniczy w procesie regulacji temperatury, nastawa stopnia otwarcia w menu gtownym sterownika
Nagrzewnica/chtodnica — w procesie regulacji temperatury w trybie pracy automatycznym komory mieszania, udziat maja
kolejno:
Komora 1. odzysk ciepfa,
mieszania ) Nagrzewnica 2. nagrzewnlvca/chllodmca,
Priorytet dla Jchtodnica 3. komora mieszania
Komora mieszania - w procesie requlacji temperatury w trybie pracy automatycznym komory mieszania, udziat maja kolejno:
1. odzysk ciepta,
2. komora mieszania,
3. nagrzewnica/chtodnica
L]
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AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Nazwa Domyslp’a Opis dziatania / Menu ustawien
wartos¢
Min, wieze pow, 30% Min. $wieze p — ustalenie otwarcia nawiewu/wywiewu w trakcie pracy ukfadu w trybie
automatycznym
Maks. Swize pow. 100% Maks. $wieze p ustalenie go otwarcia przep nawiewu/wywiewu w trakcie pracy uktadu w trybie
automatycznym
n:ems‘zl;ania Szybkie grzanie — funkca umozliwiajaca szybkie dogrzanie ukfadu do zadanej temperatury. Gdy tryb szybkiego grzania jest

Aktywne aktywny i wystapi potrzeba uruchomienia jego dziatania przepustnice catkowicie zamykaja doptyw $wiezego powietrza do mo-
mentu osiagniecia zadanej temperatury. Funkcja aktywna jedynie dla uktadow nawiewno/wywiewnych z recyrkulacja.

Szybkie grzanie
5°C Tlim — zadana temperatura dla funkgji szybkiego grzania
2°C Histereza y — Histereza temp. yTlim
4.4 Menu serwisowe
Tab. Nr 13 Menu serwisowe
Grupa Nazwa Domyslp’a Opis dziatania / Menu serwisowe
wartos¢
Tryb Aktywny — mozliwa konfiguracja ukfadu, brak mozliwosci startu ukfadu, funkcje ochronne wybranego uktadu aktywne
. = Aktywny N PR ) o "
serwisowy Nieaktywny — nie mozliwa konfiguracja uktadu, mozliwos¢ zataczenia uktadu
off/on — aktywne tryby pracy WYL / ZAt
off/1/2/3 — aktywne tryby pracy WYt / Tbieg / 2 bieg / 3 bieg
off/1/2/3/T — aktywne tryby pracy WYt / 1hieg / 2 bieg / 3 bieg / Timer
Tryb pracy - off/on off/1/2/3/S/T — aktywne tryby pracy WY / Tbieg / 2 bieg / 3 bieg / Czuwanie / Timer
UWAGA!!! Obstuga nastaw z menu graficznego paneli dotykowych TP4,3 oraz TP7 mozliwa jest w trybie off/1/2/3/S/T, w pozo-
statych trybach widoczny jest jedynie uproszczony ekran graficzny, wygaszacz”
SCS — centrale wentylacyjne nawiewne
SECS — centrale wentylacyjne nawiewno-wywiewne
Symbol S¢S RGCS — centrale wentylacyjne nawi wywiewne z odzyskiem gli y
Kod aplikaci PRCS — centrale wentylacyjne nawiewno-wywiewne z odzyskiem krzyzowym wyposazonym w bypass
ey RRCS — centrale wentylacyjne nawi wywiewne z odzyskiem y
Numer 0 Nastawa kodu zgodnego z kodowaniem w pkt. 2
2godnos¢ kodu Poprawny | Badanie zgodnosci kodu, przy braku zgodnosci nie mozliwe jest uruchomienie ukfadu oraz wyswietlany jest komunikat alarmowy A_Code
- Offset - mozliwos¢ dokonania korekty punktow pomiarowych z czujnikow temperatury
A_LowTemp - funkdja blokady pracy uktadu przy zbyt dtugo trwajacej pracy wentylatorow z niska temperatura nawiewu.
= Mozliwos¢ aktywacji / dezaktywadji funkgji, nastawa minimalnej temperatury nawiewu, nastawa opdznienia zadziatania alarmu
niskiej temperatury.
Temperatura Czujnik wywiewu:
Aktywny Aktywny — praca uktadu z czujnikiem temperatury wywiewu
Nieaktywny — praca uktadu bez czujnika temperatury wywiewu
208 ZImiana Tset — rampa zmiany nastawy temperatury zadanej (eliminacja nagtej zmiany dla ptynnego dziatania regulatorow
temperatury)
Konfiguragja Nieaktywria Rodzaj czujnika - mozliwos¢ aktywadji i wyboru czujnika jakosci powietrza (02, LZ0, PM2.5, PM10
y UWAGA!! Mozna uzyc tylko jeden czujnik
Nieaktywna | Regulacja komora mi ia - mozliwosc aktywadji requlacji jakosci powietrza za pomoca komory mieszania
Nieaktywna | Regulacja wydajnoscia - mozliwos¢ aktywadji requlacji jakosci powietrza za pomoca wydajnosci wentylatoréw
Jakos¢ powietrza Komora Priorytet dla - mozliwos¢ wyboru priorytetu dla komory mieszania lub wydajnosci wentylatoréw (menu widoczne jesli akty-
mieszania | wowano regulacje jakosci powietrza komora mieszania i wydajnoscia wentylatorow)
0,1 Kp — wzmocnienie regulatora jakosci powietrza
90 Ti — stata catkowania regulatora jakosci powietrza
100% Limit I - mak Ina wartos¢ w ia regulatora jakosci p

1 8 klimor.com



Klimor

Grupa Nazwa

Jakos¢ powietrza

Domysina
wartos¢

750ppm

Opis dziatania / Menu serwisowe

Nastawa €02 - nastawa (02 dla regulatora jakosci powietrza

50%

LZ0 - nastawa czujnika lotnych zwiazkéw organicznych dla regulatora jakosci powietrza

36 ug/m3

PM2.5 - nastawa stezenia czujnika PM2.5

60 ug/m3

PM10 - nastawa stezenia czujnika PM10

50%

Nawiew min. - mini wydajnos¢ w 6w nawiewu przy stezeniu PM

50%

Wywiew min. - minimalna wydajnos¢ wentylatorow wywiewu przy maksymalnym stezeniu PM

Zakres czujnika - konfiguracja skali sygnatu 0-10VDC czujnika jakosci powietrza

Staly
wydatek

Nieaktywny

Staty wydatek — mozliwos¢ aktywacji funkeji statego wydatku

Falownik
wentylatora
nawiewu

Danfoss — wyhor ia modbus RS485 ikami Danfoss FC51
Eura Drive — wyhdr sterowania modbus RS485 falownikami Eura Drive
EBM — wybor sterowania modbus RS485 wentylatorami EBM

EC Blue — wyhor ia modbus RS485 i EC Blue

Falownik
wentylatora
wywiewu

Danfoss — wybdr ia modbus RS485 falownikami Danfoss F(51
Eura Drive — wyhdr sterowania modbus RS485 falownikami Eura Drive
EBM — wybor sterowania modbus RS485 wentylatorami EBM

EC Blue — wyhor ia modbus RS485 I i ECBlue

Opéznienie
alarmu

305

Opdznienie alarmu - opéZnienie alarmu falownika (wejscia cyfrowe Din9, Din10)

Konfiguracja

EBM adres

Wentylator

Adres aktualny — nastawa adresu aktualnie ustawionego na wentylatorze EBM

Adres docelowy — nastawa adresu dladanego EBM (patrz punkt Lista adresow 10.4)

Nie

Ustaw adres — tadowanie nowego adresu do aktualnie podtaczonego wentylatora EBM (podczas wykonywania tej funkgji nalezy zasila¢
tylko jeden wybrany wentylator EBM, natomiast po fadowaniu nastaw nalezy wytaczyc i wiaczy¢ zasilanie wentylatora EBM aby nowy
adres byt aktywny !1f)

0K

Status OK — tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa fadowanie — ukfad w trakcie tad ia nastaw, przy j k ikacji fad ie trwa ok.2 sekund
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adreséw, komunikacji)

UWAGA!!! Status zwraca informacje po wykonaniu fadowania adresu

UWAGA!!! tadowanie nastaw wentylatora EBM nalezy wykonac dla kazdego wentylatora EBM stosowanego w ukfadzie, podczas
tadowania nastaw adres aktualny EBM musi by¢ zgodny z adresem ustawionym na urzadzeniu (domyslny adres 1).

ECBlue

247

Adres aktualny — nastawa adresu aktualnie ustawionego na wentylatorze EC Blue

Adres docelowy — nastawa adresu wymaganego dla danego wentylatora EC Blue (patrz punkt Lista adreséw 10.4)

Nie

tadowani go adresu doaktualnie podt latora EC Blue (podczas wykonywania tej funkgjinalezy zasila
tylko jeden wybrany wentylator EC Blue, natomiast po fadowaniu nastaw nalezy wytaczy¢ i wiaczy( zasilanie wentylatora EC Blue aby
nowy adres byt aktywny 1I!t)

0K

Status OK — tadowanie nastaw zakoriczone sukcesem
Trwa tadowanie — uktad w trakcie fadowania nastaw, przy pog j k ikacji tadowanie trwa ok.2 sekund
Alarm — wystapit problem podczas tadowania nastaw (btad adresow, komunikacji)

Nawiew
010V

Nieaktywne

Nieaktywne — wyjécia analogowe spetniaja funkcje opisane w pkt.1.2

Aout1 - na wyjsciu analogowym Aout1 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Aout2 - na wyjsciu analogowym Aout2 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Aout3 — na wyjsciu analogowym Aout3 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu
Aout4 — na wyjsciu analogowym Aout4 jest sygnat 0-10V wentylatora nawiewu

Wywiew
010V

Nieaktywne

Nieaktywne — wyjécia analogowe spetniaja funkcje opisane w pkt.1.2

Aout1 - na wyjsciu analogowym Aout1 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Aout2 — na wyjsciu analogowym Aout2 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Aout3 — na wyjsciu analogowym Aout3 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
Aout4 — na wyjsciu analogowym Aout4 jest sygnat 0-10V wentylatora wywiewu
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19



AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

Domyslp’a Opis dziatania / Menu serwisowe
wartosc
(iizg‘sak Tryb pracy - mozliwos¢ aktywadji odzysku ciepta i chtodu
Temperatura adres docelowy - odczyt temperatury z falownika 0J-DV o adresie docelowym
UWAGA!!! Wykonanie nastawy adresu falownika 0J-DV i jest prawidtowym odczytem temp yzfalownika, w
. przypadku braku odczytu w tym miejscu pokazana jest wartos¢,NS”
UWAGA!!! tadowanie nastaw falownika 0J-DV nalezy wykonac dla kazdego falownika 0J-DV stosowanego w uktadzie, podczas
o fadowania nastaw adres aktualny falownika moze by¢ dowolny.
§ Czujnik odzysku
Presostat Presostat — zabezpieczenie przed oszronieniem odzysku za pomocg presostatu umieszczonego w czesci wywiewnej odzysku
Temperatura — zabezpieczenie przed oszronieniem odzysku za pomocg czujnika temperatury umieszczonego w czesci wy-
wiewnej za odzyskiem
Alarm A_ColdRec
Aktywny — alarm A_ColdRec oszronienia odzysku widoczny w menu alarméw caty czas podczas trwania oszronienia,
Nieaktywny | Nieaktywny — alarm A_ColdRec oszronienia odzysku nie widoczny w menu alarmow, natomiast do historii alarmow wpisy-
wana jest chwila wystapienia alarmu oszronienia, a na ekranie graficznym HMI widoczna ikona oszronienia podczas trwania
oszronienia odzysku.

Odzysk

Komora mieszania N
ciepta

Tryb pracy - mozliwos¢ aktywadji odzysku ciepta i chodu

Funkeja dostepna w ukfadach z nagrzewnica i chtodnica wodng (bez osuszania)
Wymiennik wodny "
HiC Nieaktywny | Nieaktywny - nagrzewnica i chtodnica wodna posiadajq indywidualne wymienniki

Aktywny - nagrzewnica i chtodnica wodna realizowane na jednym wspdlnym wymienniku z jednym uktadem pompowo mieszajacym

Funkcja wyjscia Aout1 sterujacego nagrzewnica elektryczna:

0-10vDC 0-10VDC — sterowanie ptynne moca nagrzewnicy poprzez sygnat analogowy
PWM — sterowanie ptynne mocg nagrzewnicy poprzez regulacje PWM 0/10VDC

Okres PWM 10s Okres PWM — okres sygnatu PWM

PWM limit 100% PWM limit - ograniczenie mocy maksymalnej nagrzewnicy sterowanej sygnatem PWM

Nagrzewnica elektryczna

Phe (%Psup) = Liniowe ograniczenie mocy maksymalnej nagrzewnicy elektrycznej zalezne od wysterowania wentylatoréw nawiewu.

Opcja do wyboru w uktadach z chodnica DX

Agregat DX Nieaktywny | ¢ jie — uktad bezporedniego odp ia agregatu jnego - tylko chtodzenie
C ie/grzanie — uktad bezp i p ia agregatu rewersyjnego - chtodzenie i grzanie

Priorytet grzania dla - mozliwos¢ wyboru priorytetu grzania dla agregatu j lub icy j/ yaznej
(domyslnie priorytet grzania jest dla agregatu rewersyjnego)

Styk chtodzenie - negacja styku chtodzenie

Agregat rewersyjny Sterowanie:

Umin - nastawa minimalnego napiecia wyjscia 0-10VDC dla zataczonego uktadu

Umax - nastawa maksymalnego napiecia wyjscia 0-10VDC dla zataczonego uktadu

Sygnat sterujacy - nastawa typu sygnatu 0-10VDC: min>max, max>min, Auto min>max, Auto max>min

Typ sygnatu, Auto” to liniowa zaleznos¢ odwrotna zima i latem

Automatyczny - alarm pozarowy A_AF znika natychmiast po podaniu sygnatu 24V na wejscie DIN1, uktad automatycznie wraca
Automa- do normalnej pracy

tyczny Reczny - aby ukfad wrdcit do normalnej pracy po ustaniu przyczyny alarmu pozarowego i podaniu sygnatu 24V na wejscie DIN
nalezy w menu sterownika lub zadajnika recznie potwierdzic alarm A_AF

Reset PPOZ

A_StopS1 — rozwarcie wejscia DIN12 spowoduje zatrzymanie uktadu i wyswietlenie alarmu A_StopS1 (uzywane, gdy funkcja
wejscia DIN12 jest stop serwisowy)

ON/OFF — rozwarcie wejscia DIN12 spowoduje zatrzymanie ukfadu bez wyswietlenie alarmu A_StopS1 (uzywane, gdy funkja
wejscia DIN2 jest zdalny start/stop uktadu)

Funkgja DIN12 A_StopS1

Filtr wtérny — podanie sygnatu 24V na wejscie DIN8 powoduje sygnalizacje brudnego filtra wtdrnego poprzez alarm A_SupFilter2
Funkga 152H Filtrwtorny | Filtr elektrostatyczny — podanie sygnatu 24V na wejscie DIN8 powoduje sygnalizacje brudnego filtra wtérnego poprzez alarm
A_SupFilterES oraz reakcje uktadu zgodnie z nastepn nastawa.
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Klimor

Domysina

wartos¢

Opis dziatania / Menu serwisowe

Reakgja ES

Nie blokuj

Nie blokuj — alarm brudnego filtra elektrostatycznego wywotuje jedynie alarm informacyjny.
Blokuj — alarm brudnego filtra elektrostatycznego wywotuje alarm blokujacy prace uktadu (wytaczenie z wychtodzeniem
nagrzewnic gazowej, elektrycznej lub agregatu DX).

Wyjscia analogowe

Motzliwos¢ przeskalowania sygnatu wyjsciowego 0-10VDC na sygnat 2-10VDC (nalezy sprawdzi¢ zgodnos¢ sygnatéw z DTR
sitownika przepustnicy, zaworu)

Komunikacja

Teom — czas k ikacji z urzadzeniem z k ikacja Modbus w trybie SLAVE

Twait — czas oczekiwania na odpowiedz w jizfal ur z ja Modbus. Nastawa fabryczna
whasciwa dla maksymalnie 9 urzadzeri z Modbus, przy wiekszej ilosci urzadzen nalezy zwigkszy¢ czas Twait zgodnie z zasada:
(ilos¢ urzadzer Modbus x Tcom) + 0,3s.

Numer uktadu

Nastawa numeru uktadu wentylacyjnego, nazwa AHU z numerem widoczna w menu sterownika i na zadajnikach HMI

Konfiguraja

HMI Multi

Nieaktywny

HMI Multi — mozliwos¢ aktywacji pracy wielu ukfadéw EVO-T z jednym zadajnikiem dotykowym TP4,3 lub TP7 w funkgji HMI
multi, ilos¢ iko i h z jednego zadajnika to 16szt, sterowniki i panel nalezy potaczy¢ w szere-
gowej topologii R5485 wysokiej jakosci przewodem komunikacyjnym.

Dla poprawnego dziatania funkcji HMI Multi wszystkie uktady musza posiadac ta sama wersje aplikacji uniwersalnej EVO-T.

W przypadku roznych wersji aplikacji istnieje mozliwos¢ zaméwienia wykonania aplikacji niestandardowych, dedykowanych
tylko dla danej serii uktadow z funkcja HMI Multi, obstugujaca dana seri ukfadéw.

(zas pracy

...h/min

Czas pracy - odczyt aktualnego czasu pracy uktadu

Ustaw licznik

..h

Wpisz czas pracy - mozliwos¢ wpisania czasu pracy

Nie

Ustaw licznik - wpisanie / resetowanie do ustawionego czasu pracy

Licznik czasu pracy

A_UV_
LampTime

Nieaktywne

Aktywacja alarmu A_UV_LampTime, informujacego o przekroczeniu czasu pracy lamp UV
Uwaga: w momencie wystepowania lamp w konfiguragji centrali, koniecznym jest aktywacja parametru dla zachowania kontroli
zywotnosci lamp

18000h

Limit - nastawa limitu czasu pracy lamp UV
Uwaga: nastawa musi byc zgodna z wytycznymi producenta lamp

Historia temperatury

wiodacej

Zapisane ostatnie 15 pomiarow z czujnika temp y wiodacej z wybranym okresem zapisu) oraz podana jest, Odchytka” ktdra
stanowi maksymalng réznice aktualnej temperatury zadaneji ostatnich 15 pomiardw z czujnika temp: y wiodacej.

Odczyt wejs¢

Odczyt wejsc sterownika w trakcie normalnej pracy uktadu

Odezyt wyjs¢

Odczyt wyjsc sterownika w trakcie normalnej pracy uktadu

Emulacja wejs¢

Mozliwos¢ emuladji wejsc, podczas wykonywania emulacji zgtaszany zostaje alarm, ale uktad pracuje

Forsowania wyj$¢

Motzliowsc¢ forsowania wyjs¢, podczas forsowania zgtaszany zostaje alarm, ale uktad pracuje

Imien hasto

Imiana hasta dostepu do opcji zaawansowanych. Domysine hasto: 1111
Uwaga: ienie hasta spowoduje utrate mozliwosci zmiany p 6 h.

Przywrd¢ ustawienia

domysine

Przywraca wartosci poczatkowe wszystkich ustawier.
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT

5. KOMUNIKACJA RS485 MASTER, MODBUS
RTU Z SYSTEMEM BMS

5.1 Komunikacja RS485 Master, Modbus RTU z systemem BMS

Sterownik posiada implementacje protokotu Modbus RTU.

Aby dokona¢ sprzegu sieciowego nalezy podtaczy¢é magi-

strale RS-485 do portu MASTER na listwie sterownika. Adres

Modbus ustawiany jest na zworkach pod spodem sterow-

nika.

Domyslne parametry komunikacji:

«predkos¢ transmisji 9600 bps (mozliwos¢ zmiany z pozio-
mu nabudowanego lub zewnetrznego HMI)

« 8 bitéw ramki

«2 bity stopu

«brak parzystosci

Wszystkie zmienne sg 32-bitowymi wartosciami ktére sa
przedstawiane w protokole Modbus jako Input, Coil , Hol-
ding Register lub Input Register w réznych przestrzeniach
adresowych.

Odczyt i zapis danych typu Input i Coil:

Kazda zmienna jest 32-bitowg wartoscia. Dla przykfadu
zmienna o adresie w tabeli 0x0008 udostepnia bity pod
adre-sami binarnymi 8*32 ... 9*32-1 dla Input i Coil w stan-
dardzie Modbus

Odczyt i zapis danych typu Holding Register i Input Regi-
ster:
Zmienne w tej postaci, dla utatwienia integracji z systema-
mi BMS, udostepniane sa w réznych przestrzeniach adreso-
-wych.
- 0x0000 ... 0x1000 - tradycyjna reprezentacja wg. informa-
ji ponizej
+ Multistate — wyszczegélnionym catkowitym wartosciom
zmiennej odpowiadajg opisane stany
« Decimal - 32-bitowa wartos¢ zmiennej jest traktowana
jako typ catkowity ze znakiem,
- Fixed - typ statopozycyjny w ktérym 8 najmniej znacza-
cych bitdéw przeznaczone jest na czes¢ utamkowa, na-to-
miast pozostate 24 bity to czes¢ catkowita ze znakiem.
Wynika z tego, ze doktadnos¢ wartosci Fixed to 1/256. Aby
przeskalowac warto$¢ reprezentowang w postaci Fixed na
docelowa (wtasciwg) nalezy przemnozy¢ ja przez 1/256 =
0,00390625.
- 0x1000 ... 0x2000 - zmienne formatu Fixed przedstawio-
ne, jako wartosci catkowite z pominieciem utamka
- 0x2000 ... 0x3000 - zmienne formatu Fixed przedstawio-
ne, jako wartosci z dokfadnoscig do jednego miejsca po
przecinku w formacie dziesietnym. Wartos¢ 20,67 przedsta-
wiona jest, jako 206
- 0x3000 ... 0x4000 - zmienne formatu Fixed przedstawio-
ne, jako wartosci z doktadnoscia do dwdch miejsc po prze-
cinku w formacie dziesigtnym. Wartos$¢ 20,67 przedstawio-
na jest, jako 2067
- 0x4000 ... 0x5000 - analogicznie jak dla przestrzeni

0x0000 ... 0x1000, lecz zmienne sg traktowane, jako war-
-tosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw nie s3
uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa
Przyktadowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest dostep-
na w formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

- 0x5000 ... 0x6000 - analogicznie jak dla przestrzeni
0x1000 ... 0x2000, lecz zmienne sg traktowane, jako war-
-tosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw nie sg
uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przykta-
dowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w
formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

- 0x6000 ... 0x7000 - analogicznie jak dla przestrzeni
0x2000 ... 0x3000, lecz zmienne sa traktowane, jako war-
-tosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw nie sg
uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przykta-
dowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w
formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

- 0x7000 ... 0x8000 - analogicznie jak dla przestrzeni
0x2000 ... 0x3000, lecz zmienne sg traktowane, jako war-
-tosci 16-bitowe. Oznacza to, ze starsze 16-bitéw nie sg
uwzgledniane. Adresy nalezy podzieli¢ przez dwa. Przykfa-
dowo zmienna z tabeli o adresie 0x0124 jest dostepna w
formacie 16-bitowym pod adresem Modbus 0x4092

Zmienne w reprezentacji Multistate oraz Decimal nie nale-
zy uzywac w przestrzeniach adresowych 0x1000 ... 0x4000
oraz 0x5000 ... 0x8000, gdyz traci si¢ najmniej znaczace 8
bitéw kazdej ze zmiennych.
Adresy z tabeli s przeliczane dla protokotu Modbus w na-
stepujacy sposob:
Tab. Nr 14 Obliczanie adresow
PRZESTRZEN ADRESOWA OBLICZANIE ADRESU

0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.

0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.

0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.

0x4000 ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr. / 2)

0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr. / 2)

0x6000 ..... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)

0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr. / 2)

UWAGA: nie mozna dokonac zapisu pojedynczego rejestru 16-bitowego w prze-
strzeniach adresowych 0x1000 ... 0x4000. W tym wypadku nalezy zapisywa¢
rejestry parami komenda Preset Multiple Registers (0x10), na ktdra sktada sie
petna warto$¢ 32-bitowej zmiennej. Oznacza to, ze adres poczatku zapisu oraz
ilos¢ rejestrow musi byc liczha parzysta.
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Tab. Nr 15 Zmienne Menu gtdwne

Bad‘:ed:esl:::bus 1:?:::; Lienne e g HEg BacNet Tprmﬂ:us OZ:apiyst[[\fI;]]l
0 0 LanguageAct | Aktualnie wybrany jezyk menu ik 1-PL,2-EN,4-RU,8-5V, 16-DE MSV_ | Register R
1 2 ModeOnOffTP | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 4) - panel dotykowy | 0-stop, 1- start MSV | Register RIW
2 4 g?g:::%; Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtownego Typ 4) - panel dotykowy |0 -reczny, 1- standby, 2 - timer MSV | Register RIW
3 6 SetGearTP zl:ts;zzl;;legu trybu recznego (dla ekranu gtéwnego Typ 4) - panel 121 V| Register W
0-stop, 1-praca 1bieg, 2- praca 2 bieg,
4 8 UnitState Stan ukfadu (aktualny) ‘1‘ 6 ?;i;?afi?;ern?éi’;f;;z:;::@nel MSV | Register R
64 - alarm blokujacy, 128 - tryb serwisowy
5 o (A e ukady 1=1 NV |Register R
rActual
6 12 kMode1 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnegoTyp 1) 0-stop, 1-start MSV | Register
0-stop,
7 14 WorkMode2 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtownegoTyp 2) 12 SZEZ :Ilzizgg MSV | Register RW
4-3bieg
0-stop,
1-pracal bieg,
8 16 WorkMode3 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtéwnego Typ 3) 2-praca l bieg, MSV | Register RIW
4-3bieg,
8-timer
9 18 |WorkMode4 | Ustaw tryb pracy (dla ekranu gtownegoTyp 4) 0-sto, 1-pracalbieg 2-praca I bieg MSV  |Register | R/W
4-3bieg, 8- zuwanie, 16 - timer
10 20 Tset Nastawa temperatury 1°0=256 (22 °(=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RW
1 2 TsetActual | Zadana temp ia kalendarz i rampe startu) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
2 |4 Tmain aujnika wiodacego regulagji y 1°0=256(22 °(=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
13 26 B1 p nawiewu 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
4|8 B2 Te wywiewu 190=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
15 30 B3 p 1°0=256 (22 °(=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
16 32 B4 Temperatura wywiewu za odzyskiem 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
17 34 B8 p y wody powrotnej z icy wodnej (opgja) 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
18 36 02 Czujnik €02 ppm = 256 (22ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
19 38 170 Czujnik lotnych zwiazkéw organicznych 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
20 |40 PM2_5 Czujnik PM2.5 11g/m3 =256 (22ug/m3 = 22*256 =5632=0x1600) | AV |Register R
n 4@ PM10 Czujnik PM10 Tug/m3 = 256 (22pg/m3 =22*256=5632=0x1600) | AV |Register R
2 |44 PidAirReg | Sygnat zwiekszenia $wiezego powietrza 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
23 46 PowESfilter |Zasilanie filtra elektrostatycznego 0-stop, 1-start MSV | Coil 736 R
24 48 Vent Sygnat start/stop wentylatoréw centrali 0-stop, 1-start MSV | Coil 768 R
25 50 PwrSup ie falownika nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
26 52 PaSup Pomiar cinienia wentylatora nawiewu 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
27 54 FlowSup Pomiar wydatku powietrza wentylatora nawiewu 1m3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 =0x1600) | AV |Register R
28 56 PwrExh Wy: jie falownika wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
29 58 PaExh Pomiar cinienia wentylatora wywiewu 1pa= 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
30 60 FlowExh Pomiar wydatku powietrza wentylatora wywiewu Tm3/h =256 (22m3/h = 22*256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register R
31 62 Isup Prad silnika wentylatora nawiewu 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
32 64 Fsup RS485: Cze: $¢ falownika nawiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
33 66 RPMsup RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
3 6 Usup RS485: Napigcie wyjécia falownika lub napiecie DC silnika EC wen- 1V = 256 (221 = 22256 = 5632 = 0x1600) W |Register R
tylatora nawiewu
35 70 FaultSup | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC wentylatora nawiewu | 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV |Register R
B |2 |omp [EBREEmEEEb ELP zfalowni-| o, _ 566 (2206 = 22+256 = 5632 = Ox1600) N [Register | R
kiem wentylatora nawiewu
37 74 Isup2 RS485: Prad silnika wentylatora nawiewu 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
38 76 Fsup2 RS485: Cze $¢ falownika wel nawiewu 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
39 78 RPMsup2 | RS485: Obroty silnika EC wentylatora nawiewu 2 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
0 80 Usup2 RS485: Napigcie wyjécia falownika lub napiecie DC silnika EC wen- 1= 256 (22 = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
tylatora nawiewu 2
L]
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AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

fdres DEC iz Opis / Zmienne Menu gtéwne Stany kL Oda}“ 1y
BacNet Modbus  Zmienn BacNet Modbus  ZaPis[W]
4 82 FaultSup2 | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC nawiewu 2 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV |Register R
2 |84 |comsup |PHEP Skomunifadiblodbus ELPzfalowni- | 10, _ 256 (2296 = 22256 = 5632 = 01600) A |Register | R
kiem wentylatora nawiewu 2
43 86 lexh RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu TA =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
44 88 Fexh RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
45 90 RPMexh RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
% 0 Uexh RS485: Napiecie v{yjs’cia falownika lub napigcie DC silnika EC 1= 256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) W |Register R
wentylatora wywiewu
47 9% FaultExh R5485: Kod alarmu falownika lub silnika EC wentylatora wywiewu | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV |Register R
8 % ComExh R_S485: Poprawnos¢ knmunikacji Modbus sterownika ELP z falowni- 19 = 256 (22% = 22°256 = 5632 = 0x1600) N |Register R
kiem wentylatora wywiewu
49 98 lexh2 RS485: Prad silnika wentylatora wywiewu 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
50 100 Fexh2 RS485: Czestotliwosc falownika wentylatora wywiewu 2 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
51 102 RPMexh2 | RS485: Obroty silnika EC wentylatora wywiewu 2 1rpm = 256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
5 104 Uexh2 RS485: Napiecie wyjicia falownika lub napiecie DC silnika EC 1= 256 (22V = 22°256 = 5632 = 0x1600) N | Register R
wentylatora wywiewu 2
53 106 FaultExh2 | RS485: Kod alarmu falownika lub silnika EC wentylatora wywiewu 2 | 1A = 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV |Register R
A0 03 | ComExti2 I e oprawmase omunikacii Modals ELP 2falowni- | 100 _ 566 (2296 = 224256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R
kiem wentylatora wywiewu 2
55 110 Y1 Wysterowanie nagrzewnicy wodnej 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
56 12 M Pompa obiegowa nagrzewnicy wodnej 0-stop, 1-start MSV 1792 R
57 14 HEpwr Wysterowanie nagrzewnicy elektrycznej 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
58 16 Y2 Wysterowanie chtodnicy wodnej 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
59 118 E1 | bowanie na chtodzenie (przy nagrzewnicy wodnej) 0-stop, 1-start MSV {1888 R
60 120 Y9 W ie chtodnicy DX 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
61 122 DXstate ie chtodnicy DX 0-stop, 1- I stopien, 2 - Il stopien, 3-1ill stopien MSV | Register R
62 124 YEX Wysterowanie agregatu rewersyjnego 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
63 126 DXstate ie agregatu rewersyjnego 0-stop, 1-start, 2 - defrost, 3 - defrost MSV | Register R
64 128 H_C Tryb agregatu rewersyjnego 0- grzanie, 1- chfodzenie MSV | Register R
65 130 CrossRec | Wysterowanie odzysku krzyzowego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Coil 2080 R
66 132 RecState | Stan odzysku krzyzowego, obrotowego 0-stop, 1-start, 2, 3 - odszranianie MSV | Register R
67 [134 [Tt ’ ie przepustnicy nawiewnej, wywiewnej gdy w ukladzie (1 i MSV |Goil2144| R
nie wystepuje komora
68 [136 |Thrsupe | Vysterowanie praepustnicy nawiewnej i wywiewnej, gdy w ukta-| o, _ 56 2 p0q — 9ywp56 — 5632 = 0x1600) N |Register | R
dzie wystepuje komora mieszania
69 138 ThrMCh Wysterowanie komory mieszania 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
70 140 FHEn Szybkie grzanie komora mi 0- nieaktywne, 1- aktywne MSV | Register RIW
Tab. Nr 16 Zmienne Menu Ustawienia
Adres DEC Typ
BacNet Modbus I:ij i/ Zulenne Henu Litawionia {2 BacNet  Modbus OZda‘:iys‘[[\:]]/
Ul 142 Ch_Tmain | Wybdr czujnika wiodacego ;:I'\;\I/v(lgx: 12(; f{xl;{;:ﬁ;;mwmw, MSV | Register RW
n 144 EcoDiff Réznica temp. ECO 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RW
3 146 StartTime Rampa startu temperatury zadanej oraz opdznienie zafaczenia regulatora 152 256 225 = 22°256 = 5632 = 0x1600) W |Register W
kaskadowego
74 148 TsetCor Korekta temperatury zadanej (rampa startu) 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RW
75 150 [Season Wybor pory roku 0-Auto, 1-Zima, 2 - Lato MSV | Register RIW
76 152 Tsummer | Te zewnetrzna powyzej ktérej uktad pracuje w trybie Lato | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
77 154 HistSum Histereza progu temperatury lato / zima 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
78 156 TsetStd Nastawa temp y trybu czuwania 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
79 158 |Ch_Tstd Wybér czujnika wiodacego trybu czuwania 1-HMI CON, 2 - HMI RS485, 4 - Wywiew, 8 - PT5 MSV | Register RIW
80 160 |TstdbyAct | Aktualna temy czujnika wiodacego trybu czuwania 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
81 162 StdMode | Aktywacja trybu czuwania dla 1-grzanie, 2 - chtodzenie, 3 - grzanie i chtodzenie MSV | Register RIW
82 164 |StdHis Nastawa y trybu czuwania 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
83 166 vl_t Op6znienie zataczenia went wzgledem przep 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
84 168 DelThr Opdznienie wytaczenia przep 15 =256 (225 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
|
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Adres DEC N?zwa " Opis/ Zmienne Menu Ustawienia Stany kL Odu?'t 1y
BacNet Modbus ~Zmiennej BacNet Modbus  ZaPis[W]
85 170 PresDel Opéznienie badania stanu p 6w sprezu i filtrow 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W

.- | Czas wychtodzenie nagrzewnicy elektrycznej, gazowej, chtodnicy DX | yxyck _ .
86 172 |CoolingTime i/ lub modutu HPM/CM 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
87 174 SupCooling | Wydajnos¢ nawiewu - wychtodzenie 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
88 176 ExhCooling | Wydajnos¢ wywiewu - wychtodzenie 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
89 178 Kp_CP Wzmocnienie regulatora statego wydatku 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
90 180 |Ti_CP Stata cafk ia requlatora statego wydatku | 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
91 182 Pasz1 Cinienie zadane 1 biegu dla pracy ze statym wydatkiem dla nawiewu | 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
92 184 Pasz2 Cisnienie zadane 2 biegu dla pracy ze statym wydatkiem dla nawiewu | 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
93 186 Pasz3 Ciénienie zadane 3 biegu dla pracy ze statym wydatkiem dla nawiewu | 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
o 188 DPTrange  |Zakres pomlar«J.\A{y czujnika cinienia nawiewu (ustawi¢ zgodnie z Tpa= 256 (22pa = 22+256 = 5632 = 0x1600) W |Register RW
Sup nastawa na czujniku)
95 |10 |Fowsz |epvezadany 1 biegudi pracyze stabm vdatkem dlanavie-\ s _ oo ooy = 224056 = 5632061600 AV |Register | R
wu (przeliczony z cinienia i wspétczynnika K)
9 (192 |Flowszy |Prepyw zadany 2 biegu dla pracy ze staym wydatiiem dla nawiewu | o oce 2omajh = 224256 = 5632 = 0c1600)| AV |Register | R
(przeliczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
o7 |14 |Flowszs | Frecplywzadany 3 biegu dlapracy zestatym wydatdem dla navwie-\ 1 oc aman = 200256 = 5632 Ox1600)| AV |Register | R
wu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
98 196 Ksup Wspétczynnik K dla przeliczenia cisnienia na przeplyw czesci 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
9 |19 |VentSup |losCwenblatorGw nawiewu (oblicany sumarycany praephyw nasta-\ 1 _ ys¢ () _ 54356 = 5632 = x1600) N |Register | RW
Quant wy i pomiaru wszystkich nawiewu)
100 {200 PaEZ1 Cisnienie zadane 1 biegu dla pracy ze statym wydatkiem dla wywiewu | 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
101|202 Patz2 Cinienie zadane 2 biegu dla pracy ze statym wydatkiem dla wywiewu | 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
102|204 PatZ3 Cisnienie zadane 3 biegu dla pracy ze statym wydatkiem dla wywiewu | 1pa = 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
183|206 DPTrange | Zakres pomlaro.w.y czujnika cisnienia wywiewu (ustawic zgodnie z 1pa =256 (22pa = 224256 = 5632 = 0x1600) N |Register RW
Exh nastawa na czujniku)
104|208 |Flowtzs | PrePlywzadany T biegu dia pracy zestatym wydatkiem dawywie | o6 0y = 224256 = 5632=0x1600) | AV [Register | R
wu (przeliczony z ci$nienia i wspétczynnika K)
105 |20 |Flowgzy | TP Zadany 2biegu dia pracy zestaym wydatiem dla wywiewu\ 13 oce = 224256 = 5632= Ox1600)| AV |Register | R
(przeliczony z cisnienia i wspdtczynnika K)
106|212 |Flowtzs | PrePlywzadany 3 biegu diapracy zestatym wydatkiem dawywie- | o6 3 = 224256 = 5632=0x1600) | AV [Register | R
wu (przeliczony z cisnienia i wspétczynnika K)
107|214 Kexh Wspétczynnik K dla przeliczenia cisnienia na przeplyw czesci wywiewnej | 1= 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
108|216 VentExh llos¢ w'entylfitmow wa\{lewu (ohll(zany sumaryczny przeptyw na- 12256 (22 = 22°256 = 5632 = 0x1600) W |Register RW
Quant stawy i pomiaru wszystkich wywiewu)
109|218 Sup1 inii ydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
10 |220 Sup2 Srednia wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
m 222 Sup3 Maksymalna wydajnos¢ nawiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
12 224 FminS Czestotliwos¢ minimalna falownika nawiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
113|226 |Fmax$ Czestotliwos¢ mak falownika nawiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
14 228 RSsup RS485 falownika nawiewu 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV | Coil 3648 | R/W
15 230 RSsup2 RS485 falownika nawiewu 2 0- nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 3680 | R/W
116 |232 AdrSup RS485 falownika nawiewu 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
117|234 |AdrSup2 | Rs485 falownika nawiewu 2 1=256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
118|236 |Exh1 Ina wydajnos¢ wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
19 238 Exh2 Srednia wydajnos¢ wy-wiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
120|240 |Exh3 Maksymalna wydajnos¢ wywiewu 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
121|242 FminE (zestotliwos¢ minimalna falownika wywiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
122|244 | FmaxE Czestotliwosc mak falownika wywiewu 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
123|246 Rsexh RS485 falownika wywiewu 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV | Coil 3936 | R/W
124|248 RSexh2 RS485 falownika wywiewu 2 0- nieaktywny, 1- aktywny MSV | Coil 3968 | R/W
125|250  |AdrExh RS485 falownika wywiewu 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
126|252 AdrExh2 RS485 falownika wywiewu 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
127|254 |TaccVent | Czaspr lowniko 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
128|256 TdecVent | Czas zatrzymywania 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
129|258 RECproc Udziat w regulacji temperatury odzysku krzyzowego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
130|260 FXproc Udziat w regulacji temp y agregatu rewersyjnego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
131|262 MiXproc Udziat w regulacji temperatury komory mieszania 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
L]
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AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

fdres DEC ln Opis/ Zmienne Menu Ustawienia Stany e Od“.y‘ Ly
BacNet Modbus ~ Zmienne; BacNet Modbus ZapisIW]
132|264 h_c_proc | Udziatw requlagji y icy/chiodnicy 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
133|266 Kp_Heat | Wzmocnienie p Y - grzanie 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
134|268 Ti_Heat Stata ¢ ia regul temperatury - grzanie 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
135 {270 Kp_Cool Wzmocnienie requl y - chtodzenie 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
136 (272 Ti_Cool Stata c: p y - chfodzenie 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
137|274 PlcoolingAct | Pl chtodzenia 0-lato, 1- lato/zima MSV | Coil 4384 | R/W
138|276 DelOnPlcool |OpdZnienie zataczenia Pl chtodzenia 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
139 278 Kp_Blow | Wzmocnienie regulatora Inej temp. Nawiewu | 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
140 {280 Ti_Blow Stata catk ia regulatora Ingj, mak Inej temp. Nawiewu | 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
141 (282 TminBlow | Minimal p nawiewu 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
142|284 TmaxBlow k I nawiewu 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
143|286 TsetBlowAct | Aktualna temp zadana nawiewu dla regulatora typ "2" 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
144|288 RecDown | Rampa startu odzysku 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
145 {290 |TlimRec inimalna dozwol p wywiewu za odzyski 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
146 1292 RecDeltaT | Wymagana réznica temperatury wyw. i zewn. dla startu odzysku | 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
147 |29 KpRec Wzmocnienie requlatora zabezpieczaj przed odzysku | 1 =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
148 29 TiRec Stafa c: ia regulatora zabezp. przed odzysku 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
149|298 |SupFrostR z‘g;;z:f ‘,”yd"“""i" wentylatora nawiewu dia trybu odszramiania| o, _ ¢ 04 _ 7256 = 5632 = 0x1600) NV |Register | R/W
150 [300 | ExhFrostR 2‘;’;;:? wydajnosci wentylatora wywiewu dia trybu odszramiania| 1o, _ o6 500 _ 57%)s6 = 5632 = 0x1600) N |Register | RW
151 (300 |Frostadel |OPSEMenie zmiany wydajnoSi wentylatora wywiewu oraz 0pGinie- | o oo (. yreps — 5632 = 0x1600) NV |Register | R/W
nie wyfaczenia odzysku w trybie odszraniania odzysku obrotowego
152|304 [initriog  |CESWygrzeviania wstepnego e 100% otwarcia zaworu, miezaleine yoe _ ycq () o _ 2956 = 5632 = 0x1600) N |Register | RW
od min, max T.zewn
153|306 InitTscale | Czas wygrzewania wstep Z procentowym otwarciem zaworu | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
154|308 RampEn Rampa opadania 0-nieaktywna, 1- aktywna MSV | Coil 4928 | R/W
155 {310 RampTime | Czas rampy opadania 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
156 (312 | Init_Tmin pMo'L"(T:S"x temperatura zewnetrzna skali wysterowania ZaWOrl | . _ yc¢ ) o _ %56 = 5632 = 0x1600) N |Register | R/W
157|314 [inityimin | Wysterowanie zaworu podczas wygrzewania wstpnego dla empe- o _ »cc (500 — 57%2s6 — 5632 = 0x1600) N |Register | RW
ratury zewnetrznej rownej Min T.zewn
158|316 |Init_Tmax pM;dk:ZVa'l';',"a temperatura zewngtzna skall wysterowania ZaWorl | 1o _ o 5, o — %56 = 5632 = 0x1600) AV |Register | RAW
190|318 [Inityimay | Wysterowanie zaworu podczas wygrzewania wstepnego dla empe- | 1o _ ycc (506 — 50%as6 = 5632 = 0x1600) N |Register | R/W
ratury zewnetrznej rownej Maks T.zewn
160 {320 Tlim1 Temperatura zataczenia pompy 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
161|322 DelOffM1 | OpdZnienie wytaczenia pompy obiegowej nagrzewnicy wodnej 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
162 (324 MinValve Minimalne otwarcie zaworu icy 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RW
163|326 |ThActive | Aktywaja ochrony nagrzewnicy poprzez czujnik temp. wody powrotnej |0 - nieaktywny, 1- aktywny MSV | Goil 5216 | R/W
164 (338 |Tim2 Aktywada funkdi achrony Fiost (przeciwzamrozenie) po stronie| yoc _ ycq () oc — 2956 = 5632 = 0x1600) A |Register | RW
wody y Zewnetrznej nizszej niz ten parametr
Nastawa progu temperatury powrotnej ponizej, ktdrej uktad wcho-
165|330 ThStopFrost |dzi w tryb wygrzewania (na postoju), powiazane z alarmem bloku- | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
jacym A_ThHWwater
Nastawa progu temperatury powrotnej ponizej ktérej uktad wchodzi
166 332 |ThStartFrost |w tryb wygrzewania (podczas pracy), powiazane z alarmem bloku- | 1°C = 256 (22 °C = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
jacym A_ThHWwater
Nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, nastepuje
167|334 ThStopReg | otwarcie zaworu przy niskiej temperaturze, niezaleznie od gtownego | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
sygnatu regulacji nagrzewnicy (na postoju)
Nastawa temperatury powrotnej wody nagrzewnicy, nastepuje
168 [336  |ThStartReg |otwarcie zaworu przy niskiej temp e, niezaleznie od gtownego | 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
sygnatu regulagji nagrzewnicy (podczas pracy)
169|338 KpBack Wzmocnienie I y wody p j nagrzewnicy | 1= 256 (22 = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
170|340 TiBack Stata ¢ I I temp. wody p jnagrzewnicy | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
171|382 HW_Sec | Aktywacja ochrony pompy nagrzewnicy wodnej 0- nieaktywna, 1 - aktywna MSV | Coil 5472 | R/W
172|344 HW_SecDP | Okres przestoju pompy nagrzewnicy wodnej 1dzier = 256 (22dni = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
173|346 HW_SecT | Czas uruchomienia pompy nagrzewnicy wodnej 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
|
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dres DEC N?zwa " Opis/ Zmienne Menu Ustawienia Stany kL Odu?'t 1y
BacNet Modbus ~Zmiennej BacNet Modbus  ZaPis[W]
174 348 mBreakDX | Mini czas postoju chtodnicy DX 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
175|350 mWorkDX inimalny czas pracy chtodnicy DX 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
176|352 | Tout_mindX if]"’:g;?ge[);em”era‘“'a Zewnetrzna powyzej KGrej moze pracowac] yoc _ ycq () o _ 24956 = 5632 = 0x1600) N |Register | RAW
177|354 |negS5FDX | Negacja styku al chtodnicy DX 0-NO, 1-NC MSV | Coil 5664 | R/W
178|356 II_lllactiveDX | Aktywacja Il stopnia chtodnicy DX 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 5696 | R/W
179 358  |CascadeDX |Aktywadja pracy kaskadowej chtodnicy DX 0-nieaktywna (1->2),1 -aktywna (1->2->1+2) | MSV | Coil 5728 | R/W
180|360 listageDX | Podziat procentowy dla Il stopnia chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
181|362 llistageDX | Podziat procentowy dla lll stopnia chtodnicy DX 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
182|364 mBreakFX ini czas postoju agregatu fi g j 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
183|366 mWorkFX | Minimalny czas pracy agregatu freonowego rewersyjnego 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
184|368 |Tout_min |Minimalne temperatura zewnelrzna powyzej, ktdrejmoze pracowac) sor _ ce 1) o — 22956 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
chtodnica DX
185|370 negAFX Negacja styku alarmowego agregatu freonowego rewersyjnego 0-NO, 1-NC MSV | Coil 5920 | R/W
186 |372 DefFunc Reakcja uktadu na sygnat defrost 0- stop ukfadu, 1- niski bieg, 2 - brak reakji MSV | Register RIW
187  |374 A_M_Mix | Tryb pracy komory mieszania 0-tryb reczny, 1- tryb automatyczny MSV | Coil 5984 | R/W
188 [376 |[SetMix Nastawa komory mieszania w trybie pracy recznym 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
189|378 PrioMH Priorytet w regulacji temp ydla 0 - komory mi i, 1- icy/chtodnicy MSV | Coil 6048 |  R/W
190 [380 MinFresh inimalne swieze powietrze 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
191 382 MaxFresh Swieze powietrze 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
192 (384  |TlimMCH | Nastawatemp y dla trybu szybkiego grzania komora mieszania | 1°C = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
193|386 |Histmcn |!\astawa histerezy temperatury zadanej dla trybu szybkiego grzania| 1o _ )qc 15 o _ 22956 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
komora mieszania
Tab. Nr 17 Zmienne Menu Serwisowe
BeiesDEC "?mﬂ . Opis / Zmienne Menu Serwisowe Stany e Odayt[Rl/
BacNet Modbus ZMiennej BacNet Modbus  ZaPis[W]
194|388 mze Tryb serwisowy 0- nieaktywny, 1-aktyw-ny MsV |Coil6208 | RW
h Work 1-off/on, 2- 0ff,1,2,3,
195|390 M «;1e Tryby pracy: wybdr 1z 4 nastaw trybéw pracy 4-0ff,1,2,3,Timer, MSV | Register RIW
8 - off,1,2,3,Standby, Timer
196|392 Type Nastawa kodu aplikacji 1-5CS, 2 - SECS, 10- PRCS, 18 - RRCS MSV | Register RIW
197|394 | AplCode Nastawa kodu aplikacji 1=1(22=2) AV |Register RIW
198 |39 CodeOK L:fz\rimiqa 0 Zg.o‘flnl)(}é; ipianegolisdulaplkaglazdoteonynlliog 0-niepoprawny, 1- po-prawny MSV | Coil 6336 R
199|398 0fsPT1 Korekta punktu pomiaru czujnika temp. podtaczonego do wejscia PT1| 1°C = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
200|400 | OfsPT2 Korekta punktu pomiaru czujnika temp. podtaczonego do wejscia PT2 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
201|402 0fsPT3 Korekta punktu pomiaru czujnika temp. podtaczonego do wejscia PT3| 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
202|404 | OfsPT4 Korekta punktu pomiaru czujnika temp. podtaczonego do wejscia PT4 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
203|406 0fsPTS Korekta punktu pomiaru czujnika temp. podtaczonego do wejscia PT5| 1°C= 256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW

Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podtaczonego do
ztacza HMI CON
Korekta punktu pomiaru czujnika temperatury podfaczonego do ziacza

204|408 0OfsHMICon 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register RIW

205 410 |OfsHMIRS MASTER RS485 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
206|412 LowTempAct | Alarm niskiej temperatury nawiewu A_LowTemp 0- nieaktywny, 1- aktyw-ny MsSV_ | Coil 6592 | R/W
207|414 TminSup inil dopuszczalna temp nawiewu 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
208|416 DelTemp | OpdZnienie alarmu niskiej temp y nawiewu A_LowTemp 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
209 418 TexhAct Czujnik temp y wy-wiewu 0- nieaktywny, 1 - aktyw-ny MSV | Coil 6688 | R/W

Rampa zmiany nastawy temperatury zadanej (dotyczy zmiany Tset

AD | [etChi zmenu lub kalendarza)

1s= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW

m o (M igatosa et P SV |cale7s2 | AW

212 |44 AirRegMix | Aktywadja funkdji requlaji jakosci powietrza komora mieszania 0-nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 6784 | R/W

213|426 AirRegVent | Aktywadja funkdji requladji jakosci powietrza wydajnoscia 6w | 0 - nieaktywny, 1- aktywny MSV | Coil 6816 | R/W

214|428 PrioAirReg | Priorytet w requlacji jakosci powietrza 0 - komory mieszania, 1 - wentylatoréw MSV | Coil 6848 | R/W

215|430 Kp_Air Wzmocnienie regulatora jakosci powietrza 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW

216|432 Ti_Air Stata c ia regul jakosci powietrza 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
L]
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AUTOMATYKA: STEROWNIK AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

fdres DEC iz Opis /Zmienne Menu Serwisowe Stany kL Oda}'t 1y

BacNet Modbus  Zmienn BacNet Modbus  ZaPis[W]
217|434 LimPidAirReg | Limit wysterowania requla-tora jakosci powietrza 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
218|436 |Set(02 Nastawa (02 1ppm = 256 (22ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
219|438 SetLZ0 Nastawa lotnych zwiazkéw organicznych 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
220 440 | SetPM2_5 |Nastawastezenia PM2.5 1pg/m3=256(221g/m3=22*256= 5632 = 0x1600) | AV | Register RIW
21 |44 SetPM10 | Nastawa stezenia PM10 119/m3=256(229/m3=22*256= 5632 = 0x1600) | AV |Register RIW
222|444 SupPMlim inimalna wydajnos¢ wentylatora nawiewu (dla regul PM) | 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
223|446 ExhPMIlim wydajnos¢ wywiewu (dla I PM) | 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
224 448 UminAirReg | Dolny prég napiecia czujnika jakosci powietrza V=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register RIW
225|450 UmaxAirReg | Gorny prog napiecia czujnika jakosci powietrza 1V = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register RIW
226|452 ppmMin Nastawa wartosci (02 dla sygnatu OV 1ppm =256 (22 ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) | MSV |Register RIW
227|454 ppmMax | Nastawa wartosci 02 dla sygnatu 10V 1ppm =256 (22 ppm = 22*256 = 5632 =0x1600) | MSV |Register R/W
228|456 LZ0min Nastawa wartosci LZ0 dla sygnatu 0V 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register RIW
229 |458 LZ0max Nastawa wartosci LZ0 dla sygnatu 10V 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register RIW
230|460 PM2_5min | Nastawa wartosci PM2.5 dla sygnatu OV 1§g/m3=256(221g/m3=22*256= 5632 = 0x1600) | MSV |Register RIW
231 462 PM2_5max | Nastawa wartosci PM2.5 dla sygnatu 10V 1pg/m3=256(22)1g/m3=22*256= 5632 = 0x1600) | MSV |Register RIW
232|464 PM10min | Nastawa wartosci PM10 dla sygnatu OV 1§9/m3=256(22j1g/m3=22*256= 5632 = 0x1600) | MSV |Register RIW
233|466 PM10max | Nastawa wartosci PM10 dla sygnatu 10V 1pg/m3=256(22)1g/m3=22*256= 5632 = 0x1600) | MSV |Register RIW
24 |ags ConstPress sla(g:vaqa regulagl state-go cisnienia w kanatach lub statego wy- g::ilsfe;l;)/i\:l/:e:;:p—t;‘l;nlenle, MV | Register RW
25 |470 FaninvSup | Wybodr typu sterowania wentylatorow 1-Danfoss F(51, 2 - Eura Drive, 4- EBM, 8 - ECBlue | MSV | Register RIW
642 |1284 |FaninvExh | Wybor typu ia wentylatorow 1- Danfoss F(51, 2 - Eura Drive, 4- EBM, 8 - ECBlue | MSV | Register RIW
26 (472 Del_A_FC |Opdznienie alarmu falownika (wejscia cyfrowe Din9, Din10) 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RW
237|474 |ActualAdrEBM | Aktualny adres EBM 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
238 |476 AdrToSeteBM | Docelowy adres EBM 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
239|478 ?;g:ﬂ(onﬁ— Aktywacja nastawy nowego adresu EBM 0-Nie, 1-Tak MSV | Coil 7648 |  R/W
240 (480 | StatusConfEBM | Status komunikagji / fadowania nastaw silnika EBM 0 o.k omupikags popraw na, 1q-V{trakcie (ado- MSV  [Register | R/W

wania nastaw), 2 - alarm ji)
241|482 |ActualAdrEGB | Aktualny adres EC Blue 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
242|484 AdrToSetECB | Docelowy adres EC Blue 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
243|486 7A;E|g;(0nﬁ— Aktywacja nastawy nowego adresu EC Blue ?:EE' MSV | Coil 7776 | R/W
244|488 | StatusConfECB | Status komunikacji /tadowania nastaw silnika EC Blue o ac g gitkcetiodeg -V Register | R/W

wania nastaw), 2 - alarm ji)
245 1490 Sup0_10 | Sterowanie 0-10VDC falownikiem nawiewu 2:::::; y;{ n;;lt 4A0uﬂ, 2-houtz, MSV | Register RIW
246 (492 |Exh0_10 | Sterowanie 0-10VDC falownikiem wywiewu O-altl e = AeTif A=A MSV  [Register | R

4-Aout3, 8 - Aoutd
247 |49 RecMode | Tryb pracy odzysku 1- odzysk ciepta, 3 - od-zysk ciepta i chtodu MSV | Register RIW
248 |49 RecFrostProt | Wybdr zabezpieczenia szronienia odzysku 0- presostat, 1- czujnik y MSV_ |Goil 7936 | R/W
249 1498 FrostAlarm | Alarm szronienia odzysku A_ColdRec 0 - nieaktywny, 1 - aktywny MSV | Coil 7968 | R/W
250 500  |MixMode |Tryb pracy odzysku 1- odzysk ciepta, 3 - od-zysk ciepta i chtodu MSV__ | Register RIW
251 502 HcwaterAct | Wymiennik wodny nagrzewnica / chtodnica 0- nieaktywny, 1 - aktywny MSV _|Coil 8032 | R/W
252|504 HEcontrol | Typ sterowania nagrzewnica elektryczna (wyjscie Aout1) 0-0-100%, 1-PWM MSV | Coil 8064 | R/W
253|506 PWMperiod | Okres sygnatu PWM 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
254|508 PWMIimit | Moc NE zregulacja PWM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
255|510 PhePventAct | Moc NE zalezna od ia went. nawiewu 0-nieaktywne, 1- aktywne MSV | Coil 8160 | R/W
256|512 Psup1 ie min. wentylatora nawiewu - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
257|514 |Phel Moc minimalna NE dla Psup1 - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
258 |516 Psup2 ie maks. nawiewu - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
259 |518 Phe2 Moc mak Ina NE dla Psup2 - skala 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
260|520 FreonUnit | Agregat DX 1- chtodzenie, 2 - grzanie i chtodzenie MSV | Register RIW
261|522 PrioFXheat | Priorytet grzania dla 0 - agregat rewersyjny, 1- nagrzewnica MSV | Coil 8352 R/W
262|524 HCmode | Styk chtodzenie agregatu rewersyjnego 0-NO, 1-NC MSV | (oil 8384 | R/W
%3 (526 |Minv Minimalne napiecie wjsciowe sygnatu sterujacego agregatem re-| 1y _ »qe 5y _ 54956 — 5632 = 0x1600) A [Register | R

wersyjnym (na postoju zawsze 0V)
24 |28 |Maxy  |Maksymalne napiece wyiScowe sygnalu steriacego agregatem 1y _ o6 oy — 57+2s6 = 5632 = 0x1600) N |Register | RW
rewersyjnym (na postoju zawsze 0V)
|
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dres DEC N?zwa " Opis / Zmienne Menu Serwisowe Stany kL Odu?'t 1y
BacNet Modbus ~Zmiennej BacNet Modbus  ZaPis[W]
265 |530 YFXmode | Typ sygnatu agregatu rewersyjnego g:K::;:::Zr;:iﬁr:::'max>min MSV | Register RIW
266|532 FireReset | Reset alarmu pozarowego A_AF - wejscie DIN1 0-reczny, 1 - automatyczny MSV | Coil 8512 | R/W
267|534 Fundin12 | Aktywacja alarmu A_StopS1 0-on/off, 1- A_StopS1 MSV | Coil 8544 | R/W
28 |53 |FunciS2H | Funkdawefécia 152H O-AIT G IR MSV  |Register | RAW
2-filtr yazny
269|538 FuncES Reakja centrali na zabrudzenie filtra ele nego 0-nie blokuj, 1- blokuj MSV | Coil 8608 | R/W
270|540  |Aolscale | Skalowanie wyjscia analogowego Aout1 0-"0-10vDC', 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8640 | R/W
271|542 Ao2scale | ie wyjscia analogowego Aout2 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8672 | R/W
272|544  |Ao3scale | Skalowanie wyjécia analogowego Aout3 0-"0-10vDC', 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8704 | RW
273|546 Aodscale | ie wyjscia analogowego Aout4 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8736 | R/W
274|548 Tcom (zas k ikacji zjednym ur. 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
25 [550 |Tait | By omuniiad ustawic iy iz WOMOSCTAOM X g g5 (225 = 227256 =S632.= 160 AV |Register | R
76 |55 AHUnumber ild:;t;:r/:e'r::rhnm uktadu wentylacyjnego, nazwa widoczna w menu 1 N |Register RAW
277|554 HMImulti | Funkcja HMI multi 0 - nieaktywny, 1 - aktyw-ny MSV | Coil 8864 | R/W
278|556 WorkTime | Aktualny czas pracy Th =256 (22h = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
279|558 | SetTime Wpisz czas pracy 1h = 256 (22h = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
280|560 SetTimeRun | Ustaw licznik czasu pracy 0-Nie, 1-Tak MSV | Coil 8960 | R/W
w1 [sr  |AUaml 'r}:‘atg”l:%ap ﬂ'j)’ mu A_WV_Lamplime (alam przekroczenia czast| g _vicaktvwny, 1 - aktyw-ny MSV [Col8992 | RAW
282 (564 | UmaxTime g’e";};S;;'up’;?a‘(yy”lmfﬁ{lk“s"*9" wybwietlony jest alarm przeko-| 1, _ 35 (991 = 22%256 = 5632 = 0x1600) NV |Register | R/W
283|566 | MaxDiff m;kgvyﬂglmn;mégs:e jodchyﬂq temperatury zadanej temperatury z| 1o _ 56 () ¢ — 22%256 = 5632 = 01600) AV |Register | R
284|568 T Historia temp y wiodgcej - pomiar 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
285|570 |12 Historia temp y wiodacej - pomiar 2 1°C=256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
286|572 i3 Historia temperatury wiodacej - pomiar 3 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
287|574 |T4 Historia temp y wiodacej - pomiar 4 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
288|576 T5 Historia temp y wiodacej - pomiar 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
289|578 |T6 Historia y wiodacej - pomiar 6 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
290|580 T7 Historia temp y wiodacej - pomiar 7 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
291|582 T8 Historia temp y wiodacej - pomiar 8 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
292|584 |19 Historia temp y wiodacej - pomiar 9 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
293|586 T10 Historia temperatury wiodacej - pomiar 10 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
294|588 | Historia temp y wiodacej - pomiar 11 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
295 590 T12 Historia temp y wiodacej - pomiar 12 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
296|592 13 Historia temperatury wiodacej - pomiar 13 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
297|594 T4 Historia temp y wiodacej - pomiar 14 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
298 |59 |T15 Historia temp y wiodacej - pomiar 15 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
299|598 HistPeriod | Okres pomiaru temp y 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RW
300 (600 Reset Reset pomiaréw z historii temperatury wiodacej 0-wyt.1-zat. MSV | Coil 9600 |  R/W
301|602 |_DIN1 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 1 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9632 R
302|604 _DIN2 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 2 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9664 R
303 |606 |_DIN3 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 3 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9696 R
304|608 _DIN4 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 4 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9728 R
305|610 _DIN5 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 5 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9760 R
306 |612 | _DIN6 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 6 0- rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9792 R
307|614 _DIN7 0dczyt stanu wejscia cyfrowego 7 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9824 R
308 |616 | _DIN8 Odezyt stanu wejscia cyfrowego 8 0- rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9856 R
309 |618 _DIN9 0Odczyt stanu wejscia cyfrowego 9 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9888 R
310|620 | _DIN10 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 10 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9920 R
311|622 _DIN11 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 11 0-rozwarte, 1-zwarte MSV | Coil 9952 R
312|624 |_DIN12 Odczyt stanu wejscia cyfrowego 12 0-rozwarte, 1- zwarte MSV | Coil 9984 R
313|626 Ain_1 Odczyt stanu wejscia analogowego 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
314|628 Ain_2 Odczyt stanu wejscia analogowego 2 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
L]
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fdres DEC iz Opis /Zmienne Menu Serwisowe Stany kL Oda}'t 1y
BacNet Modbus  Zmienn BacNet Modbus  ZaPis[W]
315 630 Ain_3 Odczyt stanu wejscia analogowego 3 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
316|632 |PT_1 Odczyt wejscia czujnika PT1000 1 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
317|634 PT_2 Odczyt wejscia czujnika PT1000 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
318|636 |PT_3 Odczyt wejscia czujnika PT1000 3 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
319|638 PT_4 Odczyt wejscia czujnika PT1000 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
320|640 |PT_S Odczyt wejscia czujnika PT1000 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
321|642 HMI_Con | Odczyt czujnika w zadajniku HMI podtaczonym poprzez tacze HMI CON | 1°C= 256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
322|644 HMI_RS Odczyt czujnika w zadajniku HMI podtaczonym poprzez faze R5485 Master | 1°C =256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
323|646 Rel Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 1 0-Wyt, 1-Zat. MSV | Coil 10336 R
324|648 Re2 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 2 0-Wyt, 1-7Zat. MSV | Coil 10368 R
325|650 Re3 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 3 0-Wyt, 1-Zat. MSV | Coil 10400 R
326|652 Re4 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 4 0-Wyt, 1-Zat. MSV | Coil 10432 R
327|654 |ReS Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 5 0-Wyt, 1-Zat. MSV | Coil 10464 R
328|656 Re6 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 6 0-Wyt, 1-Zat. MSV | Coil 10496 R
329 658 Re7 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 7 0-Wyt, 1-Zat. MSV | Coil 10528 R
330|660 Re8 Odczyt stanu wyjscia cyfrowego 8 0-Wyt, 1-Zat. MSV | Coil 10560 R
331|662 A01 Odczyt stanu wyjscia anal 1 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
332|664 |AO2 Odczyt stanu wyjécia anal 2 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
333|666 A03 Odczyt stanu wyjscia anal 3 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
334|668 |AO4 Odczyt stanu wyjécia anal 4 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
335|670 F_DIN1 Emulacja wejécia cyfrowego 1 0- brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register RIW
336|672 F_DIN2 Emulacja wejscia cyfrowego 2 0- brak emulacji, 1 - ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register RIW
337|674 F_DIN3 Emulacja wejscia cyfrowego 3 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register RIW
338|676 F_DIN4 Emulacja wejscia cyfrowego 4 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register R/W
339|678 F_DINS Emulacja wejscia cyfrowego 5 0- brak emulacji, 1 - ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV |Register RIW
340 680 F_DIN6 Emulacja wejscia cyfrowego 6 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register RIW
341|682 F_DIN7 Emulacja wejscia cyfrowego 7 0- brak emulacji, 1 - ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV |Register RIW
342|684 F_DIN8 Emulacja wejscia cyfrowego 8 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register RIW
343|686 F_DIN9 Emulacja wejscia cyfrowego 9 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register RIW
344|688 F_DIN10  |Emulacja wejécia cyfrowego 10 0-brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV | Register RIW
345 1690 F_DINT1 Emulacja wejécia cyfrowego 11 0- brak emulagji, 1- ustaw rozwarte, 3 - ustawzwarte | MSV  |Register R/W
346|692 F_DIN12  |Emulacja wejécia cyfrowego 12 0- brak emulacji, 1 - ustaw rozwarte, 3 - ustaw zwarte | MSV |Register RIW
347|694 Em_Ai1 Emulaja wejscia anal g0 1 0 - nieaktywna, 1- aktywna MSV | Coil 11104 RIW
348|696 E_Ail Wartos¢ emulowana wejscia analogowego 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register RIW
349 1698 Em_Ai2 Emulacja wejécia analogowego 2 0 - nieaktywna, 1- aktywna MSV | Coil 11168 RIW
350|700 |E_Ai2 Wartos¢ emul wejscia analogowego 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register RIW
351|702 Em_Ai3 Emulacja wejécia analogowego 3 0 - nieaktywna, 1- aktywna MSV | Goil 11232 RIW
352|704  |E_A3 Wartos¢ emul wejscia analogowego 3 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register RIW
353|706 Em_PT1 Emulacja wejécia czujnika PT1000 1 0 - nieaktywna, 1- aktywna MSV | Coil 11296 RIW
354|708 E_PT1 Wartos¢ wejscia czujnika PT1000 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
355|710 Em_PT2 | Emulacja wejscia czujnika PT1000 2 0-nieaktywna, 1- aktywna MSV | Goil 11360 | R/W
35 |712 E_PT2 Wartos¢ wejscia czujnika PT1000 2 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
357|714 |Em_PT3 Emulacja wejscia czujnika PT1000 3 0-nieaktywna, 1- aktywna MSV | Goil11424 | R/W
358 |716 E_PT3 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
359 718 Em_PT4 Emulacja wejécia czujnika PT1000 4 0-nieaktywna, 1- aktywna MSV | Coil 11488 R/W
360 |720 E_PT4 Wartos¢ emulowana wejscia czujnika PT1000 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
361|722 Em_PT5 | Emulacja wejécia czujnika PT1000 5 0-nieaktywna, 1- aktyw-na MSV |Goil 11552 | R/W
362|724 |E_PTS Wartos¢ wejsda czujnika PT10005 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
363|726 Em_Hcon | Emulacja wejscia czujnika w zadajniku podtaczonym do ztacza HMICON | 0 - nieaktywna, 1- aktyw-na MSV | Coil 11616 RIW
364|728 E_Hcon Wartos¢emulowana zujnika w zadajniku podtaczonym do ztgza HMI CON | 1°C = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
365|730 Em_Hrs Emulacja wejécia czujnika w zadajniku podtaczonym do ztacza RS485 | 0 - nieaktywna, 1- aktyw-na MSV | Coil 11680 RIW
366|732 E_Hrs Wartos¢ emul cujnika w zadajniku podtaczonym do ztacza RS485 | 1°C = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
367|734 |F_Rel Forsowanie wyjscia cyfrowego 1 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MSV | Register RIW
368|736 F_Re2 Forsowanie wyjscia cyfrowego 2 0-nie forsuj, 1- forsuj wyt., 3 - forsuj zat. MSV | Register RIW
369|738 F_Re3 Forsowanie wyjscia cyfrowego 3 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MSV | Register RIW
|
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dres DEC N?zwa " Opis / Zmienne Menu Serwisowe Stany kL Odu?'t 1y
BacNet Modbus ~Zmiennej BacNet Modbus Zapis[W]
370|740 F_Re4 Forsowanie wyjscia cyfrowego 4 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MSV | Register R/W
371|742 F_Re5 Forsowanie wyjscia cyfrowego 5 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MSV | Register RIW
372|744 F_Re6 Forsowanie wyjscia cyfrowego 6 0- nie forsuj, 1 - forsuj wyt,, 3 - forsuj zat. MSV | Register RIW
373|746 F_Re7 Forsowanie wyjscia cyfrowego 7 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MSV | Register RIW
374|748 F_Re8 Forsowanie wyjscia cyfrowego 8 0- nie forsuj, 1- forsuj wyt, 3 - forsuj zat. MSV | Register RIW
375|750 FoAO1 Forsowanie wyjscia analogowego 1 0 - nieaktywne, 1 - aktywne MSV | Coil 12000 R/W
376|752 F_AO1 Wartos¢ w trybie forsowania wyjscia analogowego 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register RIW
377|754 |FoA02 Forsowanie wyjscia analogowego 2 0-nieaktywne, 1- aktywne MSV | Coil 12064 | R/W
378|756 F_A02 Wartos¢ w trybie forsowania wyjscia analogowego 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register RIW
379|758 FoAO3 Forsowanie wyjscia analogowego 3 0 - nieaktywne, 1- aktywne MSV | Coil 12128 R/W
380 |760 F_AO3 Wartos¢ w trybie forsowania wyjscia analogowego 3 1V =256 (10V = 10%256 = 2560 = 0xA00) AV |Register RIW
381|762 FoAO4 Forsowanie wyjscia analogowego 4 0 - nieaktywne, 1- aktywne MSV | Coil 12192 R/W
382|764  |F_AO4 Wartos¢ w trybie forsowania wyjscia analogowego 4 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register RIW
Tab. Nr 18 Zmienne Alarméw
Adres DEC Nazwa 5 Typ Odczyt [R]/
BacNet Modbus Zmiennej L T BacNet Modbus  ZaPis[W]
383|766 |ResetAlarms | Kasowanie alarmow blokujacych 0- brak k ia, 1- MSV | Gil12256 | R/W
384|768  |A_Code Alarm btednie ustawionego kodu aplikagji 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12288 R
385|710 A_AF Alarm p.poz. 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12320 R
386|772 |A_StopS1 |Alarm - wytaczony S1 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12352 R
387|774 A_LowTemp | Alarm niskiej temp y nawiewu 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12384 R
388|776 |A_ThHWair |Alarm przeci zenioweg 0- brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV |Coil12416 R
389 |778 i\ifXThHW g:z:gu A_ThHWairr"ch[iqgu qodziny) 9o (3 krotne 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV |Coil 12448 R
390 |780 | A_ThHWwater | Alarm niskiej temp y wody p j nagrzewnicy wodnej | 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV | Coil 12480 R
391|782 c/;::rThHW ::Z:nmeruSklei tgmp e:;:lr;yuv:ji): powrotnejwr:iigar;m;r;gr\:;?dneJ 6 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV | Coil 12512 R
392|784 | A_ThHE Alarm g icy elektrycznej 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12544 R
393|786 |A_3(HE Alarm termvostatu nagrzewnicy elektrycznej (3 krotne wystapienie 0-brakalarmu, 1 - wystepuje alarm B |coil2sts R
alarmu w ciagu godziny)
394|788 |ADX Alarm chtodnicy freonowej 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12608 R
395|790 A_FX Alarm agregatu rewersyjnego 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12640 R
396|792 |A_ColdRec |Alarm oszronienia odzysku 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12672 R
397|794 | A_SupFilter | Alarm brudnego filtra nawiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12704 R
398 |79% A_SupFilter2 | Alarm brudnego filtra wtérnego nawiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12736 R
399|798 | A_SupfilterES | Alarm brudnego filtra elek znego 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV |Coil 12768 R
400|800 A_ExhfFilter | Alarm brudnego filtra wywiewu 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12800 R
401 (802 A_SupPres | Alarm wentylatora nawiewu (badany p 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV |Coil 12832 R
402|804 A_SupFC | Alarm falownika wentylatora nawiewu 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12864 R
403|806 A_ExhFC | Alarm falownika wentylatora wywiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12896 R
404|808 | A_ComSupFC | Alarm braku k ikacji z falownikiem nawiewu 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV  [Coil12928 R
405 |810 A_ComSupFC2 | Alarm braku k ikagji z falownikiem nawiewu 2 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 12960 R
406 812 |A_ComExhFC | Alarm braku k ikacji z falownikiem wywiewu 0- brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV [Coil12992 R
407|814 A_ComExhFC2 | Alarm braku k ikagji z falownikiem wywiewu 2 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 13024 R
408|816 |A_Tsup Alarm czujnika y nawiewu 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 13056 R
409|818 A_Texh Alarm czujnika temp y wywiewu 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 13088 R
410 (820 A_Tout Alarm czujnika y j 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV |Coil 13120 R
411|822 A_Trec Alarm czujnika temp y wywiewu za 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 13152 R
412|824 | A_ThackWater | Alarm czujnika temp y wody p j z nagrzewnicy wodnej | 0 - brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV | Coil 13184 R
413|826 |A_Tmain  |Alarm czujnika temp y wiodacej 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV |Gl 13216 R
414 1828 f;r:ljg‘ylﬁme Alarm przekroczenia czasu pracy lampy UV 0-brak alarmu, 1- wystepuje alarm BV | Coil 13248 R
415 830 |A_InEmul | Alarm emulagji wejsc sterownika 0-brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 13280 R
416|832 A_OutForce |Alarm ia wyjsc 0 - brak alarmu, 1 - wystepuje alarm BV | Coil 13312 R
417 834 |Alarm Alarm zbiorczy 0-brak alarmu, 1 - wyste-puje alarm BV | Coil 13344 R
L]
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5.2 Komunikacja Bacnet MS-TP z systemem BMS

Zmienne BacNet nalezy wyszukac po podtaczeniu zasilone-
go sterownika oraz wprowadzeniu odpowiednich ustawien
sieci BacNet

5.3 Sterowanie przez strone WWW

Sterownik wyposazony zostat w mozliwos¢ sterowania po-
przez strone www. Wymaganym sprzetowo elementem jest
opcjonalna karta Ethernet.

Karta ETH ze ztgczem RJ45
Rys. Nr. 9 Miejsce zainstalowania karty ETH

Aby potaczyc sie zlokalnego komputera podtagczonego bez-
posrednio kablem z karta ETH sterownika nalezy:

1. Ustawi¢ w ustawieniach karty sieciowej komputera dla
protokotu TCP4 nastepujace wartosci:

ot e nnermtomy e e IR/ 2
Optine |
Pty i Ko ) s ot o A
v s kobots B o i e S

£ Ursbal odkes IP autamatrconse

Wity st s B

e 191 s, 0 . 3
M posdiims: [ o8 15 0
v dermrpding: T

= s anmra "
£ Uityi nastapuiacyeh adgestu serverim CHS:

Ereforovany wrwer DNVS:
Pt | e—
S
i Leoss Zoowansowane. .
| S

Rys. Nr. 10 Ustawienia karty sieciowej komputera dla protokotu TCP4

2. Nastepnie uruchomi¢ przegladarke internetowa i wpisac¢
domyslny adres sterownika: 192.168.0.8

Pokaze sie okno gdzie nalezy wpisa¢ domysiny login: admin
i hasto: admin

Rys. Nr. 11 Okno logowania z hastami dostepu

3. Po wpisaniu loginu i hasta oraz zatwierdzeniu ,Lo-
gin” ukaze si¢ ekran HMI sterownika w ktérym mozemy
dokonywac nastaw i odczytéw petnego menu sterownika.

Tryh serutsomy

Rys. Nr. 14 Ekran HMI sterownika

4. Sterownik posiada interfejs Ethernet, aby wiec podtaczy¢
sterownik bezprzewodowo z lokalna siecia bezprzewodowa
(WIFI), nalezy zastosowa¢ dodatkowy router — jako punkt
dostepowy skonfigurowac siec lokalng sie¢ WIFI, po czym
wigczy¢ sterownik do routera. Ustawienia sieciowe routera
i sterownika musza by¢ zgodne. Porty nalezy przekierowac
na zewnetrzny adres routera.

32
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Ponizej przyktady na rézne sposoby potaczenia:
1. Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci poprzez WIFi

-

LOKALNA SIEC WIFI

np. 10.10.10.1
Adres w sieci WIFI
10.10.10.31
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Adres domysiny Adres w podsieci

Rys. Nr. 15 Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci poprzez Wi-fi

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika ELP czyli:
192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny routera: 10.10.10.31, dzieki
temu widzimy sterownik ELP w lokalnej sieci WIFI.

Dostep do sterownika uzyskujemy poprzez http://10.10.10.31.

2. Bezposrednia k ja ze ster przez Router WIFI
-
-
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1
Adres domysiny Adres w podsieci
Rys. Nr. 16 Bezposrednia k ikacja ze ste przez Router WIFI

Router z przekierowaniem portu: 80 ze sterownika czyli:
192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny routera: 192.168.0.1, dzieki
temu widzimy sterownik w lokalnej sieci WIFI. taczac sie z de-
dykowang siecig routera mamy dostep do sterownika przez
http://192.168.0.8.

3. Wiaczenie sterownika do lokalnej sieci WIFI z udostepnieniem
na zewnatrz

Przekierowanie portu na gtéwnym routerze z routera WIFI ste-
rownika: port: 80 z ip:10.10.10.31 na zewnetrzny ip: port:80

ip: 83.100.100.1
DOSTAWCA ‘A‘
A 4

INTERNETU
Staty adres IP:

LOKALNA SIEC
83.100.100.1

WIFI
np. 10.10.10.1

Adres w sieci WIFI
10.10.10.31

PLC ROUTER I

192.168.0.8 192.168.0.1
Adres domyslny Adres w podsieci

Rys. Nr. 17 Waczenie sterownika do lokalnej sieci WIFl z udostepnieniem na zewnatrz

Router z przekierowaniem portu:80 ze sterownika czyli:
192.168.0.8:80 na adres zewnetrzny routera:10.10.10.31 dzigki
temu widzimy sterownik w lokalnej sieci WIFI. taczac sie z do-
wolnego potaczenia Internet mamy dostep do sterownika przez
http://83.100.100.1.

5.4 Lista adresow falownikéw

1Tab. Nr 19 Adresy modutdw i elementéw sterowanych po RS485 w EVO-T

Element Adres DEC Adres HEX
Falownik wentylatora nawiewu 1 il 15
Falownik wentylatora nawiewu 2 2 16
Falownik wywiewu 2 32 20
Falownik wywiewu 3 33 Al

klimor.com
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

6. PANEL STERUJACY HMI

© OFF
6.1 Panel sterujagcy HMI COMPACT
6.1.1 Dane techniczne % o <
« wymiary: 86 x 86 x 19 mm HEM O B
+ napiecie zasilania: 24V AC/DC +/-10% @& o)
*® )

kolorowy wyswietlacz TFT 240 x 320 px
facze komunikacyjne: RS 485
wspotpraca ze sterownikami z serii ELP
protokdt BACnet MS/TP lub Modbus
wbudowany czujnik temperatury = e
temperatura przechowywania: -20 + 70°C /J /J V ‘J

stopien ochrony IP: 30

100 %| 0% 0% 100 %

Rys.Nr. 18
6.1.2 Opis ztacza 6.1.3 Montaz nascienny
—
| )
LH 60
T
| |
Rys. Nr.20
Zworka wyboru trybu Zigcze:
pracy HMI. Vae: 24 VAC/DC
GND: OV
Rys. NE. 19 A+ RS485
ys. . B:-Rs485 6.1.4 Schemat podtaczenia do sterownika

HMI CON

‘“W sterownikach z serii ELP... jest mozliwo$¢
podpiecia HMI do specjalnego zigcza HMI CON.

HEEEEEEEE HEEEEEEEE diiiiiiﬂﬂ Standardowo w kazdym sterowniku jest
-
| ]

Q 24VAC VAC
GND GND 8

1: 24 Vac = g
2: GND s _ADCCC(A 2

3: + RS485 - 5 B B =

4: - RS485 - @ *

Rys.Nr. 21
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6.1.5 Obstuga sterownika

Tab. Nr 20 Znaczenie klawiszy

- podswietlenie klawiszy
Select - wejscie w glab menu
- przejscie do menu tekstowego (przytrzymany przez 3 sekundy
na gtéwnym ekranie)
Next Prev - poruszanie sie po gtéwnym ekranie
a - przejscie w menu do elementu wyzej
+ - zwiekszenie wartosci p Ww trybie edydji
v - przejscie w menu do elementu nizej
- - Zmniejszenie wartosci p W trybie edydji
Edit - rozpoczecie edycji p
Back - wyjscie z zagtebienia menu
- (przytrzymany przez 3 sekundy) przejécie do listy alarméw
Confirm - zatwierdzenie wartosci p
Cancel - przerwanie edycji parametru
- potwierdzenie alarmu (przytrzymany przez 3 sekundy na
Conf.3s o a
liscie alarméw)

6.1.6 Ekrany HMI Compact

i g o
i 3 %
& . ",
GLOWNE %y,
STRONY HMI o
&
5
g ]
9 3
Al x, (}QQ
%y il

Rys. Nr.22

6.1.7 Menu HMI

Gtoéwne strony HMI wystepujg w zaleznosci od typu sterow-
nika oraz jego aplikacji. S to domysIne ekrany pojawiajace
sig, jako pierwsze po wigczeniu HMI. W dowolnym momen-
cie po nacisnieciu klawisza a lub ¥ nastepuje automatyczne
przejscie do edycji domyslnego parametru strony (np. tem-
peratury zadanej). Zmieniona wartos¢ parametru zostanie
zatwierdzona po 3s lub po przycisnieciu klawisza OK. W tym
wypadku nastepuje przejscie do nastepnego mozliwego do
edycji parametru. Aby wycofac sie ze zmiany wartosci pa-
rametru nalezy nacisna¢ klawisz C w czasie 3s, zanim para-
metr zostanie automatycznie zatwierdzony.

klimor.com 3 5
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Ekran,,prosty” © OFF

"

,Czuwanie”,, Timer”

@ OFF

Nastawa temperatury zadanej

Odczyt temperatury z czujnika wiodacego

I C
20 - ‘
Q0%

Ikona odzysku

B 0%

@ 100% @ 100%

Ikona chtodnicy

22,0

TEMPERATURE SET °C

Ikona nagrzewnicy

@ OFF

Ekran, graficzny" ;%:

Oszronienie odzysku aktywne

Alarm zbiorczy aktywny

100 %

Wysterowanie wentylatora nawiewu [%]

Rys. Nr. 23 lkony menu gtownego

6.1.8 Obstuga HMI Compact

Przejscie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie
poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez 3 sekundy klawi-
sza OK. Jezeli sterownik do ktérego podigczony jest HMI, nie
zawiera gtéwnych stron, to menu HMI jest domysinie wy-
Swietlane po witaczeniu urzadzenia.

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione
przez sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika.
Menu zawiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr.
Wezty s punktami wejscia w zagtebienie menu. Parametry
zawieraja wartosci, ktére mozna odczytywac, a niektére
z nich réwniez modyfikowac. Wejscie w zagtebienie menu
lub przejscie do edycji parametru dokonuje sie naciskajac
klawisz OK. Naci$niecie klawisza C powoduje wycofanie si¢
z zagfebienia menu lub rezygnacje z edycji parametru.

Stan alarmowy sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta
menu HMI. Aby sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejs¢ do
menu alarméw.

6.1.9 Menu alarméw

Do menu alarméw mozna przejs¢ z ekranu gtéwnych stron
lub z menu HMI poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez
3s klawisza C. Jezeli w danym momencie wystepuje alarm to
jego nazwa oraz data i czas wystapienia znajduje sie na liscie.
Alarm potwierdzony dodatkowo symbolizowany jest znakiem
gwiazdki,*" obok daty i czasu wystapienia.

Na koncu listy znajduje sie wezet o nazwie ,Alarms history”
(historia alarmow). Historia alarméw przedstawia chronolo-
giczna liste ostatnich wystapien kazdego z alarmoéw.

"

Rys. Nr. 24

Nastawa trybu pracy:,Stop’,, 1bieg’, ,2bieg’,, 3bieg’,

450-09-2014

Unit state
Alarm stop

Main menu

Calendar

450-09-2014>>Alams

A_StopS1
12:25.22 14-06

A_AF
12:25.22 14-06

A_Tout
12:25.22 14-06

Rys. Nr. 25
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6.1.10 Menu ustawien

Menu ustawien przywotuje sie poprzez nacisniecie i przy-
trzymanie przez 3 sekundy, naraz, klawiszy a i v.

HMI Settings

Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Rys. Nr. 26

Tab. Nr 21 Lista ustawiert

Kod

Minimal brightness (Minimalna jasnos¢)

Nazwa

Moc podswietlenia gdy HMI przechodzi w tryb gotowosci

Maximal brightness (Maksymalna jasnosc)

Moc podéwietlenia gdy HMI jest w trybie aktywnosci

Active time (czas aktywnosci)

(zas po jakim HMI przechodzi do trybu gotowosci gdy zaden klawisz nie zostat nacisniety

After active.time (Po czasie aktywnosci)

Zachowanie HMI po przejsciu w tryb gotowosci:

Nothing — brak reakdji (jedynie przygaszenie L(D)

Alarm Menu — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarmow.

Alarm/1* page — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarméw, gdy nie ma

alarmu HMI przechodzi do pierwszej strony (gtdwna strona lub pierwsza strona menu gtéwneg

Tsensor offset (Offset czujnika temp.)

Przesuniecie pomiaru y dokonywanej przez czujnik

Menu skin (Skdrka menu)

HMI COM SETTINGS
(ustawienia zadajnika HMI)

Mozliwos¢ wybrania jednego z kilku wygladéw menu

Ustawienia komunikacji / Communication settings

MACaddress

Adres zadajnika HMI

Instance

Unikalny numer urzadzenia w sieci

Bus mode (Tryb pracy magistrali)

Mozliwos¢ wyboru sposobu komunikacji ze sterownikiem PLC

Com speed (Predkos¢ transmisji HMI)

Nastawa predkosci transmisji szeregowej dla HMI

RS485 MASTER COM. SETTINGS

Com.parity Nastawa parzystosci komunikagji ze sterownikiem PLC
Com.stop bits Nastawa bitow stopu komunikaji ze sterownikiem PLC
MACaddress Adres sterownika PLC

Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci

Bus mode (Tryb pracy magistrali)

Mozliwos¢ wyboru sposobu komunikacji

Com speed (Predkosc transmisji HMI)

Nastawa predkosci transmisji szeregowe;.

Com.parity

Nastawa parzystosci komunikacji

Com.stop bits

Nastawa bitow stopu komunikagji

MULTI-DEVICE SETTINGS (ustawienia
komunikacji dla HMI pracujacego
w trybie MULTI)

Multi-device display

Wybdr formatu wyswietlania opisu sterownika

Find device

Nastawa zakresu adresow do przeszukania w sieci.
Przeszukiwanie sieci w celu wyszukania urzadzer.

klimor.com
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6.2 Panel sterujacy dotykowy HMI TP4,3™ i HMI TP7™

13:32

26.2°C

Rys. Nr. 27 Panel HMITP 4,3"i Panel HMITP 7"

6.2.1 Dane techniczne

HMITP4,3"

Napiecie zasilania: 24V AC/DC +/- 10%
Pob6r mocy max.: 2,5W

Pobér mocy w stanie czuwania: TW
Rozdzielczos¢ wyswietlacza: 480x272 px
Gtebia koloréw: 18 bit

Panel dotykowy: pojemnosciowy multitoutch
tacze komunikacyjne: RS 485

Wspdtpraca ze sterownikami serii ELP...
Protokét BACnet MS/TP lub Modbus
Wbudowany czujnik temperatury
Temperatura pracy: +10 ... 40°C
Temperatura przechowywania: -20 ... 70°C
Stopien ochrony IP: 30

Wymiary: 126 x 87 x 16 mm

6.2.2 Schemat podtaczenia panelu HMI TP do sterownika

HMITP7"

Napiecie zasilania: 24 V AC/DC +/- 10%
Pobdr mocy max.: 3W

Pobér mocy w stanie czuwania: 1,2W
Rozdzielczos¢ wyswietlacza: 800x480 px
Gtebia koloréw: 18 bit

Panel dotykowy: pojemnosciowy multitoutch
tacze komunikacyjne: RS 485

Wspdtpraca ze sterownikami serii ELP...
Protokét BACnet MS/TP lub Modbus
Whbudowany czujnik temperatury
Temperatura pracy: +10 ... 40°C
Temperatura przechowywania: -20 ... 70°C
Stopien ochrony IP: 30

Wymiary: 193 x 125 x 16 mm

‘“W sterownikach z serii ELP... jest mozliwo$¢
podpiecia HMI do specjalnego ztgcza HMI CON.

Ooododond Cooobood Eoodaonod

Standardowo w kazdym sterowniku jest
==

L ]
O 24VAC VAC
& GND GND 8
1: 24 Vac x &
2: GND E —ADOCOOA 2
3: + RS485 - 8 B B =
4: - RS485 - B ® -

Rys. Nr.28

38

klimor.com



Klimor

6.2.3 Montaz nascienny

HMITP4,3"
126 mm
18 mm 90 mm -
)
E|E ‘ —= 4 mm
E fir # £
o1 | ) E
) g . ‘ o
| © 9m =
| o) /
i

Rys. Nr. 29 Panel HMITP 4,3"

6.2.4 Obstuga ekranéw graficznych HMI TP

HMI TOUCH PANEL (TP) posiada mozliwos¢ obstugi ekra-
néw graficznych (tworzonych z plikéw JPG, PNG), obstuge
menu SLIDEBAR oraz obstuge menu TEKSTOWEGO.

Na pierwszym ekranie widoczne sg gtéwne strony HMI.
Jest to menu graficzne, poruszanie si¢ migdzy ekranami na-
stepuje po przesunieciu ekranu w lewo lub prawo.

Menu wyboru podmenu SLIDEBAR, dostepne jest po prze-
sunieciu ekranu z goéry na dot (bedac w menu graficznym).

Z menu SLIDEBAR, dostepne sg podmenu:
MAIN MENU,

CALENDAR,

ALARMS,

GRAPH.

Wejscie na podmenu nastepuje po wcisnieciu ikony z od-
powiednim opisem podmenu.

Wyjscie z podmenu nastepuje po przesunieciu ekranu z le-
wej strony na prawa.

Panel HMI TP posiada swoje wewnetrzne ustawienia.
Aby w nie wejs¢ nalezy jednoczesnie wcisnaé¢ dowolne
3 punkty na ekranie i przytrzymac przez czas okoto 3s.

HMITP7"
193 mm
23 mm 146 mm
7‘ TJL:*4 mm
L \ T E
(o))
< L Imm—~— = -
TE
i

Rys 30 Panel HMITP 7"

6.2.5 Menu HMI TP

Przejscie z ekranu gtéwnego stron do menu HMI TP odby-
wa sie poprzez przesuniecie ekranu gtéwnego z géry na
dot.

Jezeli sterownik, do ktérego podfaczony jest HMI TP nie
zawiera gtéwnych stron, to menu HMI TP jest domysinie
wyswietlane po wigczeniu urzadzenia.

Menu HMI TP zawiera wszystkie parametry udostepnione
przez sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika.
Menu zawiera dwa typy elementéw: wezet oraz parametr.
Wezly s punktami wejscia w zagtebienie menu. Parametry
zawieraja wartosci ktére mozna odczytywac, a niektére
2z nich réwniez modyfikowac.

Wejscie w zagtebienie menu lub przejicie do edycji para-
metru dokonuje sie naciskajac na wybrana pozycje HMITP.
Stan alarmowy sygnalizowany jest czerwonym kolorem tta
menu HMI TP. Aby sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejs¢
do menu alarméw.

klimor.com
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Nastawa temperatury |

| Aktualna Data i Czas

Tryb pracy "Manual”
(praca na wybranym
biegu)

Tryb pracy "Czuwa-
nie"

Tryb pracy "Timer"

Wybér biegu trybu "Manual”

Rys. Nr.32

6.2.6 Obstuga HMI

Przejicie z ekranu gtéwnych stron do menu HMI odbywa sie
poprzez nacisniecie i przytrzymanie przez 3 sekundy klawi-
sza OK. Jezeli sterownik do ktérego podtaczony jest HMI nie
zawiera gtéwnych stron to menu HMI jest domysinie wy-
Swietlane po wiaczeniu urzadzenia.

450-09-2014

Unit state
Alarm stop

Main menu

Calendar

Rys.Nr.33

Menu HMI zawiera wszystkie parametry udostepnione przez
sterownik do wgladu i edycji przez uzytkownika. Menu za-
wiera dwa typy elementdw: wezet oraz parametr. Wezly sa
punktami wejscia w zagtebienie menu. Parametry zawierajg
wartosci, ktére mozna odczytywac, a niektore z nich réwniez
modyfikowac.

Wejscie w zagtebienie menu lub przejscie do edycji parame-
tru dokonuje sie naciskajac klawisz OK. Nacisniecie klawisza
C powoduje wycofanie sie z zagtebienia menu lub rezygna-
cje z edycji parametru. Stan alarmowy sygnalizowany jest
czerwonym kolorem tta menu HMI.

Temperatura wiodaca

Temperatura zewnetrzna

Status elementow uktadu

Aby sprawdzi¢ stan alarméw nalezy przejs¢ do menu alar-
mow.

6.2.7 Menu alarméw

Do menu alarméw mozna przejs¢ z ekranu menu SLIDE-
BAR nacisniecie ikony ALARMS. Jezeli w danym momencie
wystepuje alarm to jego nazwa oraz data i czas wystapie-
nia znajduje sie na liscie. Alarm potwierdzony dodatkowo
symbolizowany jest znakiem gwiazdki,*” obok daty i czasu
wystgpienia. Na koricu listy znajduje sie wezet o nazwie
+Alarms history” (historia alarméw). Historia alarméw
przedstawia chronologiczna liste ostatnich wystapien kaz-
dego z alarméw.

450-08-2014>>Alarms
A_StopS1
12:25.22 14-06

A_AF
12:25.22 14-06

A_Tout
12:25.22 14-06

Rys. Nr. 34
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6.2.8 Menu ustawien
Menu ustawieni przywotuje sie poprzez nacisniecie
i przytrzymanie przez 3 sekundy, naraz, klawiszy a i v.

HMI Settings

Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Rys. Nr. 35
Tab. Nr 22 Lista ustawieri
Kod Nazwa
Minimal brightness (Minimalna jasnos¢) Moc podswietlenia gdy HMI przechodzi w tryb gotowosci
Maximal brightness (Maksymalna jasnosc) Moc podswietlenia gdy HMI jest w trybie aktywnosci
Active time (czas aktywnosci) (zas po jakim HMI przechodzi do trybu gotowosci gdy zaden klawisz nie zostat nacisnigty

Zachowanie HMI po przejsciu w tryb gotowosci:
Nothing — brak reakdji (jedynie przygaszenie L(D)

After active.time (Po czasie aktywnosci) Alarm Menu — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarmow.
Alarm/1*page — gdy wystepuje alarm HMI automatycznie przechodzi do menu alarméw, gdy nie ma
alarmu HMI przechodzi do pierwszej strony (gtdwna strona lub pierwsza strona menu gtownego)

Tsensor offset (Offset czujnika temp.) Przesuniecie pomiaru temp y ywanej przez czujnik
Menu skin (Skérka menu) Mozliwos¢ wybrania jednego z kilku wygladéw menu
MAC address Adres zadajnika HMI
Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci
HMI COM SETTINGS Bus mode (Tryb pracy magistrali) Mozliwos¢ wyboru sposobu komunikacji ze sterownikiem PLC

(ustawienia zadajnika HMI) Com speed (Predkos¢ transmisji HMI)  Nastawa predkosci transmisji szeregowej dla HMI

Com.parity Nastawa p S k ikacji ze ikiem PLC
Com.stop bits Nastawa bitow stopu komunikaji ze sterownikiem PLC
MACaddress Adres sterownika PLC

Instance Unikalny numer urzadzenia w sieci

Bus mode (Tryb pracy magistrali) Mozliwos¢ wyboru sposobu komunikacji
RS485 MASTER COM. SETTINGS
Com speed (Predkosc transmisji HMI)  Nastawa predkosci transmisji szeregowej.

Com.parity Nastawa parzystosci komunikacji
Com.stop bits Nastawa bitow stopu komunikagji
MULTI-DEVICE SETTINGS (ustawienia Multi-device display Wybdr formatu wyswietlania opisu sterownika
komunikacjidia HMI pracujacego ) Nastawa zakresu adreséw do przeszukania w sieci.
W trybie MULTI) i Przeszukiwanie sieci w celu wyszukania urzadzen.
|
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7. MODUL STERUJACY NAGRZEWNICA
ELEKTRYCZNA HE

BEE by

B3 P2 Pl

— [ =
'Q,« @LED! g LED? hLED3HLEDE B ‘Q)
R PRACA

— g my
NIBBIE =
LS Bk
O sl SRS R S
S D]
R CH S
: kil

Rys. Nr.36 Modut sterujacy nagrzewnica elektryczng HE

Modut HE moze by¢ konfigurowany indywidualnie w za-
leznosci od potrzeb wykorzystania mocy zainstalowanej
nagrzewnicy elektrycznej. W przypadku, gdy nie ma ko-
niecznosci wykorzystania petnej mocy wszystkich stopni,
mozliwe jest wytaczenie dowolnej liczby zestawéw grzatek
lub czesciowe ograniczenie stopnia sterowanego przy po-
mocy przekaznikéw pétprzewodnikowych.

llo$¢ zataczanych stopni nagrzewnicy ustalana jest przy
pomocy przetacznika typu dip-switch umieszczonego na

plytce wg konfiguracii.

1 stopien

ON
! ! 2 stopnie
1 4

%% u
11 ! ! 3 stopnie
123 4

Rys. Nr. 37 Nastawa ilosci stopni nagrzewnicy

Dodatkowo mozliwe jest ograniczenie maksymalne-
go wysterowania dla sygnatu PWM przekaznikdw SSR.
Reguluje sie je poprzez zmiane nastawy potencjometru P3.

50% 50% 50%
L] n L]

25% 75%  25% 75%  25% | T5%
. . >4 - +
0%l 100% 0% — Joo% 0% —_l100%
P3 P2 P1

Rys. Nr. 38 Widok potencjometréw

Przy pomocy potencjometréw P1i P2 mozliwe jest zaweze-
nie zakresu dziatania uktadu w stosunku do petnej skali sy-

gnatu 0-10V. Dzieki takiemu rozwigzaniu jeden sygnat 0-10V
moze stuzy¢ np. do sterowania dwoma wielostopniowymi
nagrzewnicami elektrycznymi.

Réznica N=P2-P1 nie moze by¢ mniejsza niz 10% na kazdy
wybrany stopien grzania (np. dla 1 stopnia: N = 10%, dla 6
stopni: N > 60%). Ustawienie potencjometréw tak, ze rézni-
ca N bedzie ponizej tej wartosci, skutkuje wejsciem uktadu
w tryb alarmu.

WYPELNIENE |

100° A
% \ i

% k) 1

g
®

MOT NAGRZEWNICY
BEZ PIERWSZEGO STOPNIA
STEROWANEGO PLYNNIE

STOPIEN
STOPIEN §
STOPIEN4

MOC NAGRZEWNICY
2 PIERWSZYM STOPNIEM

TOPIER
STEROWANYM PLYNNIE STOPIEN 3

STOPIER 2

MOC NAGRZEWNICY

STOPIER |

AIN V]
P[%)

2] Y P2

Rys. Nr. 39 Przebieg reguladji grzania

Przyktad ustawienia modutu:

Zamontowano 3-stopniowg nhagrzewnice elektryczng
o0 mocy P=36kW (12kW/stopien).

Znamionowa moc cieplna wymagana do ogrzania budynku
to Pn=20kW.

Standardowo modut dostarczony jest w konfiguracji umoz-
liwiajacej wykorzystanie maksymalnej mocy nagrzewnicy.
Pierwsza czynnoscig jest okreslenie minimalnej ilosci pracu-
jacych stopni nagrzewnicy.

Suma mocy zataczonych stopni musi by¢ wigksza lub réwna
mocy Pn.

W omawianym przyktadzie moc dwdch stopni jest wystar-
czajaca. Nalezy ustawi¢ dip-switch w pozycji 2 stopnie.
Nastepnie nalezy obliczy¢ warto$¢ ograniczenia PWM zgod-
nie z ponizszym wzorem:

N-P1st-Pn )
st J

P3 = [1 - -100%
gdzie:

P3 - wyliczone ograniczenie sygnatu PWM

N - liczba zataczanych stopni

P1st — moc jednego stopnia nagrzewnicy [kW]
Pn - moc wymagana dla budynku [kW]
Podstawiajac do wzoru:

212 20

F'3=| | 100% = {1-0,33)-100% = 86%

Potencjometr P3 nalezy ustawi¢ na 66%
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Pierwsze uruchomienie

«Zapoznac sie z niniejszg instrukcja oraz instrukcja auto-
matyki centrali wentylacyjnej

«Po sprawdzeniu i uruchomieniu ukfadu automatyki
centrali wentylacyjnej podigczy¢ zasilanie i sterowanie
modutu HE oraz zasilanie stopni grzania zgodnie ze sche-
matem aplikacji centrali wentylacyjnej oraz schematem

modutu HE

«Zataczyc zasilanie sterownicy centrali wentylacyjnej oraz
modutu HE

«Na sterowniku modutu HE ustawi¢ ilo$¢ stopni nagrzew-
nicy

«Sprawdzi¢ funkcjonowanie uktadu.

Uruchomienie nagrzewnicy jest bezwzgled-

nie blokowane przez termostat zabezpie-
czajacy nagrzewnicy (podtaczony do modutu
® HE) oraz sygnal z presostatu wentylatora

(podtaczony do modutu HE), ktére musza by¢
podtaczone zgodnie ze schematami.

Reakcja uktadu wentylacji naalarm przegrza-
nia lub braku sygnatu z presostatu wentyla-
tora opisana jest w pkt. 3.4 ,Alarmy”, gdyz te
dwie sterownice stanowia jeden kompletny
uktad automatyki.
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8. PROTOKOL. URUCHOMIENIA

DATA: MIEJSCOWOSC:

IMIE I NAZWISKO URUCHAMIAJACEGO:

NUMER FABRYCZNY URZADZENIA:

FIRMA URUCHAMIAJACA (PIECZEC):

CZYNNOSCI INSTALACYINE (OPIS):

UWAGI:

POTWIERDZENIE WYKONANYCH CZYNNOSCI PRZEZ UZYTKOWNIKA:

PODPIS DATA
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1. CONTROLLER

This documentation does not contain electrical diagrams or information about electric controls.

This information can be found in the documents:
KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CS_033.x.x

1.1 Desctription of the controller elements

ELP11R32L-Bac+ BASIC - communication with BMS via BACnet MS-TP or Modbus RS485 (RS485 master interface)
ELP11R32L-Bac IP+ BASIC- communication with BMS via IP BACnet or Modbus TCP/IP (RJ45 port of the Ethernet card em-
bedded in the controller at the location marked on the controller as ETH). The controller with ETH card is optional.

It is not possible to add the card on your own.

L

N O

Fig1 Controller view

1. RS485 Master output, for communication with BMS

2. RS485 output Slave, for communication with inverters

3. Analog outputs Aou1-3 (0-10VDC)

4. Relay outputs Re1-8 (max 3A, AC1)

5. 24VAC/VDC power supply

6. HMI CON connector, connection with HMI programming
device

7.Communication and alarm messaging

8. ETH connector, possible to install optional ETH module
with RJ45 connector for communication with BMS

9. Measurement inputs of PT1-5 (PT1000) temperature sen-
sors

10. Analog input Ain1-3 (0-10VDC)

11. Digital input DIN1-12

[SBUNELTENTE 2R I S

Note:
Before installing the ETH card, remove the standard exter-
nal memory from the ETH connector.

Functions of ETH card:
IP address - Ethernet card address (192.168.0.8)

Network mask - subnet mask (255.255.255.0)
Gateway IP - default gateway (192.168.0.1)

klimor.com
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1.2 Example of controller IN/OUT connection
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Fig 2 Example of controller IN/OUT connection
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The controller HMI Compact or HMI Toutch Panel 4,3 or 7
can be connected to the HMI CON port (located in the top
panel of the controller near the USB port) or to the RS485
Master port - if it is not used to transmit information with
the BMS management system. It is possible to connect two
controllers simultaneously, one of them to the HMI CON
port and the other to the RS485 Master port - in this case we
cannot connect the controller from the BMS of the object.

The controller HMI Compact is equipped with a “simple/
ext” jumper, its opening causes the controller to work with
a partially hidden menu, this function will not allow the op-
erator to enter the “service menu’, where we configure the
ventilation system.

The controller menu is always visible in its entirety.

Touch-screen controllers HMI Toutch Panel 4,3" or 7°° HMI
are operated by a controller equipped with an additional
memory card, such a controller is marked with an addition-
al“+" symbol on its label.

The USB connector is used to upload the controller applica-
tion, if the application of the controller does not meet the
requirements of the customer contact the manufacturer
or supplier, it is possible to adapt the application to the
requirements and upload it using any PC class computer.

1.3 Standard functions of controller 1/0s

Table No. 1 List of digital inputs

Table No. 2 List of analog inputs

Analog input (0+-10VDC signal )

Ain1 Pressure sensor - supply

Ain2 Pressure sensor - exhaust

Ain3 Air quality sensor €02, LZ0, PM2.5, or PM10

Table No. 3 List of temperature sensors

Faulty temperature sensor triggers an

EQLUGIEnpeta i EReto alarm which stops the system

PT1 | Airsupply A_Tsup

P12 | Airexhaust A_Texh

P13 | External A_Tout

PT4 Air exhaust downstream A_Trec
heat recovery

Optional leading A_Tmain (when PT5 is selected as the lead sensor)

P15 Return water sensor of | A_TbackWater (when the return water sensor

the water heater of the water heater is activated)

Table No. 4 List of digital outputs

Digital outputs, switched off state — ReC/ReA output open,
switched-on state — ReC/ReA output shorted

Water heater pump

Rel | Water heater and water cooler pump if H/C water exchanger is activated

Electric heater

Re2 | Start of the rotary recovery

i 5 Chiller for water cooler
Digital inputs (Input NC state — supplying ?ol:rr'en(gt I;Iai::;:tr:te Re3
24VAC to DIN... input switches on the digital u DX cooler stage |
input) system triggers the
operation alarms DX cooler stage Il
Re4
Din1 | Fire alarm system shorted A_AF Season signal SUMMER (if H/C water exchanger is activated)
Water heating coil anti-freeze thermostat shorted A_ThHW ReS | Supply/exhaust air dampers
Din2 1 Afarm signal ofthe electrc/gas heater shorted A_ThHE, Re6 | Permission to operate electrostatic filters
control system A_ThGAS
Re7 | Fan operation signal / UV-C lamp control
Din3 | DXchiller alarm signal open® A_CX
Re8 | Collective alarm signal
Din4 | Airsupply/exhaust filter pressure gauge open A_Cold_Rec
Din5 | Airsupply fan pressure quage open A_SupFilter Table No. 5 List of analog outputs
Din6 | Exhaust filter pressure quage open A_ExhFilter Analog output (0-+10VDC signal output)**
Din7 | Supply fan pressure guage shorted A_SupPres Heater (water, electric or gas heater equipped with its own power supply
Din8 | Defrost signal from the reversing unit shorted A_ Deffunc Aoutt | Mmodule)
Din9 | Supply fan inverter/fan EC EBM alarm shorted A_SupFC Water heater and cooler (if H/C water exchanger is activated)
Din10 | Exhaust fan inverter/fan EC EBM alarm shorted A_ExhFC Aout2 | Cooler (water or DX cooler equipped with its own power supply module)
| Aout3 Mixing chamber (10-0V), supply/exhaust air dampers (0-10V)
DinTt Additional/electrostatic supply air filter ] ‘?’qugszif
pressure guage (optional) ErE? Aout4 | Cross-flow heat/cool recovery
Din12 | Service switch/remote start/stop switch shorted A_StopS1 * Possible negation of digital input in Settings/DX cooler menu.
**In the service menu you can select one of the analog outputs as the 010V signal of air
supply fan exhaust fan.
Note!!! Connect the supply and exhaust humidity sensors using modbus
RS485 communication
L]
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2. CONTROL CABINET CODING Name/function

Table No. 6 Control cabinet coding

Code No.

Code System name SECS 37 1 0 4 0 2
SECS | Airsupply/exhaust SECS 38 0 2 4 0 3
PRCS | Airsupply/exhaust with cross-flow heat exchanger quipped with bypass system SECS 40 0 0 0 8 3
SCS Air supply unit SECS M 1 0 0 8 3
Table No. 7 Indication of functions in the table of codes and no. of control cabinet application SECS 4 0 2 0 8 32
Symbol Description SECS 0 0 0 0 0 0
EH Electrical heater PRCS ! 1 0 0 0 0
WH Water heating coi PRCS 2 0 2 0 0 0
DX DX cooler PRCS 4 0 0 4 0 0
WC Water cooling coil PRCS 5 1 0 4 0 0
MX Mixing chamber PRCS 6 0 2 4 0 0
PRCS 8 0 0 0 8 0
Table No. 8 Control system application coding
PRCS 9 1 0 0 8 0
Name/function
PRCS 10 0 2 0 8 0
Code No.

PRCS 33 1 0 0 0 32

SGS 1 1 0 0 0 0
PRCS 34 0 2 0 0 32

SCS 2 0 2 0 0 0
PRCS 36 0 0 4 0 32

SCS 4 0 0 4 0 0
PRCS 37 1 0 4 0 32

SCS 5 1 0 4 0 0
SCS 6 0 2 4 0 0 PRCS 38 0 2 4 0 )
SCS 8 0 0 0 8 0 PRCS 40 0 0 0 8 32
S¢S 9 1 0 0 8 0 PRCS 4 1 0 0 8 32
SCS 10 0 2 0 8 0 PRCS 2 0 2 0 8 32
5 33 1 0 0 0 3 RRCS 0 0 0 0 0 0
SCS 34 0 2 0 0 32 RRGS ] 7 0 0 0 0
SCS 36 0 0 4 0 32 RRGS ) 0 ) 0 0 0

S¢S 37 1 0 4 0 32
RRCS 4 0 0 4 0 0

SCS 38 0 2 4 0 32
RRCS 5 1 0 4 0 0

SGS 40 0 0 0 8 32
5cs 0 1 0 0 8 P RACS 6 0 2 g 0 0
S¢S ) 0 2 0 8 3 RRCS 8 0 0 0 8 0
SECS il 1 0 0 0 0 RRCS 9 1 0 0 8 0
SECS 2 0 2 0 0 0 RRCS 10 0 2 0 8 0
SECS 4 0 0 4 0 0 RRCS 3 1 0 0 0 32
SECS 5 1 0 4 0 0 RRCS 34 0 2 0 0 32
SECS 6 0 2 4 0 0 RRCS 36 0 0 4 0 32
SECS 8 0 0 0 3 0 RRCS 37 1 0 4 0 32
SECS 9 1 0 0 3 0 RRCS 38 0 2 4 0 32
SECS 10 0 2 0 8 0 RRCS 40 0 0 0 8 32
SECS 33 1 0 0 0 32 RRCS 41 1 0 0 8 32
SECS 34 0 2 0 0 32 RRCS Y] 0 2 0 8 32

SECS 36 0 0 4 0 3

|
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3. CONTROL OPERATION

Before the user starts the system, the control
cabinet shall be connected and checked by the
authorised personnel.

3.1 Starting-up the system
Turn the Q1M trip switch into ON position:
“1-ON" (plastic control unit)

CICI] “M‘“_m‘

Fig. No 3 Control cabinet switches

In order to start up the system for the first time:

a) Read this manual and application diagram for a ventila-
tion system, where the control system is to be applied.

b) Carry out electrical connections in line with the applica-
tion diagram and guidelines listed in this manual.

c) Check, if the sensors and functional elements (actuators,
inverters, etc.) are connected correctly.

d) Turn on the power supply of the control cabinet and set
the application code in the service menu according to the
application diagram (Tab. No 8).

e) Set up the system in the service menu (p.4,4).

f) Deactivate the service mode.

g) In EBM fan systems, set the addresses (when loading
addresses, the EBM fan configuration is performed), so the
above operation should also be performed on all EBM fans
connected to the controller,

h) Turn on the Modbus RTU controller communication with
the EC EBM fans or inverters of air supply and AC air exhaust
fans (if equipped) (p.4.3).

i) Check if the sensor readings and locations are correct.

j) Check operation of the actuators (using Service menu/
output forcing). While testing please pay attention to free
motion of dampers, full open/close state of the actuators.
k) Set the master sensor in “Settings/Temperatures/Master
sensor”menu (p.4.3)

1) Check if any alarms are triggered. If so, they must be
cleared (p.3.4)

m) Start the system (p3.1)

n) Check again if any alarms are triggered. If so, they must
be cleared (p.3.4)

0) Choose the right menulanguage at the controller

Regardless the controller’s factory settings please check the
adjustment of the system in terms of temperature adjust-
ment, cooling the electric heater (if equipped).

Selection of temperature controller settings should be
carried out so that the system introduces the corrections

as soon as possible, without over-regulation (decrease the
Kp parameter and/or increase the Ti parameter in order to
slow down the system response).

Appropriate selection of PI controller settings, operating
the AHU in accordance to performance determined in the
AHU specification sheet, appropriate selection of AHU
components (recommended analogue control of each
heat/cool exchanger), system operation at a premise with
no sudden temperature changes due to presence of other
equipment generating high amount of heat/cool, enable
stable control of lead temperature.

In order to check current accuracy of temperature control
please go into “Service menu/Lead temperature history”
(where last 15 measurements of lead temperature sensor
with selected time period are stored) as well as the “Devi-
ation” is provided, which determines the max. difference of
current set temperature and last 15 measurements from the
master temperature sensor.

In case of unsatisfactory results of temperature control

process, you have to:

«check if the system operates at its full performance (com-
pare the frequency of the fan inverters/ compare the
degree of control of the EC motors with the operating
frequency/degree of control given in the panel’s technical
data sheet or with the data obtained from the results of
performance measurements),

«check operation of the actuators and control circuits of the
heaters, coolers and recovery systems,

«check operation of the air dampers,

«check if the temperature sensors are installed correctly,

«check selection of the Pl controllers settings.

Cascade controller - cascading controller in which system
startup is carried out only with the air supply temperature
controller with duration determined in ,Settings/Temper-
ature/Preset temperature ramp” menu, and once this time
passes (if the master sensor is different than the air supply
sensor) an additional controller of lead temperature is pro-
vided in order to apply the present temperature setting of
the air supply controller.

Table no. 9 Controller — total of temperature controllers: main, min limit, max limit

Name in menu Factory setting (recommended)

Kp=1
Heating PI

Ti=60s

Kp=1
Cooling PI

Ti=60s
Air supply PI (air supply Tmin limit, air Kp=1
supply Tmax limit) T1=90s

Air supply Pl of the controller can be faster or slower than
heating and cooling PI. The slower the Pl is, the smaller the
oscillations at min and max air supply temperature but the
reaction to the limit is slower.

klimor.com
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The temperature limit parameters “Air supply Tmin”",
“Air supply Tmax” can be similar to the preset temperature
setting. If there is no setting stabilization for recommend-
ed settings you can increase Ti of each controller by 10s
(max. up to 120s).

No system stabilization in case of such set-
tings selection can indicate wrong selection
of heat/cool exchangers, their incorrect oper-
ation, missing required parameters of heat/
cool nodes, set according to the AHU selection
sheet.

The selection of cooling time of the heater, should be made
in such a way that the electric heater does not overheat.
Each application has the ability to work fans with constant
air volume, this mode can be activated in the “Service
Menu/Configuration/CAV’, also install pressure guage with
a range corresponding to the requirements of the system,
on the supply and/or exhaust fan in such a way that the
pressure measurement “+” is in front of the fan and the “-”
behind the fan, connect the measuring signal to the analog
inputs according to the 1/0 list (p.1.2) and configure the
pressure control using the “Settings/Fans/CAV” and “Set-
tings/Regulators/PI CAV” menu.

Each application has the ability to work with an air quality
function depending on the CO2 sensor or VOC sensor. In
case of poor air quality, the amount of fresh air is increased
by means of a mixing chamber or fan capacity. The air qual-
ity function can be configured in the service menu / config-
uration / air quality.

Each application has the ability to work with an air quality
function depending on the PM2.5 sensor or PM10 sensor.
In case of poor air quality, the electrostatic filter is switched
on and the amount of fresh air is reduced using fan capaci-
ty. The air quality function can be configured in the service
menu / configuration / air quality.

g

If you change your app, be sure to re-
store the system to the factory state
“Service Menu/Factory Reset” in ad-
vance.

®

The system is started, if:

«There is no alarm blocking system operation

+“S1 - service stop” signal is shorted at the DIN12 input of
the controller

+“S1F - fire alarm” signal is shorted at the controller DIN1
input

- “Set operation mode” parameter at the controller or pro-
gramming device is set to any other option than Stop.

s P

After power cut-off, the system auto-
matically resets to the settings operat-
ing before the power cut-off.

3.2 Changing set temperature

On the controller or programming device in the main menu,
“Temperature settings” parameter.
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Fig. 4 Changing set temperature

Changing operating mode:

Press OK button. “Stop” starts blinking. Switch to another
mode and confirm with OK button.

Changing the temperature setting:

Press OK button “23.9.” starts blinking. Switch to another
value and confirm with OK button.

3.3 Standby mode

In order to save energy the control system is able to oper-
ate in standby mode. Select this mode using “Operation
mode” setting in the main menu of the controller or in the
timer. Depending on the requirements it is possible to set
the standby mode only for heating, only for cooling or
both for heating and cooling (see point 4.3).

Below there is a description of system reaction when
switching from the operation into standby mode (heat-
ing).

System | - system is stopped,

System Il - system is switched on for operation, fans and
heat/cool exchanger are started, master temperature is
adjusted (in this case Tsup - air supply) up to the set tem-
perature 22°C

System Il - the system is stopped, supplied air temperature
and room temperature is decreasing.

System IV - the system is switched on for operation because
the switch-on conditions have been reached, ie. decrease of
standby mode master temperature (in this case Troom — room
temperature) by the hysteresis value of 4°C, from the set value
TsetStdby of the standby mode = 20°C, the temperature ad-
justment of the AHU is carried out against the master sensor
(in this case Tsup - air supply).
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System V - the system is stopped because the standby mode
set temperature has been reached (Troom = TsetStdby).

Susten /) I 00

For correct system operation in the standby
mode it is recommended to use an additional
room temperature sensor (connected to the
PT5 input) located in a representative room.
You can also use the HMI panel for this purpose.
Readings of air supply and exhaust tempera-
ture sensors in this mode can be unreliable.

il

v W

Start

Stop

‘ Stop ‘

TmainStdby = Troom
+24°C

+20°C

‘ Start ‘ Stop

Hine

+16°C ---=- o=

— TsetStohy

Tnain = Tsup
+26°C
+22°C

tine

Tset

+18°C

Work Mode /I\

tine

‘ Stop Start

Stop

Standby

Fig. 5 Controller operations in the standby mode

34 Alarms

Alarms are indicated by the display blinking and by red
LED on the controller or programming device as well
as by switching on a rely output of the Re8 controller.
Alarm description can be found in the “Alarm menu”. Hold
“C" key for about 3 seconds to access the Alarm menu. The
last position in the alarm menu is “Alarms history” menu,
where you can see the alarm history (an alarm name, it data
and time are recorded).

If the blocking alarm occurs, it is necessary to reset
the alarm in order to restart operation of the control
system. In order to reset an alarm, access the “Alarm
menu” and hold “OK” key at the selected alarm.
If an alarm source is still present, then the alarm will be
preserved and the “*” symbol appears at its description,
which means that the alarm has been confirmed. If an alarm
source is no longer present or disappears once confirmed,
the alarm will be reset. This alarm info is stored in the
“Alarms history” menu.

Table No. 10 Alarms list

Alarms

A_AF

Alarm
type

Fading or

Blocking

Hine

System response, action / Alarms list

Cooperation with fire alarm system

Normal condition — no fire, 24VAC signal at digital input
Alarm condition — fire, no 24VAC signal at digital input

Response to the alarm condition: system STOP till the fire s eli-
minated, once the fire is eliminated the system automatically
reverts operation to the state before the alarm occurred

Digital input Din1

A_ThHWair
A_3xThWair

Fading
Blocking

Anti-frost heater protection with the anti-frost ther-
mostat

Normal condition — temperature downstream the heater is hi-
gher than temperature set on the thermostat, there is 24VAC
signal at digital input
Alarm condition — temperature downstream the heater is lower
than temperature set on the thermostat, there is no 24VAC
signal at digital input

Response to the alarm condition: system STOP, heater 100%,
till the thermostat is heated up, once the thermostat is heated
up, confirm the alarm in the alarm menu, once confirmed and
if there is no low temperature present, the system resumes
the operation after triple occurrence of A_ThHWair within an
hour, the system stops working and the A_3xThHWair alarm
requiring confirmation is displayed.

Digital input Din2
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System response, action / Alarms list

Protection of the heater against freezing by means of
a B8 rebate sensor on the return of the water heater:

Normal state — the temperature from the rebate sensor is hi-
gher than set on the controller or task,

A_Col-
dRec

Fading

Frosting test of the recovery outlet part with a pressure
switch:

Normal condition - there is no frosting, the pressure difference
before and behind the recovery is below the preset value on the
pressure switch, there is no 24VAC signal on the digital input.
Alarm condition - there is frosting, the pressure difference befo-
re and behind the recovery is above the preset pressure,

there is 24VAC signal on the digital input

Reaction to the alarm state: the system is in operation, the
recovery control is reduced, after the alarm has disappeared,
the system is in operation with the recovery, if the temperature
control process requires it, if the alarm does not go away for a
longer period of time the recovery system should be checked
and brought to the state from before the alarm

Digital input Din4

Itis possible to use the temperature sensor for the frosting test,
see Settings/Service Menu/Recovery Sensor

Sensor input PT4

A_Sup
Filter

Fading

The air supply filter contamination level inspection
using the pressure gauge:

Normal condition — permissible contamination level, pressure
difference downstream and upstream the filter is lower than
the one set on the pressure gauge, no 24VAC signal at digital
input

Alarm condition — unacceptable contamination level, pressure
difference downstream and upstream the filter is higher than
the one set on the pressure gauge, 24VACsignal at digital input

Response to the alarm condition: the system operates, the con-
taminated filter alarm is displayed, if such alarm occurs, install
the new filter immediately, AHU operation with contaminated
filter can reduce the AHU efficiency and can lead to the filter
damage which in turn can cause contamination and damage of
heat/cool exchangers (that would be a customer’s fault).
Digital input Din5

= S
£ § Alarm state — the temperature from the rebate sensor is lower
; £ | fading than set on the controller or setter
E £ | Blocking
:I 5‘\| Response to the alarm state: STOP system, 100% heater until
= the temperature rises on the return of the heater above the set,
after exceeding the temperature measured by the sensor, the
rebate system returns to work, after an alarm occurs 3 times
within an hour A_ThHWwater the system stops and the alarm
is displayed A_3xThHWwater requiring confirmation..
Overheat protection of the electrical heater, a signal
from alarm relay of the HE module installed in the po-
wer supply control cabinet which controls the electrical
heater is feed to this input:
Normal condition — heater temperature is low, 24VAC signal on
% the digital input
E Alarm condition — heater temperature is too high, there is no
< Fading | 24VACsignal on the digital input
w Blocking
.‘E‘ Response to the alarm condition: the system operates without
= the heater until g is eliminated, once overheating is
eliminated the alarm disappears and the system operates with
the heater, if the A_ThHE alarm is triggered 3 times within
1 hour, the system is stopped and the A_3XThHE alarm is
displays, which has to be confirmed.
Digital input Din2
Cooperation with the chiller alarm contact:
Normal condition - no chiller alarm, no 24VAC signal on the
digital input
A DX Fadin Alarm condition - there is chiller alarm, there is a 24VAC signal
- 9| onthe digital input
Response to the alarm state: information signal.
Itis possible to change the NO setting to NC .
Digital input Din3
Cooperation with the reversing unit alarm contact:
Normal condition - no reversing unit alarm, no 24VAC signal on
the digital input
AKX Fading Alarm condition - there is reversing unit alarm, there is a 24VAC

signal on the digital input

Response to the alarm state: information signal.
Itis possible to change the NO setting to NC.
Digital input Din3

A_Exh
Filter

Fading

The air exhaust filter contamination level inspection
using the pressure gauge:

Normal condition — permissible contamination level, pressure
difference downstream and upstream the filter is lower than
the one set on the pressure gauge, no 24VAC signal at digital
input

Alarm condition — unacceptable contamination level, pressure
difference downstream and upstream the filter is higher than
the one set on the pressure gauge, 24VACsignal at digital input

Response to the alarm condition: the system operates, the con-
taminated filter alarm is displayed, if such alarm occurs, install
the new filter immediately, AHU operation with contaminated
filter can reduce the AHU efficiency and can lead to the filter
damage which in turn can cause contamination and damage of
heat/cool exchangers (that would be a customer’s fault).
Digital input Din6
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Alarms Atlya;em System response, action / Alarms list

Air supply fan operation inspection using the pressure
gauge:

Normal condition — fan compression is examined 30 seconds
after starting the system, pressure difference downstream and
upstream the fan should be higher than one set on the pressure
gauge, 24VACsignal at digital input

Alarm condition — no fan compression 30 seconds after starting
the system, pressure difference downstream and upstream
the fan is lower than one set on the pressure gauge, no 24VAC
signal at digital input

Response to the alarm condition: the system is stopped, check
the fan and find out the problem with compression, once the
problem is eliminated confirm the alarm and start the system
Digital input Din7

Air supply fan operation inspection using the inverter
alarm contact or EC motor controller:

Normal condition — no alarm immediately after starting the
system, alarm contact is shorted, 24VAC signal at digital input
Alarm condition — alarm immediately after starting the system,
alarm contact is open, no 24VAC signal at digital input

Response to the alarm condition: the system is stopped, check
the inverter and its connection to the controller and the fan,
find out the problem source, once the problem is eliminated
confirm the alarm and start the system.

Digital input Din9

Air supply fan operation inspection using the inverter
alarm contact or EC motor controller:

Normal condition — no alarm immediately after starting the
system, alarm contact is shorted, 24VAC signal at digital input
Alarm condition — alarm immediately after starting the system,
alarm contact is open, no 24VAC signal at digital input

Response to the alarm condition: the system is stopped, check
the inverter and its connection to the controller and the fan,
find out the problem source, once the problem is eliminated
confirm the alarm and start the system.

Digital input Din10

The air supply filter contamination level inspection
using the pressure gauge:

Normal condition — permissible contamination level, pressure
difference downstream and upstream the filter is lower than
the one set on the pressure gauge, no 24VAC signal at digital
input

Alarm condition — unacceptable contamination level, pressure
difference downstream and upstream the filter is higher than
the one set on the pressure gauge, 24VACsignal at digital input

Response to the alarm condition: the system operates, the con-
taminated filter alarm is displayed, if such alarm occurs, install
the new filter immediately, AHU operation with contaminated
filter can reduce the AHU efficiency and can lead to the filter
damage which in turn can cause contamination and damage of
heat/cool exchangers (that would be a customer’s fault).
Digital input Din11

(Settings/Service menu/Function 152H set to Fine Filter)

Stops1

Fading

Testing the status of the service disconnect:

Normal condition- no service disconnect notification, the switch
contact is shorted, there is 24VAC signal on the digital input.
Alarm condition - there is service disconnect notification, the
switch contact is open, there is no 24VAC signal on the digital
input.

Reaction to the Alarm condition: the system is stopped with
the alarm function (heating up the heater in winter), after re-
moving the cause, the alarm disappears automatically and the
system returns to operation

(itis possible to switch this alarm off and use the Din12 input as
aremote stop / switch-on signal).

Digital input Din12

PT1000 Sensor input

A_Tsup

Blocking

Air supply temperature sensor operation inspection:

Normal condition — no alarm, sensor connected
Alarm condition — alarm triggered, sensor disconnected or faulty

Reaction to the Alarm condition: system stopped, check the
sensor and how it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause, confirm the alarm
and start the system

Sensor input PT1

A_Texh

Blocking

Rir exhaust temperature sensor operation inspection:

Normal condition — no alarm, sensor connected
Alarm condition — alarm triggered, sensor disconnected or faulty

Reaction to the Alarm condition: system stopped, check the
sensor and how it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause, confirm the alarm
and start the system

Sensor input PT2

A_Tout

Blocking

External temperature sensor operation inspection:

Normal condition — no alarm, sensor connected
Alarm condition — alarm triggered, sensor disconnected or faulty

Reaction to the Alarm condition: system stopped, check the
sensor and how it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause, confirm the alarm
and start the system

Sensor input PT3

A_Trec

Blocking

Inspection of air exhaust temperature sensor operation
downstream the heat recovery (if active in the service menu/

y sensor -

Normal condition — no alarm, sensor connected
Alarm condition — alarm triggered, sensor disconnected or faulty

Reaction to the Alarm condition: system stopped, check the
sensor and how it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause, confirm the alarm
and start the system

Sensor input PT4

Tmain

Blocking

Master sensor inspection:

Normal condition — no alarm, sensor connected
Alarm condition — alarm triggered, sensor disconnected or faulty

Reaction to the Alarm condition: system stopped, check the
sensor and how it is connected to the controller, determine the
cause of the error, after removing the cause, confirm the alarm
and start the system

The input depends on the master sensor selection

ﬁr_:s"l" Blocking
:ES"P' Blocking
?C_Exh Blocking
:ITtse':; Fading
I
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System response, action / Alarms list

Misc Alarms

Communication inspection of the controller and air sup-
ply fan inverter or EC motor controller:

Normal condition — no alarm, correct communication
A_Com Alarm condition — alarm triggered, incorrect communication

SupFC Fading

Response to the alarm condition: the system is stopped, check the
inverter and its connection to the controller or air supply EC motor
controller, find out the problem source, once the problem is elimi-
nated the system resumes operation automatically.

Checking the selected code:

Normal condition — no alarm, you can proceed to the system setup
and activation

Communication inspection of the controller and air sup-
ply fan secondary inverter or EC motor controller 2:

Normal condition — no alarm, correct communication
A_Com Alarm condition — alarm triggered, incorrect communication

SupFC2 Fading

Response to the alarm condition: the system is stopped, check the
inverter and its connection to the controller or air supply EC motor
controller, find out the problem source, once the problem is elimi-
nated the system resumes operation automatically.

Communication inspection of the controller and air
exhaust fan inverter or EC motor controller:

Normal condition — no alarm, correct communication

Alarm condition — alarm triggered, incorrect communication
A_Com Fading

ExhFC Response to the alarm condition: the system is stopped, check
the inverter and its connection to the controller or air exhaust
EC motor controller, find out the problem source, once the
problem is eliminated the system resumes operation auto-
matically.

A_Code | Fading |Alarm condition — alarm triggered, the system is blocked till a cor-
rect application code is entered (codes are provided in the Tab No8)
Response to the alarm condition: the system is blocked, once a
correct alarm code is set the alarm is reset automatically.
Input emulation:
Normal condition — no alarm, no input in emulation mode
Aln Alarm condition — at least one digital, analog or PT1000 input is
r Fading |in emulation mode
Emul
Response to the alarm condition: the controller does not respond
to physical changes of the emulated input, the system operates
with a emulator value in the service menu.
Forcing outputs:
Normal condition — no alarm, no output in the forcing mode
Alarm condition — at least one digital or analog output is in the
A_Out- ) .
Fading | forcing mode
Force

Response to the alarm condition: the system operates however
the forced output does not respond to the control algorithm, it is
set with the, Output forcing” menu in the service menu.

Communication inspection of the controller and air
exhaust fan secondary inverter or EC motor controller 2:

Normal condition — no alarm, correct communication

Alarm condition — alarm triggered, incorrect communication
A_Com Fading

ExhFQ2 Response to the alarm condition: the system is stopped, check
the inverter and its connection to the controller or air exhaust
EC motor controller, find out the problem source, once the
problem s eliminated the system resumes operation auto-
matically.

Inspecting i high air supply

Normal condition — no alarm, air supply temperature is mainta-
ined above the min level

Alarm condition — alarm triggered, air supply temperature below
preset level within defined time

A_Low

Temp Blocking

Response to the alarm condition: the system is stopped, check the heat
exchangers and system operation, once the problem is eliminated con-
firm the alarm and start the system.

Checking for exceeding the allowed operating time of
UVlamps:

Normal condition- no alarm, UV lamp run time is lower than the
limit set in Service Menu/Running Timer/A_UV_LampTime/Limit
Alarm condition - alarm occurs, UV lamp operating time is higher
than the limit set in the Service menu/Running Timer/A_UV_
LampTime/Limit

A_UV_
Lamp | Fading
Time

Response to Alarm condition: information alarm, replace UV
lamps, after replacing the lamps the operating time counter has
to be reset

Operation in the forcing or emulation mode
can lead to the AHU damage (fault of the user).
Changing in-puts/outputs in the forcing or em-
ulation mode can be performed only by quali-
fied personnel and this function can be carried
out only for testing or start up purposes.
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4. CONTROLLER OPERATION

4.1 Main menu

In the Main menu and Settings menu there are shown
elements which cooperate only with the AHU type selected in

the Service menu.

Table No. 11 Main menu

4.2 Timer
Timer SET DATE
FR03-05-11
SET TIME
21:57:00
WORK MODE
SETTEMP
Fig. 6 Timer menu
oK ok
MONDAY NEW
c c
STRZALKAW
PRAWO
ok
NEW
<
MONDAY
Fig. 7 Working mode setting
oK oK
MONDAY NEW
c
STRZALKAW
PRAWO
oK
NEW
c
MONDAY
Fig. 8 Temperature setting

MONDAY

TUESDAY

WEDNESDAY

THURSDAY

FRIDAY

SATURDAY

SUNDAY

EXEPTIONS

MONDAY

TIME START
08:00:00

SET WORK MODE

3 SPEED

SAVE

TIME START
16:00:00

SET WORK MODE
STOP

SAVE

TIME START
08:00:00

SETTEMP.
24.0°C

SAVE

TIME START
16:00:00

SETTEMP.
STOP

SAVE

Name Default
Service mode — the system is being set up, it is not possible to
start the system, activated protection functions of selected heat/
cool exchangers
Stop — the system is stopped, dampers are closed, fans do not opera-
te, activated protection functions of the system
Stop-failure — the system is stopped, at least one blocking alarm is
triggered; check the alarm list, determine a failure source, once the
System sonice failure s eliminated reset the blocking alarm
con- mode Preliminary heat up — in case of low extenal temperature the
dition systems with water heater needs preliminary heat up
Heat up — in systems with water heater if the anti-frost thermostat
sends an alarm, the water heater heat up is initiated
Cool down —insystems with electrical heater and DX cooler or HPM/
(M module the fans are stopped after cool down time once the elec-
trical heater and/or DX cooler are stopped
Operation at level 1, 2,3 — correct operation in fan 1st, 2nd or
3rd level
Layout 1 Layout number for the HMI Multi function, which allows you to
number manage multiple EVO_T from a single HMI touch panel
Selection of the AHU operation mode, requested temperature of
the master sensor, readout of temperatures and operation con-
Main ditions of fans and heat/cool exchangers, info about compressors’
- operating condition, four-way valve operating condition, soleno-
menu id valve operating condition, low pressure gauge operating con-
dition and pressure value of pressure transducers, , reading from
(02, VO, PM2.5, PM10 sensors input
N It enables programming of the timer. See point 4.2 Timer for
Timer - . -
a detailed description.
. Parameters of the control system See point 4.3 Settings for a de-
Settings o . e
tailed description.
Service - It enables set up of the fan system.
menu
PL/EN/PYC - Selection of menu language (Polish/English).
L]
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4.3 Settings
Access to these settings is password-protected (default: 1111).

Table no. 12 Settings menu

Default

Group Name Description / Settings menu
value
Air supply — temperature adjustment according to air supply temperature sensor
Air exhaust — temperature adjustment according to air exhaust temperature sensor
Master sensor Air HMI CON — temp ij according to temp sensor in the HMI programming device connected to the HMI CON connector
supply | HMIRS485 — temp dj according to temp sensor in the HMI programming device connected to the RS485 connector
PT5 — temp dj according to temp sensor connected to the PT5 sensor input
@ Auto — temp according to temp sensor of the air supply section (in winter) and air exhaust section (in summer)
5
;:;_ Eco temperature 15 This function is used both for heating and cooling; it prevents from heating/cooling when external temperature is higher/lower by set value
£ difference than air exhaust temperature sensor (this function is active only in air supply-exhaust systems)
]
Start ramp 600 Start ramp — drop time of increased requested temperature in systems with water heater and delay of switching on the cascading tem-
perature controller
Correction
of requested 5°C Correction of set temperature — set point of set value increase and air supply min temperature at the system start
temperature
Important option for the master sensor in Auto mode and for the H/C water exchanger
Operation mode Auto At!to — year season dete.rmined.automali(a!ly based on the external temperature sensor
Winter — manual set point of winter operation mode
Summer — manual set point of summer operation mode
Season | Temperature — 20°C Temperature — summer — the external temperature threshold setting above which the system operates in the summer mode, the leading
summer sensor (set in auto mode) is the air exhaust sensor and the HPM/CM module and H/C water exchanger can operate in cooling mode
Hysteresis — the hysteresis setting for the ,Summer.temp” threshold, the external temperature drop below the difference between the
Hysteresis 4C ,Summer.temp” and ,Hysteresis” makes the system operate in winter mode, the leading sensor (set in auto mode) is the air supply sensor
and the HPM module can operate in heating mode.
Temperature 22°¢ etting —set ettting of the standby mode master sensor, (however temperature adjustment s carried out according to the
setting master ensorand et point from the main menu)
Air exhaust — switching on the system according to the air exhaust temperature sensor
Standby master HMI CON HMICON - switching on the system according to the air exhaust temperature sensor in the HMI programming device connected via HMI CON
sensor HMIRS485 - switching on the system according to the air exhaust temperature sensor
PT5 — switching on the system according to temperature sensor connected to the PT5 sensor input
Lead sensor .C Lead sensor — temperature reading from the leading standby sensor
o Heating — system is started, when the standby mode master sensor temperature drops below the set standby temperature by the standby
B Heatin hysteresis value
= . 9 Cooling — system is started, when the standby mode master sensor temperature exceeds the set standby temperature by the standby
) Active for and g
2 wolin hysteresis value
& 9 Heating and cooling — system is started, when the standby mode master sensor temperature drops below or exceeds the set standby
temperature by the standby hysteresis value
4 A difference between the standby temp sensor and the set standby temy above which the system is activated while operating
in the standby mode
10s Switch on delay — time between starting the dampers and starting the fans.
Standby hysteresis
30s Pressure gauge delay — time from starting the fans after which filter pressure is measured.
30s Cooling down time — the time from switching the operating mode ,Operation 1,2,3 gear” to the operating mode ,Stop” and stopping the
operation of the electric heater, gas and/or DX cooler to stopping the fans. In the case of a gas heater, enter the OMM setting of the gas module
10s Switch on delay — time between starting the dampers and starting the fans.
- 0s Dampers shutdown delay — time from the fan stops to the dampers stop
30s Pressure gauge delay — time from starting the fans after which filter pressure is measured.
Fans 305 Cooling down time — the time from switching the operating mode ,Operation 1,2,3 gear” to the operating mode ,Stop” and stopping the
operation of the electric heater, gas and/or DX cooler to stopping the fans. In the case of a gas heater, enter the OMM setting of the gas module
g 100% | Airsupply — air supply fans capacity during cooling down
100% | Air exhaust — air exhaust fans capacity during cooling down
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Group Name Eefaul Description / Settings menu
value
Pressure control [P! 0.1 Kp_ constant airflow - amplification of the constant airflow regulator
constant pressure]. 30s Ti_ constant airflow - constant integration of the constant airflow regulator
Setpoint pressure 1 gear - setpoint pressure in the supply part for operation in 1 gear
Setpoint pressure 2 gear - setpoint pressure in the supply part for operation in 2 gear
Setpoint pressure 3 gear - setpoint pressure in the supply part for operation in 3 gear
The range of the sensor - the measuring range of the differential pressure sensor - must correspond to the range selected on the sensor.
gi‘:pﬂg Airflow setpoint 1 gear - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 1 gear (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 2 gear - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 2 gear (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 3 gear - setpoint value of airflow in the supply part for operation in 3 gear (converted from pressure and K factor)
K Parameter - supply fan factor, required for the conversion of airflow from the pressure
Number of supply fans - calculated cumulative set-up and flow of all supply fans
Pressure control
Setpoint pressure 1 gear - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 1 gear
Setpoint pressure 2 gear - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 2 gear
Setpoint pressure 3 gear - setpoint pressure in the exhaust part for operation in 3 gear
The range of the sensor - the measuring range of the differential pressure sensor - must correspond to the range selected on the sensor.
Exgi‘g“ Airflow setpoint 1 gear - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 1 gear (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 2 gear - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 2 gear (converted from pressure and K factor)
Airflow setpoint 3 gear - setpoint value of airflow in the exhaust part for operation in 3 gear (converted from pressure and K factor)
e K Parameter - exhaust fan factor, required for the conversion of airflow from the pressure
Number of exhaust fans - calculated cumulative set-up and measurement flow of all exhaust fans
70% Min air supply airflow — setting of the 1st speed airflow
85% Medium air supply airflow — setting of the 2nd speed airflow
100% | Max air supply airflow — setting of the 3rd speed airflow
RS485 [Supply] Inactive | RS485 supply inverter - activation of communication with supply fan inverter/ EC motor of the supply fan 1
Inactive | RS485 supply inverter 2 - activation of communication with supply fan inverter/ EC motor of the supply fan 2
21 Supply fan inverter address - address of the supply fan ECinverter/ motor
2 Supply fan inverter address 2 - address of the supply fan EC inverter/ motor 2
70% Min air exhaust airflow — setting of the 1st speed airflow
85% Medium air exhaust airflow — setting of the 2nd speed airflow
100% | Max air exhaust airflow — setting of the 3rd speed airflow
Inactive | RS485 exhaust inverter - activation of communication with supply fan inverter/ EC motor of the exhaust fan 1
RS485 [Exhaust] Inactive | RS485 exhaust inverter 2 - activation of communication with exhaust fan inverter/ EC motor 2
3 Exhaust fan inverter address - address of the exhaust fan EC inverter/ motor 1
32 Exhaust fan inverter address 2 - address of the exhaust fan ECinverter/ motor 2
60s Acceleration time — inverters start-up time
60s Stopping time — inverters stopping time
20% Heat recovery adjustment part (editable parameter)
_é E 20% Reversible aggregate (editable parameter)
;%‘ :% ’ 20% | Mixing chamber adjustment part (editable parameter)
% Heater/cooler adjustment part (read-only parameter)
L]
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Default
value

1

Description / Settings menu

Kp_heating - heater requlator amplification

60s Ti_heating - integration constant of the heater regulator
1 Kp_cooling - radiator requlator amplification
60s Ti_cooling - integration constant of the radiator requlator
Sumimes/ Pl cooling - possibility to activate the cooling regulator only in summer or summer and winter
B Winter
s
g - 30s Delayed switch-on delay - possibility to set the delayed switch-on delay for the cooling regulator
S
1 Kp_fill - supply requlator amplification (cascade controller)
455 Ti-supply - integration constant of the supply air regulator (cascade controller)
40°C | Tmax - maximum supply air temperature (cascade controller)
15°C | Tmin - minimum supply air temperature (cascade controller)
.°C | TsetBlowAct - current setpoint temperature of the supply air (cascade controller)
505 Starting ramp — once the system s started, the 100% heat recovery is started with dropping ramp till current heat recovery actuation
resulting from the adjustment process
1°C Delta T start - required difference between exhaust and outside temperature for recovery start
) 2°C Frosting limit — temperate below which the anti-frost function is activated
Recovery 1 Kp_realise — gain of ant-frost function controller
30s Ti_realise — integration constant of ant-frost function controller
50% Supply - degree of supply air control during defrostint
Defrosting of . PPy~ €9 sl 9 9
the rotary heat 50% Exhaust - degree of supply air control during defrosting
exchanger
9 180s Exhaust air limit - duration of defrosting
155 Heating time 100% — primary heating time with 100% valve opening, independent from min, max ext. T
30 Heating time scale — primary heating time with percentage valve opening dependent on the external temp and the water return
temperature (if B8 sensor is activated)
Active | Drop ramp — possibility to activate / deactivate the drop ramp for valve opening stage after primary heating
Preliminary 30 Drop time — after system starts and primary heating occurs, the heater valve starts closing from the current opening resulting from the
heating external temperature scale to the opening resulting from the temperature control process signal
0°C Min Tout — minimum external temperature of valve control scale during primary heating
75% Min Tout valve — valve control during primary heating for external temperature equal to Min Tout
10°C Max Tout — minimum external temperature of valve control scale during primary heating
15% Max Tout valve — valve control during primary heating for external temperature equal to Min Tout
Water | Pump activation 5°C Pump activation temperature — external temperature below which the circulating pump works all the time
heater | temperature
Pump deactiv.delay 0s Pump deactivation delay — delay in deactivation of the water heater circulating pump
Minimum valve 10% Minimum valve opening — degree of minimum opening of the heater valve present during standstill and during work of the ventilation
opening ’ unit, occuring at the drop of the external temperature below the Pump activation temperature parameter.
Inactive | Sensor B8 — heater protection activation through the return water temperature sensor (activation is possible in systems without an primary heater)
10°C Frost activation temperature — activation of Frost protection control on the water side in respect of external temp. lower than this parameter
15 Frost — Stop — return temperature threshold setting below which the system switches to heating mode (during standstill), connected with
blocking alarm A_ThHWwater
Frost water
20°C Frost — Start — return temperature threshold setting below which the system switches to heating mode (during work), connected with
blocking alarm A_ThHWwater
25 Control — Stop — heater water return temperature setting, valve is opened at low temperature, regardless of the main heater control

signal (during standstill)

62

klimor.com



Klimor

Group Name Eefaul jon / Settings menu
value
30° Control — Start — heater water return temperature setting, valve is opened at low temperature, regardless of the main heater control
signal (during work)
Frost water 1 Kp - strengthening the return water set point controller
Water 30s Ti — return water set point controller constant of integration
heater Active Set protection — activation / deactivation of the pump protection control by its cyclical activation (factory setting is 30 seconds of pump
work every 7 days of idle pump)
Runppriedion 7days | Standstill time — active when the pump protection function is active
30s Start time — active when the pump protection function is active
30s | Min standstill time — minimal standstill time of the refrigerating unit. Enter set point according to the refrigerating unit OMM
30s | Min operation time — minimal operation time of the refrigerating unit. Enter set point according to the refrigerating unit OMM
10°C | Min external operation temp. — min external operation temperature at which the refrigerating unit is operating.
NO  |Alarm contact - selectable type of NO/NC chiller alarm contact
DX Inactive | Level Il - option to activate Il cooling level
Cooler Inactive Cascading — option to activate the cascading control of 2-level DX cooler (1—1level, 2 - Il level, 3 — 1 and Il levels), use in case of two coolers
with different efficiency parameters
50% | Level Il - option to set the adjustment signal threshold setting, when the Il level of cooling is activated
75% | Level Il - option to set the adjustment signal threshold setting, when the Il level of cooling is activated (only in the cascading mode)
NOTE! The control system sends simultaneously the 0--10VDC signal to control the DX cooling coil, in case of control with 0+-10VDC signal the,, Il stage”and
Cascade” functions have to be deactivated.
30s | Min standstill time — minimal standstill time of the refrigerating unit. Enter set point according to the refrigerating unit OMM
30s | Min operation time — minimal operation time of the refrigerating unit. Enter set point according to the refrigerating unit OMM
Rever- 10°C  |Min external operation temp. — min external operation temperature at which the refrigerating unit is operating.
sing - NO Alarm contact - selectable type of NO/NC chiller alarm contact
unit
Defrosting:
. | No reaction - the defrost signal from the reversing unit does not trigger a system reaction
No reaction . . . X .
Low gear - defrost signal from the reversing unit causes operation on the lower gear of the unit fans
System stop - defrost signal from the reversing unit causes system stopping (with cooling down)
Auto — the mixing chamber is involved in the temperature adjustment process
Operation mode Auto | Manual - the mixing chamber is not involved in the temperature adjustment process, setting set point of the opening level in the controller
main menu
ler — in the temp. ij process in the mixing chamber auto operation mode these functions are involved in the
following order:
1. Recovery
2. Heater/cooler
Pririty for Mixing |3. Mixing chamber
y chamber | Mixing chamber — in the temperature adjustment process in the mixing chamber auto operation mode these functions are involved in the
following order:
Mixing 1. Recovery
chamber 2. Mixing chamber
3. Heater/cooler
Min. fresh air 30% | Min fresh air — defining min damper opening of the air supply/exhaust function while the system operates in the auto mode
Max. fresh air 100% | Max fresh air — defining max. damper opening of the air supply/exhaust function while the system operates in the auto mode
Quick heating — this functions enables quick heat up of the system to reach set temperature. When the quick heating mode is active and this
Active | is necessary to activate it, the dampers block completely fresh air inflow till the requested temperature is reached. This function is active only
in case of air supply-exhaust systems with recirculation.
Quick heating i) Y
5°C | Tlim — requested temperature for quick heating function
2°C I hy is — Tlim temp hysteresis
L]
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4.4 Service menu
Access to these settings is password-protected (default: 1111).

Table no. 13 Service menu

Name Name Default Description / Service menu
value
Service ; Active Active — possible system set up, it is not possible to start the system, activated protection functions of selected system
mode Inactive — it is not possible to set up the system, the system can be switched on
off/on — active operation mode OFF/ON
off/1/2/3 - active operation mode OFF/Speed1/Speed2/Speed3
rgzg;] ; offfon off/1/2/3/T — active operation mode OFF/Speed1/Speed2/Speed3/ Timer
mode off/1/2/3/S/T - active operation mode OFF/Speed1/Speed2/Speed3 / Standby / Timer
Note!!! Operation for settings on the TP4,3 and TP7 graphical touch panel menus is available in off/1/2/3/S/T mode, in other modes only the
simplified ,saver” graphic screen invisible.
SCS — air supply AHUs
SECS — air supply-exhaust AHUs
Type SCS | RGCS — air supply-exhaust AHUs with glicol recovery
AHU PRCS — air supply-exhaust AHUs with cross-flow plate heat recovery equipped with bypass
type RRCS — air supply-exhaust AHUs with rotary heat recovery
Application code 0 Asetting of the code consistent with coding described in the point 4
Code consistency | Correct | Code consistency check, if not consistent itis not possible to start the system and the A_Code alarm message is displayed
- 0Offset — the possibility to adjust the measuring points from temperature sensors
. A_LowTemp — System operation locks function, when the fans operate too long at low air supply temperature.
Possibility to activate/deactivate the function, min. air supply temperature setting, low temperature alarm triggers delay setting.
Temperature Air exhaust sensor:
Active | Active — operation of the system with an air exhaust temperature sensor
Inactive — operation of the system without an air exhaust temperature sensor
20s | Tset change— temperature change ramp (elimination of sudden change for stepless operation of temperature regulators)
Sensor type - possibility to activate and select (02, LZ0 , PM2.5, PM10 air quality sensor
inactive | ATTENTION! Only one sensor can be used
Mixing chamber control - possibility to activate air quality control with the mixing chamber
inactive | Fan control - the possibility to activate air quality control with fans
(hMaI)r(r::gr Priority for - possibility to select priority for the mix. chamber or fans (menu visible if air quality control of the mix. chamber and fans is activated)
0.1 | Kp-icrease of the air quality control system
90  |Ti- Integration constant of the air quality control system
-é Air quality 100% | Control system limit - maximum control value of the air quality controller
ué!‘ 750ppm | €02 setting - (02 setting for air quality control system
= 50% |VOC-VOC sensor setting for the air quality controller
36 ug/m3 | PM2.5 - sensor concentration setting PM2.5
60 pig/m3 | PM10 - sensor concentration setting PM10
50% | Min. supply - minimum efficiency of the supply fans at maximum PM concentration
50% | Min. exhaust - minimum efficiency of the exhaust fans at maximum PM concentration
- Sensor range - signal scale configuration 0-10VDC air quality sensor
:?:;:;;m inactive | Constant airflow — possibility of activating the constant airflow function
Danfoss - selection of R5485 modbus control with Danfoss FC51 inverters
Supply fan . Eura Drive - selection of RS485 modbus control with Eura Drive inverters
inverter type EBM - choice of modbus RS485 control with EBM fans
fan EC Blue - modbus RS485 control selection for EC Blue fans
Danfoss - selection of R5485 modbus control with Danfoss FC51 inverters
Exhaust fan . Eura Drive - selection of RS485 modbus control with Eura Drive inverters
inverter type EBM - choice of modbus RS485 control with EBM fans
ECBlue - modbus RS485 control selection for EC Blue fans
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Name Name

Alarm delay

Default
value

30s

Des n/Service menu

Alarm delay - inverter alarm delay (din9, din10 digital inputs)

EBM adress

1

Current address — address setting which is currently set at the EBM fan

Target address — address setting required for a particular EBM fan

No

Set address — uploading a new address to the currently connected EBM fan (after loading the settings turn off and turn on the power supply of
EBM fan, to active the new address!!!)

Ok

Status OK — uploading the setting completed successfully.

Uploading — the system is uploading the setting, in case of correct communication it takes about 2 seconds
Alarm — a problem occurred during uploading the setting (address error, communication error)

Note!!! Status returns information after loading address

Note!!! Charging of the EBM fan setting must be performed for each EBM fan used in the system, when charging, the current address of the EBM
fan must match the address set on the device (default address 1).

Fan

ECBlue

247

Current address - setting the address currently set on the EC Blue fan

Target address — setting the address required for the EC Blue fan (see table Settings/Fans/RS485)

No

Set address - loading a new address to the currently connected EC Blue fan (while performing this function, only one selected EC Blue fan
should be supplied, and after loading the settings, turn the power supply of the EC Blue fan off and on for the new address to be active!ll!).

0K

Status OK - loading settings was successful
Loadings in progress - the system is loading the settings, if the communication s correct, loading takes about 2 seconds.
Alarm - there was a problem while loading settings (address and communication error)

Supply
010V

Inactive

Inactive — analog outputs conforms to functions described in the point 1.2

Aout1 — the 010V signal is present on the Aout1 analog output of the air supply fan
Rout2 — the 010V signal is present on the Aout2 analog output of the air supply fan
Aout3 — the 0--10V signal is present on the Aout3 analog output of the air supply fan
Aout4 — the 0--10V signal is present on the Aout4 analog output of the air supply fan

Exhaust
010V

Configuration

Inactive

Inactive — analog outputs conforms to functions described in the point 1.2

Aout1 — the 0--10V signal is present on the Aout1 analog output of the air exhaust fan
Aout2 — the 010V signal is present on the Aout2 analog output of the air exhaust fan
Aout3 — the 010V signal is present on the Aout3 analog output of the air exhaust fan
Aout4 — the 010V signal is present on the Aout4 analog output of the air exhaust fan

Recovery

Work
mode

Work mode — possibility of heat or cool recovery activation

Temperature target address - temperature reading from the 0J-DV inverter with target address

WARNING!!! If the address setting of the 0J-DV inverter is completed, it is indicated by a correct reading of the temperature from the inverter; if
no reading is available, the value,NS”is shown here.

WARNING!!! The settings of the 0J-DV inverter must be performed for each 0J-DV inverter used in the system; the current address of the inverter
can be freely chosen when the settings are loaded.

Pressure
quage

Recovery sensor
Pressure guage - protection against freezing of recovery by means of a pressure switch placed in the recovery exhaust part
Temperature - protection against frosting of the recovery using a temperature sensor located in the exhaust part behind the recovery

Inactive

Alarm A_ColdRec

Active — A_ColdRec frosting alarm visible in the alarm menu all the time during frosting,

Inactive — A_ColdRec frosting alarm not visible in the alarm menu, however a moment of triggering the frosting alarm is logged in the alarm history and the
frosting icon s present on the HMI screen when the heat recovery s frosted.

Mixing chamber

Work
mode

Work mode — possibility of heat or cool recovery activation

Water coil H/C

Inactive

Function available in systems with water heater and cooler (no dehumidification)

Inactive - heater and water cooler have individual exchangers
Active - water heater and cooler on one common exchanger with one pump and mixing system

0-10VDC

Aout1 output function controlling the electric heater:
0-10VDC — stepless control of the heater output using the analog signal
PWM — stepless control of the heater output using the PWM 0/10VDC control

PWM period

10s

PWM period — PWM period signal

Electric heater

PWM limit

100%

PWM limit — Limit of the maximum electrical heater power with PWM controlled signal

Phe (%Psup)

Linear limit of the maximum power of the electric heater, depending on the control of the supply fans.
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Default

value

Description / Service menu

DX unit

Inactive

Optional in systems with a freon cooler

Cooling - direct evaporation system of the reversing unit - cooling only
Cooling / heating - Direct evaporation system of the reversing unit - Cooling and heating

Reversing unit

Heating priority for - selectable heating priority for the reversible unit or water/electric heater (default heating priority is for the reversible unit)

Cooling contact - cooling contact negation

Control:

Umin - minimum output voltage setting 0-10VDC for the included system

Umax - maximum output voltage setting 0-10VDC for the included system

Control signal - signal type setting 0-10VDC: min>max, max>min, Auto min>max, Auto max>min

Signal type,,Auto”is a linear reverse relationship in winter and summer

Anty fire system
reset

Auto-
matic

ic- firealarm A_AF disapp afterthe 24V signal is given to the DINT input, the system automatically returns to normal operation
Manual - in order for the system to return to normal operation after the cause of the fire alarm has ceased and the 24V signal has been given to
the DINT input, the alarm should be manually confirmed in the controller or task menu A_AF

DIN12 Function

A_StopS1

A_StopS1 - opening the DIN12 input will stop the system and display an alarm A_StopS1 (used when the DIN12 input function is service stop)
ON/OFF - opening the DIN12 input will stop the system without an alarm A_StopS1 (used when the DIN12 input function is the remote start/
stop of the system)

152H Function

Secondary
filter

Secondary filter - when 24V signal is given to DIN8 input, dirty secondary filter is signaled by alarm A_SupFilter2.
Electrostatic filter - passing a 24V signal to the DIN input signals a dirty secondary filter through the A_SupFilterES alarm and the system
reaction according to the next setting.

ES Reaction

Do not
block

Do not block - the dirty electrostatic filter alarm triggers an informational alarm only.
Block - the dirty electrostatic filter alarm causes an alarm blocking the system operation (switching off with cooling of gas, electric or freon heaters).

Configuration

Analogue outputs

Possibility of scaling the output signal 0-10VDC to 2-10VDC (check the compatibility of signals in the OMM of cylinder damper, valve)

Communication

03s

Tcom — time of communication with device with Modbus communication in SLAVE mode (inverter

3s

Twait - response time for communication with the inverter device with Modbus communication Factory default setting for up to 9 devices with
Modbus communication, with more devices the Twait time must be increased acorrding to the rule (number of Modbus devices x Tcom) + 0.3s.

Layout number

Ventilation system number setting, AHU name with number visible in the controller menu and on the HMI transmitters

HMI Multi

Inactive

HMI Multi - the possibility of activating the operation of many EVO_T systems with one TP4,3 or TP7 touch referencing device in the HMI multi
function, the maximum number of controllers operated from one referencing device is 16pcs, the controllers and the panel should be connected
in the serial topology RS485 with a high quality communication cable.

For proper operation of HMI Multi function all systems must have the same version of universal application EVO-T.

In case of different versions of the application, it is possible to order custom applications, dedicated only for a given series of circuits with the HMI
Multi function supporting a given series of circuits.

Running
time

.. H/min

Running time - readout of the current running time of the system

Set counter
Run-

..H

Enter operating time - possibility of entering the running time

No

Set counter - entering / resetting to the set running time

ning

Timer
A_UV_

LampTime

Inactive

Activation of the A_UV_LampTime alarm, indicating exceeding of the UV lamps running time
Note: when lamps are present in the configuration of the control panel, it is necessary to activate the parameter in order to maintain the control
of lamp life

18000h

Limit - UV lamps running time limit setting
Note: the setting must be in accordance with the lamp manufacturer’s guidelines

Lead temp. history

Last 15 saved s from the lead sensor with selected record period) and provided , deviation” which is the max difference

between the current preset temy and last 15 s from the lead temp sensor

Input reading

Reading inputs of the controller during normal system operation

Reading the outputs - Controller outputs readings during normal system operation
Input emulation Possibility of emulating inputs, during the emulation an alarm is reported but the system is working
Outputs forcing Possibility of forcing outputs, during forcing an alarm is reported, but the system is working.
Change password ~ ﬁhan‘g_e of password fqr accessing advanc_eq options. I?efault password: 1111
ote: if the password is lost or forgotten it is not possible to change advanced parameters
Restore default settings = Restoring initial values of all settings.
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5. CONTROLLER COMMUNICATION

5.1 Communication of RS485 Master, Modbus RTU with the BMS
system

The controller is equipped with implementation of the

Modbus RTU protocol. In order to establish network con-

nection, connect RS-485 bus to the MASTER port on the

controller strip. The Modbus address is set using jumpers

located on the controllers bottom plate.

Default communication parameters:

-Baud rate: 9600 bps (it is possible to change for the
superstructure level or external HMI

«8 frame bits

«2 stop bits

«+no parity

All variables are 32-bit values that are represented in the
Modbus protocol as Input, Coil, Holding Register or Input
Register in different address spaces.

Reading and saving the Input and Coil type data:

Each variable is a 32-bit value. For example, a variable with
an address in table 0x0008 provides bits under binary
ad-dresses 8*32 ... 9¥32-1 for Modbus Input and Coil.

Read and write data of the Holding Register and Input

Register type:

The variables in this form are available in different address

areas for easy integration into BMS systems.

-0x0000 ... 0x1000 - traditional representation according to
information below

« Multistate - the listed integer values of the variable corre-
spond to the described states

« Decimal - 32-bit value of the variable is treated as an inte-
ger type with character,

« Fixed - a fixed type in which the 8 least significant bits are
intended for a fractional part, while the remaining 24 bits
are the total part with a symbol. Therefore, the accuracy
of Fixed value is 1/256. To scale the value represented by
Fixed to the target (proper) value, multiply it by 1/256 =
0.00390625.

- 0x1000 ... 0x2000 - Fixed format variables presented as in-
teger values without fraction
- 0x2000 ... 0x3000 - Fixed format variables presented as val-
ues to one decimal place in the decimal format. The value
of 20.67 is shown as 206
-0x3000 ... 0x4000 - Fixed format variables presented as val-
ues to two decimal places in the decimal format. The value
of 20.67 is shown as 2067
- 0x4000 ... 0x5000 - similar to the area 0x0000 ... 0x1000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mod-
bus 0x4092

- 0x5000 ... 0x6000 - similar to the area 0x1000 ... 0x2000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mod-
bus 0x4092

- 0x6000 ... 0x7000 - similar to the area 0x2000 ... 0x3000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mod-
bus 0x4092

- 0x7000 ... 0x8000 - similar to the area 0x2000 ... 0x3000,
but the variables are treated as 16-bit values. This means
that older 16 bits are not taken into account. Addresses
should be divided by two. For example, the table variable
with address 0x0124 is available in 16-bit format at Mod-
bus 0x4092

Variables in the Multistate and Decimal representation
should not be used in address areas 0x1000 ... 0x4000 and
0x5000 ... 0x8000 because the least significant 8 bits of each
variable are lost.

The addresses in the table are converted for the Modbus
protocol as follows:

Table no. 14 Recalculating addresses

Address space Address calculation

0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Adr.

0x1000 ..... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Adr.

0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Adr.

0x3000 ..... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Adr.

0x4000 ..... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Adr./ 2)

0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Adr./ 2)

0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Adr. / 2)

0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Adr./ 2)

NOTE: you cannot write a single 16-bit register in the
0x1000 ... 0x4000 address spaces. In this case you have to
write the registers in pairs using a command: Preset Multi-
ple Registers (0x10), which is connected with full value of
32-bit variable. It means that the record start address and
number of registers must be an even value.

klimor.com

67




AUTOMATION AND CONTROLLER FOR UNITS EVO-T; EVO-T COMPACT
OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL

Table no. 15 Variables Main menu

DEC address Variable Type Read [R]
BacNet Modbus name L= RAIEHE: Nk HEss St BacNet Modbus ,%r,i;e
0 0 LanguageAct | Currently selected menu language of the controller 1-PL,2-EN,4-RU, 8-SV, 16 - DE MSV | Register| R
1 2 ModeOnOffTP | Set operating mode (for Type 4 home screen) - touch panel 0-stop, 1-start MSV | Register| R/W
2 4 gl:ad;gtd(al- Set operating mode (for Type 4 home screen) - touch panel 0-manual, 1- standby, 2 - timer MSV |Register | R/W
3 6 SetGearTP | Manual mode setting (for Type 4 home screen) - touch panel 1=1 IV |Register
0-stop, 1- Tst gear, 2 - 2nd gear, 4 - 3rd gear,
4 8 UnitState | System status (current) 8- preheating, 16 - cooling, 32 - warming up, MSV |Register| R
64 - locking alarm, 128 - service mode
5 10 :T#:;:mbe’ Layout number 1=1 IV |Register| R
6 12 WorkMode1 | Set operating mode (for Type 1 home screen) 0-stop, 1-start MSV |Register| R/W
7 14 WorkMode2 | Set operating mode (for Type 2 home screen) 2:;ﬁ’epr’ali;zpzen'gt;"a;ﬁ?;fd"gear MSV |Register| R/W
8 16 WorkMode3 | Set operating mode (for Type 3 home screen) g:;ﬁgﬂ%ﬁ%ﬂgg‘;‘;; Z‘g% gear, 8- timer MSV | Register| R/W
0-stop, 1- operation 1st gear,
9 18 WorkMode4 | Set operating mode (for Type 4 home screen) é: ;)i;::tion 2nd gear, 4- 3rd gear, 8- standby, MSV |Register | R/W
10 20 Tset Temperature setpoint 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| RW
n 2 TsetActual | Setpoint temperature (includes calendar and start ramp) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
12 2% Tmain of the lead sensor for control 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) N |Register| R
13 26 B1 Supply temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
14 2 B2 Exhaust temperature 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
15 30 B3 Outdoor temperature 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
16 32 B4 Exhaust air temperature behind recovery 1°0=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
17 34 B8 Temperatures of the return water from the water heater (optional) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
18 36 02 (02 sensor 1ppm =256 (22ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
19 38 120 Volatile organic compound sensor 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
20 40 PM2_5 PM2.5 sensor 14g/m3=256(2219/m3=22*256=5632=0x1600) | AV |Register| R
21 42 PM10 PM10 sensor 11g/m3=256(2219/m3=22*256=5632=0x1600) | AV |Register R
2 4 PidAirReg | Signal to increase fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
3 46 PowESfilter | Electrostatic filter supply 0-stop, 1-start MSV | Coil 736 R
2% 48 Vent Start/stop signal of air handling unit fans 0-stop, 1-start MSV | Coil 768 | R
25 50 PwrSup Supply inverter setting 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 =0x1600) AV |Register| R
26 52 PaSup Supply fan pressure measurement 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
27 54 FlowSup Supply fan air flow rate measurement 1m3/h=256 (22m3/h=22*256 =5632=0x1600) | AV |Register R
2 56 PwrExh Exhaust inverter setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
29 58 Pakxh Exhaust fan pressure measurement pa= 256 (22pa =22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
30 60 FlowExh Exhaust fan air flow rate measurement 1m3/h=256 (22m3/h =22*256 = 5632 =0x1600) | AV |Register R
31 62 Isup Supply fan motor current 1A=256 (22A =22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
32 64 Fsup RS485: Frequency of the supply fan inverter 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
3 66 RPMsup RS485: Supply EC fan motor speed rpm =256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
34 68 Usup RS485: Inverter output voltage or DC motor voltage of the supply EC fan motor | 1V =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
35 70 FaultSup | RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 1A= 1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV |Register| R
|
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DECaddress  Variable - X . Type Read [R]
BacNet Modbus name Description / Variables Main Menu States BacNet Modbus /\:\l‘:’l;e
3 n ComSup Eas:isnsvjecrger:m communication between Modbus ELP controller and supply | 1q _ 5 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
37 74 Isup2 RS485: Supply fan motor current 2 1A=256 (22A =22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
38 76 Fsup2 RS485: Frequency of the supply fan inverter 2 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
39 . RPMsup2  |RS485: Supply EC fan motor speed 2 rpm =256 (22rpm = 22256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
0 80 Usup2 ﬁs(;ttisrzzlnvenev output voltage or DC motor voltage of the supply EC fan V=256 22V = 22256 = 5632=(x1600) N |Register R
M 82 FaultSup2 | RS485: Inverter or supply EC fan motor alarm code 2 ]é‘;);‘:'(HEX) www.el-plast.com/alarms- A |Register| R
0 & ComSup2 Fas:ﬁfvse(r?gezct communication between Modbus ELP controller and supply 19 =256 (22% = 22*256 = 5632 = x1600) A |Register R
3 86 lexh RS485: Exhaust fan motor current 1A =256 (22A =22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
4 88 Fexh RS485: Frequency of the exhaust fan inverter THz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
45 90 RPMexh R$485: Exhaust EC fan motor speed rpm =256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
% 9 Uexh fns(;tlisr: Inverter output voltage or DC motor voltage of the exhaust EC fan 1= 256 (22V = 22256 = 5632.= 0x1600) N |Regiter| R
47 94 FaultExh RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 1A="1A (HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder AV |Register R
8 o% Combxh RS485: Corr'ed communica-tion between Modbus ELP controller and 10256 (229% = 22°256 = 5632= 0x1600) N |Regiter| R
exhaust fan inverter
49 98 lexh2 RS485: Exhaust fan motor current 2 TA=256 (22A=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
50 100 Fexh2 RS485: Frequency of the exhaust fan inverter 2 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
51 102 RPMexh2 | RS485: Exhaust EC fan motor speed 2 rpm =256 (22rpm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
5 104 |Vexh2 ’E]S:tifszlnverter output voltage or DC motor voltage of the exhaust EC fan 1= 256 (22V = 227256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
53 106 FaultExh2 ~ [RS485: Inverter or exhaust EC fan motor alarm code 2 1A=1A(HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV |Register R
5 108 | Combxh2 RS4§5; Correct communication between Modbus ELP controller and exhaust 19 = 256 (22% = 227256 = 5632 = Ox1600) N |Regster| R
faninverter 2
55 10 Y Water heater setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
56 12 |M Water heater circulation pump 0-stop, 1-start MSV | Gail1792 R
57 14 HEpwr Control level of electric heater 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
58 116 Y2 Water cooler setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
59 118 E1 Cooling demand (with water heater) 0-stop, 1-start MSV | Coil1888 R
60 120 Y9 Freon cooler setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
61 122 DXstate Freon cooler setting 0-stop, 1-Ilevel, 2-Illevel, 3-1and Il level MSV | Register R
62 124 |YKX Reverse unit setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
63 126 | DXstate Reverse unit setting 0-stop, 1-start, 2 - defrost, 3 - defrost MSV  |Register R
64 128 |H_C Reverse unit mode 0- heating, 1 - cooling MSV' |Register| R
65 130 CrossRec Cross-recovery control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Coil 2080 R
66 132 RecState | Cross-flow, rotary, recovery state 0-stop, 1-start, 2, 3 - defrost MSV' | Register R
67 134 | Throt Setting the supply, exhaust damper if there is no mixing chamber in the system | 0 - stop, 1- start MSV |Goil2144| R
68 136 | ThrSukx Setting the supply and exhaust damper if there is mixing chamber in the system | 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
69 138 |ThrMch Setting the mixing chamber 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
70 140 FHEn Fast heating with the mixing chamber 0 - inactive, 1 - active MSV | Register | R/W
L]
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AUTOMATION AND CONTROLLER FOR UNITS EVO-T; EVO-T COMPACT
OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL

Table no. 16 Variables of Settings Menu

DEC address Variable Type Read [R]

BacNet Modbus name AlrabiesS tings Mesny States BacNet Modbus /\m;e
n 142 Ch_Tmain | Selection of the lead sensor ;:mlaﬁ(:y %é';#ﬂslg?s:;;’ supply MSV  |Register | R/W
n 144 EcoDiff ECO temp. difference 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
] 146 StartTime | Setpoint temperature start ramp and cascade controller activation delay | 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
74 148 TetCor Setpoint temperature correction (start ramp) 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
75 150 Season Season selection 0-Auto, 1-Winter, 2 - Summer MSV |Register | R/W
76 152 |Tsummer | Outdoor above which the system operates in summer mode 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
77 154 HistSum Hysteresis of the summer/winter temperature threshold 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
78 156 | TsetStd Standby temperature setting 190=256/(22°C=22*256= 5632 =0x1600) AV |Register| RW
79 158 Ch_Tstd Selection of the lead sensor in the stand-by mode 1-HMICON, 2- HMIRS485, 4 - exhaust, 8 - PTS MSV | Register | R/W
80 160 | TstdbyAct | Current temperature of the lead sensor in stand-by mode 1°C=256 (22 °C=22"256 = 5632 =0x1600) AV |Register| R

81 162 |StdMode  |Stand-by mode activation for: 1-heating, 2 - cooling, 3 - heating and cooling MSV | Register | R/W
82 164 | StdHis Standby temperature setting 1°C=1256 (22 °C= 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
83 166 vi_t Delay of the fans' switch-on in relation to the dampers 15=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
84 168 DelThr Delayed of the dampers shutdown 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
85 170 | PresDel Delay in testing the status of pressure switches and filters 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
86 172 | CoolingTime | Cooling time of the electric heater, gas heater, freon cooler and/or HPM/CM module | 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
87 174 | SupCooling |Supply airflow rate - cooling 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
88 176 | ExhCooling | Exhaust airflow rate - cooling 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
89 178 Kp_CP Constant fan airflow controller amplification 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
91 182 | PaSZ1 Setpoint pressure of 1 gear for supply constant airflow rate 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
92 184 | PaS2 Setpoint pressure of 2 gear for supply constant airflow rate 1pa= 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
93 186 | PasZ3 Setpoint pressure of 3 gear for supply constant airflow rate 1pa= 256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
o 188 IS):;range— meta;:rsizss:]a'r;ge of the supply pressure sensor (set according to the setting 1pa =256 (22pa = 224256 = 5632 = 0x1600) W |Regiser| RW
o 188 ISJ:;range— f;ﬁe:;:rsi:gs;a'?ge of the supply pressure sensor (set according to the setting 1pa =256 (22pa = 224256 = 5632 = 0x1600) W |Regiser| RAW
95 |19 |Flowsz1 ;:ff:: :;T;‘;’ag:‘;)'" 1 gear for constant supply airflow (converted from |, < 2om3/h=22%256=5632 = 0x1600) | AV |Register| R

% 12 Flows22 ;:E;:?: aa:;l;v:a z;e’)in 2 gear for constant supply airflow (converted from Tm3/h=256 (2m3h = 2256 =5632=0x1600) | AV | Regiter R

97 |19 |Fows3 ;:ffl:?: :;T;‘:aﬁger)'" 3 gear for constant supply airflow (converted from | o5 omah = 224256 =5632=001600)| AV |Registr| R

% 19 Ksup K factor for conversion of pressure into supply air flow 1=1256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
% 198 \;g:lt:; :ml;esru;; i;;f):[l]\;)fans (calculated cumulative airflow and measurement of| 12 286 (22222256 = 5632 = OX1600) N |Register| R
100 (200 | PaEZ1 Setpoint pressure of 1 gear for exhaust constant airflow rate 1pa =256 (22pa=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
101 202 PaEZ2 Setpoint pressure of 2 gear for exhaust constant airflow rate 1pa =256 (22pa = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
102 204 PaEZ3 Setpoint pressure of 3 gear for exhaust constant airflow rate 1pa =256 (22pa=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
103 206 DPTangebh l(\)/lne:;:rsizssr:rl;ge of the exhaust pressure sensor (set according to the setting Tpa =256 (22pa=22°256 = 5632 = (x1600) N | Register| AW
104|208 | FlowZ1 zf:f:’u':::;';"zazi)'" 1 gear for constant eshaust airlow (comverted from | 3,66 oman=20#256=5632 = 0x1600) | AV |Regisr| R

105 (210 |Fowtz2 ;f:fs"u"r‘::::maﬁi)'" 2gearfor onstant exhaustairflow (converted fom |/ oo mam—22*256=5632=0x1600)| AV |Register| R

|
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DECaddress Variable Type Read [R]

BacNet Modbus name Description / Variables Settings Menu States BacNet Modbus /\m;e
106|212 |Flowtz3 ;:f;’:?:::g'l’(“ga’;g;" 3 gear for constant exhaust airflow (converted flom | s m—20%56=5632 = 0x1600) | AV |Regiter| R

107 214 Kexh K factor for conversion of pressure into exhaust air flow 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
108 216 \éi:;Elxh ::‘:\,nzzﬁfei);,:titf:g (calculated cumulative set-up and measurement 12256 (22 = 224256 = 5632 = 0x1600) A |Register| RW
109 |218  |Supl Minimum supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
110 220 Sup2 Average supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
m 222 |Sup3 Maximum supply airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
12 |24 |FminS Minimum frequency of the supply inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
113|226 |FmaxS Maximum frequency of the supply inverter 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| RW
14 228 RSsup RS485 supply inverter 0-inactive, 1- active MSV | Coil 3648| R/W
115 230 RSsup2 RS485 supply inverter 2 0-inactive, 1 - active MSV |Coil 3680 | R/W
16 (232 |AdrSup RS485 supply inverter 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| RW
M7 |234  |AdrSup2  |RS485 supply inverter 2 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
118 236 Exh1 Minimum exhaust airflow rate 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
119 238 Exh2 Average exhaust airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
120 240 Exh3 Maximum exhaust airflow rate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register| R/W
21 242 |FminE Minimum frequency of the exhaust inverter 1Hz = 256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
122 (244 |FmaxE Maximum frequency of the exhaust inverter 1Hz =256 (22Hz = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
123 246 Rsexh RS485 exhaust inverter 0 - inactive, 1 - active MSV | Goil3936 | R/W
124 248 RSexh2 RS485 exhaust inverter 2 0 - inactive, 1- active MSV | Coil3968 | R/W
125 250 AdrExh RS485 exhaust inverter 1=256(22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
126 (252 |AdrExh2 | RS485 exhaust inverter 2 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
127 254 TaccVent Inverter acceleration time 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
128|256  |TdecVent |Inverter stopping time 1s= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
129|258  |RECproc Participation in cross recovery temperature control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
130|260 | FXproc Contribution to the temperature control of the reversible aggregate 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
131 262 | MIXproc Participation in mixing chamber temperature control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
132|264 |h_c_proc |Participation in heater/cooler temperature control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R

133|266 |Kp_Heat |Temperature controller amplification - heating 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
134 268 Ti_Heat Integration constant of temperature controller - heating 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
135|270 |Kp_Cool | Temperature controller amplification - Cooling 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
136 (272 |Ti_Cool Integration constant of temperature controller - Cooling 1s = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
137 274 PlcoolingAct | Cooling PI 0-Summer, 1- Summer/Winter MSV | Coil4384 | R/W
138|276 |DelOnPlcool | Delayed start of cooling Pl 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
139|278 |Kp_Blow |Minimum and maximum supply temperature controller amplification 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
140 (280 |Ti_Blow |Integration constant of minimum and maximum supply temperature controller | 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
141 282 |TminBlow | Minimum supply temperature 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
142|284  |TmaxBlow |Maximum supply temperature 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
143|286 | TsetBlowAct | Current supply setpoint for type "2" controller 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R

144 288 RecDown | Recovery Start Ramp 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
145 290 | TlimRec Minimum permitted exhaust temperature behind recovery (frosting) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
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AUTOMATION AND CONTROLLER FOR UNITS EVO-T; EVO-T COMPACT
OPERATION AND MAINTENANCE MANUAL

DECaddress Variable Type Read [R]
BacNet Modbus name Description / Variables Settings Menu States BacNet Modbus /\:\l‘:’i;e
146|292 |RecDeltaT |Required difference between exhaust and outside temperature for recovery start | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
147 1294 |KpRec Recovery frost protection regulator amplification 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
148|296  |TiRec Integration constant of recovery frost protection requlator 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
149 1298  |SupFrostR | Supply air fan capacity setting for rotary recovery defrost mode 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
150 300 |ExhFrostR |Exhaust fan capacity setting for rotary recovery defrost mode 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
151302 |FrostRdel ?:t':'yy if:(i’;:f;’i‘::g:fﬂ";gi:y change and delay in recovery switch-off in| o _ ¢ ¢ 994956 = 5632 = 0x1600) NV |Register| R/W
152 304 |InitT100 Preheat time with 100% valve opening, independent of min, max T.out. 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register| R/W
153|306 |InitTscale | Preheat time with percentage valve opening 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
154 308 |RampEn Falling ramp 0-inactive, 1- active MSV |Coil4928 | R/W
155 {310 |Ramplime |Falling ramp time 5= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
156 {312 |Init_Tmin |Minimum outside temperature of the valve scale during preheating 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
157|314 |InitVTmin | Valve setting during preheating for an outside temperature of Min T.out. | 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
158 316 Init_Tmax | Maximum outside temperature of the valve scale during preheating 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
159 {318  |InitVTmax | Valve setting during preheating for an outside temperature of Max Tout. | 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
160 320 Tlim1 Pump start temperature 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
161 {322 |DelOffM1 | Delay for switching off the water heater circuit pump 15 = 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
162|324  |MinValve | Minimum heater valve opening 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register| R/W
163 {326  |TbActive | Activation of heater protection by return water temperature sensor 0- inactive, 1- active MSV | Gil5216 | R/W
6 |38 |mim2 x:‘,:’::‘::‘gl;z‘feg‘;frg:r‘;If;;e:fih”a'r‘]"‘;‘l:'::l:::g::" on the water sde | o _ 56 (3o = 227256 =5632=0¢1600) | AV |Registr| RAW
[z sp [ T bttt e e 07 s - st | | 0
166|332 |ThStartFrost \':::;"u‘::zg’:::Len;;’:;::’:I;:;‘:Ejgl(e:e"gvivh:":l‘;‘h;mﬁfu;:::’g‘a'l';::’“a 190=256 (22°C=22*256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register| RAW
167|334 |TbStopReg :‘:‘:;mte‘;'s 'Oef‘;":'; :::if;‘;f::::;lgs i‘::a‘f’[z’:s‘:f:g;;:]""w TeMPEral-| oc _ 256 (22 °C = 224256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register| R
[ s | e e OO | -5 -0t | ] 0
169 338 |KpBack Heater return water temperature controller amplification 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
170|340  |TiBack Integration constant of heater return water temperature controller 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
7 342 HW_Sec | Activation of water heater pump protection 0-inactive, 1- active MSV |Gail5472 | R/W
172 344 HW_SecDP | Water heater pump standstill period 1dzier=256(22dni=22*256= 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
173|346 |HW_SecT |Water heater pump starting time 5= 256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
174 348 mBreakDX | Minimum freon cooler standstill time 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
175 {350  |mWorkDX |Minimum operating time of a freon cooler 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
176 352 |Tout_minDX | Minimum outside temperature above which the freon cooler can operate | 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
177|354 |negSSFDX | Negation of freon cooler alarm contact 0-NO, 1-NC MSV |Coils664 | R/W
178 356 II_lllactiveDX | Activation of the Il stage of the freon cooler 0-inactive, 1 - active MSV | Cail569% | R/W
179 358 CascadeDX | Activation of freon cooler cascade operation 0 - inactive (1->2), 1-active (1->2->1+2) MSV | Coil 5728 | R/W
180 360 |listageDX |Percentage distribution for the Il stage of the freon cooler 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
181|362 |llistageDX | Percentage distribution for the Ill stage of the freon cooler 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
182 364 mBreakFX | Minimum standstill time of the reversible freon unit 1s=256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W

|
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DECaddress Variable " . . Type Reaq [R]
BacNet Modbus name Description / Variables Settings Menu States BacNet Modbus /\m;e
183|366 |mWorkFX | Minimum operating time of the reversing freon unit 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
184 368 Tout_min | Minimum outside temperature above which the freon cooler can operate | 1°C =256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
185|370 |negAFX Negation of the alarm contact of the reversible freon unit 0-NO, 1-NC MSV | oil5920| R/W
186|372 |Deffunc System response to defrost signal 0- System stop, 1- Low gear, 2 - No reaction MSV' | Register | R/W
187 374 A_M_Mix | Mixing chamber operation mode 0-manual, 1-auto MSV | Coil 5984 | R/W
188|376 | SetMix Mixing chamber setting in manual mode 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
189 378 PrioMH Priority in temperature control for 0-mixing chamber, 1 - heater/cooler MSV | Coil6048 | R/W
190 380 MinFresh | Minimum fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
191 382 MaxFresh | Maximum fresh air 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
192|384  |TimMCH | Temperature setting for fast heating mode with mixing chamber 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
193|386 |HisthcH Semng Pflhe setpoint temperature hysteresis for fast heating mode with 190 = 256 (22.°C = 224256 = 5632 = O1600) W |Regiter| R

the mixing chamber
Table no. 17 Variables Service menu

DEC address Variable " . : Type Read [R]
BacNet Modbus name Description / Variables Service Menu States BacNet Modbus /\m;e
194|388 |ServiceMode | Service mode 0-inactive, 1 - active MSV |Coil6208| R/W

Ch_Work . . . . 1-off/on, 2-0ff1,2,3, 4 - off,1,2,3,Timer, .
195|390 Mode Operating modes: select 1 of 4 operating mode settings 8-off1,2,3,Standby,Timer MSV  |Register | R/W
19 392 |Type Setting the application code 1-5CS, 2- SECS, 10 - PRCS, 18- RRCS MSV  |Register | R/W
197  |394  |AplCode Setting the application code 1=1(22=2) AV |Register| R/W
Information about the compatibility of the inserted application code with . .
198 396 CodeOK the available codes described in the OMM 0-incorrect, 1- correct MSV | Coil 6336 R
199|398 |ofpTi f;:;e;:;o:ﬁf the measurement point of the temperature sensor connected 19 = 256 (22 °C = 22256 = 5632 = 0x1600) W |Regiter| R
00 |40 |02 Correcuon of the measurement point of the temperature sensor connected 19 = 256 (22 °C = 224256 = 5632 = 0x1600) W |Regiter| R
toinput PT2
201 402 |ofPT3 Correctlon of the measurement point of the temperature sensor connected 19 = 256 (22 °C = 22256 = 5632 = O1600) A |Regiser| RW
toinput PT3
200|404 |ofsPTa Corremon of the measurement point of the temperature sensor connected 19 = 256 (22 °C = 22256 = 5632 = O1600) A |Register| RW
toinput PT4
203 406 |ofePTs Cnrremon of the measurement point of the temperature sensor connected 19 = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = O1600) A | Register| R
to input PT5
206|408 | OfsHMICon Correction of the measurement point of the temperature sensor connected 19 = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = O1600) A | Register| R
to the HMI CON connector
Correction of the measurement point of the temperature sensor connected | ... o _ Yokoch — _ ]
205 410 OfsHMIRS to the MASTER RS485 connector 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
206 412 |LowlempAct |Low supply temperature alarm A_LowTemp 0-inactive, 1- active MSV | Coil6592| R/W
207|414 |TminSup  |Minimum permitted supply temperature 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
208|416  |DelTemp |Alarm delay for low supply temperature A_LowTemp 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
209 18 TexhAct Exhaust temperature sensor 0-inactive, 1- active MSV | Coil6688 | R/W
200 |40 |Teetch Set-temperature setpoint change ramp (applies to Tset change from menu 152 256 (225 = 224256 = 5632 = 0x1600) W |Regiter| R
or calendar)
pAll 422 AirRegSensor | Air quality sensor 0-inactive, 1-(02,2-120,4-PM2.5,8-PM10 | MSV |Cail6752| R/W
212|424 | AirRegMix |Activation of the air quality control function with the mixing chamber 0-inactive, 1 - active MSV |Coil6784| R/W
213 426 | AirRegVent |Activation of the air quality control function with air fans 0-inactive, 1- active MSV |Coil6816| R/W
L]
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DECaddress Variable Type Read [R]
BacNet Modbus name Description / Variables Service Menu States BacNet Modbus /V[\l‘:’i;e
214|428  |PrioAirReg |Priority in air quality regulation for 0-mixing chamber, 1 - fans MSV | Coil 6848 |  R/W
215|430 |Kp_Air Increase of the air quality control system 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
216|432 |[Ti_Air Integration constant of the air quality control system 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
17 434 LimPidAirReg | Limit of air quality control level 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
218|436 |Set(02 (02 setting 1ppm=256(22ppm=22*256 = 5632 =0x1600) | AV |Register| R/W
219 438 SetlZ0 volatile organic compound setting 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
220 |440  [SetPM2_5 |PM2.5 concentration setting 1pg/m3=256(229/m3=22*256=5632=0x1600) | AV |Register| R/W
221|442 |SetPM10 | PM10 concentration setting 1ug/m3=256(221g/m3=22*256=5632=0x1600)| AV |Register| R/W
22 444 SupPMlim | Minimum capacity of the supply air fan (for PM controller) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
223 446 ExhPMlim | Minimum capacity of the exhaust fan (for PM controller) 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
224|448 | UminAirReg | Lower voltage threshold of the air quality sensor 1V =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register |  R/W
225|450 | UmaxAirReg | Upper voltage threshold of the air quality sensor 1V =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register| R/W
226|452 |ppmMin |02 value setting for OV signal 1ppm=256(22 ppm=22*256= 5632 = 0x1600) | MSV |Register| R/W
227|454 |ppmMax | (02 value setting for 10V signal 1ppm=256(22 ppm=22*256= 5632 =0x1600) | MSV |Register| R/W
228|456  [LZ0min LZ0 value setting for OV signal 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register| R/W
229|458 | LZ0max LZ0 value setting for 10V signal 1% = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register| R/W
230|460  |PM2_5min |PM2.5 value setting for OV signal 119/m3=256(2219/m3=22*256=5632=0x1600) | MSV |Register| R/W
231|462 | PM2_5max | PM2.5 value setting for 10V signal 11g/m3=256(221g/m3=22*256=5632=0x1600) | MSV |Register| R/W
232 464 |PM10min | PM10 value setting for OV signal 11g/m3=256(22)19/m3=22*256=5632=0x1600) | MSV |Register| R/W
233 466 | PM10max |PM10 value setting for 10V signal 11g/m3=256(22)1g/m3=22*256=5632=0x1600) | MSV |Register| R/W
234|468 | ConstPress |Activation of constant duct pressure control or constant fan output control | 0- Inactive, 1- pressure, 2 - pressure/airflow MSV | Register|  R/W
235 470 FaninvSup | Selection of suplly fan control type Liz;?x;sr:él’li Eura Drive, MSV  |Register| R/W
642 1284 |FaninvExh |Selection of exhaust fan control type 1: E;;‘\Aflo;s’FECcS;I,uZe— IR, MSV | Register|  R/W
236|472 |Sup0_10 |0-10VDC control of the supply inverter 3: :::gfz ? A:&iﬂ' A~z MSV | Register|  R/W
237 474 Exh0_10  |0-10VDC control of the exhaust inverter 3:;::;’; ? ADAE‘ZN' 2-hout2, MSV |Register| R/W
238|476  |AdrToSettBM | EBM Target address 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
239|478 Actve Activation of EBM new address setting 0-No, 1-Yes MSV | Coil 7648 | R/W
ConfigEBM
240|480 i;ztfisBM Communication / loading status of the EBM motor settings 80:(;:;osr;e‘::n(g&lr;;\u::;ar;o(n()o;ml:nfzg‘glge:)s MSV | Register | R/W
241|482 |ActualAdrEGB |- 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
242|484 | AdMoSetECB |EC Blue Target address 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
243|486 Active Activation of EC Blue new address setting 0-No, 1-Yes MSV |Gl 7776|  R/W
ConfigECB
244|488 izanlfléstg Communication / loading status of the EC Blue motor settings ?IO:(:(Irg;iﬁ:ﬂ;f;";“::iz?&;m':ﬂ’:;g?lf:)s MSV' | Register | R/W
245 490  |Sup0_10 |0-10VDC control of the supply inverter 2 : :‘:::;fes' ? A:UD‘L;”' 2-hout2, MSV | Register | R/W
246 492 Exh0_10  |0-10VDC control of the exhaust inverter (lilzzz‘ll;,ei’i]— st:ﬂ' A8, MSV  |Register | R/W
247|494  |RecMode  |Recovery operation mode 1- heat recovery, 3 - heat and cold recovery MSV | Register | R/W
|
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248|496  |RecFrostProt | Selection of the recovery frost protection 0 - pressure switch, 1- temperature sensor MSV |Gail7936 | R/W
249 498 FrostAlarm | Frost recovery alarm A_ColdRec 0-inactive, 1- active MSV | Coil7968 | R/W
250 500 |MixMode |Recovery operation mode 1- heat recovery, 3 - heat and cold recovery MSV' | Register | R/W
251 502 HCwaterAct | Water heat exchanger heater / cooler 0-inactive, 1-active MSV | Coil8032 | R/W
252 504 HEcontrol | Type of electric heater control (output Aout1) 0-0-100%, 1-PWM MSV | Coil 8064 | R/W
253|506  |PWMperiod |PWM signal period 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
254 508 PWMIimit | EH maximum power with PWM control 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
255 510  [PhePventAct |EH maximum power depending on the control of the supply fans 0-inactive, 1 - active MSV |Coil8160 | R/W
256|512 |Psupl Min. control of the supply fan - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
257|514 |Phel EH minimum power for PsupT - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
258 [516  |Psup2 Max. control of the supply fan - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
259 518 Phe2 EH maximum power for Psup2 - scale 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
260 520 |FreonUnit |Freon unit 1-cooling, 2 - heating and cooling MSV | Register |  R/W
261 522 |PrioFXheat |Heating priority for 0- reversing unit, 1- heater MSV | Coil 8352 R/W
262|524  |HCmode |Contact cooling of the reversing unit 0-NO, 1-NC MSV |Coil8384| R/W
6 156 |Minv Oler:tn;:;;SLgﬁ)ul voltage of the control signal of the reversing unit (always 1= 256 (22V = 22°256 = 5632 = 0x1600) N |Regiser| RW
2%4 528 MaxV ?]A‘lazltr;\;r:dt:;lltlr)ut voltage of the control signal of the reversing unit (always 1= 256 (22V = 22°256 = 5632 = 0x1600) A |Regiser| RW
265 530 YFXmode | Reverse unit signal type g::\nlj:;mi:n;:?j:::'mapmin MSV  |Register| R/W
266 532 FireReset |Fire alarm reset A_AF - DINT input 0-manual, 1- automatic MSV | Coil8512 | R/W
267 |534  [FuncDin12 |Alarm activation A_StopS1 0-on/off, 1-A_StopS1 MSV |Coil 8544 | R/W
268 [536 |Funcis2H |Inputfunction 1524 g: L’;Zéﬂ‘;za‘ﬁ':gl‘t‘:'da’yﬁ"er’ MoV | Register| RAW
269 538 FuncES AHU response to dirt level on the electrostatic filter 0-don't block, 1- block MSV | Coil8608 | R/W
270|540  |Aolscale |Analogue output scaling Aoutl 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8640 R/W
271|542 |Ao2scale |Analogue output scaling Aout2 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8672 R/W
272|544  |Ao3scale |Analogue output scaling Aout3 0-"0-10VDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil8704 | R/W
273|546  |Ao4scale  |Analogue output scaling Aout4 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV |Coil8736 | R/W
274 548 Tcom Time of communication with one device 15 =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
275|550 |Twait ;Z:"g;‘z"jf::;’l: T:;’;‘S:I‘;:“‘;:E (setmore than a multple of komxnum- 1 _ »c¢ ()¢ — 224256 = 5632 = 0x1600) A |Register | R
276 552 | AHUnumber | Ventil. system number setting, name visible in the menu and on the HMI panels | 1 IV |Register| R/W
277|554 |HMImulti | HMI Multi function 0-inactive, 1-active MSV |Coil8864| R/W
278 556 | WorkTime | Current working time Th =256 (22h = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
279 558 SetTime Enter working time Th =256 (22h = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
280 560 SetTimeRun | Set running time counter 0-No, 1-Yes MSV | Coil 8960 | R/W
% |56 Am;l':ll:amplir :\Icat::/:)tion of the A_UV_LampTime alarm UV lamp (operating time overrun ?::;,:VE sV |cisse2| R
282|564 |UVmaxTime |Working time limit above which the UV lamps overrun alarm is displayed | 1h = 256 (22h = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
283|566 | MaxDiff :f;:l'"';]“e"l‘e":d';"‘;‘ife‘mh;:;tgl‘l":‘:;';‘;e’a‘”'e deviation and the temperature | 1o _ yc ) e — 504256 = 5632=0x1600) | AV |Register| R

284 (568 |T1 Leading temperature history - measurement 1 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
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285 (570 (T2 Leading temperature history - measurement 2 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
286 |52 (T3 Leading temperature history - measurement 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
287|574 (T4 Leading temperature history - measurement 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
288|576 [T Leading temperature history - measurement 5 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
289|578 |T6 Leading temperature history - measurement 6 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
29 |580 (T7 Leading temperature history - measurement 7 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
291 582 |18 Leading temperature history - measurement 8 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
292|584 |T9 Leading temperature history - measurement 9 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
293|586 |T10 Leading temperature history - measurement 10 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
294|588 |T11 Leading temperature history - measurement 11 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
295|590 |T12 Leading temperature history - measurement 12 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
29% |592  (T13 Leading temperature history - measurement 13 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
297|594 (T4 Leading temperature history - measurement 14 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
298 |59 [T15 Leading temperature history - measurement 15 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
299|598 HistPeriod | Temperature measurement period 1s =256 (225 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
300 |600  [Reset Reset of from the leading temp history 0-off1-on MSV |Coil 9600 | R/W
301 602 | _DIN1 Digital input status reading 1 0-open, 1-shorted MSV | Coil 9632 R
302|604 | _DIN2 Digital input status reading 2 0-open, 1-shorted MSV |oil9664| R
303|606 | _DIN3 Digital input status reading 3 0-open, 1-shorted MSV |oil96% | R
304|608 | _DIN4 Digital input status reading 4 0-open, 1-shorted MSV |Goil9728| R
305|610 | _DINS Digital input status reading 5 0-open, 1-shorted MSV | Goil 9760 R
306 (612 |_DING Digital input status reading 6 0-open, 1-shorted MSV | Goil 9792 R
307|614 | _DIN7 Digital input status reading 7 0-open, 1-shorted MSV | Coil 9824 R
308|616 |_DIN8 Digital input status reading 8 0-open, 1-shorted MSV | Coil 9856 R
309|618 | _DIN9 Digital input status reading 9 0-open, 1-shorted MSV | Coil 9888 R
310|620 |_DIN10 Digital input status reading 10 0-open, 1-shorted MSV | Goil9920 R
311|622 |_DINT1 Digital input status reading 11 0-open, 1-shorted MSV | Coil 9952 R
312|624 |_DIN12 Digital input status reading 12 0-open, 1-shorted MSV | Coil 9984 R
313 626 Ain_1 Analogue input status reading 1 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
314 628 Ain_2 Analogue input status reading 2 1V =256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
315|630 |Ain_3 Analogue input status reading 3 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
316|632 |PT_1 PT1000 Sensor input reading 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R
317|634 |PT2 PT1000 Sensor input reading 2 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
318 636 PT_3 PT1000 Sensor input reading 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
319 638 PT_4 PT1000 Sensor input reading 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
320 640 PT_5 PT1000 Sensor input reading 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
N 642 HMI_Con  |Sensor reading in the HMI controller connected via HMI CON 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
322|644 [HMI_RS Sensor reading in the HMI controller connected via RS485 Master 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
323|646 |Rel Digital output status reading 1 0-off, 1-on MSV |Gil0336| R
324|648 |Re2 Digital output status reading 2 0-off, 1-on MSV |Goilt0368| R
325|650  |Re3 Digital output status reading 3 0-off, 1-on MSV |Goilto400| R
|
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326 652 |Red Digital output status reading 4 0-off, 1-on MSV |Git432| R

327|654 |ReS Digital output status reading 5 0-off, 1-on MSV |Goillo464| R

328|656 |Re6 Digital output status reading 6 0-off, 1-on MSV |Gilo4%6| R

329|658  |Re7 Digital output status reading 7 0-off, 1-on MSV |Giltos8| R

330 |660 |Re8 Digital output status reading 8 0-off, 1-on MSV |Giltose0| R

331 662 A01 Analogue output status reading 1 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R

332|664 |AO2 Analogue output status reading 2 1V'=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R

333|666 |AO3 Analogue output status reading 3 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R

334|668 |AO4 Analogue output status reading 4 V=256 (22V = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R

335|670  |F_DIN1 Digital input emulation 1 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register | R/W
33 [672 |F_DIN2 Digital input emulation 2 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register | R/W
337|674  |F_DIN3 Digital input emulation 3 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register | R/W
338 [676  |F_DIN4 Digital input emulation 4 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register |  R/W
339 (678  [F_DINS Digital input emulation 5 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted MSV | Register | R/W
340 (680 [F_DING Digital input emulation 6 0-no emulation, 1 - set open, 3 - set shorted MSV | Register|  R/W
34 682 |F_DIN7 Digital input emulation 7 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV' | Register| R/W
342 (684 [F_DIN8 Digital input emulation 8 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV  |Register | R/W
343 686 F_DIN9 Digital input emulation 9 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register| R/W
344 688 F_DIN10 |Digital input emulation 10 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register| R/W
345 1690  |F_DIN11 |Digitalinput emulation 11 0-no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register| R/W
346 692 |F_DIN12 |Digital input emulation 12 0- no emulation, 1- set open, 3 - set shorted MSV | Register|  R/W
347 694 Em_Ai1 Analogue input emulation 1 0 - inactive, 1- active MSV | Gil11104| R/W
348 696 E_Ain Analogue input emulated value 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register| R/W
349 698 Em_Ai2 Analogue input emulation 2 0 - inactive, 1 - active MSV | Gail11168| R/W
350 700 E_Ai2 Analogue input emulated value 2 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register| R/W
351 702 Em_Ai3 Analogue input emulation 3 0 -inactive, 1 - active MSV | Gil1232| R/W
352|704 |E_ABB Analogue input emulated value 3 1V'=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV [Register| R/W
353|706  [Em_PT1 PT1000 Sensor input emulation 1 0-inactive, 1- active MSV |Gil1129%6| R/W
354 708 E_PT1 PT1000 Sensor input emulated value 1 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
355 710 Em_PT2 PT1000 Sensor input emulation 2 0-inactive, 1 - active MSV | Gil11360| R/W
35% (712 |E_PT2 PT1000 Sensor input emulated value 2 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
357 714 Em_PT3 PT1000 Sensor input emulation 3 0-inactive, 1-active MSV | Gil11424| R/W
358 716 E_PT3 PT1000 Sensor input emulated value 3 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
359 718 Em_PT4 PT1000 Sensor input emulation 4 0 - inactive, 1 - active MSV | Goil11488 | R/W
360 720 E_PT4 PT1000 Sensor input emulated value 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register| R/W
361 722 Em_PT5 PT1000 Sensor input emulation 5 0 -inactive, 1 - active MSV | Gil11552| R/W
362|724 |E_PTS PT1000 Sensorinput emulated value 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
363 726 Em_Hcon | Emulation of the sensor input in the controller connected to the HMI CON connector |0 - inactive, 1- active MSV | Goil11616 | R/W
364 728 E_Hcon Emulated value of the sensor in the controller connected to the HMI CON connector | 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
365 730 Em_Hrs Emulation of the sensor input in the controller connected to the R5485 connector | 0 - inactive, 1- active MSV | Goil11680| R/W
366 732 E_Hrs Emulated value of the sensor in the controller connected to the RS485 connector | 1°C= 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register| R/W
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367|734 |F_Rel Digital output forcing 1 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on MSV | Register | R/W
368 |736  |F_Re2 Digital output forcing 2 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on MSV' | Register | R/W
369 |738  |F_Re3 Digital output forcing 3 0- no forcing, 1- forcing off, 3 - forcing on MSV | Register | R/W
370 |740  |F_Re4 Digital output forcing 4 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on MSV | Register | R/W
3N 742 |F_Re5 Digital output forcing 5 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on MSV | Register | R/W
3n 744 F_Re6 Digital output forcing 6 0-no forcing, 1-forcing off, 3 - forcing on MSV |Register | R/W
373|746 |F_Re7 Digital output forcing 7 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on MSV | Register | R/W
374|748  |F_Re8 Digital output forcing 8 0-no forcing, 1 - forcing off, 3 - forcing on MSV | Register | R/W
375|750  |FoAO1 Analogue output forcing 1 0-inactive, 1-active MSV | Gil12000| R/W
376|752 |F_AO1 Value in the forcing mode of analogue output 1 1V =256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV | Register | R/W
377|754 |FoA02 Analogue output forcing 2 0-inactive, 1-active MSV | Coil12064| R/W
378|756  |[F_AO2 Value in the forcing mode of analogue output 2 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register | R/W
379|758  |FoAO3 Analogue output forcing 3 0-inactive, 1- active MSV |Goil12128| R/W
380 |760  [F_AO3 Value in the forcing mode of analogue output 3 V=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register | R/W
381 762 |FoAO4 Analogue output forcing 4 0-inactive, 1- active MSV |Gil2192| R/W
382 764 F_A04 Value in the forcing mode of analogue output 4 1V'=256 (10V = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV |Register| R/W
Table no. 18 Alarms Variables

DECaddres Variable 7 Read [R]
BacNet Modbus name Description / Variables Alarms States BacNet Modbus l\m;e
383|766 |ResetAlarms |Deleting blocking alarms 0-no deletion, 1- deletion MSV | Goil12256| R/W
384|768  |A_Code Alarm for incorrectly set application code 0-no alarm, 1-alarm present BV |Gi1288| R
385 770 A_AF Fire alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV |Gil1320 R
386 772 A_StopS1 | Alarm - off S1 0-noalarm, 1- alarm present BV | Goil12352 R
387|774  |A_LowTemp |Low supply temperature alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil12384| R
388 776 A_ThHWair | Antifreeze thermostat alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV | Coil12416 R
389 778 A_3«ThHWair | Antifreeze thermostat alarm (3 occurences of A_ThHWair alarm within one hour) | 0 - no alarm, 1 - alarm present BV | Coil12448 R
390 (780 a;::’HW Low return water temperature alarm of the water heater 0-noalarm, 1- alarm present BV |20 R
o1 |7 Ao etum vt empecture alm of he e et .S of o -t o [wmse| ¢
392|784 |A_ThHE |Electric heater thermostat alarm 0-noalarm, 1-alarm present BV |Gil12s44| R
303 786 A_3XThHE (E)I::tr:i)(ull)eaterthermostat alarm (3 occurences of A_ThHWair alarm within 0-no alarm, 1 - alarm present v |oiss R
394 788 A_DX DX cooler alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV | Coil12608 R
395 790 A_FX Reverse unit alarm 0-noalarm, 1-alarm present BV | Coil12640 R
396 792 A_ColdRec |Recovery frost alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV | Coil12672 R
397|794 | A_SupFilter |Dirty supply filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gill2704| R
398|796  |A_SupFilter2 |Dirty supply secondary filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil12736| R
399|798 | A_SupFilterS | Dirty electrostatic filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil12768| R
400 800 A_Exhfilter | Dirty exhaust filter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV | Coil 12800 R
401 802 |A_SupPres |Supply fan alarm (tested with a pressure switch) 0-noalarm, 1- alarm present BV |Coil12832 R
402|804  |A_SupFC  [Supplyfaninverteralarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil12864| R
403 806 A_ExhFC  |Exhaust fan inverter alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Coil1289% R
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404|808 | A_ComSupFC | Alarm for no communication with the supply inverter 0-no alarm, 1- alarm present BV |Gil1298| R
405 810 | A_ComSupFC2 | Alarm for no communication with the supply inverter 2 0-no alarm, 1- alarm present BV |Gi129e0| R
406 812 A_ComExhFC | Alarm for no communication with the exhaust inverter 0-no alarm, 1-alarm present BV |Goil12992 R
407 814 | A_ComExhFC2 | Alarm for no communication with the exhaust inverter 2 0-no alarm, 1-alarm present BV | Coil13024 R
408 816  |A_Tsup Supply temperature sensor alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV |Gil130%6| R
409 818 A_Texh Exhaust temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV | (il 13088 R
410 820 A_Tout Outdoor temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV | Gil13120 R
411 822 |A_Trec Alarm of exhaust temperature sensor behind recovery 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil1312| R
412|824 | A_TbackWater | Return water temperature sensor alarm from water heater 0-no alarm, 1- alarm present BV |Gime4| R
413|826 |A_Tmain |Leading temperature sensor alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil13216| R
414|828 t::ﬁme UV lamp operating time overrun alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil1328| R
15 830 A_InEmul | Controller input emulation alarm 0-noalarm, 1- alarm present BV |Gil13280 R
416 832 | A_OutForce |Controller output forcing alarm 0-no alarm, 1- alarm present BV |Gi312| R
M7 834  |Alarm Collective alarm 0-no alarm, 1-alarm present BV |Goil13344 R

5.2 Bacnet MS-TP communication with the BMS system

Search for BacNet variables after connecting the switched
on controller and implementing appropriate BacNet net-
work settings.

5.3 Control via WWW

The controller can be managed via www protocol.

The shown below optional Ethernet adapter is required as
a hardware element:

Fig. 9 Location for instal ETH module

To connect from a local PC connected directly with ca-
ble with the controller’s ETH adapter:

ETH module with RJ connector

1. Input the following values in the settings of the PC’s net-
work adapter for the TCP4 protocol:

S e i

Fig. 10 Network module settings of the PC for TCP4 protocol

2. Then open the Internet browser and enter the default
controller address: 192.168.0.8. The window appears
- please enter default login: admin and password: admin

P
—

) 0 mamas Y » =

GKLIMOR

L
I
Lagn

Fig. 11 Login window and access passwords

3.When the login and password are entered and the login
is validated, the controller’s HMI screen appears. Here you
can change the settings and view all controller menu op-
tions.

Fig. 12 Controller HMI graphic screen
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Fig. 14 Controller HMI screen

4. The controller has Ethernet interface so in order to con-
nect the controller in wireless mode with local wireless
network (WIFI) please use an additional router - configure
a local WIFI network as a access point and then connect the
controller to the router. The network settings of the rout-
er and controller must be matched properly. Forward the
ports to the router external address.

Examples of connection methods are shown below:
1. Connecting the controller to a local network via WIFI
—

L
2

LOCAL WIFINETWORK
np. 10.10.10.1

WIFI network address

2. Direct communication with the controller via the WIFI Router

ISP ‘A.
Static IP: >
83.100.100.1 LOCAL WIFINETWORK
e.g.10.10.10.1
WIFI network address
10.10.10.31
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Default address Subnet address

Fig. 16 Direct communications with the controller via the WIFI Router

Router with port forwarding: 80 from the controller, i.e.: 192.168.0.8:80
to the router external address: 192.168.0.1, so that we can see the con-
troller in the local WIFI network. Connecting with a dedicated router
network enables access to the controller via http://192.168.0.8

3. Connecting the controller with the local WIFI network with
external sharing

Port forwarding at the main router from the controller’s WIFI
router: port: 80 with IP: 10.10.10.31 to the external IP: port 80 IP:

83.100.100.1
L d
>
PLC ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

Default address Subnet address

Fig. 17 Connecting the controller with the local WIFI network with external sharing

Router with port forwarding: 80 from the controller, i.e.: 192.168.0.8:80
to the router external address: 10.10.10.31, so that we can see the con-
troller in the local WIFI network. Connecting with any Internet connec-
tion enables access to the controller via http://83.100.100.1

10.10.10.31 5.4 List of EVO-T inverter addresses
PLC ROUTER
Tab. Nr 19 Addresses of modules and components controlled via RS485 in EVO-T
192.168.0.8 192.168.0.1
Default address Subnet address Element AdressDEC  Adress HEX
Supply fan inverter 1 21 15
Fig. 15 Connecting the controller to a local network via WIFI Supply fan inverter 2 2 16
Exhaust fan inverter 2 32 2
Router with port forwarding: 80 from the ELP controller, i.e. Exhaust fan inverter 3 33 21
192.168.0.8:80 to the router external address: 10.10.10.31, so that
we can see the ELP controller in the local WIFI network. Access to
the controller is provided via http://10.10.10.31
|
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6. CONTROL PANEL

T
6.1 HMI COMPACT Control Panel
6.1.1 Technical data

+ dimensions: 86 x 86 x 19 mm HPM "H"

+ supply voltage: 24V AC/DC +/-10% 0% 1‘1%%

« color TFT display 240 x 320 px ® ®

+ communication link: RS 485 100%| 0% 0% 100 % |

supporting ELP series controllers
BACnet MS/TP or Modbus protocol
embedded temperature sensor

storage temperature: -20...70°C / ) Q "/")\ (/_\ /

+ =P protection class: 30
Fig. 18 J

6.1.2 Connector description

6.1.3 Wall mounting

—
| )
LH 60
f
[ |
Jumper of HMI operating Connector
mode selection Vac: 24 VAC/DC
GND: 0V )
y A+ RS485 Fig.20
Fig.19 B: - RS485

6.1.4 Controller connection diagram:

connect HMI to the special HMI CON connector.

—_— ‘“In ELF... series controllers it is possible to

Eﬁﬂhﬁhﬁ Mﬂﬂ ﬁﬂhﬁﬂhﬁ As standard each controller is equipped with
=

-
e 2 LR
FOWIT, 1: 24 Vac 5 §
2: GND T —h A 2
3 + RS485-A § B 8 5
4: - RS485-B 3 +

Fig.21
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6.1.5 Operation

Table no. 20 Keys description

- key highlighting
Select - enter menu
- enter the text menu (hold down for 3 seconds on the main
screen)
Next Prev - navigation through the main screen
a - go to the item above in the menu
+ - increase the value of the in edit mode
- - go to the item below in the menu
- - decrease the value of the | in edit mode
Edit - start editing the p
Back - exit menu
- (hold down for 3 seconds) move to the alarm list
Confirm = value confi
Cancel - cancel editing the
Conf3s - confirm the alarm (hold down for 3 seconds on the alarm list)

6.1.6 HMI screens

TITLE
SCREEM

%
select

& Main HMI S
pages (&

select
black

Fig.22

6.1.7 HMI Menu

Main HMI pages appear depending on a controller type and
its application. These are default screens appearing as first
ones once the HMI is turned on. At any time after pressing «
or a key the system enters automatically the editing mode of
a default page parameter (e.g. requested temperature). The
changed parameter value will be confirmed after 3 seconds or
after pressing OK key. Then the system moves to the next pos-
sible editable parameter. In order to cancel a parameter value
change, press C key within 3 seconds, before the parameter is
automatically confirmed.
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"Simple” screen © OFF

Operating mode setting: "Stop", "Speed 1",
Speed 2", "Speed 3", "Standby". "Timer"

® OFF

Preset temperature setting

Temperature reading from the master
sensor

2 O ‘:} Recovery icon
@ 0%
S 0%
100 % 100 % i
® - @ ° b Coolericon
TEMPERATURE SET °C 22,0
I::II'- Heater icon

"Graphic" screen ;%:E

Active frosting of heat recovery

Active collective alarm

® iy
100%| 0% 0% 100% 1 |:.|:.
[FLTERY [ @ | -

Control level of air supply fan [%]

Fig. 23 Keys description

6.1.8 HMI control

You can switch from the main page screen to the HMI menu
by pressing and holding the OK key for 3 seconds. If the
controller to which the HMI is connected does not contain
the main pages, the HMI menu is displayed by default after
switching on the device.

The HMI menu contains all parameters made available
by the controller for viewing and editing by the user. The
menu contains two types of elements: node and parameter.
Nodes are entry points into the menu. Parameters contain
values that can be read and some of them can also be mo-
dified. To enter the menu or to edit a parameter, press OK.
Pressing the C key will exit the menu or cancel the edition of

450-09-2014

Unit state
Alarm stop

Main menu

Calendar

the parameter. Alarm status is indicated by red background Fig.24
colour of HMI menu. To check the alarm status, go to the 450-09-2014>>Alarms
Alarm menu.
s1o A_StopS1
.1.9 Alarms menu .
You can access the alarm menu from the main page screen 12:25.22 14-06
or from the HMI menu by pressing and holding down C for 3 A AF
seconds. If an alarm occurs, its name and date and time are i -
listed. A confirmed alarm is additionally symbolized by an 12:25.22 14-06
asterisk ,*" next to the date and time of occurrence. At the A Tout
end of the list there is a node called ,Alarms history”. Alarms __lou
history presents a chronological list of the last occurrences 12:25.22 14-06
of each alarm.
Fig. 25
L]
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6.1.10 Settings menu
Press and hold for 3 seconds a and ¥ key simultaneously to
enter the Settings menu.

HMI Settings

Minimal brightness
10 %

Maximal brighthess
100 %

Active time
30s

Fig.26

Table no. 21 Settings list:

FUNCTION EXPLANATION

Minimal brigh (min. brigh Highlight level when the HMI enters the standby mode.

Maximal brigh (max. b Highlight level when the HMI enters the operation mode.

Active time (activity time) Time period after which the HMI enters the standby mode if no key is pressed.

ZThe HMI behaviour in the standby mode:

Nothing — no reaction (the LCD is dimmed only)

After active time (after activity time) Alarms menu — if an alarm occurs, the HMI automatically enters the Alarms menu

Alarms/1st page — if an alarm occurs, the HMI automatically enters the Alarms menu, if there is no alarm,
the HMI enters the first page (the main page or the first page of the main menu).

T sensor offset (temp sensor offset) Offset of the temp carried out by the embedded sensor.
Menu skin (menu skin) Possibility to select one of few menu appearances.
COMMUNICATION SETTINGS
MACaddress HMI address
Instance The unique number of the devices on the network
Bus mode The ability to choose how to communicate with the PLC
HMI COM SETTINGS N —
Com speed Set of serial speed for HMI
Com.parity Setting parity communication with PLC
Com.stop bits Set stop bits ication with PLC
MACaddress The PLC address
Instance The unique number of the devices on the network
Bus mode Possibility to choose the way of communication
RS485 MASTER COM. SETTINGS | comy speed Set of serial transmission speed
Com.parity Setting parity communication
Com.stop bits Set stop bits communication
Multi-device display Select the display format of the description in control panel
MULTI-DEVICE SETTINGS Find device Set-address range to search on the network.
Search the Web to search for devices.
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6.2 HMI touch control panel TP4,3™ or HMI TP7".

Fig. 27 Panel HMITP 4,3"or HMITP 7"
6.2.1 Technical data

HMITP4,3" HMI TP7”

Power supply voltage: 24V AC/DC +/- 10%
Power consumption max.: 2,5W

Power consumption in stand-by mode: TW
Display resolution: 480x272 px

Colour depth: 18 bit

Touch panel: capacitive multitoutch
Communication connection: RS 485
Cooperation with ELP... series controllers
BACnet MS/TP or Modbus protocol

Built-in temperature sensor

Temperature in operation mode: +10 ... 40°C
Storage temperature: -20 ... 70°C

IP Protection rating: 30

Dimensions: 126 x 87 x 16 mm

Power supply voltage: 24V AC/DC +/- 10%
Power consumption max.: 3W

Power consumption in stand-by mode: 1,2W
Display resolution: 800x480 px

Colour depth: 18 bit

Touch panel: capacitive multitoutch
Communication connection: RS 485
Cooperation with ELP... series controllers
BACnet MS/TP or Modbus protocol

Built-in temperature sensor

Temperature in operation mode: +10 ... 40°C
Storage temperature: -20 ... 70°C

IP Protection rating: 30

Dimensions: 193 x 125 x 16 mm

6.2.2 Diagram of connection of HMI to the controller

HMI CON
— ‘ll In the ELP... controllers it is possible to connect the HMI to a

EEEEEEEEE HREEEEEEE ﬁﬂﬂﬂﬂiﬂii As standard, each ELP controller has
=
| ]

special HMI CON connector.

5 24VAC VAC
s GND GND é
€ >
§ —EpOO0(s 2
Y =
a T
Fig. 28
L
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6.2.3 Wall-mounting

HMITP4,3"
126 mm——=
18 mm 90 mm -

T
£ ‘ —= 4 mm
E ik ‘ %"“ £
I~ 1 Hy ] £
© g B o
l © am -

@

i

Fig. 29 Panel HMITP 4,3"

6.2.4 TP HMI graphics screen control

HMI TOUCH PANEL (TP) has the ability to operate graphic
screens (created from JPG, PNG files), SLIDEBAR menu and
TEXT menu.

On the first screen you can see the main HMI pages.
It is a graphic menu, navigating between screens takes pla-
ce after moving the screen left or right.

The SLIDEBAR sub-menu selection menu is available when
you scroll from top to bottom (being in the graphic menu).

In the SLIDEBAR menu, following submenus are available:
MAIN MENU, CALENDAR, ALARMS, GRAPH.

To enter the submenu, press the icon with the appropriate
submenu description.

Exiting the submenu is possible after moving the screen
from left to right.

TP HMI panel has its internal settings.
To enter it, press any 3 points on the screen at the same time
and hold them for about 3s.

HMITP7"

193 mm
146 mm

=
i

9mm ~ =+

23 mm

125 mm

—~—72 mm——

Fig. 30 Panel HMITP 7

6.2.5 HMI Menu

Switching from the main page screen to the HMI menu is
done by scrolling the main screen from top to bottom. If the
controller to which the HMI is connected does not contain
the main pages, the HMI menu is displayed by default after
switching on the device.

The HMI menu contains all parameters made available
by the controller for viewing and editing by the user. The
menu contains two types of elements: node and parameter.
Nodes are entry points into the menu. Parameters conta-
in values that can be read and some of them can also be
modified. To enter the menu or to edit a parameter, press
on the selected HMI item. Alarm status is indicated by red
background colour of HMI menu. To check the alarm status,
go to the Alarm menu.

86
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Temperature setpoint Current date and
time
On/off button Leading tem-

perature

Operating mode “manual”
(operation in selected
level)

Outdoor tem-
perature

Operating mode
“Stand-by”

Operating mode
“Timer”

Status of system
elements

Selecting the
"Manual" mode

Fig. 32 HMI panel

6.2.6 HMI Control 450-09-2014

Switching from the main page screen to the HMI menu is . I
done by scrolling the main screen from top to bottom. If the U n It State

controller to which the HMI is connected does not contain Alarm StOp

the main pages, the HMI menu is displayed by default after
switching on the device.

The HMI menu contains all parameters made available by Main menu
the controller for viewing and editing by the user. The menu
contains two types of elements: node and parameter. Nodes
are entry points into the menu. Parameters contain values
that can be read and some of them can also be modified. To Calendar
enter the menu or to edit a parameter, press OK. Pressing the

Ckey will exit the menu or cancel the edition of the parame-

ter. Alarm status is indicated by red background colour of

HMI menu. To check the alarm status, go to the Alarm menu. ~ Fig-33

6.2.7 Alarm menu 450-09-2014>>Alarms
You can access the alarm menu by pressing the ALARMS
icon from the SLIDEBAR menu screen. If there is an alarm at A_StopS1 I

the moment, its name and the date and time of its occurren- 1 2 25 22 1 4_06

ceisin the list. A confirmed alarm is additionally symbolized
by an asterisk "*" next to the date and time of occurrence.
At the end of the list there is a node called "Alarms history". A_AF

Alarms history presents a chronological list of the last occu- 1 2 25 22 1 4_06

rrences of each alarm.
A _Tout
12:25.22 14-06

Fig. 34
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6.2.8 Settings menu

The setting menu is displayed by pressing the screen with three

fingers and holding down for 3 seconds.

HMI Settings
Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Fig. 35

Table No 22 List of settings:

Function Explanation

Minimal brigh (Minimal brigh Brigh level when the HMI goes into operation mode
Maximal brigh (Maximal brigh ) Brigh level when the HMI goes into active mode
Active time (Active time) Time after which the HMI goes into standby mode when no key has been pressed

After activ.time (After active time)

HM!I activity when going into standby mode:

Nothing — no response (only LCD dimming)

Alarms menu — when an HMI alarm occurs, it automatically goes to the alarm menu

Alarms/1st page — when there is an HMI alarm it automatically goes to the alarm menu, when there is no HMI
alarm it goes to the first page (main page or first page of the main menu)

Tsensor offset (Temperature sensor offset)

Shifting the temperature measurement made by the built-in sensor.

Menu skin (Menu skin)

Possibility to select one of several menu designs

Communication Settings

MACaddress HMI address.
Instance Unique device number in the network.
. Bus mode (Bus operation modei) Way of communicating with the PLC controller.
HMI COM SETTINGS (HMI settings) — N — -
Com speed (HMI speed) | Serial speed setting for HMI.
Com.parity Parity setting for communication with the PLC controller.
Com.stop bits Stop bits setting for communication with the PLC.
MACaddress PLC controller address.
Instance Unique device number in the network.

RS485 MASTER COM. SETTINGS

Possibility to choose the way of communication.

o T Bus mode (Bus operation modei)
(communication settings via RS-485

Serial ission speed setting.

MASTER) Com speed (HMI ission speed)
Com.parity

Communication parity setting.

Com.stop bits

Communication stop bits setting.

Multi-device display

Choice of format for displaying controller description.

MULTI-DEVICE SETTINGS
cation settings for HMI operating in

MULTI mode) Find device

Sets the address area to search the network.
Network search to find devices.
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7. HEELECTRIC HEATER CONTROL MODULE

BEE i
P3Pz Pl
msw

LD HLEDZHLEDS LD B
; | WORK

A

Fig 36 The module controlling the electric heater

The HE module can be configured individually depend-
ing on the need for power of the fitted electric heater.
If it is not necessary to use full power of all heating stag-
es it is possible to switch off any number of the heater sets
or partially limit the stage controlled with the use of sol-
id-state relays.

The number of activated stages of the heater is set
by the dip-switch type switch installed on the PCB in
accordance with the following configuration:

1stage
2 stage

3 stage

Fig. 37 Setting of heater stages

Additionally it is possible to limit the max adjustment value
for the PWM signal of the SSR relay. They are controlled by
means of changing settings of the P3 pot.

50% 50% 50%
/U | TS% W TS% 25% 75%
* . * * * e d
0% 100% 0% 100% 0% 100%
P3 P2 P1

Fig. 38 Potentiometers settings

The P1 and P2 pots enable narrowing down the system op-
eration range in relation to the full 0+10V signal scale. This
solution enables the application of one 0+10V signal to con-
trol two multistage electrical heaters.

The N=P2-P1 difference cannot be smaller than 10% for each
selected heating stage (e.g. for 1 level: N > 10%, for 6 levels:
N = 60%). If due to the pots setting the N difference is lower
than the required value, then the system triggers an alarm.

FWM FILING

100%

3

STAGE S
STAGE S
STAGE 4

STAGE 3

HEATER POWER

STAGE 2

STAGE 1

2

ANV
P %)

|
| P1 Y P2
L

i 10V

o 10

Fig. 39 Workflow of heating adjustment
Sample module setting:

The 3-stages P=36kW (12kW/stage) electric heater is fitted.
The rated heating power required to heat the building is
Pn=20kW.

As standard the module is supplied in a configuration ena-
bling usage of the max. heater power. The first step is to de-
fine the min. number of operating stage of the heater. The
sum of power values of active stages must be higher or equal
to the Pn power. In our case the power of 2 stage is sufficient.
The dip-switch should be set to the position of stage 2.

Then you should calculate the PWM limit value in accord-
ance with the following formula:

where:

N-P1st -Pn
P1st

P3 - calculated PWM signal limit

N - number of activated stages

P1st — power of a single stagel of the heater [kW]
Pn - power required for the building [kW]

PS:{1— ]-100%

By substituting into the formula:

2.12-20)

F'3=|1— |-100%={I—0.33)-100°&.=68%

The P3 pot should be set to 66%.

First start-up

+Read this manual as well as the AHU control system manual.

«Check and start the AHU control system, and then connect
power supply and control of the HE module as well as power
supply of the heat output stages, in accordance with the
AHU application diagram and the HE module diagram.

«Switch on power supply of the AHU control cabinet and the
HE module.

+Seta number of heater levels at the HE module controller

«Check operation of the system.
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Start of the heater is absolutely blocked by the

heater safety thermostat (connected to the HE
, module) and by the signal from the fan pressure

gauge (connected to the HE module), which have
tobe connectedinaccordance with the wiring dia-
gram. Reaction of the ventilation system in case
of the overheating alarm or lack of signal from
the fan pressure gauge is described in point 3.4
»Alarms” since both control boxes make up one
complete control module.
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8. START-UP REPORT

DATE:

PLACE:

FORENAME AND SURNAME OF PERSON PERFORMING START-UP:

SERIAL NUMBER OF UNIT:

COMPANY PERFORMING START-UP (STAMP):

INSTALLATION OPERATIONS (DESCRIPTION):

COMMENTS:

CONFIRMATION OF PERFORMED OPERATIONS BY USER:

SIGNATURE

DATE

klimor.com
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NOTES
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SERWIS // SERVICE // CEPBUC

Q (+48)587839954
B (+48)500087227

@ serwis@klimor.com
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TEXHUKO-3KCMIYATALIMOHHAS
LOKYMEHTALMA
BEPCUA HA PYCCKOM A3bIKE

nepepoBble pelueHns
B 06nacTy BeHTURALMN
1 KOHAVLMOHWPOBaHNA

KLIMOR ocTaBnset 3a coboii NpaBo Ha BHECEHUE N3MEHEHWI




ABTOMATU3ALNA: KOHTPOJINEP AJ1A YCTAHOBOK EVO-T U EVO-T COMPACT
TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

COLEP>KAHUE

1. KOHTPOJNEP 97 6. YNYYWEHHAA NAHE/b
1.1 Onucakue KOMMOHEHTOB KOHTPONIEPa 97 YMNPABJIEHWA HMI 133
e 81 e MGt 12
: 6.1.1  TexHuueckre faHHble 133
6.12  Buapasvema 133
2. KOLMPOBKA LUKAGA YTIPABIEHUA 100 613  Mosmax ra crere 133
6.14  (xema NoAKNOUYEHUA KOHTpoNepa: 133
6.15 Pabora 134
3. PABOTA CUCTEMbI YMPABNEHNA 101 616 Skpansl HMI 134
6.1.7  MenuHMI 134
3. 3anyck cucremsl . 10 6.18  Obcnyxmsarne HVI 135
32 V3meHeHwe 3aaHHOV TemnepaTypbl 102 619 MeHio aBapuiiHbix CvrHanos 135
33 Pexmmvommnaﬂvm 103 6.1.10  MeHio HacTpoek 136
34 AapuiiHble curHabl 103 6.2 CeHcopHas naHenb ynpaenexua HMI TP4,3”
vnn HMITP7" 137
4. PABOTA KOHTPOJJTEPA 107 621 Texunyeckue napameTpsl HMITP4,3"HMITP7" 137
622  (xema NoACOeAVHeHWA 33AaloLLero yCTpoicTBa
4.1 naBHOe MeHIo 107 HMI K KoHTpOnNepy 137
42 Taimep 108 623  MonTax Ha cTere HMITP4,3" HMITP7" 138
43 Hactpoitku 109 624  O6cnyxmBanme rpaduueckux skparos HMITP 138
4.4 MeHio 0bcnyxmBaHuA 14 625  Merio HMI 138
6.26  Obcnyxmsarne HVI 139
KOHTPOEP CBA3b 8 6.2.7  MeHio aBapuifHbIX CUrHanos 139
5. 1 628  MeHio HacTpoek 140
5.1 CBA3b RS485 Master, Modbus RTU ¢ cuctemoit BMS - 118
52 CoepuHeHne Bacnet MS-TP ¢ cuctemoii BMS 131 7. MOJYNW YMPABEHWA SNEKTPU-
53 YnpasneHnue yepes WWW 131
54 Cnncok appecos nHBepTopos EVO-T 132 -HECKMMW HATPEBATE/TAMU HE 141

8. MPOTOKOJ1BBOAA
B SKCMTYATALINIO 143
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1. KOHTPOJIJIEP

dTta AOKYMEHTaLNA He COAEPXKUT dJIeKTPUYeCKuX guarpamm nnm IIIH¢0pMaI.|IIIIII 06 SNEeKTPUUYeCKNX ynpassieHNAX.

Ty NHGOpPMaLMI0O MOXKHO HAIATV B LOKYMEHTaX:
KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH-060.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CS_033.x.x.x

1.1 OnucaHre KOMNOHEHTOB KOHTPONNEPa

ELP11R32L-Bac+ BASIC - cBA3b ¢ BMS uepe3 BACnet MS-TP unu Modbus RS485 (pasbem RS485 Master)
ELP11R32L-Bac IP+ BASIC - cBa3b ¢ BMS uepe3 BACnet IP unu Modbus TCP/IP (pasbem RJ45 kapTbl Ethernet BcTpoeHHol B
KOHTponnep B MecTe, 0603Ha4eHHOM Ha KOHTponnepe Kak ETH). KoHTponnep c kapToii ETH siBnsieTca onuweii.

[LlobasuTb KapTy CaMOCTOATE/IbHO HEBO3MOKHO

L

N O

Puc. 1 Noay K

1. MaeHbIn BbiBOg RS485, Ans obMeHa faHHbIMKM ¢ BMS

2. BropuuHbiii Bbixog RS485, Ansi o6meHa AaHHbIMU C UHBEP-
Topamu

3. AHanorosble Bbixoabl Aou1-3 (0-10 B nocT. Toka)

4. PeneliHble Bbixogbl (Makc. 3 A, ACT)

5. VictouHuk nutaHna 24 B nepem. Toka/nocT. Toka

6. KoHHekTop HMI CON, nogkntoyeHve K nporpammaTopy
HMI

7.CBA3b 11 OTNPaABKa aBapUNHbIX COOBLIEHNI

8. KoHHekTOp ETH, BO3MOXHa ycTaHOBKa JOMONHUTENIbHOrO
mopyna ETH ¢ koHHekTopom RJ45 ana ceasun c BMS

9. VameputenbHble BxoAbl ANA faTuMKoB Temnepatypbl PT1-5
(PT1000)

10. AHanoroBbie Bxogbl Ain1-3 (0-10VDC)

11. Uudposble Bxogpl DINT-12

DOyHKuMK fononHnTenbHoro moayns ETH, foctynHbie ye-
pes nHTepHeT-6paysep:

IP address — appec nnatbl Ethernet (192.168.0.8)
Network mask — macka nogcetu (255.255.255.0)
Gateway IP — wnto3 no ymonyanuio (192.168.0.1)
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1.2 Tpumep coenHeHIsA BXOJOB/BbIXOJOB KOHTPONEPA
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MNepepatuvk YMU Compact unnm YMU Toutch Panel 4,3 unn 7°° mo-
XeT 6bITb NoAKsioyeH K Bxoay UMW CON (pacnonoxeHHOMY Ha BepX-
Hell NaHenn KoHTposnnepa pagom ¢ USB-pasbemom) nnm K pasbemy
RS485 Master - ecni OH He ucnonb3yeTca AnA nepeaayn HGopma-
uMm ¢ cuctemon ynpasneHua BMS. MoXHO ofHOBpemMeHHO nop-
KNlounTb [1Ba NepeaaTyrka, OfiHO 13 KOTOpbIX K pasbemy UMUK CON,
a apyroe K pasbemy RS485 Master - B 3TOM cnyyae Mbl He CMOXeM
MOAK/IOYNTL KOHTpOep K BMS obbekTa.

Mepepatunk UYMW Compact nepembiuka ,simple/ext’, pasmbikaHue
KOTOPOIZ 3acTasnAeT nepefatynk paﬁOTaTb C YaCTUYHO CKPbITbIM
MeHI0, 3Ta GYHKLMA He NO3BONUT NepCoHay obbeKTa BOWNTU B «cep-
BUCHOE MeHI0», rae Npon3BoAnTCcAa Hac‘rp0|7|Ka CUCTEMbI BEHTUNALNN.

MeHIo KOHTpOsIEpa BCerfa NOAHOCTBIO BUAHO.

CeHcopHble nepepatunkun YMU Toutch Panel 4,3 unmn 7° ynpasna-
I0TCA KOHTPO/NIEPOM, OCHALLEHHbIM [JOMOSIHUTENbHON KapTo na-
MATU; Ha TUKETKE TakKoro KOHTpoJI/iepa HaHeCceH AONOTHU

Ta6nuua N2 2 (nicoK aHaNoroBbIX BXOA0B

AnanoroBbie BXoAbl (curHanbHbie Bxogbl 0-10VDC)

Ain1 [laTuuk paBnenua - nputok

Ain2 [JlaTuvk paBnexus - oTToK

Ain3 | Jatumk kayectsa Bo3pyxa: (02, LZ0, PM2.5, unu PM10

Ta6nuua Ne 3 MepeueHb aTunkos Temnepatypbl

HemcnpaBHocTb paTumKa TeMnepaTypbl npu-
BOAWT K cpaGaTbiBaHMio aBapHitHOro CHrHana,
KOTOpblil 0CTaHABMBaET CUCTEMY.

[JlaTumk Temneparypbi

PT1000

CUMBON «+».

USB-pa3bem 1Cronb3yeTca Ans 3arpy3Ku NPUNOXKEHUA YrpasneHus,

PT1 Mopava Bo3pyxa A_Tsup

PT2 | BbitAxKa Bo3gyxa A_Texh

PT3 | HapyxHblit A_Tout

T4 Bbinyck Bo3/iyXa Hitke A_Trec

. peKynepatum TennoThi

OnuvoHanbHas A_Tmain (ecw PT5 6bin BbibpaH B Kauectse
Bezylan B/lyLL{ero aTuuKa)

PTS
Jlarunk obpatHoii Boabl | A_ThackWater (korAa —akTuBMpoBaH —AaTumk
BO/IOHarpeBaTens 06paTHoii BoAbI BoZioHarpeBatens)

ecnn NPUNOXeHNe KOHTPOJNepa He COOTBETCTBYET Tpe6GoBaHWAM
KNNeHTa, 06paTu1TeCh K MPOU3BOANTENIO W MOCTaBLUMKY, €CTb BO3-
MOXHOCTb HAaCTPOWTb NPUNOXKEHNE B COOTBETCTBUM C TPEGOBAHNAMM
1 3arpysuTb ero ¢ MoMolLLbio No6oro KomnbtoTepa Knacca PC.

1.3 CTaHpapTHble GyHKLMM BXOJOB 1 BLIXO0B KOHTpONEPa

Ta6nuua Ne 1 Cnincok LMGpoBbIX BXOA0B

Ta6nuua Ne 4 Cnucok LuMGpoBbIX BbIXOL0B

LiudpoBbie BbIXOABI, BHE COCTOAHNA - BbIXOA ReC/ReA OTKPbIT, Ha COCTOAHNM

- Bbixoi ReC/ReA KopoTkuit

Hacoc BOJOHarpesarens

Rel Hacoc BOJOHarpeBarens 1 BOAAHOrO 0XNaAnTeNA eCu akTUBMPOBAH BOI.'lSiHDﬁ

Tennoo6meHmK H/C
TERE (TN OETENED | 16D ﬂlﬁﬁ'c‘o';:i.'.'if ) INeKTPUYeCKMil HarpeBaTenb
cocTosAHMe BX0Aia — Nofja4a 24 B nepem. npABUAL-  ppyponyr P P
ToKa Ha DIN... nepeknioyatenv BXoloBHa  Hoii pabote  kcpaGatbiganmio Re2 | Crapt noBopoTHoii pekynepawyy
umuppoBoMm BXoAE) cucTembl aBapUAHbIX
G ArperaT niefaHoii BOAbI ANA BOJAHOTO OXMaAUTeNa
o Re3
Dinq | CHcremanp p A AR OpeoHoBbIii 0XnazuTeb YpoBeHb |
CUTHaMU3aLMM =
n 5 N (DpeoHoBbIil OXnaauTent yposekb Il
poTiBo06NeAeHUTeNbHbII TepMOCTaT Red
3akopoyeHo | A_ThHW N
BO/OHArpeBaTeNbHOro 3MeeBuKa P - Curxan Bpema roga - JIETO (ecm p BOAAHON H/Q)
Din2 ABApUiiHbI/i CUTHAN CUCTEMbI ynpaB- A ThHE Re5 | KnanaHbl npUTOUHOr0/BbITAXHOrO BO3AyXa
NeHUA  3NeKTPUYeCKUM / ra3oBbIM | 3aKOpoueHo | , o
p P A_ThGAS Re6 | Pa3pewwenue paboTbl AnA INEKTPOCTATUYECKX PUALTPOB
Harpesatenem
X N Re6 | Curxan pabotbl Bewtunatopa / Ynpaenenua YO-namn-C
Din3 | OpeoH Kynep eAMHULbI CUTHANM3ALMN | PASOMKHYTbI* A_X B pa/Ynp o
= socc Re6 | TpynnoBoii aBapuiiblii curHan
Din4 p: Y Tblit A_Cold_Rec
BbIXTIONHbIX ra308 npecocTar Ta6nuua Ne 5 (nucok aHanoroBbix BbIX0R0B
Din5 | Mpecoctar ¢unbTpa nputoka a30MKHY bl A_SupFilter
P Qunsrpa np s y up AHanorosble Bbixogb! (0=-10VDC BbIX0oAbI CUrHana)
Din6 | Mpecoctar gunbTpa oTTOKA Pa30MKHyTbIi A_ExhFilter N N N N
HarpeBatenb (BoAAHOIA, IneKTpUYECKiii WNM ra30Bblii, OCHaLLEHHbI
Din7 | Mpecoctar pa npuToKa P A_SupPres COGCTBEHHbIM MOJIyNIeM 3NeKTPONUTaHUA)
Aout1
Din8 | CurHan «defrost» oT peBepcuBHOrO arper. | 3akopoueHo A_ DefFunc Bopoarpesatenb it BoAAHOI 0XnaauTeNb (€CnM akTUBMPOBAH BOAAHOI
JR— Tennoo6metHmk H/C)
' BapUiiHbIii CUrHan MHBepTopa
Din9 P prop 33KopoyeHo A_SupFC L o N
BEHTUNATOa NpuToKa/BeHT.EC EBM Aout2 0 (BopAHo unu ¢p [il¢ C0BCTBEHHBIM
i - MOoZlynieM SNeKTPONUTaHus)
Din | AapuiiHblii CurHan uxBepTopa 3aKODOYEHO A EXhFC
10 BEHTUNATOPa 0TTOKa/ BeHT.EC EBM P - Aout3 | CmecutenbHas kamepa (10-0B), nopava/BbinyckHble knanakbi (0-10B)
Din MpecocTar gunbTpa ononHUTeNbHoro/ T A_SupFilter2 lub Aout4 | Pekynepauus Tenna/xonoza nepekpecTHbIM NOTOKOM
n INeKTPOCTATUYECKOTO NpUTOKa(onLms) P A_SupFilterES N
* H OTKa3 LmdpoBoro Bxoaa B MeHo Hactpoiikn/Oxnagutens DX
. o o
Dln Ceval(HblvlBblmm‘laTeub/ﬂllClEM& B MeHl.() 06Cﬂy>KI/IBaHMR MOXHO Bbl6paTb OAVH M3 aHanNoroBbiX BbIXOAOB Kak
3aK0pOYEeHO A7510p5‘| curian 0+10 B npuToyHoro BeHTUnA
i YAaneHHOro 3anycka/0CTaHoBKY CUCTeMbl Mpumeyanme!!! Mbl noAKNOUaEM AATUNKIN BNAXKHOCTU W BNaXKHOCTU BbIXMIOMHbIX

rasos c nomouypto ceasn modbus RS485
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2. KOOWPOBKA LLUKA®A YTPABIEHWA HAMMEHOBAHME/
OYHKLUA
Ta6n. 6 Koavposka Wwkada ynpasnexua Kon
Koa HA3BAHUE CUCTEMbI
SECS 36 0 0 4 0 32
SECS MNopaya/BbiTAxXKa Bo3AyXa SEGS 3 1 0 4 0 2
PRGS :25::;:::3‘;::3&3".( 6aiinacoi cchen(noﬁ SECS 38 0 2 4 0 32
RRCS Nopaval BO3/1yXa C € BOCC SEGS 4 0 0 0 8 32
S¢S YcTaHoBKa noaaum Bo3zyxa SECS il ! 0 0 8 22
SECS K 0 2 0 8 32
Ta6n. 7 Yka3anue dyHKuuit B TabnuLie KOZI0B M KONMYECTBO GyHKUMiA Wkada ynpasneHua PRGS 0 0 0 0 0 0
EH IneKTpUYeCKHii HarpesaTenb PRCS /) 0 2 0 0 0
WH BopoHarpesatenbHbiil 3meeBuk PRCS 4 0 0 4 0 0
DX Oxnagutens DX PRCS 5 ! 0 4 0 0
wC BonooxnaauTenbHblii 3meeBuK Be 6 0 2 d 0 0
MX (mecuTenbHan Kamepa PG s 0 0 0 i 0
PRCS 9 1 0 0 8 0
Ta6n. 8 KonvpoBKa GyHKLMil CUCTEMbI ynpaBneHma PRCS 10 2 0 8 0
HAMMEHOBAHUE/ PRCS 33 1 0 0 0 32
OYHKUMA PRCS 34 0 2 0 0 2
Ko PRCS 36 0 0 4 0 32
S¢S 1 1 0 0 0 0 PRCS 37 1 0 4 0 32
S¢S 2 0 2 0 0 0 PRCS 38 0 2 4 0 32
S¢S 4 0 0 4 0 0 PRCS 40 0 0 0 8 32
S¢S 5 1 0 4 0 0 PRCS f 1 0 0 8 32
S¢S 6 0 2 4 0 0 PRCS Q 0 2 0 8 32
S¢S 8 0 0 0 8 0 RRCS 0 0 0 0 0 0
SCS 9 1 0 0 8 0 RRCS 1 1 0 0 0 0
S¢S 10 0 2 0 8 0 RRCS 2 0 2 0 0 0
SCS 33 1 0 0 0 32 RRCS 4 0 0 4 0 0
S¢S 34 0 2 0 0 32 RRCS 5 1 0 4 0 0
S¢S 36 0 0 4 0 32 RRCS 6 0 2 4 0 0
S¢S 37 1 0 4 0 32 RRCS 8 0 0 0 8 0
SCS 38 0 2 4 0 32 RRCS 9 1 0 0 8 0
S¢S 40 0 0 0 8 32 RRCS 10 0 2 0 8 0
S¢S f 1 0 0 8 32 RRCS 33 1 0 0 0 32
SCS /2 0 2 0 8 32 RRCS 34 0 2 0 0 32
SECS 1 1 0 0 0 0 RRCS 36 0 0 4 0 32
SECS 2 0 2 0 0 0 RRCS 37 1 0 4 0 32
SECS 4 0 0 4 0 0 RRCS 38 0 2 4 0 32
SECS 5 1 0 4 0 0 RRCS 40 0 0 0 8 32
SECS 6 0 2 4 0 0 RRCS f 1 0 0 8 32
SECS 8 0 0 0 8 0 RRCS 2 0 2 0 8 32
SECS 9 1 0 0 8 0
SECS 10 0 2 0 8 0
SECS 33 1 0 0 0 32
SECS 34 0 2 0 0 32
|
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3. PABOTA CUCTEMbI YMPABJIEHNA

Mepeps 3anyckom cucTeMbl nonb3oBaTenem

no, Tb 1 NpOBepuUTH WKad

yng 10 p ANTbCA
C TaMW.

3.1 3anyck cuctembl

MepeBeauTe BbiKNIOUaTENDb pacuennaoLwen Katywk Q1M B
NONOXEHWeE BKOYEHNA:

«1-ON» (NNacT1KoBbIf KOMMYTaTOP)

Puc. 03 Bl Tenu Wkada ynp
Mpu nepBom 3anycke cMcTemMbl Heo6XxoaMMoO caenatb
cnepyowee:

a) O3HaKombTeCb C HacTOALVM PYKOBOACTBOM W CXeMOWM
NPUMEHEeHUA CUCTeMbl BEHTUNALUUW U KOHAULUMNOHNPO-
BaHUA BO3yXa, Fie yCTaHaBN/BaeTCA C1CTeMa ynpaBieHns.
b) Mpown3soanTe anekTpuUeckne MOAKMIOUEHUA COTNAacHO
cXeme MPUMEHEHNA U YKa3aHUAM, NepeyncieHHbiM B Ha-
CTOALLEM PYKOBOACTBE.

c) [lNpoBepbTe NPaBUILHOCTD MOAKMOYEHUA [ATUMKOB
1 GYHKLMOHaNbHbIX 31eMeHToB (NPUBOAOB, NpeobpasoBa-
Tenei 4yactoTbl U Ap.).

d) BkntounTe snekTponuTaHue wkada ynpaBneHna n ycta-
HOBWTE KOA NPVMEHEHNA B MEHIO YCIYr B COOTBETCTBUW CO
CXeMoW NpUMeHeHMA (MyHKT 4.4).

e) HacTpoiite cuctemy B MeHio 06cnyxmBaHua (NyHKT 4.4).
) DeakTnBMpyiiTe pexnm 06CyKBaHUA.

g) B cnctemax EBM yctaHoBuTe appeca (KoHourypauus
BeHTUNATOpa EBM BbinonHAeTcA npu 3arpyske afpecos,
NosTOMy BbllLEYNOMALIHAA OMnepaLua Takxe [o/KHa Bbl-
NONHATLCA Ha BCex BeHTuUnATopax EBM, nogknioueHHbIX K
KOHTponnepy),

h) Hauatb modbus RTU cBAsu KoHTponnepa ¢ EBM BeHTUNSA-
TOPOB VAW UHBEPTOPOB NOCTaBOK BEHTUNATOPOB, BbIXIOM-
HbIX ra30B, (€C/IN TaKoBble MeloTCA),

i) MpoBepbTe NPaBUNBHOCTL NOKa3aHWI U PacnonoxeHue
[laTu/KOB.

j) MpoBepbTe paboTy NPUBOAOB (C MOMOLLbIO MeHIo ycnyr/
dopcmposaHua Bbixoaa). Mpu npoBepke 06paTiTe BHUMA-
HVe Ha NerkocTb nepemelleHnA aMopTH3aTopoB, MOJHO-
CTbiO OTKPbITOE/3aKPbITOE COCTOAHNE NPUBO/AOB.

k) Hactporiite Bepywuii gaTumk B MeHto «HacTpoiiku/Temne-
patypa/Beaywni fatunk» (NyHKT 4.3).

1) MpoBepbTe, HET NN aBapwiiHbIX curHanos. Ecnn ectb, ux
Heo6XoAMMO COPOCUTL (MYHKT 3.4).

m) 3anycTuTte cuctemy (point 3.1).

n) MpoBepbTe elle pa3, HET M aBapUIAHbIX CUrHanNoB. Ecin
ecTb, X He0b6XoAUMO cOPOCUTD (MYHKT 3.4).

0) BblbepuTe COOTBETCTBYIOLLMIA A3bIK MEHIO HA KOHTPOMNEpe

He3aBMCKMMO OT 3aBOACKUX HAaCTPOEK KOHTponnepa, npo-
BepbTe NPaBWIbHOE YNpaBieHne CUCTEMON ANA KOHTPONA
Temnepatypbl, OXNaX4eHUA dNeKTpuYeckoro oborpesare-
nA, (ecnu TakoBble MMEIOTCA).

Bbibop perynAatopoB Temnepatypbl AO/mKeH ObiTb caenaH
Taknm 06pa3om, UTOObI CCTeMa KOPPEKTUPYETCA Kak MOX-
HO bbiCTpee 6e3 Upe3MepHOro perysmpoBaHnA (AnA BbICBO-
60X/AeHNA peaKkLy M CMCTeMbl, yMeHbLUeHUs napameTpa Kp
n/vnu ysenuyenua napametpa Ti).

COOTBETCTBYIOWMIA BbIGOP HACTpoek KoHTponnepa Pl,
ynpaenenna AHU B cooTBeTCTBMM C MpPOU3BOAUTENb-
HOCTbIO, YKa3aHHOW B nucte cneundwmkaumin AHU, npa-
BUNbHbIA noabop komnoHeHToB AHU (pekomeHgyeTca
aHanoroeoe ynpasfieHne ANA KaXAoro Tenno/xnafoob-
MEHHMKa), paboTa cucTembl B nomelieHun 6e3 BHesan-
HbIX W3MEHeHWl TemnepaTypbl K3-3a 06OPYAOBaHWA,
BbIAENAOLWEro 3HaUMTEIbHOE KOIMYeCTBO Temnna/xonoaa,
obecneynBaloT BO3MOXHOCTU CTabWUBHOMO ynNpaBneHna
TemnepaTypon.

[inA npoBepKM TOYHOCTW AENCTBYIOWEro pexuma ynpas-
neHna TemnepaTypol nepengute B «MeHio ycnyr/U3me-
HeHune TemnepaTypbl AaTunKka BO BPeMeHW» (rae XpaHATca
flaHHble No 15 nocnegHUM M3MeHeHUaM TemnepaTypbl B
TeyeHVe yKa3aHHOrO nepuoja BPeMeHu), a Takxe NpuBo-
[UTCA 3HaueHne «OTKNOHEHUA», KOTOPOE MOKa3blBaeT MakK-
CUManbHoe OTKIIOHEHWe OT [ieiCTBYIoLLel YCTaHOBNEHHOM
Temnepatypbl 1 15 NOCNEAHNX U3MEHEHWI Ha TNaBHOM TeM-
nepaTypHOM JaTumKe.

B cnyyae HeyAaoOBNeTBOPUTENbHbIX Pe3ynbTaToB Npo-

Liecca ynpaBneHuns Temnepartypoii, cnepyer:

+NPOBepUTb, PabOoTaeT M CMCTEMA C MaKCMabHOM 3ddek-
TUBHOCTbIO (CPABHMB YacTOTY WHBEPTOPA BEHTUAATOPA
C paboueil 4acToToOlA, yKasaHHON B nnucTe cneuundrKaummn
AHU 1n ¢ gaHHbIMU, MONYYEHHBIM MPY U3MEPEHUMN NPO-
M3BOAUTENBHOCTY,

+NpoBepUTb PaboTy NMPYBOLOB 1 YNPABAILLMX Lenen Ha-
rpeBatefien, OXNaanTenemn v pereHepPaLoHHbIX yCTaHOBOK,

+NPOBepUTb PaboTy BO3AYLIHbIX 3aCIOHOK,

«NpoBepbTe MPABUIbHOCTL YCTAaHOBKM TeMMepaTypHbIX
[aTumKOB,

- NpoBepbTe BbI6OP HACTPOEK KOHTPOsepos Pl.

KoHTponnep - KackaaHbli KOHTPONEp, B KOTOPOM 3anyck
CUCTEMbI BbINOMHAETCA C KOHTPONIEPOM TemnepaTypbl no-
[laBaemMoro BO3Ayxa C [JIUTENbHOCTbIO, ONpPeAeneHHon B
MeHio «HacTpoinkn/Temnepatypa/YcTaBka», U nocne Toro,
Kak 3TO BpemA 3aKaHuuBaeTca (B C/lyyae, €Ciu rMaBHbIi
[laTunK OTAIMYaeTCA OT faTunka nojaun Bo3sfyxa), ycTaHas-
NBAETCA [JONONHUTENbHDBIA KOHTPONNEp Beayliei Temne-
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paTypbl 4ns obecneyeHns yCTaHOBIEHHOTO 3HAYEHNA TEM-
nepaTypbl B KOHTPOMIIEPEe NOfaun BO3ayxa.

Ta6n.9 Hactpoiika koHTponnepa

HAMMEHOBAHUE B MEHI0: B AL OB R
(PEKOMEHAYETCA)
Kp=1

Harpesahue Pl
Ti=60¢
Kp=1

Oxnaxenue Pl
Ti=60¢

Mogaya Bo3ayxa B Pl (npeaen Tmin Kp=1
1I0A3uM BO3/1yXa, npefien Tmax
110A3YM BO3/1yXa)

Ti=90c¢

Mopaua Bo3pyxa B KoHTponsep Pl MoxeT 6biTb GbicTpee vnn
Mef/IeHHee HarpeBaHua 1 oxnaxaeHus Pl. Yem meaneHHee P,
Tem MeHbLUe KonebaHusa TemnepaTypbl B peXxumax Makcumarb-
HOW 1 MUHUMabHOW NOAAYM BO3/yXa, HO peakLya Ha AOCTIXe-
HVe NpeaenbHOTO 3HaUeHVA TakKe 3aMeaAeTcA.

MapameTpbl orpaHnyeHmns no Temnepatype «logaya Bosayxa
Tminy, «Mogaya Bozayxa Tmax» MOXeT 6bITb PaBHbI YCTaHOB-
Kam TemnepaTypbi.

Ecnu HeT cTabrnuisaumm no peKoMeHyeMbIM HaCTPOKaMm, Bbl
MoXeTe yBenmunTb Ti ANA Kaxporo KoHTponnepa Ha 10 ¢ (4o
MaKCMMarnbHOro 3Ha4yeHusA B 120 c).

OTcyTcTBME CTabUNM3aLnK CUCTEMbI NPY TaKnX BbIGpaH-
HbIX HAaCTPOIKax MOXeT CBUAETeNbCTBOBaTb 06 ownbke
npy BbIGOpe TENNO-XONOAHbIX 06GMEHHUKOB, UX Hemnpa-
BUNbHON paboTe, OTCYTCTBMMU MapamMeTpoOB TennoBbix/
XONOAHbIX Y312, HEO6XOAMMbBIX B COOTBETCTBUM C KapTOM
BblGOpa NaHenn ynpasneHus.

Bblbop BpeMeHU oxnakAaeHuA HarpeBaTens [OSKeH 6biTb
cpenaH Takum o6pasom, UTo6bl NeKTprYeckunii oborpesa-
TeNb He neperpesarc.

Kaxpoe npunoxeHue nmeeT BO3MOXHOCTb paboTaTb BeH-
TUNATOPbI C MOCTOAHHON KOPPEKTUPOBKOW PacxofoB, 3TOT
PeXMM MOXeET ObITb akTBUPOBaH B «CepBuc MeHto / KoH-
durypaumsa / QUKCMpoBaHHble pacxofbly, a Takke ycTaHo-
BUTb [JaTUMKMN AaBJIeHNA C 1ana3oHOM, COOTBETCTBYIOLLM
Tpe6OBaHVIFIM CUCTEMbI, Ha NOCTaBKy 1 / VN BbIXOMHbIX
BEHTUNATOP Takum 06pa3om, UTO n3MepeHue aaBneHus «i»
HaxoauTca nepen BEHTUIATOPOM W «-» 3a BEHTUWIATOPOM,
NOAKNIOUUTb U3MEPUTENbHbIN CUTHAN K aHaNoroBbIM BXOLI0B
B cooTBeTCTBUM C | / O CNUCOK (MYHKT.1.2) 1 HACTPONTb KOH-
TpOnb JaB/ieHUsA C cnosib3oBaHnem «HacTporku / BeHtuns-
Topbl / KoppeKkTupoBKa pacxopos» u «Hactpoiiku / Perynsa-
Topbl / Pl Fixed Expenditure» meHto.

Kaxgoe npunoxeHue umMeeT BO3MOXHOCTb paboTatb C
dyHKUMeN KauecTBa BO3Jyxa B 3aBUCMMOCTW OT AaTuuka
CO2 vnm gatumka JTOC. B cnyyae nnoxoro KauecTsa Bo3fyxa
KONMYECTBO CBEXEro BO3[yXa YBENMNUMBAETCA 33 CYET MUK-
WIMPOBaHNA Kamepbl Unn BeHTUnATopa. OYHKUMA KayecTBa
BO3[lyXa MOXeET ObITb HaCTPOeHa B MeHio obcnyxmBaHua /
KOHUMrypaumu / KauecTBo Bo3ayxa.

Kaxpoe npunoxeHne nmeeT BO3MOXHOCTb paboTaTb C
dyHKUMeN KayecTBa BO3Jyxa B 3aBUCMMOCTV OT AaTuvka
PM2.5 unun patunka PM10. Mpn nnoxom KayecTse BO3gyxa
BKJ/IIOYAETCA SEKTPOCTATUUECKNA GUILTP U yMeHblIaeTca
KONMYEeCTBO CBEXEro BO3[yXa C MOMOLLbI BEHTUNATOPA.
DYHKLMA KauecTBa BO3/yXa MOXET ObITb HACTPOEHa B MEHIO
06CNyX1BaHNA / KOHPUrypaLni / KauecTBO BO3AyXa.

Ecnu Bbl 3meHUTe NpunoxeHue, He 3abyabTe BOCCTaHO-
BUTb CMCTEMY B COCTOAHUM 3aBoAa «Service Menu/Factory
Reset» 3apaHee.

Cucrema 3anycKaeTca B cieAyloux cnyvyanx:

«Het curHanusauumu, 6nokvpyioLein paboty cuctembl

«CurHan «S1 - ocTaHOBKa 06C/yKMBaHWA» 3aKopoyeHa npu
Bxoge DIN12 koHTponnepa

«eCTb KOPOTKWI curHan «S1F — ceT» Ha din1 BXOA KOHTPOSI-
nepaw

+napameTp «YCTaHOBWTb PeXVM PaboTbi» Ha KOHTpoMNepe
nnm inflictor ycTaHaBnvBaeTcA Ha ONLUMIO, He CBA3AHHYI0 C
Stop.

NPUMEYAHME: MNMocne noTepn HanpsaXeHNA cucTema as-
TOMaTuyecKku Bo3BpallaeTca K paboTe ¢ HacTpoiikamm 1o
HanpsxeHna

3.2 M3meHeHue 3aaHHON TemnepaTypbl
Ha KoHTponnepe nnn nporpammmpyioLem yCTPoNCTee B rnas-
HOM MeHIo napameTp «HacTpolikn TemnepaTypbi».

Stan| uktadu
Sitlop
Menjul |g/t |6 wnle Ulstlalw (t|rlyb| plrlalcy
S|t |op
et lo..

tlemp -

@T 4@

| Nlalst lawa

23,9 [c
®T l@s,uﬂc

| Zlaldlaina

t e |mp|. |

Puc. 04 V3meHeHve 3aaHHOi TemnepaTypbl

N3meHeHne pexunma paboTbi:

Haxmute OK»Cron» 6yneT MuraTb, NepeknioumnTbCa B Apy-
ro pexum n Haxmute OK

N3meHeHne TemnepaTypbi:

Haxmute OK, «23.9.», MuraTb, nepentn K gpyromy 3Hauve-
HUIO, N HaxmmTe OK

102

klimor.com



Klimor

3.3 Pexum oxungaHus

C Lenbio SKOHOMUM 3NEKTPOIHEPIM CUCTEMa yNpaBieHNs
MOXeT paboTaTb B pexume oxumpaHuA. Boibop gaHHoro
pexuma Npou3BOAWTCA C MOMOLLbIO NapameTpa «Pexnm
paboTbi» B rMaBHOM MEHIO KOHTpOIepa Unv B KaneHaape.
B 3aBMCMMOCTY OT TpebOoBaHMI NMEETCA BO3MOXKHOCTb 3a-
[aHVA pexnma OXXnaaHuA ToNbKO ANA HarpeBa, TONbKO AnA
OXNaXAEHVA UNW ANA Harpesa 1 oxnaxkAeHusa BMecTe (Cm.
NyHKT 4.3).

Huxe npMBOAUTCA ONncaHue peakuum CUCTemMbl Ha nepe-
K/loUeHne C pexuma paboTbl Ha pexum oxmgaHusa (Ha-
rpes).

Cucrema | - cuctema octaHoBREHa,

Cucrema Il - cuctema BKOUEHa Ana paboTbl, BEHTUNATO-
pbl ¥ Tennoo6MeHHUK/XNafoobMeHHUK 3amylyeHbl, 3Ta-
NIOHHaA TemnepaTtypa OTperynupoBaHa (B AaHHOM ciyyae
Tsup - noaaya Bo3ayxa) A0 3afaHHON TemnepaTypbl 22°C.
Cucrema lll - cuctema ocraHoBneHa, Temnepatypa NPUTOY-
HOro BO3/yXa V1 TemnepaTypa B MOMELEHNN CHUXAIOTCA.

System /I\ l 10 1

Cucrema IV - cuctema BKoYeHa Ana paboThl, Tak Kak
BbINOJSIHEHbI YCNIOBUA BKIIOYEHNSA, T. €. CHUXEHWE STaNIoH-
HOW TemnepaTypbl B pexume oxupaHua (B JaHHOM cny-
yae Troom - TemnepaTypa B NOMELEHNN) Ha 3HaueHue
ructepesuca 4°C ¢ 3apaHHoi TemnepaTypbl TsetStdby
pexuma oxupgaHua = 20°C, perynnpoBka TemnepaTypbl
YCTaHOBKM AnA 06paboTKM BO3Ayxa NPOM3BOAUTCA OT-
HOCWTENbHO BefyLiero Aatuvka (B AaHHOM cnyvae Tsup
- nopava Bo3fayxa).

Cucrema V - tcuctema octaHOB/EHa BCIIEACTBME [OCTUXE-
HVA 3a[laHHON TemnepaTypbl pexunma oxunaanua (Troom =
TsetStdby).

[na Hapnexaweii pa6oTbi CUCTEMbI B peXxume

P CA UC| ao-
NONHUTENbHbIN AaTYNK TemnepaTypbl BO3AyXa
BromeLeHuy (noakntoyeH K Bxoay PT5), pacno-
NOMEHHDII B NPeACTaBUTeNIbCKOM NOMELEeHIN.
[na 370i1 Uenu MOXHO TaKxe MCMONb30BaTh
naHenb YMW. MMokasaHua faTuMKoB Temnepa-

Typbl on 0 BO3AyXa B
3TOM peXnMe HeHafieXHbl.
k%) v

Stop Start Stop
[t |

‘ Stort ‘ Step

TmainStdby = Troom i

+24°C

] “Hne

+20°C

TsetStoby

6T 1

Tnain = Tsup

+26°C
+22°C

" time

Tset

+18°C }

Work Mode /I\

time

‘ Stop Start Stop

Standby

Puc. 5 Pabota KoHTponnepa B pexume OXULaHNA

3.4 ABapuiiHble curHanbl

Ha aBapuiiHble curHanbl ykasblBaloT MepuaHue Juc-
nnea W KpacHble CBETOAWOAbl Ha KOHTponnepe uwau
nporpaMMupytolem YCTPONCTBE, a Takke BKJlOUeHue
BbIxOfa pene KoHTponnepa Re8. OnucaHune aBapuiiHbIX
cUrHanoB npusefeHo B pasgene «MeHI0 aBapMIiHbIX
curHanoB». [1nA AocTyna K MeHI0 aBapuiHbIX CUrHa-
noB yaepxwusante knasuwy «C» NpUMEPHO 3 CeK.yHfbl.
MocnepHAA NO3VLMA B MEHIO aBapUNHBIX CUMHANOB — 3TO
MeHio «McTopnA aBapuiiHbIX CUTrHaNOB», e MOXHO
yBUETb WCTOPUIO aBapUiiHbIX CUrHanoB (perncrTpupy-
I0TCA Ha3BaHWe aBapUIIHOTO CWUrHana, ero Aata u Bpems).
Mpy BO3HVMKHOBEHUW OGNOKMPYIOLWETO aBapUAHOMO CuUr-

time

Hana HeobxoAMMO COPOCUTL aBapWMINHBIN CUTHaM, 4TO
No3BO/UT Mepe3anycTuTb PaboTy CuUCTeMbl yrpasre-
HuA. [ina cbpoca aBapwiiHOrO curHana cnefyeTt BOWTU
B «MeH0 aBapMinHbIX CUTHaNoB» U yaepxmBaTb knasumwy OK
Ha Bbl6paHHOM aBapUiHOM curHane. Eciv ncTouHnk curHa-
Na He ucyesaert, aBapuiHbIN CUrHan byaeT coxpaHeH, a npn
ero onucaHnn 6yaeT NOABNATLCA CUMBON «*», O3HavaloLNi
noaTBepXAeHNe aBapuitHoOro curHana. Ecnn nctounnk cur-
Hana OTCYTCTByeT WAM ncyesaeT nocne noaTBepXaeHus,
aBapuiiHbIi curHan Gyaet copoleH. MHdopmauua ob asa-
PUIHOM CUTHane coxpaHsaeTca B MeHio «McTropusa asapuii-
HbIX CUTHaNoB».
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

Ta6nuua N2 10 Cnucok aBapuiiHbIX CUTHanoB

Bsaumoneﬁnsue CCUrHaNIbHbIM KOHTaKTOM

™ XONOANNBHOTO arperara:
MEITILE ABAPHIIHOTO OTK/MK CUCTEMbI, AEACTBUA ) " .
CUTHAND CHTHATA 06b14Hoe COCMoAHUe — aBAPMIAHBII CUTHAN C arperata
OTCYTCTBYeT, Ha LUGPOBOM BXoZe curHan 24V oTcyTcTByeT
RHOROES ERXONE] | AsapuiiHoe cocmosHUe — Haniume aBAPUIIHOTO CUrHana ¢
M N A_DX Yracatoupii
CoBMecTHaA pa6oTa ¢ cUCTeMOli MPOTUBONONAPHOI - arperata, Ha LGPOBOM BX0Ze ecTb curHan 24V
CUTHanu3auuM
PeaKuwa Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: UHQOF i
06bI4HOe COCMOAHUE — HET BO3ropaHu, curHan 24 B nepem. curHan.
ToKa Ha LMPOBOM BXOAE Bo3moxHa 3ameHa Hactpoiikn NO Ha NC
puliHoe cocmosHue — PaHue, curHana 24 B nepem. Lindposoii Bxoz Din3
A_AF 5 TOK Ha LPOBOM BXoZie HeT
NOKUPOBaHUEe .
. B3aumopielicTBUe C CUTHANIbHBIM KOHTAKTOM
OTKIUK Ha aBapuiiHoe COCTOAHIE: CUCTEMa OCTAHOB/EHA peBepaIBHOro arperata:
[0 YCTPaHeHUA NOXapHoiA ONacHOCTH. Kak TonbKo onacHocTh
YCTpaHeHa, CuCTemMa aBTOMaTHYecku NepexoauT K pabote 8 06bi4Hoe COCMOAHUE — aBApWilHbIAi CUrHan C arperata
COCTOAHMM 10 BO3HUKHOBEHA aBAPUIHOTO CUTHana. OTCYTCTBYET, Ha LGPOBOM BXOAE curHan 24V oTcyTcTByeT
Lindposoii Bxoa Din1 A BX Yracaouii AapuiiHoe cocmosHue — Hanuuve aBapuitHOTo CUTHana ¢
- arperara, Ha LGPOBOM BXofie eCTb curHan 24V
3awuTa HarpeBaTens oT 3amep3aHus Mpu NOMOLM
NpOTMB03aMOPO3K0BOr0 TepMOCTaTa Peakuua Ha aBapuitHoe COCTOAHUE: MH(OPMALMOHHbII
curHan.
06biHoe cocmoAue — TeMNEpaTypa 3 HarpeBaTenem bie Bo3moxHa 3ameHa HacTpoiikit NO a NC
YCTAHOBNIEHHO HA TepMOCTaTe, Ha LMQPOBOM BXOE ecTb Lindyposoit Bxoz Din3
curkan 24V
Aeapuiioe cocmosue — Temneparypa 3a ¢;iarpesaTeneM WHeA B il vactn
= HIKe YCTaHOBMEHHOII Ha TepmocTare, Ha LGPOBOM BXofe )
§ ] e | cHT 24V orcyTrByer peKynepatopa npy NOMOLLY NpeccocTaTa:
== BrokupoBaite . : 06bi4Hoe COCMoAHUE — WHell  OTCYTCTBYeT, PpasHULA
'-EI E OTKAMK Ha aBapuitHoe coctoAHme: cuctema CTOM, HarpeBa- Mexay nlepea ¥ 3a p P MeHbLLe
<2 Tenb 100%, Bnnotb Ao nporpesa Tepmocrara. Mocne npo- YCTAHOBIIEHHOI Ha NPECCOCTaTe, Ha LMGPOBOIi BXode CUTHAN
TpeBa TepMocTaTa Heo6Xo4umo MOATBEPAWTL aBapHilHbiii 24 orcyTcTyer
CUrHan & Meito rHanos, nocne AsapuilHoe cocmosHue — WHeil NMPUCYTCTBYeT, pasHuLa
1 OTCYTCTBUA HIBKOIH Temneparypbi TepmMoCTaTa CicTema Bo3- Mexay flepea  3a p patopom Gonbuue
Bpauaerca k pabore. locne 3-KpaTHoro oABNEHUA B Teve- YCTaHOBAIEHHOM Ha MPeCcocTate, Ha UGPOBOM BXOAE ecTb
Hite yaca curvana asapum A_ThHWair npoucxonwt octanoska ursan 24V
cucTembl 1 oTobpaxaetca curkan A_3xThHWair, Tpebytowuii
NOATBEPXACHNS. A_Cold Yracaouwit | PEAKUMA Ha aBapuilHoe COCTOAHME: cucTeMa pa6oTaert,
Linpposoit Bxop Din2 Rec NPOUCXOANT ~ YMEHbLUEHUE  HACTPORYHbIX  MapaMeTpoB
pekynepatopa, Mocne WCYe3aHWA aBapuitHOro CUrHana
3awura Harp ot 4 ucTeMa paboTaeT C pekynepauveii, ecnu 3toro Tpebyer
[aT4mKa ckupok B8 npu Bo3Bpate BojoHarpeBarens: NpoLecC perynnpoBaxus Temnepatypbl. Ecnn aBapmiiblit
CUTHAN He UCYE3aeT B TeyeHie ANUTENLHOTO BPEMeHH, TO
06bI4Hoe COCMOAHUe — TemnepaTypa OT AaTyuKa CKUAOK DUT CHCTEMy P 1 [10BECTH 30
- BbllLI€, YeM YCTaHOB/IEHA Ha KOHTPOANEpE WK 3ajiaue, COCTOAHMS, KaKoe 6bino [10 NOABNEHNA aBAPUiIHOTO CUrHana.
5 8 AeapuiiHoe cocmosHue — Temnepatypa OT JlaTyuka CKUAOK Lncyposoit Bxog Dind
§ g HIlXKe, YeM YCTaHOBNIeHHaA Ha KOHTPOANIEpe Wi eTTepe, Umeetca Tb UC e HeA
= E Yracanme DaTyuK Temnepatypel, M. Hacrpowm/(epsmcuoe MeHio/
_E -'>'=< brokuposanve| Peakuma Ha coctonnme Tpesorn: CUCTEMA STOP, 100% Ha- JlaTuuk pekyneparopa.
& rpeBatenib A0 Tex Mop, noka TemnepaTypa He MOBbICUTCA Bxog aatuuka PT4
<< npy BO3BpaTe HarpesaTena Bbillle yC ii, nocne
Temneparypbl, A , cucte- MpoBepka cTemeHn 3arpAsHeHua QUALTPOB B
Ma CKuoK BO3BpALLIAETCA K paﬁme nocne Toro, KaK crkan NPUTONHOI YACTH NPY NOMOLLIY NPeccocTaTa:
TPeBOrM NPOUCXOAUT 3 pa3a B Teuene yaca A_ThHWwater
cucTema oc AW I A 06bI4Hoe cOcMosHUe — 3arpA3HeHUe JONYCTUMOE, PasHuL
A_3xThHWwater TpebyioLuieit noATBEPXKACHUS. MeXay AaBneHuemM nepep ¥ 3a QUALTPOM MeHblue
YCTAHOBNIEHHOI Ha NIPeccocTaTe, Ha LGPOBOM BXOAE CUTHAN
3awura ot P PU4ECKOro Harp 24V otcytcTByer
UrHan ot pene Harp: mopyna AeapuiiHoe cocmosHue — 3arpA3HeHMe HeAOMYCTUMOE,
HE, yc B WKady ynp ponu- pasHuLa MexAy AaBNeHUeM nepen v 3a Gunstpom bonblue
TaHUs, KOTOPbIil PUYECKUM HarpeBa- YCTAHOBNIEHHO HA MPeccocTaTe, Ha UM(GPOBOM BXOJE €CTb
Tenem, nogaerca ua ITOT BXOA: curHan 24V
06b14Hoe CocmosHue — TeMnepaTypa Harpesatens HuKas, A_Sup- | Peakuns Ha aBapwiioe cocTosHve: cuCTema paboraer,
CUrHan 24 B nepem. Toka Ha UUQPOBOM BXoAE Filter Yracoumi | gic A aBaPHIKbIVE CUTHan 3ar dunbipa.
W AsapuiiHoe cocmosHue — Temnepatypa Harpesatena CauL- B cnyuae Takoro curHana HeoOXoUMO He3amezuTenbHo
A_ThHE, | TIGHIE o Bpicokas, curkan 24 B nepem. Toka Ha LMGPOBOM Bxofe 3aMeHATb QUATP HOBbIM, paboTa C rPA3HbIM GUALTPOM
A_3xThHE| "*“P%**€ | orcytcrayer CHIDKAET NPOU3BOAUTENbHOCTb YCTaHOBKM MO BO3AYXY U
MOXET NPUBECTU K ero pa3pbiBy, YTo B (BOIO 04epe/b MOXeT
OTKMK Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: cicTema paboTaeT Ge3 npUBeCT! K 3ar "
HarpesaTena o ycTpaHexua neperpesa. Mocne ycTpaHeHua Tenna/xonoaa no BUHe KAeHTa.
neperpeBa aBapuiiHblii CUrHaN Ucue3aeT U cucTema pabotaet Lndposoii Bxoa DinS
C HarpeBarenem; e aBapuiikblit curian A_ThHE cpabatbl-
BaeT 3 pasa B TeyeHue 1 Yaca, CACTeMa 0CTaHaBAMBAETCA U
noABNAETCA aBapuitHblit curkan A_3xThHE, KoTopblit Heob-
XO[WIMO NOATBEPAMTb.
Lindposoii Bxoz Din2
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" _ n TH pa6oTbl Pa BbITAK-
ABAPHUIAHOTO OTKIIMK CHCTEMbI, REACTBUA HOFO BEHTUNATOPA NPU NIOMOLLM CATHANbHOTO KOHTaK-
Ta MHBepTOpa UNK perynatopa auratens EC:
MpoBepka cTemeHn 3arpasHeHua (uALTPOB B 06bI4Hoe cocmosHUe — HenocpeACTBEHHO NOCME 3aMmycka
BBITAXHOI YaCTV NPY NOMOLLY NpeccocTaTa: CUCTEMbI aBapUFIHBI CUTHaN C UHBEPTOpA OTCYTCTBYET, CUT-
HabHbIit KOHTAKT UHBEPTOPA 3aMKHYT, Ha LIU$POBOM BXOE
00b14HOe CoCmosAHUe — 3arpA3HeHue AONYCTMOE, PasHULa ecTb (urHan 24V
MeX[y AaBneHMem nepea U 3a QUALTPOM MeHblue A Exh AeapuiiHoe cocmosHue — HenocpeACTBEHHO MoCe 3anycka
YCTAHOBNIEHHOI Ha NpeccocTate, Ha LUGPOBOM BXOAE CUTHAN . | cucTeMbl A iiHbIA - carHan ¢ p
24V otcyTcTByeT FC CUTHANbHbIii KOHTAKT UHBEPTOPA Pa30MKHYT, Ha um¢posom
AgapuiiHoe cocmosHue — 3arpa3HeHMe HeaonycTuMoe, BXOAe curHan 24V oTcyTcTBYyeT
PasHULa MeX/y AaBneHiem nepes 1 3a GuabTpom Gonblue R
A Exh- JCTHOBNGHHOM Ha NPECcocTare, Ha LAGPOBOM BXOAe eCTb Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHUE: CUCTEMA OCTaHOBNeHa,
b Yracalowmit | cyrnan 24V HeobXoAUMO NpoBepyTL mnaepmp 1 cnocob ero noaknio-
Filter YeHNs K
Peakiusi Ha aBapuiiHoe COCTOAHUe: CiACTeMa paboraer, NPUYMHY OLWMBKN, nocte ychaHeHMﬂ npmumubl HebXomAMO
BbIC A ViHbIIA CUrHan 3ar dunbrpa. MOATBEPANTD aBAPUVIHBII CUTHAN U 3anyCTUTb CUCTEMY.
B cnyyae TaKoro curHana Heo6XoAuMO He3aMeAnuTeNbHO Lndpogoii Bxoa Din10
3aMeHUTb QUILTP HOBbIM, paboTa C TpA3HBIM GUALTPOM
CHIKAeT MPOU3BOAUTENbHOCTb YCTAHOBKM MO BO3AYXY pKa  CTeneHu GunbTpa  TOHKOI
MOXeT NPUBECTM K ero pazpblsy, 4T0 B CBOI0 04epe/ib MoXeT oHMCTRA B B NPUTOUHOI YaCTV NPY NOMOLLYN NpeccocTaTa:
npuBeCTH K
Tenna/xonona no Buke Knmema. 06bi4Hoe cocmosHUe — 3arpA3HeHie JONYCTUMOE, PasHuLia
LindpoBo exop Din6 Mexay [aBneHeM Nepeq U 33 QWILTPOM MeHblule
YCTaHOBAIEHHOI! Ha MPeccocTaTe, Ha LIGPOBOM BXOE CUTHan
TH pa6oTbi ! BEHTH- 24V orcyTTayet
NATOpa NpH MOMOLLYY NpeccocTaTa: AsapuilHoe cocmosHue — 3arpA3HeHue HeJOMyCTUMOE,
pasHilia Mex/ly iaBneHueM nepeq U 3a GuaLTpoM Bonblue
06br4Hoe cocmosHue — yepe3 30 cekyHp nocte 3anycka cu- YCTaHOBMIEHHOI Ha MpeccocTate, Ha LMGPOBOM BXOAE €CTb
CTeMbl MPOBEPAETCA HanMune AABNeHA (Hanopa) BeHTUNA- A_Sup- curHan 24V
T0pa, PasHNLiA Mex/ly AJBMEHUEM NEpeq 1 32 BEHTWATOPOM b Yracatouwii .
JOMKHa GbiTb Bomblie YCTaHOBMEHHO Ha NMpeccocTare, Ha Filter2 Peakuua Ha aapuiiHoe COCTORHWe: cuCTeMa paGotaer,
LMdPOBOM BXOAE eCTb CurHan 24V BbIC A CUrHan 3ar dunbrpa.
A sup- Asapuiitoe cocmosue — epe3 30 cekyH moCne 3anycka B cnyyae Takoro curHana Heo6XoAMMO He3aMefnUTENbHO
— CUCTEMb! (wanop) OTCyTCTBYeT, pas- 3aMeHUTb QUILTP HOBbIM, paboTa ¢ TpA3HBIM GUALTPOM
Pres HULA MeXZy AaBMeHueM neped i 3a BEHTUNATOPOM Hitke CHUXQET NpOU3BOAUTENBHOCTD YCTAHOBKU MO BO3AYXY U
YCTaHOBNIEHHOI Ha NPeccocTare, Ha UMGPOBOM BXOAE CUTHAN MOXET NPUBECTU K ero P33P|>|BY: uT0 B (BOI0 04€pe/b MOXer
24V otcyTcTByeT npuBecTn K 3ar
Tenna/xonoaa no BUHeE KNMeHTa.
Peakuma Ha aBapuiiHoe COCTOAHWe: CCTEMA OCTAHOBNEHa, Lingposoii Bxoa Din11
Heo6XoAuMo NPOBEPUTL BEHTUAATOP 1 ONPEAENHTb NPUYMHY (Hactpoiiku/Cepucoe merio/Qynkuna 152H yctaHoBneHa
OTCYTCTBUA [IABNIEHNA, MOCNE YCTPAHEHUA NPUYMHBI HEobX0- Ha QuALTP TOHKO# 04MCTKM)
VMO OATBEPAVTb aBAPHIAHbI CUTHAN U 3aMYCTUTb CACTEMY .
Lingposoii Bxoa Din7 MpoBepka cocToAHMA
n TH pa6oTbi nputoy- 06bI4Hoe COCMOAHUE — MHHOPMALIA 0 CEPBICHOM BbIKNIOYA-
nom seumnmopa NPy NOMOLLY CUrHANBHOTO KOHTaK- Tene OTCYTCTBYeT, KOHTAKT BbIKIOUaTeNa 3aMKHYT, Ha LGpo-
Ta MHBepTOpa WK perynaTopa Auratens EC: BOM BXOJie eCTb CurHan 24V
AeapuiiHoe cocmosHue — eCTb UHGOPMALMA O CepBUCHOM
0bi4Hoe CocmoAKue — HeMocpeACTBeHHO Mocne 3aycka Bbl , KOHTAKT YT, Ha Lugpo-
CUCTEMbI aBapUiiHbIt CUTHan ¢ MHBEPTOpA OTCYTCTBYeT, CUT- BOM BXOAiE CurHan 24V oTcyTCTBYer
HaNbHbIit KOHTAKT UHBEPTOPa 3aMKHYT, Ha LIM$POBOM BXoZe A
ecTb curHan 24V — Yracalouptii | PeaKuuA Ha aBapuilHoe COCTOAHME: CiCTEMA OCTaHOBNEHa
A_Sup . AapwiiHoe cocTosHue — HenocpeACTBeHHO Nocrie 3anycka Stops1 C COXpaHeHueM aBapHiiHbIX QyHKUMiA (nporpesanvie Ha-
= B cucTeMbl q rHan ¢ p TpeBatens B 3UMHee Bpem ), NOCNE YCTPaHEHUA NPUYMHbI
FC CUrHaNbHbIN KOHTAKT WHBEPTOPa Pa3oMKHYT, Ha LlVIQ)pOBOM aBapMVIHbIﬁ CUrHAN WCYe3aeT aBTOMATUYecku U cuctema
BX0/le curHan 24V otcyTcTByeT BO3BPalLjaeTcA K pabote.
PeaKkuua Ha aBapuitHoe COCTOAHUE: CUCTEMA OCTaHOBMIEHa, (Imeetca Tb arot Vi curHan
Heo6X0AUMO MPOBEPUTL WHBEPTOP M CMocob ero NoaKnio- W ucnonb30Batb Bxof Din12 B KauecTse ANCTaHUUOKHOTO CUT-
YeHUA K KOMAHAOKOHTPOANEPY U BEHTUNATOPY, ONPeAeniTb Haa 0CTaHOBKM / BKMKOYEHUS).
NPUYKHY OLWUGKY, NOCNE YCTPAHEHUA NPUYMHbI HEOOX0AMMO Linpposoii Bxo Din12
TOATBEPAUTD ABAPHUIIHBI CUTHAN U 3aNYCTUTb CUCTEMY.
it I8
MpoBepka npaBunbHOCTH paboTbl AaTumka Temnepa-
TYpbl Ha NpUTOKe:
006b14t0e COCMOsHUe — aBaPHIiHbIii CUTHAN OTCYTCTBYET, AATYMK
NOAKNIOYEH
AsaputiHoe cocmosHue — eCTb aBapUiiHbIi CUTHan, JaTuuK oT-
A_Tsup |Srowposane| "IOUEH WIM MOBPEXTeH
Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: CUCTEMA OCTaHOBMIEH,
HeoBX0/UMO NPOBEpUTD AATuvK M (NoCo6 ero NoAKNI0YEHUA
K KOMaH/A0KOHTPOANEpY, 0Npe/enTb NPUUMHY oMbKK, nocne
YCTPaHeHUA NPUYUHbBI p PUiiHbIiA
CUTHan 1 3anyCTUTb CUCTeMy.
Bxog gatumka PT1
L]
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TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

ABAPUIHBIE
CUTHANBI

ABAPUITHOTO
A

OTK/MK CUCTEMbI, AEVICTBUA

MpoBepka NpaBUNbHOCTY PaboThbl JaTUMKa Temnepary-
Pbl Ha BbITANKE:

CTH

¥ L ¢ L
neuratens EC Ha nputoke 2:

00b14H0e COcMOsHUe — aBAPUitHbIA CUTHAN OTCYTCTBYET, KOMMY-
HUKaLKA npaBubHas

06b14HOe COCMOSHUE — aBAPHIAHbIN CUTHAN OTCYTCTBYET, ATUMK o, Yracave Asapuiioe cormoatue — eCTb aBapHiHbIi CATHal, KOMMYHUKa-
noAKTIoYeH SupFQ2 L¥s HenpaBuNbHaA
AedpuiiHoe cocmosHue — eCTb aBAPHitHbIii CUTHAN, AATYHK OT- Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: CUCTEMA OCTAHOBAEHa, He-
A_Texh |Bnokuposanye| K/MOIEH WM TIOBDEXEH 06X07MMO NPOBEPHTL UHBEPTOP U CTIOCOD €0 NOLKNI0UEHNS K
Peakuua Ha aBapuiHoe COCTOSHME: CUCTEMa OCTaHOBMEHa, KOMAHAOKOHTPOARepy Wik AgHrarend EC ta npitoke, onpepe-
HeoBX0/UMO NPOBEpUTD AATuiK M (NoCo6 ero NoAKNIYeHUA T NPHHHY OLWAGKY, NOCNE YCTRaHEHIHA IDAYMHEI CHCTeMa
K KOMaH/A0KOHTPOANEpY, 0Npe/enMTb NPUYMHY owMbKK, nocne i Ak patore.
YCTPAHEHWA NPUYMHbI Tb ViHbIiA MNposep! ™
CUTHan 1 3anyCTUTb CUcTemy. ponnepa ¢ p pa unu fBura-
Bxon narunka PT2 Tens ECHa BbITAXKe:
MpoBepka npaBunbHOCTM pa6oTbl AaTYMKa BHEWHeN 06b14Hoe (OcMOsHUe — aBaPHITHbII CUTHAN OTCYTCTBYeT, KOM-
Temneparypbl: MyHUKALWA NPaBUNbHAA
AT A T R A Com AgapuiiHoe cocmosHue — eCTb aBapUiiHbIii CUrHaN, KOMMYHN-
P! YTCTBYET, AaT4uk — Yracane | Kauyia HenpaBbHas
noAKNYeH ExhFC
Asapuiitoe cocmosHue — eCTb aBapHiiHbIil CUTHaN, aTuvK oT- Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHUE: CUCTEMA OCTaHOBMeHa,
A_Tout |Broxnposane| KIOUEH WIH MOBpEaeH HeobX0AUMO NPOBEPUTH UHBEPTOP ¥ CMOCO6 ero NoAKAloue-
- P . . HUA K KOMaHJOKOKTpoAnepy nan fsuratens EC Ha BbITAXKe,
eakuA Ha aBapuiiHOe COCTOAHMUE: CUCTEMa OCTaHOBMIEHa, ONPEZENHTS MPUHUHY OLIMGKH, NOCNE YCTPaHEHWA MpHIMHbI
He06X0AUMO MPOBEPUTD JaT4MK U CNOCOB €ro MOAKMKYEHUA cnerema Kt 4 K i
K KOMaH0KOHTPO/EpY, ONpeAenvTb MpH4UHY oLuBKi, nocne patore
YCTPaHeHuA NPUYMHbI HeobX0AUMO NOATBEPAUTL i -
CUTHanN 1 3anyCTiTh CUCTEMY. MpoBepKa NPaBUABHOCTM KOMMYHUKALMM KOMaHA0-
Bxog gatumka PT3 cBTOp p p
Nposepxa npasunbuonu pa6oTbi gatunka 'remnepary wnk puratens ECHa BoiTAmKe 2:
Pbl Ha 00b14Hoe COCMOsHUe — aBaPWITHbIIA CUTHAN OTCYTCTBYeT, KOM-
CepBucroe Meum/KnH¢uwpauun/ﬂaruuu peKynepa'ro- MyHUKaLWA NPaBIbHaA
pa - Temnepatypa): A_Com AgapuiiHoe cocmosHue — eCTb aBapUiiHbIil CUTHAN, KOMMYHH-
06b14H0€ COCMOAHLE — aBaPUIAHbITi CUTHAN OTCYTCTBYeT, AATYMK ExhFQ2 Yracie | KalluA HenpasHnbHaA
noAknioteH o Peakuua Ha aBapuiiHoe COCTOAHUE: CUCTEMA OCTaHOBMIEHa,
A_Trec |Bromposane AeapuiiHoe cocmosHue — eCTb aBapHiiHbiil CUrHan, AaTuuK oT- HEOBXORMO MPOBEPHTL UHBEPTOP It CIOCOG €70 NOLKIove-
- KIto4eH N noBpexaeH HUA K KOMaHAOKOHTponnepy unm Asuratens EC Ha BbiTAXKe,
Peakuua Ha aBapuiHoe COCTOSHME: CUCTEMA OCTaHOBMEHa, OMIpEAENUTL MpUH¥HY OLIMGKN, NIOCTE YCTPaHEHUS NpHAHbI
HeoBX0/UMO NPOBEPUTD AATYHK U CMOCO6 €ro NOAKNIOYEHUA K cucrema il @ K
KOMaH/J0KOHTPOMIEPY, ONpeAenuTb NPUYMHy owMbKM, nocne patore.
YCTP2HEHUA MIPIAMHEI PAUTS aBap MpoBepka A0CTaTOYHO BbICOKOIl TemMnepaTypbl Npu-
CUTHaN U 3anyCTUTb CUCTeMy. TouHoro Bo3ayXa:
Bxon narunka PT4
MpoBepKa NpaBWNBHOCTA PaBOTHI AATUMKA BeRyuei 06blyHoe COCMOAHUe — aBApUiiHbIA CUTHAN OTCYTCTBYeT,
TemnepaTypbi: Temnepatypa NPUTOYHOr0 BO3AYXa Y/ILPKUBAETCA Ha MUHY-
MarbHOM ypoBHe
06b14HOe COCMOoAHUe — aBAPWiAHbIIi CUTHAN OTCYTCTBYET, AATYUK A_Low Broknposatie — €CTb aBaf it curan,
NOAKNIOYEH Temp BpeMﬂ Temnepatypa NPUTOYHOTO BO3LYXa HibKe 3a2HHor
AsaputiHoe cocmosHue — eCTb aBapUiiHbIii CUTHaN, JATuuK oT- YpoBHA
{l_l'ma- Brokuposasue| 10 1EH W TIOBPEKACH Peakiua Ha aBapwiiHoe COCTOAHMe: CUCTEMa OCTAHOBNEHa,
i PeakuwA Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: CUCTeMa OCTaHOBNEHa, He- " Tb
06X0A¥IMO NPOBEPUTDL BEAYLLWIt AATYMK U CNOCO6 ero NoAKIo- paboTbi cucTemsl, 110Cne yCTpaHeHua npudmHb! Heobxogumo
4eHIA K KOMaH0KOHTPOIIEpY, ONPELeNTH MPUYMHY OLIGKY, TIOATBEPAUTD aBAPUTIHBII CUTHAN U 3aMYCTUTb CUCTEMY.
nocne yCTpaHeHUs NPUYMHbI HEOOXOAUMO NOATBEANTH aBa-
PHiiHbI CHFHaN W 3aNYCTHT CHCTeMY. MpoBepKa npeBbilweHNA AONYCTUMOTO BpeMeHM pa6o-
BXor 3aBHCHT oT Bbi60Pa BeyLLero AaTuika Tol YO-namnbi:
00bi4Hoe COCMOAHUE — aBAPWItHBIA CUTHAN OTCYTCTBYET,
LRI BpemA paboTbl YO-namn Hike, Yem IUMUT, YCTaHOBAEHHbIi
Mposep m B CepucHoe Mmeio\ (ueTunk pabouero Bpemenn / A_UV_
p pac pTOp pa unn EC LampTime / lumut
Ha npuToKe: A_UV_ Vracame AeapuiiHoe cocmosHue — eCTb aBapUiiHbIii CUrHan, Bpema pa-
o LampTime 60Tbl YO-namn BbiLLe, Yem MMMUT, YCTaHOBAEHHbIN B (epBic-
0b14HOe COCMOAHLIe — aBAPHIAHbIVi CUTHAN OTCYTCTBYET, KOMMY- Hoe MeHio/ CueTuuk paouero Bpemetu / A_UV_LampTime
HUKaLVA NPaBUNbHaA 7 Namur
A_Com Yracve AeaputiHoe c —ecTb il curHan,
SupFC LA HenpaBynbHaa Peakius Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: VWHGOPMALMOHHbIE

Peakiua Ha aBapuiiHoe COCTOAHME: CUCTEMa OCTaHOBNEHa, He-

06X01MO NPOBEPUTH UHBEPTOP W CNI0C06 ero MOAKAI0YEHUA K

KOMaHZOKOHTpoANepy wik ABuratena EC Ha nputoke, onpege-

TUTb MPUYUHY OLIMOKM, NOCTE YCTPAHEHNA IPUUMHbI CCTeMa
Kn AK ii pabote.

CUrHan, 3amexute WD’!IBMI'IH, nocne 3ameHbl 1amn CYeTunK
paboyero BpemeHu JomxeH 6biTb nepe3arpyxeH

klimor.com
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ABAPHIHBIE
CUTHANBI

A_Code

Yracanme

™n
ABAPHITHOTO OTKWK CUCTEMbI, AEACTBUA

MpoBepka Bbi6paHHOro Kopa:

06b14HOe cOCMOsHUe - HeT CUrHanusauuu, Bbl MoXxeTte noitm,
4T06bI HaCTPOUTb 1 HayaTb CucTemy

AsapuﬂHae (0CMOAHUe— BO3HWUKAET TpeBora, Maket 6IIOKMpy-
€TCA 0 Tex Nop, NoKa He 6y[IlET yCTaHoBNEH I'IpBBI/IﬂbeIVI Koa
npunoxexna (KOﬂbI, AaHHble NpUNoXeHnem aBToMaTu3auumn
KopupoBanuA Tab. No 8 31oro pykoBoacTBa)

Cursan TPGBOI'VI’ merema 3BGI|DKVIPOBBHB, KOrja ycTaHoBnex
KoAa cur ar ABTOMaATK-
‘IE(KVI ncyesaer

A In_
Emul

Yracanme

3mynaums BBopa:

06b14H0e COCMOsHUe - HET CUTHANU3aLIM, HA OfIH U3 BXOZI0B
HaXOAATCA B peXUMe IMyNALIN

AgaputiHoe cocmosHue - No KpaiiHeii Mepe 0AWH U3 LMdpo-
BblX, aHanoroBblX, PT1000 BXOAHbIX JaHHbIX HAXOAUTCA B
IMynAuun

Peakuwa Ha cocToAme TPeBOru: KOHTpON/Iep He pearupyet
Ha ¢M3WIECKM€ W3MeHeHUA B SMyNNPOBaHNM BBOAA, (UCTEMA
paﬁoTaeT © B MeHI0 00C

A_Out
Force

Yracanve

Hpuuymneuue BbIX0J10B:

06b14H0e cocmosHUe - HeT TpeBoru NpoNCXoAuT, H OAUH 13
BbIX0J0B HAaXOAATCA B pexume leSh

AsapuuHoe 0CmoAHue - no Kpaleem Mepe 0fjuH U3 I.lM¢pOBbIX
aHanoroBbIX BbIXOA0B HAXOAUTCA B pexume leSh

Peakiyusi Ha COCTOAHYE TPEBOTH: OFHAKO, CUCTeMa paboTaer
KaK BbIX0A push He pearvipyer Ha anropuT™ ynpasneHus, oHa
YCTaHaBNMBAETCA C UCNONb30BaHMEM MeHI0 «push outputs» B
MEHI0 cnyx6bl

Pa6ora B p Har wim
MOET PUBECTH K NOBPEXKAEHII0 YCTaHOBKM 1A

BXOJ0B 1 Bp HarHe-
TaHnA IIIIWI amynaynun I'IpOIIIZBOFWITCﬂ TONbKO
C Tom. [laHHasA

GYHKUNA BBINONHAETCA TONLKO NP TeCTUPOBa-
HUM 1 3anycKe.

klimor.com

4. PABOTA KOHTPOJIIEPA

4.1 ThaBHOe MeHI0

B rnaBHOM MeHIO 11 MEHIO HAaCTPOEK MOKa3aHbl SNIeMeHTbl, CO-
BMECTVMbIE TONIbKO C TUMOM YCTaHOBKM ANl 06paGoTKM BO3ay-
Xa, BbI6PaHHOM B MeHI0 06CYKMBaHWA.

Ta6nuua No. 11 nasHoe MeHio
3HAYEHUE
N0 YMONYA- ONUCAHUE
HUIO

HAUMEHO-

BAHVE

Pexum 06CTYKUBAHMA — CACTEMA HACTPaMBAETCH, 3amy-

CTUTb - CucTemy aKTMBHp

GyHKUMN BbIOD [

HUKOB

(OcTaHOBKa — (/ICTeMa 0CTaHaBNIMBAETCA, aMOPTU3aTOpbi 3a-

KpbITbl, bl He paoTalor, aKTUBM QYKL

3alLUTbI CUCTEMbI

C60ii ¢ oc i — cuctema oc cpabotan

KaK 0fVH i iiHbIA CUrHan;
niepeyeHb IHBIX CUTHanoB,

npuHy c6os, nocne YCTPRHeHUA MpU4UHbI GO ‘c6pocere
6ROKWpYloLLWii aBAPHiTHBIVE CUTHan

Cocro- Pexum | NpepsapuTenbHbIi Harpes — B Cyuae HU3KOIt HapyXHOii
AHMe | 06CnyXM- | TemnepaTypbl cvicTema C HarpeBaTenem BoAbl Tpebyet npea-
icTembl | BaHus | BAPUTENbHOTO Harpesa
Harpes — B cuctemax ¢ BOAAHbIM Harpesatenem, ecu npo-

TepmocTar otnp
CUTHaN, UHMLMUDYETCA HArPeB BOAAHOTO HarpeBaTena

OxnaxpeHne — B GUCTEMaX C MEKTPUYECKUM HarpeBaTe-
nem 1 uenap ¢ Henocpes-
CTBEHHBIM W oc A
N0 WCTeYeHUn BpemeHn OXTAXTEHUA NOCTE OCTaHOBKIA
INeKTPUYECKOTO HarpeBaTena u/uni NCapuTeNbHOO BO3AY-
X00XNIQAUTENA C HENOCPE/CTBEHHbIM OXNaX/eHHeM

Pa6oTa Ha nepBoii, BTOPOH, TpeTbel CKOPOCTH — HOp-
ManbHaA pabota npu NepBoil, BTOPOiA, TpeTbeil CKopoCTU

BEHTUNATOpa
Hove Homep cuctembl ana dywkumn YMU Multiyto no3sonser
P 1 ynpaBnATb Heckonbkumu cuctemamu EVO_T ¢ opwoit
aucTeMbl o
CeHCOPHOIA naHenu YMIA.
Bbi6op pexvma pa6oTbl BHTUNALMOHHON YCTaHOBKY, 3a/iaH-
HaA TemnepaTypa Be/lylLiero AaTuKa, 3aiaHHaA BNaXHOCTb,
noKa3aHuA TeMﬂepaTyp, BNAXHOCTb U paboume COCTOAHNA
[aBHoe M, COCTORHME
= pa6oTbi yanamnurenﬂ uHhopmauua o pabote Komnpeccopa,
HED COCTORHUE YETIPEXXOA0BOTO Klanana, COCTORHMe NeKTpo-
MarHUTHOrO Knanaka, COCTOAHME NPecocTaTa HU3KOrO JjaBne-
HIA 1 3HaueHVA JJaBnenvii u3 npeobpasoBateneii AaBneHms,
nokasauus garumkos (02, VOC, PM2.5, PM10.
K (0becneunBaet nporpaMmupoBatme kanexaps. (M. nyHKT
anengapb -
4.2 Kanenpapb AnA NoApobHOro onucaus.
& I cucTembl I onucanme
HacpOlki : npUBezeHO B NyHKTe 4.3 «Hachom(u»
Meto
obcnyxu- - (OecneynBaeT HACTPOViKY CUCTEMbI BEHTUNATOPOB.
BaHUA
PL/RU = Bbi6op A3bika MeHt0 (MonbCKmii/pycckuit).
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4.2 Tamep
Taiimep Bbi6op gatbl
FR03-05-11
Bbi6op Bpem
21:57:00
PEXWM PABOTbI NOHEAENBHUK
BTOPHUK
CPEAA
YETBEPT
NATHULA
CYBBOTA
BOCKPECEHBE
WUckniouenusa
BbIGOP TEMI. NOHEAENbHUK
Puc. 6 Mehio Taiimep
™ i b BPEMA C
MOHEAENbHUK 5 HOBbIV > 08:00:00
BbIEOP PEXXUMA PAB.
3 ckopocTb
creenca
anpABO
COXPAHUTb
ok
" BPEMA C
HOBbIV 16:00:00
BbIEOP PEXXUMA PAB.
STOP
c
NOHEAENBHUK COXPAHUTb
Puc. 7 YcraHoBKa pexuma pa6otbl
™ i b BPEMA C
MOHEZAENbHUK 5 HOBbIV 3 08:00:00

YCTAHOBKA TEMNEPATYPbI
24.0°C

CTPENKA
BIPABO

COXPAHUTDb

o
. BPEMSA C
HOBbIV 16:00:00

BbIEOP PEXXUMA PAB.
STOP

MOHEAE/NIbHUK COXPAHUTb

Puc. 8 YctaHoBKa Temnepatypbl
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4.3 Hactpoiikn

JlocTyn K AaHHbIM HacTpoiiKaM 3aLuyLeH naponem (no ymonyanuto: 1111).

Ta6nuua N2 12 Meio HacTpoek

TPYNNA HAUMEHOBAHUE

3HAYEHUE
N0 YMONYA-
HU

OMUCAHUE / MeHto HacTpoek

[MaBHbI AaTynK

Temnepatypbl

Mopaua
BO3AyXa

Mopaya Bo3ayXa — perynupoBka TemnepaTypbl COMNACHO AATuvKy TeMNepaTypbl NoAaBaeMOro Bo3ayxa

BbiTsNKa BO3/YXa — PerynupoBKa TeMneparypbl COMacH0 AaTuiKy TeMnepaTypbi BbITAKHOTO BO3AyXa

HMI CON — perynupoBka Temnepatypbl 1o JaTuuky TeMnepaTypbi B nporpammupytoliem yctpoiicrse YMIA, nopknioue-
HOM K KoHHeKTopy HMI CON

HMI RS485 — perynupoBka TemnepaTypbl no AaTuuky TemnepaTypbl B nporpammupyiouem yctpoiicrse YMU, nognio-
YeHHOM K KOHHeKTopy RS485

PT5 — KOHTPONb TeMnepaTypbl B COOTBETCTBHM C Temneparypbl, nogy HHbIM K BXOAY AaTuvKa PT5 (He cne-
JYeT UCNONb30BATb, €CNN Mbl CMoMb3yeM PTS B KauecTe AaTuitKa TemMnepaTypbl 00paTHoii Boabl)

ABTO — perynupoBKa TeMnepaTypbl COTACHO AATUMKY TeMNepaTypbi B CeK.Lui MOAauyt BO3/yXa (3UMOiA) U CeK.LuM Bbl-
TAXKKY BO3AYXa (neTom)

IKONOrMYHaA pasHuLia
Temneparyp

15°C

[laHHaA GyHKLUA UCNONb3YeTCA Kak ANA HarpeBa, TaK U AnA Owanp pALLAeT Harpes W
KOr/ja HapyXHas TeMnepaTypa Bbilue WAV HIKe JaTyuka TeMnepaTypbl BbITAXKM BO3AYXa HA YCTAaHOBIIEHHOE 3HaueHie
(naHHan GyHKLLMA AKTMBHA TONIbKO B CYICTEMAX N0AAYM-BBITAXKN BO3/IYXa)

(KOpoCTb M3MeHeHMA
33/1aHHOIA TeMepaTypbl

600 cek.

CkopocTb i paTypbl — BpemA NajeHnA NoBbILUEHHOI 3aAaHHO/ TemMnepaTypbi

Koppexuva 3apanHoit
Temneparypbl

5°C

'YPbI — yCTaHOBKA 3a;aHHO0 3HaUeHIA NOBbILLALTCA; MUH. TeMnepaTypa NpuToyHoro

B037yXa Npu nycke cucTembl

Pexum pabotbl

Asto

BaxHo Ana Bepyliero atumka B pexume ABTO i AnA BOAAHOrO TennoobmerHuKa H/C

ABTO — Bpems rofia Onpe/ienaeTcs aBTOMaTUUECKY Ha OCHOBE JIaTuitKa HapyHOIi TemnepaTypbl
31Ma — pyyHas yCTaHOBKa 3UMHEro pexuma paboTbl

JleTo — pyuHas ycTaHOBKa NIeTHero pexiuma pabotbi

Bpewn roga TemnepaTypa — fieTo

20°C

Temnepatypa — neTo — BHewHiii TeMNepaTypHbiil NOPOT, Ha KOTOPbIM CCTeMa PaboTaeT B NeTHEM PexitMe, AAT4MK
CBUHLIA (YCTAHOBNEHHbII B aBTOMATMYECKOM Pexime) ABNAETCA AaTYMKOM BbIXNOMHbIX ra3oB, a mMogynb HPM/CM
Bo03abopLumk H/C moryT pabotath B pexvme oxnaxaeHus

4C

Tucrepesuc - Eblﬁop ructepesnca Ana nopora «/leTHas Temneparypa», CHUXeHue TemnepaTypbl HapyXXHOro Bo3Ayxa
HIKe pasHuLbl «JleTHas Temneparypa» — «lincTepesnc» Bbi3blBaeT pal’)OTy CMCTeMbl B 3UMHEM pexume, BEAYLYUM AaTuu-
Kom (y(TBHOBl’IEHHhIM B pexume ABTO) ABNALTCA JATuMK Ha NpUTOKE, @ MOAYNb HPM moxer paﬁOTaTb B pexume Harpesa

YcTaHoBKa
Temnepatypbl

22°C

YcTaHOBKa TemnepaTypbl — yCTaHoBKa TeMnepaTypbl MPOU3BOANTCA Ha [aBHOM AaTuke pexuma oxuaaHua (B To
e BpemMA perynupoBka Temnepatypbl NPOU3BOAUTCA M0 TMaBHOMY JaT4iKy TemnepaTypbl U yCTaBKe Temnepatypbl B
[NaBHOM MeH0).

Benywwii patunk
pexuma oxuaaHna

HMICON

Bbinyck Bo3AyXa — BK/I0UEHHe (/CTeMbI COTIACHO AATUYIKY TeMnepaTypbl BbiMycka BO3AyXa

HMI CON — BKnioyeHue cucTembl COTNIacHO AATuNKY TeMNepaTypbl Bbinycka BO3/yXa B NPOrpaMMMpytoLLEM YCTpoiicTBe
UYMW, noakntouenHomy yepes HMI CON.

HMI RS485 — BK/t04eHMe cvcTeMbI COTAcHO AaTUMKy TemMnepaTypbi BbiMycKa BO3AYXa B NPOrpaMmupyloLLem ycTpoiicTse
UYMW, noakntouenHom yepes RS485.

PT5 — KOHTPOMb TeMNepaTypbl B COOTBETCTBIUY € AATYNKOM TeMNepaTypbl, NOAKMIOYEHHbIM K BXOAY AaTuvKa PT5 (He cne-
JyeT UCNoNb30BaTb, eCAM Mbl cnonb3yem PT5 B kauecTse JaTuitka Temnepatypbl 00paTHoil Bofbl)

Pexum

0Xunaanna
A AkTuBHO npu

Harpes n
OXNaXAeHne

Harpes — cuctema 3anyckaetcs, Koria Temneparypa BeziylLiero aTuika pexima NIa/1aeT HIKe yC
TeMneparypbl OXUAHIA Ha BENUUMHY TUCTEPE3NCa OXUTAHUA.

OxnapjeHue — ciCTeMa 3anyckaetca, KOrAa Temnepatypa Befyllero [aTuvka PexuMa OXUJAHUA npeBblliaer
YCTaHOBNIEHHYO TeMNEPaTyPy OXKUAAHA Ha BEANUMHY TUCTEPE3VICa OKITAHNA.

Harpes n oxnaxpeHne — cuctema 3anyckaeTcs, KOraa TemnepaTypa BeAylliero atuika pexuma oxuaaHua nagaer
HIDKe yC ii Temnepatypb Ha BENMUUHY TYICTepe3uca 0XWAAHNA UK NPEBbILLAET ee.

TucTepe3uc pexuma

4°C

Pasnuua MeX/ly AATYNKOM TemnepaTypbl B pexume 0XUAaH!A 3a/jaHHOI TeMnepaTypoﬁ B peXUME 0X1AaHWA, Bbllue
KOTOpDﬁ (nCTema akTUBMpyeTca Bo Bpema paﬁOTbI B pexume 0XuaaHua.

10s

3ane|mma nepexknoYeHuns - Bpems oT Hauana npoccenbuoﬁ 3aC10HKN A0 Hayana BeHTuAATOpa.

30s

3anepm|(a AABNEHNA - Bpems € (aMOro Hayana BEHTUNATOPOB, NOC/e Yero NpoBepAeTca AaBneHne Ha ¢MﬂprbL

30s

Bpema - BpemA 0T nep pexuma pabotsl "Onepauua 1,2,3 nepeaaun” o pexuma pabotbi
"(ron" 1 0CTaHOBKW PaboTbl ANeKTPUYecKoro oborpesatens, ra3oBoro u/unv GpeoHom oXNnaAuTena 1o 0CTaHOBKM
BEHTUNATOPOB. B Cyyae ra3oBoro oborpeBarens BBeTe HACTPOIiKY dtr ra3oBoro MoAynA.
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

3HAYEHNE

TPYNNA HAUMEHOBAHUE 10 YMONYA- OMUCAHUE / MeHto HacTpoek
HUl0

10 cex. 3aAemea BKNIOYEHUA — BpeMA MeX/Y NyCKOM 3a/IBUXKEK 1 NYCKOM BEHTUNATOPOB.

15 cek. 3BAEP)I(KB BbIK/IIOYEHNA 3aCNIOHKN — BpeMA MexAy pan 3aCN10HKN.

30 cek. 3BAEP)I(KB ‘MaHoMeTpa — BpemA  3anycka BeHTUNATOPOB, NOCNe KOTOPOro U3MeHAETCA JaBNneHne B ¢mnmpe.

Bpems oxnaxaeHna — Bpemsa 0T BKNI0YeHNA pexuma pabotbl «Pabota Ha 1,2, 3 ckopocT» 1o pexma pabotbi «Cron» u
30 cex. 0CTaHOBKY Pa6oTbl INEKTPUYECKOTO HarpeBaTens u/unv BO3AyXo0XNaAUTENA C HENOCPeACTBEHHbIM OXNaX/eHIeM BNNOTb
110 0CTAHOBKW BEHTUNATOPOB.

100% Mputok — Tb NI BO BpeMA OXNaxaeHna

100% B = 1) POB BO BpEMA

PerynupoBka fiasnexua 0,1 Kp_nocr. pacxop — ycuneHue perynatopa nocTosHHOro pacxoga

[PI noctosiHHoe
naBnenve] 30 cek Ti_noct. pacxop — NOCTOAHHA UHTETPUPOBAHIA PErynaTopa NoCTOAHHOTO PacxoAa

33"3"“02 AaBnenve gna 1 CKOpOCTY — 33/laHHaA BeNNYMHA AaB/eHuA B I'IplllTOllHDﬁ Yactu ana pﬂﬁDTbI Hal CKopocTn

33Aa""0€ AaBnenue ana 2 CKOPOCTH — 33/1aHHaA BENWYNHA AaBNeHUA B HPMTOHHOﬁ yactn ana paﬁOTbI Ha2 CKopocTn

3apanHoe faBnexue ana 3 CKOPOCTM — 33/jaHHaA BENUYIMHA aBNEeHIA B NPUTOYHOI YacT ana paﬁOTbI Ha 3 ckopocTn

[lanason M3mepeHWii AAaTYMKa [ABMEHMA — AUANa30H UMEPEHU [aTuvka PasHiLibl AABMEHUA — JOMXKeEH
C00TBETCTBOBATH du3usecki yc Ha AaTumke

3apaHHbIN NOTOK BO3/AYXa ANA 1 CKOPOCTH — 334aHHaA BE/MUMHA NIOTOKA BO3AYXa B NPUTOYHOI YaCTit And paboTbl Ha
1 cKOPOCTH (NiepecymTaHHas Ha OCHOBaHMI AABMEHNS 1 KoddduLtenTa K)

Mpuok B18 N N
p 3apiaHHbIii NOTOK BO3/lyXa ANA 2 CKOPOCTM — 33/1aHHaA BE/MYMHA N10TOKA BO3AYXa B NPUTOHOI YacTH 1A paboTbi Ha

2 cKopocTvt (MepecynTalHan Ha 0cHOBaHMM AaneHns U KoddduumenTa K)

3afiaHHbIii NOTOK BO3AYXa ANA 3 CKOPOCTY — 33aHHaA BENMYIMHA N1OTOKA BO3AYXa B PUTOYHOI YacTv AN paboThl Ha
3 cKopocTvt (MepecynTaHHan Ha 0cCHOBaHMM AaneHns U Kodduumenta K)

p p K- ko3 p BEHTUNATOpA, il AN NepecyeTa BENNYMHbI NOTOKA Ha OCHOBaHIUM

BeTunatopbt JaBneHma

Kon-o np
BCeX MPUTOUHbIX BEHTUNATOPOB

POB — pacc A Ha 0CHOBAHUN 33j) C TIOTOK 1 U3MepeHtii o

Per

AasneHua 3apaHHoe AaBnenme 4N 1 CKOPOCTH — 33/JaHKaA BEVUMHA JABNIEHIA B BBITAXHOI YacTh ANA paBoThi Ha T ckopocTu

33"3"“02 AaBnexue gna 2 CKOPOCTY — 33/1aHHasA BeNNYMHA aBNEHUA B BbITAXHO YacTn Ans paﬁOTbI Ha2 CKopocTh

3ajjaHHoe laBNeHue ANA 3 CKOPOCTM — 33/aHHAA BENVUMHA ABNIEHNA B BLITAXHOI YaCTU inA paboTbl Ha 3 CKOPOCTH

nlﬂaﬂa30l| M3MQPEI|Mﬁ BaTYMKa AABNEHUA — ANana3oH M3MEPEHMI7I AaTyiKa pasHuubl ﬂaBﬂEHMVI — JOMKeH
C0OTBETCTBOBATb AANa30HY, GU3U4ECKil BbIGPAHHOMY Ha AaTuiKe

3a/aHHbIi NOTOK BO3AYXa ANA 1 CKOPOCTH — 33aHHaA BENUUMHA M10TOKA BO3AYXa B BLITAXHOM YaCTh 1A paboTbl Ha
1 cKopOCTH (NepecymTaHHas Ha OCHOBAHMI aBMeHNA 1 KoddduLenTa K)

Otok B19 N N
3apjaHHblii NOTOK BO3AyXa AANA 2 CKOPOCTY — 33/jaHHaA BENMUYHA N10TOKa BO3AYXa B BbITAXHON YacTu A paboTh Ha

2 CKopoCTH (MIepecyyTaHHas Ha OCHOBAHWM AABNEHNA U KoIuLmenTa K)

3apiaHHblii NOTOK BO3AyXa ANA 3 CKOPOCTY — 33jaHHaA BENMUYHA N10TOKA BO3AYXa B BbITAKHOM YacTi An1A paboTh Ha
3 cKopocTyt (MepecymTalHa Ha ocHOBaHUM AaBneHna u Kodpduumenta K

p p K- k03¢ / il A NepecyeTa BeNMUMHbI NOTOKA Ha OCHOBAHUN
[DaBneHna

Kon-8o
BCEX BbITAXHbIX BEHTUNATOPOB

p = pacct A Ha OCHOBAHMN 3a/ C noToK U it co

Tb Ha NPUTOKe — 33/jaHHaA p

p ™ AnA
Pa6oTb C NOCTOAHHbBIM PACXOAOM UM MPOU3BOAUTENBHOCTH Ha T CKOPOCTH B CiCTeMe Be3 NocToAHHOrO pacxoa

70%

(penmm NPOM3BOANTENIbHOCTL Ha NPUTOKE — 33/1aHHaA BENNYNHA NPOM3BOAUTENBHOCTI Ha 2 CKOpOCTH B CUCTeMe

RS485 [MpuTok] 85%
6€3 NOCTOAHHOTO pacxopa

Tb Ha NPUTOKe — 3aJlaHHaA MaKCl ™

ana pﬂﬁDTbI CNOCTOAHHBIM PACXOAOM UNV NPOU3BOANTENBHOCTU HA 3 CKOpOCTH B CucTEMe 6e3 noctosHHoro pacxoda

100%
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3HAYEHUE
TPYMNA HAMMEHOBAHUE 10 YMONYA- OMUCAHUE/ MeHio HacTpoek
HUK0
RS485 uHBepTOp Ha NPUTOKE — aKTUBALMA C / EC
HeakTugHbie PTOP Ha np 5 i v "
BenTunATopa 1
RS485 nnBepTop 2 Ha NpuTOKe — aKTUBALWA C / EC
HeakTugHbie s i v
R$485 [Mputok] BeHTUNATOpA 2
27 Appec nHBepTOpa Ha NPUTOKe — ajipec MHBEpTOpa / pa ECnp 0 pal
22 Anpec nHBepTOpa 2 Ha NPUTOKE — aipec MHBEpTOpa / pa ECnp Bel pa 2
- M CTb Ha 3a/iaHHas i ™ana
Pa6oTbi C NOCTOAHHbBIM PACXOAOM UM MPOU3BOAUTENBHOCTH Ha T CKOPOCTH B CUCTeMe Be3 NOCTOAHHOrO pacxoza
85% CpepHan np Tb Ha — 3a/1aHHan p TV Ha 2 CKOPOCTH B CUCTEMe
0
6e3 nocTosHHoro pacxopa
Bentunatopb M
100% Tb Ha — 3a/laHHan MaKc ™
AnA pa6oTbl C NOCTOAHHBIM PACXOAOM UNM NPOU3BOAUTENBHOCTU Ha 3 CKOPOCTH B CUCTeMe Be3 NOCTOAHHOO pacxofa
RS485 Ha — aKTUBaUNA C / EC
- HeakTusHble Beumnmopaq v : i ' '
RS485 [01T0K]
RS485 2Ha — aKTnBauuAa C / EC
HeakTuBHble oo 2 T N
BEHTUNATOpa 2
3 Anpec pTopa Ha — ajipec uHBepTopa / ponnepa EC pal
32 Anpec pTopa 2 Ha —afpec propa / pa EC 0 pa 2
60¢ Bpems yckopeHna — Bpema (pabaTbiBaHuA UHBEPTOPOB BEHTUNATOPOB
60¢ Bpems 0cTaHOBKM — BPeMA 0CTaHOBKY MHBEPTOPOB BEHTUNIATOPOB
o 20% Yyactue B perynuposke p patop MOXHO )
g s
B
28 20% YyacTue B perynupoBke Tennosoro Hacoca — Mopyna HPM,CM wnu pesepcuBHoro arperata (napameTp MOXHO U3MeHATb)
=S -
g
g ;T 20% YyacTue B perynupoBKe Kamepbi ¢ ( MOXHO )
s &
&£
% YuacTue B perynupoBKe Harj TONbKO ANA C )
1 Kp_Harpesa — ycunenue perynatopa Harpeatens
60c Ti_ HarpeBa — N0CTOAHHaA UHTErPUPOBAHWA PeryNATopa Harpesatens
1 Kp_oxnapaeHusa — ycuneHue perynatopa oxnaauTens
60c Ti_ — NOCTOAHHAA UHTErpup perynatopa
Jleto/3uma | Pl oxnaxpeHna — BO3MOKHOCTb aKTUBALIUN PEryNATOPa OXMAX/EHIA TONIbKO NETOM WA IETOM U 3UMoii
Perynatopbt 30c 3 - Tb BBOJA BpEMeHM 33iepXKil BKMIOUYEHNA ANA PErynaTopa oxnaxzeHua
1 Kp_nputoKa — ycunetvte perynatopa nputouHoro Boayxa (KackagHoro perynatopa)
45¢ Ti_nputoKa — nocToAHHas UHTErpup perynatopa np B03/lyXa (KackajHoro perynatopa)
40°C Tmax — MaKc Temneparypa np! BO3/lyXa (KackapHoro perynatopa)
15°C Tmin - Temneparypa np BO3/lyXa (KackaAHoro perynatopa)
.C TsetBlowAct — akTyanbHas 3a/laHHas TemnepaTypa NPUTOYHOr0 BO3AyXa (KacKagHoro perynatopa)
450¢ 3ajiepXKa nycka — NoCNe 3anycka cucTeMbl NPOUCXOAT 3anyck pekynepaumun Ha 100% c 3a4epxKoii CHIKeHUA 10
aKTYaNbHbIX HACTPOEYHDIX NlaPaMETPOB | I 13 NPoLecca perynupoBkit
1% dT nycka - pasHuLa Mexay Temneparypoii yAanaemoro Boayxa 1 TeMnepatypoii HapyXHoro Bo3ayxa, Heobxoaumas ana
3anycka pekynepatopa
Mpenen BbinajaHuA uHes — npefenbHas Temnepatypa Ha AaTuuke BO3JYXa 3a [ parof
Pekynepauua - N
2¢ (0603HaueHHOM Kak PT4/B4), Huxe KoTopoii cpabaTbiBaeT GyHKLUA 3aLLTbI OT BbiNaZaHNA UHeEA 1 NPONCXOAUT CHIDKEHUe
p ™ | paTopa, CTaHAapTHO ANA N[ WHeA Ha p paTope WCMOMb3yeTCA MpeccocTar,
0603HaueHHbIil Kak 251R
1 Kp_3amepneHua — ycuneue perynatopa GyHKLMM 3aL4uTbi OT BbINaAaHuA HeA
30c Ti_3ameAnenua — NOCTOAHHaA UHTErPUPOBaHNA PErynaTopa GyHKLMM 3aLUUTbI OT BbINaAaHNA UHEA
L]
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

3HAYEHUE
rPYMNA HAMMEHOBAHUE 10 YMONYA- OMUCAHUE/ MeHio HacTpoek
HUK0
N 50% p! i BO3AYX - perynup pacxopa np BO3/yXa npu p
P
Pekynepauua POTaL{OHHOrO 50% B il BO3JAYX - perynup pacxopia np! BO3AyXa Npu
Tennoo6MeHHIKa
180c Mpepen BbITAKHOTO BO3/YXa - BpeMA Pa3MOPaxMBaHUA
15¢ Bpems nporpesa 100% - Bpema npeBapuTenbHoro nporpesa co 100% OTKPbITUEM KnanaHa, He3aBucumo ot MuH./
MaKC. TeMneparypbl HapyHoro Bo3ayxa T.zewn
300 Bpems nporpesa Ha wKane — Bpema nporpesac KnanaHa B 3aBUCMOCTH
0T TeMNepaTypbl HapyHOro BO3/lyXa U OT TeMNepaTypbl BOAbI Ha Bo3BpaTe (et AaTuvik B8 aKTUBHbIN)
AkTHBHbE - Tb aKTUBALIMK / AeaKTMBALIMN YHKLMM 3a/ePXKKN CHUKEHUA CTENeHN OTKPbITUA
KnanaHa nocnie npeBapuTeNbHON0 NPorpeBa
Bpema cHmKeHMA — nocne 3anycka CMCTEMbl W Havana Npe/iBApUTENbHOr0 NPOTPeBa NPOUCXOAUT MPUKPbITHe
30c KnanaHa HarpeBaTens oT akTyanbHOro oTKp! "3 i ii Temnepatypbl, 0 OTKPbITAS,
MpensaputenbHbiii BbITEKAIOLLETO U3 CUrHaNa NPOLICCa PeryaMpOBKY TeMnepaTypbl
nporpes
0 Mun.T.zewn. — Temneparypa Hapy BO3JYXa Ha LUKane PerynupoBaHWA KnmanaHa BO Bpema
npefiBapyTenbHOro Nporpesa
75% Knanan muH.T.zewn. — perynupoBakue Knanaxa Bo Bpema npeBapUTeNbHOTO NPorpeBa /iniA TeMnepaTypbl HapykHoro
0 -
BO3/1yXa, PaBHOil MUH.T.zewn
10°C Makc.T.zewn — MaKcManbHas TemnepaTypa HapyHoro BO3yXa Ha LUKane PerynupoBaHUA Knanaa BO Bpema
npeABapyTeNbHOro NPorpesa
15% Knanan makc.T.zewn. — perynupoBaHue KnanaHa BO BpemA NMpeABApUTENbHOTO MpOrpeBa AnA Temmeparypbl
0 .
HapyXHOro BO3/lyXa, PaBHoii MaKc. T.zewn
SRR 5°C Temn. BKA. Hacoca — TemnepaTypa HapyXHOro BO3/1yXa, HiKe KOTOpOii LIMPKYNALIMOHHbIi Hacoc paboTaeT Bce Bpems
BKJIIOUEHNA HACOCa e parypa Hapy: 7% PO LVPKY. P P
Sanepxka 0c 3apiepKa BbIKN. Hacoca Hacoca BOAAHOTO Harpesarens
" 5 - 0
Bogsroit BbIK/IIOYEHIA HAC0Ca AeP! P
Harpesatenb
MutumanbHoe 10% MuH. OTKp. KnanaHa — CTeneHb MUHUMANIbHOTO OTKPbITUA KManaHa HarpeBatena BO BPeMA OCTAaHOBKM W paboTbi
OTKpbITUE Knanaa BEHTUNALVOHHOI YCTAaHOBKW MPU NaZieHy TeMNepaTypbl HApyXKHOro BO3AyXa Hitke napameTpa Temn. BKA. Hacoca
HeakTuHble | JlaTumk B8 — akTuBaLWA 3almThl HarpeBaTena Npy NoMoLLM aTynka Temneparypbl 06patHoil Boabl
10 Temn. BKn. frost — axTuBauua dyHKuum 3awwuTbl Frost (0T 3amep3aHis) co CTOPOHbI BObI NPY TeMMepaType HapyXHoro
BO3/lyXa HIKe AaHHOTO NapameTpa
15 Frost - Cron — HacTpoiika nopora Temneparypbl 06paTHOi BO/Ibl, HXKe KOTOPOit CCTeMa BXOAMT B PeXium nporpesa (8o
BPEMA 0CTaHOBKM), (BA3aHHaA ¢ 6rokupylowum curianom A_ThHWwater
20°C Frost - CrapT — HacTpoiika nopora Temnepatypbl 06paTHO#i BOAbI, HIKe KOTOPOiA CvicTeMa BXOAUT B peXuM nporpesa (8o
Frost Boga BpemA paboTbl), (BA3aHHas ¢ | aranom A_TE
25°¢ PerynupoBka - CTon — HacTpoiika Temnepatypbl 06paTHoii BOAbI U3 HarpeBatens, Npy HI3KOii Temnepatype NPOUCXOAUT
OTKpbITIE KNanaHa, He3aBUCUMO OT FaBHOTO CUTHana perynupoBaHuA C HarpeBaTens (B0 BpeMA 0CTaHOBK)
30°C PerynupoBka - CTapT — HacTpoiika Temnepatypbl 06paTHoii Bofbl M3 HarpeBatens, Mpu HU3Koil Temnepatype
TIPOUCXOAMT OTKPLITUE KNaNaHa, He3aBUCUMO OT INABHOTO CUTHanNa perynupoBaHIA ¢ HarpesaTena (8o Bpema patoThi)
1 Kp — ycunenme perynatopa 3afaHHoii Temneparypbl 06patHoii Bogbl
30c Ti — N0CTOAHHAA MHTErPUPOBaHIA PerynaTopa 3aAaHHoI TemnepaTypbl 06paTHoii BoAb!
ATUBHbe Bbi6op 3aLuuThi — aKTUBALWA / ieaKTUBALYA GYHKLMM 3aLLUTbI HACOCA NYTEM €ro LIMKNMUYECKOro BKMKUeHNA (3aBoAcKan
HacTpoiika - 30 cekyHz paboTbl Hacoca Yepes Kaxzble 7 AHeil HepaboTatolero Hacoca)
3awura Hacoca N
Tnweit Bpema ocTaHoBKY (MPOCTOA) — aKTUBHO, KOTAA AKTUBHA GYHKLMA 3aLLUTHI HACOCA
30c Mepyon BKNIOYEHUA HACOCa — AKTUBHbIT, ECAN aKTUBHA GYHKLIAS 3aLLUTbI Hacoca
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3HAYEHUE
TPYMNA HAMMEHOBAHUE 10 YMONYA- OMUCAHUE/ MeHio HacTpoek
HUK0
300 MuH.Bpema ocTaHOBKY (MPOCTOA) - MUHUMaNbHOe BPeM 0CTaHOBKI XONOAWNLHOTO arperaTa. BBecTut HacTpoiiku B
cootBeTcTBIM € T[] arperata
300 MuH.Bpema pa6oTbl - MiHIIManbHOe Bpems paboTbl XoN0AMAbHOTO arperata. Beect HacTpoiiky B cootBeTcTBUM ¢ T
arperata
10° Mun.pa6oyas Temn. HapyKH. BO3AYXa - MUHUMANbHaA pabouas TemnepaTypa HapyxHOTO BO3AYXa, NP KOTOpOit
paboTaeT XonoAUNbHbIiA arperat
HET KoHTaKT aB. curHana — Bo3M0XHOCTb BbIG0pa TiNa KOHTaKTa aBapuitHoro curHana xonoaunbHoro arperara NO/NC
Oxnaputens ¢
HenocpeacTs. HeakTuHble | Il cTymeHb — BO3MOXHOCTb aKTUBALWK Il CTyneHm oxnaxaeHna
ucnapexuem
(bpeoHoBi) KackapupoBanne — BO3MOXHOCTb aKTUBALIMM KaCKAHOTO [0 2-cty
HeakuHble | (1 — | cTynenb, 2 — Il cTynenb, 3 — | u Il cTynenu), UCnonb3yetca NpU HanMuMu ABYX OXMAAUTENeil ¢ PasnuyHbIMM
napameTpami NPOU3BOAUTENbHOCTH
50% Il cTyneHb — Bo3MOXHOCTb BBOZA NIOPOTa CUrHana perynupoBaHua, Npu KOTOpoM BKAouaeTcA |l cTyneHb oxnaxaenna
75% 111 cryneHb — BO3MOXHOCTb BBOAA NOPOra CUrHana perynuy npu KoTopom A lll crynenb
0
(TonbKo B Kackaze)
MPUMEYAHWE: cuctema pup: ] curHan 0--10VDC gna yny o) B (ly4ae
ynpaeneHus npu nomowy curkana 0--10VDC dykuuw «Il crynenb» v «Kackapuy JOMKHbI 6Tb I
305 MuH.Bpema pa6oTbl — MUHUManbHoe BpeMA PaboTbl PeBepCUBHOrO arperata. BBeCTI HACTPOIiKY B COOTBETCTBIM C
T3]l arperata
305 MuH.BpeMA OCTAHOBKM — MUHMManbHOe BPeMA OCTAHOBKM PeBEPCUBHOTO arperara. BBectu HacTpoiiku B
cooTBeTcTBIM € T[] arperata
30° Mun.pa6oyas Temn. Hapy»H. BO3/lyXa — MUHUManbHad pabouas Temneparypa Hapy»Horo Bo3ayXa, Mpu KOTopoit
PeBepcuBHbIit pabotaeT XonoAMNbHbI arperat
arperat -
HET KoHTaKT aB. curnana — Bo3MoxHoCTb Bbi60pa TiiNa KOHTaKTa aBapyiiHoro curkana xonoaunbHoro arperata NO/NC
Ynanenue uHes:
OreyrcTane OTcyTcTBUe peakumm — curHan defrost ¢ peBepcuBHOrO arperara He BbI3bIBAET peaKLtit CUCTEMbI
eyax " Hu3kasa ckopoctb — curHan defrost ¢ peBepcuBHOTO arperata Bbi3bIBaeT paboTy BEHTUNATOPOB YCTaHOBKM Ha bonee
peaku HU3KO7 CKOPOCTH
OcraHoBKa cucTembl — curHan defrost ¢ peBepCiBHOTO arperaTa BbI3bIBAET OCTAHOBKY CUCTEMbI (C OXaxAeHUeM)
ABTO — CMecuTeNbHas Kamepa y4acTByeT B MPOLiecce perynupoBKM TeMneparypbl
Pexum paborbl Agto PyuHoe — cvecuTenbHad kamepa He y4acTByeT B MPOLiECCe PerynupoBKY TeMnepaTypbl, HACTPOiiKa YCTaHOBKI YPOBHA
DbITHA B [N1aBHOM MEHI0 KOHTOANIED
HarpeBatenb/oxnapurenb — B Mpolecce PerynupoBKM TemmepaTypbl B aBTOMATMYECKOM pexume paborbl
CMecUTeNbHOI KamMepbl aHKbIE GYHKLMM MOABNAIOTCA B CNIEAYIOLIEM MOPAAKE:
1. Pekynepauus
2. Harpesarenb/oxnaputens
CmecutenbHan | 3. (mecuTenbHan kamepa
Mpuoputet ana N
Kamepa (mecuTenbHas Kamepa — B NPOLIECCe PerynvpoBKi TeMNepaTypbl B aBTOMATHYECKOM Pexime paboTbl CMecuTenbHoi
Kamepbi ZJaHHble GYHKLUN NOABNAKOTCA B ClelyloLieM MopAAKe:
1. Pekynepauws
(mecutenbHas
2. (mecuTenbHas kamepa
Kamepa
3. Harpesarenb/oxnaputens
- MuH. cBexuit BO3tyX — onpefieneHine MIH. 0TKPbITUA 3aCTIOHKM QYHKLIUU MOAAYM/BbITAXKM BO3AyXa npy pabote
MuH. cBexuit Bo3ayx 30% AY; pea P dyHku d AyKa npu p
CUCTEMbI B ABTOMATUYECKOM PeXiMe
i Makc. cBexuii BO3AyX — onpezenieHie MakC. OTKPbITUA 3aCTOHKY YHKLMM NOAAYH/BLITAXKY BO3/yXa Npu pabote
Makc. cBexuit Bo3ayx 100% AY; PeA P dynk A AYXa pi p
CUCTEMbI B aBTOMATUYECKOM pexume
BbICTpbIii HarpeB — flaHHaA GyHKLuA 06ecneunBaeT GbICTPbIii HArPes CUCTeMbl ANA AOCTINKEHIA 33iaHHO TeMnepaTypbl.
ATuBHO Korgia pexum GbIcTporo Harpesa akTiBeH WM ero HeoBX0/UMO aKTUBIPOBATD, 3aCNOHKY MONHOCTbI0 BAOKUPYKOT NPUTOK
BbiCTDbi HarDeB CBEXero BO/lyXa, MoK He 6yaeT [OCTUTHYTa 3ampolleHHas TemnepaTypa. JTa QyHKUMA aKTWBHA TOMbKO B Cnydae
P P CUCTEM NOAAYM-BBITAKKM € P it
5°C Tlim - Temneparypa AnA GyHKLUY GbICTPOro Harpesa
2°C YPHbIil rucTepe3nc — TeMnepatypHblii ructepesuc Tlim
L]
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TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

4.4 MeHio 06cnyxnBaHns

JocTyn K JaHHbIM HacTpoKam 3aluyiyeH naponem (no ymonyanmio: 1111).

Ta6nuua Ne 13 Meio o6cnyxuBanus

3HAYEHNE
TPYNNA  HAMMEHOBAHMUE  noymonya- ONMUCAHUE / Mento 06cnymunBanus
HUKO
Pexum "
by AKTUBHO AKTUBHO — BO3MOXHA YCTaHOBKA CCTEMb, 3aMyCK CUCTEMbI HEBO3MOXEH, aKTMBIPOBAHDI GYHKLIUM 3aLLUTbI BbIGPAHHOI CUCTEMbI
sauu}; HeaKTvBHO — HeBO3MOXHA yCTaHOBKA C/ICTEMDb, CCTEMA BKMIOYAETCA
off/on — akTuBHbIii pabounii pexwm BbIK/BKN
off/1/2/3 — aktusHble paboune pexumbl BbIK/1/Mepsas ckopocTb/ Bropas ckopocTb/Tpetba ckopocTh
off/1/2/3/T — akTuBHble paboune pexxumbl BbIK//Mepsan ckopoctb/BTopas ckopocTb/TpeTbal ckopocTb/Taitmep
Pexum
60T - offfon | 0ff/1/2/3/S/T — aktusHble paboune pexxumbl BbIK//Mepsas ckopoctb/BTopas ckopocTb/TpeTba ckopocTb/Pexum oxupaxma/
P Taiimep
BHUMAHME!! 06cnyxmBaHye HacTpoeK B rpaduueckoM MeHi0 CeHCOPHbIX NaHenei TP4, 3 u TP7 Bo3moxHo B pexume off/1/2/3/5/T,
B OCTa/IbHbIX PEXUMaX BIZEH TONbKO YNPOLLIeHHDI rPpaguueckiii SKpaH «cKpuHceiisep»
SCS — BEHTUNALMOKHbIE NPUTOYHbIE YCTAaHOBKN
SECS— p YCTaHOBKM
Tun SCS RGCS - p YCTaHOBKM C T p
Tun ycra- PRCS— p! YCTaHOBKY C NEPEKPECTHbIM PeKynepatopoM, OCHaLLIeHHbIM 6aiinacom
HOBKI RRCS - p YCTaHOBKM C BP p
Koa npumenenma 0 YcTaHoBKa K0A3, COOTBETCTBYIOLLEr0 KOAVPOBKE, ONUCaHa B NyHKTe 2
CootBetctue kofioB | MpaBunbHo | MpoBepka cooTBeTCTBIA KOA0B. Mpy TBYM MYCK CUCTEMbI Oto6p: i A_Code
- Offset — BO3MOKHOCTb KOPPEKTUPOBKI TOUEK U3MepeHUs aTuiKoB Temneparypbl
B A_LowTemp — QyHuwA 6nokvpoBKY paboTb CuCTeMbI N CIULLKOM AoAToii patoTe POB C HU3KOI patypoii np
BO3AyXa
Temneparypa [JlaTuuk Ha BbITAXKe:
AKTUBHO | AKTUBHBIi — C1CTeMa paBoTaeT ¢ AaT4NKOM TeMnepaTypbl YAaNAemoro Bo3fiyxa
HeakTuBHbIii — cucTema paboTaer 6e3 aaTuuka Temneparypbl yAanaemoro ofyxa
20 cex Tset— HaCTpOeK 3aJaHHoii TeMnepaTypbi (MPENATCTBYeT BHe3aMHbIM U3MeHeHUAM Ans obecne-
" | ueHwa Gecnepe6oiiHoii paboTbl perynATopoB Temneparypbl)
HeakTaHbii Tun jatuvka - BO3MOXKHOCTb aKTUBALMV 1 BbIGOP AaTuMKa KauecTBa Bo3ayxa 02, J10C, PM2.5, PM10
Npumeyanue!! TonbKo 0AMH aTunK MOXKET BbITb UCNONb30BAH
HeakTuBHbit PerynupoBaHite (MecUTeNIbHoli Kamepbl — Tb aKTUBALUY perynup KauecTBOM BO3/iyXa MOXET 6biTb aKTUBUPOBAH
€ NOMOLLIbHO CMECUTENbHOM Kamepbl
- | Per 1bHOCTI Be - Tb aK eryNALMI0 KayecTBa BO3/yXa NP MOMOLLM
HeakTuBHblii v ¥ v v perynay Ayxa np n
NPOU3BOATENbHOCTI BEHTUNATOPA
Hactpoiika - N
(mecutenb- | Mpuoputer na - Tb Bbi60pa npuop ZNA CMeCUTENbHOI KamMepbl UM NPOU3BOAUTENLHOCTY BEHTUAATOPOB (MeHI0
HaA Kamepa | BYA/JHO, €T aKTUBUPOBAHO PeryNvpoBaHite KayecTea BO3yXa CMecuTenbHOil Kamepoid 1 np Tbio p
0,1 Kp — ycunenue perynatopa kauecTsa Boayxa
Kauecrso Bosayxa 90 Ti — UHTerpaliMoHHas KOHCTaHTa perynatopa Kauectsa Bojyxa
100% | Mpepen perynatopa - MakciManbHoe ynpasAemoe 3HaueHue perynaTopa kayecrsa Boayxa
750ppm | 3apaxHoe 3Hauenme (02 - 3apaHHoe 3Hauenue (02 An perynaTopa KauecTBa BO3AyXa
50% LZ0 - HacTpoiika AaTuiKa NETYYUX OPraHUYeCkyX COEAMHERNiA ANA PerynaTopa KauecTsa Bo3ayXa
36 mkr/m3 | PM2.5 - HacTpoiika KOHLeHTpaLmum patunka PM2.5
60 mKr/m3 | PM10 - HacTpoiika KoHLeHTpaLun Aatunka PM10
50% MpuTOK MUH. - p 1bHOCTH B POB NP MaKC i PM
50% OTTOK MUH. - p NbHOCTD Bel POB NP MaKC i PM
- JlnanasoH JaTuuka - KoHGUrypaLus Lkanbl curHana 0-10B NoCTOAHHOTO ToKa AaTUMKa kayecTBa Bo3ayXxa
|
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Klimor

TPYNNA  HAMMEHOBAHME

3HAYEHUE
N0 YMONYA-

OMUCAHMNE/ MeHio o6cnyxuBanmsa

Oukapo-
-BaHHble
pacxogbl

HU0

HeakTuBHblit

OuKeuy pacxofibl — ‘Tb aKTMBALMM GYHKLMM UKCMPOBAHHBIX PACXOA0B

Tan
uHBEpTOpa
NpUTOYHOTO
BO3AYXa

Danfoss - Bbi6op modbus ynpaenenus RS485 ¢ Mueeptopamm Danfoss F(51
Eura Drive- Bbi6op modbus ynpaenenus RS485 ¢ heptopamu Eura Drive
EBM - konTponbHbiit BbiGop modbus RS485 EBM BenTunatopos

EBC Blue - KonTponbHbiit BbI6op modbus RS485 EC Blue BeHTunaTOpOB

Tan
uHBEpTOpa
BbITAXKHOTO
BO3AyXa

Danfoss - Bbi6op modbus ynpaenenus RS485 ¢ Mueeptopamm Danfoss F(51
Eura Drive- Bbi6op modbus ynpaenenus RS485 ¢ hseptopamu Eura Drive
EBM - KoHTpOnbHblit BbiGop modbus RS485 EBM enTunaTopos

EBC Blue - KoHTponbHblii Bbi6op modbus RS485 EC Blue BeHTunATopos

3apepxka
TpeBorit

30s

Alarm delay - awr (undp Bxobi din9, din10)

Anpec EBM

Bentunatop

1

TekyLvit apec — HacTPoika ajipeca, KOTOPbIit B HACTOALLYI MOMEHT HaCTPOEH Ha BeHTunATOp EBM

1234

LleneBoii appec — afpec, KoTopblil TpedyeTca HACTPOUTL Ha KOHKPETHBIN BeHTUnATOp EBM

HET

YcTaHOBUTD aapec— 3apAAKM HOBOTO ajipeca B HacToALLee Bpema EBM pa (TONIbKO O/IH Bbi6 ii BeHTH-
naTop EBM A0mKHbI 6biTb BKMI0YeHbI BO BPEM# 3T0 GYHKLIM, 1 OCTE 3apAAKM HACTPOVKY, BIKTIOUUTL U BKIIOUUTb BEHTUAATOP
EBM ana HoBoro aapeca, utobbl ObiTb akTugHbIM 11!

Ok

Coctosttme OK — 3arpy3Ka HacTPOiiki ycnewlHo BbiNoNHeHa.

3arpy3Ka — cucTema 3arpyXaer HacTpoiAKy, e (BA3b YCTaHOBAEHa IPaBILTIbHO, 3T0 3aiiMeT 0KOMO 2-X CeK.yHA

ABapuiiblii CUrHan — BO BpeMA 3arpy3Kku HaCTPoiiky BO3HUKAa npobnema (owwnbka aapeca, ownbka ceasu). Mpumeyanue!!! (raryc
BO3BpALLAET MHPOPMALIIO NIOCTIe 3arpy3KM afipeca

Mpumeyanue!!! 3apaaka HacTpoiikv BeHTunATopa EBM gomxHa 6biTb BbinonHeHa Ana kaxaoro BeHtunatopa EBM, ucnonb3yemoro 8
cucTeMe, Ny 3apazKe TekyLuuii aapec BenTunaTopa EBM somkeH cooTBeTCTBOBaTb ajipecy, ycTaHOBMEHHOTO Ha yCTPOiiCTBE (aapec
no ymonyauio 1).

Hactpoiika

ECBlue

TeKyLumit aapec — HacTpoiika afpeca, KOTopblii B HACTOALUMiA MOMEHT HacTpoeH Ha BeHTUnATop EC Blue

1234

LleneBoii appec — agpec, KoTopblii pebyeTca HACTPOUTL Ha KOHKPeTHbIi BenTunATOp EC Blue

HET

YcTaHoBUTb aipec— 3apAAKM HOBOTO aipeca B HacToslwee BpemA nofknioye EC BlueM BexTunATopa (TobKo 0AUH BbIGPaHHbIi
BeHTvnATOp EC Blue A0MmKHb! ObiTb BKMIUYEHBI BO BPEMA 3TOi QYHKLUM, U NOCNE 3aPAAKI HACTPOIKK, BLIKMIOUNTD U BKAKOYMTD BeH-
Tunatop EC Blue AnA HoBoro appeca, 4To6bl 6biTb akTMBHbIM !1If)

Ok

CoctoaHue OK — 3arpy3Ka HacTPOIiKM YCNelLHO BbIMONHeHa.

3arpy3Ka — C1CTeMa 3arpyaeT HaCTPOViKy, N (BA3b YCTAHOBNEHA NPABHUIbHO, 3TO 3aIMET 0KONO 2-X CeK.yHJ

AapuiiHblii curHan — Bo Bpema 3arpy3ku HacTpoiikil Bo3HuKna npobnema (oLwnbka agpeca, ownbka caasu). Mpumeyanue!!! Cratyc
BO3BpALLIAET UHGOPMALIWI0 NOCAE 3arpy3Ky aapeca

Mopaua
BO3/lyXa
0-108

HeakTusHo

HeaKTvBHO — aHanoroBble BbIX0/ibl COOTBETCTBYHOT GYHKLMAM, ONMCAHHBIM B NyHKTe 2.1
Aout1 - curnan 0-10 B npucyTcTByeT B aHanoroom Bbixoe Aout1 nputo4HOro BeHTURATOPa
Aout2 — curnan 0-10 B npucyTcTByeT Ha aHanoroBom Bbixoe Aout2 npuTOYHOro BeHTUNATOpa
Aout3 — curnan 0-10 B npucyTcTByeT Ha aHanoroom Bbixoe Aout3 npuTOuHOro BeHTUNATOpa
Aout4 — curnan 0-10 B npucyTcTByeT Ha aHanoroBom Bbixoe Aoutd npuTouHOro BeHTUNATOpa

BbiTaxka
BO3/lyXa
0-10B

HeakTusHo

HeaKTuBHO — aHanoroBble BbIX0/ibl COOTBETCTBYHOT GYHKLMAM, ONMCAHHBIM B MyHKTe 2.1
Aout1 — curnan 0-10 B Ha aHanoroBom Bbixoe Aout1 BbITAXHOTO BEHTUNATOPA
Aout2 — curnan 0-10 B Ha aHanoroBom BbIXoe Aout2 BbITAXHOTO BEHTUNATOPA
Aout3 — curnan 0-10 B Ha aHanoroBom BbIXoe Aout3 BbITAXHOTO BEHTUNATOPA
Aout4 — curnan 0-10 B Ha aHanoroBom BbIXoze Aout4 BbITAXHOTO BEHTUNATOPA

Pekynepauua

Pexynepauua
Tenna

Pesxum patotbl — Tb aKTUBALMY P paLuy Tenna u xonoa

Temnepartypa enesoif agpec — ¢ Temnepatypb ¢ uHeptopa 0J-DV, LLIero LieneBoil aapec

BHUMAHME! BBOAA appeca p
HOVi C MHBEPTOPa, B Cly4ae OTCYTCTBYA NOKa3aHMWiA B 3TOM MecTe NOABNATCA BeAMunHa «NS»

pa 0J-DV cur A Temneparypbl, CYnTaH-

BHUMAHMWE!!! 3arpy3ka HacTpoek unseptopa 0J-DV somkHa A AnA Kaxgioro uxsepropa 0J-DV, yc BauCTe-
Me, BO BPeM 3arpy3K¥t HaCTpOeK aKTyanbHbIit aApec MHBEPTOpa MOXeT GbiTb No6bIM

Mpeccocrar

[Nlatuuk pekynepatopa:

Mpeccoctar — 3alLuTa pekynepaTopa oT BbiNajaHitA MHeA NP MOMOLLY MPECCoCTara, y¢ B ii yacT p
TemnepaTypa — 3alyTa pekynepaTtopa OT BbINAAaHUA UHeA NP NOMOLLY [JaT4MKa TeMNepaTypbl, YCTAHOBNIEHHOTO B BbITAXHOM
4aCTH 32 peKynepaTopom

klimor.com
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3HAYEHUE

TPYNNA  HAMMEHOBAHUE  noYymonya- OMUCAHUE / MeHio 06cnynBaHua
HUK0

Curan A_ColdRec:
AxTUBHBIIt — curHan npeaynpexzaenua o BbinageHnn uHea A_ColdRec, iics B MEHI0 /iHbIX CUrHanoB Ha NpoTA-
KEHUV BCEro Nepuofia Hanuuia Hea

it — curHan npegynp 0 nHes A_ColdRec He oToOpax<aeTca B MeHi0 aBapuiHbIX CUrHanoB, OAHaKo

MOMEHT Cpad; 0 VIHeA PErucTpUpyeTCa B UCTOPYY aBAPUItHbIX CUTHANOB, @ Ha TPadueckom

JKpaHe HMI Ha NpOTAXEH!M BCero nepuoaa Hanuuma nHeA BbICBEUNBALTCA NKOHA BbiNafaHUA UHeA

HeakTuBHblit

Pekynepauua

Pexynepauma

(MecuTenbHad Kamepa
Tenna

Pesxum patotbl — Tb aKTUBALUY P paLuy Tenna u xonoaa

myHKLlMﬂ AOCTYMHA B CUCTEMAX C BOAAHBIM Harpeateniem 1 oxnaaurenem (6e3 OCVLLIGHWI)

O6menwk Bogbl H/C | HeaKTMBHbII | Hoayrygii — BopHol Harpesarens 1 UMeroT
AKTUBHbII — BOAAHOIA HArpeBaTenb 1 OXNafMTeNb UMeloT 0AMH 061U Tenno0GMEHHMK C OHON HACOCHO-CMeCUTENbHOI CUCTeMoit

3MEKTPUYECKUM Harp c ByHKLUN AHOTO curHana AoutT:

- 0-10VDC | 0-10VDC — nnagHoe perynipoBatite MOLLHOCTH HArpEBaTENA NpU NOMOLLY aHNOTOBOTO CATHana

PWM — nnaBHoe perynupoBaHye MOLLHOCTI HarpeBaTena ¢ NoMoLLbio 6noka ynpasnenus PWM 0/10VDC

Mepnog PWM 10c Mepnoa PWM — nepuop PWM-curHana

IneKTpoHarpesarenb

Mepuog PWM 100% PWM npepien — orpaHiyeniie MakcManbHoii MOLHOCTU HarpeBaTens ¢ ynpasnenuem PWM-curnanom

Phe (%Psup) - JuHeiiHoe orpaHiyeH1e MaKIMabHOI MOLLHOCTU 3MIEKTPUYECKOTO HarpeBaTeNa B 3aBUCAMOCTH OT HACTPOEK MPUTOYHbIX BEHTUSIATOPOB.

Oxnaguten ¢ 0nuywa, KOTopyto MOXHO BbIGPaTb B C1cTeMaX C GPeoHOBbIM OXNIaauTeNneM

HenocpezCTs. ;

HeakTuBHblit

ucnapeHmem Oxnamneume — (UCTeMa HenocpeACTBEeHHOro UCnapeHnsa peBepcuBHONO arperata — TONbKO OXNaxaeHne
0

i) Oxnamueume/uarpes — (MCTeMa HenocpeACTBEHHOro UCnapeHns peBepcuBHOND arperata — oxna)«neume/uarpes

anOpWTET 0TONNEHUA ANA - BO3MOXHOCTb Bblﬁﬂpa npuopuTeTa 0TON/IEHUA ANA PEBEPCUBHOTO arperata 1 BOﬂﬂHDfU/BﬂeKTleE-
CKOro Harpesartensa (no YMONYaHUI0 NPUOPHUTET OTONNEHUA OTAAETCA peBepCUBHOMY arperaty)

OXIIa)K}.'leHME KOHTAKTa - OXNaX/eHune KOHTAaKTa OTpUL.aHNA

PesepcyBHblit arperat Ynpanenns:

Umin - MUHUManbHbIiA BbIXOA HaNpAXKeHA HacTpoiiku 0-10VDC AnA BKNIOYEHHOI CUCTeMbI

Umax - ycTaHoBKa MaKc 0-10VDC pna il cucTembl

KoHTponbHbIii curHan - HacTpoiika Tuna curHana 0-10VDC: MuH>>max, max>min, ABTO MUH>MaKC, ABTO MaKC>MWH

Hactpoiika

CurHan Tna «ABTO» ABNAETCA NMHEIIHO 06PaTHOI CBA3Y 31IMOIA 1 NIeTOM

Kas - aur A_AF ncue3aet cpasy nocne nopauu curiana 248 Ha sxop DIN1, cuctema aBTomatnye-
CKY1 BO3BPALLAETCA K HOPManbHoii pabote

(6poc orHa Asromaruuecki | PyuHas - Ana Toro, utobbl CUCTEMA BepHyNacb K HOPMabHOl pabote mocne Toro, Kak MPUUMHA MOXAPHOM CUTHANU3ALUN
npekpaTunach i curian 24B 6bin nopa Ha exoa DIN1, curkan Tpesoru AomKeH GbiTb BpyuHylo NOATBEPXK/EH B KOHTPOANIEpE W
MeHI0 3a7a4 A_AF

A_StopS1 — pa3mbikaue Bxopa DIN12 npuseset k 0cTaHOBKe CiCTEMbI U BbICBeUNBAHMIO CvrHana A_StopST (cnonb3yercs, koraa
QyHKuveit Bxopa DIN12 aBnaeTca cepsucHbIii cTon)

ON/OFF — pa3mbikatue Bxoaa DIN12 npuBefieT k ocTaHOBKe cicTembl 6e3 BbicBeunBaRuA curkana A_StopS1 (cnonb3yercs, koraa
yHKumeit Bxona DIN12 ABRAETCA AMCTAHLMORHbII CTapT/CTON CUCTEMbI)

OyHkuua DINT2 A_StopS1

BropuuHblit GunbTp — nogaua curkana 24V Ha xoa DINS npusoguT K cpab: ar 3ar ! BTOP!
unbTpa Npu nomoLwy aBapuiiHoro curHana A_SupFilter2

IneKTpoCTaTMYECKHil MALTP — NoAaua curHana 24V Ha Bxog DIN8 npuBoauT K cpab: ] 3ar ™
BTOPUYHOTO GUNLTPa MY MOMOLLY aBapuitHoro curHana A_SupfFilterES u peakuuy cuctembl B COOTBETCTBIN €O CRIEAYIOLIMMM Ha-
CTpoiikamm

BropuyHblii

OyHkuwa 152H ounsTp

He 6HOKMpOBaTb — CWrHan 3arpA3HEeHHOr0 3N1eKTPOCTaTUYeCkoro ¢l41'|pra BbI3bIBAET TObKO MH¢0DM&UMDHHI>II7I CurHan
brokupoBaTh — curHan 3arpA3HeHHOr0 MeKTPOCTaTUYeCKoro ¢MHpra BbI3bIBAET CUTHan, 6V|OKVIDYIOLI.lMl7| paﬁoTy mcTembl
(MCKMIoUNTENbHO C OXNIAX/IEHIEM Fa30BOr0, 3N1eKTPUYECKOro Harpesatens um ¢peohoaoro arperaTa)

He 6nokupo-

Peakuws ES
Batb

Tb AHoro curHana 0-10VDC B cursan 2-10VDC (Heobxoaumo NpoBepuTb COOTBETCTBHUE

AHanoroBble BbIX0AbI -
urHanos ¢ T3/} cepBONpHBOSA APOCCENbHOTO KNaNaHa, 3aCNOHKM)

03¢ Tcom — BpemA KOMMYHUKaLmK ¢ ycTpoiicTBom no Modbus B pexume SLAVE

KommyHuayma Twait — pema Ha OTKAMK Npu cyctpoiicteom no Modbus. 3aBoackue HaCTpOiKY NPUMEHMMbI NA
3c MaKCMManbHo 9 yCTpoiAcTs, 06opyAoBaHHbIx Modbus. Ecnn ucnonb3yetca Goniblue yCTpoiiCTB, To HEOGX0AUMO YBENUUMTD BpeMs
Twait B COOTBETCTBHY C NPaBMAOM: (KONUYECTBO YCTPOIACTB, 060pyA0BaHHbIX Modbus x Tcom) + 0,3 cek

Homep cuctembl 1 Hactpoiika Homepa BeHTURALMOHHOI! cucTeMbl, Ha3aHue AHU ¢ Homep Al B MEHI0 KOHTPO/Iepa U Ha nepeparumkax YMI
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TPYNNA  HAMMEHOBAHME

3HAYEHUE
N0 YMONYA-

OMUCAHMNE/ MeHio o6cnyxuBanmsa

HU0

HMI Multi — Bo3moxHOCTb aKkTUBH3aLMy paboTbl HeckonbKix cuctem EVO_S ¢ oiHUM ceHcopHbIM nepepatumkom TP4,3 unu TP7 B

GyHKumn YMU multi, makc KONMYECTBO KOHTpOANEP OfHUM Nepe; 370 16 LUT., KOHTPONNEpbI 1
naHeNb A0MKHbI ObiTb nogy BNOC it Tononorum RS485 TBEHHbIM Kabenem.
HMI Multi HeakTuBHbiit " .
Jina npaBunbHoit paborbl dyHkumu YMIA Multi Bee cvicTeMbl BOMKHBI UIMETb OAHY U Ty Xe BEPCUIO yHUBEPCanbHoro npunoxenua EVO-S.
B cnyuae p: Bepauii umeetca Tb 33Ka3aTb Hec Kue npefHa-
3HaueHHbIe TONbKO 1A JaHHO cepum cncTem ¢ ¢ i YMU Multi obstugujaca i AaHHY0 CePUI0 CUCTEM
Bpems
60Tl ...4/MuH | Bpema paborbl - CunTbIBaHMe TeKyLLEro BpemMeHit paboTbi cucTeMbl
Hacrpoiika < P

H

S |yeranosums 'l BnvwuTe Bpema paboTbl - BO3MOKHOCTb BBOAA pabouero BpemeHn

S |cverun

s Her YCTaHOBUTb CYETUMK - BBOA / COPOC Z10 YCTaHOBMEHHOTO BpeMeHM paboTbl

5]

g

3 AkTuBalyA aBapuitHoro curvana A_UV_LampTime, undopmupyioLiiero o npesbilueHu paboyero Bpemenn YO-namn.

g HeakTuBHbiiA | BHUMaHMe: eCi naMnbl NPUCYTCTBYHOT B KOHGUIypaLIu yCTaHOBKM, a ator 4T06bI COXPAHUTL

£ A_UV_ KOHTPOMIb Haj} CPOKOM CTy6bl namn.

3 |LampTime

180004 Npenen — ycranoBka npepena paboyero Bpemenn YO-namn

anIMEHBHMEZ Haapoﬁka JI0MKHa COOTBETCTBOBATb yKa3aHUAM U3roTOBUTENA NaMNbl.

WcTopus Bepyweit

3anucb NoCneAHiX 15 3aperucTpupoBaHHbIX U3MepeHUit AaTuMKa Bedyliieil Temnepatypbi (3a BbIGpaHHbIi NepHOA) C yKasaHuem
«OTKNOHEHHA, KOTOPble NPEACTABAAIOT B0 MaKCUMANbHYIO PasHHLLY MeX iy aKTyanbHOM 3aaHHOIi TeMNepaTypoit i NocneaHu-

Temneparypbl .
MU 15 U3MepeHUAIMM JaTunKa BepylLieil Temnepatypbl

Moka3aHua Ha "

- - Ha BXojax BOB pema paboTbl cicTemb
BXOflaX
Moka3anua Ha .

- - MoKa3aHus Ha BbIXOAAX P BOB peM#l HOf paboTbl CuCTeMbI
BbIXOAAX

IMynALNA BXOAOB

BO3MOXKHOCTb IMyNALIUM BXOAQ, BO BPEMA IMyNALINM IOAAETCA CUTHAN TPEBOIH, HO CUCTeMa paBoTaer.

(opcupoBakve
B Bo3MoXHOCTb (OpcUpOBaHIA BbIXOAOB, BO BPeMA GOPCUPOBAHIA NOAAETCA CUTHAN TPEBOTH, HO CUCTeMa paboTaeT.
V3meHerue napona octyna k NpoABUHYTIM onuuam. llaponb no ymonuanuio: 1111
W3menuTb naponb - - pons Aocry PORBUHY ; il y
Mpumeyanue: Ecnn naponb yTepan unu 3a6biT, Bbl He cMoXeTe U3MEHUTL NPOABHHYTie NapameTpbi
Bocctanosus
HaCTPOViKU Mo - - Bocc D! HaCTpOeK No y
yMONYaHuio
L]
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-SKCMNYATALMOHHAA JOKYMEHTALINA

5. KOHTPOJJIEP CBA3b
5.1 CBa3b RS485 Master, Modbus RTU ¢ cuctemoin BMS

KoHTponnep ocHaleH BHeApPeHHOW Bepcuell MpOTOKO-
na Modbus RTU. [InA ycTaHOBKW CETEBOro COeAMHeHMA
nopknounTe wWuHy RS-485 k nopty MASTER Ha neHte KoH-
Tponnepa. Agpec Modbus ycTtaHaBnmBaeTca ¢ NOMOLLbIO
nepemMblyeK, PacrnosioXeHHbIX Ha HWKHEN NNacTVHE KOH-
Tponnepa.
MapameTpbl CBA3M NO yMONUYaHUIO:
«CKOpOCTb Mepefaqn AaHHbIx: 9600 604 (MOXKHO U3MEHUTb
[INA YPOBHA CynepcTpyKTypbl vnu BHewwHero YMU)
+8 6uUT Kagpa
2 CTONOBbIX 6UTa
+6e3 6uTa 4eTHOCTN

Bce nepemeHHble ABNAIOTCA 32-O1THBIMM BENMUMHAMK, KOTOPble
npepncrasnexbl B npotokone Modbus kak Input, Coil, Holding
Register nnm Input Register B pasHbix afgpecHbIX NPOCTPaHCTBaXx.

CuyuTbIBaHVe 1 coxpaHeHe AaHHbIx Tuna Input un Coil:

Bce nepemeHHble ABNAOTCA 32-6UTHBIMK BeNnUMHamn. Hanpu-
Mep, nepemeHHas C agpecom B Tabnuue 0x0008 mokasbiBaeT
6u1Tbl ¢ 6UTOBBIMK agpecammn 8*32 ... 9*32-1 ana Input n Coil B
craHgapte Modbus.

CunTbiBaHMe 1 coxpaHeHue AaHHbIX Tuna Holding Register n
Input Register:

lMepemeHHble B 3101 popMe, AyA obneryeHa NHTerpaLmn ¢ cu-
cremamn BMS, BoCTynHbI B pasHbIx apecHbIX MPOCTPaHCTBaXx.

- 0x0000 ... 0x1000 - TpaaULMOHHOE OTOOPaXKeHe B COOT-
BETCTBUY CO CIeAyoLWMN AaHHbIMK
+Multistate - yka3blBaloTcA LienounCNeHHbIe 3HaYeHNA ne-
PEeMEHHOW, COOTBETCTBYIOLME OMUCAHHBIM YCOBUAM
-Decimal - 32-6uTHan nepemeHHas, paccMaTprBaemas Kak
nepeMeHHan LIeNIoUNCIEHHOTO THMNa C METKOMN
+Fixed - ¢ UKCMpPoOBaHHON TOUYKOW, rAe 8 HauMeHee Bax-
HbIX 6UT OTHOCATCA K AECATUYHOW YacTu, a OCTaBluveca 24
61Ta OTHOCATCA K LieNIoMy 3HaUEeHUI0 C METKO. B pesynb-
TaTe TOYHOCTb GUKCMPOBAHHOMO 3HAUEHWA COCTaBnAeT
1/256. Ana nepeluKanvpoBaHua NpeacTaBneHHoro Guk-
CYPOBAHHOIO 3HaYeHVA B LieneBoe (onpefeneHHoe) ero
HY>KHO YMHOXWTb Ha 1/256 = 0,00390625
-0x1000 ... 0x2000 — nepemeHHble GUKCUPOBaHHOTO Gop-
MaTa, NPeACTaBEHHbIE KaK LIeNIOUNCIEHHbIE 3HaYeHNA 6e3
[eCATNYHOW YacTn
-0x2000 ... 0x3000 — nepemeHHble GUKCUpPOBaHHOTO Gop-
MaTa, NPeACTaBNeHHble Kak 3HaYE€HNA C TOYHOCTbIO 10 OA-
HOro 3HaKa nocsne 3anATon B AeCATUYHOM popmaTe. 3Haue-
Hue 20,67 npeactaBnseTca Kak 206
-0x3000 ... 0x4000 — nepemeHHble GUKCUpPOBaHHOTO Gop-
MaTa, NpefcTaBNeHHble Kak 3Ha4YeHUA C TOYHOCTbIO 10 ABYX
3HaKOB NOC/e 3anATon B AecATUYHOM popmaTe. 3HaueHne
20,67 npepcrasnaeTca Kak 2067
-0x4000 ... 0x5000 — aHanoruyHo guanasoHy 0x0000 ...
0x1000, HO NepPeMeHHbIe PAacCMaTPUBAIOTCA Kak 16-6UTHble
3HAYEHWA. DTO 3HAUUT, UTO GUTBI CTapLue 16 GUT He yuuTbiBa-
10TCA. DTV aapeca AOMKHbI ObITb pasfeneHbl Ha fBe YacTy.

Hanpumep, nepemeHHaa 13 Tabnuubl 0x0124 poctynHa B
16-6nTHOM dopmarte no agpecy Modbus 0x4092

-0x5000 ... 0x6000 — aHanornyHo AuanasoHy 0x1000 ...
0x2000, HO NepeMeHHble paccMaTPUBatOTCA Kak 16-6UTHbIe
3HaYeHKA. DTO 3HAUUT, UTO GUTbI CTapLue 16 6UT He yuuTbiBa-
10TCA. DTN aapeca JOMKHbI ObiTb pa3feneHbl Ha fBe YacTy.
Hanpumep, nepemeHHas 13 Tabnuubl 0x0124 poctynHa B
16-6MTHOM dopmarte no agpecy Modbus 0x4092

-0x6000 ... 0x7000 — aHanornyHo AuanasoHy 0x2000 ...
0x3000, HO NepeMeHHble paccMaTPUBatOTCA Kak 16-6UTHbIe
3HaYeHKA. DTO 3HAUUT, UTO GUTbI CTapLue 16 6UT He yuuTbiBa-
10TCA. DTN aapeca JOMKHbI ObiTb pasfeneHbl Ha fBe YacTy.
Hanpumep, nepemeHHan 13 Tabnuubl 0x0124 poctynHa B
16-6MTHOM dopmarte no agpecy Modbus 0x4092

-0x7000 ... 0x8000 — aHanornyHo AuanasoHy 0x2000 ...
0x3000, HO NepeMeHHble paccMaTPUBatOTCA Kak 16-6UTHbIe
3HaYeHKA. DTO 3HAUUT, YTO GUTbI CTapLue 16 6UT He yuuTbiBa-
10TCA. DTN aapeca JOMKHbI ObiTb pasfeneHbl Ha fBe YacTy.
Hanpumep, nepemeHHan 13 Tabnuubl 0x0124 poctynHa B
16-6MTHOM dopmarte no agpecy Modbus 0x4092
MepemeHHble B penpeseHTaummn Multistate n Decimal He
[IOMKHbI CNONb30BaTbCA B afPECHbIX NPOCTPAHCTBAX
0x1000 ... 0x4000 1 0x5000 ... 0x8000, NOCKONbKY TepAIOT-
CA MeHee BaXkHble 8 OUT Kaxk[ ol NepeMeHHON.

Appeca n3 TabnuLbl NepecynTbIBAIOTCA /1A NPOTOKONa
Modbus cnepgytowum obpasom:

Ta6nuua N 14 Mepecuet anpecos

ARPE(HOG NPOCTPAHCTBO Boiuncnenne appeca

0x0000 ... 0x1000 Modbus Adres = Agp.

0x1000 ... 0x2000 Modbus Adres = 0x1000 + Agp.

0x2000 ... 0x3000 Modbus Adres = 0x2000 + Agp.

0x3000 ... 0x4000 Modbus Adres = 0x3000 + Agp.

0x4000 ... 0x5000 Modbus Adres = 0x4000 + (Aap. / 2)

0x5000 ... 0x6000 Modbus Adres = 0x5000 + (Anp. / 2)

0x6000 ... 0x7000 Modbus Adres = 0x6000 + (Aap. / 2)

0x7000 ... 0x8000 Modbus Adres = 0x7000 + (Aap. / 2)

BHUMAHWE: B pmanasoHe agpecHbix npoctpaHcts 0x1000 ...
0x4000 HEBO3MOXHO 3an1caTtb OTAe/bHbIN 16-6UTHbIN perncTp. Ta-
Kre perncTpbl MOXHO 3anu1cbiBaTb Mapamm C UCMO/b30BaHEM KO-
maHfpl Preset Multiple Registers (0x10), KoTopas cBsAi3aHa C MOMHbLIM
3HayeHVem 32-6UTHOI NepemMeHHOIA. ITO 3HAUUT, YTO aapec Hauana
3an1cn 1 KONIMYECTBO PETNCTPOB [OMKHbI IMETb YeTHOE 3HaueHMe.
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Ta6nuua N 15 MepemenHble [NaBHoe MeHIo

AnpecDEC Hasganue Tun Noxasanms [R]
" Onucanue/ InaBHoe meHio CocrosHue anucs (W]
BacNet Modbus MepemeHHon BacNet  Modbus
0 0 LanguageAct | AKTyanbHo Bbi6) i A3bIK MEHI0 p 1-PL,2-EN,4-RU,8-5V, 16 - DE MSV | Register R
1 ) ModeOnOfTP ::f;]pb pexuma pabotbl (AnA rasoro 3kpaxa Tun 4) — ceHcopHas 0-cron, 1-crapr MoV |Regiser W
) 4 ModeStd(al- |Bbibop pexvma pabotbl (Ana rmasHoro kpaHa Tun 4) — ceHcopHas 0 pysro = oaHer2 Sraiimep MV | Register W
GearTP naxenb
3 6 SetGearTP Hactpoiika ckopocTit pyuHoro pexuma (Ans rmasHoro 3kpana Tin 4) — 121 V| Register W
CEHCOPHaA NaHenb

0-cton, 1 patora Ha 1 ckopocTu,

2—pabora Ha 2 ckopocTi,

4 — pabora Ha 3 ckopocTH,
4 8 UnitState CocToAHue cUCTeMbI (aKTyanbHoe) 8 —npenBapuTeNbHblil Nporpes, MSV | Register R

16 - oxnaxzienue, 32 - nporpes,

64 — 6nokupytowwwii curHan,

128 — cepBUCHbIil pexum

AHUnumbe- .

5 10 Actual Homep cucrembl 1=1 IV | Register R
6 12 WorkMode1 | Bbi6op pexuma paboTbl (and rmasHoro 3kpana Tun 1) 0-cton, 1- crapt MSV | Register
7 14 WorkMode2 | Bbi6op pexuma paotbl (ana rnagHoro 3kpana Tun 2) 0- cron, 1~ paora ka 1 copacru, 2~ pabora va 2 MSV | Register RW

CKOPOCTH, 4 — paboTa Ha 3 ckopocTH

0-cton, 1— patota Ha 1 ckopoct, 2 — pabora Ha 2 .
8 16 WorkMode3 | Bbi6op pexuma paboTbl (ana masHoro 3kpaHa Tun 3) " MSV | Register RW

cKopocT, 4 — pabota Ha 3 copocT, 8 - Taiimep

0- con, 1 pabora Ha 1 ckopocT, 2 — pabota Ha 2
9 18 WorkMode4 | Bbi6op pexuma pa6otbl (4na rnagxoro Skpana Tun 4) CKopocT, 4 — pabora Ha 3 ckopocTw, 8 - oxupanve, | MSV | Register RW

16- Taiimep
10 20 Tset Hacrpoiika Temneparypbi 1°0=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RW
n 2 TsetActual | 3apaHHaA Temnepatypa (Cy4eTom KaneHapa U 3afiepxku crapTa) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
12 24 Tmain Temnepatypa BeaylLiero AaT4uka perynupoBKky Temnepatypbl 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R
13 26 B1 Temneparypa npuTOYHOro Bo3Ayxa 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
14 28 B2 Temnepatypa yAanaemoro Bo3ayxa 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
15 30 B3 Temnepatypa HapyXHoro Bo3ayxa 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
16 32 B4 TemnepaTypa yAanaemoro B03ayxa 3a pekynepatopom (onuus) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
17 34 B8 Temnepatypa 06paTHoii BOAbI U3 BOAOHArpeBaTens 1°0=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
18 36 02 [Jlatuuk €02 1ppm = 256(22ppm=22*256=5632= 0x1600) AV |Register R
19 38 L20 JlaTyuK neTyumx opraHuYeckix coeAnHeHuii 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
2 40 PM2_5 [Nlatuuk PM2.5 MKI/M3=256(22MKr/M3=22*256=5632=0x1600) | AV |Register R
21 4 PM10 [Jlatuuk PM10 MKI/M3=256(22MKr/M3=22*256=5632=0x1600) | AV | Register R
2 44 PidAirReg CurHan yBenuuenus obbema cexero Bosayxa 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
23 46 PowESfilter | MutaHme AnA anekTpoCTaTMYECKOTO GUALTPA 0-cton, 1- cTapt MSV | Coil 736 R
24 48 Vent CurHan CTapt/cTon BeRTUNATOPOB YCTaHOBKY 0-cron, 1-cTapt MSV | Coil 768 R
25 50 PwrSup Hactpoiika uxsepTopa Ha npuToke 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R
26 52 PaSup V3mep [IaBreHua np p Ma =256 (22Ma = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
27 |54  |FlowSup |M3Mepenvie pacxoaa BO3AyXa PUTONHOTO BEHTUNATOPA 1,%%:%%): 1562 3fhac=221256=5632 AV | Register R
28 56 PwrExh lporpammupoBaHme MHBEPTOPA Ha BbITAXKE 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
29 58 PaExh V13mepeHue AaBNeHNA BbITAXHOTO BEHTUNATOPA 1Ma =256 (22Ma = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
30 60 FlowExh V13mepeHue pacxona Bo3ayXa BbITAXHOTO BeHTUAATOPA M3/uac=256(22m3/uac=22*256=5632=0x1600) | AV | Register R
31 62 Isup Tok ABUraTeNa NPUTOYHOro BEHTUNATOPA 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
32 64 Fsup RS485: YacTota MHBEpTOPa NPUTOYHOrO BEHTUNATOPA My = 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
33 66 RPMsup RS485: 06oporbl ABUraTena EC nputouHoro BekTUNATOpa 106/MUH=256(2206/MuH=22*256=5632=0x1600) | AV | Register R

L]
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-SKCMNYATALMOHHAA JOKYMEHTALINA

AppecDEC HasBanve Tun Mokasanws [R]
Onucanue/ InasHoe meHio Cocronnue Banucs [W]
BacNet Modbus MePeMEHHo! BacNet Modbus
35 70 FaultSup Rs485: Hon curHana ¢ propa K 1A=TA(HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV | Register R
TIPUTOYHOTO BEHTUNATOPA
-
¥ |2 |omsp [P T fodby BLP €| 106= 256 (2296 = 227256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
WHBEPTOPOM NPUTOYHOTO BEHTURATOPA
37 74 Isup2 RS485: Tok ABUraTens NpUTOYHOTO BEHTUNATOPA 2 1A =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R
38 76 Fsup2 RS485: YacToTa MHBepTOpa NPUTOYHOTO BEHTMAATOPA 2 My =256 (22My = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
39 78 RPMsup2 RS485: 06opoTbl ABUraTena EC nputoyHoro BenTunATOpa 2 106/M1H=256(2206/MuH=22*256=5632=0x1600) | AV |Register R
0 |80 |Usup2 LB | i L) GRS UL ) Gl OC| 5. 256 (228 = 22%256 = 5632 = 0x1600) N |Register | R
p! P
M 82 FaultSup2 RS485: Kon awapuiivoro Carkana ¢ ukBepTopa wn pgurarens EC 1A=1A(HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV | Register R
TIPUTOYHOTO BEHTUNATOPA 2
0 |s |comsupy | T s BLP € 10256 (229 = 22256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
WHBEPTOPOM NPUTOYHOTO BEHTUNATOpA 2
3 86 lexh RS485: Tok ABUraTens BITAXHOTO BeHTURATOPA TA =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
4 88 Fexh RS485: YacToTa MHBEpTOPA BLITAXHOIO BEHTUAATOPA My = 256 (22My = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
. 106/MMH=256(2206/ .
45 90 RPMexh R$485: 060poTbl ABuratens EC BbITAXHOrO BeHTUAATOPA MHHZ22*25625632=0¢1600) AV | Register R
% |92 |Uexh BB [ e 1) GO (TR Bl OC) 15 — 256 (228 = 227256 = 5632 = 0x1600) N |Register | R
47 94 FaultExh RS485: Kon asapuiieoro curvana ¢ uhBepTopa uni psurarens £C 1A=1A(HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV | Register R
BbITAXHOTO BEHTUNATOPA
8 o6 |compn | T s BLP € 10256 (129 = 22256 =563 = 0x1600) | AV |Register | R
MHBEPTOPOM BbITAXKHOrO BEHTUNATOA
49 98 lexh2 RS485: Tok AiBuraTena BbITAXHOIO BeHTUNATOPa 2 TA =256 (22A = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
50 100 Fexh2 RS485: YacToTa uHBepTOpa BITAXHOTO BEHTUNATOPA 2 M =256 (22My = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
51 102 RPMexh2 R$485: 060porbi asuratens EC BbiTaxHOro BenTunATopa 2 106/M1H=256(2206/MuH=22*256=5632=0x1600) | AV | Register R
H
52 104 |Uexh2 BB [ 4 ) GRS P " OC) 15— 256 (228 = 224256 = 5632 = 0x1600) N |Register | R
53 106 FaultExh2 RS485: Kon asapuiikoro curvana - C whBepTopa unw psurarend £C 1A=1A(HEX) www.el-piast.com/alarms-decoder | AV | Register R
BbITAXHOr0 BeHTUAATOPa 2
s |18 |comphy | ™ Ry P2 ELP ) 100 256 (1206 = 222256 =5630=0x1600) | AV |Register | R
UHBEPTOPOM BbITAKHOTO BEHTUNATOPA 2
55 110 Y1 Hactpoiika BoaAHoro HarpeBatena 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
56 112 M i HaCoC BOAAHOTO HarpeBaTens 0-cton, 1- cTapt MSV | Coil 1792 R
57 14 | HEpwr HacTpoiika anekTpuyeckoro Harpesatens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
58 116 Y2 Hactpoiika BoaAHoro oxnaputena 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
59 118 E1 ToTpe6HoCTb B OXNax/eHMM (NP1 BOAAHOM Harpesartene) 0-cton, 1- cTapt MSV | Coil 1888 R
60 120 |Y9 Hactpoiika GpeoHoBoro oxnaautens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
61 122 DXstate Hactpoiika ppeoHoBoro oxnaautens 0-cton, 1-I ctynetb, 2- Il crynen, 3—Iullcrynens | MSV | Register R
62 124 |YKX Hactpoiika peBepcuBHoro arperara 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
63 126 | DXstate Hactpoiika peBepcuBHoro arperara 0-cron, 1- ctapr, 2 - defrost, 3 - defrost MSV | Register R
64 128 |H_C Pexum pesepcuBHoro arperata 0-Harpes, 1- MSV | Register R
65 130 | CrossRec Wysterowanie odzysku krzyzowego 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Coil 2080 R
66 132 RecState CocToAHue NepeKpecTHOro, BpalLaTenbHoro, pekyneparopa 0-cTon, 1-cTapr, 2, 3 - pasmopaxuBaHue MSV | Register R
67 134 |Thot HacTpoiika JipoccenbHoro KnanaHa Ha MpuToke, BbITAXKE B Clyyae, 0-cron, 1-crapr wsv | coil 2144 R
KOr/1a B CUCTEMe OTCYTCTBYET kaMepa ¢
6 136 | Thisubx HacTpoiika JipoccenibHOro KnanaHa Ha MpUTOKe, BbITAXKE B Cllyyae, 19 = 256 (22% = 22°256 = 5632 = Ox1600) W | Register R
K0T/ B CUCTEME UMEETCA KaMepa CMeLLMBaHUA
69 138 | ThrMCh Hactpoiika Kamepbl cMelnBaHmua 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
70 140 | FHEn BbicTpblit HarpeB Kamepoii cMeLLMBaHUA 0 - HeaKTUBHbIIA, 1 - aKTUBHbIIl MSV' | Register RIW
|
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Ta6nuua N° 16 MepemenHble MeHio HacTpoek

AppecDEC

BacNet Modbus

Hazganve
nepemeHHoi

Onucanve/ Menio HacTpoek

Coctonnue

BacNet

Tun

Modbus

MNoxaanma [R]
anucs [W]

. 1—YMU CON, 2 — UM RS485, 4 - MpuTok, .

il 142 Ch_Tmain | Bbi6op Beayiero AaTymka 8- BuiTaka, 16 - PT5, 32 - AsTo MSV | Register R/W

72 144 | EcoDiff PazHuua emneparyp K0 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W

73 |16 |StarTime |P3MMa 33NVCKa 3aAaHHO TeMNEpaTYPLI W SAREPKKA BRINEHNS | _ 15 o) 3¢5 5632 = 0x1600) NV |Register | R/W
KaCKaZiHoro KoHTponnepa

74 148 TsetCor KoppekuvA 3a7aHHoii Temnepatypbl (pamna cTapta) 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W

75 150 Season Bbibop Bpemenu roga 0-Aro, 1-3uma, 2 - lleto MSV | Register R/W

76 [152 |Tummer |'PYXHaA TEMDEDITYPa, npH MpeSbillHMM KOTOPOF CHCTEMA |\ _,co (22°C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
pabotaet B pexume lleto

77 154 | HistSum TucTepesic noporoBoro 3HaueHua Temneparypbl N1eTom / 3umoit 1°C=256 (22 °C=22%256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW

78 156 | TsetStd Hactpoiika Temnepatypbl pexuma 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW

1- HMICON, 2 - HMI RS485, .

79 158 Ch_Tstd Bbibop BeaylLiero atyuka pexuma oxuaaHIA 4- BoTaKKka, 8-PTS MSV | Register RIW

80 160 | TstdbyAct | AkTyanbHas TMneparypa BefyLUero AaTuuka pexuma 1°C= 256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R

81 162 StdMode AKTUBALWA pexuUMa oXuaaHMA AnA - varpes, 2- onaxietie, MSV | Register R/W

3- Harpes 1 oxnaxpexue

8 164 | StdHis HacTpoiika TemnepaTypbi pexuma 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW

83 166 vi_t 3apiepxKa (pabaTbiBaHNA BEHT. N0 OTHOLLIEHIUIO K 3aCIOHKaM Tc=1256 (22¢=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W

84 168 DelThr 3a/iepKKa OTKNHYEHNA 3aCNOHOK Tc=256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W

85 170 | PresDel OTAnoxeHHoe UcnbiTaHue pene AaBneHna komnpeccun n GuabTpoB | 1c= 256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W

8 |172 |Coolingfime |EPEMA OCTOIB3HAA SMEKTPOKAPEBATENA, 3S0B0T0. HATPEBATENA, |1 _ 5o (0 _ 5p*)s = 5632 = 0x1600) AV |Register | RW
(peoHooro oxnaguTena u/unn moayna HPM/CM

87 174 | SupCooling |M Tb NPUTOKA - 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W

88 176 | ExhCooling | Mp Tb BbITAXKM - 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W

89 178  |Kp_CP Yeunexue perynatopa noCToAHHOI NPOU3BOAUTENLHOCTU BEHTUATOPOB | 1= 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW

% 8 |Tcp KoHCTaHTa WHTerpupoBaHua peryntopa motoka QUKCUPOBaHHOTO Te= 256 (22 = 22%256 = 5632 = 0x1600) W |Register | R
BEHTUNIATOPOB

91 [182 [past Hactpofiku Aasnexs 1-1 nepefasa ATA paGOTel C MOCTORHHBIM | 3 56 0ns — 99%56 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
PacxoAom NpuToOKa.

9 |18 |pasn2 Hactpofiku Aasnewus 25 nepefasa ATA paGOTbl C MOCTORMHYIM | 3 5cc 00y — 99+256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
PacxoA0M NpUTOKa.

93 |18 |Pas3 Hactpoiikn Adenenun 34 nepegaia A paGOTel ¢ MOCTORMHM | 3 oo (30— 99%56 = 5632=0x1600) | AV |Register | R
PacxoA0M NpUTOKa.

9 [188 |DPTrangeSup 'u"'a"m" VSMEPEHIA AATHUKA AABNEHUA NIDUTOWOO BOSAYXA ;56 (9o = 204256 = 5632=0x1600) | AV |Register | RAW

Y A B COOTBETCTBUN C Ha(TpOMKOI/I Ha ﬂaTlWIKE)

05 |190 |Fowsz | °ARHHel paOOR 1t nepenain A paboth NOCTORHOTO MPUTOKS | v o6 vz — 274256 = 5632=0x1600) | AV | Register | R
(pacc AN0 [EN yK)

o6 |19 |Flowszy | 3Nl paOOR 2 nepenasu A paGOrsl MOCTORKHOTO MPUTORA | 1, o6 i3ty — 20%256= 5632 = 0x1600)| AV |Register | R
(pacc A0 n KoY yK)

o7 |19 |Fowszz | 3YAaHbl pacon 3-i nepenaiit ATA paGoTbl MOCTORKHOMO MPATOKA 1oy o6 vy — 94956 5632=0x1600) | AV |Register | R
(paccuuTbIBaeTcA no AaBreHmto  Ko3pduumenty K)

98 19 Ksup K-dakrop ana JaBNneHuA Ha pacxon BO3AyXa | 1= 256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W

99 |95 | VenGup | Konwiecrso mp TUTATOpB. (pacc ¢ 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) NV |Register | R/W

Quant ¥C " D pacxoz Beex npi p

100|200 | PaZl Yerawosnexoe fasnenwe 1-A Nepenasa ATA pacor ¢ MOCTORKKON |\ _ oo oons — 9ywps6 — 5632 = 0x1600) | AV |Register | RAW
BbITAXKOU

0 [202 | PaER2 Yerakosnesoe gasneie 2 Mepenasa A paGorsl ¢ MOCTORMHOR 1 5 50— 22356 — 5632 =0x1600) | AV | Register | AW
BbITAXKON

|
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-SKCMNYATALMOHHAA JOKYMEHTALINA

Sl Haanauuev Onucanve/ MeHio HacTpoek CocTonnue L "7;:..’:1"&:[;“
BacNet Modbus MePeMeHHoN BacNet Modbus
102|204 |PaE3 YerauoBnexoe pasneiue 3-A nepegaia pna paGOTH ¢ MOCTORHOR |4\, _ 556 e, — 774356 563) = x10) N |Register | RAW

BbITAXKOI

103|206 |DPTrangebxh ﬂ':'a"m" "'3""9598"(':')’:” ;;"::';;: (’:“:i::::zom";zzﬁa":::l:)”x 8398 |12 = 256 (22na = 22+256 = 5632.= OX1600) N |Register | R/W
104|208 |FlowEZ! (3:;‘;"""'” pa‘x‘;“n ;'” "e"e”a“l:' ”"’; faﬁw ;":(‘)“”‘“”"” BOITAKKI | 13y =256 (22M3/u=22"256 = 5632=0x1600) | AV |Register | R
05 [210  |FlowER (3::;"""“7' pa"‘z‘*ﬂ f’“ "e"e’““v‘l" ””2 faﬁm" :"l’(‘)“’””""“ BB | 1113 /4=256(22M3/4=22+256=5632 = 0x1600) | AV |Register | R
06 (212 |Flows (3::(;,:%..7. pa(x:nr.:ﬁ oo ’m’; p 36°T:'|:°KC)T°"""°'7' BOTKAN | 1113 /4=256(22M3/4=22*256=5632=0x1600) | AV |Register | R
107 214 Kexh K-dakrop ana JaBNneHwA Ha pacxog B03AyXa | 1=256(22=22"256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
108|216 ‘éi’::l"h 5{"""“‘*‘“’“ o e (pacc °6I”‘"“ 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) NV |Register | R/W
109 {218 |Supl MuHUManbHas npou3BOANTENbHOCTL NPUTOKA 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
10 220 |Sup2 CpenHan NPOU3BOAUTENLHOCTH NPUTOKA 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
m 222 |Sup3 MakcumanbHas npou3BOAUTENbHOCT NPUTOKA 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
M2 224 |FminS M yactota np p BO3/yXa My = 256 (22 Iy = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
113|226 |FmaxS Maka yactota npeo6p p! BO3AyXa M =256 (22 Ty = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
14 228  |RSsup RS485 npeobpasosatend npuToka 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbIil MSV | Coil 3648|  R/W
15 230 |RSsup2 RS485 npeobpa3osatens npuToka 2 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbI MSV | Coil 3680 R/W
16 232 |AdrSup RS485 npeobpazoBatens npuToka 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
N7 {234 | AdrSup2 RS485 npeobpasoBatens npuToka 2 1=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
118 236 Exh1 MuHmanbHas npou3BoAUTENbHOCTb BLITAXKM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
119 238 Exh2 (pepHAs NPOU3BOAUTENBHOCTb BbITAKKY 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
120|240 |Exh3 MaKcvmanbHas Npou3BOAMTENBHOCTD BbITAXKKM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
121|242 |FminE M yactoTa npeo6p BbITAXKY 1My = 256 (22 Ty = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register

122 244 FmaxE Makct yacrota npeo6p 19 BbITAKKN My =256 (22 [y = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
13 246 | Rsexh RS485 npeoGpa3oBatens BbITAXKM 0 - HEaKTUBHIiA, 1 - aKTUBHbIi MSV | Coil 3936| R/W
124|248 |RSexh2 RS485 npeobpasoBatena BbITAXKM 2 0 - HeaKTUBHbI, 1 - aKTUBHbIt MSV | Coil 3968 R/W
125 250 AdrExh RS485 npeo6pa3oBatens BbITAXKM 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
126 252 | AdrExh2 RS485 npeobpasoBatens BbITAXK 2 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
127|254 |TaccVent Bpems yckopeHua npeo6pasosateneit 1c=256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
128|256 | TdecVent Bpema ocTaHoBKM npeobpasosateneii 1= 256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
129|258 | RECproc Bknap B ynpaBnexue Temneparypoil nepekpectHoil pexynepatum 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
130|260 | FXproc BKnap B perynupoBaHyte Temneparypbl peBepCUBHOIO arperata 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
131 262 MiXproc BKnaz B KOHTpONIb TeMnepaTypbl B CMECUTENbHOI Kamepe 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
132|264 |h_c_proc Bknan B Temneparypoii Harp 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
133|266 Kp_Heat Ycuneue perynatopa Temnepatypbl - Harpes 1=256(22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
134|268 | Ti_Heat KoHcTaHTa uHTerpupoBaHma perynatopa Temneparypbl - Harpes Tc= 256 (22¢ = 22%256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
135 270 | Kp_Cool YauneHue perynatopa Temneparypbl - 1=256(22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
136 272 | Ti_Cool KoHcTaKTa uHTerpupoBaHua perynatopa Temnepatypbl - oxnaxzenue | 1c =256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
137 274 PlcoolingAct | Pl oxnaxzenue 0- nero, 1- neto/3uma MSV | Coil 4384| R/W
138 276 DelOnPlcool | 3apepxka BKntoueHma Pl oxnaxpeHua Tc=256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
139|278 | Kp_Blow ;‘p";;’:(':e PETYIATOPa MUHAMATLHOT 1 MKCHMAnoHOR TEMTEPATYPHI| 1 _ 556 (1) _ 756 — 5632 = 0x1600) AV |Register | RW
140|280 | Ti_Blow FI‘;:‘TZ';” PErYATOPa MUHWMANLHOF U MaKCAMATHOR TEMNEPATYDE | 1 _ 55 (29 _ 57%)si = 5632 = 0x1600) AV [Register | RW
" 282 | TminBlow | MuHMmanbHas TemnepaTypa nputoka 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW

|
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Klimor

Sl Hassatine Onucanne/ Menio HacTpoek CocTonnue un Al
BacNet Modbus MePemeHHoi BacNet Modbus ™!
142|284  |TmaxBlow | MuHuManbHaa Temnepatypa npuToka 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
143|286 |TsetBlowAdt mﬂ”‘;’; o T:fg,’?;f”“ TEMNEpaTyphl MIPUTOHOTO. BOSAXA AN qor _ 266 (2 °C = 227256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
144|288  |RecDown Pamna Hauana pekynepauyv 1c=256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
s |20 (Timkec | cCRERD AOMYCTUMAR TEMNEPATYPa Bulk0Na flocne 190=256 (22°C=22"256 =5632=0x1600) | AV |Register | R
146|292 |RecDelta zzgixa"q“a:':i"ex;:;::vme’“"" BOIXIION. W BHYTPEHHEWTEMNEPATYPON | 100 _ 956 (22 °C = 227256 = 5632=0x1600) | AV |Register | R
147|294 |KpRec YKpenneue perynatopa npoTuB 3amep3axuia pekynepaLuy 1=256(22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
148|296  |TiRec KoHcTanTa perynaTopa 3aLiiutbl 0T 3amep3aHia pekynepauui Tc= 256 (22¢ = 22¥256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
149|298 |SupFrostR :;;T:;':;;a P T:ompm Pa 0 BOMXA ) 100 _ 256 (220 = 22°256 = 5632 =0x1600) | AV |Register | R/W
150 (300 |ExhFrostR ::;Tg;':;;a T:mpm BOSYXA 10, = 256 (229 = 22°256 = 5632 =0x1600) | AV |Register | R/W
3apepxka p ™ 0 p
151|302 |FrostRdel  [u PeKynepaun B pexume pasmof To= 256 (22c = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register | R/W
0
150|304 |micriog | BPEVA MpeABapuTensioro Warpesa npu 100% OTKPBITAN KNANKR, 1o _ 5o ) o — 9256 = 5632= 0x1600) | AV |Register | R
HE3aBUCUMO OT MUHUMANbHOI 1 MAKCUManbHOi Temn. BHeLw.
153|306 |InitTscale Bpema Harpesa npu OTKpbITMM KNanaHa | 1c =256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
154 308 RampEn Pamna napexna 0 - HeaKTUBHbIN, T - aKTUBHbIN MSV | Coil 4928 R/W
155 310 RampTime  |Bpema napeHus pamnbl 1= 256 (22c = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
156 (312 |mnit_min | MUMMMAnoHGR HapyKHaR TEMNEDaTYpa LKAl HCTPOMKN KNGNGHA | 1o _ 5o ) o = 29256 = 5632=0x1600) | AV |Register | R
BO BPEMA NPABAPUTENIbHOTO HarpeBa
157|314 |mitvimin | 12CTPOKa knanaHa B0 BpewA MPEASIPUTENSHOO HArPeBa ANA| 1o, _ yc (o0g — pvps6= 5632=0x1600) | AV |Register | R
BHelUHeii Temneparypbl, paBHoil MuH Temn.BHetw.
158|316 |Init_Tmax DGl T W O I TR | oo (22°C=22%256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
BO BpeMA NPe/iBAPHUTENIbHOTO HarpeBa
159|318 |mitvimax |12CTPOiia wnanaka O BREWA MPEASSPITETSHOTO HAIPEBA AMA|yoo _yc (p0g — 2)0256= 5632= 0x1600) | AV |Register | R
BHeLUIHe/i TemnepaTypbl, paHoii Makc. Temn. BHeLw.
160|320 |Tlim1 Temnepatypa 3anycka Hacoca 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
161 32 Del0ffM1 3a/iepxKa OTKMIOYEHNA LUMPKYNALMOHHOTO Hacoca BojjoHarpeBaTena | 1¢= 256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
162|324 | MinValve MurumanbHoe oTKpbITUE KnanaHa Harpesatens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
163 326 ThActive Iﬂ\g;:f:;x;s;o::mmm HATPEBATENA HEPE3 JaTHMK  TeMnepaType! 0 - HeaKTUBHBIIA, 1 - aKTMBHBIil MSV | Coil 5216| R/W
164 (328 [Tim2 AUTAB2UR QYHKLUN 33UUNTo! O SAMES2AR (aHTHOBEACHEHMA) K2 1o _ () o _ 924956 = 5632 0x1600) | AV |Register | R
CTOPOHE BObI MPYt HAPYXKHOIA TeMNepaType Hike AaHHOTo napameTpa.
Hactpoiiku nopora Temnepartypbl 06patki, Huxe KOTOpOro cucrema
165 330 | ThStopFrost |nmepexogut B pexwm nporpesa (mpu ocTaHoBke), BA3aHHblii | 1°C= 256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
6n10K1poBOUHbIM aBapuitHbiM curHanom A_ThHWwater
Hactpoiiku nopora TemnepaTypbi B03BpaTa, Hinke KOTOpOro ciicTema
166|332 | ThStartfrost |nmepexoaut B pexum mporpesa (Bo Bpema pa6otbi), cBA3aHHbIA €| 1°C= 256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
6710KVPOBOYHBIM aBapHiiHbIM curHanom A_ThHWwater
Hacrpoiika 3HaueHmsi Temneparypol BO3Bpara Harpeatens, Knanau
167|334 | ThStopReg | oTKpbIBAETCA MPU HU3KOI Temnepatype, HeaBucumo OT curHana | 1°C= 256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
YNPaBNeHUA 0CHOBHbIM HarpeBatesiem (B COCTOAHUN NOKOA)
Hac1p0|7u<a 3HaueHuA Temnepatypbl BO3BpaTa Harpesatesa, KnanaH
168  |336 | ThStartReg |oTkpbiBaeTcA npu HM3KOil Temnepatype, He3aBucumo oOT curHana|1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
YNpaBMeHnA 0CHOBHbIM Harpesatenem (Bo Bpems pabotbl)
169 338 | KpBack Yeunenue perynatopa Temnepatypbl 06paTHoii Bofibl Harpepatens 1=256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
170|340 | TiBack Ez::i:;:e::::g”pm"”" PErYIATOp  Tewneparypel  0paTHO | 1 _ 56 ¢ — 5y+56 = 5632 = Ox1600) NV |Register | R/W
|
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

Sl Hassatne Onucanve/ MeHio HacTpoek CocTonnue un e
BacNet Modbus MePeMeHHoN BacNet Modbus ™!
7m 34 HW_Sec AKTUBALWMA 33LWMTbI HACOCA BOAOHArpeBaTens 0 - HeaKTUBHbIA, 1- aKTUBHbIi MSV | Coil 5472 R/W
172 344 HW_SecDP | Bpems npocTos Hacoca BofioHarpesarens 18eHb=256(22aHeil=22*256=5632=0x1600) | AV |Register R/W
173 346 HW_SecT Bpems 3anycka Hacoca BofioHarpeBartens 1¢=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
174|348 | mBreakDX BPEMA NPOCTOA GPEOHOBOro OXNaAUTENa ¢ =256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register RIW
175 {350  |mWorkDX | MunumanbHoe Bpems paboTbl GpeoHoBOro oxnaputens 1c=256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
176|352 |Tout_minpx |VVHAMATOHIA HapyKHaA Teuneparypa, Bbilie KOTOPO MOKET 1o ycq o ec — gpas6—5632=0x1600) | AV |Register | R

paboTaTb (peoHoBbIit oXxnaauTeNb
177|354 |negSSFDX |0 PUIHOTO KOHTaKTa G 0-NO, 1-NC MSV | Coil 5664|  R/W
178 356 1I_lllactiveDX | AkTuBaLws 2-ii CTyneHu GpeoH0BOro OXNAAUTENA 0 - HeaKTUBHbIN, T - aKTUBHbII MSV | Coil 5696 | R/W
79 358 (CascadeDX | AKTUBAWWA KacKaAHOTO pexuma paboTbl GpeoHoBoro oxnaautens 0-HeakTBHbIi (1->2), 1- akTusHbliA (1->2->1+2) | MSV | Coil 5728| R/W
180|360 |lIstageDX MpouexTHan pa3buBka AnA 2-it CTynenn GpeoHoBOro oxnaguTens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
181 362 llistageDX | MpoueHTHaA pa36uska AnA 3-i CTynexn GpeoHoBOro OXNaguTens 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
182|364 |mBreakfX | M Bpema 0 Tc= 256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
183 366 | mWorkFX MurumanbHoe Bpemsa pa6oTbl peBepCUBHOTO GPeoHoBoro oxnaputens | 1¢= 256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
18 |38 |Toutmin |VVWUMOTbHIA WapyKHan TeMmeparypa, Bble KOTOPOR MOKET|yoe_ce ) oc_ypeas6—5632=0x1600) | AV |Register | R
paboraTb GpeoHoBbI 0XnaguTeNb
185 370 |negAFX [ Vi KOHTaKT Cur pesepa o 0-NO, 1-NC MSV | Coil 5920 R/W
186 372 DefFunc PeaKuus cucTembl Ha CUrHan OTTauBaHWsA O-CRRNE A, MSV | Register R/W
1- nepefjaya, 2 - HeT peakuuu
187|374 |A_M_Mix | Pexum paboTbl cMecuTenbHoii kamepbl 0 - pyyHoii pexwm, 1- aBTomatuueckuii pexum | MSV | Coil 5984|  R/W
188 376 | SetMix Hacrpoiika cvecuTenbHoii kamepb B pexiume pydHoro ynpasnenus | 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
) 0- Kamepa CMeLLMBaHMS, :
189 378 PrioMH [puopuTeT B perynupoBaHui Temnepatypbl Ana 1- Harpesarens/owTamiTens MSV | Coil 6048 R/W
190 380 MinFresh MuHIManbHoe KonNYeCTBO CBeXero Bo3ayxa 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
191 382 MaxFresh MakcvmanbHoe KonuyecTso (Bexero Boyxa 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
192|384 |Timmcy  |MlacPoika TeMmepanypel pna pexuma SCTPOT0 WADEBA 0| yor _ o6 e~ 24p56=5632=0x1600) | AV |Register | R
CMecuTeNbHOI Kamepoii
193|386 |HistMcy | MMCTEPESUC 33AQHHOR TeMnEpaTypul AR peKia GoICTROr0 HATDESA 1o _ 5o 7)o _ 2p6g56 - 5632 = 0x1600) | AV |Regiter | R
CMecuTenbHoi kamepoit
Ta6nuua N 17 MepemeHHble CepBUCHOE MeHIO

e LEEDATS (Onucanue/ CepBucHoe MeHi0 Cocrosnue Tun 7Ly
BacNet Modbus MePemeHHoi BacNet Modbus ™!
194 {388  |ServiceMode |CepBuCHbI pexum 0 - HeaKTUBHbIIA, 1 - aKTMBHbIiA MSV | Coil 6208| R/W

1- off/on, 2-0ff,1,2,3,
195 390  |Ch_WorkMode |Pexumbl paboTbi: Bbi6op 113 4 HacTpoek pexuma pabotbi 4-0ff,1,2,3,Timer, MSV | Register RIW
8- 0ff,1,2,3,Standby, Timer
19 (392 |Tun Hacrpoiika koaa npunoxesua 1-5CS, 2- SECS, 10 - PRCS, 18- RRCS MSV |Register R/W
197 394 |AplCode Hacrpoiika kopa 1=1(1=22) AV [Register R/W
198 1396 |codeOK WHdopmaimua o coBMeCTUMOCTI Kona c|0- t sy | coil 6336 R
JLOCTYMHBIMU KOAAMH, OUCAHHbIMY B TI| 1- NpaBuAbHbIit
199 398 |ofsPTI KOpPEKLAA ToUk1 U3 MEPEHIA AAT4UKA TENMIEpaTpBi, ORKIIONEHHOTO | 1o _ yc¢ () o — 204956 = 5630 = 0x1600) | AV |Register | RAW
K Bxopy PT1
200 [400 |ofsPT2 KOPpeKUUA Tou K i3 MEpeHUA AaTHMKG TewepaTypol TORKTIONEKHOTO | 1o _ 6 o — 274956 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
KXoy PT2
201|402 |ofsPT3 KoPpeKUA TouKi 3MepeHUA AaTKG TeMepaTypel MORKTIONEKHOTO | 1o _ 56 o — 24956 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
K Bxopy PT3
200|404 |ospra | KOPPEKUUATONKMUSMEEHUA JaTuIKG TeMEPaTYpol, MORKTIOHEHHOTO | 1o _ 56 9 o = 274356 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | RAW
KXoy PT4
|
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Sl Hassatine Onucanue/ CepeucHoe MeHio CocTonnue un Al
BacNet Modbus MePemeHHoi BacNet Modbus ™!
203|406 |OfPTS KoppexuuA Touki u3MepeHs 43T uka TeMMEpaTypel,OAKTIONEHHOMO | yor _ oo o) ¢ — 93456 — 5630 = 0x1600) | AV |Register |  RW
K Bxogy PT5
204|408 |OfsHMICon mﬁfggn" TOKMVSMEDCHUA ATHHKA TEMNEPATYPL], NOAKTIONEHHOTO | o _ 56 (39 o = 20%256 = 5632=0x1600) | AV |Register | R/W
KoppeKuya TouKu U3MepeHIs laTuiKa Temnepatypbl, MOAKNIOUEHHOro | 1, o — %k — _ ]
205 410 0OfsHMICon « MASTER RS485 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
206 412 LowTempAct | Curvan TpeBorv no HU3Koii Temneparype npuToka Bo3ayxa A_LowTemp 0 - HeaKTUBHbIi, T - aKTUBHbII MSV | Coil 6592| R/W
207 {414 |TminSup MuHuManbHo gonycTuMan Temnepatypa HarHeTaHua 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
208 (416  |DelTemp CurHan TpeBoru No HU3Koil Temnepatype npuToka Boayxa A_LowTemp | 1c =256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
209 418 | TexhAct [JlaTymK Temnepatypbl 0TTOKa 0 - HeaKTUBHbIIA, 1 - aKTMBHbII MSV | Coil 6688|  R/W
0 |o0 |wecwr | SRHHON TEMNERATYD! A P Te=1256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) NV |Register | R/W
Tset u3 Merto wm
’ 0- HeakTuBHbii, 1- (02, 2 - LZ0,
' § ! Coil 6752
m 422 |AirRegSensor | [laTuvk kayecTsa Bo3ayxa 4-PM25, 8- PM10 MSV | Goi RIW
212|424 |AirRegMix | AKTVBaLIWA GYHKLIMM KOHTPONA KauecTBa BO3/IYXa B CMECUTENIbHOIA Kamepe | O - HeaKTUBHBIIA, 1 - akTUBHbIiA MSV | Coil 6784| R/W
213 426 AirRegVent AKTUBAUWA QYK yNPABTEHIA  KaecTBoM  BO3Ayxa Mo 0 - HeaKTUBHbI, 1- aKTUBHbII MSV | Coil 6816 R/W
NPOM3BOAUTENLHOCTI BEHTUNATOPA
214|428 PrioAirReg | lpuopuTeT B perynupoBaHnm kauecTsa Bo3ayxa 0 - cvecuTenbHas Kamepa, 1- BeHTUAATOPbI MSV | Coil 6848 | R/W
215|430 |Kp_Air Ycuneue perynatopa kauecTa Bo3ayxa 1=256(22=22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
216 432 Ti_Air KoHcTaHTa MHTerpupoBaHuA perynaTopa kauectsa Bo3ayxa 1= 256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
217|434 | LimPidAirReg | /lumuT HaCTPOiiKM perynatopa kauecTsa Bo3ayxa 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
218 (436 |Set(02 Hactpoiika (02 ppm =256 (22ppm = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
219 438 SetlLZ0 Hactpoiika netyuux opraHuyeckux coeuHeHmit 1% =256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
220 440 SetPM2_5 | Hactpoiika koHuenTpauumn PM2.5 MKr/M3=256(22MmKr/M3=22*256=5632=0x1600) | AV |Register RW
m 442 SetPM10 Hactpoiika KoHueHTpauun PM10 MKI/M3=256(22MKr/M3=22*256=5632=0x1600) | AV | Register R/W
2 |44 | supPMiim ™ P (A8 100 — 256 (2206 = 20256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
perynatopa PM)
w3 s | Eemim MukumanbHas NPOU3BOAUTENLHOCTL BLITAXHOTO BeHTUAATOpA (AnA 19 = 256 (22% = 227256 = 5632 = 0x1600) W |Register | R
perynatopa PM)
224|448 | UminAirReg | HuxHuii nopor HanpsxeHua AaTuka kauectsa Bo3yxa 1B =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV' |Register |  R/W
225 450 UmaxAirReg | Huxmii nopor [1aTymKa KayecTBa BO3flyxa 1B=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register R/W
226 |452 | ppmMin Hactpoiika 3Hauenma (02 ana curvana 0B 1ppm =256(22ppm=22*256= 5632 = 0x1600) | MSV |Register RIW
227|454 | ppmMax Hactpoiika 3Hauenma (02 gna curnana 108 1ppm=256(22ppm=22*256 = 5632 =0x1600) | MSV |Register | R/W
228 456 LZOmin Hactpoiika 3Hauenna LZO ana curnana 0B 1% =256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register R/W
229 458 LZOmin Hactpoiika 3Hauenua LZO Ana curHana 108 1% =256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) MSV | Register R/W
230 460 PM2_5min | Hactpoiika 3Hauenua PM2.5 ana curnana 0B MKr/M3=256(22MKr/M3=22*256=5632=0x1600) | MSV | Register R/W
31 462 PM2_5max | Hactpoiika 3Hauenuna PM2.5 ana curvana 10B TMKI/M3=256(22MKr/M3=22*256=5632=0x1600) | MSV | Register R/W
232 464 PM10min Hactpoiika 3Hauenna PM10 ana curtana 0B MKI/M3=256(22MKr/M3=22*256=5632=0x1600) | MSV | Register R/W
233 466 PM10max Hactpoiika 3Hauenna PM10 ana curvana 10B MKr/M3=256(22MKr/M3=22*256=5632=0x1600) | MSV | Register R/W
34 468 | constress AKTUBALIA NOCTOAHHOTO B wnn | 0 - HeakTUBHO, 1- flaBneHue, MV |Register | RAW
NOCTOAHHOTO MOLLHOCTb10 BEHTUIATOPOB 2 - paBneHme/pacxop
1- Danfoss FC51, 2 - Eura Drive, X
235|470  |FaninvSup  |Bbibop Tuna ynpaeneHna BeHTURATOpaMI 4-EBM, 8- EC Blue MSV | Register RIW
1- Danfoss FC51, 2 - Eura Drive, .
642 |1284 |FaninvExh | Bbibop Tuna ynpasneHua BexTunATOpaMI 4-EBM, 8- EC Blue MSV | Register | R/W
(e
26 |42 |Del_a_p |3AePKa curuana Tpesoru mp A HACTOTe! (WMOPOBYIE | 1. _ 256 (22c = 22+256 = 5632 = 0x1600) N |Register | R/W
Bxoabt Din9, Din10)
237 474 | ActualAdrHs | Tekywwii agpec EBM 1=1256 (22 =22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
238 476 AdrToSetECB | Lienesoii anpec EBM 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
L]
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239|478 |ActiveConfigECB | AKTUBALMA HOBOIA HACTpOIikv appeca EBM 0-Het, 1-fa MSV |Coil 7648 | R/W
a0 |aso [PENSOonme CBA3/3rpy3K HacTpoex Agurarens EBM D~ PR =D MSV  |Register | R/W
EB (3arpy3Ka HacTpoek), 2 - curHan Tpesory (caA3b)
pzi| 482 ActualAdrHs | Tekywwii anpec ECBlue 1=256 (22 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
242 484 AdrToSetECB | LleneBoit agpec EC Blue 1=256 (22 = 22256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R/W
243 486 ActiveConfigECB | AKTMBaLIMA HACTPOIiKI HoBoro aapeca EC Blue 0-Her,1-pa MSV | Coil 7776 | R/W
244|488 SEH CocToAHwe (BA31/3arpy3Ku HacTpoek Asuratena ECBlue D= IEIRE), V=D Ees MSV  |Register R/W
ECB (3arpy3Ka HacTpoek), 2 - curHan TpeBory (cBA3b)
245 490  |Sup0_10 | YpanieHyie uHBEDTOPOM MPATOHOTO Bo3ayXa 0-10VDC g:::zgmsubm, 1-Routd, 2- Aoutz, 4-Aouts, | g, Register | R/W
246 492 Exh0_10 YnpaBneHue nHBEpTOPOM BbITAXHOrO Bo3ayxa 0-10VDC g:xz:gmsubmﬂ =T, A= (T} AL, MSV | Register R/W
247|494 |RecMode Pexum paborb! pekynepatum ; ;::gz:epaum Tenna, 3 - pekynepauA renra MSV | Register RIW
248|496  |RecFrostProt |Bbibop Bocc i 3aLLuTbI p P [ I 0- npecoctar, 1 - gaTuuK Temneparypbl MSV | Coil 7936|  R/W
249|498  |FrostAlarm | CurHan TpeBorv pekynepauum ot 3amep3atua A_ColdRec 0 - HeaKTUBHBIi, T - aKTUBHbII MSV | Coil 7968
250 |500  |MixMode Pexum pabobl pekynepauui IR MSV | Register RIW
3 - peKynepatwa Tenna v xonosa
251 502 HCwaterAct | HarpeBatenb BoAAHOro Tennoo6meHHUKa / oxnagutens 0 - HeaKTUBHbIN, T - aKTUBHbI MSV | Coil 8032 R/W
252|504  |HEcontrol  |TunynpaBnexus anekTpoHarpesatenem (Bbixog Aout1) 0-0-100%, 1-PWM MSV | Coil 8064 | R/W
253 506 PWMperiod | Nepuoa curxana PWM 1= 256 (22¢ = 22256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
254|508  [PWMIimit | MakcumanbHas mowHocts NE ¢ perynupoBkoit PWM 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
255 510 PhePventAct MakcumanbHas mowmoctb NE B 3aBUCMMOCTI OT perynupoBaHus |0 - HEaKTMBH}aIM, MV | coilgico]  RW
NPUTOYHONO BO3AYXa 1 - aKTUBHbII
256|512 Psup1 HacTpoiika muH. BeHTunaTop npuTouHoro Bo3ayxa - WwKkana 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
257 514 Phel MutumanbHas mowsocts NE ana Psup1 - wkana 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
258 516 Psup2 Hactpoiika Makc. BenTunaop nputouHoro Bo3ayxa - Lkana 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register RIW
259 518 Phe2 Makcumanbas mowHocts NE gna Psup2 - wkana 1% = 256 (22% = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R/W
260|520 |FreonUnit | peoHoBblii arperat 1- 2-Harpes 1 MSV  |Register |  R/W
261 522 PrioFXheat | Mpuopuet Harpesa Ana 0 - peBepcuBHbIiA arperar, 1- HarpesaTenb MSV | Coil 8352|  R/W
262|524 | HCmode ( /i KOHTAKT PeBEPCUBHOIO arperata 0-NO, 1-NC MSV | Coil 8384| R/W
. M curHana .
263 (526 |MinV 1B =256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register | R/W
PeBEPCUBHbIM arperatom (B cocTosHMM NoKoA Beeraa 0 B)
M
%4 |58 |Maxv aKe aurHana 1B.= 256 (228 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register | R/W
PeBEPCYBHbIM arperatom (B COCTOAHUYN NOKoA Beeraa 0 B)
265 530 YFXmode Tun peBepCUBHOTO arperaTHoro curHana 0 MUK>MKC, 1 MaKC> Mk, MSV | Register RW
2 - aBTO MUH>MaKC, 4 - aBT0 MaKC>MIH
266 532 FireReset (6poc noxapHoii curnanu3auum A_AF - Bxoa DIN1 0 - pyyHoit pexwm, 1- aBTomatuueckuii pexum | MSV | Coil 8512 R/W
267 534 FuncDin12 | AkTuBauva curiana Tpesoru A_StopS1 0-on/off, 1- A_StopS1 MSV | Coil 8544| R/W
268 536  |Func1S2H | OyHkuwa Bxopa 152H O-GETEE s BTOPUAHEIA (e MSV | Register |  R/W
2 - 3MeKTPOCTaTYeCKUii GuibTp
%9 1538 |Funces Peakuua  BEHTUNALMOHHOA  YCTaHOBKM  Ha  3arpa3Henvte |0 - He 610KMPOBaTD, sV | coilgsos| RW
3NeKTPOCTATHYECKOro GunbTpa 1- 6nokuposatb
270 540 AoTscale MacwrabuposaHue aHanorooro Bbixoga Aout1 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8640| R/W
271 542 Ao2scale MacwrabupoBaue aHanorogoro Bbixoaa Aout2 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8672| R/W
272 544 Ao3scale Macwra6uposanue aHanorogoro Bbixoaa Aout3 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8704| R/W
273 546 Aodscale Macwrabuposatue aHanorogoro Bbixoaa Aoutd 0-"0-10vDC", 1-"2-10VDC" MSV | Coil 8736| R/W
274 548 Tcom Bpema 061uieHuA C oHUM YCTpOiicTBOM 1¢=256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R/W
|
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275|550 |Twait Egs’v‘l":'m's : y(Tpoﬁa:z’f:m‘a‘ A Gombue, wem TCOM X[ 56 (93¢ = 227256 = 5632 = x1600) NV |Register | R/W
276|552 | AHUnumber ::;Tap:znl;ax:oh;‘w;pa CUCTEMbI BRHTUTALAN, HA3BaHVIE BARHO B MeEHIO | W |Register | RW
277 554 HMImulti OyHkus HMI multi 0 - HeaKTUBHbIN, T - aKTUBHbII MSV | Coil 8864 R/W
278 556 WorkTime | Tekywee pabouee Bpemsa 1y=256 (22u=22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R/W
279|558  |SetTime Bnucatb pabouee Bpemsa 14 =256 (224 = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
280 (560 |SetTimeRun |YcTaHoBWTb CyeTuwK paboyero BpemeHm 0-Het, 1-fia MSV | Coil 8960 R/W
81 562 ﬁfeﬂ‘(’:ampﬁ' ﬁ:lgif::‘:m ;”;:::‘n:HL"::;;:MAyfmlfx;A:z:)”“me (ChrHan TREBOM O B, 1 - aKTHEHAH MSV |Goil8992|  RAW
2 |564 | Wmadime ?:e"::;M”:gg:;L?mZﬂeM':i:ZM::;":a gg:;py"ﬂ;‘fn:;‘;i‘:mm UMM 44— 256 (224 = 224256 = 5632 = 0x1600) AV [Register | R
283|566 | MaxDiff L":;:fm":::;y‘:;’;’;’;’;:‘::;’;;:""” TEMNEPATYPb W TEMNEPATYPE!| 1ac _ 956 (22 °C = 225256 = 5632 = 0x1600) | AV |Register | R
284 (568 [T1 VcTopus BenyLueil Temnepatypbl - u3mepetue 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
285 (570 T2 VcTopus BepyLueil TemnepaTypbl - U3MepeHie 2 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
286 572 1k} Wctopus BeziyLeit TeMnepatypbi - U3mMepeHme 3 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
287|574 |4 VcTopus BenyLueil TemnepaTypbl - u3mepeue 4 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
288 (576 |15 VcTopus BemyLueil TemnepaTypbl - U3mepetue 5 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
289 (578 |T6 VcTopus BenyLueil TemnepaTypb - u3meperue 6 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
29 (580 (T7 VcTopus BepyLueil TemnepaTypbl - u3meperue 7 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
291 582 |18 Vctopua BefiyLUeit TeMnepatypbi - U3mMepeHme 8 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
292 (584 |T9 VcTopusa BenyLueit TemnepaTypb - u3meperiue 9 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
293 (586 [T10 VcTopus BepyLueil Temnepatypbl - u3mepetue 10 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
294 588 m VcTopua BeayLueil Temnepatypbl - u3mepeue 11 1°C=256 (22 °C =22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
295 (590 (T2 Vctopus BenyLueil Temnepatypbl - u3mepetue 12 1°C=1256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
296 592 T3 Vctopua BepyLeit TeMnepaTypbi - u3mepenme 13 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
297|594 T4 Vctopus BepyLueit Temnepartypbl - usmepenue 14 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
298 (596 [T15 Vctopus BepyLueil Temnepatypbl - n3mepetue 15 1°C=1256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R
299|598  |HistPeriod  |Mepuoa usmepeHus Temnepatypol 1¢=1256 (22¢ = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register RIW
300 |600 | Reset (6poc u3meperuii ¢ uctopum BeayLLiedi Temnepatypbl 0-BbIKn. 1-noakn. MSV | Coil 9600|  R/W
301 602 | _DIN1 UIreHue cocToAHuA undpoBoro Bxopa 1 0 - pa3oMKHYTO, 1- COMKHYTO MSV | Coil 9632 R
302 604 _DIN2 YYreHue cocToAHmA undpoBoro Bxoaa 2 0 - pa3omKHyTO, 1 - COMKHYTO MSV | Coil 9664 R
303|606 | _DIN3 UIrenue coctoaHma undposoro Bxoaa 3 0 - pa3omKHyTO, 1- COMKHYTO MSV | Coil 9696 R
304|608 _DIN4 YYreHue cocToAHNA undpoBoro BXoaa 4 0 - pa3omKHYTO, 1- COMKHYTO MSV | Coil 9728 R
305|610  |_DINS YUTeHute COCTOAHMA UMGPOBOrO BXOAA 5 0 - pa3omMKHyTO, T - COMKHYTO MSV | Coil 9760 R
306|612 | _DIN6 UYreHue cocToaHmA LnpoBoro BXoaa 6 0 - pa3oMKHYTO, 1- COMKHYTO MSV | Coil 9792 R
307|614 | _DIN7 YYreHue cocToAHuA LundpoBoro Bxoaa 7 0 - pa3omMKHyTO, T - COMKHYTO MSV | Coil 9824 R
308|616 |_DIN8 YUreHute cocTonHuA UnhpoBoro BXoAa 8 0- pa3oMKHyTo, 1- COMKHYTO MSV | Coil 9856 R
309|618 | _DIN9 \YreHue coctoAHMA uudpoBoro Bxoaa 9 0 - pa3oMKHYTO, 1 - COMKHYTO MSV | Coil 9888 R
310 620 _DINT0 YYreHue coctoaHmA uudposoro Bxoga 10 0- pa3oMKHyTo, 1- COMKHYTO MSV | Coil 9920 R
m 622 |_DINT1 YYreHute cocTosHuA uuposoro Bxoga 11 0- pa3oMKHYTO, 1 - COMKHYTO MSV | Coil 9952 R
312 (624 |_DIN12 \YreHue coctoAHmMA unpoBoro Bxoga 12 0 - pa3oMKHYTO, 1 - COMKHYTO MSV | Coil 9984 R
313 626 Ain_1 YTeHue coCTOAHNA aHanoroBoro Bxoga 1 1B = 256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R
314 628 Ain_2 YTeHue COCTOAHIA aHaNOroBoro BXoaa 2 1B =256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R
315 630 Ain_3 YTeHue COCTOAHUA aHANOroBoOro BXoAa 3 1B = 256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
316|632 |PT_1 Moka3axua Bxofa Aat4mka PT1000 1 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R
L]
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317 634 PT_2 MMoka3aHua BxoAa AaTumka PT1000 2 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R

318 (636 |PT_3 Moka3axua BxoAa Aat4uka PT1000 3 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R

319 638 PT_4 Moka3anus Bxoa Aatumka PT1000 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R

320 640 PT_5 MMoka3aHua BxoAa AaTumka PT1000 5 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV | Register R

32 642 HMI_Con TMoka3aHua atuuka B kontponnepe YMI, nogkniouenHom vepes UMM CON | 1°C = 256 (22 °C = 22256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R

32 |64 |HMIRS Toka3aHua fatuvkoB B Kowtponnepe YMU, nogknioueHHoM yepe3 19 = 256 (22°C = 22256 = 5632 = Ox1600) A |Register R

RS485 Master

33 646 Rel YYreHute cocTosHuA LuhpoBoro Bxoaa 1 0-Bbikn, 1- Moakn. MSV | Coil 10336 R

324 648 Re2 \IreHue cocToAHISA LIGPOBOTO BXOAA 2 0- Bbikn, 1- Mogkn. MSV | Coil 10368 R

325 650 Re3 YYreHue coctoAHmA uudpoBoro Bxoga 3 0-Boikn, 1-Moakn. MSV | Coil 10400 R

326 652 Re4 YUTeHute cocToAHMA UMGPOBOro BXOAA 4 0- Bbikn, 1- Mogkn. MSV | Coil 10432 R

327 654 Re5 \YreHue cocToAHMA UnpoBoro BxoAa 5 0-Bbikn, 1- Mogkn. MSV | Coil 10464 R

328 656 Re6 YYreHue cocToAHMA LndpoBoro BXoAa 6 0-Bbikn, 1- Mogkn. MSV | Coil 10496 R

329 658 Re7 UYreHue coctoaHmA uudpoBoro Bxoaa 7 0- Bbikn, 1- Mogkn. MSV | Coil 10528 R

330 660 Re8 \YreHue coctoAHMA uupoBoro Bxoaa 8 0-Boikn, 1-Moakn. MSV | Coil 10560 R

331 662 A01 (ynTbIBaHME COCTOAHUA AHANOTOBOTO BbIXOAQ 1 1B = 256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R

332 664 A02 (ynTbIBaHME COCTOSIHUS AHANOTOBOTO BbIX0AA 2 1B =256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R

333 666 A03 (unTbiBaHVE COCTOAHNUA aHANOTOBOTO BbIX0AA 3 1B = 256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R

334 668 A04 (ynTbIBaHME COCTOSHMA AHANOTOBOTO BbIXOAA 4 1B = 256 (22B = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R

335 670 F_DIN1 Jmynauua undposoro Bxoaa 1 0- HeTMynALW, T - YCTAHOBUTS PasOMIKHYTO, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUTb COMKHYTO

336 672 F_DIN2 IMynALmA uMGpoBoro BXoAa 2 O-GEELET, = BRI R Ry MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUT COMKHYTO

337 674 F_DIN3 IMynALs LMdpoBoro BxoAa 3 0- HET SMyRALA, T - YCTaHOBITb PaSOMIKHYTO, MSV  |Register R/W
3 - YCTaHOBUTD COMKHYTO

338 676 F_DIN4 Jmynauma undposoro BXoaa 4 ORI =GR PR, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUTb COMKHYTO

339 678 F_DINS IMynALKA LGPOBOro BXoAa 5 0- HeT JMyRALA, T - YCTaHOBITb Pa3OMKHYTO, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUT COMKHYTO

340 680 F_DIN6 IMynALus LMGpoBoro BXoaa 6 W-EERIJIIE) R PRI, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUTD COMKHYTO

34 682 F_DIN7 Imynauus LdpoBoro Bxoaa 7 0- HeTMynAUAW, T - YCTGHOBUTL PIOMKHYTO, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUTb COMKHYTO

342|684 |F_DINS |3wynauna undposoro exona8 0 HeTOMyIAM, 1 - YCTGHOBHTS PASOMKHYTO, | 1oy | picer | R
3 - YCTaHOBUTb COMKHYTO

343 686 F_DIN9 IMynauus uMGpoBoro BXoaa 9 0- HeTSHynAA, T - YCTGHOBUTS Pa3OMKHYTO, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUTD COMKHYTO

344 688 F_DIN10 Imynauus Ludposoro Bxoaa 10 OB RN, = S R R MSV | Register RIW
3 - YCTaHOBUT COMKHYTO

345 690 F_DINT Imynauus uuposoro Bxoaa 11 0- HeT SMyRALA, T - YCTaHOBITb Pa3OMIKHYTO, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUTD COMKHYTO

346 692 F_DIN12 Imynauus uuposoro Bxoaa 12 W= = R TR, MSV | Register R/W
3 - YCTaHOBUTb COMKHYTO

347 694 Em_Ai1 IMynaLua aHanorooro exoaa 1 0 - HeaKTUBHbIIA, T - aKTUBHbIN MSV | Coil 11104 R/W

348 696 E_Ain IMynupyemoe 3HaueHue aHanorooro Bxoaa 1 1B =256 (10B = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV [Register R/W

349 698 Em_Ai2 IMyNALMA aHaNoroBoro BXoaa 2 0 - HeaKTUBHbI, 1 - aKTUBHbIi MSV | Goil11168 | R/W

350 700 E_Ai2 IMynupyemoe 3HaueHIe aHanoroBoro BXoAa 2 1B =256 (10B = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV [Register R/W

351 702 Em_Ai3 IMynALmA aHanorooro BXoaa 3 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbI MSV | Coil 11232 R/W

352 704 E_Ai3 IMynupyemoe 3HaueHue aHanoroBoro BXoAa 3 1B =256 (10B = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV | Register R/W

|
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Sl Hassatine Onucanue/ CepeucHoe MeHio CocTonnue un Al
BacNet Modbus MePemeHHoi BacNet Modbus ™!
353 706 Em_PT1 ImynAuma Bxoga Aatuuka PT1000 1 0 - HeaKTUBHbI, 1 - aKTUBHbIi MSV | Goil11296 | R/W
354 708 E_PT1 IMynupoBaHHoe 3HaueHue BxoAa Aatuuka PT1000 1 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R/W
355 710 Em_PT2 Imynauma Bxoga Aatumka PT1000 2 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - AKTUBHbIN MSV | Coil 11360 R/W
356 2 E_PT2 IMynupoBaHHoe 3HaueHue BXoAa AaTuvka PT1000 2 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R/W
357 714 Em_PT3 Imynauws Bxopa Aarunka PT1000 3 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - AKTUBHbI MSV | Coil 11424 RIW
358 716 E_PT3 IMynupoBaHHOe 3HaueHue BXoAa AaTunka PT1000 3 1°C =256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
359 718 Em_PT4 IMynAuwa Bxopa Aatunka PT1000 4 0 - HeaKTUBHbliA, 1 - aKTUBHbIA MSV | Coil 11488 R/W
360 720 E_PT4 IMynupoBaHHoe 3HaueHue BXoAa Aatuvka PT1000 4 1°C=256 (22 °C=22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R/W
361 m Em_PT5 Imynauma Bxoga Aatuuka PT1000 5 0 - HeaKTUBHbIN, T- aKTUBHbII MSV | Coil 11552 R/W
362 724 E_PT5 IMynupoBaHHoe 3HaueHue BxoAa Aatuvka PT1000 5 1°C=256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV [Register R/W
363 726 Em_Hcon Imynauma BXoAa Aatuvka B kotponnepe, noaktouerHom K HMI CON | 0 - HeakTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbIi MSV | Coil 11616 R/W
364|728 |E_Heon i mrggﬁa""“ SHAYEHUE. RATHMKa KOWTPOTIEDE, MOAKMOSEHHOM | 1o _ 566 (3 °C = 227256 = 5632 =0x1600) | AV |Register | R/W
365 730 Em_Hrs IMyNALYA BXOAA AATYNKA B KOHTPONNEPE, NOAKANI0YeHHOM Kk RS485 | 0 - HeakTBHbIA, T - aKTUBHbII MSV | Coil 11680 RIW
366 732 E_Hrs IMynUpOBaHHOE 3HaueHWe /iaTuMKka KOHTpO/Iepe, MoAKIioueHHoM K RS485 | 1°C = 256 (22 °C = 22*256 = 5632 = 0x1600) AV |Register R/W
367|734 [F_Rel DopcupoBaHHbIii LdpoBoii Bbixos 1 0 He GopcupoBaTs, 1 - GOpCUpOBIHAE B, MSV | Register RIW
3- GopcupoBaHue BKN.
. . 0- He GopcupoBath, 1- GopcupoBaHme BbIKN, .
368 736 |F_Re2 DopcnpoBaHHbiii LGPOBOIE BbIXA 2 3- GopeupoBaHne BKA. MSV | Register RIW
369 [738  |F_Re3 OopcupOBaHHbIii LUGPOBOFE BbIXOA 3 0-He QopcApoBaTs, 1 - QOpCpORHME BBIKA, | . Register | R/W
3 - GopcupoBaHme BKA.
370|740 |F_Red (opCHpOBZHHbI LAQPOBOI BblX0A 4 0-He QopcpoBaTe, |- GopCPOSZHHE BUKT, | ey | poricrer | Ry
3 - hopcupoBaHue BK.
" o 0- He opapoBatb, 1 - (OpcvpoBaHKe BLIKA, .
in 742 |F_ReS DopcupoBaHHblii LGPOBOIE BbIXOA 5 3- gopaposaHme B, MSV | Register RIW
372|744 |F_Re6 (DopcupoBaHHbIit LdPOBOIE BbIXOZ 6 O~ =R e REEIECET, MSV | Register RIW
3- popcupoBaHme BKN.
373|746 |F_Re7 Q0pCUpOBaHHbIit LNGPOBOIA BbIXOA 7 0- He QopaupoBats, |- GpaupOBIHAE B, | oy g | gy
3 - opcupoBaHue BK.
" o 0- He dopcupoBaTb, 1 - OpCUpOBaHHe BLIKA, ;
374|748 |F_Re8 DopcnpoBaHHbiii LGPOBOI BbiXoA 8 3 bopCApoBIHNe BRA. MSV | Register RIW
375 750 FoAO1 (DopcupoBaHHblil aHanoroBbiit BbIXog 1 0 - HeaKTUBHbliA, 1- aKTUBHbIA MSV | Coil 12000 R/W
376|752 |[F_AO1 3Hauenue B pexvme GopcupoBaHIA aHaNOoroBoro BbixoAa 1 1B =256 (10B = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV | Register RIW
37 754 FoAO2 (DopcvpoBaHHbIii aHaNoroBblii BbIXOZ 2 0 - HeaKTUBHbIN, T- aKTUBHbII MSV | Coil 12064 | R/W
378 |756 |F_A02 3HaueHue B pexive Gopatp na2 1B = 256 (10B = 10%256 = 2560 = 0xA00) AV |Register | R/W
379 758 FoAO3 (Dopc1poBaHHblil aHanoroBblii BbIXoA 3 0 - HeaKTUBHbIiA, 1 - aKTUBHbIN MSV | Coil 12128 R/W
380 (760  [F_AO3 3HayeHue B pexvime GopcupoBaHUA aHaNOrOBO0 BbIXOAA 3 1B =256 (10B = 10*256 = 2560 = 0XA00) AV |Register R/W
381 762 FoAO4 (DopcupoBaHHbIii aHanoroBblii BbIXoA 4 0 - HeaKTUBHbliA, 1 - aKTUBHbIA MSV | Coil 12192 R/W
382|764  |F_AO4 3Hauerue B pexume GopcUPOBaHIA aHANOroBOr0 BbIXoaa 4 1B =256 (10B = 10*256 = 2560 = 0xA00) AV | Register RIW
Ta6nuua N° 18 MepemenHble MeHio aBapuiiHbIx curHanos
AnpecDEC HasBanue " Tun Nokasawna [R]
" Onucanue/ Menio aBapuiiHbIX CUrHanoB. Coctonnue Banucs W]
BacNet Modbus MePeMeHHoN BacNet Modbus
383|766  |ResetAl Ypanenve CUTHaNoB TPEBOTY 0- He ypanatb, 1- yaanuts MSV |Gil12256 | R/W
384|768 |ACode |Car o Heny yc Koge DGR RETGEI BV |col2s8| R
1 - curHan Tpesoru BO3HUKaet
385 770 A_AF TMoXapHas cUrHanu3auya. 0- curHan Tpesory oTeyTCTyer, 1 - curkan BV | Coil 12320 R
TPEBOTY BO3HUKAET
L]
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AnpecDEC Ha3Banue _ Tan Nokasanua [R]
" Onucanue/ MeHto aBapuitHbIX CUFHanoB. Cocroanue Banucs [W]
BacNet Modbus MePeMeHHoN BacNet Modbus
0 - curHan TpeBory OTcyTCTByeT, ’
386|772 |A_StopS1 CUrHan Tpesoru - BblKAtoyeH S1 P JTCTBY BV | Coil12352 R
1 - CUrHan Tpesory Bo3HUMKaeT
. 0 - CcurHan TpeBorv oTCyTCTBYeT, "
387|774 |A_LowTemp |CurHan Tpesoru HUKOil TeMnepaTypbl NPUTOYHOTO BO3yXa P YTCTBy BV |Coil12384 R
1 - cUrHan TpeBori BO3HMKaeT
’ 0 - CUrHan TpeBory OTCyTCTBYeT, ;
388|776  |A_ThHWair |Curnan TpeBorv TepmocTaTta aHTUdpH3a P YTCTBy BV |Coil 12416 R
1 - CUrHan TpeBorv BO3HUKaeT
. | CurHan TpeBorv TepmocTaTa aHTudpu3a (curian Tpesori A_ThHWair | 0 - curnan TpeBorv oTcyTcTByeT, .
389 (778 | A_3xThHWair BV |Coil 12448 R
nopaetca 3 pasa B yac) 1 - CUrHan Tpesorv BO3HUKaeT
A_ThHW (urHanu3auua  HU3KOi  TemnepaTypbl  06paTHoii  BOAbI | 0 - CUrHan TPEBOTY OTCYTCTBYeT,
39 |78 - 5 pamyp P g 4 YTCTey BV | Coil 12480 R
water BOJOHArpeBaTens 1 - CUrHan Tpesory Bo3HUKaeT
391 782 A_3xThHW | Curnan TpeBorvi o Hu3Koii Temnepatype 06paTHoii Bobl BoioHarpeBarenst | 0 - CurHan TpeBory OTCyTCTBYeT, B | colizsta R
water (curvan Tpesorut A_ThHHWwater nogaerca 3 pasa B yac) 1 - curHan TpeBoru BO3HUKaeT
0 - curHan TpeBorv oTcyTCTBYeT, .
392|784  |A_ThHE (uUrHanu3auya TepmocTaTa JeKTpoHarpesarens P YTCTEY BV |Coil 12544 R
1 - curHan Tpesoru BO3HUKaet
CWrHan TpeBOTW TePMOCTATa 3NEKTPUYECKOro HarpeaTena (curHan |0 - CUrHan TPEBOTM OTCYTCTBYeT,
393|786 |A_3XTHHE P P P P t P JTCTeY BV |G| R
TPeBOrY NojaeTcA 3 pasa B Yac) 1 - CUrHan TpeBory BO3HUKaET
0 - curHan TpeBory OTcyTCTByeT, :
394|788 |A_DX Curan Tpesoryt GpeoHoBOro oxnaauTens P JTCTBY BV | Coil12608 R
1 - curHan TpeBoru BO3HUKaeT
0 - CUrHan TpeBOry OTCYTCTBYET,
395|790 |A_FX CUrHan Tpesoru peBepcUBHONO arperata P YTCTEY BV |Coil 12640 R
1 - curHan Tpesoru BO3HUKaet
0 - CUrHan TpeBory OTcyTCTBYeT, ;
396|792 |A_ColdRec | CurHan TpeBoru pekynepaumm oT 3aMopaxvBaHua P YTCTEy BV | Coil 12672 R
1 - CUrHan TpeBorv BO3HUKaET
) 0 - CurHan TpeBory oTCyTCTByeT, ’
397 794 | A_SupFilter Curan TpeBoryt 3arpA3HEHHOr0 NPUTOUHOTO GUALTPa P YTCTBY BV | Coil 12704 R
1 - CUrHan Tpesory Bo3HUMKaeT
. " 0 - curHan TpeBory OTcyTCTByeT, ;
398|796  |A_Supfilter2 | CurHan TpeBoru o 3arpA3HeHM GunbTpa BTOPUYHOI Nojauy Bo3ayxa P YTCTEY BV |Coil12736 R
1- CUrHan Tpesory Bo3HUKaeT
’ 0 - CUrHan TpeBory OTCyTCTBYeT, ’
399|798 | A_SupFilterES | CurHan TpeBOTY 0 3arpA3HERIN INEKTPOCTATUYECKOTO GUALTPA P JTCTEy BV |Coil12768 R
1 - CUrHan TPeBorv BO3HUKaeT
) 0 - curHan TpeBory OTCcyTCTByeT, ;
400 800 |A_ExhFilter | CurHan TpeBory 0 3arpA3HeHUM BbITAXHOTO GunbTpa P YTCTEY BV | Coil 12800 R
1- CUrHan Tpesory Bo3HUMKaeT
CurHan Tpesorn BO3yXa 0 - CurHan TpeBoru OTcyTCTByeT,
401 (802 |A_SupPres P pa mp AYXa (IPOBEPAETCA P YTCrEy BV |G| R
npecocratom) 1 - CUrHan TpeBory BO3HUKaeT
0 - curHan TpeBory TcyTCTByeT, ’
402|804 |A_SupFC CurHan Tpesoryt MHBEPTOPa BEHTUNATOP NPUTOKa P YTCTBY BV |Coil 12864 R
1 - curHan TpeBoru BO3HUKaeT
0 - CUrHan TpeBory OTCYTCTBYET,
403 806 |A_ExhFC CUrHan Tpesoru HBEPTOPA BLITAXHOTO BEHTUAATOPA P YTCTEY BV |Coil 1289 R
1 - curHan Tpesoru BO3HUKaet
CurHan  Tpesoru 06 OTCyTCTBUM (BA3M C mpeo6pasoBatenem |0 - CUrHan TPEBOTU OTCYTCTBYeT,
404|808 | A_ComSupFC P y peotp P YTCTEy BV |G| R
TIPUTOYHOTO BO3/yXa 1 - CUrHan TpeBorv BO3HUKaET
05 |810 | A comsuprc2 CurHan  Tpesoru 06 OTCyTCTBMM (BA3M C npeo6pasoatenem |0 - CUrHan TPEBOTU OTCYTCTBYeT, By |19 R
NIPUTOUHOTO BO3/lyXa 2 1 - CUrHan Tpesory Bo3HUKaeT
0 - cUrHan TpeBory OTcyTCTByeT,
406 812 | A_ComExhFC | Curxan TpeBorv 06 OTCYTCTBUM CBA3M C BbITAXHBIM NpeobpasoBatenem P YTCTey BV |Coil 12992 R
1 - CUrHan Tpesory Bo3HUKaeT
0 - CUrHan TpeBory OTCyTCTBYeT, ;
407 814 A_ComExhFC2 | CvrHan TpeBory 06 OTcyTCTBIN CBA3N C BbITAXHbIM NpeobpasoBarenem 2 P YTCTEy BV |Coil 13024 R
1 - CUrHan TPeBorv BO3HUKaET
0 - curHan TpeBoru oTcyTCTByeT, ’
408 816 A_Tsup CUrHan TpeBoru AaTuuka Temneparypbl PUTOYHOrO BO3AYXa P YTCTBY BV | Coil 13056 R
1- CUrHan Tpesory Bo3HUKaeT
0 - CurHan TpeBory OTcyTCTByeT, ;
409 |818  |A_Texh CurHan TpeBoru aTunka Temneparypbl BbITAXHOTO BO3AyXa P YTCrey BV |Coil 13088 R
1 - CUrHan TpeBory BO3HUKaeT
" 0 - curHan TpeBory OTCyTCTByeT, ’
410 820 |A_Tout CWrHan TPeBory AaTuiKa Hapy Hoii TemnepaTypbl P YTCTBY BV |Coil 13120 R
- curHan TpeBoru BO3HUKaeT
(WrHan TpeBOTM AaTyuMKa TemnepaTypbl BbIXNOMHbIX a30B nocne |0 - CUrHan TPEBOTM OTCYTCTBYeT,
M (82 |A T pesorh & paTyp P Ty B |oims| R
peKynepaLuu 1- CUrHan Tpesory Bo3HUKaeT
A_Thac- (urHan  TpeBOrM  jaTyMka  Temnepatypbl  06paTHoil  BOAbI | 0 - CUrHan TPEBOTY OTCYTCTBYeT,
a2 | |- i/ & g b a e ey BV |wime| R
kWater BOAOHArpeBarens 1 - CUrHan TpeBorv BO3HUKaeT
|
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AnpecDEC Ha3Banue . Tan Tokasanua [R]
" Onucanue/ Menio aBapuiiHbIX CUrHanoB. CocTonnue Banucs [W]
BacNet Modbus MePeMeHHoN BacNet Modbus
. . 0 - curHan TpeBory oTCyTCTBYeT, ’
413 826 A_Tmain Curan Tpesoru atyuka BeayLLeii Temnepatypbl P yTCTey BV | Coil 13216 R
1 - CUrHan Tpesory Bo3HUMKaeT
a4 |88 AfUVT CurHan TpeBoru 0 NpeBblLLEHUY BpeMeHI PaboTbl ynbTpaduonetoBoii | 0 - curHan TpeBOrv OTCYTCTBYeT, BV | coil 13248 R
LampTime  {namnbl 1 - curHan Tpesoru BO3HUKaet
_— 0 - CUrHan TpeBory OTCyTCTBYeT, ’
415|830 |A_InEmul  |A curHan BX0/1a KOHTpONep P JTCTBY BV |Coil 13280 R
1 - CUTHan TPeBorv BO3HUKET
0 - curHan TpeBory OTCyTCTBYeT, ;
416|832 |A_Outforce |CurHan Tpesori GopcvpoBaHMUA BbIXOAOB KOHTPONNEpA P YTCTEY BV |Coil13312 R
1 - CUrHan Tpesory BO3HUMKaeT
CurHan o 0 - curHan TpeBoru OTcyTCTByeT, ;
417 834 KonneKTuBHbIii curHan TpeBory P YTCTEY BV [Coil13344 R
Tpesorut 1 - CUrHan Tpesorv Bo3HUKaeT

5.2 CoepunHeHwe Bacnet MS-TP ¢ cuctemoin BMS

Mownck nepemeHHbIx BacNet nocne nopknioyeHns 3anuTan-
HOro KOHTpoOsnepa K rmaBHOMY KOHHeKkTopy RS485 mnu k
KoHHeKkTopy Rj45 moaynsa ETH.

5.3 Ynpasnenue yepes WWW

KoHTponnepom MOXHO ynpaBnAaTb Yepes NPOTOKON WWW.
MoKa3saHHbIV HUXe [oMOoNHUTENbHbIV aganTep Ethernet He-
06X0AMM KaK 3neMeHT 060pyi0BaHMNA:

Mopgynb ETH c koHHekTOpOM RJ

Puc. 9 Mecto yctaHoBku apantepa ETH

[na nogknioueHus ¢ nokanbHoro MK, nogkniouyeHHOro Hemo-
CpeACTBEeHHO Yepes Kabenb K agantepy KoHTponnepa ETH

1. BeeguTe cnepylowme 3HaueHNA B HaCTPOWIKMN CETEBOrO
apanTepa K gna npotokona TCP4.

eyabin usbavmis rotchat I od st shurs s,

€ Urystag e i urgmaryernie
= [yl nastrpupgengo sdesi P

e P 192,168, 0 . 2
Mk podoec: B
Erom domyna:

17 Utvinssapunicych adcestu senwertm NS
Erforcuenny sonwor CS: B
Aennabyeoy secvver GHG: PR

A,
I et

(|

Puc. 10 Hactpoiikv ceteBoro agantepa

2. 3aTem oOTKpoliTe 6paysep cetu WHTepHeT n BBeauTe
appec KoHTponnepa no ymonyaHwuio: 192.168.0.8. Moasutca
OKHO — BBEAUTE JIOTUH MO ymon4aHuio: admin 1 naponb: admin

Puc. 11 Maponu poctyna

3. Mocne BBOA@ NOrMHA 1 NaponA 1 NOATBEPXKAEHUA No-
rMHa NOABUTCA 3KpaH KoHTponnepa YMW. Ha Hem moXHO
VN3MEHUTb HaCTPOWKM 1 NPOCMOTPETb BCE BapUaHTbl MEHIO

KOHTpoOnnepa.

Puc. 13 JkpaH Bu3yanu3auum
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Puc. 14 3kpaH Kontponnepa HMI

4. KoHTponnep cHabxeH nHtepdeiicom Ethernet, nostomy
[NA NOAKNIOYEHNA K KOHTponnepy B 6ecnpoBOAHOM pe-
>KMMe npu nomolm MectHol 6ecnposogHon cetn (WiFi),
HeobXOAMMO UCMONb30BaTb AOMOMHUTENbHbIN MapLLPyTHi-
3aTop — NepeksounTe nokanbHyto cetb WiFi B pexunm Toukm
[0CTyNa, Noc/e Yero NOAKMIoUNTE KOHTPONNEp K MapLupy-
Tu3aTopy. Heobxoarmo NpaBuIbHO COBMECTUTL CEeTeBble
HaCTPOWKM MaplupyTM3aTopa U KOHTponnepa. Hanpasbte
nopTbl Ha BHELWHWIA aApec MapLipyT3aTopa.

Mpumepbl cnoco6os noAk

HXe.

P

1. MoaknioyeHne KOHTponnepa K SIOKaNnbHON ceTu yepes
WIFI

—
-~

JIOKAJIbHAA CETb WIFI
np. 10.10.10.1

Appec cetn WIFI

10.10.10.31
KOHTPOJIJIEP ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

ApApec no ymonuaHuio Appec nofcetn

Puc. 15 Topl K

it cen yepes WIFI

MapuwpyTtrsatop ¢ nepeHanpasneHvem noptos: 80 oT
KoHTponnepa ELP, T.e.: 192.168.0.8:80 Ha BHelwHWA agpec
mapupyTusatopa: 10.10.10.31, uTo6bl BUAETL KOHTpONNEP

Mapupytusatop ¢ nepeHanpasneHnem noptos: 80 oT
KOHTponnepa, T.e.. 192.168.0.8:80 Ha BHewWwHW agpec
MaplupyTmsaTtopa: 192.168.0.1, uTobbl BUAETb KOHTPOJ-
nep B nokanbHon cetn WIFL. MopaknioyeHne yepes Bbige-
NeHHylo CceTb MaplupyTu3aTopa obecneunBaeT [OCTYN
K KOHTponnepy yepes http://192.168.0.8

3. MNopknioueHve KOHTPoNepa Yepes nokanbHyto cetb WIFI ¢
BHELLHMM O6LLMM AOCTYNOM

MNepeHanpaBneHne NOPTOB Ha FNaBHOM MapLIPyTU3aTO-
pe ot mapuwpyTusatopa WIFI KoHTponnepa: nopt: 80 c IP:
10.10.10.31 Ha BHewwHwui IP: nopT 80 IP: 83.100.100.1

- ’,:?\

CraTtuyeckuin
IP-agpec
83.100.100.1 NOKAJIbHAA CETb WIFI
e.g.10.10.10.1
Appec cetn WIFI
10.10.10.31
KOHTPOJUIEP ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1

ALPEC Mo yMONYaHmio Aapec nogcetn

Puc. 17 Moai
cTynom

yepe3 cetb WIFI ¢ BHewHumM obumm o-

MapupyTr3aTop ¢ nepeHanpasneHnem noptos: 80 OT KOH-
Tponnepa, T.e.: 192.168.0.8:80 Ha BHelWHW agpec MapLu-
pyTtusatopa: 10.10.10.31, 4TOo6bl BMAETb KOHTpONnep B
nokanbHown cetr WIFI. MoaksoueHre ¢ nomoubio 1o6oro
coefiuHeHUA C ceTblo VIHTepHeT obecneumBaeT AocTyn K
KOHTponnepy yepes http://83.100.100.1

5.4 Cnucok aapecos nHseptopos EVO-T

Ta6nuua N° 19 Azpeca moayneii 1 KOMNOHeHTOB, ynpaBnaembix RS485 B EVO-T

ELP B nokanbHoi cet WIFI. ocTyn K KOHTponnepy uyepes D AnpecDEC AnpecHEX
http://10.10.10.31 Wnseptop np! 1 21 15
Wngeprop np pa 2 n 16
o h Hiseprop 0 pa 2 2 2
. MpAmas CBA3b C KOHTPOJNEPOM Uepes MapLIpyTU3aTop
Wiseprop 0 pa 3 3 2
WIFI
L
-
KOHTPOJINEP ROUTER
192.168.0.8 192.168.0.1
AApec no ymonuaHmio Aapec noaceTu
Puc. 16 NpAman cBA3b C KOHTPONNEpPOM
|
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6. YNYYLWEHHAA NMAHENb YNPABNEHNA HMI

6.1 YnyuweHHas naHenb ynpasnenns HMI Compact

6.1.1 TexHMYecKmne faHHble

Pasmepbl: 86 X 86 X 19 Mm

HanpsaxeHue nutaHna: 24 B nepem./nocT. Toka +/-10%
LiBeTHoW ancnnen TFT 240 x 320 nukc.

Jnnua ceasm: RS 485

BcnomoratenbHble KoHTponnepbl cepum ELP
Mpotokon BACnet MS/TP nnn Modbus

BcTpoeHHbI AaTunK Temnepatypbl

Temnepatypa xpaHeHuA: -20 + 70°C = — = S
Knacc 3awwrbi IP: 30 // U V V

Puc. 18

©@OFF

HPM "H"
100% 100 %
(]
i

100%| 0% 0% 100 %

D-

6.1.2 Bug pasbema 6.1.3 MOHTaX Ha CTeHe

HMI PEXIAM BbIEOPA COEAMHUTENS:
Puc. 19 TIEPEMbIUKY VAC: 24V AC/DC
GND: 0V Puc. 20
A:+RS485
B:-RS485

6.1.4 Cxema NOAKMIOYEHNA KOHTPONEPA:

"1"' B koHTponnepax cepun ELP... Bo3momHO
g ‘“ noakniodeqre HMI K cneumansHomy
e | e o | KoHHekTopy HMI CON.

CTaHgapTHO KaxObli KOHTPONMep OcHaLLeH

-

 [om E@ © 24VAC VAC

e . !

| om. 124 vac § GND GND :
2: GND B —h A 2
3. + RS485-A £ B 8 5
4: - RS485-B § *

Puc. 21
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TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

6.1.5 Pa6oTa

Ta6nuua Ne 20 Onucanve Knasuw

- NOJCBEUNBaHIe KNaByLLeit
Select - BXOZ| B Ny6UHy Metio
- NepexoA K TeKCTOBOMY MeHo (Mpuzepxars B Teueme 3 cek.
YHIL Ha TIaBHOM JKpaHe)
Next Prev - 10 FNaBHOMY KpaHy
- - NePexXo/l B MEHH0 K JNeMeHTy Bbillle
+ -y B pexume i
L 4 - NePeXo/l B MEHI0 K IMEMEHTY ke
- - pameTpa B pexume
Edit - Hayano I P
- BbIXOZ U3 INY6OKOO MeHio
Back - NepexoA K NepeyHIo aBapuiiHbIX CUrHanoB (NpuaepXaTh B
Teyenve 3 cek.yHn)
Confirm =
Cancel -
Conf3s - NOATB! CurHana B
TeyeHue 3 ceK.yHA Ha Bblf) urHane)

6.1.6 SkpaHbl HMI

HAYAJIbHbIN

3KPAH

8
2,
%,
select

naeHble 3KpaHbl
HMI

.
%
<
[
b

%y

Puc. 22

6.1.7 Menu HMI

nmaBHble cTpaHuubl HMI pasnuyalotca B 3aBUCMMOCTU OT
TUMNa KOHTPONNepa W ero MpunoXeHua. 3TO 3KpaHbl Mo
YMONYa-HMIo, NOABAAKLMECA NEPBbIMU MPU BKNOYEHWN
HML. B nio60i1 MOMEHT NP HaXaTuM Ha KNaBuLy « Uan ¥
cucTemMa aB-ToMaTUYeCKn NePexoanT B PEXUM N3MEHeHUA
napameTpa cTpaHuupl (Hanp., 3aiaHHON TemnepaTypbl). Ana
NOATBEPXKAE-HWA N3MEHEHWA BENIMYMHbI NapaMeTpa HYKHO
HaxaTb Ha knasuwy OK unu nsmeHeHHan sennuvHa napa-
MeTpa MoATBEP-AUTCA aBTOMATMUYECKN Yepe3 3 CeK.yHAbl.
3aTemM cuctema nNepexoauT K CeayloleMy nsMeHAeMomy
napameTpy.

black

YT06bl OTMEHUTb M3MEHEHME BeNMUMHbI MapaMeTpa, Heob-
XOAMMO AepxaTb Knaeuiy C HaxkaToii B TeueHue 3 ceK.yHa,
npexge Yem napametp GyaeT aBTOMaTUUYeCKU MOATBEPX-
LieH.
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JKpaH «NpoCcTon» © OFF

BbiBop pexwma pa6oTbi: «CTom, «1 CKOPOCTb», «2 CKO-POCTbY, «3

CKOPOCTbY, «0; «Taiimep»

© OFF

BBopa 3anaxHoii Temnepatypbl

MokasaHusa Temneparypbl ¢ BeAyLLEro Aatuuka

20 ° S
@ 0% e

VKoHKa pexynepauyy Tenna

G 0%
100 % 100 % "
® - @ . 54 JIKoHKa Harpegatens
TEMPERATURE SET °C 22,0
JKpaH «rpaduyecknin =:":_' VkoHKa oxnagutens

© OFF ;&:

Bbinaganue uxes Ha pekynepaTope akTBHOe

06LLMiA ABAPHUIAHDII CUTHAN AKTUBHBII

Hactpoiiku nputouxoro senTunatopa [%]

Puc. N2 23 OcHoBHbIE 3HAUKK MeHi0

6.1.8 06cnyxusanne HMI

Menio HMI copepxuT Bce napameTpbl, KOTopble
KOHTpONNep npefocTaBnaeT gia npocMoTpa 1 n3meHeHua
nonb3oBate-nem. MeHI0 copepXuUT [Ba TUMa 3NIEMEHTOB:
y3en n napametp. Y3nbl ABAATCA TOYKamn BXofa Brnybb
MeHto. MapameTpbl cofiepaT BENUMHDI, KOTOPble MOXHO
CUMTbIBaTb, @ HEKOTOPbIE U3 HUX U MoAndMLMpPOoBaTb. Bxoa
B MMy6VHY MEHI0 Wi nepexof K U3MeHEeHWo mapameTpa
ocylecTBnAeTca HaxaTmem Ha knasuwy OK. Haxatve Ha
knasuwy C NpMBOAUT K BbIXOAY W3 rNy6UHbI MEHI0 1an
oTKa3y OT M3MeHeHVA napameTpa. ABapuinHOe CoCToAHMe
CUTHaNM3npyeTCA KpacHbIM LiBe-TOM nofcBeTKM meHto HMI.
YT06bI NPOBEPUTL COCTOAHMNE aBAPUIHBIX CUTHANOB, HY>KHO
NepenTn B MEHIO aBapPUIiHbIX CUT-HANOB.

6.1.9 MeHio aBapuiHbIX CUrHanoB

B MeHI0 aBapuiiHbIX CUrHANoOB MOXHO MEPENTN C FMaBHOro
3KpaHa nnm 13 meHio HMI nytem HaxaTa un npuaepkaHua
B TeyeHune 3 cek.yHn knasuwuy C. ECM B AaHHbIA MOMEHT
VNMEeeTCA aBapUHbIN CUTHaN, TO ero HauMeHOBaHWe, AaTa
1 Bpe-MA noasneHna 6yayT HaxoauTbcA B nepeyHe. Ecnn
aBapWIHbIV CUTHAN NOATBEPXKAEH, TO AOMONHUTENBHO NP
ero onuca-HUM MOABUTCA CUMBON «*».B KOHLe nepeyHa
HaxopuTcA y3en c HasBaHuem «Alarms history» (Uctopus
aBapuiiHbIX  cur-Hanos). Mctopua aBapuiiHbIX CUTrHaNoB
npeacTaBnAeT  coboil  XPOHONOTMYECKUi  nepeyeHb
nocnefHNX NOABMEHNIN KaX[A0-TO U3 aBapMIHbIX CUTHANOB.

450-09-2014
Unit state
Alarm stop
Main menu
Calendar
Puc. Ne 24

450-09-2014>>Alarms

A_StopS1
12:25.22 14-06

A_AF
12:25.22 14-06

A_Tout
12:25.22 14-06

Puc. Ne 25

klimor.com 1 3 5
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TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

6.1.10 MeHto HacTpoek

[nAa BXxoaa B MeHIO HAcTPOeK HeobXoAMMO HaxaTb U
npuaepxatb B TeyeHne 3 CeK.yH[, Of{HOBPEMEHHO KNaBuLLIn
vpa

HMI Settings

Ta6nuua N° 21 MepeueHb HacTpoek:

Minimal brightness |||
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Puc. 26

OyHKuMA 06bAcHeHne

Minimal brightness

MowuHocTb noacseTki, Koraa HMI nepexoauT B pexum roToBHOCTH

(M APKOCTH)
Maximal brightness
MowHocTb nogicBeTKH, Koraa HMI HaxoauTca B pexiume akTMBHOCTH
(Makc APKOCTb)
Active time Tepvoa Bpemety, nocne kotoporo HMI nepexoauT B pexum roToBHOCTY, KOTAQ HYt 0AHA KNaBuLLa He
(Bpemsa akTUBHOCTM) Haxara
Mosegenue HMI nocne nepexoaa B pexim roToBHOCTH:
Nothing — oTcyTcTBMe peakuuy (Tonbko nputyxanue LCD)
After activ.time Alarms menu — Koraa nosnsetca ii curkan, HMI Kl NePEXOAUT K MEHI0 aBapUilHbIX

(Mo ncTeyeHnn akTUBHOCTH)

CUrHanos

Alarms/1st page — Korza nosBnAeTcA aBapuitHblit curHan, HMI aBTomatinuecku nepexoguT K MeHio
aBaPUIAHbIX CUTHANOB, KOT/1a aBapHiiHblil curkan otcyTcTayer, HMI nepexoauT K nepsoii ctpanuLie (raBHblil
3KPaH WNU HaYanbHbIi SKPaH [NaBHOTO MeHI0)

Tsensor offset
(Odchcer paruvka Temnepatypol)

(MeLLieHe U3MepeHus Temnepatypbl, NIyt NOMOLLY BCTPOEHHOTO AaTuiKa

Menu skin
(LLIkypKa meHto)

HMI COM SETTINGS (HacTpoiiku
3apato-wwero yctpoiictea HMI)

Bo3moxHocTb Bblﬁopﬂ 0HOTO U3 HECKONbKIX BUAOB MEHI0

Communication Settings (HacTpoiiku nepepaum AaHHbIX)

MAC address (MAC-agpec) Anpec 0 ycTpoiictea HMI
Instance p Y /i HOMep YCTPOIACTBa B CeTH
Bus mode

Bo3moxHOCTb BbI6Opa Cnocoba KoMMYHMKaLUK ¢ KoHTponnepom PLC
(Pexxum paboTbl Maructpany)
Com speed Hacrpoiika ckopocTin nocnieoBaTeIbHOi TPAHCMUCCUM AaHHbIX Ana HMI
(CkopocTb TpaHcmmccun HMI) P P P
Com.parity M

Hacrpoiika YeTHoCTH KOMMYHUKLWV ¢ KoHTponnepom PLC
(YeTHocTb AN nepesayn AaHHbIX)
Com.stop bits

(Cronoble 6uTbl AnA nepepaun
[NaHHbIX)

Hactpoiika cTon-61toB KoMMyHMKaLum ¢ KoHTponnepom PLC

RS485 MASTER COM. SETTINGS
(HaCTPOVIKM KOMMYyHUKaLWM Yepe3
RS-485 MASTER)

MAC address (MAC-aapec) Agpec koxTponnepa PLC
Instance p Y /i HoMep YCTPOIACTBA B CeTH
Bus mode
Bo3moxHocTb Bbibopa cnocofa KoMMyHUKaLMM
(Pexxum paboTbl Maructpany)
Com speed " .
Hacpoiika ckopocTi nocne0BaTeNbHOi TPaHCMICCUN
(CkopocTb TpaHcMuccuu HMI)
Com.parity

(YeTHocTb AANA Nepeayn AaHHbIX)

Hac1p0|7|Ka YeTHOCTU KOMMYHUKaLun

Com.stop bits (CronoBble 6uTbl Ana
nepefayy AaHHbIx)

Hactpoitka cTon-61ToB KOMMYyHMKaLuM

MULTI-DEVICE SET-TINGS (HacTpoitku
KommyHukauun ana HMI,
pa6oratouiero B pexume MULTI)

Multi-device display
([vcnneit HeckoNbKMX yCTPOIACTB)

Bbi6op popmara 0To6paxeHus onncaHia KoHTponnepa

Find device
(Haittn ycTpoiicTso)

Hactpoiika auanasoHa afpecos AnA nowucka s ceT
Townck ycTpoiicTs B ceTnt
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6.2 CeHcopHas naHenb ynpasneHna HMI TP4,3"” uan HMI TP7”

Puc. N 27 Panel HMITP 4,3" oraz HMITP 7"
6.2.1 TexHuyeckue napameTpbl

HMITP4,3"

Hanpsaxenue nutanua: 24V AC/DC +/- 10%
MoTpebneHne MOLHOCTY MaKC.: 2,5W
MoTpebneHne MOLLHOCTY B pexume oxupaaHua: TW
Pa3peLueHue skpaHa: 480x272 px

ny6vHa useToB: 18 bit

CeHcopHas NaHenb: eMKOCTHbIN multitoutch
KomMmyHVKaLmoHHbI nopT: RS 485

Pa6ora ¢ koHTponnepamm cepun ELP...
Mpotokon BACnet MS/TP nnun Modbus
BCTpOEHHbI AaTumk Temnepatypbl

Pabouas Temnepatypa: +10 ... 40°C
Temnepatypa xpaHeHus: -20 ... 70°C
CreneHb 3awuTbi IP: 30

Pa3mepbi: 126 x 87 x 16 Mm

HMITP7"

Hanpsaxenue nutanua: 24V AC/DC +/- 10%
MoTpebneHne MoWHOCTY MaKc.: 3W
MoTpebneHrie MOLWHOCTY B pexxume oxupaHua: 1,2W
Pa3peLueHue skpaHa: 800x480 px

ny6vHa useToB: 18 bit

CeHcopHas naHenb: eMKOCTHbI multitoutch
KomMmyHuKaLmoHHbI nopT: RS 485

Pa6ora ¢ koHTponnepamm cepum ELP. ..
Mpotokon BACnet MS/TP nnu Modbus
BcTpoeHHbIN faTunk TemnepaTypbl

Pa6ouas Temnepatypa: +10 ... 40°C
Temnepatypa xpaHeHus: -20 ... 70°C
CreneHb 3awuTbi IP: 30

Pa3mepbl: 193 x 125 X 16 Mm

6.2.2 Cxema nopicoefnHeHNA 3afatoLyero yctpoiictea HMI K KoHTponnepy

HMI CON
iER,

Hebododad

obddooid Hooebeoad

Puc.28

<«

B koHTponnepax 13 cepum ELP... umeeTcsa BO3MOXHOCTb
nogxntountb HMI K cneunansHomy sxogy HMI CON.

CTaH,ClapTHO B Ka’KAOM KOMaHAOKOHTpoOsiepe ecTb

24 VAC VAC
GND GND

Kontponnep PLC
w>
w >
HMI Advance

klimor.com
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6.2.3 MoHTaX Ha cTeHe

HMITP4,3"
126 mm
18 mm 90 mm -
|
£ - 4 mm
£ it %**1 £
~ L A% ‘ 1. E
) E . ‘ o
l © 9m =T
T J

Puc. N° 29 Maxens HMITP 4,3

6.2.4 06cnyxuBaHne rpadnyeckux skpaHos HMI TP

HMI TOUCH PANEL (TP) cnoco6bHa o6cnyxuBatb rpadu-
Yeckue 3KkpaHbl (hopmatbl JPG, PNG), obcnyxmBaet MeHo
SLIDEBAR 1 TEKCTOBOE meHto.

Ha nepBom 3KpaHe 0TOGpPaXaloTcA FNaBHble CTPaHWLibI
HMI. 3710 rpaduyeckoe meHo, NepeaBmKeHne No KOTOPOMY
OCy-L|eCTBNAETCA, CABUraa 3KpaH BNEBO U BNPaso.

MeHio Bbi6opa noametto SLIDEBAR gocTynHo npu casuxe-
HWW 3KpaHa cBepXy BHU3 (0CTaBaACh B rpadprueckom MeHio).

6.2.5 MeHio HMI

Mepexop ¢ 3KpaHa rnasBHbIX CTpaHuL B MeHio HMI npouc-
XOAWUT NyTeM CABVKEHWA [NaBHOTO dKpaHa CBepXy BHU3.
Ecnu KoHTponnep, K KoTopomy nogkntoveHa naHenb HVI, He
BK/IOYAET rNaBHbIX CTPaHuL, To MeHio HMI BbicBeunBaetca
MO YMOYaHWIo NOC/e BKNIOYEHNA YCTPOWNCTBA.

MeHto HMI cofepuT Bce napameTpbl, KOTOpble NpefocTaB-
JIAET KOHTPONep ANIA MPOCMOTPa U KOPPEKTUPOBKY MOJIb-
30Ba-TenleM. MeHIo cofepuT ABa TVMNa 3N1EMeHTOB: y3en 1
napameTp. Y3/bl ABNAIOTCA TOUKaMu BXOfa B yrnybneHHoe
MeHto. MapameTpbl BKOYAIOT 3HAYeHUs, KOTOPble MOXHO
NpoCMaTpuBaTh, a HEKOTOpble Takke ¥ MOAMULMPOBATb.
Bxop B yrny6neHHoe MeHI0 UN Nepexon K M3MeHEeHuIo na-
pameTpa OCyLLeCTBNAETCA HaXKMMOM Ha Bbl6paHHyto Nosu-
uyuio HMI. [ins npoBepKy COCTOAHUA aBapUMHbIX CUTHaNoB
Heob6XOAMMO NepenT K MeHI0 aBapUiiHbIX CUrHasoB.

HMITP7"

193 mm
146 mm

23 mm

VER

9 mm—»H:

125 mm

—~—T72 mm——

Puc. N° 30 Maxens HMITP 7"

N3 meto SLIDEBAR pgoctynHbl nogmento: MAIN MENU,
CALENDAR, ALARMS, GRAPH.

Bxop B moMeH!0 OCYLECTBAAETCA NPY HaXXaTUMN Ha MKOHKY C
COOTBETCTBYIOLYMM OMMCAHVIEM NOJMEHIO.

Bbixop, 3 NOAMEHIO OCYLLECTBAACTCA CABVMKEHEM SKpaHa C
N1eBOV CTOPOHbI Ha NpaByo.

Manenb HMI TP nmeeT cBOU BHYTPEHHME HAaCTPOMKK. YTo6bI
B HUX BONTY, HY>XHO OIHOBPEMEHHO HaxaTb Ha SKpaHe flio-
6ble 3 TOUKM 1 NpuaepXaTb B TeYeHNe NPUMEPHO 3 CeK.yHA.

m

mm

19
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Hactpoiika Temne- AKTyanbHas fata u
patypbl Bpemsa

Knonka ON/OFF Beaywasn temne-

parypa

Pexum pa6oTbl «Pyy-Hoi»
(paborta Ha Bbl-6paHHOM

upP uP
CcKopoCTH)
HapyxHaa
24°C 1) I 3 Temnepatypa
Pexum paboTbl
«OxupaHne»

Pexum paboTbl
«Tanmep»

Bbibop ckopocTu CraTyc anemeHTOB
pexunma «PyyHoin» cucTembl
Puc. Ne 32 Panel HMI
6.2.6 06cnyxusarne HMI
Mepexop ¢ 3KpaHa rmaBHbIX CcTpaHuy B MeHio HMI npouc- 450-09-2014
XOAWUT NyTeM CABWKEHWA [NAaBHOTO 3KpaHa CBepXy BHU3.
ECAn KOHTPONEP, K KOTOPOMY NoAKIoUeHa NaHenb HMI He Unit state I
BKJ/IIOYAET MaBHbIX CTpaHuL, To MeHtlo HMI BbicBeunBaeTca
N0 YMONUYaHMIo NOCAe BKNIOYEHNA YCTPOCTBA. Alarm Stop

Menio HMI cogepxunT BCe napameTpbl, KOTOpble NpefoCcTaB-
NAET KOHTPOANEpP ANIA NPOCMOTPA U KOPPEKTUPOBKYM NOJIb- .
30Ba-TeneM. MeHIo coflepXunT ABa TWMa 3NEeMeHTOB: y3en 1 Ma|n menu
napameTp. Y3nbl ABNATCA TOUKammn BXoaa B yrnybneHHoe
MeHIo. MapameTpbl BKIOYAIOT 3HAYeHUA, KOTOPble MOXHO
npocMaTpuBaTh, @ HeKOTopble TakKe 1 MoandULMPOBaTb.
Bxop B yrny6neHHoe MeHI0 Uin nepexop K U3MeHeHuto na- Calendar
pameTpa OCyLIeCcTBNAETCA HaXMMOM Ha Knasuwy OK. Yto-
6bl BbINTU 13 MEHIO UV OTMEHWTb U3MEHEHMWE NapameTpa,
HeobxoAMMO HaxaTb Ha Knasuwy C. ABapuNHOE coCToAHNE
CUrHanNM3npyeT-ca KpacHbiM ¢poHom meHio HMI. [na npo-
BEPKM COCTOAHUA aBapUIHbIX CUrHAIOB HEOHXOANMO nepe-
T K MEHI0 aBapMIHbIX CUTHANOB. 450-09-2014>>Alarms

6.2.7 MeHio aBapuiiHbiX CUTHANOB A Stops1 I

B MeHio aBapuiHbIX CUTHaNOB MOXHO MepenTV C SKpaHa

Punc.33

meHio SLIDEBAR nyTem Haxatva Ha ukoHKy ALARMS (Asa- 122522 14'06
puiiHble curHansbl). ECnn B AaHHBIN MOMEHT MMeeTcs aBapuii-
HbIll CUTHaN, TO ero HaMeHOoBaHWe, f1aTa 1 BPems MoABe- A AF

HUA 6yayT HaXOAMTbCA B NepeyuHe. Ecnv aBapuniiHbIin curHan .
NOATBEPXKAEH, TO [AOMOMHUTENBHO MPU €ro ONUCaHUM Nos- 122522 14'06

BUTCA CUMBOJT «*». B KOHLIe NepeyuHs HaxofuTCA y3en C Ha-
3BaHVem «Alarms history» (UcTopusa aBapuinHbIX CUrHANOB). A To ut

WcTopua aBa-puitHbIX CUTHANOB NpeAcTaBnAeT cobomn Xpo- 1225 22 14 06
HONOTMYECKUI NepeyeHb NOCNeAHNX NOABNEHN KaX4oro . . =

13 aBapUIHbIX CUT-HasOoB.

Puc. 34
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ABTOMATU3ALUA: KOHTPOJIEP 419 YCTAHOBOK EVO-T M EVO-T COMPACT
TEXHUKO-2KCMNYATALMOHHAA IOKYMEHTALINA

6.2.8 MeHlio HacTpoek

ﬂl’lﬂ AOCTyNa K MeHI0 HacTpoeK HeOﬁXOHVIMO HaXaTb Ha 3KpaH

TpemAa nanbuamu u npuaepxaTb B Te4eHne 3 CceKk.yHa.

Ta6nuua N° 22 MepeueHb HacTpoek:

HMI Settings

Minimal brightness
10 %

Maximal brightness
100 %

Active time
30s

Puc.N235

OyHKuMA 06bAcHeHne

Minimal brightness
™M MowwHocTb noacseTki, Koraa HMI nepexoauT B pexum roToBHOCTH
APKOCTH)
Maximal brightness MouwrocTb noacseTku, korza HMI HaxoauTca B pexiume akTUBHOCTH
(Maka APKOCTH) w A , Korh A P
Active time Mepvoa Bpemety, nocne kotoporo HMI nepexoauT B pexum roToBHOCTY, KOTAQ Hit 0AHA KNasuLLa He
(Bpemsa akTUBHOCTM) Haxara
Mosegenue HMI nocne nepexoaa B pexim roToBHOCTH:
Nothing — oTcyTcTBMe peakuwm (Tonbko nputyxanue LCD)
After activ.time Alarms menu — korza noABnAeTca ii curkan, HMI K NePEXOAUT K MEHI0 aBapUilHbIX
(Mo ncTeyeHum akTUBHOCTM) CUrHanos
Alarms/1st  page — Korpa nosBnsetca i curian, HMI KU NEPEXOANT K MEHI0
ABApUITHBIX CUTHANOB, KOTAA aBApHIiHbIA curHan otcyTcTayer, HMI nepexoauT k nepBoii CTpanuLie (TaBHblit
3KPaH WU HaYaNbHBI 3KPaH [NIABHOTO MeHio)
Jleroret (MeLLeHue U3MepeHita Temnepatypbl, NPyt NOMOLL{Y BC aTumka
(Odchcer paruvka Temnepatypol) = P paType, P LG -
Menu skin
Bo3MoxHOCTb BbIG0Pa O/IHOTO U3 HECKOMLKUX BUAIOB MEHI0
(LLIkypKa MeHio)
(Hactpoiiku nepepaum AaHHbIxX)
MAC address (MAC-agpec) Anpec 0 yctpoiictea HMI
Instance (Sk3emnnap) YHUKanbHblit HOMep yCTpoiicTBa B CeTH
Bus mode
Tb Bbi6opa cnoco6a ckontponnepom PLC
(Pexxum paboTbl Maructpany)
M Com speed " .
HMI COM SETTINGS (acTpoiikn P HacTpoiika ckopocTit nocnen1oBaTenbHoii TpaHcMUccuu AakHbIX Ana HMI
3aal0-Lero ycrpoiicraa HMI) (CkopocTb TpaHcmmccn HMI)
Com.parity M
Hacrpoiika YeTHOCTH KOMMYHUKaLWY ¢ KoHTponnepom PLC
(YeTHocTb AANA nepeaayn AaHHbIX)
Com.stop bits
(CronoBble 6uTbl AnA nepepaun Hactpoiika cTon-61ToB KoMMyHUKaLK ¢ KoHTponnepom PLC
[NaHHbIX)
MAC address (MAC-aapec) Agpec koxTponnepa PLC
Instance (Ok3emnnap) YHUKanbHblil HOMep yCTpoiicTBa B CeTH
Bus mode
Tb Bbi6opa cnoco6a
RS485 MASTER COM. SETTINGS  |{Pexum paborei maructpan)
. Com speed . .
(HACTPOIAK KOMMYHUIKaLIK Yepe3 P Hacrpoiika ckopocT nocniejoBaTenbHoii TpaHMUCCUM
RS-485 MASTER) (CkopocTb TpaHcMuccuu HMI)
Com.parity M
Hactpoiika 4eTHOCTY KOMMYHUKaLWY
(YeTHocTb AnA nepesayn AaHHbIX)
Com.stop bits (CronoBble 6uTbl Ana .
Hacrpoiika cTon-6utoB kommyHMKaLu
nepefayy aHHbIx)
Multi-device display
M " Bbi6op popmara 0To6paxeHus onncakua KOHTponnepa
MULTI-DEVICE SET-TINGS (wactpoitku | (lMcreit Heckonbkux ycTpoiicre)
KommyHukauun ana HMI, . . .
GALERTEEN Find device Hacpoiika Auana3oHa aapecoB AnA noucka B cetn
paboratouiero B pexume MULTI) " . "
(Haittn ycrpoiicTso) ToucK ycTpoidcTB B ceTH
|
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7. MOAYIb YNPABNEHWNA IEKTPUYECKMM
HATPEBATEJIEM HE

B
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Puc. 36 Mogynb, i1 3NEKTPUYECKIM Harp

MO,ClyHb HE HacTpaunBaeTca NHANBMAYanbHO B 3aBUCMMOCTN
OT HEOOXOAUMOCTU NUTAHWSA YCTaHOBNIEHHOIO 3N1eKTpuye-
CKoro HarpeBatens. B cnydae, ecnn Het HeobXoANMOCTU B
MCMOJIb30BaHNN NOSTHOWM MOLLHOCTU BCEX CTyMeHeln, MOXHO
OTKNIOUNTb Nto6Oe KONMYECTBO HarpeBaTtenei Uam YyacTuy-
HO OrpaHn4nTb CTeneHb perynupoBaHnA npu nomowmn
TBEPAOTESIbHbIX pere.

Y1cno aKTUBUPOBaAHHBIX YPOBHEN HarpeBaTens ycTaHaBu-
BaeTcA nepeksoyatenem B kopnyce tuna DIP, yctaHoBneH-
Hom Ha PCB B COOTBETCTBMU CO CneayloLen KoHpurypaum-
en:

1yposeHs
2 yposeHbh

3 ypoBensn

Puc. 37 YpoBHY 3neKTpuyeckoro Harpesatens

JlononHMTeNbHO MOXHO OrpaHWYnTb MaKCMManbHble Ha-
cTpovikun curHana PWM pana pene SSR. Perynuposka ocy-
WeCTBAATCA NMyTeM U3MEHeHWA HacTPOWKM MOoTeHuuoMme-
Tpa P3.

50% 50% 50%
" n n
25% 75% 25% 5% 25% 75%
b Loy . .
0% L 100% 0% 100% 0% 100%
P3 P2 P

Puc. 38 Hactpoiikv noteHunomeTpos

MoTeHunomeTpbl P1 1 P2 nossonaioT cy3uTb pabounii an-
anasoH CUCTeMbl OTHOCUTENIbHO MOMHON LWKanbl CUTHaANO0B
0-10 B. laHHOe peLueHne No3BONAET NPUMEHNUTb OLUH CUr-
Han 0-10 B gnAa ynpasneHuna AByMA MHOrOCTyneH4aTbiMu
3MEeKTPUYECKUMU HarpeBaTenamm

Pa3zHuua N=P2-P1 He moxeT 6biTb MeHee 10% Ans Kaxkaon
Bbl6paHHON cTaanu Harpesa (Hanp. Ana 1 yposHa: N = 10%,
AnAa 6 yposHeit: N = 60%). Ecnn Bcneacteme yctaBok no-

TEHUMOMETPOB pa3HOcTb N HuKe TpeGyemoi BennuuHbl,
cucTema BKIOUNT aBapUAHBIN CUTHAN.

KOISSULMEHT |
\panonHERMA |

P3

100% |
YPOBEHS 6

YPOBEMS §
YPOBEHS &

YPOBEMS 3

MOIWHOCT
HATPEBATENR

YPOBEHS 2

YPOBEHS 1

AIN V)
P[%)

o0V

Py

Puc. 39 (xema paboTbl neKTpUYECKOro HarpesaTens
Mpumep perynnuposku moayns:

YCTaHOBNEH 3-ypOBHEBbIN 3NeKTPUYeCKUin HarpesaTens P=36
KBT (12 KBT Ha ypoBeHb). Tpebyemas HOMUHaNbHas TennoBas
MOLYHOCTb ANA OTOM/IeHWA 3AaHWA coctaBnAeT Pn=20 kBT
CraHpapTHO Moflyslb MOCTaBNIAETCA B KOHGUIypaLmm, No3Bons-
loLLel! NCMoAb30BaTb MaKCUMasbHYI0 MOLHOCTb HarpeBaTens.

MepBbiM LWarom ABAAETCA onpefeneHna MUH. Yncia paboumnx
ypoBHeli HarpeBatena. CymMa 3HaueHWI MOLLHOCTY OTAENb-
HbIX YPOBHE JOMKHa 6bITb GoMbLLE UNK PaBHa MOLYHOCTU Pn.
B Haluem cnyyae JOCTAaTOYHO MOLLHOCTY 2 ypoBHeii. [Mepeknto-
yaTenb B Kopryce Tvna DIP fomkeH 6biTb yCTaHOBNEH B NOMO-
>KeHue ypoBHA 2.

3aTeM Heo6XOAVMMO PaccunTaTb BEUUKHY OrpaHUYeHUs
PWM no cnegytolwwen popmyne:

N-P1st - Pn
P1st

P3=|1- -100%

rpe:

P3 — pacueTHoe orpaHuyeHue curtana PWM;

N — 4ncno akTVBMPOBaHHbBIX YPOBHEN

P1st —MoLHOCTb ofHOro ypoBHA Harpesatens (KBl

Pn - MOLLHOCTb, HeobXoAMMast 4is oTorneHns 3naHus [KBT]

MoacraButb B Gopmyny:

2.12-20)
b |

P3=[1- |-100% = (1-0,23)-100% = 68%

n p P3 A 6bITb yC Ha 66%.
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MepBbiit 3anyck

«MpounTaiite HacToAllee PyKOBOACTBO, @ TakKe PyKOBOZ-
CTBO MO CUCTEME YNpaBfieHNs YCTaHOBKM AnA 06paboTku
BO3JyXa.

«MpoBepbTe cricTeMy ynpaBieHVA yCTaHOBKW AnA 06paboTku
BO3/yXa U 3aMycTuTe ee, Mocsie Yero NopKIounTe NeKTPo-
nuTaHue n ynpaenexvie mogyna HE a Takxe snekTponutaHiie
CTyneHeii NPOV3BOANTENBHOCTY, B COOTBETCTBUM C rpadut-
KOM MpVIMeHeHA YCTaHOBKM A/ 06paboTKM BO3Ayxa 1 rpa-
duKom mopynsa HE.

+BkloueHne nnTaHuA WKada ynpasaeHns yCTaHOBKN ANA
obpaboTku Boayxa u mopyna HE.

«Yncno ypoBHeln HarpeBaTenA yCTaHaBIMBAETCA Ha KOH-
Tponnepe moayna HE.

«MNpoBepbTe paboTy cucTembl.

MycK HarpeBaTena NONHOCTbIO GNOKMPYETCA 3auT-
HbIM TEpMOCTaToM HarpeBatens (MOAKMIOYEHHbIM K
’ mopynio HE) n ot
(nopkntouenHoro K mopynio HE), Kotopble AOMKHbI
o 6bITb NMOACOEAVHEHbI B COOTBETCTBMM CO CXEMOI
NpoBoAKN. Peakuma cucTeMbl BEHTUNALMK B Clyyae
aBapUIIHOro CUrHana neperpesa W OTCYTCTBUA CUr-
HaNa OT MaHOMeTpa BEHTUNATOPA ONUCaHa B NyHKTe
34 i CurHanbi» TBa A nynbTa
ynpasnetuns UniAppEVO-T ycraHoBKu anis 06paboTku
BO3/lyXa, NOCKO/bKY 06a NynbTa ynpasneHua o6pasy-
10T OAVIH MOAYNb YNpaBAeHna.
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8.TTIPOTOKOJT1 BBOAA B SKCITYATALMIO

DATA:

MECTHOCTb:

AMA Y OAMINKA NLIA, BbINOMTHAOLLETO NYCK:

3ABOACKOI HOMEP U3LENNS:

OUPMA, BbIMONHAIOLLIAA NYCK (MEYATD):

YCTAHOBOYHbIE OMEPALI (OMUCAHME):

NPUMEYAHIA:

MOATBEPKAEHWE NONb30BATENA O BbIMOAHEHINM OMEPALIMIA:

noanuch

TIATA
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