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1. WSTEP
Niniej dok tacja nie za a informacji o ste-

rownicach i sterownikach oraz zmiennych Modbus i
Bacnet.

Informacje te znajduja sie w dokumentach:
KLIMOR_DTR_EVO-T_CS_033.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CTRL_061.x.x

Okabl musi by¢ wyl
wykwalifikowany personel

przez

2. OKABLOWANIE

W centralach typu COMPACT okablowanie jest wykonane
wg wewnetrznych wytycznych firmy KLIMOR i opisy na
schematach aplikacji ich nie dotycza. W tych centralach
czujnik nawiewu dostarczany jest luzem z dodatkowym
przewodem od dt.10m

Rys. Nr 1 Podtaczenie czujnika nawiewu do sterownika

Elementy automatyki nalezy podiaczy¢ zgodnie ze

schematem aplikacji oraz ponizszymi wytycznymi:

« przewody sterownicze typu LIYY, LIYCY (nie stosowac prze-
wodoéw typu skretka, jako sterownicze) i zasilajace typu YLY
oraz komunikacyjne typu PROFIBUS DP typ BUS O2YS(St)
CY 1x2x0,64/2,6mm powinny by¢ podtaczone zgodnie ze
schematem elektrycznym stosownie do wybranej aplikacji,

- przekroje przewodéw zostaty dobrane dla utozenia w ko-
rytku kablowym metalowym na odlegtos¢ do 10m,

«do komunikacji zadajnika, falownika, BMS nalezy sto-
sowac przewdd typu PROFIBUS DP typ BUS O2YS(St)CY
1%x2x0,64/2,6mm,

«nie dopuszcza sie potozenia kabli komunikacji razem z ka-
blami sterowniczymi i zasilajacymi, dla kabli komunikacji
nalezy budowa¢ osobne trasy kablowe,

«falowniki montowac nie dalej niz 15 metréw od sterownicy,

«zadajnik HMI montowac nie dalej niz 100m od sterownicy,

«nie dopuszcza sie stosowania jednego kabla do kilku urza-
dzen lub funkgji, nalezy stosowa¢ zasade stosowania jed-
nego kabla do jednego urzadzenia lub funkgji,

«nie dopuszcza sie stosowania kabli typu skretka, jako ste-
rownicze do sygnatéw on/off 24V, 230V, 0+10VDC.

Tab. Nr 1 Standardk ienie el 6 ielnicy

Symbol ze

Opis
schematu aplikagji

QM ! Wytacznik gtéwny
e il DC
mn Rasa Tasilacz 230 VAV/24 VI
F1 Zabezpieczenie zasilania 230V transformatora/zasilacza
F2 + Iabezpieczenie zasilacza oswietlenia centrali wentylacyjnej
M1 Zabezpieczenie pompy obiegowej nagrzewnicy wodnej
M2 Zabezpieczenie zasilania silnika rotora
2]t - . ; . .
i Przekaznik/stycznik pompy obiegowej nagrzewnicy
1 wodnej
FIM1...

Zabezpieczenie silnika nawiewu

FIM2 \—LM_LMWL_

M. | el ol Zabezpieczenie silnika wywiewu

Fam2

1W1.4 : Falownik wentylatora nawiewu
1.4 ‘ } .. Falownik wentylatora wywiewu
N1 - Sterownik

Tab. Nr 2 Standardowa lista kablowa

Symbol ze 1 Liczba zyt
schematu Opis/ Standardowa lista kablowa ) X przekrdj
e przewodu
aplikagji [mm?]
S1F Wspdtpraca z centrala p. poz. LYY xl
S1 Zezwolenie na start (wyfacznik serwisowy) LIYY xl
i Sitownik za\.m)ru nagrzewnicy wodnej wtérnej Lvey 31
lub wstepnej
M Poqlqcz'em.e pompy oblegowej nagrzewnicy wod- vy x5
nej wtdmej lub wstepnej
M1 Sygnat ;aquzerfla pompy ob|§gowej nagrzewnicy | vy 2
wodnej wtérnej lub wstepnej
SF Termos.tat przeciwzamrozeniowy nagrzewnicy| -\ 2
wodnej wtémej po stronie powietrza
Y2 Sitownik zaworu chtodnicy wodnej Liycy 3x1
B Sygnall zapolrzelbowama na chiodzenie (dla vy P
chtodnicy wodnej)
Y3 Sitownik przepustnicy recyrkulaji Livey 3x1
Y4 Sitownik przepustnicy wymiennika krzyzowego Liycy 3x1
S5 Sygna’f. alarmowy uktad  chtodniczy/agregat LYy 2x1
chtodniczy
X1 Sygnat sterowania | stopnia uktadu chtodniczego LIYY xl
02 Sygnat sterowania Il stopnia uktadu chtodniczego LYy xl
Y9 Sygnat sterowania 0-10VDC ukfadu chtodniczego | LIYCY 3x1
AFX | Sygnat alarmowy agregatu rewersyjnego LIYY 2x1
DEF  |Sygnat defrost agregatu rewersyjnego LIYY 2x1
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Symbol ze T Liczha zyt 1S2H/ | Presostat réznicowy filtra wtérnego nawiewu LYy 2x1
schematu Opis/ Standardowa lista kablowa rzefodu X przekrdj 1ESH lub alarm filtra elektrostatycznego (op¢ja) X
aplikagi s [mm?]
25TH Presostat roznicowy filtra wstepnego wywiewu LIYY 2x1
H/C Sygnat chtodzenie agregatu rewersyjnego LIYY 2x1
Presostat réznicowy czesci wywiewnej odzysku
EFX Sygnat start/stop agregatu rewersyjnego LYy 21 B1R (detekgia oszronien);a) y Ly 21
EESH | Sygnat start/stop filtra elektrostatycznego LIy 21 E5 Potwierdzenie startu — styk beznapieciowy LYY 2x1
WCS | Sygnat start/stop lamp UV LYy 2x1 B4 Ibiorczy sygnat alarmowy — styk beznapieciowy NO LYY 2x1
YFX t ia 0--10V1 j LIvcy X1
Sygnat sterowania 0+-10VDC agregatu rewersyjnego C 3 Zadajnik M Advance 8US X
Sterowanie modufem nagrzewnicy elektrycznej N3 (maksymalnie 100m) dwa kable: O2SECY | 0,64/2,6
MOD.EH-M | (sygnat 0-10V, start/stop oraz sygnat alarmu|  LIYCY 5x1 Komunikacja — BUS, zasilanie LIYY LYY x
przegrzania)
Podfaczenie zasilania przemiennikow czestotliwo-|  YLY/HO3
101,102 Sci nawiewu lub regulatoréw silnikéw ECnawiewu | WV-F Tab. Nr 3 Legenda do schematéw aplikacji rozdzielnicy standardowej
j jen- (zes¢ nawiewna
B s i i | S5O0 | 16 .
RS2 silnikow EC nawiewu SsHCY | 064726 Prz‘epustm(a pf)wle.t - Filtr wstepny nawiewu Wentylator nawiewu
UM, 10R2 Sygnlalalarmowy od pr;em}er}n!kow czgstt}thwosa vy o 151H
nawiewu lub regulatoréw silnikow EC nawiewu P
Podfaczenie zasilania przemiennikow czestotliwosci | YLY/H03 -7 _‘—[ﬂ—
.20 wywiewu lub regulatorow silnikéw EC wywiewu VV-F \ Q p
1 ™1
B, | tdu betnoninkan| WSO | 10
RS2U2 & DA SSUCY | 064126
EC wywiewu
Sanalal i kG o N Nagrzewnica elektryczna
JUAT, 2up2 | o2t alarmowy od przemiennikow agstotliwosd| Zx1

wywiewu lub regulatorow silnikow EC wywiewu
M2 Podfaczenie zasilania silnikéw AC zespotu wenty- ¥SLCY a
Ao
(D1

latorowego nawiewu
o1 Podtaczenie zasilania silnika wymiennika obro- vy 15
towego \JT
(S):t_):/f;nk przepustricy powietrza nawiewanego| 81 U |
m Chtodnica wodna Chtodnica DX
Sitownik icy powi i
010V LIvcy 3x1 _Er
Sitownik przepustnicy powietrza wywiewanego vy -
on-off
m

Sitownik przepustnicy powietrza wywiewanego

S
0-10VDC LIvcy 3x1 | ﬁ E
B1 Czujnik temperatury powietrza nawiewanego LIycy 2x1 _
B2 Czujnik temperatury powietrza wywiewanego LIycy 2x1 CaeZypicnna

Przepustnica powietrza

B3 Czujnik temperatury zewnetrznej LIycy 2x1

wywiewanego (usu- Filtr wywiewu Wentylator nawiewu
Czujnik temp y powietrza wywi wanego)
B4 za odzyskiem, detekca ieni LIycy 21 25H
zamiennie z presostatem 251R (opgja 4
p! (opcja)
B5 Opcjonalny czujnik temperatury wiodacej LIycy 2x1
&
B8 Czujnik powrotu wody z nagrzewnicy wodnej LIvey 21 f;
B18 Przetwornik cishienia wentylatora nawiewu (opgja) | LIYCY 3x1 %
B19 Przetwornik ciénienia wentylatora wywiewu (opcja) LIycy 3x1
B20 Przetwornik jakosci powietrza wywiewu LIycy 3x1
1S1F | Presostat roznicowy wentylatora nawiewu LYY 21
1STH | Presostat rznicowy filtra wstepnego nawiewu LIYY 2x1

.|
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Przepustnica komory
mieszania, recyrkulagji

1
5 |—“ s

0dzysk obrotowy-

3. PODLACZENIE ELEMENTOW DODATKOWYCH
FUKCJI STANDARDOWYCH APLIKACJI (OPCJA)

W uktadzie z filtrem doktadnym montujemy dodatkowy
presostat na filtrze zgodnie z ponizszym rysunkiem, a dla
filtra elektrostatycznego, w miejsce presostatu nalez wpiac,
potaczone réwnolegle, styki alarmowe generatoréw.

Kierunek przeptywu powietrzo Kierunek przeplywu powietrzo

= —_
-
m ALARM
1ESH

Rys. Nr 2 Dodatkowy presostat na filtrze doktadnym lub styk alarmowy filtra elektro-
statycznego

EL-Piast

Q

coun
W D\L|IH uM|3:-| ‘DN n|||)m LRIEEA
P O S O S O A O IO

Sterowanie praca filtra elektrostatycznego, zezwolenie na
prace E.ESH [styk bezpotencjatowy], alarm 1ESH [styk NO].

,@

Ll it
RS?]-":!]ﬂéﬂ‘kjllﬂéélkﬁi‘rkéilkii‘lgi[ﬂ!?[ké?[ﬂ;‘]ﬂét END‘HV

ALARM

EL-Piast
hY [o)
\ couM

o L s

[ O B O B

[1‘!—.5?-]!1
Rys Nr 4 Kontrola zabrudzenia filtra doktadnego lub kontrola pracy filtra elektrostatycznego

Sterowanie pracg lamp UV-C, zezwolenie na prace w postaci
sygnatu napieciowego 24VAC.

W zwiazku z tym, Ze styk Re7 moze by¢ wykorzystywany win-
nych rozwiazaniach, jako styk beznapieciowy, to dla sterowa-
nia lamp UVC-S nalezy w petni wykonac¢ ponizsze potaczenia

[oves
-
LM
o | o
-
2V uy
-

T o [

el alcilatelple A e
-

ALARM

El-Piast

0

oMM
TON [ OGN | N | DN | DN | BN W NJDN BN | O | oW |
i Bl Bl i L7 1w ls iy |9l

. > Rys Nr 5 Podfaczenie sterowania lamp UVC-S
]
L
1SH
Rys Nr 3 Podtaczenie sygnatu z dodatkowego p filtra doktadnego (styk Ini
otwarty [NO])
L]
klimor.com 5
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W uktadzie wyposazonym w ukfad badania statego wydat-
ku powietrza, montujemy dodatkowe czujniki ci$nienia na
wentylatorach

Kierunek przepiywu powiefrza .

4

Kontrola cignienia w kanale /
Kontrola cisnienia w

Rys. Nr 8 Inne mozliwe pomiary cisnienia przy wykorzystaniu przetwornikéw w zaleznosci
od ich zamontowania

UWAGA:
| +Dodatkowo po wczesniejszym uruchomieniu wstepnym ukta-
| @ du, nalezy ustawi¢ zakres pomiarowy w przetwornika zgodny z
I_w_I_I 1M1 zakresem pomiarowym w sterowniku (maksymalny), nastepnie
uruchomic¢ uktad wentylacji i sprawdzi¢, jakie ci$nienie wystepu-
je przy wymaganej wydajnosci.

Rys. Nr 6 Uklad statej wydajnosci powietrza

Tab. Nr 4 Wspstczynniki, k" dla dysz wentylatorow +Po okredleniu wymaganego cisnienia, nalezy ustawi¢ zakres
e T pomiarowy przetwornika na najbardziej zblizony do ci$nienia
yzpsilniki:m m kfaktor yzpsilnikiZm - kfaktor zadanego (z zachowaniem 30% rezerwy na potrzeby regulacji).
RH2XC T R36250 RROT-HT @ +Nastepnie nalezy ustawi¢ parametry regulatora Pl uktadu state-
go wydatku, tak, aby ukfad stabilizowat sie jak najszybciej bez
RH25C 60 R3G250 AV29-B1 70 . -
przeregulowania (ustawienia/regulatory/Pl staty wydatek).
R3G280 PRO4-I1 77 - S , - .
« Istnieje mozliwo$¢ aktywacji funkcji statego wydatku z przelicze-
R3G280 RRO3-H1 7 niem ci$nienia na przeptyw (tylko w uktadach zzamontowanymi

oraz podtaczamy czujniki do sterownika przetwornikami ci$nienia na wentylatorze)

AMA|STERB ‘ ASL.AJVE . {AGND I A?U | A(Z)U J AEU | A?U
(@@
HMI CON

ELP11R321L-Basic
pri | P12 [acnD | pTa [ pT4 | p1s | AN | oaenp | AIN [ OAIN T asnp
| 1 2 3

e

24Y.
GMD

B18 B19

Rys. Nr 7 Podtaczenie przetwornikow cisnienia

|
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W uktadzie z agregatem DX rewersyjnym:

I

|2
]
5
Fm (5051300300151
&)

i (R
. I [F A op
) I (5 | [Livy 201 :;
E = 5 ks = = E B 5 E
e E (5 Sl S o] [ ¥
Bk b= Fobb b o = ke
E E = EREEE E = ek =
n B B =] ==l=1==] E B =] B [ [lpr
5 1l
on A1 L lan
in BH X EF WAL 51 lin
[ i
Aoyt 1 HIT, A

Rys. Nr 9 Uktad nawiewny z wymiennikiem DX rewersyjnym

1. Wykonujemy podtaczenia do sterownika sygnatu steruja-
cego 0-10VDC,YFX":

- B0

AOU [ ADU | AQU [ ADU
AVE AGND i 2

Rys. Nr 10 Podfaczenie sygnatu sterujacego do sterownika

2. Wykonujemy podtaczenia do sterownika sygnatoéw start/
stop,,EFX" oraz grzanie chtodzenie ,H/C":

,..-.

Rys. Nr 11 Podtaczenie sygnatdw start/stop oraz grzania/chtodzenia do sterownika

3. Wykonujemy podtaczenia do sterownika sygnatu powrot-
nego alarmowego ,AFX” oraz sygnatu powrotnego defrost
4DEF":

B
2‘\"? - i‘. 24V
51 EZAFX 51 EzﬂEF

Rys. Nr 12 Podtaczenie sygnatow p alarmu i defrost do

klimor.com
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W uktadzie z czujnikiem temperatury powrotu wody podtaczenie do sterownika wykonac wg ponizszego schematu.

A B [ A [ B | AOU | AQU | AQU | AOU
MASTER 1 SLAVE 1 AGND | 1 | 2 ‘ 3 | 4

N

ELP11R32L.Basic
PT1 | PT2 |AcGND | PT3 | PT4 pT6 | AN | Agnp | AN AN | AGND
1 2 3

v b 24V 24V
' | o GND )

—
(8

Rys. Nr 13 Podfaczenie czujnika 'y powrotu wody nakolek iennika) do
W uktadzie z przetwornikiem jakosci powietrza podtaczenie do sterownika wykonac wg ponizszego schematu

A [ B [ A [ B ] AOU | AOU | AOU | AOU
mrkre— gy B AoND [ ADU [ AQU [ AQU [ A9

pri [ pm2 Jaeno [ p1a [ p14 | p7s [ AN Taono [ AN [ AN Taeno |

HMI CON
ELP11R32L-Basic

24V
i GND -

Rys. Nr 14 Podtaczenie przetwornika jakosci powietrza na stronie wywiewnej powi do

|
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4. SCHEMATY SIEOWE | KOMUNIKACJI SZEREGOWEJ STEROWNIC EVO-T (COMPACT)

1. W sterownicach , 25" przeznaczonych do sterowania centralami EVO-T 4100, 1200 i 9200 wyposazonymi w sekcje wentylatorowe z poje-
dynczymi wentylatorami - zasilanie wentylatora EC lub falownika silnika AC, podtaczamy do bezpiecznika FIM1.

2. W sterownicach ,4S" przeznaczonych do sterowania centralami EVO-T 4100, 1200 i 9200 wyposazonymi w sekcje wentylatorowe z po-
dwdjnymi wentylatorami - zasilanie wentylatorow EC lub falownikéw silnikéw AC, podtaczamy do bezpiecznikéw FIM1 i F2M1.

4.1 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC51

Adres strony www. dla uzyskania dokumentacji technicznej falownikow firmy Danfoss
http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vlt+micro+drive.htm

Przykfady podtaczen falownikow:

[=1] G0,
=33 39 [c23 [r29
2a = = 2az|oa 3
Sa co= [ze 2=
A+ |B- ] A+ B-
RS4EL RELEE REASC (=0 =T T FL-Pest LT
11 1”2 ﬂU‘] P)Ur) Hoster || Sloee
RELAY RELAY RELAY FELAT ons
l'. £9 ra

2 20

Rys Nr 15 Przyktad dla ukfadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew

A e [] e fo-
RIS El-Pist PLC
=

[6e)
V00 N 4
Rys Nr 16 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew
Tab. Nr 5 ja iennikow Danfoss FC51 ie RS485
Wartos¢ do a Wartos¢ do n
Kod Nazwa nastawy Opis Kod Nazwa — Opis
1-03 | Charakterystyka momentu o 0 Staty moment 8-01 | Migjsce I 0 Cyfrowe i stowo sterujace
1-20 i mocsilnika kW | Z tabliczki i j silnika 8-02 | Zrodto stowa sterujacego 1 FCRS485
1-24 | Znamionowy prad silnika A |Ztabliczki i j silnika 8-03 | Czas oczekiwania na k ikacje 10.0
1-25 | Znami predkos¢ silnika ..1pm | Ztabliczki i j silnika 8-04 | Reakgja na brak k ikacji 2 Zatrzymanie
1-90 | Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wyfaczenie awaryjne ETR 8-30 | Wybar protokotu k ikagji 2 Modbus RTU
3-02 | Minimalna czestotliwos¢ zadana 0.000 | Zawsze wpisujemy te wartos¢ 1 Falownik wentylatora nawiewu
3-03 @ iwos¢ zadana Fzmax | Nastawa indywidualna . 2 Falownik 2 nawiewu
3-17_|Zrédto wartosci zadanej 3 il Magistrala Modbus 8:31 | Adres alownika w Modbus 3 Falownik wentylatora wywiewu
4-14 | Maksymalna czestotliwos¢ wyjsciowa | Fzmax | Nastawa indywidual 4 Falownik 2 Wwywiewu
4-16 | Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0 8-32 | Szybkos¢ transmisji portu FC 2 9600
5-40 | Funkgja przekaznika 6 Praca bez alarmu 8-33 | Parzystos¢ portu FC 3 Brak parzystosci, 2 bity stopu
UWAGA:

Fz max - czestotliwos¢ falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza).
Wstepnie nalezy wpisac czestotliwosci z dokumentacji centrali.

]
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4.2 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposéb podtaczenia z silnikami EBM
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Rys Nr 17 Przykfad dla ukfadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew
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&
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Rys Nr 18 Przykfad dla ukfadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

Tab. Nr 6 Podfaczenia przewodéw wentylatora EBM

Nrkabla  Podiaczenie  Kolor kabla Funkja kabla

12 PE 16tto/zielony | Uziemienie

3 N niebieski | Zasilanie —,0"

5 L czamy | Zasilanie- faza

6 NC biaty1 | Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
7 oM biaty2 | Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
8. 0-10v 6ty Wejscie analogowe

10 RSB brazowy | RS485 MODBUS

1 RSA biaty RS 485 MODBUS

12 GND niebieski |,0"dla sygnatu sterujacego

13 +10V czerwony | Wyjscie 10V DC 10mA

Podtgczamy jedynie przewody 1,2,3,5,6,7,10,11,12 do odpowiednich zaciskdw ptytki sterujacej.
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4.3 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposdb podtaczenia z silnikami EC Blue

3 o,
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[ |
A5e85 5485 #5485 :,;l:{ ln;l:; BL-est AT
U1 | | 102 202 fouer J{ e
RELAY RELAY RELAY [
& b P
- t] j |—] \a‘ :-‘ ‘T &
S0 F1
Rys Nr 19 Przykfad dla ukfadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew
o g0,
% F
| | ]
S L ‘,,;:.; H;Sm‘ L-Piest AL
U1 21 Moster -5“"'
RELAY RELAY [ons ]
1 1
1" " n u
g r < =
3 24

Rys Nr 20 Przykfad dla ukfadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

Tab. Nr 7 Podtaczenia przewodow do 1fazowego silnika wentylatora EC Blue

Podtaczenie  Kolor kabla Funkdja kabla

PE 16tto/zielony | Uziemieni

N niebieski | Zasilanie —,0"

L brazowy | Zasilanie- faza

n biaty 1| przekaznik stanu silnika —zwarty -> potwier-

12 bialy 2 dzenie pracy

B brazowy

RS485 MODBUS
A czamy
GND niebieski {,0" dla sygnatu sterujacego

L]
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

5. PRZEKROJE KABLI | ZABEZPIECZENIA

5.1 Przekroje kabli zasilajacych silniki wentylatoréw, naped wymiennika obrotowego, sterownic i zabezpieczenia

Tab. Nr 8 Przekroje kabli zasilajacych silniki wentylatorow, sterownice i zabezpieczenia

Zabezpieczenie

Przewéd zasilajacy

Przewéd zasilajacy

Przewdd zasilajacy sterownice

Znamionowa mocsilnika falownika lub falownik silnik wentylatora AC CG-EVO-T (COMPACT) CG-EVO-T (COMPACT)
wentylatora EC lub wentylator EC 25 (2 silniki) 45 (4silniki)
[kw] [mm’]
1x230/50Hz 3x230/50Hz 1x230/50Hz 3x400/50Hz
EC<1,00 966 3x1,5 - 3x1,5 5x1,5
AC<0,75 gG16 3x1,5 41,5 3x4,0 5x4,0
AC<1,5 9625 3x2,5 41,5 3x10 5x10
Naped w ika of
mocsilnika Zabezpieczenie Przewdd zasilajacy silnik AC
[kw] [A] [mm’]
AC<0,5 124 3x1,5

5.2 Przekroje kabli zasilajacych nagrzewnice elektryczng

Tab. Nr 9 Zasilanie modutu EH

Moc nagrzewnicy [t lz:sat::)“nowy Przewdd zasilajacy sterownice
kw [InAT [AT [mm?]
144 2 5x4,0
21,6 33 5x6,0
324 49 5x16

Tab. Nr 10 Zasilanie poszczegdlnych stopni nagrzewnicy elektrycznej

Mocstopnia Prad znamionowy Przewdd zasilajacy Jeden
nagrzewnicy jednego stopnia stopien
kw [Inc] [A] [mm?]
P<36 53 41,5
36<P<7.2 103 41,5
72<P<108 15,7 42,5
P=144 209 4x4,0
UWAGA!!!

Przekroje przewodéw dotyczg izolacji PVC dobranych wg normy PN-HD 60365-5-52:2011, dla sposobu instalacji wykonanej
wg B2 i dla dtugosci do 10 m (zyly miedziane, temperatura zyty 70°C, temperatura otoczenia 30°C w powietrzu).
Przy zachowaniu selektywnosci zabezpieczen, podane przekroje przewodoéw zasilajacych sterownice i falowniki beda zabez-

pieczone tylko przed skutkami pradéw zwarciowych.

klimor.com
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SCHEMATY ELEKTRYCZNE | OKABLOWANIE AUTOMATYKI CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

6. SCHEMATY SItOWE STEROWNIC | MODULOW HE
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g i
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Rys Nr21 Sterownica,, 25" — pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew lub tylko podwdjny nawiew — schemat
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Rys Nr 22 Elementy szafy sterujacej dla sterownicy,, 25" — pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew lub tylko podwdjny nawiew
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SCHEMATY ELEKTRYCZNE | OKABLOWANIE AUTOMATYKI CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT

DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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Rys Nr 23 Schemat zasilania dla sterownicy,, 45" — podwdjny nawiew, podwdjny wywiew
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Rys Nr 24 Elementy szafy sterujacej dla sterownicy,, 45" — podwdjny nawiew, podwdjny wywiew

17

klimor.com



SCHEMATY ELEKTRYCZNE | OKABLOWANIE AUTOMATYKI CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA
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4 mm2
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EH-M-18-1/WEW
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7. PRZYKLADY PODtACZENIA GRZALEK
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1
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Rys Nr 27 Schemat podtaczenia grzatek w nagrzewnicy 144-2 Rys Nr 28 Schemat podtaczenia grzatek w nagrzewnicy 216-3

Gdy dzielimy nagrzewnice na trzy stopnie, nalezy zdemontowac zworki miedzy ztaczkami 4+9

EC-324-3

3x400V
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Rys Nr 29 Schemat podtaczenia grzatek w nagrzewnicy 324-3
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8. PROTOKOL. URUCHOMIENIA

DATA:

MIEJSCOWOSC:

IMIE I NAZWISKO URUCHAMIAJACEGO:

NUMER FABRYCZNY URZADZENIA:

FIRMA URUCHAMIAJACA (PIECZEC):

CZYNNOSCI INSTALACYINE (OPIS):

UWAGI:

POTWIERDZENIE WYKONANYCH CZYNNOSCI PRZEZ UZYTKOWNIKA:

PODPIS

DATA

klimor.com
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1. INTRODUCTION

This documentation does not contain information on
the controller, controllers and the Modbus and BAC-net
variables.

All informtions could be found in OMM:
KLIMOR_DTR_EVO-T_CS_033.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CTRL_061.x.x

Wiring must be carried out by qualified
personnel

2. WIRING

In COMPACT type units wiring is made according to inter-
nal guidelines of KLIMOR company and descriptions on
application diagrams do not apply to them. In these units
the air sensor is delivered loose with an additional wire
of 10m length.

FIG. No 1 Connecting the supply sensor to the controller

The automation components of other units must be con-
nected according to the application diagram and the fol-
lowing guidelines:

«control cables type LIYY, LIYCY (do not use twisted-pair cab-
les as control cables) and power supply cables type YLY and
communication cables type PROFIBUS DP type BUS O2Y-
S(St)ICY 1x2x0.64/2.6mm should be connected according
to the wiring diagram according to the selected application,

«The cable cross sections have been selected for installa-
tion in a metal cable tray at a distance of up to 10m,

«For communication between referencing unit, inver-
ter, BMS, use PROFIBUS DP cable type BUS O2YS(St)CY
1x2x0.64/2.6mm,

«It is not allowed to lay communication cables together
with control and power cables, separate cable routes must
be built for communication cables, mount the inverters no
more than 15 metres from the controls,

- mount the HMI controller no further than 100m from the
controls,

«For communication between controller, inverters, BMS,
it is not permitted to use one cable for several devices or
functions, the principle of using one cable for one device
or function must be applied,

« it is not allowed to use twisted-pair cables as control cab-
les for 24V, 230V, 0+10VDC on/off signals.

Tab. No 1 Standard setting-up of the cabin unit elements

Symbol from the

Description
application diagram

QM Main switch
n 230VAV/24VDC power supply
F1 230V transformer/power supply protection
F2 + Air handling unit lighting power supply protection
FM1 Protection of the water heater circulating pump
FM2 Rotor motor power supply protection

2|t
Km1 Relay/contact of the water heater circulation pump

il
FIM1... .
FIM2 ‘_J,.M.L"”J_,. Supply motor protection
F2M1... el o )
M2 Exhaust motor protection
W1..4 : Supply fan inverter
T

1.4 ‘ k] Exhaust fan inverter
N1 - Controller

Tab. No 2 Standard cable list

Application Lo
diagram Description LD m"d"mfs X
symbol type cross section

[mm?]

S1F Cooperation with the fire protection unit LIYY 2x1

N Permission for start (service disconnect) LYy 2x1

Y1 Water heater valve cylinder LIycy 3x1

M1 Connection of the water heater circulating pump Yy 3x1.5

M1 Ellog:zlu:: pswit(h on the water heater circula- LY 2%1

SOF :\}?:i;ﬁ;z;ethevmostat of the water heater on VY 21

Y2 Water cooler valve cylinder LIvcy 3x1

3] Cooling request signal (for water cooler) LYy 2x1

Y3 Recirculation damper cylinder LIvcy 3x1

Y4 Cross-flower damper cylinder LIvcy 3x1

S5F Alarm signal cooling system/cooling unit LIyy X1

o1 Level | control signal of the cooling system LYY 21

2 Level Il control signal of the cooling system LIYY 2x1

Y9 Control signal 0--10VDC of the cooling system |  LIYCY 3x1

AFX Alarm signal of the reversing unit LIYY 2x1

DEF Defrost signal of the reversing unit LIYY 2x1

klimor.com 29
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No. of i i i
Application 1S2H/ Differential pressure switch for secondary
diagram Description Cable ‘°"d"‘t°fs X 1ESH filter or electrostatic filter alarm (optional) Ly 1
. type cross section
4 [mm?] Differential pressure switch for the pre-

251H LYY 2x1
H/C Signal cooling of the reversing unit LIy 2x1 -Exhaust filter
EFX Start/stop signal of the reversing unit LIYY 2X1 251R Differential pressure SWit(h. for the Exhaust LYY %1

part of recovery (frost detection)

EESH Start/stop signal of electrostatic filter LIYY 2x1

E5 Confirmation of start - volt-free contact LYy 2x1
e Start/stop signal of UV lamps LYY 2x1

E4 Collective alarm signal - volt-free contact NO LIYY 2x1
YFX Control signal 0+10VDC of the reversing unit LIvcy 3x1

BUS
MOD. Control of the electric heater module (0=10V ey sx Programming device HMI Advance, 02Y- Tx2x
EH-M signal, start/stop and overheating alarm signal) N3 2 cables: communication — BUS, S(StCY 0,64/2,6
ly - LIYY 1
01,102 Power supply connection for frequency inver- Y/ [ASREEY e %% n1
! ters or supply EC motors HOSWV-F
X ) . BUS Tab. No 3 The legend for standard EVO-T control cabinet application diagrams:

RS1U1, RS485 control signal via RS485 connection for TX2x

Air supply (fresh) Air supply preliminary

1UA1, Alarm signal from frequency inverters or Sup- LYY 21 P fiter Air supply fan
1UA2 ply ECmotors
N ) ) 1514
RS485 control signal via RS485 connection W
201,202 | for frequency inverters or Supply EC motor HOWVE Point 11

controllers

RS485 control signal via RS485 connection BUS

sggﬂ;’ for frequency inverters or Exhaust EC motor |  02Y- 01;3; 6
controllers S(St)cy o
Electric heater
2UA1, Alarm signal from frequency inverters or
2UA2 Exhaust EC motors gy 24 _
M1, M2 Power supply Fonne(tlon for the motors of the 251CY . .
Supply fan unit
M1, 2M2 Powersupplycgnnemonforthemotorsofthe 251y
Exhaust fan unit
o1 Power supply connection of the rotary heat iy 5
exchanger motor — —
Water cooling coil DX cooling coil
Supply damper cylinder on-off LYy 3x1
m
Supply damper cylinder 010V on-off LIycy 3x1 _Er
Exhaust damper cylinder on-off LIYY 3x1
Al
Exhaust damper cylinder 0+10VDC on-off LIvCY 3x1 &
B1 Supply temperature sensor LIvcy 2x1 l ﬁ ﬁ
B2 Exhaust temperature sensor Liycy 2x1
B3 Outdoor temperature sensor Livey 2x1 pr— P
o lCad) Air exhaust filter Air exhaust fan

Exhaust temperature sensor behind the re-
B4 covery, frost detection used interchangeably | LIYCY 21

with the 2S1R pressure switch (optional) 25H
B5 Optional leading temperature sensor LIycy 2x1
B8 Water return sensor from water heater LIvcy X1
B18 Supply air fan pressure transducer (optional) LIycy 3x1
B19 Exhaust air fan pressure transducer (optional) LIycy 3x1
B20 Exhaust air quality transducer LIvcy 3x1
1S1F Differential pressure switch for the Supply fan LYy 2x1

Differential pressure switch for the pre-Sup-

B ply filter

LIy X1
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(COMMON PART OF AIR SUPPLY AND AIR EXHAUST

Mixing, recirculation
chamber’s damper

1
73 H\nmmﬂ

Cross-flow recovery Rotary recovery-

3. CONNECTION OF ADDITIONAL ELEMENTS
FOR STANDARD APPLICATIONS (OPTIONAL)

In a system with a fine filter, an additional pressure switch is
mounted on the filter as shown in the figure below, and for
the electrostatic filter, the parallel alarm contacts of the ge-
nerators must be connected in place of the pressure switch.

airflow direction airflow direction

> = >
-
H ALARM
1ESH

Fig. No 2 Additional pressure switch on fine filter or electrostatic filter alarm contact

Red | Rel | ReS
A [ A

EL-Piast

Q
COuN

N [ DIk [ DN [ DN | DN
] H ‘ Il H | §

|Di'l N‘NN DIN [ DN DN
7 & 13 [ | )

Fig. No 3 Additional fine filter pressure switch (normally open [NO])

Control of electrostatic filter operation, E.ESH permission
[potential-free contact], alarm 1ESH [NO contact].

’%sr;l

NN
R;?]ﬂs!lléilﬂr‘REJ[RiS[ﬂE{‘R:Sl:EE[l:F[Ré?[k:ﬂ]kéi sml..,”

ALARM

EL-Piast
AY o)
\ ({11}
e

[ I R B

EAE AR

i
‘H:S)Hl
Fig. No 4 Monitoring the operation of the electrostatic filter

Control of the UV-C lamps, enabling operation in the form of
a 24VAC voltage signal.

As the Re7 contact can be used in other solutions as a voltage
free contact, the following connections must be fully made
for the control of the UVC-S lamps.

;i L S PR IS e e ! L L
l:! ﬁ:t iéi R:i Rei i:ﬂ RES Rel i!)li:! -!!!‘H:Jl

[ #meR
ALARM
ElL-Piast
Q
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TON | ON | ON | ON | ON DN W ulm TN | N | 0N |
) 50 0 1 A pia e lolgln

Fig. No 5 Connection of UVC-S lamp control
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In a system equipped with a constant airflow test system, we
install additional pressure transducer on the fans according
to the following drawing

airflow direction

Airlow measurement

(P)

7/

[Duct pressure control
[Room pressure control

Fig. No 8 Other possible pressure
installation

with on their

NOTE:

Fig. No 6 Constant air volume system

Tab. No 4 K-factors for fan nozzles

Fan type with ACmotor  kfactor Fan type with ECmotor  kfactor
RH22C 47 R3G250 RRO1-H1 60
RH25C 60 R3G250 AV29-B1 70
R3G280 PRO4-I1 77
R3G280 RRO3-H1 71

- In addition, after initial start-up of the system, set the
measuring range in the transducer according to the meas-
uring range in the controller (maximum), then start the
ventilation system and check what pressure occurs at the
required capacity.

- After determining the required pressure, set the measur-
ing range of the transducer to the one closest to the set
pressure (with 30% reserve for regulation).

- Then set the parameters of the Pl regulator of the constant
airflow system so that the system stabilises as quickly as
possible without over-regulation (settings/regulators/Pl

and connect the transmitters to the controller as follows

constant airflow).

- It is possible to activate the constant airflow function with
pressure to flow conversion (only in systems with pressure
transmitters installed on the fan).

R IR UL U

EIFHJ!J?Lm

AIN
1

[ pro [ e [aono [ pa [ P14 | pTs |

I

AGND | AIN [ AIN | aanp
2 3

T T ]

24V

GNO .

Fig. No 7 Connection of pressure transducers
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In combination with a reversible freon unit

b
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Fig. No 9 Supply air system with DX reversible exchanger

1. Connection of the 0-10VDC control signal ,YFX” to the
controller as follows

|| | |

T e

Fig. No 10 Connecting the control signal to the controller

2. Connection of the start/stop ,EFX” and heating/cooling
,H/C" signals to the controller as follows

Fig. No 11 Connecting start/stop and heating/cooling signals to the controller

x
[
VY 21 po

3. Connection of the alarm return signal ,AFX"and the defrost

return signal ,DEF” to the controller as follows

L
2‘\‘? - i‘. 24V
51 EZAFX 51 EzﬂEF

Fig. No 12 Connecting the alarm return signals and defrost to the controller
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In a system with a return water temperature sensor, the connection to the controller should be made according to the diagram below.

Aty ] Aowe [ AQV [ A9V [ AQV [ AP

N

ELP11R32L.Basic
PT1 | PT2 [AcND | PT3 | PT4 | PTs | AN | scnp | AN AN | AGND
1 2 3

24V 24V
. GND
—t
58]
Fig. No 13 Connecting the water return temperature sensor (mounted on the exchanger’s connector) to the controller
In a system with an air quality sensor, the controller should be connected in accordance with the following scheme
A 1 B [ A [ B ] AOU | AOU | AOU | AOU
WASTER | SLAVE \AGND‘ 1 ‘ 2 | 3 ‘ 4
HMI CON
ELP11R32L-Basic
[ eri [ p1z Jaeno | p1s [ pre [ prs [ AN Taowo [ AN [ AN Tacw |
i
i
: 24V
i GND <
Fig. No 14 Connecting the air quality sensor (mounted on the exhaust side of the unit) to the controller
|
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4. POWER AND SERIAL COMMUNICATION DIAGRAMS FOR EVO-T (COMPACT) CONTROLS

1. In “2S” control cabinet units designed for units EVO-T4100, 1200 and 9200 and equipped with single fans section - the
power supply of EC fan or AC motor inverter is connected to F1IM1 fuse.
2. In “4S" control cabinet units designed for units EVO-T4100, 1200 and 9200 and equipped with double fans section - the
power supply of EC fans or AC motors inverters is connected to FIM1 and F2M1 fuses.

4.1 Communication of the RS485 Slave, Modbus RTU with Danfoss FC51 inverter

Please see the website below in order to obtain technical documentation of Danfoss inverters.

http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vit+micro+drive.htm

=71k 80
=83 |FE 33 (FEE
a =| = L =i = =
s cvz e s |
At [B- T A [B-
L BiE =S BL-Rest FUL
T T Haster || Sinee
R LAY o
L I L L ]3_ Ty
| i

Fig. No 15 Example for double supply, double exhaust

A+|B- || A+|B-
e Cl-Fiast PLL
Moster || Slave

[m]
2
Fig. No 16 Example for for single supply, single exhaust
Tab. No 5 Danfoss FC51 inverters configuration, RS485 control
Wartosédo a Wartosé do p
Kod Nazwa nastawy Opis Kod Nazwa p— Opis
1-03 | Torque characteristics 0 Constant torque 8-01 | Control location 0 Digital and control word
1-20 | Rated motor power ..kW | From the motor I 8-02 | Source of control word 1 FCRS485
1-24 | Rated motor current ..A_ | From the motor I 8-03 | Communication latency time 10.0
1-25 | Rated motor velocity ..rpm__| From the motor Dl 8-04 | Reaction on communication time-out 2 Stop
1-90 | Thermal motor protection 4 ETR emergency shutdown 8-30 | Selection of communication protocol 2 Modbus RTU
3-02 | Minimum setpoint frequency 0.000 | Always enter this value 1 Air supply fan inverter
3-03 | Maxi setpoint frequency Fzmax | Individual settings . 2 Air supply fan inverter 2
3-17 | Setpoint source 3 n Modbus 8:31 | Inverter address n Modbus 3 Air exhaust fan inverter
4-14 | Maximum output frequency Fzmax | Individual settings 4 Air exhaust fan inverter 2
4-16 | Output current limit 150.0 8-32 | FCport baud rate 2 9600
5-40 | Relay function 6 Alarm-free operation 8-33 | FCport parity 3 No parity, 2 stop bits
NOTE:

Fz max — inverter frequency for operation with max fan air flow (resulted from air distribution system adjustment). Initially enter the
frequency from the AHU technical documentation.
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4.2 Communication RS485 Slave, Modbus RTU and connection method with the EBM motor

BHD . S0 .
1 I T
S “—_eg_ ﬁ%’g_ &.L_L
|EHE 9858
Rse0s sies FEens FSams ";_,,:,_ —;5‘25- PR
1 1z 21 20z L, R
RELAY RELAY FELAY RELAT Oins
— ~4 b —%
o F = 5 = F -
wal & | ‘,| ..| I \41 — I 4.| o-| I
zve 2000

Fig. No 17 Example for double supply, double exhaust

BND i

{1y [MES
0
S|
il

T (R
T
L i

EBM
EBM
[

b At |B- || A+]B-
=2 £ RS485 || RS48S BLePiustBLE
i 1

RELAY RELAY Dins

]
]

3

6
— | ]
6

2000C 24V0C

Fig. No18 Example for single supply, single exhaust.

Tab. No 6 Connection of the EBM fan wires

(€] Connection Cable color Cable function

12 PE yellow-green | Protective earth

3 N Blue Power supply - "0"

5 L Black Power supply — Phase

6 NC White 1 Motor condition relay — open, failure
7 oM White 2 Motor condition relay — open, failure
8 0-10V Yellow Analog input

10 RSB Brown RS485 MODBUS

il RSA White RS 485 MODBUS

12 GND Blue "0" for control signal

13 +10V Red 10VDC10mA output

Only1,2,3,5,6,7,10,11, 12 wires are connected to appropriate terminals at the control board.
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4.3 Communication RS485 Slave, Modbus RTU and connection method with the EC Blue motor

P . 0,
i
[ Wiiss s | [ :';l:s_ ',;l‘:; fL-flest AT
U1 | | 102 201 | Jau2 four || o
RELAY RELAY RELAY RELAY [
I\' I\ | I\ I\
i SR i =
1T T ITT
S 20 240
Rys Nr 19 Example for double supply, double exhaust
[ 80,
% F
| | g
: . A+ [B- [ & | -
R5485 3485 t’é‘u ;m. B-Piost AL
w1 2n Hoster -“""’
RELAY RELAY Dins
1 1
" W " u
o - -¢:| [=
Sy 2y

Rys Nr 20 Example for single supply, single exhaust.

Tab. Nr 7 Connection of the EC Blue fan wires

Connection Cable color Cable function

PE yellow-green | Protective earth

N blue Power supply —"0"

L brown Power supply — Phase

n white 1 Motor status relay — shorted - confirmation
12 white 2 of operation

B brown

RS485 MODBUS
A black
GND blue "0" for control signal
L]
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5. CABLE CROSS SECTIONS AND PROTECTIONS

5.1 Cross sections of power cables for fan motors, rotary exchanger drive and protection units

Tab. No 8 Cross sections of power cables for motors and protection units

Rated motor Inverter or EC fan fal:;z::: ::l:;w ::vfl:': :l:::; (b e E
power protection cable cab CG-EVO-T (COMPACT) CG-EVO-T (COMPACT)
25 (2 motorsi) 45 (4 motors)
[kw] [mm?]
1x230/50Hz 3x230/50Hz 1x230/50Hz 3x400/50Hz
EC<1,0 966 3x1,5 - 3x1,5 5x1,5
AC<0,75 gG16 3x1,5 41,5 3x4,0 5x4,0
AC<1,5 9625 3x2,5 41,5 3x10 5x10
Rotary exchanger drive
Rated motor power Protection ACmotor power supply cable
[kw] [Al [mm’]
AC<0,5 1,24 3x1,5

5.2 Cross sections of power supply of electric heater

Tab. No 9 Power supply of the EH module

Heater output Assembly rated current  Power lead of control cabinet
kW [InA] [A] [mm’]
14,4 2 5%4,0
21,6 33 5%6,0
324 49 5x16

Tab. No 10 Power supply of individual stages of the electric heater

Heater stage output ~ Rated current of one stage ~ Power supply of one stage

kw [InC] [A] [mm’]

P<36 53 41,5

36<P<7,2 103 41,5

72<P<108 15,7 25

P=144 20,9 4x4,0
NOTE:

Cross-sections of cables refer to PVC insulations selected according to PN-HD 60365-5-52:2011 standard for the installation
method made according to B2 and for the length up to 10 m (copper conductors, 70°C conductor temperature, 30°C ambient
temperature in the air). While maintaining the selectivity of the protections, the given cross sections of cables supplying the
controllers and inverters will be protected only against the effects of short-circuit currents.
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6. POWER DIAGRAMS FOR CONTROLS CABINET AND HE MODULES

= \ = \ S T = T [ [

=

s A0EEXg ™

1%230VAC

Fig. No 21 Power supply diagram for,, 25" control cabinet, with single air supply, single air exhaust or double air supply only
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Fig. No 22 Components of control box for, 25" control cabinet, with single air supply, single air exhaust or double air supply only
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Fig. No 23 Power supply diagram for 45" control cabinet, with double air supply and exhaust air
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7. EXAMPLES OF HEATERS CONNECTIONS

7,2kwW 3,6kW 3,6kW

3x400V

do 3,6kW
3x400V 3x400V
STOPIE N STOPIE N
| n
3x400V 3x400V 3x400V

STOPIE N STOPIE N STOPIE N
| n 1]

Fig. No 27 Connection of grilles in heater 144-2

If we divide the heater into three stages, the jumpers between connectors 4+9 should be disassembled

L]

3x400V.
STOPIE N
|

3x400V
STOPIE N
"

Fig. No 28 Connection of grilles in heater 216-3

EC-324-3

5
m
q
m

3x400V
STOPIE K
n

Fig. No 29 Connection of grilles in heater 324-3

3x400V
STOPIE N
I

3x400V 3x400V
STOPIE N STOPIE N
1 n
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8. Start-up Report

DATE:

PLACE:

FORENAME AND SURNAME OF PERSON PERFORMING START-UP:

SERIAL NUMBER OF UNIT:

COMPANY PERFORMING START-UP (STAMP):

INSTALLATION OPERATIONS (DESCRIPTION):

COMMENTS:

CONFIRMATION OF PERFORMED OPERATIONS BY USER:

SIGNATURE

DATE
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1. BBEJEHVE

3Ta AOKYMEHTauua He COoAepXUT WHPopmauumn o
KOHTp a TaKKe nepemeHHbIX
modbus n bacnet.

3Ty nHpopmaLMIo MOXKHO HANTU B JOKYMEHTaX:
KLIMOR_DTR_EVO-T_CS_033.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CTRL_061.x.x

PaxX n KOHTP P

Ka6enun fomxHbl 0cywwecTBAATLCA KBannu-
LMPOBaHHbIM NePCOHANOM

2. NMPOBOAKA

B yctaHoBkax COMPACT npoknagka KabenbHomn cuctembl
BbIMOJSIHAETCA B COOTBETCTBUW C BHYTPEHHUMMN VHCTPYKLN-
Amn prpmbl KLIMOR, a onncaHna Ha NpuKnagHbix cxemax
K HUM He OTHOCATCA. B 3TVX BEHTUNALMOHHDBIX YCTaHOBKaX
[aTuynK NPUTOYHOTO BO3AYyXa NOCTaBNAETCA OTANbHO C O-
NOSIHUTENbHBIM MPOBOAOM [IMHO OT 10 MeTpoB

Puc. Ne 1 MoantoueHue AaTyuka NUTaHA K KOHTpoNnepy

dnemeHTbl CUCTEMbl YMpaBieHUA MOAKNIOYAlOTCA

B COOTBETCTBUM CO CXeMOIl NPUMEHEHWNIA N NepeYncneH-

HbIMU HNXe yKa3aHnAMN:

«Kabenu ynpasnenusa LIYY, LIYCY (He ncnonb3yite BuTyto
napy B cucteme ynpasneHus), kabenu nutaHma YLY v Ka-
6enu ceasy PROFIBUS DP BUS O2YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm
cnepayeT NOACOEAMHATL B COOTBETCTBUM C AvarpaMmoii noa-
KNIOYEHWA, NOAXOAALLIEN ANA BbIGPAHHOIO MPUNOXKEHUS.

«MonepeuHble pa3pesbl MPOBOAHWMKOB MOAMMTHIBAKOTCA
B MeTaNnnnyeckom kabenbHom kopobe Ha pacCTOAHUMU 0
10 meTpoB.

«[InA nopaknuyeHnA nporpammaropa, WHBepTopa, BMS
ucnonb3yiite wuHy PROFIBUS DP ¢ kabenamu Tuna BUS
02YS(St)CY 1x2x0,64/2,6 mm.

«3anuTbiBaHne Kabenei CBA3MN BMeCTe C Kabenamu ynpas-
NeHnA 1 Kabenamu NTaHuA He fonyckaeTca. Kabenu cea-
311 NPOKNa/ibIBAIOTCA OTAENbHO.

«MpeobpasoBaTenn 4acToTbl yCTaHaB/IMBAIOTCA He fanee
15 MeTpoB OT MynbTa ynpasneHns.

«Mporpammupytouwiee yctponctso UMW ycraHaBnusaetca
He flanee yem B 100 MeTpax OT WKada ynpasneHus.

«He ncnonb3yiite oguH Kabenb ana NoaKNoYeHUs HECKONb-

KX YCTPOWCTB 1nu GyHKLMIA. [InA Kaxkaoro ycTponcTsa unm
bYHKLMM, KaK NPaBUIO, NCMONb3YeTCA OAVH Kabenb.

- He ponyckaeTca ncnonb3oBaHve BATON Napbl AnA ynpasne-
HWA CUTHaIamMK BKJTIOYEHUA U BbIKNoueHns npu 24 B, 230 B,
0-10 B nocT. Toka.

Tabnuua N° 1 (ranpapTHan yCTaHoBKa aNeMeHTOB 610Ka KabuHbl

umson
CXEMbI NPUMEHEHUA

ONMUCAHUE

QM [naBHbili BbIKMIOYaTeNb pacuiennatoLeit KaTyLuku
n Mpeo6pasosatens 230/24 B nepem. Toka
F1 .é. 3awwTa TpaHchopmatopa nuTanusa 230 B
F2 3awwa nutaxus oceetuienns AHU
M 3auma Hacoa@ P
cwpani
12|m
K1 Pene/nyckatenb LMPKYNALMOHHOTO Hacoca
" HarpeBarens BoAbl
FI... 3auura npuBoaa NoaauM Bo3ayxa
FIM4 ‘_LM‘LM'L LUTa NPUBOAQ NOA Ay
b2l
F2M1... 3aLLuTa BITAXHOTO NPUBOAA
Fam4
1.4 : peody 4acToTb Np P
| 0
201..4 I peoy 4acToThl P
N1 - Koutponnep

Tabnuua N° 2 (ranpapTHblil cncok kabeneit

Cumeon Yucno npo-
xembl Onucanme Tun BO/JHUKOB

npumene- Kabena X cevenmne
Hia [mm?]

SIF B: icTBME C MoflyneM i 3awumsl | LIYY 2x1
S1 Pa3peLueHue Ha nyck (cepBUCHBII BbIKAIOYaTeNb) LIy 2x1
Y1 MpuBoA Knanaa BoAoHarpeatens Liycy 3x1
MoaknioueHe LMPKYNALMOHHOTO Hacoca BOAOHarpe-
M1 Batens YIY | 3x15
CurHan BKNIOYEHNA LMPKYNALIMOHHOTO Hacoca BOZO-
EM1 Harpesarens My &4
MpoTiBo06NEACHUTENbHDII TePMOCTAT BOAOHArpeBa-
S2F Tena no CTopoHe Bo3/lyXa Ly 1
Y2 MpuBoA Knanaxa BogooxnapuTens LIvcY 3x1
E1 |G LIy 2x1
Y3 Tp1BOZ 3aCNOHKM peLupKynALMI LIvcy 3x1

Y4 | Npuoa 3acnoHKY nepekpectHoro TennooGmenkmka | LIYCY | 3x1

S5F | ABapMiiHblil CUrHan CuCTEMbI OXNaXAeHIs/arperata LIy 2x1

(X1 | Curnan ynpasnerua | ypoBHA cvcTeMbi OXNaxaeHiA Liyy 2x1

(X2 | Curvan ynpanenwst || ypoBHA CHCTEMbI OXNaXAEHHA Lyy 2x1

Y9 | Curnan ynpasnenus 0-10BITT cucTembl oxnaxaeHua Liycy 3x1
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Cumeon Yucno npo- N M

Cxembl T Tan  BogHMKOB 1STH A $unspa LIvY 2x1
npuMeHe- Kabensi X ceueme TeNbHOI OYUCTKI NPUTOYHOTO BO3/YXa
HuA [mm?]
L Inddep i GunbTpa BTOpHYHOJ
AFX | Aeapuitii curian peseparsHoro arperara Iy 29 ]15;5’:( OUMCTKM NPUTOYHOrO BO3AYXa Un aBapuiiHblil curHan | LIYY 21
DEF | Curnan defrost pesepcuBHoro arperata Liyy X1 SNEKTPOCTATHYeCKoro punbTpa (onuus)
H/C | Curvan oxnaxzeHua pesepciBHoro arperata Ly | 2x1 251 | Puddep i uncrpa Wy | 2x1
TeNbHOI OYNCTKM BLITAXKHOTO BO3/yXa
EFX | Curwan start/stop peBepcuHoro arperata Liyy X1
SR Mpencoctar AuddepeHumansHoro JaBneHus Boixaon- vy 21
E.ESH | Curnan start/stop anekTpocTatuyeckoro dunstpa LIy 2x1 HOif YacTi BOCCTaHOBAEHMA (06HapyXeHUe Mopo3a)
UVC-S | Curvan start/stop UV namn Ly | 2x1 s Muddep Boznyxav L | uy | 2x1
YFX | Curvian ynpasnesms 0-10VDC pesepcugHoroarperara | LIYCY | 3x1 d
E4 ToaTBepx/aeHHe nycka — cyxoit koHTakT NO Liyy 2x1
MOD.  |YnpaBneHue Mogynem dneKTpoHarpesatena (curHan
- LIy | 5x1 BUS
EH-M | 0+-10B, start/stop, a Takke aBapuliiHblii curHan neperpesa) 1x2x
- - N3 Nporpammarop HMI Advance, 2 kabens: obmen Oz‘g(m 0,64/2,6
01,102 |OA nNUTaHUA npeoop vactorel | YLY/H ZaHHbIMKM — BUS, nutatme — LIYY (5o 100 m)
! wm agurateneit EC nputoyHoii ycraHoBKu 05VV-F
LYY x1
o o BUS
RS1U1, |Ynpaenstowwmit curian RS485 ana npeobpasosateneii 1X2x
V(51 o -
RS1U2 | vactotbl unu aurateneit EC npuTouHoil ycTanoBKM g (v' g 0,64/2,6 TaGnuua N¢ 3 0 AnA € v padukos wkaa yrpaeie
Hus EVO-T (COMPACT):
1UA2 | newrateneit EC nputouHoii ycTaHoBKM
- - 3acnoHKa nopaun ii unbtp 0 "
201,202 |0 nUTaHUA np vactotbl | YLY/H Bo3ayxa (ceexero) TITONHOrO BO3AYKA B P
! BbITAXHOI yCTaHOBKN 03VV-F
Y i RS485 6} ii S
RS2U1, qg;:mf:;:;:;um curHan AnA peo EpcasoBaTenelf oz%l;fsn 5% a
-7 v
R | o o | 06426 Q ‘

o N T M
2UA1,  |Asap curHan ot npeo6p 4acToTbl U \_'_1
2UA2 | neurateneii EC BbITAXHOI yCTaHOBKM Ly 1

w2 | UTaHA P8 axsicy
NpUTOYHOrO Bo3ayXa ii 3MeeBuk IneKTpoHarpeBatenb
i, 2m2 | fTeHA 2wsLeY
BEHTUNATOPOB al
a1 | oA iTanA POTOPHOTO) “yiy | 3315
Tenn006MeHHIKa
TpuBOA 3aCNOHKN MPUTOYHOrO Bo3AyxXa on-off Liyy 3x1
w
TpuBOA 3aCNOHKN MPUTOYHOrO Bo3AyxXa 010V LIycy 3x1
TpMBOZ 3aCNOHKM BbITAXHOTO BO3AyXa on-off LIy 3x1
Y1 i 3MeeBIUK 0 ii 3meesuk DX
TpMBOZ 3aCNOHKM BbITAXHOTO Bo3AyxXa 0-+10VDC Lvey | 3x1
B1 [laTuuk Temnepatypbl NPUTOYHOTO BO3AYXa LIycy 2x1 _Er
B2 JlaTumK TemnepaTypbl BbITAXHONO BO3AyXa Liycy 2x1
B3 JlaTunK Temneparypbl HapyXHOro BO3AyXa Liycy 21 5
JlaTumk TemnepaTypbl BbITAXHOTO BO3/yXa NOCNE Peky- l ﬁ E
B4 nepauuK, AeTeKTop 3amep3aHua ucnonbayetca noove- | LIYCY 21
B5 OnuuoHanbHbIi AATYMK Temnepatypbl Liycy 21 ST A OUnbTp BbITAHOTO e
B8 | /latumk obparHoro notoka BojioHarpeBaTens Bo3jyxa Liycy 2x1 (or6upaemoro) Bo3flyxa
B18 | /laumK saBneHus BeHTUNATOPa pUTOUHOro Bo3ayxa (onuws) | LIYCY 3x1 25H
819 JlaTuvK  AABMeHWA BEHTWIATOPA BbITAXHOTO BO3AyXa wey |3
(onuws)
o -
B20 | [latunk KauecTBa BbITAXHOTO BO3AYyXa Livey 3x1
151F | PHOPEP PATPATON vy | 2
HOro BO3AYXa
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OBLTE YHACTOK NOZIAYM M BBITAXK BO3HYXA YnpaeneHvne paboTon 3neKkTpocTatTMyeckoro  GunbTpa,
fonyck K pabote E.ESH [6ecnoTeHUuanbHbIi KOHTaKT],
Pexynepauma ¢

(MeLLeHme, 3aCNI0HKa PotopHas aBapuiHbIN curdan 1ESH [koHTtakT NOJ.
NIepeKpeCTHbIM
Kamepb! peLupKynALM peKynepaums

TIOTOKOM ’_lg =

1
[

I
Rp]l:!]léilﬂ;&‘REJ‘Riilﬂéi‘kisllsillj:[Ré?[k:ﬁ]%éi Mlzu

ALARM

3. NOAKMOYEHVE ONONHUTENbHbIX ~ At

3”EMEHTOB CTAHﬂAPTHle ﬂPI/IKJ'lA)J,HbIX ‘ ] o | D?‘l ‘ o ‘ o | oW ‘ W | [ o [ o [ o ] o ] N ow
CXEM (OMLMA) T I | | I

[nA CCTeM C TOHKVM GUIBTPOM, Ha GUALTPe yCTaHaBMBaeTCs 3
[ONONHUTENbHBIN MAaHOMETP, COMMACHO PUCYHKY HUXe, a i
[ANA SNEKTPOCTaTUYeCKUX (GUILTPOB, BMECTO MaHOMETPa, i
HeOoGXOAMMO  MapannenbHO  MOAK/IYNATD  aBapuiiHble ;
KOHTaKTbl reHepaTopoB

HanpasnieHne notoka HanpaBsneHve NoToka Ptsr“l
-
ﬂ ALARM Puc. N2 4 KonTponb pa6oTbl aneKTpocTaTyeckoro puabtpa
1ESH

YnpaeneHusa pabotoi UV-C namn, gonyck k pabote B Buge
CuUrHana HanpskeHna 24B nepemMeHHOro Toka.

B cBA3M c Tem, 4TO KOHTaKT Re7 MOXeT MCnonb3oBaTbCA
B ApYrux CoefuHeHusx B KayecTBe GecroTeHuManbHoro
KOHTaKTa, AnsA ynpasneHus UVC-S namnamm BomxHbl GbiTb

MOJIHOCTbIO BbINOJIHEHbI CleAytoLMe CoegnHeHA.
Puc. Ne 2 JlononHutenbHoe AaBneHie Ha TOYHbII GUALTP MM CUTHANbHBIN KOHTAKT

INEKTPOCTATUYECKOTO UNbTPa

Fed | et | Res ﬁe: Re6 T Red [ ReT [ Red
L€ l LI l i L ] AL

o . o
EL-Piast
0 w 2
coum s . ,
:H'D\P‘IIH I'.IN[J"! ]NN EII\]NN DiHIJIN'DW
pi e e O O B I o
PR Rel | Rev| RS 76 | R0 | el [ R0 e'nlai; AT
y - I vl IS - e 0 el 0 il
ik
(]
o}
EL-Piast
0
2 couM
* >
BN [ O | ON | ON | ON | DN TN | BN [ ON | ON | DN | DN
Llala lalela L1 lalslulyly

Puc. N°5 Moakniouenme ynpasnenua UVC-S namnamu

Puc. N2 3 Mogy CUrHana ot TOYHOTO KOHTPONA AaBNEHNA
unbTpa (06b14HO OTKPBITHIIE KOHTAKT (NO)
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B cucTeme, ocHaLEHHOM GyHKLMEN KOHTPONA NOCTOAHHOTO Wimepenne paceosa |
pacxofia BO3[lyxa, Ha BEHTUIATOPbI YCTaHaBAVBAIOTCA ]
[IONONHUTENbHbIE  MpeobpasoBaTenn  [aBneHus B

COOTBETCTBIM CO CNIeAYIOLIM PUCYHKOM |

HanpasneHne noToka

KOHTPOnb AaBAEHNA B KaHane /
KoHTponb aasnenus 8

HanpasneHve NoToka Puc. N° 8 [pyrue [ JABNEHUA C UC
-Teneil B 3aBUCUMOCTH OT UX YCTaHOBKN

BHUMAHMWE:

« [lononHUTeNnbHO nocne MepBOro BBOAa CMCTEMbI B 3KCMayaTauuio
Heo6X0AVIMO YCTaHOBUTb aNa3oH U3MepeHua B npeobpasosatene
B COOTBETCTBMM C [WanNas’OHOM W3MEpPeHWs B KOHTponnepe
(MaKkcumym), 3aTeM  3amyCTUTb  BEHTUMALMOHHYIO CuCTeMy W
NPOBEPUTb, KAKOE faBNEHNE BO3HMKAET Ha TPebyeMOii MOLHOCTH.

Puc. N26 (vctema NOCTOAHHOTO pacxoaa BO3fyXa «Mocne onpepenexna Tpe6yeM0r0 naBneHns, HeobXoanMmo

YCTaHOBWTb AWanasoH W3MepeHus npeobpasoBaTtens Kak

MOXHO 6nuxe K 3afaHHOMy fAasnenuio (¢ 3amacom 30 % Ana

Tab. Ne 4 k" dakTopbi Ans BEHTUNATOPHBIX cOnNa

Tun BeHTUNATOpA C k paxtop Tun BeHTMNATOpA C Kpaxtop perynMpOBaHMﬂ).
purarenem AC pAurarenem EC +3aTeM HeobXoAUMO HacTpouTb napametpbl [A-perynaTopa
RH22C 4 R36250 RRO1-H1 60 CMCTeMbI MOCTOSIHHOTO PAacXOfa Takum 06pa3om, YToBbl cucTema
RH25C 60 R3G250 AV29-B1 70 KaK MOXHO GbICTpee cTabunnsnposanach 6e3 nepeperynnposaHns
R3G280 PRO4-11 77 (HacTpoiikn/perynaTopbi/MA nocToAHHbIN pacxoa).
R3G280 RR03-H1 77 + OyHKLUMIO NOCTOAHHOTO pacxofja MOXHO aKTMBMPOBATb C

nomolyplo npeobpasoBaHNA AaBAEHWA B MOTOK  (TONbKO
B C/ACTEMax CO BCTPOEHHbIMM [ATYMKaMU [ABNEHUA Ha
BEHTUNATOPE)

a TaKkXe K KOHTponnepy NoAko4varTca npe06pa3osaTer|V|
AaBneHua cnegyowmm o6pa30M

T P P I I S S

N

4

14!

HMI CON

ELP11R32L-Basic
[ pro [ e [acno [ pra [ P74 [ pTs [ AN [acwo | AN | AN ‘AGND|

T T T T T T

: 24V
i GND

>

10
v
Gho }

o
prt
==
1)
e
©

Puc. N 7 Moaknioyeme npeobpasoBateneit fasnexmna
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B cucteme c peBepcmBHbIM ¢peOHOBbIM arperatom

g

® -
T L _ ELE E | P
e E & EERERERE - E B
E E = EREE & g E B
p B B =] ==l=1=z] S5 5 Eller
ES 1 2
oin 5 TG jan
in BH X DEF Wi 1 [[sin
B der
rT— 3 e
Puic. N2 9 Cucrema npUTOuHOrO BO3/iYXa C PEBEPCUBHbIM (GPEOHOBBIM TENNI00GMEHHIKOM
1. BbinonHAeTcA nofKNioYeHre K KOHTponnepy ynpasna- 3. BbinonHAETCA NOAKNIOUEHNE K KOHTpONepy ob6paTHOro
-towwero curtana 0-10VDC,YFX” cnepytowym o6pazom aBapuiHoro curHana ,AFX’, a Takke ob6paTHOro curHana

defrost, DEF” cnepytowmm obpasom:

2 3 4 5 [ 7 B ] 1g
24y} : 24y
i1 P
i :ZAFX iy ,UEF
. H H '
— T
Puc. N2 10 Mogy K KOHTPONNepy curHana Puc. N2 12 loaknioueHme K KOHTPONNEpY CUrHana Bo3BpaTa CUrHana Tpesori u
pasMopaxuTL

2. BbinonHAeTCA MOAK/IoYeHNe K KOHTPOJIepy CUrHanoB
start/stop ,EFX", a Takxe Harpes/oxnaxpaexue ,H/C”
cnepytowym obpasom:

Puc. Ne 11 Mok nioueHie K KOHTPONNEPY CUTHANOB 3aNyCKa/0CTaHOBKM U Harpesa/
OXNaeHNA
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMDbI 1 MPOBOAKA ABTOMATU3ALIN ANA YCTAHOBOK EVO-T U EVO-T COMPACT
TEXHUKO-3KCMNYATALUMOHHAA IOKYMEHTALINA

B cucTeme ¢ gaTumkom Temnepatypbl 06paTHOI BOAbI MOAKMIOUEHUE K KOHTPONNEPY AOMKHO ObiTb BbIMNOMHEHO B COOTBETCTBUM CO
cnepyloLein Cxemoit.

e e e ol sl B

N

ELP11R32L-Basic
[ pmi [ p72 [aeno | pra [ 74 [ P15 | AN [acno [ AN [ AN Tasno
11 1 1T 17 1T 1T 1T T
! H
; : : 24V 24V
: i - GND
—t
B8]
sTiosa_|
Puc. Ne 13 MoaknioueHue AaTunka Temnepatypbl Bo3gpara Boabl (yc 0Ha MaHu yCTpoiicTBa) K T p

B cucTeme € AaTuMKOM KauecTBa BO3Ayxa NOAKMIOUEHME K KOHTPOMNEPY AOMKHO ObiTb BbINOMHEHO B COOTBETCTBUM CO CEAyIoLe
cxemoi

[ B A [ ® }AG‘ND‘A?U‘AQU‘A§U|A‘%}U

pri [ prz [acno | et [ pr4 [ ers [ AN Taeno| AN T AN Taeno |

HMI CON
ELP11R32L-Basic

Puc. Ne 14 Moaxknioyetve npeayLepa KauecTsa BO3yxa (yCTaHOBNEHHOTO Ha BbIXNIONHOI CTOPOHE BO3AYXa) K KOHTpoANepy
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4. ANATPAMMbI MATAHWA W CEPUAHASA CBA3b YCTPOVCTB YMPABEHNSA EVO-T (COMPACT)

1. B wkadax ynpaeneHua «2S», npefHasHaueHHbIX AN yNpaBneHna nofgayeil Bo3ayxa, ycTaHOBKU Ana o6paboTkn Bo3ayxa
EVO-T 4100, 1200 1 9200 060pyAoBaHbl BEHTUNATOPHBIMU OTAENEHWAMU C OAUHOYHBIMU BEHTUIATOPAMM — NMUTAHNE BEHTU-
natopa EC unn npeobpasoatens yactoTbl ABurateneit AC, nofcoeAnHeHHbIX K npegoxpanutento FIM1.

2. B wkadax ynpasneHus «2S», npeAHasHauYeHHbIX ANA ynpaBieHna nogayein Bo3ayxa, ycTaHOBKM Ana o6paboTkn Bo3ayxa
EVO-T 1200 1 9200 060pyaoBaHbl BEHTUIATOPHBIMUN OTAENEHVAMU C 4BONHBIMY BEHTUNATOPaMU — MUTaHWe BeHTunATopa EC
1N npeobpasosaTens yacToTbl Asuratenein AC, NOACOEAMHEHHDBIX K NpefoxpaHuTento F1IM1.

4.1 CBA3b RS485 «Bepombliniy, Modbus RTU c nHeeptopom Danfoss FC51

Hwxe npusegeH agpec Be6caiiTa, Ha KOTOPOM MOXKHO MOJYUNTb TEXHUYECKYIO AOKYMEHTALMIO NpeobpasoBaTenem 4yactoTbl
Danfoss. http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vit+micro+drive.htm

£ 1)
z2z (523 EEE R EEE
gez 2o = ge = === |
[ e 253 Feeis Ao flar 6 A
il uz2 mn 202
RELAY RELAY RELAY FELAT On5
rh Y 4 Y
=g [E2g =8g [E2q
- T
Puc. N° 15 pumep Ana cucTembl ¢ ABOIHOI Noaayelt Bo3ayXa U ABOHbIM BbINYCKOM BO3AYXa
8O BO N
[
RS a5 [L-Fuost PUC
Master ||
[ms]
2V . E‘-'ri[_
Puc. N° 16 [pumep Ana cucTembl € 0AMHOUHOI MOAaYeit BO3AyXa, OIMHOUHbIM BbIMYCKOM BO3AYXa
Ta6nuua N° 24 Konourypauua npeobpasosateneii yactotbl Danfoss F(51, ynpasnenue uepe3 RS485
3HAYEHME 3HAYEHME
Kon 3HaueHue T OMUCAHUE Kon 3HaueHue e OMUCAHUE
1-03 | KpyTaumii MomeHT 0 Oukcup il MOMeHT 8-01 | Mecto ynp 0 LindpoBoe ynp. u komaHZHoe CI0BO
1-20 | H MOLLHOCTb ABUTaTENA ...KBT | 3aBoackan Tabnuuka auratens 8-02 | UcToYHMK CnoBa 1 FCRS485
1-24 [ H Hblil TOK ABUraTens ..A | 3aBoackas Tabnuuka psurarens 8-03 | Bpema BA3N 10.0
.00/
1-25 | HoMutHanbHas Yactora BpaLLieHits ABUraTena i 3aBopckan Tabnuuka aBurarens 8-04 | PeaKuus Ha 0TCYTCTBUE (BA3Y 2 |OctaHoBka
1-90 | Tennosas 3aluuTa ABMratens 4 it ETR 8-30 | Bbibop np BA3N 2 Modbus RTU
3-02 | MuHUManbHas 3aaHHan Yactora 0.000 | Berpa BBOAMTCA 3T0 3HaYeHME 1 VIHBepTOp NPUTOYHOTO BeHTUNATOPA
3-03 | MakcumanbHas 3ajiaHHas yactota Fzmax HacTpoiika 2 ViHBepTOp 2 NPUTOYHOTO BEHTUAATOPA
831 | Anpec uneptopa B Modbus
3-17 | McTOUHVK 3a/1aHHOTO 3HaueHus 3 11 | lWuHa Modbus o Prop: 3 VHBepop BbiTAxHOrO
4-14 | MakcumanbHas BbIXOBHaA yactora Fz max HacTpoiika 4 WnBeprop2
4-16 | OrpaHuyeHue BbIXO[HOTO Toka 150.0 8-32 | CkopocTb nepepaum AakHbIx nopra FC 2 9600
5-40 | OyHkuus pene 6 | PaGora Ge3 aBapuiibix curkanos 8-33 | YeTHocTb nopra FC 3 bes3 yeTHocTw, 2 cTonoBbIX GuTa
BHUMAHME:

Fz max — vactora WHBEpTOpa ANA PaﬁOTN Ha MaKCUManbHOi MOLLHOCTI BEHTUNATOpPA ® pesynbrare

B

if yCTaHOBKI.

CcucTemoit pac

Bo3ayxa). Mep

HeDﬁXOﬂMMO BBECTH YacTOTbl,
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMDbI 1 MPOBOAKA ABTOMATU3ALIN ANA YCTAHOBOK EVO-T U EVO-T COMPACT
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4.2 CoepmHeHne yepes RS485 B pexume Begomoro, Modbus RTU n meTog coeuHerus ¢ npusogom EBM

2o,
As|B— A+ |B-
R5485 || RS485 EL-Piost FLC
Moster Slave
[ans |
28YAC >
Puc. N2 17 Npumep AnA cucTeMbl ¢ ABOIHOI NOZAYel 1 ABOIHOI BbITAXKOI BO3AYXa
GO ’ GHD B
== =
b
=2
A+ | B- A+|B
RS485 RS485 FEAES FE4ES FL-Plast PLL
01 201
RELAY RELAY ‘ Din5 |
U o £ &
2R 5 288
. PAVAC 24VAL >

Puc. N2 18 Mpumep ana cuctemb ¢ ol il nogaueii n oy it il Bo3ayxa

Ta6nuua N 6 Moakntouenve nposopos EBM

KABE/Ib Ne COEAVNHEHUE LIBET KABENA OYHKLMA KABENA

12 PE KeNTo-3eN1eHblit
3 N Cumit Inek «0»
5 )| YepHblii InekTp —0aza
6 H3 benbiit 1 Pene cocToaHuA aneKTE -p oTKa3
7 (] benblii 2 Pene cocToskus neKTp = 0TKa3
8. 0+108 Kentblit AHanoroBblii Bxoa
10 RSB KopuuteBblii RS485 MODBUS
1 RSA benbiit RS485 MODBUS
12 GND CuHuin «0» And curHana
13 +10B Kpachblit Bbixoa 10 B noct. Toka, 10 MA

Tonbko nposoga 1,2, 3,5, 6,7, 10, 11,12 coefiuHeHbl € COOTBETCTBYHOLLMMU K Ha naHenu yng
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4.3 CoeanHeHue yepes RS485 B pexume Begomoro, Modbus RTU n meTopg coefunHenms ¢ npusogom EC Blue

(7)) . [r, ]
% f
[
R5485 5485 R5485 ::J:{ lh;l:; BL-est AL
U1 | | 12 202 LB
RELAY RELAY RELAY DS
I m
i &

T T I

My s
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMDbI 1 MPOBOAKA ABTOMATU3ALIN ANA YCTAHOBOK EVO-T U EVO-T COMPACT
TEXHUKO-3KCMNYATALUMOHHAA IOKYMEHTALINA

5. CEMEHWA KABENEN 1 3ALUMTA

5.1 TonepeyuHoe ceyeHue kabenei NUTaHNA SNEKTPOABMUraTENEN 1 YCTPOMCTB 3aLLNTbI BEHTUAATOPOB

Ta6nuua N° 8 lonepeuHble ceyeHUA CUNOBbIX Kabeneil ANA BEHTUNATOPHBIX ABUTaTeneil i 3alLuThl

3awura npeo6paszoBa- (MnoBoii BbIBOA Npe-

(unoBoit BbIBOA LWKada ynpaBnenus

HomuHanbHasa MOLWHOCTL —do— O e—— (unoBoit BbIBOA ABUra-
3neKTpopBuUraTens P Tena BeHTunaTopa AC CG-EVO-T (COMPACT) CG-EVO-T (COMPACT)
win BenTnATopa EC  unu BenTunaTopa EC 25 (2 peurarens) 45 (4 JIBUTATENA)
[kB1] [mm?]
1x230B/50My 3x230B/50My 1x230B/50My 3x400B/50My
EC<1,0 9G6 31,5 - 3x1,5 5%1,5
AC<0,75 9616 31,5 1,5 3x4,0 5x4,0
AC<1,5 9625 3x2,5 41,5 3x10 5x10
Mpusog p
MOLLHOCTb ABUTaTENA 3awmra CunoBoii BbiBoA Amratens AC

[kB1] (A1 [mm?]

AC<0,5 124 3x1,5

5.2 CeueHus kabenei NUTaHNA dNEKTPUYECKOTO HarpeBaTens

Ta6nuua N° 8 Mutatxue mopyneit EH

BbixopHas MowHoCTL HomuanbHblif Tok CunoBoii BbIBOA WKada
Harpesatens y3na [InA] ynpasnenua
[kB1] [InA] [A] [mm?]
144 2 54,0
216 33 5%6,0
324 49 5x16

Ta6nuua N° 9 [utaxve oTAENbHbIX YPOBHEIA INeKTpOHarpeBatens

BbixogHaA MOLYHOCTD HomuHanbHblii TOK CunoBoit BbIBOA 0AHOIH
CTyNeHu HarpeBarena opHoii crynenu [InC] CTynexun
[kBT] [InC] [A] [mm’]
P<36 53 1,5
36<P<72 10,5 41,5
7,2<P<108 15,7 42,5
P=144 209 4x4,0
BHUMAHUE:

CeueHue Kabeneii otHocuTcA K PVC-n3onaumu, nogobpaHHoii cornacHo ctaHpapTy PN-HD 60365-5-52:2011 gna cnocoba
YCTaHOBKM, BbINOMHAEMOI B COOTBETCTBUM € B2, 1 AnA AAnHbI A0 10 M (MeaHble xunbl, TemnepaTypa xuibl 70°C, Temnepatypa
okpyxaioweit cpeabl 30°C). Tpy COXpaHEHWN CENEKTUBHOCTM 3aWyWTbl, YKa3aHHble CeueHUA Kabener, NUTaloWmX
KOHTPOMNEpPbl 1 IHBEPTOPDI, OBYAYT 3aLULLEHbI TONIBKO OT NOCNEACTBUIN TOKOB KOPOTKOTO 3aMblKaHWA.
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMbI U MTPOBOAKA ABTOMATU3ALMM ONA YCTAHOBOK EVO-T UEVO-T COMPACT
TEXHUKO-SKCMNYATALMOHHAA JOKYMEHTALINA

6. CXEMbl MATAHWA LLKA®OB YMPABIEHWA 1 MOLYNEN «HE»
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Puc. N2 21 Llikad 25" - copy il nopauei n i ii BO3AyXa, UM TONbKO A1BOIAHOI Mojiayedi Bo3ayxa (cxema)
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMbI U MTPOBOAKA ABTOMATU3ALMM ONA YCTAHOBOK EVO-T UEVO-T COMPACT
TEXHUKO-SKCMNYATALMOHHAA JOKYMEHTALINA

s NOECX
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3Ix400VAC

11
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F

Puc. Ne 23 [lIka¢ ynpasnetus, 45" - ¢ 1BOiiHOI Noaavei v f1BOHOI BbITAXKOM Bo3ayXa (Crema)
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMbI U MTPOBOAKA ABTOMATU3ALMM ONA YCTAHOBOK EVO-T UEVO-T COMPACT
TEXHUKO-3KCMNYATALUMOHHAA IOKYMEHTALINA
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Puc. N° 25 Moaynb EH EVO-T 18 kBT
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMbI U MTPOBOAKA ABTOMATU3ALMM ONA YCTAHOBOK EVO-T UEVO-T COMPACT
TEXHUKO-SKCMNYATALMOHHAA JOKYMEHTALINA
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMbI U MTPOBOAKA ABTOMATU3ALMM ONA YCTAHOBOK EVO-T UEVO-T COMPACT
TEXHUKO-3KCMNYATALUMOHHAA IOKYMEHTALINA

7. MPUMEPbI MOACOEANHEHWA TPENOK

7,2kwW 3,6kW 3,6kwW

3x400V

3x400V
N STOPIEN
n

3x400V
STOPIE N N
[

STOPIE K
"

3x400V
do 3,6kW

3x400V
STOPIE N
|

3x400V
STOPIE N
n

3x400V
STOPIE N
[

3x400V
STOPIE N
1

3x400V
STOPIE N
n

Puc. Ne 27 (xema noacoevHeHuA rpenok B Harpesatene 144-2 Puc. N2 28 (xema noacoeAMHeHA rpenoK B Harpesarene 216-3
Mpw pasgeneHnn HarpesaTens Ha TPY CTYNEHN HEOOXOAMMO AEMOHTUPOBATL NEPEMbIUKM MeXAY Knemmamu 4+9

EC-324-3

3x400V
STOPIE N
[

3x400V
STOPIEN
1

3x400V
STOPIE N
1

Puc. Ne 29 (xema nopicoevHeHA rpenok B Harpesatene 324-3
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8.TTIPOTOKOJT1 BBOAA B SKCITYATALMIO

DATA:

MECTHOCTb:

AMA Y OAMINKA NLIA, BbINOMTHAOLLETO NYCK:

3ABOACKOI HOMEP U3LENNS:

OUPMA, BbIMONHAIOLLIAA NYCK (MEYATD):

YCTAHOBOYHbIE OMEPALI (OMUCAHME):

NPUMEYAHIA:

MOATBEPKAEHWE NONb30BATENA O BbIMOAHEHINM OMEPALIMIA:

noanuch

TIATA
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SNEKTPUYECKUE AUATPAMMDbI 1 MPOBOAKA ABTOMATU3ALIN ANA YCTAHOBOK EVO-T U EVO-T COMPACT
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1A 3AMETOK
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