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1. WSTEP

Niniejsza dokumentacja nie zawiera schematow elek-
trycznych, informacji o sterownikach oraz zmiennych
Modbus i Bacnet.

Informacje te znajduja sie w dokumentach:
KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CTRL_061.x.x

Sterownica moze by¢ obstugiwana przez
niewykwalifikowany personel

Sterownica EL-...-...-...-...-... spetnia wymagania norm:
PN-EN 60335-1:2012, PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-
3:2012, PN-EN 61000-6-1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008
Certyfikaty mozna uzyskac na stronie:
www.el-piast.com/download/

Przeznaczenie sterownic:
« Centrale nawiewne i nawiewno-wywiewne
+ Uktady z nagrzewnica wodna i elektryczng
« Uktady z chtodnica wodna i bezposredniego odparowania
+ Uktady z odzyskiem na wymienniku krzyzowym oraz
z komora mieszania

Sterownice ,,2S” - zasilanie 1x230V, 50 Hz - przezna-
czone dla central nawiewno-wywiewnych EVO-T 4100,
1200, 9200 wyposazonych w sekcje wentylatorowe z poje-
dynczymi wentylatorami z silnikami AC lub EC oraz EVO-T
Compact 8000, 4100, 1200 tylko z wentylatorami EC oraz
dla central nawiewnych wyposazonych w sekcje wentyla-
torowe z podwdjnymi wentylatorami (EC w EVO-T 1200
oraz ACi ECw EVO-T 9200).

Sterownice ,4S” - zasilanie 3x400V 50 Hz - przeznaczo-
ne sa dla central nawiewno-wywiewnych EVO-T 1200
19200 oraz EVO-T Compact 1200, wyposazonych w sekcje
wentylatorowe z podwojnymi wentylatorami EC oraz dla
central nawiewno-wywiewnych EVO-T 9200 z podwdjny-
mi wentylatorami AC.

Nagrzewnice elektryczne wyposazone we wiasny ukfad
zasilania sterowane sa za pomocg sygnatu start/stop,
0-10VDC oraz zwrotnego sygnatu alarmowego (istnieje
mozliwos¢ sterowania nagrzewnica elektryczng poprzez
wyjscie Aoutl jako PWM o amplitudzie 10VDC, wyboru
dokonujemy w Menu serwisowe/Konfiguracja/Nagrzew-
nica elektryczna).

Chtodnice DX wyposazone we wtasny uktad zasilania ste-
rowane sg za pomocg sygnatu start/stop, 0-10VDC lub do
dwdch sygnatéw start/stop.
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DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

AUTOMATYKA: STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT

2. STANDARDY WYKONANIA

2.1 Cechy uktadu automatyki standardowej EVO-T, (COMPACT)

«falowniki (Danfoss) montowane na $cianie, w poblizu roz-
dzielnicy EVO-T (COMPACT)

«rozdzielnica z tworzywa EVO-T (COMPACT) o stopniu
ochrony IP40 - wykonanie wewnetrzne

«w EVO-T COMPACT czujnik temperatury nawiewu dostar-
czany jest luzem z dodatkowym przewodem o dt.10m

Rys. Nr 2 Czujnik temperatury nawiewu

Tab. Nr 1 Parametry elektryczne sterownic EVO-T (COMPACT)

Nazwa 25" AS"

Napiecie znamionowe (Un) 400V, 50Hz
Napiecie znamionowe izoladji (Ui) 500V
Napiecie znamionowe udarowe wytrzymywane (Uimp) 4KV

. KLIMOR_DTR_EVO-T_E.
Prad znamionowy zestawu (InA) SCH_060.xx

Prad znamionowy obwodu (InC) KUMOREDTREEVOLIZE)

2.2 Funkgcje realizowane przez sterownice

-zasilanie i sterowanie za pomoca Modbus RS485 falowni-
koéw silnikéw AC (tylko EVO-T) lub silnikéw EC wentylato-
réw EBM centrali wentylacyjnej,

-zasilanie i sterowanie odzysku obrotowego (1x230VACQ),

-zasilanie i sterowanie pompy obiegowej nagrzewnicy
wodnej (1x230VAC),

«sterownik zarzadzajacy praca uktadu automatyki,

-sterowanie nagrzewnicg elektryczng (sygnat start/stop,
0-10VDC oraz powrotny sygnat alarmowy), nagrzewnica
elektryczna musi by¢ wyposazona we wiasny ukfad za-
silania i sterowania, (istnieje mozliwo$¢ sterowania na-
grzewnicg elektryczng poprzez wyjscie Aout1 jako PWM
0/10VDC, wyboru dokonujemy w Menu serwisowe/Konfi-
guracja/Nagrzewnica elektryczna),

«sterowanie chtodnicg DX (sygnat start/stop, 0-10VDC lub
1,2 stopnie), chtodnica DX musi by¢ wyposazona we wta-
sny uktad zasilania i sterowania,

-dla agregatu DX istnieje mozliwos¢ wyboru typu wymien-
nika sposréd: wymiennik DX chtodzacy, wymiennik DX re-
wersyjny chtodzaco-grzejacy,

«dla central z chtodnica wodna (bez nagrzewnicy wodnej
i elektrycznej) istnieje mozliwos¢ aktywacji wymiennika
wodnego H/C, jest to nagrzewnica i chfodnica realizowana
fizycznie poprzez jeden wymiennik z jednym zestawem
sitownika i pompy obiegowej, przetaczenie trybu grzanie
i chtodzenie nastepuje automatycznie od ustawien pory
roku i czujnika temperatury zewnetrznej,

«sterowanie lampami UV,

«sterowanie filtrem elektrostatycznym,

- zasilanie 24VAC i sterowanie przepustnic nawiewu, wywie-
wu, recyrkulacji, odzysku krzyzowego,

-zasilanie 24VAC i sterowanie sitownikéw zaworéw na-
grzewnic i chtodnic wodnych.

SCH_060.x.x
Prad znamionowy krétkotrwaty wytrzymywany (lcw) 1.5kA 3. KODOWANIE STEROWNIC
) : . KLIMOR_DTR_EVO-T_E. e .
i AN Tab. Nr 2 Wielkosci sterownic
Koordynacja zabezpieczen zwarciowych SCH_060.xx
Czgstotliwos¢ znamionowa (fn) 50Hz Indeks Nazwa Wykonanie wewnetrzne
rozdzielnicy EVO-T (COMPACT)  tworzywo IP40 [WxSxG]

Rodzaj systemu uziemienia N-S

99000521027363 | (G_EVO-T-25 — Compact 303x407x98 mm
Wykonanie ¢

99000521027364 | C(G_EVO-T-4S — Compact 303x407x98 mm
Stopien ochrony P40

99000521027329 | CG_EVO-T-25 — HMITouch 4,3" 303x407x98 mm
Klasyfikacja kompatybilnosci elek nej EMC $rodowisko 2 [kl A]

99000521027330 | CG_EVO-T-4S — HMITouch 4,3" 303x407x98 mm
Ochrona przed zewnetrznym uderzeniem mecha- K05
nicznym 99000521027365 | CG_EVO-T-25 —HMITouch 7" 303x407x98 mm
Stopien zanieczyszczenia 3 99000521027366 | CG_EVO-T-4S —HMITouch 7" 303x407x98 mm

) 10°C+ +40°C (Srednia
Warunki pracy dobowa < +35°C)
Wymiary [mm] 406x303x98 | 406x303x98
Waga [kg] 33 36
|
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4. OPIS PRACY UKtADU

Tab. Nr 3 Funkqje ukfadéw central klimatyzacyjnych

OPIS DZIALANIA

FUNKCJA WARUNEK ZADZIALANIA
- ustaw tryb pracy - otwarcie przepustnic zewnetrznych
Start wentylatorow 1bieg, 2 bieg, 3 bieg, - zatczenie silnika wentylatora nawiewu (centrale nawiewne) lub silnikéw wentylatorow nawiewu i wywiewu
CZUWANIE, TIMER (centrale nawiewno wywiewne)
- ustaw tryb pracy - poréwnanie aktualnej temperatury zmierzonej za posrednictwem czujnika wiodacego z wartoscia zadang
Opis 1bieg, 2 bieg, 3 bieg, ustawiong na sterowniku lub zadajniku oraz wysterowanie wymiennikéw ciepta/chtodu
CZUWANIE, TIMER - ograniczenie minimalnej i j temp y powietrza
Nagrzewnica - zwiekszenie przeptywu czynnika (woda lub roztwr glikolu) prze: ice wodng
- wodna ~temp 2gl6wneg - uaktywnienie funkdji przeci j uktadu przy zbyt niskiej temperaturze za nagrzewnica (termostat)
4% § e (Zu;!l.ll(.a fEoulad] znajd(le]e S'¢ - plynne zwigkszenie mocy nagrzewnicy elektrycznej
g 9 Bozelenpertuey zacaie) - wychtodzenie nagrzewnicy podczas przechodzeniu z trybu praca w tryb stop ukfadu
5 elektryazna . N .
s - badanie przegrzania nagrzewnicy termostatem
g, Chtodnica wodna - zwigkszenie przeptywu czynnika (woda lub roztwor glikolu) przez chtodnice
&
2 - temperatura z glownego - zafqczenie agregatu sprez o oraz ie jego ia lub zataczenie 1, 2 stopnia agregatu
g ;
S | Chiodnica DX czujnika regulacji znajduje sie sprezarkowego
S | 2bezosredni powyzej temp y zadanej = ie zataczenia uktadu chtodniczego przy niskich temperaturach zewnetrznych (nastawa
T fabryczna 13°C)
odparowaniem S SR e Aoy At
- minimalny czas pracy sprezarki (nawet, jezeli sygnat zafaczajacy nie jest podawany) i minimalny czas przerwy
(nawet, jezeli sygnat zataczajacy jest podawany)
= - ustaw tryb pracy
é = 1 bieg, 2 bieg, 3 bieg, - zatczenie uktadu odzysku (START/STOP)
2. & | Odzysk ciepta CZUWANIE, TIMER - uaktywnienie funkgji przeci j ukfadu odzysku przy zgtoszeniu braku przeptywu powietrza
é © -temp. mniejszaod | badanego p (odzysk krzyzowy — przymykanie)
= temp. czujnika wywiewu 0 1°C
- ptynna regulacja otwarcia ic powietrza za pomoca si
ustaw tryb pracy - stopiert ia powietrza wywi pomieszczenia zalezyod

Komora recyrkulacyjna

1 bieg, 2 bieg, 3 bieg,
CZUWANIE, TIMER

- praca w sekwenji grzania
w zaleznosci od konfiguracji
centrali

16znicy temperatury zmierzonej przez czujnik wywiewu i temperatury zadanej

- requlacja stopnia zmieszania powietrza wystepuje przed lub po reguladi urzadzen chiodniczych i grzewczych

w zaleinosci od ustawienia priorytetu dla komory mieszania lub nagrzewnicy/chtodnicy

- mozliwa aktywadji funkgji d ia: w przypadku, gdy otoczenia znajdzie sig ponizej temperatury
zadanej uktad przechodzi w sekwencje grzania, centrale z recyrkulacja pracowac beda z minimalng iloscia powietrza
$wiezego (ustawienia fabryczne min 30% otwarcia przepustnicy powietrza zewnetrznego), a nastepnie requlator zacznie
regulowac apomocq icy

- mozliwos¢ nastawy recznej

klimor.com



DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

AUTOMATYKA: STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT

5. MODULY STEROWANIA NAGRZEWNICAMI
ELEKTRYCZNYMI EH-EVO-T (COMPACT)

W celu podtaczenia nagrzewnicy elektrycznej niezbedne

jest zastosowanie dedykowanych modutdw zasilajaco-ste-

rujgcego CG-EH-M.

Tab. Nr 4 Parametry elektryczne modutu (G-EH-M

Nazwa (G-EH-M-18 (G-EH-M-36
Napiecie i (Un) 400V, 50Hz
Napiecie z izolagji (Ui) 500V
Napiecie udarowe wytrzymywane (Uimp) 4kv
Prad ionowy zestawu (InA) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
Prad ionowy obwodu (InC) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
Prad i y krotkotrwaty wytrzymywany (lcw) 10kA
Koordynacja zabezpieczeri zwarciowych 32A
Czestotliwos¢ znami (fn) 50Hz
Rodzaj systemu uziemieni N-S
Wykonanie wewnetrzne
Stopieri ochrony 1P 54
Klasyfikacja kompatybilnosci elek ycznej EMC Srodowisko 2 [kl A]
0_chrona przed zewnetrznym uderzeniem mecha- K08 K09
nicznym
Stopieri zanieczyszczenia 2
Warunki pracy 0°C++35°C
Wymiary [wys/szer/qf] [mm] 384x319x144 \ 448x460x160
Waga [kg] 20 \ 80

Tab. Nr 5 Sterowanie nagrzewnicami elektrycznymi EH_EVO-T (COMPACT)

Typ sterowania

(zastosowanie)

Moc (nap. zasilania) Funkde

Sterowanie ptynne

(nagrzewnica elektryczna)

Obstuguje

- zasilanie i zabezpieczenie nagrzewnicy
3 faz (3x400V) - kontrola zabezpieczenia TK nagrzewnicy GEHM-181 EH EVO-T COMPACT) 8000-144-3,
1-stopnien do 18 kW - bezposrednie sterowanie sygnatem PWM EHEVO-T (COMPACT) 4100-144-3
- kontrola przeptywu przy pomocy p qo (presostat jako osobna pozycja)
- zasilanie i zabezpieczenie nagrzewnicy
EH EVO-T COMPACT 8000-144-3,
- kontrola zabezpieczenia TK nagrzewnicy : 4L
3 faz (3x400V) - modut HE sterujacy nagrzewnica EHEVO-T (COMPACT) 4100-1443,
. - . , . . . " (G-EH-M-36-3 | EH EVO-T (COMPACT) 1200-216-3,
3-stopniowa do 12 kW/stopieri |- zafaczanie poszczegdInych stopni nagrzewnicy od sygnatu 0-10V ze sterownika centrali EHEVO-T9200-216.3
wentylacyjnej, jeden stopieri sterowany ptynnie EHEVO-T9200-32 4_3’
- kontrola przeptywu przy pomocy p qo (presostat jako osobna pozycja)

W celu zrealizowania sterowania ptynnego nagrzewnica
elektryczng wykorzystywane sg przekazniki pétprzewod-
nikowe SSR, a dla sterownic 3-stopniowych dodatkowo
zastosowano modut HE. Sterowanie jednym stopniem re-
alizowane jest bezposrednio sygnatem PWM. Za sterowanie
3 stopni odpowiedzialny jest modut HE, ktéry zatgcza po-
szczeg6lne stopnie nagrzewnicy w zaleznosci od sygnatu
sterujacego 0-10V ze sterownika centrali EVO-T (COMPACT).
Jeden z modutéw caty czas pracuje w sposéb ptynny, na-
tomiast wszystkie inne sa typu wiacz/wytacz. Takie rozwia-
zanie pozwala na bardzo precyzyjna regulacje nagrzewnic
duzej mocy.

Ze wzgledu na brak stykowych elementéw mechanicznych
mozliwe jest wykonanie duzej liczby przetaczen (6 cykli
wiacz/wytacz w ciagu minuty) bez obawy o zuzycie stykow.
Inercja ukfadu grzewczego powoduje, ze temperatura na-
wiewu waha sie jedynie w niewielkim stopniu.

Uktad umozliwia wprowadzenie sygnatu styku TK oraz pre-
sostatu wentylatora nawiewu. Brak sprezu wentylatora lub
przegrzanie grzatek powodujg automatyczne wytaczenie
nagrzewnicy. Dodatkowym zabezpieczeniem w razie uszko-
dzenia przekaznikéw SSR jest stycznik. Sygnat startu i 0-10V
podawane s3 przez sterownik centrali EVO-T (COMPACT).

klimor.com
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6. KOMUNIKACJA RS485 Slave, MODBUS RTU
6.1 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU z falownikami Danfoss FC51
Adres strony www dla uzyskania dokumentacji technicznej falownikéw firmy Danfoss

http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vit+micro+drive.htm
1580, B0,

o | Dn_ | On

Rys Nr 3 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy

20580 B0 52

Rys Nr 4 Przyktad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew, odzysk obrotowy lub glikolowy

Tab. Nr 6 ja przemiennikéw Danfoss F(51 ie RS485
Kod Nazwa Wartos¢ do nastawy Opis
1-03 Charakterystyka momentu ok g 0 Staty moment
1-20 Inami moc silnika kW Ztabliczki i j silnika
1-24 Inami y prad silnika A Ztabliczki i j silnika
1-25 Inami predkosc silnika ..1pm 2 tabliczki i j silnika
1-90 Zabezpieczenie termiczne silnika 4 Wytaczenie awaryjne ETR
3-02 ini [e iwos¢ zadana 0.000 Zawsze wpisujemy te wartos¢
3-03 k Ina czestotliwos¢ zadana Fzmax Nastawa indywidual
317 Irodto wartosci zadanej 3 il istrala Modbus
412 ini C iwos¢ wyjsciowa 15.0 Zawsze wpisujemy te wartos¢
414 czestotliwos¢ wyjsciowa Fzmax Nastawa indywidualna
4-16 Ograniczenie pradu wyjsciowego 150.0
5-40 Funkgja przekaznika 6 Praca bez alarmu
8-01 Miejsce I 0 Cyfrowe i stowo sterujace
8-02 Irodto stowa sterujacego 1 FCRS485
8-03 Czas oczekiwania na k ikacje 10.0 =
8-04 Reakgja na brak k ikacji 2 Zatrzymanie
8-30 Wybor protokotu k ikagji 2 Modbus RTU
831 Adres falownika w Modbus -
8-32 Szybkos¢ transmisji portu FC 2 9600
8-33 Parzystos¢ portu FC 3 Brak parzystosci, 2 bity stopu
UWAGA:

Fz max — czgstotliwosc falownika dla pracy na maksymalnej wydajnosci wentylatora (wynikajaca z regulacji uktadu rozprowadzania powietrza).
Wstepnie nalezy wpisa¢ czestotliwosci z dokumentacji centrali.

]
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AUTOMATYKA: STEROWNICE AUTOMATYKI DO CENTRAL EVO-T; EVO-T COMPACT
DOKUMENTACJA TECHNICZNO-RUCHOWA

6.2 Komunikacja RS485 Slave, Modbus RTU i sposéb podtaczenia z silnikami EC

P oo .,
= [Eem =l
& % o
= =
= A+ [B= [[ A+]B=
oLe RS485 || R5485 Fl=Flast PAC
“—M Moster Siave
RELAY [ans |
o
L 24VAC ] ZEVAL .
Rys Nr 5 Przyktad dla uktadu podwdjny nawiew, podwdjny wywiew
GHO . GND
A+ B A+|B
ASLES || RS4BS Fi-fast FLC
[oins |
. 24VAC 2EVAL >

Rys Nr 6 Przykfad dla uktadu pojedynczy nawiew, pojedynczy wywiew

Tab. Nr 7 Podtaczenia przewodow wentylatora EBM (silnik EC)

Nrkabla  Podtaczenie  Kolor kabla Funkdja kabla
12 PE 6tto/zielony | Uziemieni
3 N niebieski | Zasilanie —,0"
5 L camy | Zasilanie- faza
6 NC biaty 1 Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
7 () biaty2 | Przekaznik stanu silnika — rozwarty awaria
8 0-10V 16ty Wejscie analogowe
10 RSB brazowy | RS485 MODBUS
" RSA biaty RS 485 MODBUS
12 GND niebieski | ,0”dla sygnatu sterujacego
13 +10V czerwony | Wyjécie 10V DC 10mA

Podtaczamy jedynie przewody 1,2,3,5,6,7,10,11,12 do od-
powiednich zaciskow plytki sterujace;j.

|
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7. PROTOKOL URUCHOMIENIA

DATA:

MIEJSCOWOSC:

IMIE I NAZWISKO URUCHAMIAJACEGO:

NUMER FABRYCZNY URZADZENIA:

FIRMA URUCHAMIAJACA (PIECZEC):

CZYNNOSCI INSTALACYINE (OPIS):

UWAGI:

POTWIERDZENIE WYKONANYCH CZYNNOSCI PRZEZ UZYTKOWNIKA:

PODPIS

DATA

klimor.com
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1. INTRODUCTION

This documentation does not include electrical diagrams,
dcontroller information and Modbus and Bacnet variables.
This information can be found in the documents:
KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CTRL_061.x.x

The control cabinet may be operated by un-
qualified personnel

The Control Cabinet EL-...-...-...-...-... meets the require-
ments of: PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-3:2012, PN-EN
61000-6-1:2008, PN-EN 61000-6-3:2008.

You can download certificates from the web page:
www.el-piast.com/download/

Switch level application:

«Air supply and air supply-exhaust units

- Systems with water heater (pre- and secondary) and electri-
cal heater (pre- and secondary)

- Systems with water cooler and direct expansion cooler

«Systems with heat recovery based on cross-flow heat ex-
changer or mixing chamber

“2S” Control Cabinets — power supply: 1x230V 50Hz - de-
signed for EVO-T 4100, 1200, 9200 air supply-exhaust AHUs
equipped with fan sections featuring a single fan, both AC
and EC and EVO-T COMPACT 8000, 4100, 1200 with EC fan
; and for EVO-T 1200 and 9200 air supply AHUs equipped
with fan sections featuring double fans, (EC in EVO-T 1200
and AC and ECin EVO-T 9200).

“4S" Control Cabinets — power supply: 3x400V 50Hz
- designed for EVO-T 1200, 9200 and EVO-T COMPACT1200
air supply-exhaust AHUs equipped with fan sections fea-
turing double EC fans and for EVO-T 9200 air supply-ex-
haust AHUs equipped with fan sections featuring double
AC fans.

Electric heaters equipped with dedicated power supply unit
controlled, start/stop signal control, 0+10VDC and return
alarm signal (can be control the electrical heater through
Aout1 as a PWM amplitude 10VDC, the choice we make in
the service Menu/configuration/electric heater).

DX cooling coils equipped with dedicated power supply
unit controlled, start/stop signal control, 0+10VDC or max.
two start/stop signals.

R s

IO
)
(=
.

Fig. 1 Operation range of control system
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2. EXECUTION STANDARD

2.1 Characteristics of the standard EVO-T and EVO-T COMPACT

control system:

«Wall-mounted Danfoss inverters installed near EVO-T con-

trol cabinet

« Plastic EVO-T control cabinet, IP40-rated - internal version
«In the EVO-T COMPACT, the supply temperature sensor is de-
livered in bulk with an additional cable of 10 m.

Fig. 2 Supply temperature sensor

Table No. 1 Electric parameters of EVO-T (COMPACT) Control Cabinets

Rated voltage (Un) 400V, 50Hz
Insulation rated voltage (Ui) 500V
Rated surge with stand voltage (Uimp) 4KV

Assembly rated current (InA)

KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x

Circuit rated current (InC)

KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x

Rated short-duration with stand current (Icw)

1,5kA

Coordination of short-circuit protections

KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x

2.2 Functions performed by control cabinet

- Power supply and control with the Modbus RS485 of the AC
(only in EVO-T) motor inverters or EC motor

« Power supply and control of rotational recovery (1x230VAC)

«Power supply and control of the water heating coil circula-
tion pump (1x230VAC)

«The control system’s controller

«Control of the electric heater (start/stop signal, 0+10VDC
signal and return alarm signal), the electric heater must be
equipped with its own power supply and control system
(can be control the electrical heater through output
Aout1 as a PWM 0-10VDC, the choice we make in the ser-
vice Menu/Configuration/Electric heater)

«Control of DX cooler (start/stop signal, 0-10VDC or 1,2
stage), the cooler has to be equipped with its own power
supply and control system

«For the DX unit it is possible to choose the type of exchang-
er from: cooling DX exchanger or DX reverse exchanger
cooling and heating.

«For water cooler control systems (without water and elec-
tric heater) it is possible to activate the H/C water exchang-
er, itis a heater and cooler implemented physically through
one exchanger with one set of actuator and circulating
pump, switching the heating and cooling mode occurs au-
tomatically from the settings of the season and the external
temperature sensor

«UV lamp control

« Electrostatic filter control

«24VAC power supply and control of supply, exhaust, recir-
culation and cross-recovery dampers.

+24VAC power supply and control of valve actuators for
heaters and water coolers

3. CONTROL CABINET CODING

Table No. 2 Control cabinet sizes

Rated frequency (fn) 50Hz
Type of the grounding system -S Index Name iemalienione bl
stic IP40-rated [HxWxD]
Version internal
99000521027363 (G_EVO-T-25 — Compact 303x407x98 mm
Protection class IP40
99000521027364 (G_EVO-T-4S — Compact 303x407x98 mm
EMC classification Environment 2 [class A]
99000521027329 | (G_EVO-T-2S — HMITouch 4,3" 303x407x98 mm
External impact protection 1K05
99000521027330 | (G_EVO-T-4S — HMI Touch 4,3" 303x407x98 mm
Contamination level 3
99000521027365 (G_EVO-T-25 — HMITouch 7" 303x407x98 mm
Operating conditions 10°C+ +40°C, (daily average 24h< +35°C)
99000521027366 (G_EVO-T-4S — HMITouch 7" 303x407x98 mm
Dimensions 406x303x98 mm 406x303x98 mm
Weight 33kg 3,6kg
|
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4. DESCRIPTION OF SYSTEM OPERATION

Table No. 3 Functions of AHU systems

Function Actuation cond of operation
RIS Set the operation mode - External dampers open
Speed 1, Speed 2, Standby, Timer | - Turning on the air supply fan’s motor (air supply AHUs) or air supp! fans'motors (air suppl AHUs)
N - Comparison of current temperature measured with the master sensor with the set value entered in the control-
- Set the operation mode .
Description ler as well as actuation of heat/cool exchangers

Speed 1, Speed 2, Standby, Timer

- Limiting of min and max temperature of supply air

Water heater

Heating

Electric heater

Master adjustment sensor tem-
perature is below the set tem-
perature

- Increasing the medium (water or glycol solution) flow rate through the water heating coil
- Activation of anti-frost function if the ! the heater (th )is too low

- Stepless power increase of the electric heater
- Cooling down the heater while switching from run into stop mode
- Monitoring of heater overheating with the tt

Water cooling

Temperature adjustment

- Increasing the medium (water or glycol solution) flow rate through the cooler

rature

coil
o "
£ Master adjustment sensor tempe- | _ gyitching on the 1st, 2nd stage of the compressor unit
S el rature is above the set temperature | _ coofing system initiation lock applied at low external temperatures (factory setting: 13°C)
9 - Min. time of compressor operation (even if the initiation signal is not fed) and min break time (even if the
initiation signal is fed)
. Set the operation mode
= Speed 1, Speed 2, Standby, Ti
= ‘3,;" [ stz L AT - Initiation of the recovery system (START/STOP)
@ 2| Heatrecovery . - Activation of anti-frost function of the heat recovery system at low air exhaust temperature, downstream the
) External temperature is 1K lower N
3 . heat recovery (cross-flow heat recovery — closing)
g than air exhaust sensor tempe-

Recirculation chamber

Set the operation mode
Speed 1, Speed 2, Standby, Timer

Operation in the heating sequence

- Stepless adjustment of air dampers’ opening using the actuators

- Mixing degree of the air extracted from the room with the external supplied air depends on the temperature difference
measured with the air exhaust sensor and the set temperature

- Adjustment of air mixing degree s carried out before or after the
on the priority setting for the mixing chamber or heater/cooler

- Activation of reheating function possible: if the ambient temperature is below the set temperature, the system
switches into the heating sequence, the AHUs with recirculation will operate with minimal amount of fresh air (factory
setting: min 30% external air damper opening), then the controller starts to adjust the temperature using the heater

- Manual setting possible

of cooling and heating devi

klimor.com
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5. CONTROL MODULES OF EH-EVO-T ELECTRIC
HEATERS

To connect the electrical heater it is necessary to use a ded-
icated power/control module CG-EH-M

Table No. 4 Electric parameters of (G-EH-M module

Name (G-EH-M-18 (G-EH-M-36
Rated voltage (Un) 400V, 50Hz
Insulation rated voltage (Ui) 500V
Rated surge withstand voltage (Uimp) 4kV
Assembly rated current (InA) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
Circuit rated current (InC) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
Rated short-duration withstand current (Icw) 10kA
Coordination of short-circuit protections 32A
Rated frequency (fn) 50Hz
Typ of the grounding system N-S
Version Internal
Protection class IP54
EMC classification Envi 2 [class A]
External mechanical impact protection 1K08 ‘ 1K09
( ination level 2
Operating conditions 0°C++35%C
Di [mm] 384x319x144 ‘ 448x460x160
Weight [kg] 20 \ 80

Table no. 5 Control of EH_EVO-T electric heaters

Control type
(application)

Stepless control (electric heater)

Rotersupply Function Designation
(voltage)

- heater power supply and protection

3 phases (3x400V) - controlling the TK protection of the heater

1-stage up to 18kW - PWM signal direct control

- air flow control with the differential pressure gauge (the pressure control as a separate comg )

EHEVO-T COMPACT 8000-144-3,
EHEVO-T (COMPACT) 4100-144-3

(G-EH-M-18-1

EH EVO-T COMPACT 8000-144-3,

- heater power supply and protection EH EVO-T (COMPACT) 4100-144-3,

3 phases (3x400V) - heater TK protection control - g
3-stages up to 12kW/ |- HE module controlling the heater (G-EH-M-36-3 E: Exggggle:g; 1200-216-3,
stage - switching on the subsequent heater stages by the 0-10V signal, one stage with stepless control EH EV0-19200.324.3.

- air flow control with the differential pressure gauge (the pressure control as a separate component)

The SSR solid-state relays and the HE module are used to the connectors. Inertion of the heating system causes the
provide stepless control of the electrical heater. The HE supply temperature to fluctuate only to a small extent.
module is additionally used for 3-stage control devices.

First stage is running directly by the PWM signal. The The system enables feeding the TK connector signal as well
3-stage control is the responsibility of the HE module, which as the signal of the air supply fan pressure gauge. Lack of
switches on the individual steps of the heater depending on the fan compression or the heaters overheating automati-
the 0-10V control signal from the EVO-T (COMPACT) control cally switch off the heater. A contactor constitutes an addi-
panel controller. One module is running smoothly all the tional protection in the event of damaging the SSR relays.
time, while all others are on/off. This solution allows for very The start-up and 0+10V signals are fed by the EVO-T AHU
precise regulation of high-power heaters. controller.

Due to the lack of connectors of mechanical elements

it is possible to use a significant number of switches

(6 switch on/off cycles per minute) without fear of wearing
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6. COMMUNICATION OF THE RS485 SLAVE, MODBUS RTU

6.1 Communication of the RS485 Slave, Modbus RTU with Danfoss FC51 inverter
Please see the website below in order to obtain technical documentation of Danfoss inverters.
http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vit+micro+drive.htm

£ 50

B0,

B Past AC o o [m]

Fig. 3 Example for double air supply, double air exhaust, rotary or glicol heat exchanger

10>%

ar

Fig. 4 Example for single air supply, single air exhaust, rotary or glicol heat exchanger

Table No. 6 Danfoss F(51 inverters configuration, RS485 control

Code Name Set point value Description
1-03 Torque specs. 0 Constant torque

1-20 Rated motor output kW Motor rating plate

1-24 Rated motor current A Motor rating plate

1-25 Rated motor speed ..Ipm Motor rating plate

1-90 Thermal motor protection 4 Emergency ETR only
3-02 Min requested frequency 0.000 Always enter this value
3-03 Max requested frequency Fzmax Custom setting

3-17 Source of requested value 3 n Modbus

412 Min. output frequency 15.0 Always enter this value
4-14 Max. output frequency Fzmax Custom setting

4-16 Output current limit 150.0

5-40 Relay function 6 Operation without alarm
8-01 Control location 0 Digital and control word
8-02 Source of control word 1 FCRS485

8-03 Communication latency time 10.0

8-04 Reaction on communication time-out 2 Stop

8-30 Selection of communication protocol 2 Modbus RTU

831 Inverter address in Modbus

8-32 FCport baud rate 2 9600

833 FCport parity 3 No parity, 2 stop bits

NOTE:

Fz max — inverter frequency for operation with max fan air flow (resulted from air distribution system adjustment). Initially enter the frequency from the AHU technical documentation.

klimor.com
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6.2 Communication RS485 Slave, Modbus RTU and connection
method with the EC motor

GHO GND
= =
" b ‘
= =
4 n A+ B A+|B
R5¢85 R5485 FATH R4S EL-Plast PLC
W01 201
RELAT RELAY [oins |
gAY Ry
=23 S8 3
.“?“Mf l 2EVAL >
Fig. 5 Example for double air supply, double air exhaust
GHO GND
= =
iy i
= =) | |
% & A+ | B- A+|B
5485 R3iBs e Pt PLE
01 201
RELAT RELAY [oins |
o o+ o I £ =
24VAL >

. VAT

Fig. 21. Example for single air supply, single air exhaust.

Table No. 7 Connection of the EBM fan wires (EC motor)

Cable  Connection Cable color Cable function

12 PE yellow-green Ground

3 N Blue Power supply —"0"

5 L Black Power supply — Phase

6 NC White 1 Motor condition relay — open, failure
7 oM White 2 Motor condition relay — open, failure
8 0-10V Yellow Analog input

10 RSB Brown RS485 MODBUS

" RSA White RS 485 MODBUS

12 GND Blue "0" for control signal

13 +10V Red 10VDC 10mA output

Only1,2,3,5,6,7,10, 11, 12 wires are connected to appropriate terminals at
the control board.
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7. START-UP REPORT

DATE:

PLACE:

FORENAME AND SURNAME OF PERSON PERFORMING START-UP:

SERIAL NUMBER OF UNIT:

COMPANY PERFORMING START-UP (STAMP):

INSTALLATION OPERATIONS (DESCRIPTION):

COMMENTS:

CONFIRMATION OF PERFORMED OPERATIONS BY USER:

SIGNATURE

DATE

klimor.com
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1. BBEJEHUE

3Ta AOKYMeHTaLuA He BK/IOYaeT aneKTpuueckue au-
ar| () pax, a TaKxKe nepe-
meHHble Modbus un Bacnet.

3Ty MHGOPMaLMIO MOXKHO HalTN B AOKYMEHTaxX:
KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH-060.x.x
KLIMOR_DTR_EVO-T_CTRL_061.x.x

P dopmauuio o ap

Ana pa6oTbl co wKadpom ynpaBneHuns He Tpe-
GyeTCfl cneynanbHan NoAroToBKa.

Wkad ynpaneHus 2S n 4S oTBeyaeT TpebOBaHMAM Cle-
LyloLWmnx CTaH4APTOB:

PN-EN 60335-1:2012, PN-EN 61439-1:2011, PN-EN 61439-
3:2012, PN-EN 61000-6-1:2008; PN-EN 61000-6-3:2008
CepTndUKaThl MOXKHO 3arpy3nTb C BEG-CTPaHULbI
www.el-piast.com/download/

Mp oro ycTpolicTea:

+YCTaHOBKY NoAayy BO3gyxa 1 Nofaumn-BbITAXKM BO3AyXa

«CucTembl C BOAOHArpeBaTelbHObIV Crpasbio (BTOpUYHOM
WM NpeaBapuTeNbHON), SNeKTpoHarpesatenem (BTopuy-
HbIM UNW NpefBapUTENbHbIM)

+C1CTeMbl C BOAOOX/AXAAEMbIM 3MEEBUKOM W OXNaguTenem
C HenocpeACTBEHHbIM oxniaxaeHnem (DX)

«CucTeMbl C peKynepauyeid TenaoTbl Ha OCHOBE TeMnoo6-

pacng
P PEA

MEHHIKA C NePeKPEeCTHbIM MOTOKOM 1 CMECUTENIbHON Ka-
Mepbl

Likadbl ynpaBneHua «2S» — nutaHue: 1x230B, 50y -
npeaHasHayeH ANa NPUTOYHO-BLITAXKHBIX ycTaHOBOK EVO-T
4100, 1200, 9200, kKoTopble 060PYAOBaHbI OAVMHOYHBIMMN
BeHTUnATopamn AC n EVO-T Compact 8000, 4100, 1200
ToNbKO € BeHTUNATOpamu EC, a Takxe AnA NPUTOYHDBIX yCTa-
HoBok EVO-T 1200 v 9200, KoTopble 060pyAoBaHbl ABOIA-
HbIMU BeHTUNATOpamm (EC B EVO-T 1200 n AC n EC B EVO-T
9200)

LWkadbl ynpaBneHua «4S» — nutaHue: 3x400B, 50y -
npefHasHayeH Ana NPUTOYHO-BbITAXHBIX yCTaHOBOK EVO-T
1200, 9200 n EVO-T COMPACT 1200, KoTopble 06opyaoBa-
Hbl ABONHbIMK BeHTUnATopammn EC, a Takxe ana nputou-
HO-BbITSXHbIX YCTaHOBOK EVO-T 9200, koTopble 060pyno-
BaHbl ABOMHbIMU BeHTUNATOpammn AC.

dnekTpuyeckne oborpesaTenu, oCHalleHHble cOBCTBEH-
HOW CUCTEMOW MNWUTaHWUA, KOHTPOMMPYIOTCA CUTrHaNOM
«cTapt/cton», 0-10VDC u o06paTHblii curHan TpeBoru
(MOXHO ynpaBnATb INeKTPUYECKNM HarpeBaTenem yepes
Bbixog Aoutl kak PWM 0/10VDC, Bbi6op caenaH B MeHio
06cnyK1BaHNA/KOHGUrYPaLMN/SNEKTPUYECKOM  Harpe-
BaTene).

Oxnagutenu DX, ocHaleHHble COBCTBEHHON cCUCTEMON
NUTaHWA, KOHTPONMPYIOTCA CUFHANOM 3amnycKa/oCTaHOBKY,
0-10VDC nnun go ABYX CUrHaNoB 3anycka/oCTaHOBKW..

EE) el

PucyHok Ne 1 Pa6ounii AuanasoH cuctembl ynpasnexua

klimor.com
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2. CTAHOAPT MCNOJIHEHWA 2.2 DyHKLMK, BBINONHSAEMbIE KOHTPOLOM yNpaBreHNsa
+ MOLLHOCTb 1 yNpaBneHme C MOMOLLbIO MHBEPTOPOB fiBUraTe-

2.1 MapameTpbi CTaHAaPTHON CUCTEMbI ynipaBneHus EVO-T ns Modbus RS485 AC (tonbko EVO-T) nnn EC-MOTOpOB BeHTU-
«HacTeHHble uHBepTopbl (Danfoss), ycTaHOBMEHHbIe BO3ne natopos EBM koHanumoHepa,

wkada ynpasnexus EVO-T +MOLHOCTb U ynpaBneHue 3a BOCCTaHOBIIEHMEM BpaLLeHNs
« MnacTmaccobIit wkad ynpasneHua EVO-T (COMPACT) (1x230VAQ),

ypoBHs IP40 — BHYTPeHHWI BapnaHT + MOLLHOCTb 1 yrpaBneHme LMpKyIMPYHOLLEro Hacoca BOAOHa-
«8 EVO-T COMPACT paTunik TemnepaTypbl nofaun rpesatens (1x230VAC),

NOCTaBAAETCA ONTOM C AOMONHUTENbHBIM Kabesiem 10 M + KoHTpornep cuctembl ynpasneHus.

«YnpaBneHue aneKTpuyeckum oborpesatenem (CurHan 3a-
nycka/octaHoBky, 0-10VDC v 06paTHbIi curHan Tpesoru),
3NeKTpuYeckuii oborpesaTenb JOMmKeH ObiTb OCHaLUeH
COOCTBEHHOWN CUCTEMOW NUTAHWA 1 ynpaBneHus (MOXHO
YNpaBnATb 3NEKTPMUYECKNM HarpeBaTeneM 4Yepes3 BbiXOf
Aout1 kak PWM 0/10VDC, Bbl6op chenaH B CepBUCHOM
MeHio/KoHdurypaumn/3nektpuyecknin Oborpesatenb),

+DX oxnagutenb ynpasneHwa (ctapT / cTom-CurHan,
0-10VDC wnu 1,2 rpapyca), DX Kynep fomkeH 6biTb OCHa-
LleH CO6CTBEHHOW CMCTEMOW MUTAHMA 1 yNpaBneHus

«ina arperata DX MOXHO BbIOPaTb TMM OGMEHHOTO YCTPO-
CTBa 13: oxnaxgatowmin obmeHntens DX, DX o6paTHoe ox-
NaXfAeHne 1 HarpeBaTesbHbI 06MeHuTeNb

«[na cuctem ynpasneHus rugpoxonaputenem (6e3 Bogpl
1 3NeKTpuYeckoro oborpesaTesnsl) MOXHO aKTUBMPOBATb

Pucynok N2 1 [latumk Temnepatypbi nofiaun

Ta6n. 1 nekTpuyeckue napametpb! Wwkapos ynpasnenus EVO-T (COMPACT)

HAMMEHOBAHUE LIKAObI LIKAObI Bogootcoopwmk H/C, 310 oborpeBatenib ¥ OXNagwTenb,
YIPABNEHNUA 25 YIPABNIEH A 45 peanu3oBaHHbIN GU3NYECKN Yepes OANH OBMEHHbIN MYHKT
HomusancHoe Hanpaxenne (Un) 4008, 50Ty C OfHNM HaBoPOM NPUBOAA U LMPKYAMPYIOLLEro Hacoca,
HomuansHoe Hanpsixerue usonsumu (Ui) 500B nepeksnoyeHne pexnmMa Harpesa 1 oxnaxxaeHusa npouc-
; " XOAMUT aBTOMATWNYECKU U3 HACTPOEK CE30Ha 1 BHELHero
HomuHanbHblit BblAepX1BaeMbli 4B
CKavok HanpsxetuA (Uimp) AaT41Ka TeMneparypbl,
+KoHTponb ynbTpadroneToBbix namn,
HomuHanbHbii Tok y3na (InA) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x + KOHTPOb 371eKTPOCTATUYECKOTO GUILTPa
HommHanbHbiA Tok yeny (InC) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x «24VAC nocTaBKM 1 APOCCENbHON 3aCIOHKMN AJf1A NOCTaBOK,
HoMiHamHbiF KpaTKOBpeNeHHbI . BbIX/IONHbIX 308, PELMPKYNALMN, NEPEKPECTHOrO BOC-
BblAEpXyBaeMblii ToK (Icw) - CTaHOBNEHMA,
P ——— «24VAC nUTaHWA N KOHTPONA KNanaHHbIX NPUBOAOB ANA
KOPOTKOTO 3aMbiKaHUA KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x oborpesateneil 1 oxnaauTeneil Bo3ayxa
Hommanesan sacror ) o 3. KOOMPOBKA LLKA®A YTPABMEHIS
Tun cucTembl 3a3emnenmna N-S
Ta6n. 2 Pa3mepbl wKada ynpasnexua
BH)’TPQHHQE UCNoNHeHne
. DD HAVIMEHOBAHME BHYTPEHHMUI| BAPUAHT
SR YKAATEND WWKAQAYMPABNEHMA - MIACTMACCOBbIA
Knaccudukauna no IMC Cpena2 [kraccAl EVO-T (COMPACT) KATEFOPHI 1P40 [BXILXT]
BHewwHAA NPOTMBOYAApHas 3aLyTa 1K05 99000521027363 (G_EVO-T-25 — Compact 303x407x98 mm
YpoBeHb 3arpA3HeHHOCTH 3 99000521027364 (G_EVO-T-4S - Compact 303x407x98 mm
10°C + +40°C (cpeAHecyTouHblii 99000521027329 | (G_EVO-T-25 — HMITouch 4,3" 303x407x98 mm
Yenosua JKcnnyatauum HloKazaTenb <+35°()
99000521027330 | (G_EVO-T-4S — HMITouch 4,3" 303x407x98 mm
Paswep 40630398 | 40630398 9000521027365 | C6_EVO-T-25— HMiTouch 7" 30340798 mm
fec T RSk 9000521027366 | C6_EVO-T-45 — HMiTouch 7" 30340798 mm
|
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4. OMNCAHWE PABOTbI CMCTEMbl

Ta6nuua N° 3 OyHKUUY CUCTEM KOHAMLMOHUPOBAHNA

OYHKUUA YCNOBUE AKTUBALIMK ONUCAHUE PABOTDI
- Hapy>Hble iemndepbl OTKPbITbI
YcTaHoBKa pexiuma pabotl 4 nevnep P
- BknioueHve JBUTaTen NPUTOYHOTO BEHTUNATOPA (YCTaHOBKY ANA 00paboTky Bo3ayXa ANA NOAAYN BO3/yXa)
3anyCK BEHTHTATORB Cropocts i, (KopocT2y WIn aBuratenei " (ycTaHoBKu Ans 06paboTku Bo3dyxa Ans mogaum/
OXUAHME, Taiimep P POB {y P Yy
BbITAXKY BO3AYXa).
YcTaHoBKa pexima paborbi - CpaBHeHue feiiCTBykoLLieli TeMnepaTypbl, U3MepeHHoi BeAyLLM AATYMKOM, € YCTaBKOIA TeMNepaTypbl, BBe-
Onucaxue Ckopoctb 1, CkopocTb 2, [ieHHOi B KOHTPONNED, a TaKKe BKIIYeHHe Tennoo6MeHHIKOB/XN1aA000MEHHIKOB.
OXWOAHUE, Taitmep - 0rp: il M MaKC i Temnepatypbl 0 BO3/yXa.
BopoHarpe- - NoBbileHye pacxosia paboueit cpeabl (BoAa Wnu pacTBop FUMKONS) Yepe3 BOJOHTPeBaTENbHbIV 3MeeBUK
= BaTeNbHbI - AKTVBaLMA NPOTUBOOGNEZIHUTENbHOM (YHKLIY, €CTM TeMnepaTypa B HUCKOAALLEM HaNpaBNeHuy (Tepmo-
a
£ g | 3meesuk TemnepaTypa ragHoro aTUlKa CTaT) UMWKOM HH3KaA
S 5 .
“g’ = Snetpwsec PerynupoBKku HXe 3afaHKON | nagHoe yBenuueHve MOLIHOCTH NeKTPUYECKOTo HarpeBaTens
k] P - OxnaxpeHue HarpeBatens Npu NepeKioueHiy C pexuma paboTbi Ha pexwm 0cTaHoBa
g -0 neperpesa Harp C TepmocTara
2
= Bogooxnaautens- .
=Y M - MoBbiweHye pacxopa paboueit cpezibl (BoAa N PacTBOp FMKONS) Yepe3 oxnaauTent
= Hblif 3MeeBUK
<l
g - Temneparypa a Begyem - BkntoyeHwe 11, 2-if CTyneHI KOMMPeCcopHot YCTaHOBK
g Oxnamensibii PEryIvpoBOUHOM AaTditke -b cucTembl NIPM HU3KUX TemnepaTypax (3a-
S e BbilL 3AaHHO TEMNEPATYP! | 5oz caq HacTpoiika: 13°C).
- Mun. Bpema paboTbl komnpeccopa (Aaxe B OTCYTCTBYY N0AAYM CUTHANA 3aM1yCKa) U MUH. BPEMS OTKMK0YeHNA
(naxe npu nojaue curHana 3anycka)
-YcTaHoBKa pexmma pabotbi
- Ckopoctb 1, CkopocTb 2
o e ) 1 3
E - anyck cuctembl pekynepauun (MYCK/CTON
g OXUIAHVE, Taiivep y pekynepanmiReTon) )
Bl - QYHKUMK CUCTEMbI peKynepaLiui TennoTbl N HU3KOiA Temnepatype
= 2 | Pexynepauwa tennotbl N p
B BbINYCKAEMOr0 BO3/lyXa B HUCXOAAILEM MOTOKe OT | I Tennothl (p p TennoTHl npy
5 5 - HapyxHan Temneparypa Ha
23 o nIepekpecTHOM NOToKe — 3aKpbiTie)
s 2 1°CHue TemnepaTypbl Ha
JIaTUMKe BbITAXKN BO3yXa
-naBHas perynupoBKa oTKpbITHA 3ACN0HOK C I
- YpoBeHb CMelLenitA BO3AyXa, BbIMyCKaeMoro u3 « A CHapyKu, 3aBUCHT
0T Pa3HULIbl TeMNepaTypbl, U3MepeHHOi AATYUKOM BLITAXKI BO3/IYXa, 1 331aHHOIA TeMnepaTypb.
- YcTaHoBKa pexima paboTbi - PerynupoBka ypoBHA CMellieHna BO3/lyxa NPOBOAUTCA 10 UMM NOCNE PerynupoBKY OXNaJUTENbHOM 1 Ha-
Ckopoctb 1, CkopocTb 2, rpesarefbHoit YCTaHOBOK B 3aBUCUMOCTY OT 0YEPEAHOCTH, YCTaHOBNEHHO! ANA CMeCUTeNbHOM Kamepbl Ui
OXWIAHUE, Taitmep HarpeBatena/oxnagutens.
Kamepa peuvpkynauum .
- DyHKLMN I Harpesa e Temnepatypa Hinke 3aaHHoil TeM-
-Pa6ora B pexume nepaTypbl, CUcTeMa NepeknioyaeTca B NOCAeA0BATENbHOCTb HArpeBa, YCTaHOBKM ANA 06paboTki Boayxa
noc TMHarpesa | p i 6yayT paboTaTb NpU MUHUMANbHOM 06bEMe CBeXero Bo3ayXa (3aBOJACKaA HACTPOiAKa: amop-
TU3aTOP HapyXHOTO BO3/lyXa OTKPBIT He MeHee Yem Ha 30%), Nocne 3Toro KOHTPONNEP HauHaeT PerynupoBKy
TeMneparTypbl C NOMOLLIbIO HarpeBaTens.
- Bo3moxHa pyyHas HacTpoiika.
L]
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LUKA®bI ABTOMATUYECKOIO YMPABJIEHUA AN1A YCTAHOBOK EVO-T U EVO-T COMPACT

5. MOIYNN YMPABNEHUA NTEKTPUYECKMMNA
HATPEBATENIAMI EH-EVO-T (COMPACT)

[inA NpricoeAHEHNA SNEKTPUYECKOTO HarpeBaTena TpebyeT-
CA cneumanbHbIi Mofynb NUTaHuA 1 ynpasnexmna CG-EH-M.

Ta6nuua N° 4 Inektpuyeckue napametpbl Moayna (G-EH-M

HaumeHoBaHue (G-EH-M-18 (G-EH-M-36
H (Un) 4008, 50y
H usonaum (Ui) 5008
HomuHanbHbIi BblfepXuBaeMblii CKayok
, 4%V
(Uimp)
H i Tok y3na (InA) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
Hi i ToK e (InC) KLIMOR_DTR_EVO-T_E.SCH_060.x.x
HomuHanbHblii KpaTKOBPEMEHHbIV BbIAEPXH-
. 10KA
BaeMblii ToK (lcw)
KoopauHaLwA ycTpoiicTB 3alwuTbl ot A
KOPOTKOrO
H yacrora (fn) 501y
Tun cuctembl NS
BHyTpeHHee UCTIONHeHUe
Knacc3awmmbt P54
Knacenduauua no SMC (pepa2 [knaccAl
3auyma or KIX i U3BHE 1K08 ‘ 1K09
YpoeHb ™ 2
Yenosua 0°C++35°C
Pa3mepbi 384x319x144 Mm ‘ 448x460x160 MM
Bec 2kr \ 8kr
Tabnuua N2 5 3NeKTPOHarp it EH-EVO-T (COMPACT)
TUNYNPABNEHUA NNABHOE
(npumeneve) (OMEKTPOHATPEBATE/b)
IR OYHKLUK HATPEBATEN
(HanpseHue nuTaHuA)
3 asbi 3x400V - NIMTaHVe 1 3aLLyITa HarpeBaTend
1y - KOHTPOAb 3aLLwThi TK Harpesatens AT EHEVO-T COMPACT 8000-144-3,
MoLLHoCTH A0 18 kBT - KOHTPOAb NPOLiecca Npyt MOMOLLY AU PepeRLMaNbHOro perynaTopa AaBneHus (MaHoMeTpa) (MaHomeTp EHEVO-T (COMPACT) 4100-144-3
Kak no3uuus)
- NIWTaHue 1 3aLLITa HarpeBaTens
3 da3bl (3x400V) - KOHTPOAb 3aLLWTbI TK Harpesatens EH EVO-T COMPACT 8000-144-3,
3-CTynenvatoe - mogynb HE ynpaBnenuA Harpesatenem EHEVO-T (COMPACT) 4100-144-3,
W3MEHEHue MOLLHOCTH cTyneeit urHanom 0-10V ¢ I i (G-EH-M-36-3 EH EVO-T (COMPACT) 1200-216-3,
12kBr /ctynetb YCTaHOBKM, 0MH CTyNeHb C MNBHOIA PerynupoBKoii EHEV0-T9200-216-3,
- KOHTPOAb MPOLieCca Ny NOMOLLY AMPepeHLMaNbHOTo perynaTopa AaBnieHua (MaHoMeTpa) (MaHomeTp EHEV0-T9200-324-3,
KaK no3uuus)

[nA peanuszaumun XUAKOCTHOrO YMNpaBneHWA dneKTpuue-
CKMM o6GorpeBatenieM MCNonb3yloTca TBepaodocHble pe-
TpaHcnaTopbl SSR, a moaynb HE gononHutenbHo ncnonb3sy-
eTca AnAa 3-3TanHblX yCTPONCTB ynpasnenunsa. OgHolwarosoe
ynpaB/ieHne OCyLLEeCTBNACTCA HEMOCPeACTBEHHO CUrHANoM
PWM.

3a 3-3TanHbll KOHTPOSNb HECeT OTBETCTBEHHOCTb MOAYSb
HE, koTopbiii BKNloYaeT oTaenbHble CTyneHn HarpesaTens
B 3aBNCUMOCTW OT curHana ynpasneHusa 0-10V oT KoHTpon-
nepa nanenu ynpasnenua EVO-T (COMPACT). Ogux mopynb
pabotaeT 6ecnepeboiHO Bce Bpems, B TO BpeMs Kak Bce
ocTasibHble BKIOUAIOTCA/BbIKIOUAOTCA. ITO pelueHune no-
3BOJIAET OYEeHb TOYHO PerynaLumn BbICOK MOLHOCTM Harpe-
BaTenen.

OTCYTCTBME Pa3beMOB MEXaHNYECKNX SNIEMEHTOB AaeT BO3-
MOXHOCTb BbIMONIHATL 6ONbLIOE KONNYECTBO Nepeksiode-
HUI (6 LMKNOB BKN./BbIKN. B MUHYTY) 6€3 0NacHOCTM U3HOCa
KOHTaKTOB. B CBA3M C MHEPLMOHHOCTbIO CUCTEMbI HarpeBa
TemnepaTtypa Ha NPUTOKe KonebneTcs ToNbKo B He6oNbLLON
cTeneHu.

Cnctema no3BONAET MofaBaTb CUTHaM Ha KOHTaKT TK n
MaHOMETP MPUTOYHOTO BeHTUnATopa. [lpu oTCyTCTBUK
KOMMpPeccun Ha BEHTUNATOPE U neperpese Harpesatenei
HarpeBaTe/lb aBTOMaTUYECKW OTK/oUaeTcA. [lononHuTeNb-
HOW 3aluUTON B Clyyae BbIxoAa U3 cTpos pene SSR asnaeT-
ca KoHTakTop. CurHan ctapta u curHan 0+10 B nopatotca
C KOHTpOnnepa KOHAWLWOHUpPYloweln yctaHoBkn EVO-T
(COMPACT).

30
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6. CBA3b RS485 «BEAOMbIIA», MODBUS RTU

6.1 CBa3b RS485 «Bepombliiy, Modbus RTU ¢ niseptopom Danfoss FC51
Hwxe npreegeH agpec Be6cainTa, Ha KOTOPOM MOXKHO MOJTYUNTb TEXHUUYECKYIO JOKYMEHTaLMIo Npeobpa3soBaTenei yacToTbl
Danfoss. http://www.danfoss.com/poland/businessareas/drivessolutions/frequency+converters/vlt+micro+drive.htm

B,

Puc. 3 Mpumep Ana cucTembl ¢ ABOIIHOI NOAAYEN BO3AYXA U ABOIIHBIM BbINYCKOM BO3AYXa, P

PHOTO UK T

o [0 [ B

KOro BoCC

Puc. 4 Tpumep Ana ACTeMbI C OAUHOYHOI N0AAYei BO3AYXA, 0AMHOUHBIM BbINYCKOM BO3JIYXa, POTOPHOTO WK I

Ta6nuua Ne 6 Kondurypauma npeobpasosateneii uactorbl Danfoss FC51, ynpasnetivte uepe3 RS485

KOro BOCC

KOAWPOBKA HAWUMEHOBAHUE ELINIALE OMUCAHUE
YCTAHOBKH
1-03 Hopm. MOMeHTbI 3aTAXKN 0 T0CTOAHHbI MOMEHT 3aTAXKM
1-20 MOLHOCTb INEKTPOAB KBT MacnopTHas Tabnuuka JnekTpoaBUraTens
1-24 H i TOK 3n1eKTpoABUraTens A MacnopTHas Tabnuuka neKTpoABUraTens
1-25 yacrora atena 06/MuH MacnoptHan Tabnuuka snekTpoaBHraTens
1-90 TepMuyeckas 3alLyuTa neKTpoABUraTend 4 Tonbko it ETR
3-02 M. 3anp yacrora 0,000 Bceraa BBOAMTCA 3Ta B
3-03 Makc. yacrora Fz max I Kue HacTpoiikn
317 WcTounuk 3HaueHms 3 n Modbus
4-12 MuH. yacToTa Ha Bbixoge 15,0 Bceraa BBOAMTCA 3Ta BEAMYMHA
4-14 MaKc. yacToTa Ha Bbixoge Fz max Tonb30Barenbckue HaCTPOiKi
4-16 OrpaHnyenme TOKa Ha BbiXoAe 110,0
5-40 OyHKuuA pene 6 Pa6ora 6e3 CUrHanoB
8-01 Mec cUcTeMbl 0 Lindposoe ynp [ 0O
8-02 WcTouruk cnoBa 1 FCRS485
8-03 Bpema 3aziepxkm (BA3M 10,0
8-04 Peakuus Ha ncTeYeHme BpeMeHi cBA3v 2 OcraHoB
830 Bbifop np BA3N 2 Modbus RTU
8-31 Anpec yactotbl B Modbus -
8-32 CkopocTb nepezaum AaHHbIx nopra FC 2 9600
8-33 YeTHocTb nopra FC 3 be3 6uta yeTHocTw, 2 cTonoBbIX 6uta
BHUMAHME!

Fzmax — uacTora npeo6pa3oBatens acToTbl A paboTbl ¢ MaKc. NOTOKOM B03/yXa BEHTUNATOpa (8 pe3ynbrare per

yacrory u3 TeXHUYecKoi [OKYMEHTALU YCTaHOBKN.

klimor.com

CUCTeMbI pacnp B03Ayxa). (Hauana BBeauTe
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6.2 CoepiuHeHme yepes RS485 B pexume segomoro, Modbus RTU 1 meTon coenHenua ¢ npusogom EBM (geuratens EC)

GHD

N

. VAT

Puc. 5 Mpumep ana cuctembl ¢ ABOIAHOI Nofaueil Bo3ZyXa it ABOIHbIM BbiMyCKOM BO3yXa

A+]B A+]B

RS485 RS485
Master Slave

EL-Piost PLC

[oins |

24vAL

e

. VAT

Puic. 6 MTpUMep 417 CUCTEMDbI € OAMHOUHOIA NIOAAYEN BO3AYXA, OAUHOUHbIM BbINYCKOM BO3AYXa

300

Ta6nuua Ne 7 Moaxniouete npoogos EBM

A+]B A+]B

RS485 RS485
Master Slave

EL-Piost PLC

[ows |

24vAL

KABE/b Ne COEAVHEHUE LIBET KABENA OYHKLUA KABENA

12 PE KeNTO-3eN1eHblit
3 N Cunuia P «0»
5 i YepHblii Inek —Qaza
6 H3 benbiii 1 Pene cocToAHuA 3neKTp - oTKa3
7 oM benblii 2 Pene cocTosHuA KT -p oTka3
8. 0108 Kentoiii AnanoroBbiii BXop
10 RSB KopuuHesblii RS485 MODBUS
1 RSA benblit RS485 MODBUS
12 GND CuHmit «0» ana curHana yny
13 +10B Kpachblit Bbixoa 10 B noct. Toka, 10 MA

Tonbko nposopa 1,2,3,5,6,7,10,11,12 ¢ | C COOTBETCT K Ha NaHeny ynpasnexus.
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7.MPOTOKON BBOAA B SKCIITYATALIUIO

DATA:

MECTHOCTb:

AMA Y OAMINKA NLIA, BbINOMTHAOLLETO NYCK:

3ABOACKOI HOMEP U3LENNS:

OUPMA, BbIMONHAIOLLIAA NYCK (MEYATD):

YCTAHOBOYHbIE OMEPALI (OMUCAHME):

NPUMEYAHIA:

MOATBEPKAEHWE NONb30BATENA O BbIMOAHEHINM OMEPALIMIA:

noanuch

TIATA

klimor.com
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1A 3AMETOK
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